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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Informacje ogéine

Napedy SIPOS sg odpowiednie do automatycznego i bezpiecznego przesterowywania armatury przemystowej zgodnie z normg EN 15714-2.

Pozycja montazowa

Pozycja montazowa jest dowolna. W celu utatwienia obstugi na miejscu, np. odczytywania wskazan na wyswietlaczu zalecamy tradycyjng
pozycje montazowa, tzn. kotnierz montazowy armatury powinien znajdowac sie pod napedem.

Rozdzielny montaz napedu i sterownika jest rowniez mozliwy - pod warunkiem zastosowania specjalnego elementu adaptacyjnego (np.
dodatkowego wyposazenia S41).

Rodzaje pracy
Naped regulacyjny 2SB55..-

o Praca regulacyjna, klasa C zgodnie z normg EN 15714-2

W przypadku pracy regulacyjnej napedy moga dziata¢ ze wszystkimi
kombinacjami sity oraz predkosci posuwu w catym zakresie
temperaturowym od -20°C do +60°C.

o Praca przerywana S4/S5 min. 25% ED dla 1200 c/h
wg DIN EN 60034
1200 cykli na godzine jest zapewnione w pracy S4 (bez elektr.

hamowania) oraz S5 (z elektr. hamowaniem) z przynajmniej 25%
wzglednym czasem dziatania.

Poziom hatasu
Poziom hatasu wytwarzany przez napedy ustawcze (poziom hatasu mierzony w odlegtosci 1 m od zrédta) wynosi < 70 dB (A).

Powtoka lakiernicza i ochrona antykorozyjna

Wszystkie $ruby zewnetrzne wykonane sg bez wyjatku ze stali nierdzewnej. Obudowa napedu wykonana jest ze stopu aluminium odpornego
na korozje w normalnych warunkach srodowiskowych. Napedy liniowe SIPOS 5 Flash moga by¢ uzywane bez powtoki lakierniczej, ale
standardowo sg pokrywane lakierem 2K-EP-SS (dwusktadnikowa grubowarstwowa powtoka epoksydowa).

Grubowarstwowa powtoka jest usuwalna. Minimalna grubo$é nanoszonej warstwy to 80pum po wyschnieciu i ma kolor RAL 7030 (szary). Inne
kolory RAL (na zamowienie specjalne Y35 + okreslenie koloru RAL) sa rowniez dostepne.

Po zmatowieniu i wyczyszczeniu powierzchni grubowarstowe pokrycie moze by¢ lakierowane wszystkimi popularnymi materiatami lakierniczymi,
do ktorychzaliczamy lakiery poliuretanowe, nitrolakiery itp.

Ochrona przed korozjg z zewnatrz jest okreslona w kategoriach korozyjnosci zgodnie z EN15714-2 (EN ISO 12944-2):

Wersja wykonania Wersja standardowa Bardzo wysoka ochrona antykorozyjna
Kategoria korozyjnosci C3 Kategoria korozyjnosci C4/C5

Instalacja / warunki - Atmosfery miejskie i przemystowe - Obszary przemystowe o duzej wilgotnosci oraz agresywne;j
Srodowiskowe - Umiarkowane zanieczyszczenie dwutlenkiem siarki atmosferze

- Obszary morskie o niskim zasoleniu - Obszary przybrzezne o duzym zasoleniu

- Pomieszczenia o duzej wilgotnosci oraz pewnym - Obszary o niemal statej kondensacji oraz z duzym

zanieczyszczeniem powietrza zanieczyszczeniem

Zamowienie specjalne - L38
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Smarowanie

Przektadnie wypetnione sa olejem przekfadniowym i praktycznie nie wymagajg konserwacji. Okresy konserwacyjne po uruchomieniu zgodnie z
zaleceniami w instrukcji obstugi. Przektadnia liniowa praktycznie nie wymaga konserwacgiji.

Stopien ochrony

Napedy ustawcze spetniajg standardowo warunki stawiane stopniowi ochrony IP67 (DIN EN 60529).
Posiadajg one petng ochrone przed dotknieciem elementéw bedacych pod napieciem i w ruchu oraz przed wnikaniem ciat obcych (pyt). Posiadajg
one réwniez ochrone przed zalaniem przy zanurzeniu (maks. 1m pod wodg na maks. 30 min).

Temperatury otoczenia
Dla zakresu temperaturowego od —20 do + 60°C nie ma zadnych ograniczen funkcyjnych.

Y070.108/PL Strona 3



Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Dane mechaniczne

1234567 -8 9101112

A A

1314 1516

2SB55
Sita wylaczenia
Maks. sita . i i
posuwu Ustawialna sita wylaczenia [kN]
(sita ustawcza dla Cigzar
pracy regulacyjnej) = [kg]
6 [ 3877 26 1
12 28 2
17,5 46 3
31 60 4
52 45-90 95 5
90 76-152 112 6
Ustawienie wartosci wylaczenia zaleznego od sity co 10%, 50-100% Faxs.
Standardowe Sita wytgczenia | Ustawiona sita wytgczenia dla.. % z Fryaks [KN]
ustawienie [kN] 50% | 60% | 70% | 80% | 90% | 100%
50% Fraks. 38- 77 3,8 4,6 53 6,1 6,9 7,7
77- 154 7,7 92| 107] 123| 138 154
12,5 - 25 12,5 15] 17,5 20| 225 25
22,5- 45 22,5 27| 315 36| 405 45
45 - 90 45 54 63 72 81 90
76 -152 76 91 106 | 121 136 | 152
Dopuszczalna tolerancja: £ 10 % z Fas
Rozmiar kotnierza
Rozmiar kotnierza
DIN 3358
dla sity wytgczenia [kN]
FO7 3877 7,7-154 | 0
F10 3,8-7,7 7,154 12,525 | 1
F14 | 22545 4590 | 3
F16 | 76-152 | 4
Wznios
. Ciezar dodatkowy [k
. Wznios [mm] ° ¥ kgl
Trzpief dla sity wytaczenia [kN] ® o |©
~ o <
przesuwny Yy Wyl 2lelels s g
ik
(bez wspornika) 3877 | 77154 | 12525 | 22545 | 4500 | 76-152 AR R R
[mm] NN NN NN
50 50 63 80 80 100 HEEEEE
maks. wznios 100 100 125 160 160 200 102 5
200 200 250 320 320 400 2|5 17
Skok 5 5 6 7 7 8
Gwint M12x1,25 | M16x1,5 | M20x1,5 [ M36x3 M36x3 M42x3
Diugosé gwintu 20 25 30 55 55 65
Strona 4

Sita dla pracy recznej
MWielkosé pokretia /
@ kola recznego dla Fraks
60 mm 21N
42N
90 mm SeN
122 N
88 N
@ 250 mm 175N

Praca reczna

>> Przetgczenie wytgcznie przy niepracujgcym
napedzie! <<

Przetgczenie nastepuje po wcisnieciu pokretta lub

kota recznego, co powoduje réwniez automatyczne

zatrzymanie pracy silnika. Ponowne zatgczenie

nastepuje automatycznie po puszczeniu elementu.

Kierunek obrotu: obrét w prawo pokretta recznego
powoduje wysuwanie trzpienia, tzn. zamykanie
armatury.

Samohamowno$¢: Koto reczne w trybie recznym

dziata bezposrednio na wat silnika, tak ze funkcja
ta pozostaje aktywna.

Przetozenie przektadni i

Napedy liniowe dla urzadzen regulacyjnych to
napedy ustawcze wyposazone w funkcje
samohamowania.

Przetozenie przektadni wynosi i = 40.

Y070.108/PL



Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Predkos¢ przesterowania

1234567 -8 9101112

2sB55] [ |-

Predkos$é przesterowania [/ ]

Zakres Standardowe
predkosci dla sity wytaczenia [kN] ustawienie
25-100 "

25 - 200 3877  7,7-154 70
YD

bl 12,5-25 84

35-280 | 22545 4590 | 9

40 - 320 [ 76-152 | 112

Predkos¢ przesterowania moze by¢ ustawiana na 7 poziomach; wspoétczynnik stopniowania 1,4

Zakres Predko$¢ przesterowania ustawiona na poziomie ... [™/in]
Standardowo ™ol
ustawione warto$ci min. 1 2 3 4 5 6 7
Poziom 4 25-1001) - -
— . 25 35 50 70 100

25-200 140 200

30- 841

30 42 60 84

30 - 240 120 168 240
35 - 280 35 49 70 98 140 196 280
40 - 320 40 56 80 112 160 224 320

Ustawienie przektadni konwersyjnej

Ustawienie
standardowe
70/84/98/112 mm

Ustawienie przektadni
konwersyjnej dla drogi

Droga przesterowania [mm]

Opcja “P41” (wersja “non-intrusive” — nastawy bez otwierania obudowy napedu) nie zawiera przektadni konwersyjnej.

przesterow
2SB55 1/2 4 10,5 | 275 70 180 | 465
2SB55 3 4,8 12,6 33 84 216 558
2SB55 4/5 5,6 14,7 | 385 98 252 | 651
2SB55 6 6,4 16,8 44 112 | 288 | 744

13141516

Ustawienie predkosci przesterowania

ECOTRON: Predkos$¢ przesterowania
ustawiania jest na potencjometrze posiadajgcym
7 stopni.

PROFITRON: Predkos¢ przesterowania
ustawiana jest na sterowniku za pomocag
odpowiednich przyciskéw, Fieldbus lub
programu parametryzujgcego COM-SIPOS PC.
Rézne predkosci posuwu moga by¢ ustawiane
dla kierunku OTWORZ, ZAMKNIJ, AWARYJINE
OTWARCIE oraz AWARYJNE ZAMKNIECIE.

Ustawienie drogi przesterowania

Ustawienie wykonywane jest po zdjgciu pokrywy
przekfadni i przesunieciu kota zebatego z
mechanizmem zapadkowym na wymagang
warto$¢ na skali przektadni.

Ustawiona warto$¢ > wartos$ci dla armatury, tzn.
dla armatury o drodze przesterowania 15 mm w
zalezno$ci od typu ustawié nalezy warto$¢
27,5/33/38,5 lub 16,8.

Dokfadna liczba obrotéw dla drogi (maks. 353.000 obrotéw/wznios) jest automatycznie okre$lana i zapisywana po osiggnieciu obu pozycji krancowych w trakcie
dokonywania nastaw pozycji.

1) zredukowany zakres predkosci posuwu dla napiecia zasilajgcego 100 — 115V

Y070.108/PL
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SB551., 2SB552. R866706
261 302
80 o 1 265 3
e —~ 165
N Mo
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- J - Odstep ©
® montazowy ISR
\ < ~
3 g
o 2 -
[}
A 6
254
Fo7 o |
A
101 =l F10 | / -
1 7 |
96 a4 ! f
M20x1,5 32 A M20KA 5 d4 i otworz 1)
M32x1,5| M25x1,5 : L/ o M2 1’ d5 =
s, - x M25x1,5 Widok A -
- DY T B [
Ay 57 G k 5 Zamknij
Nald A8 < 242
( - \fl J 1 § 7% | 2d2
RE | d1
23| T30) 1]
- | B
[ \ @
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Wymiary | 2SB551. 2SB552. =t
FO7 (F10) FO7 (F10)
H 50 [100]200[400[500] 50 [100]200]400]500
a 20 25
b 47,5 52,5
c 191]241[341]541[641[191[241]341[541]641
d1 075 (2 125) 075 (2 125)
g d2 55 57(70 ) 55 57(70 )
i 2 d3 70 (102) 70 (102)
d4 M8 (2 11) M8 (2 11)
d5 M12x1,25 M16x1, 5
h3 20 (15) 20 (15)
k 18 21
m 37 42
1)  Kierunek obrotu w prawo na
pokretle recznym
= Trzpien wysuwa sie
1 Silnik 4 Przektadnia konwersyjna Przytgcze magistrali/ przytacze dla galwanicznie
2 Przektadnia podstawowa 5 Pulpit sterowania lokalnego odseparowanych sygnatéw analogowych
3 Sterownik z przetwornicg czestotliwosci 6 Pokretto reczne Przytacze bezposrednie / wtyczka okragta

Strona 6

Przektadnia liniowa
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SB553. R866707 T
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1)  Kierunek obrotu w prawo na
pokretle recznym
= Trzpien wysuwa sie
1 Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 7 Przylacze magistrali/ przytagcze dla galwanicznie
2 Przektadnia podstawowa 5 Pulpit sterowania lokalnego odseparowanych sygnatéw analogowych
3  Sterownik z przetwornicag czestotliwosci 6  Pokretto reczne 8  Przytacze bezposrednie / wtyczka okragta

9 Przekfadnia liniowa
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SB554. R866707 1I
317 302
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1) Kierunek obrotu w prawo na
pokretle recznym
= Trzpien wysuwa sie
1 Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 7 Przytgcze magistrali/ przytacze dla galwanicznie
2 Przektadnia podstawowa 5 Pulpit sterowania lokalnego odseparowanych sygnatéw analogowych
3  Sterownik z przetwornicg czestotliwosci 6  Pokretto reczne 8  Przytgcze bezposrednie / wtyczka okragta
9 Przektadnia liniowa
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne
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1)  Kierunek obrotu w prawo na
pokretle recznym
= Trzpien wysuwa sie
1 Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 7 Przylacze magistrali/ przytagcze dla galwanicznie
2 Przektadnia podstawowa 5 Pulpit sterowania lokalnego odseparowanych sygnatéw analogowych
3  Sterownik z przetwornicg czestotliwosci 6  Koto reczne 8  Przytacze bezposrednie / wtyczka okragta

9 Przekfadnia liniowa
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SB556.
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| —— 245 2 d3 165 \ | /
| i da M20 S
L ) d5 M42x3 ——
| m h3 32
‘\ L 1) Kierunek obrotu w prawo na
| pokretle recznym
= Trzpien wysuwa sie
1 Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 7 Przytgcze magistrali/ przytacze dla galwanicznie
2 Przektadnia podstawowa 5 Pulpit sterowania lokalnego odseparowanych sygnatéw analogowych
3  Sterownik z przetwornica czestotliwosci 6  Koto reczne 8  Przytgcze bezposrednie / wtyczka okragta
9 Przektadnia liniowa
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Dane elektryczne - zasilanie napedu regulacyjnego

1234567
S

10 11
T -

3141516 1234567 -8 9101112 13141516
- ——;

2SB55 28B55 D:l D]]]
A
Napigcie
Zasﬁgnia Element mocy
dopuszcz. tolerancja|  Zakres Typ
napiecia predkosci przetwornicy
-10% / +15% posuwu

dla sity wytgczenia [kN] czestotliwosci
(-30% /+20% 1)) | [MM/min]

1x 25-100 | 3,877
AC110-115V o] 7,7-15,4 1
(40 — 70 Hz) 30- 84 12,5-25 B
1x | 3,877
Ac220-230v| *7%%|¢ ;7,7.15,4 1 mate
_ B gtowica
(40 — 70 Hz) 30-240 12,5-25 D sterownika
25 -200
3 30-240 | C 2
AC 380 - 460 V -
3 e
(40 — 70 Hz) 35-280 o0 "
40 -320 | 76-152 | 5 E duza’
gtowica
sterownika
|
Dane przytacza i mocy
Typ Napigcie Prad Moc Wspotczynnik | Zabezpieczenie | Wymagana $rednica
przetwornicy | znamionowe znamionowy | znamionowa mocy przewodu zasilania
czestotliwosci M [A] | Silnik [kW] [cos @] zwioczne [mm?]
AC 110 - 115
1 i 5 10A
AC 220 - 230 0.75 1
2 3 > 0,95 6A
3 5 1,50
2 AC 380 — 460 5 3.00 10A
5 12 5,50 16 A 1,5

Praca elektryczna
Przetwornica czestotliwos$ci wytwarza z napiecia sieciowego jedno- lub tréjfazowego napiecie trojfazowe regulowane pod wzgledem

czestotliwosci i amplitudy na potrzeby zasilania silnika. Predkos¢ silnika, a tym samym predko$¢ posuwu napedu jest ustawiana wewnetrznie
poprzez czestotliwosé.

Zdefiniowanie i ustawienie okreslonych wartosci wykonywane jest za pomocg mikrokontrolera, ktéry zabudowany jest w napedzie, i ktéry petni

réwniez funkcje sterujgce i kontrolne. Wszystkie ustawione parametry zapamietywane sg i nie ulegajg utracie nawet podczas awarii zasilania
(EEPROM).

W przypadku PROFITRON silnik hamowany jest elektrycznie przez prad staty, sterowany przez mikrokontroler za posrednictwem przetwornicy
czestotliwosci. Generowane w ten sposéb pole magnetyczne dziata na pierwotny ruch obrotowy przez dokfadnie okreslony i zdefiniowany czas.
Sita hamowania, a co za tym idzie ruch bezwtadny mozna zmieni¢ w przypadku PROFITRON przez zaprogramowanie zasilania prgdem statym.
Dzigki mozliwo$ci zaprogramowania czasu ruchu w zakresie wartosci od 0,1 do 2 sekund do momentu osiggnigcia maksymalnej predkosci
obrotowej mozna w potgczeniu z regulowang sitg hamowania osiggng¢ konieczng doktadnos¢ regulacyjng.

Przytacze elektryczne znajduje sie w sterowniku.

Ochrona silnika

Silnik posiada petng ochrone elektroniczng przed uszkodzeniami termicznymi. Mikrokontroler kontroluje bez przerwy temperature panujgcg
w uzwojeniu. Sposéb zadziatania i reakcji w momencie przekroczenia dopuszczalnej temperatury uzwojenia zaprogramowany moze by¢ w
PROFITRON, w przypadku ECOTRON w momencie przekroczenia wartosci zatrzymywana jest praca silnika.

Grzatka silnika (z mozliwoscig ustawienia parametrow dla PROFITRON, dla ECOTRON wytacznie opcja ,M18%)

Mikrokontroler kontroluje aktualng temperature uzwojenia dzieki czujnikom zabudowanym w uzwojeniu silnika. W przypadku mozliwosci
zaprogramowania uruchomienia grzatki postojowe;j silnika, w momencie wytgczenia silnika, w zaleznosci od zachowania i wychtodzenia
uzwojenie silnika ogrzewane jest przez prad staty z przetwornicy czestotliwosci.

1) petny sita dla wahan napiecia pomiedzy -30% do +20%
(W przypadku spadku napiecia od Uyem-30% do -10% operacja moze by¢ wykonana przy zredukowanej predkosci posuwu)

Y070.108/PL Strona 11



Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Dane elektryczne — Sygnaly sterujgce i wyjsciowe

1234567 -289101112 13141516

2s85| | [ |[[]][][]]]]
A A

ECOTRON - 5/3 binarne wyjscia i wejscia, analogowy sygnat zwrotny potozenia
PROFITRON - 8/4 binarne wyj$cia i wej$cia, analogowy sygnat zwrotny potozenia

& wp

Elektronika bez rozszerzen sprzetowych

Karta przekaznikéw z 5 wyjéciami

PROFIBUS DP 1-kanatowy z funkcjami V1 i V2 (funkcje V2 mozliwe tylko z PROFITRON)
PROFIBUS DP 2-kanatowy z funkcjami V1 i V2 (wytgcznie PROFITRON)

MODBUS RTU 1-kanatowy

MODBUS RTU 2-kanatowy (wytgcznie PROFITRON)

Standardowa funkcja oprogramowania

Pozycjoner

Regulator procesu

Ustawienie predkosci obrotowej zaleznej od drogi

Pozycjoner + ustawienie predkosci obrotowej zalezne od drogi

Zmiana predkosci obrotowej poprzez zewnetrzny sygnat analogowy

Pozycjoner + ustawienie predkosci obrotowej poprzez zewngtrzny sygnat analogowy
Pozycjoner z funkcjg proporcjonalnosci i split-range

W zaleznosci od drogi - dowolna regulacja czasu przesterowania

Pozycjoner + w zalezno$ci od drogi - dowolna regulacja czasu przesterowania

MTMOO >

ACIOMMOUO®T>»

3 Przylacze bezposrednie
4 Wtyczka okragta

Uwaga: Wszystkie ustawione i zaprogramowane wartosci sg zapamigtywane i nie ulegajg utracie nawet podczas awarii
zasilania (EEPROM)!

Przypisanie sygnatéw dla wyj$¢ binarnych

- dla ECOTRON (patrz rowniez schematy elektryczne, sygnaty 1-5):

Przetaczniki DIP S4 oraz S5 (ustawienia moga by¢ zmieniane lokalnie)
S4 = OFF S4=0ON S4 = OFF S4=0N
S5 = OFF S5 =OFF §5=0N S§5=0N
Wyijscie Ustawienia domysine Ustawienia opcjonalne zopcjg ,Y12*
Ustawienie 1 Ustawienie 2 Ustawienie 3 Ustawienie 4
1 Droga OTW. NO ([Poz. krancowa OTW. NO |Poz. krancowa OTW. NO [Droga OTW. NO
2 Droga ZAM. NO |[Poz. krancowa ZAM. NO |Poz. krancowa ZAM. NO [Droga ZAM. NO
3 Moment OTW./ZZAM. NZ [Migacz NO |Btad NZ |Gotowy+Zdalny NO
4 Gotowy+Zdalny NO |Gotowy+Zdalny NO |[Lokalny NO [Moment obr. OTW. NZ
5 Ostrzez. temp. silnika NZ |Ostrzez. temp. silnika NZ |Ostrzez. temp. silnika NZ |Moment obr. ZAM. Nz

NO = normalnie otwarty, NZ = normalnie zamkniety

- dla PROFITRON (patrz rowniez schematy elektryczne, sygnaty 1-8):

Opcjonalne przypisania wyj$é¢

Wyjscie [|Ustawienia domysine z opcja ,Y12* z opcjg ,Y15* z opcjg ,Y90* NO/NZ opcjonalnie
(moze by¢ zmieniane lokalnie)
1 Poz. krancowa OTW. NO [Droga OTW. NO [Droga OTW. NO [Droga OTW. NO Poz. krancowa ZAM.
2 Poz. krancowa ZAM. NO |Droga ZAM. NO (Droga ZAM. NO |Droga ZAM. NO Poz. kraricowa OTW.
3 Moment obr. OTW. NZ [Gotowy+Zdalny NO [Moment obr. OTW. NO [Moment obr. OTW. NO Moment obr. ZAM.
4 Moment obr. ZAM. NZ |Moment obr. OTW. NZ |Moment obr. ZAM. NO [Moment obr. ZAM. NO Moment obr. OTW.
5 Btad NZ |Moment obr. ZAM. NZ |Gotowy+Zdalny NO |[Lokalny NZ Moment obr. OTW./ZAM.
6 Lokalny NO |Lokalny NO |Lokalny NO |Biad NZ Blad
7 Migacz NO |Ostrzez. temp. sinika NO |Migacz NO nieaktywne Migacz
8 Ostrzez. temp. silnika NZ |Btad nap. zewn. NZ |Ostrzez. temp. silnika NO nieaktywne Gotowy
Gotowy+Zdalny
NO = normalnie otwarty, NZ = normalnie zamkniety Lokalny
Droga ZAM.
Droga OTW.

Btad temp. silnika
Ostrzez. temp. silnika
Btad nap. zewn.
Przeglad

Praca w kierunku OTW.
Praca w kierunku ZAM.
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Potaczenia

- dla przytacza bezposredniego (rozmieszczenie zaciskow):

SR Zaciski ECOTRON PROFITRON
Wejscia i wyjscia przytacza
Binarne Wejscia X3.1 4,5i6; 4,56i7;
X3.2 19 19i20
Wyjscia X3.1 8,9,10,11i12; 8,9,10,11,12i13;
X3.2 23,24 23,24,25i26
Analogowe  Wejscia X3.2 - 14,15,16i 17
Wyjscia X3.1 1i2 1i2
Wyijscia przekaznikowe X2 1,2,3,4,56,7,8,9,10,11,12 | 1,2,3,4,5,6,7,8,9, 10, 11, 12
13,14, 15,16, 17, 18,19 20 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19 20
Wyjscie napigcia X3.1 3; 3;
P24 wewn. X3.2 18,2122 18,2122
Napiecie pomocnicze X1 P24iM P24iM
24VDC sterownika P24 zewn.
- dla wtyczki okragtej (rozmieszczenie wtykow):
Zaciski
iScia | wvisci ECOTRON PROFITRON
Wejscia i wyjscia przylacza
Binarne Wejscia XK 2,3,4i5 2,3,4,5,
9i10
Wyjscia XK 16, 17, 19, 20, 21, 16, 17, 19, 20, 21, 22,
22i23 23,24,25i26
Analogowe  Wejscia XK - 11,12,
13i14
Wyjscia XK 7i8 7i8
Wyijscia przekaznikowe XK 28, 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 37, | 28, 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 37,
40,41, 42,43, 44, 45, 46, 47,48, | 40,41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48,
49i50 49i 50
Zewnetrzny XK 27,361 W2 27,361 W2
interfejs COM-SIPOS Opcja ,S38“ Opcja ,S38°
Wyjscie napigcia XK 1,6, 1,6,
P24 wewn. 15i18 15i18
Napiecie pomocnicze XK 38i39 38i39
24VDC sterownika P24 zewn.

Zapis pozycji

X2

X1 X3.2 X3.1

Rozmieszczenie zaciskow w
przytaczu bezposrednim

Rozmieszczenie wtykow we
wtyczce okragtej

Rejestracja i okreslanie pozycji jest zadaniem precyzyjnego potencjometru lub elektromagnetycznego rejestratora drogi (opcja ,P40“) na przektadni sygnalizacyjnej,

analiza w mikrokontrolerze.

Obroty konieczne do pokonania drogi przesterowania redukowane sg przez przektadnie konwersyjng do dopuszczalnej wartosci kata obrotu potencjometru
precyzyjnego lub rejestratora elektromagnetycznego.
Dla wersji “non-intrusive” — nastawy bez otwierania obudowy napedu (opcja “P41”) pozycja jest zapisywana bez przektadni konwesyjnej i jest przesytana do

mikrokontrolera.

Pozycjoner

Definiowanie nastawy pozycji sygnatem analogowym (0/4-20mA) dla pozycjonera daje w wyniku precyzyjne kontrolowanie pozcji odpowiadajgcej wartosci zadanej.

Pozycjoner pracuje adaptacyjnie, tzn. ze prég uruchomienia dopasowywany jest na biezaco automatycznie do odcinka regulacyjnego:

Roznica zatgczeniowa (histereza)
Prég uruchomienia (strefa martwa)
Adaptacja gérnego zakresu

0,4% z drogi przesterowania
ustawialny, warto$¢ domysina: 0.2 do 2,5% drogi

sie w przeciggu 6 sekund
Adaptacja dolnego zakresu

Y070.108/PL

powiekszenie progu uruchomienia o 0,1%, jesli kolejnos¢ komend OTWORZ ==> ZAMKNIJ ==> OWTORZ pojawia

redukcja progu uruchomienia o 0,01%, jesli naped nie bedzie uruchomiony przez 10,8 sekundy
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Wartosci mocy oraz zuzycia energii

Wejscia oraz wyjscia binarne

Wejscia binarne
Wyijscia binarne

Wszystkie wejscia binarne sg bezpotencjatowe oraz odseparowane galwanicznie.
Dodatkowo wyjscia binarne sa odporne zaréwno na zwarcie jak i przecigzenie.

- wejécia sterowania OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP i zatgczenie awaryjne (zatgczenie awaryjne tylko dia PROFITRON)
- 8 binarnych elektronicznych wyj$¢ sygnalizacyjnych w PROFITRON, w ECOTRON 5 wyjs$é

Wejscie Wyjscie
Poziom L - Potencjat (niski) [V DC] 0-4 0-25
H - Potencjat (wysoki) [V DC] 18 - 30 (typ. 24) 18 - 30 (typ. 24)
Prad (na wejscie lub wyjscie) [mA] 4-7 maks. 100
Rezystancja [Q] 6000 maks. 10

Wejscia oraz wyjscia analogowe

Analogowe wejscia - Al1: Pozycjoner/kontroler procesu) (0/4-20mA) do sterowania poprzez nastawe pozycji (wytacznie PROFITRON) lub
nastawa procesu (tylko naped regulacyjny PROFITRON)
- Al2: Nastawa predkosci posuwu sygnatem analogowym (0/4-20mA) (wytacznie PROFITRON) lub

aktualna warto$¢ procesu (0/4-20mA) (wytacznie naped regulacyjny PROFITRON)

Analogowe wyjscie

- AO1: Sygnat zwrotny potozenia (0/4-20mA)

Wejscia oraz wyjscie analogowe odnoszg sie do potencjatu elektroniki.
Dodatkowo wyjsécie analogowe jest odporne zaréwno na zwarcie jak i przecigzenie.

Wejscie Wyijscie
Prad [mA] 0 - 20 (maks. 24) 0 - 20 (maks. 21)
Opdr / obcigzenie wtérne [Q] 50 max. 600

Zakresy 0-20mA lub 4-20mA rosngco lub opadajgco mogg byé ustawiane dla wersji PROFITRON, dla ECOTRON krzywa jest rosnaca (4-20mA).

Separacja galwaniczna jest dostepna na dodatkowej ptycie w obudowie wtyczki dla podtgczenia poprzez wtyczke okragta z opcjg “C10” (sygnat zwrotny
potozenia) lub ,C11” (sygnat zwrotny potozenia oraz sygnat nastawy).

Wyijscia przekaznikowe

Wyjscia przekaznikowe sg galwanicznie odseparowane.

dla ob[c):i(z;:)ienia AC
rezystancyjnego
maks. moc zatgczeniowa 150 W 1250 VA
maks. napiecie zatgczeniowe 30 V 125V 250 V
maks. prad zatgczeniowy 5A 02 A 5A

Napedy ustawcze z kartg przekaznikéw posiadajg 5 rodzajow sygnalizacji (dla kazdego 1 styku rozwiernego i 1 zwiernego), ktére generowane sa przez
styki przekaznika NO i NZ.

Zewnetrzne napiecie zasilajace 24V

Podczas awarii zasilania zaréwno warto$¢ sygnatu zwrotnego potozenia jak i stan urzadzenia jest wcigz przesytany poprzez zewnetrzne zasilanie 24V
DC P24 do wyjs$c¢ binarnych (sygnaty 1-8) oraz dodatkowo jest mozliwa komunikacja poprzez COM-SIPOS lub magistrale fieldbus.
Podczas pracy z sieci, wlasne zasilanie poprzez naped.

Zewnetrzne zasilanie 24V Pobor pradu
Welsclo P2d zewn. @1Vz p?;tlg'pzrge\liaznikéw) typ. 24V
2 prad wersja standardowa [mA] 95 85
dodatkowe obcigzenie:
z Fieldbus, 1-kanatowg [mA] +70 +60
z Fieldbus, 2-kanatowg [mA] +125 +105
z ptytg przekaznikow [mA] +55 +65
z ,non-intrusive“ [mA] +15 +15
z sygnatem zwrotnym potozenia  [mA] +20 +20
z Bluetooth [mA] +40 +35

Strona 14
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny  Polaczenie bezposrednie ECOTRON Y070.058

Przytacze sterowania i sygnatéw zwrotnych

Wyijscie Wejscia Wyjscia
|analogowe|< [ biname | binarmne
3
S
- 1
4
S 3 ¥ F
£

)y
R <
¥ v v J =
o
% g_ ~| o o < w S| € gggg
9 F N o o o o Q@ o 3 ° ©° 3
: LI
2 N 2l 9 S S S 32 3 3 3 =
2 o § & & HEEEE s = & 3 3| &
°g
3 | |
z

!
'l"g's('g_ﬁ"?'\'zfé 4[5 [e]7 8] o ro]11[12[13] “x3 p[14]15]16[17]18]19]20[21]22[23]24]25] 26|~
Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania
Hé §‘ % zl :l §‘ % :l ﬁl ﬁl
§F ot SRS S

.—:-).(-'1'-?’.22‘.’\-”-“"&17.-{-"-.T.-‘é- )'(-1"322\'1\7TTL'J'-\‘L-Z'\-'TL';’Z%_
2
ol % T T T
3 aavpcd N L PE avpc?2 L1 L2 L3 PE
E 220-230V AC / 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przykfady potgczen:

Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napigciem 24 V DC)

9 10 11 12 X3.2 18 19 21 22 23 24

X31 1 2 3 “1 T (‘3 8 P
I@)J Ejijijf

Sygnat
zwrotny polozenia

Przyktad podtaczenia I1:,zewnetrzne zrodta zasilania 24 V’
(wejscia binarne Zamknij, Otworz, Stop (U1) oraz wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne, odizolowane
galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

X31 1 2 1‘1 ‘5 (‘5 8 9 10 11 12 X3.2 19 23 24 X1 P24 M
EA-EN-BY
u3
A L -
Sygnat
zwrotny polozenia (24V DC) (24v DC)?
(24V DC)
1) obszary odizolowane galwanicznie mogg by¢ zasilane przez rézne zrédia zasilania napieciem 24 V DC
2) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby) r - — —— — /]
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzadzenia | Maksymalna $rednica przewodéw: I

na wyjséciach binarnych 1-5 jest w dalszym ciggu sygnalizowany). - 2,5mm? zasilanie silnika do 1,5 kW,

2 P
3) opcja ,S21" dia standardowych napedéw 2S.50 | 4 mm2 zasilanie silnika od 3 kW |
| - 1,5mm® przewdd sterujgcy |
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny  Potaczenie bezposrednie ECOTRON z karta przekaznikow Y070.062

Przylacze sterowania i sygnatow zwrotnych

Wyjscie Wejscia Wyijscia
|analogowe|< [ binarme | binarne
5. 1)
v éﬂ[ v § §ZE
< R 1 I I - -
: g 8 8 a 2 2] 3 £ £ g g 5| 5| &
I N A
lg';('g_'{'?\'zfé 'Z[E'Fé]%’\'e"\'gf{ﬂ'11'{1'2'\'15"")(3_2' '111'['15[1'6'\'1% 1'5\'15}56(2’1'['25\'2’3’\'2& z"\'z'e - ':
E PP o= m e e -
-y ! Karta przekaznikéw
E : Wyjscie 1 Wyjscie 2 Wyijscie 3 Wyjscie 4 Wyjscie 5
PP e
|
. . oo grorrrrrorrr o r ot
Podiaczenie elektryczne napigcia zasilania x2l112]34]5] 87 [s] s [w[]i2]13]% 4] %[ 77815 2
H% 5‘ % zl :i 5‘ % :i ﬁl zi
12 _rrrto S 0 VIO D S 4 WO
gxq PAMINIUT [T T e xq ] [u [ Tufe
BT | & T T T
:,, 24vpc2 N L PE 24V DC 2 L1 L2 L3 PE
E 220-230V AC / 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjécia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napigciem 24 V DC)

9 10 11 12 X3.2 18 19 21 22 23 24

X314 1 2 3 T f\; (‘3 8 . b
I@)J Ejijijf

Sygnat
2zwrotny polozenia

Przyktad podtgczenia I1: ,zewnetrzne zrodla zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otwérz, Stop (U1) oraz wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne, odizolowane
galwanicznie zrddta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

X31 1 2 A‘t 5 t‘s 8 9 10 11 12 X3.2 19 23 24 X1 P24 M
e e
u3
- b -
Sygnal
Zwrotny polozenia (24V DC) (2avDC)?
(24V DC)
1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrddta zasilania napieciem 24 V DC
2) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby) r - " ——— - - - — —— — /]
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzadzenia | Maksymalna $rednica przewodéw: I

4 mm? zasilanie silnika od 3 kW

| - 1,5mm? przewdd sterujgcy |

na wyjsciach binarnych 1-5 jest w dalszym ciggu sygnalizowany). -25 mm? zasilanie silnika do 1,5 kW,
3) opcja ,S21" dla standardowych napeddéw 2S.50 | |
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny  Potaczenie bezposrednie PROFTRON

Przytacze sterowania i sygnatéw zwrotnych

Wyijscie Wejscia Wyijscia Wejscia Wyjscia
|analogowe| [ binarne || binarne | analogowe binarne
<
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A
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Przytacze klienta

Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania

P24 zew
M24 zewn.
P24 zew
M24 zewn.

—

Naped wewnatrz
—IN
o

lgx1 NCIN N
P o |

& 24vpc2 N L 24V DC 2 L1 L2 L3 PE
>

E 220-230V AC/ 380-460V AC

110-115V AC

Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przykfady potgczen:

Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejsma i wyjsma binarne sq zasilane wewnetrznle przez sterownik napieciem 24 V DC)

‘ ‘ ‘ ‘ 10 11 12 13 X3.2 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
[@J UJJJE ST IS S
Sygnat Wartos¢ zadana Predkosé obr. /
zwrotny polozenia pozydji wartos¢ zeczywista procesu

Przyktad podtaczenia I1:,zewnetrzne zrodta zasilania 24 V’
(wejscia binarne Zamknij, Otworz, Stop (U1) oraz Awaria (U2), a takze wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne,
odizolowane galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

X31 1 2 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 X3.2 14 15 16 17 19 20

E‘*E‘*E

23 24 25 26

h )

Wartoé¢ zadana Predkosc obr. /
U2 pozycii wartosé zeczywista progesu (24V DC)
e 9

Sygnat
zwrotny polozenia

0
(24V DC) W

(24V DC)

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napieciem 24 V DC
2) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)

Y070.059

COM-SIPOS

bezprzewodowo 4

X1 P24 M

X9l T T
=7
Bluetooth
-
(24v DC) 2

(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzadzenia na v |
wyjsciach binarnych 1-8 jest w dalszym ciggu sygnalizowany. Mozliwa jest komunikacja poprzez | Maksymalna $rednica przewodow: I
program COM-SIPOS - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu). - 25 mm zasilanie silnika do 1,5 kW,
3) opcja | 4 mm? zasilanie silnika od 3 kW |
2 . .
4) interfejs Bluetooth tylko z opcjg ,C50" I - 1,5 mm® przewod sterujacy |
Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany! J

Y070.108/PL
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny  Polgczenie bezposrednie PROFTRON z kartg przekaznikdw  Y070.063

Przylacze sterowania i sygnatow zwrotnych

Wyjscie Wejscia Wyjscia Wejscia Wyijscia
|analogowe|< [ binarne ] binarne [ analogowe | binarne

£

S

N

- 1)

2 —

S oE E JE E JE A = )=

£

e 3] o
Bt COM-SIPOS
bezprzewodowo 4
iy
— 2 <

Yy gﬂ[ Y v g § N ol 0
N g ) o <] & o v v e E \ 5 § ; § ~f @ Xg T T T
T 9 T N o & & g 9o o S o 3 8 8 B o o
s HEEIR 2 g 8 3§ 3 3 8 =g 2 o3 5| 8 g B =
g MR EEEEEE I gz 8 & 3 F 3 =
z & 8| 8 @ 2| 2| 5| 2| 5] 5 2 S| & & 5| 5 8] 5= =g
% ‘ Bluetooth
2 T

l".g""_' 'T'\'zfé 'Z[ET T"\"'\"ﬁo}%?ﬁz’\"""xe)_z' y HE[Te’\?%T{ﬂ'éﬁdfzﬂ'zE\'z's’\'z& zs\z’e - ':
= S .;
-y ! Karta przekaznikéw
E : Wyjscie 1 Wyjscie 2 Wyijscie 3 Wyjscie 4 Wyjscie 5
|
: I oo oo rrrrorr et
Podiaczenie elektryczne napigcia zasilania x2l112]34]5] 87 [s] s [w[]i2]13]% 4] %[ 77815 2
H% 5‘ % zl :i 5‘ % :i ﬁl zi
12 _rrrto S 0 VIO D S 4 WO
gxq PAMINIUT [T T e xq ] [u [ Tufe
BT | & T T T
_% 24vpc2 N L PE 24V DC 2 L1 L2 L3 PE
E 220-230V AC / 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjécia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napigciem 24 V DC)

1 2 3 4‘1 f‘) (‘*} 7‘ 8 9 10 11 12 13 X3.2 1{1 1‘5 146 1‘7 1‘8 1l9 2‘0 21 22 23 24 25 26
Ej*Ej*Ej*Ej* é é
Sygnat Wartos¢ zadana  Predkos¢ obr. /
2zwrotny polozenia pozycji wartosé zeczywista procesu

Przyktad podtgczenia I1: ,zewnetrzne zrodla zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otwérz, Stop (U1) oraz Awaria (U2), a takze wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne,
odizolowane galwanicznie zrddta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

X31 1 2 4‘1 5‘) 6 7 8 9 10 11 12 13 X3.2 14 15 16 17 19 20 23 24 25 26 X1 P24 M

EiEiEiE‘i @@
U3
- H

Wartos¢ zadana Predkosc obr. /
U2 pozydji wartos¢ zeczywista progesu 24V DC)
ey 9

b -
Sygnat
zwrotny polozenia

(24v DC)?

0
(24V DC) W

(24V DC)

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrddta zasilania napieciem 24 V DC

2) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzadzenia na - T T T T T T T T T T /]
wyjéciach binarnych 1-8 jest w dalszym ciggu sygnalizowany. Mozliwa jest komunikacja poprzez | MakSymalna Srednica przewodow: I
program COM-SIPOS - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu). | - 25 mm? zasilanie silnika do 1 5 kW,

4 mm? zasilanie silnika od 3 kW |
- 1,5mm? przewod sterujgcy

3) opcja

4) interfejs Bluetooth tylko z opcjg ,C50" |
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny =~ Wtyczka okragta ECOTRON

Przytacze sterowania i sygnatéw zwrotnych

< Wejscia Wyjscia
< binarne |ana\ogowe| binarne |
E i w019 || P o on e V)
i
- [
¥ v v iz &
= < g 2
N c 13 13 S c gl e 13 < c
£ s H H 15 s 2| |5 S < & o <+ w s H
et s ls S < = e =] g g 2 g 2 <| =
2 g gis P g sl 18 g 353 3 5 3 g £
g ol ! ! Pl
2 T 77T T T 1 T T
EXK123456 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 38 39
] 1 ;
= . . . + -
K izolacja galwaniczna ® L@J
._"é- (plly!ka w ostonie przy#qcfa) 24V DC 3
>
N
= | |
| | COM-SIPOS
! Jy ' podigczenie zewngtrzne
! ro! o o o
1 2 X1 RN
T 17T
XK 27 36 W2
N
4
=
[
=
HY{{ i T Ztacze wtykowe okragte
2 T T T T
lEXK u2 v2 @ ut viwit @
K
= [ 1] NN
& L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe
Przytacze klienta — przykfady potgczen: , ,
Opis wtyczki XK
Przyktad podtaczenia I: ,wewnetrzne zrodta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napigciem 24 V DC)
1 2‘ T T 5 6 7% 8815 18 16 17 19 20 21 22 23
AR 8 1% % %} é% Z%
Sygnat
2zwrotny
polozenia
Przykiad podtaczenia I1: ,zewnetrzne zrodta zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otwérz, Stop (U1) oraz wyj$cia binarne (U3) s zasilane przez oddzielne, odizolowane
galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))
7% 8% 16 17 19 20 21 22 23 38 39
O
O 2
© O
~ O,
s b~ 000 2
yanat 6 D 1o ‘3 >
(24v DC) P (24v DC) (24vDC)¥ N~

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napigciem 24 V DC

2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)

(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny pofozenia jak rowniez stan urzadzenia na wyjsciach binarnych 1-5 jest w dalszym ciggu sygnalizowany.
Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu).

4) opcja ,S21" dla standardowych napedéw 2S.50
5) tylko z opcjg ,C10" (zacisk X1)
6) tylko z opcjg ,S38”, kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zamoéwienia ,2SX5100-3PC06”

8) w przypadku izolacji galwanicznej: przytacza 1 i 2 na zacisku X1

Y070.108/PL

|— Maksymalna $rednica przewodéw: I

| - 6mm?® zasilanie
| - 2,5mm? przewdd sterujacy

Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany!
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny =~ Wtyczka okragta ECOTRON z kartg przekaznikéw Y070.060

Przylacze sterowania i sygnatow zwrotnych

< Wejscia Wyijscia
§ binarne |analogowe| binarne |
E » w019 || o ot o)
i
d I .
¥ §'SZ v 15 3 Karta przekaznikéw
, . S < e {; 3 1. Wyjécie 1 Wyjécie 2
= 2| |, H H ? Sl 3| 15| 3 < o o ¢ w <l S
- Ik AN RN LI NS /-t
g 3| i5 MR S NN EEE 3 &
Hg ol N S| is + o) S|l 3 g 2 2 2 = ol =
g R ! ! R
2 T 77 T T T 7T i T T T T 1717 7T 1T T4
....... A . A AP
lg XK 1.2 3 4 5 6 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 38 39 28 29 30 31 32 33 34 35\/-:
[
= Lo L +_- N
s izolacja galwaniczna gy !
g_‘u’- (pt{tka w ostonie przytgcza) 24V DC 3 ]
& ! |mrmrm -
o ! ! i Wyjécie 3 Wyjscie 4 Wyjscie 5
| | COM-SIPOS .
. . ] L L L
! ! podigczenie zewngtrzne 9 1 Q}( :}( Q}(
| | .
~ L of ol o NEEEEEREEEEEE
2] X1 ol S . 0 9
140 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 37
XK [27 36 w2 k
] Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania ol -] w
S
g o oy o o o ¥ Rs232
?%r * * * * * * * Ztacze wtykowe okragte
2 T T 7 77
ngKUZVZ@ XKU1V1W1@
= ][] 1T ]
& L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe
Przytacze klienta — przyktfady potgczen: , ,
Opis wtyczki XK
Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napieciem 24 V DC)
1 2‘ e‘, T U 7% 8815 18 16 17 19 20 21 22 23
E 7E 7E 7 (% % (% % %
Sygnat
zwrotny
polozenia
Przyktad podigczenia I1: ,zewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otworz, Stop (U1) oraz wyjécia binarne (U3) s3 zasilane przez oddzielne, odizolowane
galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))
2 3 4 5 7% 8% 16 17 19 20 21 22 23 38 39
Sygnat s it s ) s -
(24V DC) ng;;:fa (24V DC) (24v DC) %

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napigciem 24 V DC
2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzadzenia na wyjsciach binarnych 1-5 jest w dalszym ciggu sygnalizowany.
Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu).

4) opcja ,S21" dla standardowych napedéw 2S.50
5) tylko z opcjg ,C10" (zacisk X1)
6) tylko z opcjg ,S38”, kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zamoéwienia ,2SX5100-3PC06” -_——— M - Y ——

|

o . . . | - 6mm?’ zasilanie |
8) w przypadku izolacji galwanicznej: przytgcza 1 i 2 na zacisku X1

|

| - 2,5mm? przewod sterujgcy
Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany! J
—_
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny  Wtyczka okragta ECOTRON z Fieldbus Y070.182
Przytacze sterowania i sygnatéw zwrotnych
< Wejscia Wyijscia
§ binarne |ana\ogowe| binarne |
E i w019 || P o on e V)
i ¥ ¥ ¥ ¥
1
. PROFIBUS / MODBUS
\74 gz s iy g
) s € Alel < Kanat 1

£ s s|is S sl 5l § < o o < o ¢l ¢
Hg g s|is . g SR g 5 3 3 3 3 8 S s‘e‘i‘z‘

g Lol i i Lo ERENERE)
R U S O A A0 SRR T rrrd
lEXK123456 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 -!3839 28 29 30 31 '

8 ! 1

e ! . i

§ i Fieldbus :

= . (ptytka w ostonie przytacza) I

& ! 1

COM-SIPOS : !

|

podigczenie zewnetrzne ©) 1 (ﬁ'yz i

of_of wl i OFF i

PR i i

T 17T i —— !

XK 27 36 W2 - P24 M pz;:1 [V SR R e Ji

. . . . . s | | | 1

o Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania Limemidian —femimemm 4

@ 1A 1B|2A 2B

2

LI | of of o P

g * * * * ‘ * * Ztgcze wtykowe okragte ? ¢
P L R L A A 2CT ka1
IEXK u2 v2 @ XK Y1 viwt &

= [ 1] NN

& L N PE L1 L2 L3 PE

>

E 220-230V AC/ 380-460V AC

110-115V AC

Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe
Przytacze klienta — przykfady potgczen:
Opis wtyczki XK
Przyktad podtaczenia I: ,wewnetrzne zrodta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napigciem 24 V DC)
Z‘TTU 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23
E 7E 7E 7 I®J % % % % %

Sygnat
2zwrotny
polozenia

Przykiad podtaczenia I1: ,zewnetrzne zrédta zasilania 24 V”

(wejscia binarne Zamknij, Otwérz, Stop (U1) oraz wyj$cia binarne (U3) s zasilane przez oddzielne, odizolowane

galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))
7 8 16 17 19 20 21 22 23 38 39
[@J ;

O 2
© O
. J509
Sygnat s & % 8 » ‘(05‘
(24vDC) roesarn (24v DC) (24vDC)? NI

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napigciem 24 V DC
2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)

(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny pofozenia jak rowniez stan urzadzenia na wyjsciach binarnych 1-5 jest w dalszym ciggu sygnalizowany.
Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS lub magistrale fieldbus - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu).

4) opcja ,S21" dla standardowych napedéw 2S.50
5) do 2 przytgczy P24 i M na ptytce przytgczeniowej
6) tylko z opcjg ,S38”, kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zamoéwienia ,2SX5100-3PC06”

Y070.108/PL

| - 6mm?® zasilanie

|— Maksymalna $rednica przewodéw: i
| - 2,5mm? przewdd sterujacy |

Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany!
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny = Wtyczka okragta ECOTRON z Fieldbus i Swiattowodem Y070.064

Przylacze sterowania i sygnatow zwrotnych

< Wejscia Wyjscia
§ binarne |analogowe| binarne |
?vé AO14 1)1
E s Y3 N N N
%
K i PROFIBUS / MODBUS
¥ y g & 3 X
S i
N < E gl ¢ E g o o o < 0 | Karal 1 c :ﬁ
T 3 N g & i3 & o o o o o i HE
s = < 2| 2 i3 3 5| © ©° B B ' gl 8
3 < E P I B T = I T T - >l > 3 &
Hg o + ol S| ia| 3 2 2 2 2| 2 i N ol S
|54 | | 12 1o 1o 1
2 T i T T
g XK 1 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 : 28 29 30 31 : 38 39
% 8) 5)8) ’5)8) M M
o 1 . l
g ; ztacze Swiattowodowe
= . (ptytka w ostonie przytgcza) .
E ' ! ) !
! T T L5
COM-SIPOS T Fieldbus (bez redundancji)  ; |s)
podtgczenie zewnetrzne ©) 1 Urzadzenie n 1 .-
o o W i N1 outt N2 ourz ;| ‘@
. . 3)
P S iAol
T
XK 27 36 W2 | |
. - . . - _>J L —
g Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania o | o | &
s Urzadzenie n-1 Urzadzenie n+1
o4y of of of 4 RSZ32
& * * * * * ‘ * Ztgcze wtykowe okragte
2 T 77 TT 7T
ngK u2 v2 @ KU1 viwl @
K]
= ][] 1T
& L N PE L1 L2 L3 PE
s,
E 220-230V AC/ 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjécia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napigciem 24 V DC)

1?3‘4‘15{—7 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23
Sl (% % % (% %
Sygnat
2wrotny
polozenia

Przyktad podigczenia I1: ,zewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otwérz, Stop (U1) oraz wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne, odizolowane
galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

2‘ 3 4 5 7 8 16 17 19 20 21 22 23 38 39
L@J .
Sygnat s ) s s
(24V DC) zwrotny (24V DC (24v DC) )

polozenia

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napigeciem 24 V DC
2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potoZzenia jak réwniez stan urzadzenia na wyjsciach binarnych 1-5 jest w dalszym ciggu sygnalizowany.
Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS lub magistrale fieldbus - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu).

4) opcja ,S21" dla standardowych napedéw 2S.50
5) przewod potgczeniowy z XK do ztgcza $wiattowodowego tylko z opcjg ,C15” (Swiattowdd w topologii liniowej lub gwiazdy)
6) tylko z opcjg ,S38”, kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zamdwienia ,2SX5100-3PC06” -_—— M M- - - M - Y _————

8) przewdd potgczeniowy z XK do ztgcza $wiattowodowego tylko z opcja ,C16” (PROFIBUS, $wiatlowdd w

|
| - 6mm?’ zasilanie |
topologii pierscienia) |

| - 2,5mm? przewod sterujgcy
Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany! J

—_— e =
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny ~ Wtyczka okragta PROFITRON Y070.057

—
Naped wewnatrz

Przytacze sterowania i sygnatéw zwrotnych

< Wejscia Wyjscia
§ [ binarne | analogowe ||analogowe| binarne |
z 0 [ Re|?] A2Y A4 a0t ! P S O G5 W S OO V)
i %
. | I &
= | | <
\4 gZ : < < - W4 @ A
TR slie[ L] SB[ SE S T e o[ig of < of of of o o ol | o
g ¢ HEE Rt aEdERELEEEEEEEREEE BN
z | z 12 8| 9 o @ 9 9 8 9 x
: ¥ SSiE 2 e [T A SRS 25255353 |§¢
MSAERERRRAAagaan EMA
g XK 1.2 3 4 5 6 9 10 13 14 11 12 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39
@
= ] | +_-
K izolacja galwaniczna ® L@J
|_">§-‘ (plly!ka w ostonie przy#qcfa) 24V DC 3)
g
o ] ]
| | COM-SIPOS
! ] 4 - ! podtaczenie zewngtrzne ©
o n ! [‘ mi mi
2) 12)
x2| [ 2]' 2] [X1 Ty
XK 27 36 W2
Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania ol <] w
o 2| ¥ of of of 8 RS32
* * * * ‘ * * Ztgcze wtykowe okragte
T 77 T T 1770
.............. - R PR A bezprzewodowo?
% XK u2 v2 @ X ut viwit @
2 Nf » w»w
= | T[] 1T T
S L N PE L1 L2 L3 PE
£ X9
o 220-230V AC/ 380-460V AC ~
110-115V AC =
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe Bluetooth

Przytacze klienta — przykfady potgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podtaczenia I: ,wewnetrzne zrodta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napigciem 24 V DC)

1 2 3 4 5 6 9 10 13 14 11912979 g®15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26

B L T | eo9e0¢0s

wartos¢ rzeczywista zadana  zwrotny
procesu pozycii  polozenia

Przykiad podtaczenia I1: ,zewnetrzne zrodta zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otworz, Stop (U1) oraz Awaria (U2), a takze wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne,
odizolowane galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

2 3 4 5 9 10 13 14 11912879 8® 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39

O

) O 0 <
By ngl'o & e %‘OOVZ;
U2 OWY _~O%
t oy SQO0 000%™
Predkosé obr./ Wartos¢  Sygnat —o—o—2—2 s—2 05 D oo WO
(24VDC)  (24v DC)"O%e mecvistazadane - mvony (24V DC) @4vDC)d N e

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napigciem 24 V DC

2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny pofozenia jak rowniez stan urzadzenia na wyjsciach binarnych 1-8 jest w dalszym ciggu sygnalizowany.
Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu).

4) opcja
5) tylko z opcjg ,C10" (zacisk X1) lub ,C11” (zaciski X1 i X2)

6) tylko z opcjg ,S38”, kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zamoéwienia ,2SX5100-3PCO6" = [——m—m — —— — —_— = —
7) interfejs Bluetooth tylko z opcja ,C50" |- Maksymaina srednica przewoddw:

8) w przypadku izolacji galwanicznej: przytacza 1 i 2 na zacisku X1 lub przytacza 1 i 2 na zacisku X2

| - 6mm? zasilanie |
| - 2,5mm? przewdd sterujacy |
Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany! J

Y070.108/PL Strona 23



Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny  Wtyczka okragta PROFITRON z karta przekaznikéw Y070.061

Przylacze sterowania i sygnatéw zwrotnych

< Wejscia Wyjscia
§ [ binarne I analogowe | [analogowel binarne ]
%
1 iy T
v , B 3 v 3 3 Karta przekaznikow
) Sl ‘£ £ < | s | Wyjscie 1 Wyjscie 2
£ 5 U R R A A =R A R et A B B < 3 I O
< 2 HEERE I3 & < 2l 318 3| o 8 3 © 38 B B B g R i/ 1 o/t
8 S gliglly §ic & E slelisl sl 29228399y |3z
Hg & Slis| g &[0+ o« .|+ .| & 5| i&| 5 5] 5] 5] 5] 5 35 5= & =
g bl Ll bbbl | i Lo R
2 T 77 TT T T TTTTT T 7T T T T T T T 17 7 7T 17 T4
....... S S
ngK‘l234569101314111278151816171920212223242526 38 39 2829303132333435\/-:
Q
= b | + - .
e izolacja galwaniczna * !
8 (pt{tka w oslonie przytacza) 24v DC 3 |
? ! i
Q. l l ' Wyjscie 3 Wyjscie 4 Wyjscie 5
| | COM-SIPOS .
. . ] L L L
:,, T 4 : podigczenie zewngtrzne © 1 :}( ¢( :}(
ol of of o I T A A A A A
o R A 54 > o | .
x2| 2]l 2] |x1 R SRS UL A SO S L SO O A R 8
/40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 37
XK 27 36 W2
] Podiaczenie elektryczne napiecia zasilania N I
g
3 T T Y T ST L
: 3‘ Z‘ E‘ :‘ S‘ ‘3‘ E‘ RS232
% ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Ztgcze wtykowe okragte
2 T T T 7 77
lg XK V2 V2 S) K (U1 Vi wi &) bezprzewodowo ”)
8
=[] T
,_‘,’- L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe Bluetooth
Przytacze klienta — przyktady potgczen: . .
Opis wtyczki XK
Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napieciem 24 V DC)
1 2 3 4 5 6 9 10 13 14 11912979 8915 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26
Predkos¢ obr./ Wartos¢  Sygnat %g] % % % % % % %
warto$é rzeczywista zadana  zwrotny
procesu pozycji  polozenia
Przyktad podtgczenia I11: ,zewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otworz, Stop (U1) oraz Awaria (U2), a takze wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne,
odizolowane galwanicznie zrddta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))
2 3 4 5 9 10 13 14 11912979 g® 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39
\
E -
U2 :
Predkos¢ obr./  Wartos¢  Sygnal s s s s 2 ! : s
(24VDC)  (24V DC)WE”"zf;é::ij‘s‘aﬁ‘E‘gj p{.j{,’;’;m (24V DC) (24v DC)?

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napieciem 24 V DC
2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzadzenia na wyjsciach binarnych 1-8 jest w dalszym ciagu sygnalizowany.
Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu).
4) opcja
5) tylko z opcjg ,,C10" (zacisk X1) lub ,C11” (zaciski X1 i X2)
6) tylko z opcjg ,.S38", kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zaméwienia ,2SX5100-3PC06” |— |
7) interfejs Bluetooth tylko z opcjg ,C50" Maksymalga Sre.dmc.;a przewoddw:
| - 6mm° zasilanie

8) w przypadku izolacji galwanicznej: przytgcza 1 i 2 na zacisku X1 lub przytacza 1 i 2 na zacisku X2 - 25 mm? przewod sterujacy
| o |

Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany! J
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5

SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny =~ Wtyczka okragta PROFITRON z Fieldbus

Przylgcze sterowania i sygnatéw zwrotnych

Y070.183

< Wej$cia Wyijscia
§ [ binarne I analogowe | [analogowel binarne |
é ! : PpoAzS A9 aof 1 z ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ F 1)1
| |
i - PROFIBUS / MODBUS
4 %Z i < < 4 I
S & £ P A 3 Kanat 1 Kanat 2
c c [={ I I3 N c c|l ie c 3 c r 1T 1
§ 3 13 15 o lglem) o] S8 | 5 B 8 3 B 3| S 3 3 © 3| B | 5 3
H 2 sligliy gt g g 2 N 3 N R R R R AR IR sl 8 >l > 2l =
Hg g HIERHE N . . I = O I I 8 S @ 3 3
g ol il &a &z) &z) bl P &a i2 &a &z) &a &z) &z) &a
2 T 77 T 77 T T T T T T TTT T T T
gXK1234569101314111278151816171920212223242526-:3839 28 29 30 31 32 33 34 35!
; i
] .
S H Fieldbus
E- . (ptytka w ostonie przytgcza) !
& ! |
COM-SIPOS ! |
! ON ON !
podtaczenie zewngtrzne © | ‘ L:' ‘ ‘ L:' ‘ i
o o i OFF OFF i
EREN) | g 14S + 1 i
o L e w [ w = | w e w ]
= P24 M [P24T] M === p242| M |P24? M |=-
XK |27 36 w2 : | G
. .. . . I N N N
S Podlaczenie elektryczne napiecia zasilania ol <| o Limmi o e N
@ 1A 1B|2A 2B|[3A 3B|4A 4B
S e e -
E oy o of o RSZ3 -
o
e ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Ztgcze wtykowe okragte
5 3)5)
AP A LI N (L S AR O vee Kanat 1 Kanat 2
bezprzewodowo 7
ngK v v2 @ XK [V Vi w1 @
= [T T T
$ L N PE L1 L2 L3 PE
>
& 220-230V AC / 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe Bluetooth

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Przyktad podtaczenia I: ,wewnetrzne zrodta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napieciem 24 V DC)

1 2 3 4 5 6 9 10 13 14 11 12 7 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26
Predkos¢ obr./  Wartosé  Sygnat 1% ﬁg %] % % % % %;

warto¢ rzeczywista zadana  zwrotny

procesu pozycji  polozenia

Przyktad podtgczenia I1: ,zewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otworz, Stop (U1) oraz Awaria (U2), a takze wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne,
odizolowane galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

2 3 4 5 é‘) 10 13 14 11 12 7 8 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39
E _
U2
+ -
Predkosé obr./ Wartos¢  Sygnal ) S CHEND D (D S S S
(24VDC)  (24V DC)W"“";?;j:ngW‘S‘a;i‘Egﬁ pf,v,f;’;"n{a (24V DC) (@4vDC)d

1) obszary odizolowane galwanicznie moga by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napigciem 24 V DC
2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)

Opis wtyczki XK

(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzgdzenia na wyjsciach binarnych 1-8 jest w dalszym ciggu sygnalizowany.

Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS lub magistrale fieldbus - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych
4) opcja
5) do 4 przytaczy P24 i M na plytce przytagczeniowej

napedu).

Maksymalna $rednica przewodow:

6) tylko z opcjg ,S38”, kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zaméwienia ,2SX5100-3PC06” |- - - —————

7) interfejs Bluetooth tylko z opcja ,C50"

| - 6mm?® zasilanie |

- 2,5mm? przewdd sterujgcy I

Przewod sterujgcy musi by¢ ekranowany! J
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne

Schemat elektryczny ~ Wtyczka okragta PROFITRON z Fieldbus i Swiattowodem Y070.065

Przylacze sterowania i sygnatéw zwrotnych

« Wejscia Wyjscia
5 [ binarne I analogowe | [analogowel binarne ]
1 AN A AN A
|
. PROFIBUS / MODBUS
M4 < < \4 N N
: §r <Er E A . :& = Kanat 1
N c 3% N S gl gl gl g < gl <
& 5 g P S 3 3| 13 3 o 9 o 3 o 9o 9 @ = BF
g 2 sl | < <4 2l 318 3| o o 9 © 38 B B B g X
g 5 § € G E R EEEEEEEEE > > 3 g
Hg & 4 I T S Y S Y 1 ) I b S I S & =
S N RN R | i FRERERE)
2 TT T T T T T T T T TrrT
£ XK 1 10 13 14 11 12 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 : 28 29 30 31 : 38 39
s 8) 58 ‘s)s) H H
Q 7 .
g ; zlacze $wiattowodowe
= . (ptytka w ostonie przytgcza) .
& 2 '
[ L 9
COM-SIPOS + Fieldbus (bez redundancji) | |s)
podigczenie zewnetrzne © | Urzadzenie n \ .-
o o i N1 outt N2 outz2 ;| @
P St el il
T T
XK |27 36 w2 I I
. . . . . _>J — -
o Podiaczenie elektryczne napiecia zasilania ol - o L _& o
g Urzadzenie n-q Urzadzenie n+1
oo of of of RS2
S bl ) Ztgcze wtykowe okragte
2 T 77 T T 7T
.............. - (RO [ R Ry P bezprzewodowo ™
ngK u2 v2 @ XK ut vi wi @
=[] ] 1T ]
s L N PE L1 L2 L3 PE
>
& 220-230V AC/ 380-460V AC
110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe Bluetooth

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podtgczenia I: ,wewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia i wyjscia binarne sg zasilane wewnetrznie przez sterownik napieciem 24 V DC)

1?3 4 5 6 9 10 13 14 11 12 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26

Bl T [o9eoet0]

Sygnat
wartos¢ rzeczywista zadana  zwrotny
procesu pozycji  polozenia

Przyktad podtgczenia 11: ,zewnetrzne zrédta zasilania 24 V”
(wejscia binarne Zamknij, Otwérz, Stop (U1) oraz Awaria (U2), a takze wyjscia binarne (U3) sg zasilane przez oddzielne,
odizolowane galwanicznie zrédta zasilania 24 V DC - dodatkowo do zasilania sterownika (P24 zewn.))

T 3 4 5 G‘) 10 13 14 11 12 7 8 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39
E -
v2. U3 .
Predkost obr. /  Wartose Sygnat Il
(24VDC)  (24V DC)“V“"fﬁOZ:;jVW'S‘af,f;’zigj p;W;;;:{a (24V DC) (24v DC)?)

1) obszary odizolowane galwanicznie mogg by¢ zasilane przez rézne zrédta zasilania napieciem 24 V DC
2) styki poztacane

3) dodatkowe zasilanie sterownika (w razie potrzeby)
(W przypadku awarii zasilania zaréwno sygnat zwrotny potozenia jak réwniez stan urzadzenia na wyjsciach binarnych 1-8 jest w dalszym ciggu sygnalizowany.
Mozliwa jest komunikacja poprzez program COM-SIPOS lub magistrale fieldbus - mozliwa jest zmiana parametréw oraz odczyt danych napedu).

4) opcja
5) przewdd potgczeniowy z XK do zlgcza $wiattowodowego tylko z opcja ,C15” (Swiattowdd w topologii liniowej lub gwiazdy)
6) tylko z opcjg ,S38", kabel komputerowy (Sub-D9 RS232), nr zaméwienia ,2SX5100-3PC06” |— |
7) interfejs Blustooth tylko z opcjg ,C50" Maksymalna $rednica przewodéw:
| - 6mm? zasilanie
8) przewdd potgczeniowy z XK do ztgcza $wiattowodowego tylko z opcjg ,C16” (PROFIBUS, $wiattowdd w

_ 2 . .
topologii pierécienia) | 2,5mm® przewdd sterujacy |

Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany! J
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne
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Elektryczne napedy liniowe 2SB5 SIPOS 5 Flash

Dane techniczne
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