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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Informacje ogdlne

Napedy ustawcze SIPOS stuzg do automatycznego i bezpiecznego przesterowywania armatury przemystowej zgodnie z normg EN 15714-2.

Pozycja montazowa

Pozycja montazowa jest dowolna. W celu utatwienia obstugi na miejscu, np. odczytywania wskazan na wyswietlaczu, zalecamy tradycyjny
sposéb montazu, tzn. kotnierz montazowy armatury powinien znajdowac sie pod napedem.

Montaz rozdzielny napedu i sterownika jest rowniez mozliwy — pod warunkiem zastosowania specjalnego zestawu montazowego (dopisek do
zamowienia np. S41).

Tryby pracy
2SATS..-

o tryb modulacji ciagtej, klasa D wg EN 15714-2
o tryb modulaciji, klasa C wg EN 15714-2

Napedy moga by¢ eksploatowane ze wszystkimi kombinacjami momentu obrotowego i predkosci obrotowej w zakresie temperatur od -20°C do
+70°C.

Poziom hatasu
Poziom hatasu generowanego przez napedy ustawcze (mierzony w odlegtosci 1 m od zrédta) wynosi < 70 dB (A).

Powloka lakiernicza i ochrona przed korozja

Wszystkie Sruby zewnetrzne wykonane sg wytacznie ze stali szlachetnej. Obudowa napedu wykonana jest ze stopu aluminium odpornego na
korozje w normalnych warunkach otoczenia. Napedy wieloobrotowe 2SA78 mozna wigc uzywac rowniez bez powtoki lakierniczej, standardowo
jednak zabezpiecza sie je jednowarstwowym lakierem 2K-PUR (dwusktadnikowa jednowarstwowa powtoka poliuretanowa).

Jednowarstwowa powtoka lakiernicza jest odporna na promieniowanie UV. Minimalna grubo$¢ warstwy wynosi 60 Llm po wyschnigciu, kolor jest
podobny do RAL 7037 (szary stalowy). Inne kolory RAL (dopisek do zaméwienia Y35 + informacja o kolorze RAL) sg réwniez dostepne.
Jednowarstwowg powtoke lakierniczag mozna kryé po zmatowieniu i wyczyszczeniu powierzchni wszystkimi popularnymi materiatami do
powlekania, m.in. lakierami epoksydowymi, nitrolakierami itp.

Ochrona przed korozjg zewnetrzng jest zdefiniowana w kategoriach korozyjnosci zgodnie z normg EN15714-2 (EN 1SO 12944-2):

Bardzo mocna ochrona przed korozja,
. Wersja standardowa: kateg(_)na koroz_yjnosu €5
Wersja: . S o dlugim okresie ochrony
kategoria korozyjnosci C5 L2 . .
>> powtoka lakiernicza lepsza od konwencjonalnej,
grubos¢ warstwy 300 pm <<
Montaz / - obszary przemystowe o duzej wilgotnosci oraz agresywnej - obszary przybrzezne o duzym zasoleniu
warunki $rodowiskowe | atmosferze - obszary przemystowe o duzej wilgotnosci oraz agresywnej
- obszary o niemal statej kondensaciji i duzym zanieczyszczeniu atmosferze
- obszary o niemal statej kondensacji i duzym zanieczyszczeniu
Dopisek do zaméwienia L38
(specjalnego)
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Smarowanie

Przektadnie wypetnione sa olejem przektadniowym typu long life i praktycznie nie wymagajg konserwac;ji. Czestotliwo$¢ konserwacji po
uruchomieniu zgodnie z zaleceniami w instrukcji obstugi. Lozyska przytgcza typu A sg smarowane smarem.

Stopien ochrony

Napedy spetniajg standardowo wymagania stopnia ochrony IP68 (DIN EN 60529).

S3 one w petni ekranowane (napigcie elektryczne i czesci ruchome) i zabezpieczone przed wnikaniem ciat obcych (pytu) oraz wody w
szkodliwych ilosciach w warunkach statego zanurzenia do wysokosci stupa wody 3 m przez maksymalnie 72 godziny. Podczas zanurzenia
dozwolonych jest do 10 operac;ji (cykli przetgczania).

IP68-8, ciagte zanurzenie do maksymalnej wysokosci stupa wody 8 m na zapytanie!

Wytrzymalo$¢ zmeczeniowa
Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7 s3 certyfikowane na zgodnos¢ z nastepujgcymi normami:

Przyspieszenie Zakres Predkos¢ przeptywu Czas trwania préb
czestotliwosci
Germanischer Lloyd 0,7 ¢ 5-200 Hz w czestotliwosciach min. 1,5 h/w 3 kierunkach
rezonansowych
EN 60068-2-6 2 g 5-500 Hz 1 oktawa/min 20 ruchéw (10 cykli) / w 3 kierunkach

standard dla 2SA781 do 2SA784

Obcigzenia wg EN 60068-2-6 do 2 g dla wersji 2SA785 i 2SA786 na specjalne zapytanie.
Obcigzenia wg EN 60068-2-6 do 5 g dla wersji z montazem rozdzielnym sterownika i przektadni na zapytanie.
Napedy ustawcze moga by¢ obcigzone stale przez drgania maszynowe w zakresie czestotliwosci 5 — 200 Hz do wartosci 0,5 g.

Temperatura otoczenia
Dla zakresu temperatur od -20°C do +70°C nie ma zadnych ograniczen funkcyjnych. Nizsze lub wyzsze temperatury na zapytanie!

Wysokosé ustawienia nad poziomem morza

Napedy sg zaprojektowane na wysokos¢ ustawienia do 2000 m nad poziomem morza.
Poniewaz wraz ze wzrostem wysokosci ustawienia zmniejsza sig izolacyjno$¢ powietrza, nalezy uwzgledni¢ w przypadku wysokosci ustawienia
powyzej 2000 m redukcje wartosci znamionowej (obnizenie) dla dopuszczalnego maksymalnego napigecia roboczego.

Redukcja wartosci znamionowej napiecia

Wysokos¢ Wspotczynnik | Dopuszczalne vac)t (napiecie znamionowe 530 V AC = 460 VAC + 15 %)
ustawienia redukciji napiecie robocze -
n.p.m. [m] [V AC] g 530
0 -+
2000 1 460 + 15% (530 + 0%) =
‘o
3000 0,88 405 + 15% (465 + 0%) &
=
4000 0,77 355 + 15% (410 + 0%) g
@
5
o
a
o
[m]

2000 3000 4000 [m]
Wysokosé ustawienia n.p.m.

Napedy ustawcze SIPOS mozna bezpiecznie eksploatowac, przestrzegajgc ograniczonej dopuszczalnej tolerancji napiecia — poza tym bez
innych ograniczen — na wysokosciach ustawienia do 4000 m z napigciem 3~ 400 V AC (-15%/+0%).
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Dane mechaniczne

1234567 -

8 9101112 13141516

asazs| ||| [[[|-[[[]]
h y
Wylaczajacy moment obrotowy
maks. i Sita dl j
moment Wyltaczajacy moment obrotowy M, regulowany . b'k? a pracy reczne
pozycjonowania [Nm] Ciezar ugosé korbki
= [k / Przy Mwyt. maks.
(moment obrotowy [kal @ pokretta
15 10 - 20 20 1 70 mm/ 18N
30 20 — 40 22 2 2160 mm 36N
60 40380 | 36 3 90 mm / 56 N
125 |87 -175 39 4 2200 mm 122N
250 175 — 350 70 5 88 N
500 350 — 700 70 6 175N
@ 250 mm
1000 700 — 137 7 92 N
2000 1400- 137 8 184 N
Regulowane wytaczenie zalezne od momentu obrotowego co 10% w zakresie 50 — 100% Myt mfks.  Tryb reczny
Zakres Ustawiony wytgczajgcy moment obrotowy przy... % z Mwyi. >> Przetaczac tylko przy niepracujacym napedzie!
Standardowe wiiaczania N1 <<
ustawienie via 50% | 60% | 70% | 80% | 90 % | 100 % Przetacza sie poprzez wcisniecie pokretta
50% Muwyt. maks. [Nm] recznego, co powoduje réwniez automatyczne
10 -20 10 12 14 16 18 20 zatrzymanie pracy silnika.
20 - 40 20 24 28 32 36 40 Ponowne wigczenie nastgpuje automatycznie po
20 - 80 20 48 56 64 7 80 puszczeniu elementu.
87 -175 87 105 122 140 157 175 Kierunek obrotéw: obrét w prawo pokretta
175 - 350 175 210 245 280 315 350 recznego skutkuje obrotem w prawo na wale
350 - 700 350| 420| 490| 560| 630] 700 w?ct'gﬁyz"é AT87. i 25A788.)
700 - 1400 700| 840| 980| 1120 | 1260 | 1400 viatei o s )
1400 -2800 | 1400 1680 | 1960 | 2240 2520 2800 Samohamownoé: Pokretio reczne w trybie
- recznym dziata bezposrednio na wat silnika,
Dopuszczalna tolerancja: + 10 % z Muwyt. maks. - - i :
Samohamownos¢
Napedy wieloobrotowe do pracy w trybie
modulacji sg samohamownymi napedami
ustawczymi.
Wlelkos'é kOl’nierza Przetozenie przektadni wynosi i = 40.
. . . Srednica
Wielkos¢ kotnierza otworu
DINISO, DIN
przelotowe
5210 3210 dla zakreséw wytgczajgcego momentu obrotowego [Nm] go
Wymiary kotnierzy
FO7 - 10-20 20-40 . 0 oraz przytgczy
F10 GO 1020 | 20-40 | 40-80 || 87-122 “’)Vé'y’}';gadf 1 patrz strona 6
F12 - 40-80 || 87-175 (ds), 2
F14 G1/2 | 20-40 | 40-80 || 87-175 | 175-350 | 350-490 przylacza B1 3
F16 G3 175-350 | 350-700 | 700-980 (di5) 4
F25 G4 350-700 |700-1400] 1400- | . viaczac 5
F30 G5 1400- (d11) 6
Przytacze
Forma przytacza
Forma | DIN1)
A 1SO 5210 przytacze z tulejg gwintowang 0
103 2) + gwintem trapezowym nr zaméwienia z dopiskiem ,- Z" +
B1 1SO 5210 otworem z wpustem pasowanym 2
C 3338 sprzegtem kiowym 3
B3 1SO 5210 otworem z wpustem pasowanym 5
B2 /B4 3) SO 5210 otworem z wpustem pasowanym nr zamoéwienia z dopiskiem H2Y 9

1) Specjalna koncéwka watu i forma przytacza wg DIN 3210 na zapytanie.

2) Gwint trapezowy LH zgodnie z DIN 103, czg$¢ 2, $rednica znamionowa gwintu szereg 1, skok wedtug preferowanego szeregu.
Gwint trapezowy musi by¢ wyraznie okreslony, np. TR 16 x 4 LH DIN 103!

3) Wymiar specjalny musi by¢ wyraznie okreslony, np. @ 26 z wpustem A8x7 DIN 6885!

Strona 4
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Wyjsciowa predkos$¢ obrotowa napedu

Wyjsciowa predkosé obrotowa napedu [°°/;]

Zakres predkosci Ustawienie
obrotowej dla zakreséw wytgczajgcego momentu obrotowego [Nm] standardowe
1,25 —10 [700-1400 1400-2800
5 -201) 10-20 20-40 40-80
5 -40 10-20 20-40 40-80 87-175 | 175-350 | 350-700 |
10 -80 10-20 20-40 40-80 87-175 | 175-350

Regulacja bezstopniowa wyjsciowej predkosci obrotowej w wybranym zakresie

Zakres Regulacja co 2,5%
Standardowe predkosci w przedziale 12,5 — 100% Nmaks. [**/min]
ustawienie 35% obrotowej
Nimaks. (Nmin. — Nmaks) || 12:5% 35% 100%
1,25 - 10 1,25 15 1,75 3,5 9,75 10
5 —40 5 6 7 14 39 40
10 - 80 10 12 14 28 78 80

Rejestrowanie potozenia

Rejestrowanie potozenia

niP (nieintruzywny nadajnik pozycji), bez mechanicznego wskaznika potozenia
z bezkontaktowym odczytem drogi (bez baterii), dane sg zapisywane w pamigci nieulotnej,

rozdzielczo$¢ 0,0005%,

wskaznik pozycji przez pasek postepu i dodatkowg wartos¢ [%] na wyswietlaczu

1) Zredukowany zakres predkosci obrotowej dla napigcia przytagczowego 110 — 115V

Y070.305/PL

1314 1516

Ustawienie predkosci obrotowej

Predko$¢ obrotowa jest ustawiana przez
zewnetrzny, zamknigty hermetycznie
przycisk obstugi ,DriveController”
umiejscowiony na stanowisku sterowania
lokalnego, przez magistralg sieciowg lub
przez program komputerowy do
parametryzacji ,COM SIPOS".

Dla opcji OTWARTY, ZAMKNIETY,
OTWIERANIE AWARYJNE i ZAMYKANIE
AWARYJNE mozna ustawiac rézne
wartos$ci predkosci obrotowe;j.

nieintruzywnie

Wersja ,nieintruzywna” nie ma przektadni
konwersyjnej.

Okreslenie i zapisanie doktadnej liczby
obrotéw dla drogi pozycjonowania (maks.
353 000 obr./wznios) nastepuje
automatycznie po nastawie obydwu pozyciji
krancowych.

Strona 5



Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Rozmiary kotnierza

a4 Typ napedu 2sA78 00O |10| 11 31 |32|33|53|54| 75 86
wieloobrotoweg 20 21 41 42 | 43 | 63 | 64
i ™ 0
i < Wielko$é DIN ISO 5210 |F07|F10| — |F10| — |F12| F14 |F16|F25| — |F30| —
: 4 kotnierza
z 2d25 = wg DIN 3210 —Jo|—]o|—| 12 3| —|a 5
d1 90 | 125 1257 [150|175(210(210| 300 350
zd3 d2 55|70 60|70 |60|85| 100 [130(200/160|230|180
2d1 d3 70 | 102 102 |125| 140 |[165| 254 |298|300
d4 M8 | M10 M10 |M12| M16 [M20| M16 M20
21 4 4 4 4 4 4 8 8
h 3 3 3 3 4 5 5 5
h3 12| 17 17 20| 25 32| 24 30
Wymiary przytaczy
. - . 2) 4) 5)
Wat drazony z tuleja gwintowana formaawgoimisoszioi 6 maks:® |26 | 32 48 |48 152% 65|75 17 80
ey forma A wg DIN 3210
‘ ds 32| 34 55 |55|55(80|80| 80 92
; h 38| 48 86 | 8662|108 77| 126 155
d5 | 37| 47 85 | 8561|108 76| 126 155
N ‘ 12 175| 173 267 |267|243|347|316| 691 782
- L
2d6
A forma B1 wg DIN ISO 5210 i d7 28 42 42 50 60 80 100 120
Ofwor Z wpustem pasowanym forma b wh DI 8210
= } N d5 3 28| 34 42 |50|55/60 80| 80 80
b1 8 12 12 14| 18 22| 28 32
4719 t1 31.3| 453 453 |53.8| 64.4 [85.4| 1064 | 127.4
— 11 36| 45 45 | 60|65|70|87| 139 139
h1 0 0 0 0 0 0 2 2
12 150| 123 210 |210|178|280/236| 583 583
forma B3 wg DIN SO 52101 010 16| 20 20 |25| 30 [40| 50 60
forma E wg DIN 3210;
forma B2/B4 (dy maks.) dy maks. 28| 30 42 |50|45|60| 60| 80 95
H8 dy maks. ® | — 50 — — 60| — |70 100 —
b4 5 6 6 8 8 12| 14 18
t3 18,3| 22,8 22,8 |28,3 333 [433| 538 64,4
11 36,5 45 52 |60|65|70|80 | 139 139
- ; h1 0 0 0 0 0 0 2 2
= 1 1
Wat drazony ze sprzegtem kiowym d12 42 42 | —| 60 80} 100 | 120
- forma C wg DIN I1SO 3338 i di1 - 28 28 - 38 47 64 75
forma C wg DIN 3210 bl 14 14 | —} 20 |24] 30 40
2d12 h1 0 0 — 0 0 2 2
zd11 h1l — 9 9 — 10 12 11 13
o ‘ | 12 123 210 | — |178/280/236| 583 583
i 7N\
| S
] : i N/
o b= ‘
L
Wolny czop watu z wpustem pasowanym ds —| 20 20 | —| 80 140} 50 60
y P P P fzmaDwg bIN3210 14 50 50 |—| 70 |90 110 120
b3pho 5 —| 55 55 | —| 76 |97| 117 127
‘ b3 6 6 — 8 12| 14 18
) m t2 22,5 225 | — | 330 (43,0 535 64,0
i Q
zd897 -

1) Liczba otworéw gwintowanych d4
rurg ochronng trzpienia maks. 50 mm
adaptacyjnym (wysokos$¢ na zyczenie)

Strona 6

2) Maksymalna $rednica trzpienia

7) 175 mm dla przytacza formy A

3) Maksymalna $rednica przejécia do rury ochronnej trzpienia, patrz wymiar d6maxs. (forma A)
5) Maks. #77 dla wzniosu trzpienia =2 541 mm dla formy A lub = 348 mm dla formy B1 (wymiary od kotnierza przytgczeniowego)

4) Dla wersji z
6) Z kotnierzem

Y070.305/PL



Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78
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Rysunek wymiarowy 2SA781., 2SA782. R866861
268 302
80 m‘lﬁ [ 1l 265
° -
o Mo 11
)
S
200
170 H J‘ !
o N 1
< ‘ 1
N I 10
L 85H ‘ :
- g1 4 4 Odstep
i I Q montazowy
Ny
(=]
N
—
o
> = I X
{5; |
Kotnierz ~ F10/GO \/@u 4% M10
Przytacze B1, B2, B3, B4/ 2102
B,C,D,E '
101
96 ;
M20x1,5 2 4X M20x1,5 ‘
M25x1,5 ' e (e e ,
M32x1,5 ‘. I | L/ 2x M25x1,5 : : : '
PN S S RN Kotnierz ~ FO7 Kotnierz FO7 | Kolnierz F10/GO
\\\:,r iq/ T2 2T i Przytacze BL, B2, B3, B4 Przytgcze A . Przylgcze A
Nt oo N _ _ ' _ ; _
SIS Sy 3 T
23 *3015 J ® | ; : ?
. = o550 | ax s - °
[T 255 ! oD
35T 270 f8|4x M8i 4x M10
| 270 ! 2102
Kotnierz  F10
Przytacze AF
*<|_—‘—_|
o \
F10 | GO S \
oD | 70¢g | 60¢g \
o ‘
27018 | 4x M10
2102
1  Silnik 5  Stanowisko sterowania lokalnego 8  Wtyczka
2 Przekfadnia 6  Pokretto reczne 9  Zigcze USB
3 Sterownik 7 Przytagcze magistrali sieciowej 10 Rura ochronna trzpienia (dtugos$¢ wg katalogu)
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78
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Rysunek wymiarowy 2SA783., 2SA784.-.C R866862
324 302
80 , ot Sy —(
e 263 ~ 165
SO
oy
73y !
170 i 7 —
2 1
s I E | 10
e | o
g1 ] Odstep
I < montazowy ™
‘ ! I Q
o e}
i £ x&q —] 2
o
S 2 7 o .
— N
o
= 1
I i .
|
195 ‘ 104
21001
Kolnierz ~ F14/G1/2 " A w30l
Przytacze B1, B2, B3, B4/ 4x M16
B,C,D,E 2140
131 .
96 5
32
M20X1’5 nnnlh i
ML | M25KL5 HE iy X M20XLE
—— A 1 . 2% M25x1.5 Kotnierz  F10/ GO ' Kotnierz  F10/ GO ' Kotnierz  F12
NIy b bld 4 Przytacze A : Przytacze B1,B2, B3, B4/ Przytacze A
\\\:, !q/’/ Sr g f ~ | : B,C,D,E ; |
. \\[\:/,‘ . N % © i i ! i B
| € I o | ) ” : o |
— 15 «® o ! T o
23| [30] @© | S HEIEE R |
-t | i | ) i |
o ' | 4xM10 T o2 e w
2D ‘ gB ; 28518
2102 | 4xM10 ; 4x M12 2125
1 -+ ‘ 2102 ‘
S| Kotnierz  F12 Kotnierz  F14/G1/2 Kotnierz  F14/G1/2
A Przytagcze B1, B2, B3, B4 Przytacze A Przytacze AF
1 l ﬁ_—‘—_l
% - o n : — —
™ I © \ 0
@85f8 3 T 2 ‘
2125 4x M12 @100[8 ‘
2120 4x M16 ‘
< \
2100¢g
4xM16 | 2140
1  Silnik 5  Stanowisko sterowania lokalnego 8  Wtyczka
2 Przekfadnia 6  Pokretto reczne 9  Ziacze USB
3 Sterownik 7 Przytacze magistrali sieciowej 10 Rura ochronna trzpienia (dtugo$¢ wg katalogu)
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78
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Rysunek wymiarowy 2SA784.-.D R866863
351
80
° M5 robo
o =
[} ) : | ! 8 —
o8 ﬁ3| 263 !
212 =
|l | 1
\: | ! 7 ~
[ee] ! | :
— I
po AR _
Q | | 1
' | !
f 1
Ho
116 H Odstep
B montazowy o
AN 3 3
] A 2 9
| | o 10
S 2
o
6 1
2100 fg % i
Kotnierz ~ F14/GL2 230"
Przytacze B1,B2, B3, B4/ 4x M16
*_L. B, C, D, E Zl40
96
M20x1,5 32
M32x1,5 | M25x1,5 + :
— S i : ﬂJ" M P B S R S ‘
D S DD [ 4x M20x1,5 i : : ‘ ‘
\\\:/:‘q/ Ter 2 T L 2x M25x1,5 Kotnierz  F10/GO ' Kotnierz ~ F10/GO ‘ Kotnierz  F12
STt L A byl Przytacze A : Przytacze B1,B2,B3,B4/ Przytacze A
Nt Al ‘ , B2, B3, ‘
) T | ; B,C,D,E ‘ |
RS ‘ = ‘
23| |30 I Ik o
a‘ & o o | G — . Do o |
© | L™ .|: ol @ |
| ! Lia ‘ |
™ [ 4x M10 m 220 P [
2D : ;5 ; 28518
2102 |4xM10 ; 4x M12 2125
_ ; 2102 :
-+
3 Kotnierz  F12 Kotnierz  F14/G1/2 Kotnierz  F14/G1/2
N Przytacze B1, B2, B3, B4 Przytacze A Przytacze AF
: r——
g T | T} o | 5 r
™ I © \ 0
285¢8 < i Q |
T 2125 4x M12 2100¢g |
2140 4x M16 '
< I
F10 | GO 2100 tg
2D | 70tg | 6018 4x M16 | 2140
1  Silnik 5  Stanowisko sterowania lokalnego 8  Wtyczka
2 Przekfadnia 6  Pokretto reczne 9  Zigcze USB
3 Sterownik 7 Przytagcze magistrali sieciowej 10 Rura ochronna trzpienia (dtugos$¢ wg katalogu)
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78
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Rysunek wymiarowy 2SA785., 2SA786. R866864
389
80 . 353
G r=——+--= 1
G| M5 1 ag3 | [ 316
PO 8— 216
. I
g & I 3
212 Sl 10 H— ° N
M~ | \ H
o 7
© | |
=1 | | I . o R
S I 3
S 1)
1 | I
NP2 o= I Odstep (40, - 5
? ﬂl ! montazowy © ©
3 ! | | 9 I
I 5 6 8l
A [ @
an
] —
— 2 T
o
3
~ Ly
a —
g
-
)
225 I 145 1
2130¢g
175 Kotnierz  F16/G3 ;
9% Przytacze B1, B2, B3, B4/ 240 4x M20
2 B.C.D.E 2165
M20x1,5 H H jﬂ H i .
M32x1,5 M25x1,5 : LR IIE RN LI LR STREE IR HTRTERTPT
= l_ﬁ,_) ,q)‘[ EN | I i-— 4x M20x1,5 Kotnierz ~ F14/G1/2 ' Kotnierz ~ F14/G1/2
of L2 Przytacze A : Przytacze B1,B2,B3, B4/
of < el L 2 M2 | ‘ B.C.D.E
.§ 8 \; N . : |
T '
S ° | ' ¥ -
— | ' < | :
; - RSIES
| > 7 | ! 7| ™~
<t I ‘ 6(\) } b :Erj/ a 030
4x M16 zllfgfs | 2101
X ° L 4xN16 2140
Kotnierz ~ F14/G1/2 Kotnierz  F16/G3 Kotnierz  F16/G3
Przytagcze AF Przytagcze A Przytagcze AF
T—g = |[[ |
] | o) |
P ‘ " | 3 \
- | 2130 15 |
| 4x M20 2165 |
| 0 T
< ‘ 213045
T 2100 g 4x M20 2165
4x M16 2140
1  Silnik 5  Stanowisko sterowania lokalnego 8  Wtyczka
2 Przekfadnia 6  Pokretto reczne 9  Ziacze USB
3 Sterownik 7 Przytacze magistrali sieciowej 10 Rura ochronna trzpienia (dtugo$¢ wg katalogu)
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Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SA787., 2SA788. R866865
353
| 316
8\\b\ 216
[
10 H— > | N 8
7 !
3
(32} [ - - ‘ -
Q o
‘ ®
| |
Odstep < 40 1 ‘ ‘ SIPOS 5
montazowy Q | Q
o
] 5 6 o 85
! © ™
- X
\
™
5 1 I r
® ! o
5 \ Q
A — 3
o~ )
225 L 1
[
—
11 |
175 Q
96 (]
32
M20x1,5 H H |H i 1
M32x15 | M25x15 | &
’ |
——/3 1 T
NI = PEENET - 4x M20x1,5 S
NI S S Tl - 2 M25xas >
. \r\—j,,‘ N g ™ I-\'D ” °
o
15 < A
23| 30] kG
Przytacze B1, B2, B3, B4/
B,C,D,E
—+
Przytacze A
; 2SA787. 2SA788.
g | F25 G4 F30 G5
™ o w o D1 20018 | 1608 | 23018 | 180 f8
\ g D2 254 298 300
2 D3 300 350
\ 0 D4 8 x M16 8 x M20
oD1 2 D5 50 60
2D2 D4 B 110 120
C 117 127
F 130 199
1  Silnik 5  Stanowisko sterowania lokalnego 8  Wityczka
2 Przekfadnia 6  Pokretto reczne 9  Zigcze USB
3 Sterownik 7 Przytagcze magistrali sieciowej 10 Rura ochronna trzpienia (dtugo$¢ wg
katalogu)
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Dane techniczne

Dane elektryczne — Przytacze zasilania

Napiecie przylaczowe Uy 1-faz., 110 — 115 V AC (40 — 70 Hz)

dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% / +15%

Prad (110 V) 2 3 Moc Py 4 Moc Zaberfgecze
Prad
Typ Nmaks. Muyt. maks. znamionowy In = Imaks. silnika zwioczne
4)
|
2SAT8.. [obr./min] [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A] maly
..... 1. -.CB 20 1,9 2,6 0,1 sterownik
..... 2. -.CB 20 40 2.4 3,8 0,2 0,75 10
..... 3. -CB 80 42 83 0.3 ¥
Napiecie przylaczowe Uy 1-faz., 220 — 230 V AC (40 — 70 Hz)
dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% b)) / +15%
Prad (230 V)23 Moc Py 4 Moc Zabezpieczenie
Prad
Typ Nmaks. Muwyt. maks. znamionowy In = |maks. ¥ silnika zwloczne
4
2SATS.. [obr./min] [Nm] [al [al [kw] [kw] [A]
1 -.CD 40 20 1,3 1,9 0,2 |
""" ) -.DD 80 2,6 3,8 0,4 maty
> -.CD 40 20 1,7 2,8 0,2 0,75 10 sterownik
""" ) -.DD 80 3,4 5,6 0,4
..... 3, -.CD 40 80 3,4 6,2 0,4 ¥
Napiecie przylaczowe Uy 3-faz., 190 — 200 V AC (40 — 70 Hz)
dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% b)) / +15%
Prad (200 V) 2 3 Moc Py 4 Moc Zabezpieczenie
Prad
Typ Nmaks. Muwyt. maks. znamionowy In = Imaks. 9 silnika zwloczne
4)
2SA78.. [obr./min] [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A] mal*y
..... 1. -.CJ 20 0,9 1,4 0,2 sterownik
..... 2. -.CJ 40 40 1,2 2,0 0,2 0,75 6
..... 3. -.CJ 80 2,5 45 0,4 ¥
Napiecie przylaczowe Uy 3-faz., 380 — 460 V AC (40 — 70 Hz)
dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% b) / +15%
Prad (400 V) 2 3 Moc Py 4 Moc Zabezpieczenie
Prad
Typ Nmaks. Muwyt. maks. znamionowy In = Imaks. 9 silnika zwloczne
4)
2SA78.. [obr./min] [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A]
-.CE 40 0,5 0.7 0,2
""" L -.DE 80 20 1,0 14 0,4
-.CE 40 0,9 1,7 0,2 0,75 |
..... 2, “oE 20 40 T8 T4 0.4 6 maly
3 -.CE 40 80 1,2 1,8 0,5 sterownik
""" ) -.DE 80 2,4 3,6 1,0 150
. -.CE 40 175 16 3,0 0,7 ' N 2
""" ) -.DE 80 3,2 6,0 1,4 3.00 10 A
s -.CE 40 350 3,0 5,0 1,3 ’ duzy
""" : -.DE 80 6,0 10,0 2,6 550 16 sterownik
..... 6. -.CE 40 700 51 9,5 2,3 '
..... 7. -AE 10 1400 3,0 5,0 1,3 3,00 10 |
..... 8. - AE 2800 5,1 9,5 2,3 5,50 16

Praca silnika
Przetwornica czestotliwos$ci wytwarza z napiecia sieciowego jedno- lub tréjfazowego napigcie tréjfazowe regulowane pod wzgledem czestotliwosci i amplitudy na
potrzeby zasilania silnika. Predkos$¢ silnika, a tym samym wyjsciowa predkos¢ obrotowa napedu jest ustawiana wewnetrznie poprzez czestotliwosc.

Ochrona silnika
Silnik jest wyposazony w petng ochrone elektroniczng przed uszkodzeniami termicznymi. Mikrokontroler stale monitoruje temperature panujacg w uzwojeniu. Sposéb
zadziatania i reakcji w momencie przekroczenia dopuszczalnej temperatury uzwojenia mozna zaprogramowac.

Grzatka postojowa silnika
Mikrokontroler monitoruje aktualng temperature uzwojenia za sprawg czujnikéw zabudowanych w uzwojeniu silnika.
W przypadku mozliwosci zaprogramowania aktywacji grzatki postojowej silnika, w momencie wytgczenia silnika, w zaleznosci od zachowania i wychtodzenia,
uzwojenie silnika ogrzewane jest przez prad staty z przetwornicy czestotliwosci.
1) Petny moment obrotowy dla wahan napiecia pomiedzy -30% do +15%
(w przypadku spadku napigcia od Un -30% do -10% operacja moze by¢ wykonana przy zredukowanej wyj$ciowej predkosci obrotowej n)
2) Nizsze napigcie zwigksza, wyzsze zmniejsza warto$¢ pradu
3) Prad rozruchu la < prad znamionowy In
4) Przy 35% maksymalnego momentu obrotowego Mwyi. maks.
5) Prad osigga maksymalng warto$¢ Imaks. przy wytaczeniu zaleznym od momentu obrotowego oraz przy momencie roboczym osigganym przy 70% maksymalnego momentu obrotowego M wyi.

maks.
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Dane techniczne

Dane elektryczne — Sterowanie i sygnaty wyjsciowe

1234567 -809101112

2sa7s [ [|-[[]1] I-I?I 1]

131415 16

4

OOZXReTmMUO >

FrXIOMO®

5 wej$¢ binarnych 24/48 V DC (OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP, AWARIA, tryb), 8 binarnych wyjé¢ sygnatowych 24/48 V DC,
1 wyjécie analogowe 0/4 — 20 mA (warto$¢ rzeczywista pozycji), 1 wejscie analogowe 0/4 — 20 mA (warto$¢ zadana pozycji),

kolorowy wyswietlacz graficzny ze wskaznikiem stanu

Sterownik bez rozszerzen sprzetowych

Karta przekaznikéw z 8 wyj$ciami

PROFIBUS DP 1-kanatowy z funkcjami V1 i V2

PROFIBUS DP 2-kanatowy z funkcjami V1 i V2

MODBUS RTU 1-kanatowy

MODBUS RTU 2-kanatowy

HART

HART + karta przekaznikéw

MODBUS TCP/IP 1-kanatowy

Przygotowany do
jednostki zdalnego + MODBUS RTU 1-kanatowy

Pozycjoner (wersja standardowa)

Regulator procesu

Pozycjoner + predko$¢ obrotowa zalezna od drogi

Pozycjoner + zmiana predkos$ci obrotowej poprzez zewnetrzny sygnat analogowy

Pozycjoner z funkcjg split-range

Pozycjoner + zalezne od drogi dowolnie programowane czasy pozycjonowania

Regulator procesu + zalezne od drogi dowolnie programowane czasy pozycjonowania

Wtyk okragty

Przypisanie sygnaléw do wyjsé binarnych

- w HiMod (patrz rowniez schematy elektryczne, sygnaty 1-8):

Opcjonalnie mozliwe dowolne
Sygnat [Ustawienie standardowe Z opcjg ,Y12" Z opcjg ,Y15” Z opcjg ,Y90” przypisanie sygnatow, NO/NZ
(moze by¢ zmieniane lokalnie)
1 Pozycja krancowa OTW Styk posredni OTW ~ NO |Styk posredni OTW ~ NO [Styk posredni OTW  NO Pozycja krancowa ZAM
2 Pozycja krancowa ZAM Styk posredniZAM ~ NO |Styk posredniZAM ~ NO [Styk posredni ZAM  NO Pozycja krancowa OTW
3 Moment obr. OTW Gotowy + zdalny NO |Moment obr. OTW Moment obr. OTW Moment obr. ZAM osiggnigty
4 Moment obr. ZAM Moment obr. OTW Moment obr. ZAM Moment obr. ZAM Moment obr. OTW osiagniety
5 Btad NZ [Moment obr. ZAM Gotowy + zdalny NO |Lokalny NZ Moment obr. ZAM/OTW osiggniety
6 Lokalny NO |Lokalny NO |Lokalny NO |Biad Nz Btad
7 Migacz NO |Ostrzezenie temp. silnika Migacz NO Nieuzywany Migacz
8 Ostrzezenie temp. silnika Btad napigcia zewn. Nz |Ostrzezenie temp. silnika Nieuzywany Gotowy
Gotowy + zdalny
NO = normalnie rozwarty, NZ = normalnie zwarty Lokalny

Y070.305/PL

Styk posredni ZAM

Styk posredni OTW

Btad temperatury silnika

Ostrzezenie temp. silnika

Btad napiecia zewnetrz.

Przeglad

Wskazanie pracy ZAM

Wskazanie pracy OTW

Wskazanie pracy OTW/ ZAM

Migacz + pozycja kranicowa ZAM

Migacz + pozycja kranncowa OTW

Koniec drogi ZAM

Koniec drogi OTW
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Przytacze elektryczne (opis wtyku okragtego)

) XK
Wejscia i wyjscia HiMod
2 (@)
Binarne wejécia 2,3,4,5, ® ©
9,10i 27 O O O WO
7o @@ °
wyjécia 169,17, 19, 20, 21, 22, @
23,24,25i26 © @
Analogowe wejscia 11i12, o @ @ (@)
13 14 (opcja) @
: o Wi
wyjécia 7i8, X
: ) O O %0
48, 491 50 (opcja) O = O
VO (NI
Wyijscia przekaznikowe 28, 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, Q
(opcja) 36, 37, 40, 41, 42, 43, 44, 45, 46 | 47
Magistrala 1-kanatowa 28,29,30i31
sieciowa :
(opcja) 2-kanatowa 28, 29, 30, 31, Opis wtyku okragtego
32,33,34i35
Wyjscie napigcia 1,6,
P24 wew.” lub P24 gal.” 150181
Napiecie pomocnicze 38139

sterownika ,P24 zewn.”

Rejestrowanie potozenia

Rejestrowanie potozenia odbywa sie poprzez nieintruzywny nadajnik pozycji (niP) z analizg przez mikrokontroler.

Rejestrowanie drogi pozycjonowania (maks. 353 000 obrotéw/wznios) przez ten magnetyczny nadajnik pozycji odbywa sie bezkontaktowo, a dane zapisywane sg w
pamieci nieulotnej, dzieki czemu dziata réwniez w trybie recznym w razie awarii zasilania (bez baterii).

Doktadnos$¢ przy przyktadowo 36 obrotach/wznios: 0,002%, z rozdzielczoscig 0,0005%.

Pozycjoner

Okreslanie zadanej wartosci pozycji sygnatem analogowym (0/4 — 20 mA) dla pozycjonera zapewnia precyzyjne sterowanie pozycjg odpowiadajgca tej wartosci
zadanej.
Pozycjoner pracuje adaptacyjnie, tzn. ze prog zadziatania dopasowywany jest na biezgco automatycznie do odcinka regulacyjnego:

Roéznica zatgczeniowa (histereza) 0,4% z drogi pozycjonowania
Prog zadziatania (strefa martwa) regulowany, warto$¢ standardowa: 0,2 do 2,5 % drogi pozycjonowania

Adaptacja gornego zakresu powiekszenie progu zadziatania o 0,1%, jesli kolejno$¢ komend OTWORZ ==> ZAMKNIJ ==> OWTORZ pojawia sie w
ciggu 6 sekund

Adaptacja dolnego zakresu redukcja progu zadziatania o 0,01%, jesli naped nie bedzie uruchomiony przez 10,8 s

1) Nie dotyczy wersji z kartg przekaznikéw.
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Dane techniczne

Wartosci mocy oraz zuzycia energii

Wejscia i wyjscia binarne
Wejscia binarne
Wyjscia binarne

- wejscia sterowania OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP, AWARIA i tryb
- 8 binarnych elektronicznych wyj$¢ sygnalizacyjnych

Wszystkie wejscia i wyjscia binarne sg bezpotencjatowe oraz odizolowane galwanicznie.
Dodatkowo wyjscia binarne sg odporne zaréwno na zwarcie, jak i przecigzenie.

Wejscie Wyijscie
24V DC 48V DC 24V DC 48V DC
Poziom L - potencjat (niski -) [V DC] 0-4 0-4 0-25 0-25
H - potencjat (wysoki -)[V DC] 16 - 30 16 - 60 18 -30 18 - 60
Prad (na wejscie lub wyjscie) [mA] 4-7 7-15 maks. 100 maks. 50
Rezystancja [Q] 4000 4000 maks. 10 maks. 10

Wejscia i wyjscia analogowe

- AE1: 0/4-20mA
- AE2: 0/4-20 mA (na dodatkowej ptytce)
- AAL: warto$¢ rzeczywista pozycji (0/4-20 mA), sygnat aktywny, tzn. z wewnetrznym zasilaniem 24 V DC

Wejscia analogowe

Wyjscia analogowe

- AA2: warto$¢ rzeczywista pozycji (0/4-20 mA), sygnat pasywny, tzn. z zewnetrznym zasilaniem 24 V DC (na ptytce

dodatkowej)

Wejscia i wyjscia analogowe sg odizolowane galwanicznie.
AE2 i AA2 znajdujg sie na wspolnej ptytce dodatkowej i majg taki sam potencjat.

Jesli wystepuje ptytka dodatkowa (AE2+AA2), mozna dowolnie sparametryzowa¢ przyporzadkowanie wej$¢ analogowych AE1 i AE2 oraz wyj$¢

analogowych AAL i AA2.
Wyijécia analogowe sg odporne zaréwno na zwarcie, jak i przecigzenie.

Wejscie Wyijscie

Prad [mA] 0 — 20 (maks. 24) 0 — 20 (maks. 21)
Rezystancja / obciazenie wtérne [Q] 45 maks. 600

Zakresy 0-20 mA lub 4-20 mA rosngco lub malejgco podlegajg regulaciji.

Wyijscia przekaznikowe
Wyijscia przekaznikowe sg odizolowane galwanicznie.
DC AC
dla obcigzenia rezystancyjnego

Maks. moc tgczeniowa 180 W (przy 30 V) 1500 VA
Maks. napigcie tgczeniowe 30V 50V 300 V 250V
Maks. prad tgczeniowy 6A 0,6 A 0,15A 6 A

Karta przekaznikdéw posiada 8 wyjs$¢ przekaznikowych (5 zestykdw zwiernych, 1 zestyk rozwierny i 2 zestyki przetgczajace).

Zasilanie wewnetrzne 24 V

W przypadku zasilania wewnetrznego 24 V DC przez P24 gal.” wejscia i wyj$cia binarne sg galwanicznie odseparowane od sterownika.

Zasilanie zewnetrzne 24 V

W przypadku zasilania zewnetrznego 24 V DC przez ,P24 zwen.” warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia sg przekazywane do binarnych wyjs¢

sygnatowych (sygnat 1-8) réwniez w trakcie awarii zasilania i mozliwa jest komunikacja przez program COM-SIPOS lub magistrale sieciowa.
W przypadku zasilania z sieci zasilanie wtasne przez naped ustawczy.

Zasilanie zewnetrzne 24V Pobor pradu

Welscle Pz zew @1Vz kan:tlglpzrge\éainikéw) typ. 24V

2 prad wersja standardowa [mA] 165 150

dodatkowe obcigzenie:

z PROFIBUS DP / Modbus RTU, 1-kanatowa  [mA] +20 +20

z PROFIBUS DP / Modbus RTU, 2-kanatowg  [mA] +40 +40

z Modbus TCP/IP [mA] +50 +50

z HART [mA] +18 +21

z kartg przekaznikéw [mA] +50 +60

z wartoscig rzeczywistg pozycji [mA] +20 +20

z Bluetooth [mA] +10 +10

Y070.305/PL
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Dane techniczne

Schemat elektryczny  HiMod

Y070.251

Przytacze sterowania i sygnatow zwrotnych

Wejscia Wyjscia
: [ binarne I analogowe [ analogowe [ binarne |
p 24148V 0/4..20mA 0/4..20mA 24148V
§ 1) 1) 3
9 AL AOL L SR O U G O O
o = Y= Y= d2 ¥ E F
£ =] =l
M4 V! A M4 VY
N S| N 2 ! E o of < w o ~ gl €
® 5 12l & a8 g gl e % B @ @ o e o o o o e H
Hg 8§ 6 z‘%??w,‘w,‘u‘“W‘E%isziz;;;; E‘E‘
g bl Lol
2 T T 77 TT T T TTTTTTT T 7
lg XK 1 2 3 4 27 5 6 9 10 11 12 13 14 48 49 50 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39
H
= . -
: (0}
g 24vDC2
>
N
o
COM-SIPOS
USB20 e<»  Bluetooth 3B
‘v o & = ‘ @
] Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania _|o)o] -
s 990949 999 === -
f, 3‘ Z‘ E‘ j‘ 3‘ 9‘ E‘ Standard A
Iy ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretkg
S T T T T T T T na obudowie elektroniki)
lg XK u2 v2 & XK Ul viwi &
= [ ]] 1T ]
_% L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC/

Zasilanie 1-fazowe

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

1) obszary

110-115V AC

190-200V AC

Zasilanie 3-fazowe

Opis wtyczki XK

Przyktad podigczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejs’cia i wyjs’cia zasilane sg z modutu elektroniki pradem o napigciu 24V DC)

10 11 12 13 14 49 50 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26

LT @8 1 T 88884544

Przyktad podigczenia I11: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC*
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

11 12 13 14 48 49 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39

] VBB SRS

(DC) (24" bo) (2av DC)?

(6C)

odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania prgdem o napigciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyj$ciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.)

3) opcja

Strona 16

Maksymalna $rednica przewodow:
| - 6mm?’ zasilanie |
| - 2,5 mm? przewéd sterujgcy |

Przewdd sterujgcy musi byé ekranowany!
| I
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Dane te

chniczne

Schemat elektryczny

Naped wewnatrz

Przytacze klienta

Naped wewnatrz

Przytacze klienta

Zasi

Przytacze klienta — przyktady pofgczen:

HiMod z kartg przekaznikow Y070.252
Przylacze sterowania i sygnatow zwrotnych
Wejscia Wyijscia
:' binarne I analogowe 1T analogowe [ binarne |
< 24148V 0/4...20mA 0/4...20mA 24V
Q All Al2 AO2 AO1
g = = = Karta przekaznikow
! A £0]
far) | B . E | A o o < w oo ~ gl € - ~ ™ <
ENE ElE I ERE R EEEEEEE e
= < < gt g 2 g g g g 32 "‘§ 2 2 3 2
§§¥¥¥¥ §§¥§¥+¥¥ ‘ikiik‘ik §;;;;;;;‘55‘2“;“;“;“;"
1
L rrrar LIS 5. . LU 00 UL A . A U U L
1 2 3 4 27 6 9 10 11 12 13 14 48 49 50 7 8 17192021222324252638392829303132333435/-:
. !
! i
24V DC? !
e s =
|
COM-SIPOS !
USB20 o< Bluetooth 3B : . . .
2l ol of - = P8
‘ ‘ L z B
. L. I vl bl
Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania |5 o] - ij\T'__T__T_'_T'_T__'T_.I._T._.T_.T_ _
.......... - 36 37 40 41 42 43 44 45 46 47
o 2| 4 o of o ¥ Stanard A
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretkg
T T T T T T T na obudowie elektroniki)
vz & UK [0 viwr 8]
L N PE L1 L2 L3 PE

220-230V AC /
110-115V AC
lanie 1-fazowe

Przyktad podtgczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*

380-460V AC/
190-200V AC

Zasilanie 3-fazowe

(tutaj wszyslkie wejécia i wyjécia zasilane sg z modutu elektroniki pradem o napieciu 24V DC)
10 11 12 13 14

EERRESERS /SN

Przyktad podtaczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC*

(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewngtrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

(6C)

11 12 13 14 48 49

ARACE SRR

(bC)

(24V DC)

19 20 21 22 23 24 25 26

018000

Opis wtyczki XK

20 21 22 23 24 25 26 38

RI2EI2EN

1) obszary odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania prgdem o napigciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozyciji i stan urzgdzenia na binarnych wyjsciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS - zmiana parametréow lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.)

3) opcja

Y070.305/PL

(24v DC)?

|- Maksymalna $rednica przewodéw: I

| - 6mm?’ zasilanie
| - 2,5mm? przewdd sterujgcy

Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany!
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Schemat elektryczny  HiMod z Fieldbus Y070.253
Przytacze sterowania i sygnatow zwrotnych
Wejscia Wyijscia
: [ binarne analogowe analogowe [ binarne ]
p 24/48V 0/4..20mA 0/4..20mA 24148V
§ 1) 1) 3
9 AL AO1L L SR O O G O O
g =] =l M A A
M4 4 A M4 VY PROFIBUS / MODBUS
E Kanat 1 Kanat 2
N =1 NI | - | 2 o of ¢ w o ~ gl € f T !
3 3 8 @ g 8 B 8 9 3
H;% 8§ 6 S I RN o8 s|E 25453535 3533558§ ¢ i‘ﬂ‘i‘z‘g‘s&‘i‘z‘
o
g Pl N P R
2 T T 77 TT T T T TTTTTT T T TTTTTTTT
g XK 1 2 3 4 5 6 9 10 11 12 13 14 48 49 50 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39 28 29 30 31 32 33 34 35 :
l: i i
g i Fieldbus 1
= (ptytka w ostonie przytacza) .
& i 1
! !
COM-SIPOS i N N ] !
¢ % |
USB 2.0 o< BIuetooth)li : 4& OFF ‘ ‘ OFF ‘ i
- iy .
T =t ==
‘ ‘ L, {p2e] W [Poa W |-+ = {p2e7] W [P24?] W | 4
. . . . . | L !
] Podiaczenie elektryczne napiecia zasilania oo/ - I
néx .......... - 1A 1B |2A 2B||3A 3B |4A 4B
1;, 3‘ Z‘ E‘ j‘ 3‘ 9‘ E‘ Standard A
% ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretka ¥y ¢ *
2 T T T T T T T na obudowie elektroniki) v oe 25
o AL - crmimf i -l Kanal 1 Kanat 2
;E,XK u2 v2 & XK Uil viwi &
= [ 1] 1T ]
]
:.v- L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC/

110-115V AC

190-200V AC

Zasilanie 1-fazowe

Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

1) obszary

Opis wtyczki XK

Przyktad podigczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejs’cia i wyjs’cia zasilane sg z modutu elektroniki pradem o napigciu 24V DC)

UL T 11834640

Przyktad podigczenia I11: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC*
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

®

®

3 11 12 13 14 48 49 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39 o 0% 0
[ \ o %D
¥ 0%
u3 000X >
® gxBe

(DC) (DC) (24V DC) (24v DC)?

odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania prgdem o napigciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyj$ciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS lub magistrale polowg - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.

3) opcja

5) do 4 przytaczy P24 i M na ptytce przytgczeniowej
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|- Maksymalna $rednica przewodow: I
| - 6mm’ zasilanie |
| - 2,5mm? przewéd sterujgcy |

Przewdd sterujgcy musi byé ekranowany!
| I
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

, .

Schemat elektryczny  HiMod z Fieldbus i Swiattlowodem Y070.362
Przytacze sterowania i sygnatow zwrotnych
Wejscia Wyijscia
: [ binarne analogowe 1T analogowe [ binarne ]
< 24148V 0/4...20mA 0/4...20mA 24148V
g 1) 1) 3 i
g’ All Al2 AO2 AO1 : o _ _ _ _ o _
< | = ¥ ¥ E E
E = = = !
I
v v A K m v i & PROFIBUS / MODBUS I
i Kanat 1 -
I | | | o o o < o o ~ gl ¢
S R N BUIREEEEEERERRE |
N N ! H 3 ¥ 5 5 NN
H% S| § SR CEL ] b S S 2| 5 5 3 25 3 3 2 E‘E‘E‘é‘ NI
g VLl N & 1 VLol
pc DU LR R A U S L L L . . L rrord 1L
ngKl23427569101112131448495078151816171920212223242526-:28293031 : 38 39
2
= 7) 7) 7N 6)7) 6)7) ' '
ﬁ“'r u ‘  Zlacze Swiattowodowe
‘:. ' (ptytka w ostonie przytacza) '
g ot o7
T Fieldbus (bez redundancii) M DY)
COM-SIPOS : Urzadzenie :
-
USB20 o< Bluetooth 3K ; OUTL N1 ouT2 IN2 |
<| o o o @ . - = 24v DC2)
‘ ‘ X  RX TX  RX
. .. . . | |
g Podlaczenie elektryczne napiecia zasilania _<J | _ -
§ j‘ z‘ ,&J‘ j‘ ﬁ‘ 2‘ &J‘ oo A Urzadzenie n.1 Urzadzenie n+1
H i* ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretkg
3 T T T T T T T na obudowie elektroniki)
ngK U2 v2 @ XK Uil viwi &
= [T ] 1T
3 L N PE L1 L2 L3 PE
>
& 220-230V AC / 380-460V AC /

110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe

190-200V AC
Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przyktady pofgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podtgczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszyslkie wejécia i wyjécia zasilane sg z modutu elektroniki pradem 0 napieciu 24V DC)

10 11 12 13 14 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26

LT e 1) 7 [$8dd44d

Przyktad podtaczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC*
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewngtrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

22 23 24 25 26

J WEE LG L L[$10b805 L

(DC) (24v DC) (DC) (24v DC)?

—n

2 3
N

(6C)

1) obszary odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania prgdem o napigciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozyciji i stan urzgdzenia na binarnych wyjsciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS lub magistrale polowg - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.

3) opcja

6) uzwojony fabrycznie przewod potaczeniowy wytgcznie z opcjg ,C17" (przewod $wiattowodowy w topologii linii/gwiazdy)
Maksymalna $rednica przewoddw:
6 mm? zasilanie

- 2,5mm? przewdd sterujgcy

7) uzwojony fabrycznie przewod potaczeniowy wytgcznie z opcjg ,C18"
(PROFIBUS, przewdd $wiattowodowy w topologii pierscieniowej)

Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany!

Y070.305/PL
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA78

Dane techniczne

Schemat elektryczny  HiMod z Fieldbus i kartg przekaznikow Y070.471

Przytacze sterowania i sygnatéw zwrotnych

Wejscia Wyjscia
e | -
= biname [ amalogowe | | analogowe |
2448V 0/4...20mA 0/4...20mA

g
B 1) R
%) AO1
t = Karta przekaznikow
v PROFIBUS / MODBUS
Kanat 1 Kanat 2
+ r 1T 1
§ i 5 g 2 s : P 2 2 2
H 3 S gl £ ' < g > > > > : : : : :
Hg N S| & 2 + + Rl 5| 3 8 o 3 § 8 o o
g Lo Lo IR
S L L . A L rrrrrrrrrr o r o n Ty
gXK1234275691011121314 7 8 -:38391920212223242526:-2329303132333435363740\7!
l% 1 _ 1 Frmrmrmimm i =
y i Fieldbus H i
E ' (ptytka w ostonie przylgcza) ' '
! ! !
! ON_—— ON,— ! ! 2 % %
LLEE] = |||
! he # OFF OFF ! ! ‘
i — i EEREREE
\ T T I 1 1 1 \\T T T T T T T
= -[p24'] W [Poa'| W |- q[P2e] W [P2s] W |- = i -
| I I | /41 42 43 44 45 46 47
u Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania o R O N R
H 1A 1B|2A 2B|[3A 3B[4A 4B
H‘?{ jl Zl El jl gl gl El o COM-SIPOS
g T T U I
.............. - RPN LI Y PN 2avpeao Kanal 2 USB 20 o< Bluetooth 3R
lEXKUZ\Q@ XK UL vi w1 @ <| o] af = \\\"/j
s L N PE L1 L2 L3 PE ‘ ‘
R
& 220-230V AC/ 380-460V AC / -] D4 D 4
110-115V AC 190-200V AC R @ _
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe Standard A

(gniazdo USB pod zakretkg
naobudowie elektroniki)

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podigczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejscia i wyjscia zasilane sg z modutu elektroniki prgdemo napiec’u 24V DC)

4 27 5 6 9 10 11 12 13 14 49 50 7

Y e W

Przyktad podtaczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC*
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z r6znych zrédet zasilania 24/48V DC)

10 11 12 13 14 48 49 50 7

Ly JEsy

24V DC) (24vDC)?

1) obszary odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania pragdem o napigciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyjsciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS lub magistralg polowg - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.

3) opcja

5) do 4 przytgczy P24 i M na ptytce przylgczeniowej

|- Maksymalna $rednica przewodoéw:
- 6 mm’ zasilanie
| - 2,5 mm? przewdd sterujacy

Przewod sterujgcy musi by¢ ekranowany!
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