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SIPOS 5 Flash
Bir bakista avantajlariniz

e Cikis momenti, genis bir tolerans araligi icerisinde besleme geriliminden ve frekansindan bagim-
sizdir.
40...70 Hz frekans araliginda, belirtilen voltaj araliginin £ % 15 Gzerindeki dalgalanmalarin (kisa
sureli olarak + % 20 dahil!) konumlandirma hizi ve tork Gzerinde bir etkisi yoktur.

e Baslatma akimi, daima anma akimindan kiiguktiir
e Kablo yollarinin uzun oldugu durumlarda bile diistk kablo kesitleri.
e Konvansiyonel aktuatorlerle karsilastirildiginda, ayni kablo kesitine daha fazla akttatér baglanabi-
lir.
o KGK sistemi daha dusuk kapasiteli tasarlanabilir.

e Gelistirilmis vana korumasi
e Aktuator, son konumlara disirilmus hizla hareket eder.
Vanalar, yavasca fakat tam tork ile oturma konumuna veya bu konumdan disariya hareket ettirilir-
ler.
e Tork (moment) artisi olmaksizin, son konumda kesme.
Aktuator, motorun durma momentine ulasildiginda kapatilr.

e Konumlandirma hizi kolaylikla degistirilebilir
Sonradan proses optimizasyonu yapilmasi her zaman mimkunduir.
= Planlama asamasinda islemleri kolaylastirir.

e Su koglarinin / kavitasyonun énlenmesi
Vananin hareket yolu (vana kursu), her defasinda optimum konumlandirma hizi atanacak sekilde
bdlimlere ayrilabilir.

¢ Yinelenme dogruluguna sahip hassas kontrol
Nominal dedere ulagsmadan 6nce, devir sayisinin azaltiimasi sayesinde ,noktasal konumlama®.

e Cok sayida yazilim opsiyonu mevcut olup, bunlar kiigiik bir masrafla her zaman etkinlestirilebil-
mektedir, 6rn. proses denetici, yol-konumlandirma zamani karakteristik egrisi, ...
Musteriye 6zgu fonksiyon uyarlamalari kisa sure igerisinde gerceklestirilebilmektedir.

¢ Veri Kontrol Sistemi ara birimi, tiim ihtiyaglar i¢in ayarlanabilir
Fieldbus baglantisi yapilmasi durumunda da ikili ve analog sinyaller daima mevcuttur.
Fieldbus ara birimi, kolayca sonradan donatilabilmektedir.

o Tek fazli besleme gerilimi de dahil, saglam ii¢ fazli motorlarin kullaniimasi
e Motor akiminin ve sicaklhiginin él¢iilmesi ve izlenmesi sayesinde, tam motor korumasi

o Komple aktiiator serisi icin minimum yedek parga varyasyonu
Doénusturtcua teknolojisi ve aktuatoérler icerisindeki yazilimlar sayesinde, mekanik ve elektriksel
bilesenler minimum 6l¢lide degismektedir.

AKTORIK




SIPOS 5 Flash
Yeni nesil aktuator standartlarini belirl.me

Otomasyonun pek ¢ok alaninda, uzun yillardan beri
giderek artan bir egilim ortaya ¢cikmistir: Prosese ya-
kin islevsellik en iyi orada saglanabilecegi icin, kontrol
sisteminin fonksiyonlari, saha aygitlarina aktarilmakta-
dir. SIPOS 5 Flash akttiatorler, bu alanin énciileri olup,
kriterleri onlar belirlemektedir.

SIPOS 5 Flash akttatorlerin surekli olarak gelistiriimesi, ol-

dukga genis bir yelpazeden olusan uygulamalara ve vanala-

rin glvenli bir sekilde isletiimesine olanak saglamaktadir.

Ornegin:

- Enerji alaninda — enerji santralinden, merkezi isitma-
ya kadar

- Su yonetiminde — icme suyunun islenmesinden, arit-
ma tesisine kadar

- Endistriyel tesislerde — cimento fabrikasindan, gida
ve kimya endustrisine kadar
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omple kontrol ve gug¢ elektronigi
entegre edilmesi sayesinde, konvansiyonel tersinme
kontaktoru ya da tristorlu kontrol sistemi gibi glic anah-
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Ve eger asiri etkiler ya da yuksek gevre sicakliklari orta-
acak olursa, yeterli yer bulunmayacak ya da lokal
larak kullanim mimkiin olmayacak olursa, elektronik

tarlari ve dolayisiyla algak gerilim anahtarlama donanim- 'l.iir_ﬂ't_e kolaylikla ve hizli bir sekilde disli kutusu Unitesin-
den ayri olarak kurulabilmektedir.

lari devre digI kalmigtir.

Boylece esnek elektronik tnitesi, konvansiyonel ve Field-
bus sistemlerinin her ikisinde de kullanima olanak sagla-
maktadir - SIPOS 5 Flash, kontrol ve veri kontrol sistemi-

ne sasirtici sekilde uyum kabiliyeti gdstermektedir.

Oldukga az sayida bilesene sahip modiler yapisiyla,
SIPOS 5 Flash her turlt uygulama igin sorunsuzca terfi
ettirilebilmektedir - basit kontrol uygulamalarindan, Field-
bus iletisimine kadar.

Yenilik¢i SIPOS 5 aktliatorlerin yeni neslinde daha baska
hangi 6zelliklerin bulundugunu ilerleyen sayfalarda gére-
bilirsiniz.

Vana ureticileri, tesis planlayicilari ve yapimcilari ile islet-
meciler, SIPOS 5 aktuatorlerden oldukga fazla esneklik
ve islevsellik bekleyebilirler - simdi ve gelecekte.




SIPOS 5 Flash

Birimiz hepimiz icin —
entegre elektronik lnite ile tam esneklik

Akilli 6zellik sayesinde oldukga fazla masraftan tasarruf
etmek mimkindtr - SIPOS 5 Flash akttatorler, tutarl bir
sekilde bu prensibi gergeklestirmektedirler.

Bir 6rnek: Her SIPOS 5 Flash igerisinde motor kontrolline
yonelik bir elektronik frekans dénusturici bulunmaktadir
ve geleneksel “Motor arti reduksiyon disli kutusu” konsep-
tinin ve daha pek ¢ok seyin yerini almaktadir.

Proses teknolojisi, bir vananin tam olarak simdiye kadar
motor ve reduksiyon digli kutusu gibi bilesenler tarafindan
belirlenen hizda isletiimesini gerektirmektedir. SIPOS 5
Flash aktuatoérlerde durum bundan ¢ok farkhidir: Burada,
aktlatorin saglam yapili asenkron motorunu kontrol
eden frekans donusturicu, aktiatorin yeniden donatil-
masina gerek kalmaksizin, hizin 1:8 araliyinda ayarlan-
masina olanak saglamaktadir.

Doner aktiiator 2SAS....
2SB5 dogrusal aktiator
ve 2SC5 yarim doénuslu
akttator varyantlari, doner
akttator Gzerine insa edil-
mislerdir

Dogrusal aktiiator 2SBS5...
Dogrusal aktuatorler, baski
(itme) Unitesi eklenmis do-
ner aktlatorlerden olusmak-
tadirlar.

Aktuatér yazilimi, konum-
landirma hizina (mm/dk.)
ve kesme kuvvetine (kN)
iliskin fiziksel buyukliklerle
hesaplama yapar

Buna gore SIPOS 5 Flash, pek ¢ok duruma uygun bir
aktuatordur: degisen gorevler icin esnek, yeni kosullara
kolay uyarlanabilir ve planlama, projelendirme, tesis ya-
pimi ya da isletime alma sirasinda, baslangictan itibaren
karmasik olmayan.

Tedarik zincirinde de igler son derece kolaylagsmaktadir
- az sayidaki varyantlar sayesinde tum ihtiyaclara cevap
verilmektedir.

Miimkiin olan her yerde, mekanik bilesenlerin yeri-
ni elektronik bilegenler almistir.

Aktliator elektronik Unitesi, herhangi bir asinmaya maruz
kalmadan calismaktadir ve parametrelendirilebilmektedir.
Ornegin bu Unite, limit ve tork anahtarinin yerini almistir.
Bu sayede aktlator Gzerinde zahmetli ayar ¢calismala-
rinin yapilmasina gerek kalmamaktadir. SIPOS 5 Flash
PROFITRON’un yeniden parametrelendirmek icin agil-
masina gerek yoktur.

Yarim doniisli aktiiator
2SCS5...

Yarim dénusli aktuatorler,
sonsuz disli kutusu eklen-
mis doner aktlatorlerden
olusmaktadirlar.

Aktuator yazilimi, konum-
landirma zamanina (sn./90°)
ve kesme momentine (Nm)
iliskin fiziksel buyukliklerle
hesaplama yapar

Kiigiik yarim doniislii
aktiiator 2SG5...

Kiguk yarim donusli aktia-
torler, Gzerine elektronik Unite
yerlestirilmis kompakt bir
yarim donusli digli kutusun-
dan olusmaktadirlar.
Aktliator yazilimi, konum-
landirma zamanina (sn./90°)
ve kesme momentine (Nm)
iliskin fiziksel blyuklUklerle
hesaplama yapar
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Her turll uygulama icin aktuatorler

SIPOS 5 Flash aktiiatorler, proses teknolojisiyle ilgili
tesislerin kontrol edilmesi ve modulasyonu sirasinda her
turlh gorevin Ustesinden gelmektedirler - Grin gamimiz
her tarll talebi karsilamaktadir.

’—| SIPOS 5 Flash uiriin gami | |
I

Doner Dogrusal Yarim donuslii

aktiatorler aktuatorler aktiiatorler
[ ] | B ]

Standart Modilasyonlu Modulasyonlu Standart Modulasyonlu

aktijalt('jrler akti]e}t('jrler aktUaltt')rIer aktl'jalté')rler aktl'jaltt')rler

2SG50.. 2SG55..
2SA50.. 2SA55.. 2SB55.. 32-125 Nm 32-125 Nm

9-4000 Nm 10-2800 Nm 3,8-152 kN 25C50.. 25C55..
150-4800Nm 175-3600Nm

| | | | |
[ I
Yedek pargalar Aksesuar
28Y5... 28X5...

Standart araliklarin digindaki torklar igin, 2SA5 doner
aktlatorler ile ek disli kutularindan olusan bir kombinasyon
kullaniimaktadir.

SIPOS Aktorik’in diger uirtinleri

Siirekli modiilasyon igin
doner aktiiatorler

e 2SA58..- HiMod, 10 — 2800 Nm

Aktiiator kontrol sistemleri
e 2SM2...- SIMA

iki motorlu aktiiatorler

750 — 3000 Nm modyuilasyonlu
e M76348- donanimlar igin

KTA 3504 uyarinca niikleer teknoloji
tesisleri icin doner aktiiatorler

e M76361-/M76371- kontrol donanimlari igin

e M76362-/M76272- modilasyon donanimlari igin

www.sipos.com adresindeki ana sayfamizda her zaman
batlin dokiimanlarin giincel sdrimlerini bulabilirsiniz — dxf
formatindaki 6l¢ullu resimler ve PC parametrelendirme
programimiz COM-SIPOS i¢in glincellemeler de dahil.
Bunlarin diginda, donanim yazilimlarinin en yeni stiriimle-
rini ve tabii ki irtibat kuracaginiz kisiyi veya dinya genelin-
deki servis noktalarini da orada bulabilirsiniz.

Tesisinizin mimkun olan en etkili sekilde planlanmasi igin,
her akttatore yonelik eksiksiz bilgiler — siparis verileri ve
yedek parga listeleri, teknik veriler, isletim kilavuzlari, serti-
fikalar ve tabii ki komple katalog - mevcuttur.

AKTORIK L . .
Ayrintili Grln segimi

} yapilmasi, CD’miz
' | yardimiyla veya
asagidaki internet

adresinden
www.sipos.de
mumkundur!

Produkte - Auswahlprogramm
Products - Selection Program

Sorulariniz olmasi durumunda veya teknik destek igin,
|itfen asagidaki adrese miracaat ediniz:

SIPOS Aktorik GmbH
Elektrische Stellantriebe
Im Erlet 2

D-90518 Altdorf

Tel. +49 (0)9187 9227-0
Fax+49 (0)9187 9227-5111
info@sipos.de

Ticaret A.S.
ikitelli Organize Sanayi Bélgesi
Eskoop Sanayi Sitesi C7 Blok
No:456

34490 Basaksehir — ISTANBUL
Tel. +90-212 6717877
Faks +90-212 6717870
E-Mail

ibrahim.buyukcinar@hubtex.com

Hubtex istif Makinalari Sanayi ve




Kontrol etme ve ayarlama —
her tlrlu proses i¢in uygun

SIPOS 5 Flash aktiatorler, kontrol ve modulasyon aktlatorleri olarak mevcutturlar.
Kontrol aktiiatorleri, S2 - 15 dk. kisa sureli igletim icin tasarlanmis olup, modilasyon aktiatorleri, DIN EN 60034 uya-
rinca saatte maks. 1200 gevrimde asgari % 25 galisma sireli S4/S5 fasilali igletim igin tasarlanmislardir.

iki elektronik varyanti

Batin SIPOS 5 Flash aktiatorleri, aktuator elektronik P%—: AGMA ve KAPATMA ynd icin aym hiz. Kullanima
Unitesinin iki farkl versiyonuyla teslim edilebilmektedir: S sunulan 7 hiz arasindan secilebilir ve ayarlanabilir.
ECOTRON ve PROFITRON. w
* Her ikisinde de ortak olan 6zellikler: Hareket yolu

— entegre frekans donusturicu, A%(

— elektronik ayarlanabilir hiz,

— elektronik tork/kesme kuvveti sinirlandirmasi,

— tam motor korumasi dahil, kapsamli, dahili izleme

fonksiyonlari.
KAPALI

Ve son olarak: T

— operatdr ydnetiminde kolay igletime alma.
» Komple elektronik kontrol sistemi ve gug¢ elektronigi 6n-

Zaman

ceden entegre edl|m|$ oIdugundan, her ikisi de |§Iet|m g ACMA ve KAPATMA y6nii icin farkli hizlar.

icin harici salt ekipmanlarina, tersinir kontrol cihazlari- = N o qir . arasindan segllebilir ve

na ya da kontrol kabinlerine gereksinim duymazlar. =2
» Her ikisi de konvansiyonel kontrol ve tabii ki Fieldbus Hareket yolu

icin butin otomasyon sistemlerine evrensel baglanti = ‘ ‘

olanaklari sunmaktadir. - j j
* Her ikisi de yerlesik bir lokal kontrol istasyonuna sahiptir. ] ]
ECOTRON 1 1
ECOTRON versiyonu, 6zellikle standart aktatorler igin KAPALI ! ! !
ve ACMA, KAPATMA ve STOP komutlari Gzerinden kont- I Gararmal 1 Dumma kenamal caigmal | Zaraan
rol sirasindaki basit modulasyon gorevleri icin uygundur.
Kontrol sistemine geri bildirim sinyalleri, 5 adet sinyal

i _ (] & i i ACMA ve KAPATMA yonu icin farkli hizlarin yani
?|k|§| ve bir analog 4-20 mA konum glincel deger sinyali sita, AGMA vo KAPATMA yonindeki s duru
Uzerinden gergeklestirilebilmektedir. isletimi icin baska hizlar parametrelendirilebilir.
PROFITRON Hareket yolu
AGIK

Daha konforlu bir versiyon olan PROFITRON, ayni se-
kilde kendisini bir aktlator olarak da kanitlamis, ideal bir
yuksek teknoloji modilasyon akttatoridar.
Anahtarlama komutlari Gzerinden kontrole ek olarak,
PROFITRON, acil durum igletimi igin bir girise ve entegre [
konumlayici (Opsiyon) i¢in bir 0/4-20 mA girigine sahip- \ :

KAPALI

Acil durum |

tir. Kontrol sistemine geri bildirim sinyalleri icin 8 adet sinyali  Zaman
sinyal ¢ikisi ve bir 0/4-20 mA konum gtincel deger sinyali

mevcuttur. === ACMA yOniinde === Durma konumu
PROFITRON elektronik tnitesiyle bir diiz metin ekrani — KAPATMA = ACil durum konumuna
Uzerinden izleme, tanilama ve ihtiya¢ halinde parametrelen- yonlnde hareket

dirme yapilabilmektedir. Gosterge dili ayarlanabilmektedir.

SIPOS|

AKTORIK
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SIPOS 5 Flash

o
-

& @ ¢ b d o
ECOTRON PROFITRON

Giris ve cikiglar
ACMA, KAPATMA, STOP kontrol girisleri (galvan. ol. ayril. (izole edilmis))
ACIL DURUM kontrol girisi (galvanik olarak ayriimis)
Harici 24-V gug¢ kaynadi mumkuindur
0/4...20 mA nominal deger (ops. galvanik olarak ayriimig)
Hat kopma algilamasi
Impuls/Sirekli kontak kontroli
Esik deger anahtari ile kontrol
iki telli kumanda ile kontrol
UZAKTAN kontrol modu, degistirilebilir

24 V sinyal gikiglari (galvanik olarak ayriimis) 5@ 8
Role gikislari (her biri NC, NO) 50 5
0/4...20 mA konum geri bildirim sinyali (ops. gal. ol. ayril.) ()
Fieldbus ara birimi
PROFIBUS DP 1 kanalli (ops. fiber optik kablolu) ya da 2 kanalli O
MODBUS RTU 1 kanalli (ops. fiber optik kablolu) ya da 2 kanalli @)
Parametrelendirme araclariyla iletigsim
FDT igin DTM o
PDM igin EDD o
COM-SIPOS [
Ayarlama / Parametrelendirme olanaklari
ACMA/KAPATMA kesme momenti o
Devir sayisi kademeleri /7 @® 7
ACMA, KAPATMA, ACIL DURUM ACMA ve ACIL DURUM KAPATMA 1 @ 4
icin farkl ayarlanabilir devir sayilari
Kesme modu (yola / torka bagh) o
Dénme yonu ()
Blokajin agilmasi
Ara kontaklar 2
Motor korumasi, baypas edilebilir
Motor isiticl O

Bakim periyotlari
Yazilim fonksiyonlari

Konumlayici (uyarlanabilir Gi¢g nokta denetici)

Proportional / Split-Range Fonksiyonu

Proses denetici

Yol - devir sayisi karakteristik egrisi

Analog devir sayisi istenen degeri

Yola bagli serbest ayarlanabilir konumlandirma zamanlari
Diger

Lokal kontrol istasyonu (asma kilit/koruyucu kapak ile kilitlenebilir)

Cok dilli ekran gOstergesi

UZAKTAN / LOKAL LED géstergesi

ACIK / KAPALI / Galisma gostergesi LED gostergesi

Yumusak yol verme

Vana tork egrisi kaydi (3 referans egrisi)

Tanilama verileri

Motor sicaklik denetimi

Otomatik faz sirasi dizeltme

000000000 OOCOOOO 0000000 000 000 OO 00000000000

@® Standart O Opsiyon @ Modulasyonlu aktiatorde standart



SIPOS 5 Flash —
butun vanalar i¢in degisken baglantili

Doéner aktiiatorlerin
¢ikis mili, B1/B oyuk mil
tipinde tasarlanmistir.
Tork, bir poyra yay! Uzerin-
den vanaya aktarilr.

Diger ¢ikis mili formlari,
eklentiler veya uzatma mo-
dulleri aracihigiyla gercek-
lestiriimektedir.

Aktuatoran farkh vanalara (valflar, kelebek vanalar,
surguld vanalar ve kuresel vanalar) mekanik olarak
uyarlanmasi icin, ¢esitli baglanti formlari mevcuttur:
Doéner aktuatorler, DIN ISO 5210 ve DIN 3338 ve DIN
3210 uyarinca flans baglantilari ve kaplinlerle, misterinin
istegine gore A, B1, B2, B3, B4 ve C veya A, B, C, D ve
E tipi ¢cikis mili formlarinda tedarik edilebilmektedir. Me-
kanik baglanti dogrusal akttatérlerde DIN 3358, yarim
donlsla aktiatorlerde ise DIN ISO 5211’e uygun olarak
tasarlanmisgtir.

Vananin tipine gore, doner aktlatoérde tipe bagli flans
reduksiyonlari tedarik edilebilmektedir.

A cikis mili B2, B3, B4 ve E cikis mili C cikis mili D cikis mili

Yukselen, ddonmeyen vana B1/B tipi oyuk mil icerisine B1/B oyuk mil icerisine yer- B1/B oyuk mil icerisine
milleri igin digli kovan. yerlestirilmis, delikli ve poy- lestirilmig, tirnakli kavramali  yerlestirilmis, poyra yayl
Burada aktuatoriin dénme ra yayh yerlestirme kova- oyuk mil. Tork, tirnaklar tize- serbest mil ucu. Tork, poyra
hareketi, disli kovan lze- ni. Tork, B1/B oyuk milde rinden vanaya aktarilir. yayl Uzerinden vanaya
rinden (mil somunu) milin oldugu gibi, bir poyra yayi aktarilir.

dogrusal bir hareketine Uzerinden vanaya aktarilir.

dénustaraldr. Bu mil formu,
DIN 103’e uygun bir trapez
disli ile teslim edilebilmek-
tedir. Disli kovan ve eksenel
yatakla birlikte baglanti
flansi, itme kuvvetlerinin
alinmasina uygun olan bir
Unite olusturur.

A cikis mili, ayni zamanda yay beslemeli (AF ¢ikis mili) olarak da mevcuttur.
A, B1 ve C veya A, B, C cikis mili formlari (DIN 3210’a uygun versiyonda), oyuk saft olarak i¢lerinden bir

milin gegcmesine uygundurlar.
Mil koruyucu borular, ¢esitli uzunluklarda tedarik edilebilmektedir.
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Buyuk tork araligi

oldukg¢a az sayida parga stoklanmaktadir.

Yarim donusli aktiatorler, dogrusal akttatorler ve donme
hareketleri igin buyUk tork araliklari, doner aktlatérlere hassas
bir sekilde uyarlanmis mekanik bilesenlerin takilmasi sayesinde
gercgeklestiriimektedir. SIPOS 5 Flash aktuatorlerin digli kutusu
Unitelerinin yalnizca Ug yapisal buyUklikte mevcut olmasi, dnemli
bir avantajdir. Akttatorler Gzerindeki battn ¢ikis versiyonlart,
moduiler bir yapiya sahiptir. Bu sayede, yedek parca stoku igin

Modiiler yapinin bu yapisal konsepti, yalnizca iki temel versiyo-
nun kullanildigi elektronik tnitede de kendisini gostermektedir.

Ll Dogrudan montaj icin dondiirme unitesi ile kaide ve El1 Baski (itme) iinitesi

kol ile birlikte dondiirme linitesi

2SC5... yarim donisli aktiiator

Yarim donusli aktiatorler, bir ayar elemaninin 90° ya da
daha buyUk bir dondiirme hareketiyle isletiimesi gereken
yerlerde kullanilirlar. Genellikle yarim donisli aktiuatér, vana
Uzerine monte edilir. Vana miline baglanti, bir kaplin tzerin-
den (yivli delik, igten doért koseli ya da icten iki tarafi diz) disli
mil baglantisi ile saglanmaktadir.

2SB5... dogrusal aktuator
Déner aktlator tarafindan
Uretilen donme hareketi,
baski Unitesi Gzerinden
dogrusal harekete donus-
tralir. Bu sayede doéner
aktlatorden bir dogrusal

Eger yer darligi veya konstruksiyona bagl olarak dogrudan
montaj mumkin degilse, dondirme hareketi bir kol araciligiy-
la gergeklestirilir. Bu gibi durumlar igin bir kaide ve kol mev-

aktuator, torktan ise eksenel
bir kuvvet elde edilir. Cesitli
strok (kurs) uzunluklari teda-

cuttur. Bunlara uygun bilyali mafsallar tedarik edilebilmek- rik edilebilmektedir.

tedir. Dondirme Unitesi, doner aktliator tarafindan Uretilen
dénme hareketini, yarim dénus hareketine ¢evirir. Bu sayede
déner aktiatdrden bir yarim dénisli aktuatér elde edilir.

Aktuator elektronik Gnitesinde ilgili ek modul, buna bagl olarak degisen siparis numa-
rasi ile dikkate alinmaktadir. Buna gore aktiator yazilimi, ek moddl ile degisen fiziksel
blyukliikleri kullanarak ¢alismaktadir. Ornegin dogrusal aktiiatérde (Déner aktiiator +
baski Unitesi), konumlandirma hizi (mm/dk.) ve kesme kuvveti (kN) kullaniimaktadir.
Temel aygit olarak déner aktuatorde bunlar ¢ikis devir sayisi (min-1 [dev/dk.]) ve kes-
me momenti (Nm) olmaktadir.

H Planet disli

2SA5... doner aktliator
Planet disli, 4:1 oraninda

bir rediiksiyona sahiptir ve
boylelikle ¢ikis devir sayisi-
nin dusurildigu durumlarda,
dort misli bir torka ulagsmak-
tadir. Buna goére standart
akttatorlerde 600-2000 Nm
ile 1200-4000 Nm tork ara-
liklari, modulasyon aktiia-
torlerinde 700-1400 Nm ile
1400-2800 Nm tork araliklari
mevcuttur.

SIPOS|

AKTORIK




Frekans donusturucuyle

devir sayisi degistirilebilir

Bir frekans dénusturicu, bagh olan motorun bittntyle
kontrol edilmesine olanak saglamaktadir: Dénme yonu,
devir sayisi, tork.

Frekans donustirlcu ile 6zel olarak elektrikli aktlatorler-
de kullanilmak tzere gelistirilen kontrol Gnitesinin kombi-
nasyonu, bir dizi avantaji beraberinde getirmektedir:

— Voltaj dalgalanmalarinin dengelenmesi

Aktlator “% 80 nominal gerilim” igin tasarlanmis, vana
tasarimi ise “% 110 nominal gerilimdeki” torka gére mi
yapilmis?

Artik bunlar icin endiselenmeye gerek yok - motor gerili-
mi, giris geriliminden bagimsiz olarak ayarlanir.

— Dikkatli bir sekilde son konuma ulagsma

SIPOS 5 Flash, son konuma sabit olarak ayarlanmisg,
disuk bir devir sayisi ile hareket eder. Bu sayede torka
bagl kesme sirasindaki asiri torklar 6nlenmis olur (moto-
run ve disli kutusunun dusuk kinetik enerjisi).

— Son konumdan ya da blokajdan kuvvetli ¢ikis

SIPOS 5 Flash, bloke olmus bir konumdan dustk devir
sayisi ve yuksek moment ile kisa sture icerisinde ¢ikar. Bu
sayede sikismis durumdaki vanalar tekrar agilir.

— Esnek projelendirme

Projelendirme sirasinda bazen devir sayisi ve tork icin
bir miktar serbest alan kalmasi iyidir - tesiste bazi sey-
ler gérindugunden farkl olmaktadir. 1:8 oranindaki bir
devir sayisi araligi, ilave proses optimizasyon
olanaklari sunmaktadir.

— Optimum pozisyon kontrolU

ister nominal deger sigramalari nedeniyle olusan blyiik
kontrol degeri sapmalarinin hizla dengelenmesi, isterse
de disUk sapmalarin dizeltiimesi s6z konusu olsun -
SIPOS 5 Flash PROFITRON igerisine entegre edilen
konumlayici, bu islemler icin frekans dondstiricinin
farkli devir sayilarini kullanir.

— Azaltiimis yedek parca stogu

Devir sayisi ve kesme momentinin ayarlanabilir olmasi
sayesinde, komple devir sayisi ve moment cesitliligi
icin az sayida aktuator tipi bulunmaktadir. Bu durum,
yedek aktlatorlerin ve bilesenlerinin stoklanmasini
kolaylastirmaktadir.

— Sebeke stresi olmadan motora yol verilmesi

Devir sayisi sigramalari SIPOS 5 Flash’in frekans d6-
nustlricistnde rampa bigimli nominal degerlere donus-
turulurler. Asenkron motor, hemen her zaman “devrilme
noktasinin 6teki tarafindaki” anlik nominal noktada
isletilir. Bu sayede “yol verme akimi” olgusu devre digi
kalmakta, guc¢ kaynaklarinin yalnizca nominal ¢calisma
torku sirasindaki akim tuketimine gore secilmesi gerek-
mektedir. Bu da kablo kesitlerinden ve besleme rezervin-
den, dolayisiyla da paradan tasarruf saglamaktadir.

Motor frekansini (Devir sayisi) ve motor gerilimini (Tork)
degistirmenin yani sira, frekans donustirict énemli bir dizi
baska gorevi de yerine getirmektedir:

— Akimin surekli izlenmesi - motoru korur ve boylelikle
aygit sigortasinin yerini alir; ayni zamanda stirekli tork
izleme anlamina da gelmektedir

— Fazin otomatik duzeltiimesi - entegre redresor, baglanan
faz sirasindan bagimsiz olarak ¢aligir!

— Gerilimin dlgtlmesi - asiri ve dusuk gerilim emniyetli bir
bicimde tespit edilebilir ve bildirilebilir

— Sicakliga bagh gerilim izlemesi - sicakhiga bagl motor
torkunun dengelenmesi

Besleme ~ 1y — [ Motor
'|~/ 3~ ] — T@ K ~ | 3~
Redresor Ara devre invertor

(6n yukleme ve
akim 6lgiimi dahil)

Bir frekans donusturicinin yapi prensibi
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Frekans donusturucunun calisma prensibi

Bir frekans donUsturicu, sabit frekansa (6rn. 50 Hz) ve genlige (amplittit) (6rn. 400 V) sahip tek veya ug fazli
gerilimden, degisken frekans ve genlige sahip Ug¢ fazl bir gerilim Uretir.

Bu arada gerilim ara devreli frekans donusturtculer, endlstriyel alanda oldukga fazla kullanim bulan standart
aygitlardir. Asagida bu aygitlarin galisma prensibi kisaca tanimlanmigtir.

1. Dogrultma
Tek ya da Ug¢ fazli alternatif gerilim, bir diyot kdprisi araciligiyla dogrultulur:

II fazli n fazli
N N N N N

7 .
o . o
N / N N QN /

18N

2. On yiikleme ve diizeltme 3. Darbe genisligi modilasyonu

Gerilim, “ara devre” denilen kisimda “biiyiik” kondansatérler ~ Simdi ara devrede bulunan dogru akim gerilimi, degisken
tarafindan diizeltilir. Sebeke gerilimi agildiginda bir gerilim  frekans ve genlige sahip bir ¢ fazli gerilime donusturdlir. Bu
sigramasinin dogrudan kondansatérlere génderilmemesi amag igin, motorun Ug besleme hattinda IGBT (isolated gate
igin, dncelikle seri olarak 6n ytkleme direngleri baglanmig- bipolar transistors) olarak bilinen hizli elektronik anahtarlar
tir. Isletim sirasinda bu direngler réleler ile kdprilenir. bulunmaktadir.

——— + + f ) .
(M
- __ (¢ ¢

4. Suregiden hesaplama

Anahtarlar, her motor fazini ya ARTI ya da EKSI raya baglarlar. Bu sirada gerilimin anahtarlama siiresi ve polaritesi, bu kirpilmis ya
da “darbe genisligi modiile edilmis” dogru akim geriliminin temel salinimi, tam olarak istenilen sinus bicimli gerilimi verecek sekilde,
oldukca hassas ayarlanabilmektedir. Motor endiiktansi, burada sanki bir filtre gibi etki eder.

Motorun Ug¢ fazindaki dogru anahtarlama zamanlarinin surekli olarak gereken hesaplamasi igin (alti IGBT nin her biri, saniyede

16 000 kereye kadar agilmakta ve kapatiimaktadir!), hizli bir bilgisayar - mikro denetleyici - ve uygulamaya 6zgui olarak entegre
edilmis anahtarlama devreleri gereklidir.

4.
U4

\

AKTORIK



Elektronik unite
Aktuatorun icerisindeki zeka —
ve her sey akici bir sekilde ¢alisiyor

5 adet role gikisi

8 adet ikili ¢ikis
(ECOTRON’da 5)

ikili girisler: ACMA, KAPA-
MA, STOP, ACIL DURUM
(yalniz PROFITRON)

0/4 ... 20 mA konumu

2 adet analog giris (yalniz
PROFITRON)

Kanal 1

Kanal 2

24 V DC cikis

Elektronik Unitenin ilave
olarak beslenmesi icin 24
V DC girig

Sebeke gerilimi

.
-

Bt

—

SIPOS 5 Flash

ECOTRON

bltln standart gorevler

icin tasarlanmistir: standart
aktlatorler ve modulasyon
akttuatorinin basit gorevleri
icin.

SIPOS 5 Flash
PROFITRON

modiulasyon ve kontrol konu-
sundaki en yuksek taleplerin
uzmanidir.

Asenkron

motor

PROFITRON ECOTRON
Role
kart
ant Konum Motor sic. El carki
=
- -
A e 527 g
5 | I ]
— 'éﬁﬁ\ —HQAGIK H-Q) AGIK
—HSKAPALY H-X) KAPALI
_@ n (Devir sayist)
4(3, X _
| (KAPATMA torikly)
< % CPU -@ - (ACMA torku
—HOX)LOKAL H
N 7 Y —&) LokAL
2 = —HRUZAKTAN H-) UZAKTAN
-—® isletime hazir
Kontrol alt grubu EEPROM '—‘ Ariza
1 g Ayarlar
n HH
Fieldbus i g
alt grubu . . H-{IL
Glig kontroli alt HHE ]
grubu HHC
Sigorta
——|>|—> (otomatik T
resetleyen) Lokal kontrol n_
7y i Lokal kontrol
! l istasyonu
Bagli glic kaynagi I E STOP

OO0
v 4 ENTER

Lokal Q Uzaktan

Mikro denetleyici
(Merkezi islem birimi
CPU)

SIPOS 5 Flash akttatérde
bitlin kontroll Ustlenmekte,
frekans donustiriciyu kontrol
etmekte, motor sicakligini
izlemekte, kontrol sistemi
potansiyometresi veya man-
yetik agi sensorl (opsiyon)
araciligiyla temassiz pozisyon
kaydi sayesinde aktlatorin
konumunu tespit etmekte, torku
ayarlamakta, kontrol sisteminin
sinyallerini degerlendirmekte ve
surekli olarak bu birime geri bil-
dirim sinyalleri géndermektedir.

Bagh gii¢ kaynagi m
dahili tiketicileri beslemek-

te ve ACMA, KAPATMA ve
STOP komutlarina yonelik
harici anahtarlari beslemek
icin 24 V DC bir ek ¢ikis geri-
limini saglamaktadir.

Ayri bir 24 V gu¢ kaynagi,
istege bagli olarak elektronik
Unitenin beslenmesine olanak
saglamakta ve dolayisiyla
sebeke baglantisi kapaliyken
de iletisimi guvence altina
almaktadir.
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ECOTRON kontrol devre karti B} Réle karti

Donanim yazili-

(FELLLL LI mi ylikleme
Parametrelendir- . [
me/Gdzlemleme 5 il Iw _‘.'. .

Son konum
ayarlama igin
isletim

PC ara birimi

Parametrelendir-
me/Gdzlemleme

Veri Kontrol
Sistemi (VKS)
ara birimi

Merkezi iglem birimi

Disli kutusu ara

birimi
Gug¢ kontroll alt grubu En 6nemli avantajlar

» Entegre elektronik Unite
m » Entegre kontrol elektronigi

Bagli glig kaynag! - SIPOS 5 Flash ECOTRON, bi-
tun standart gorevler icin

- SIPOS 5 Flash PROFITRON,
yuksek talepler i¢in

» Fieldbus alt grubu ya da réle

karti opsiyonel — SIPOS 5 Flash

EMG filtresi ECOTRON’da da
* Miukemmel motor kontrold, ileti-
On sim ve aktlator izleme igin mikro
yiikleme denetleyici
11} * Elektronik unite icin ayri 24 V DC
o gerilim beslemesi miimkuindur

» Akthator parametreleri givenli
bir bicimde EEPROM’a kaydedil-
mektedir

» Tam EMG (Elektromanyetik
Girigsim) guvenligi

m » Pil ya da akii olmaksizin veriler
N R kaydedilmektedir

AKTORIK

baglantisi

Gilic modulu
kontroll

IGBT moduli

Motor baglantisi




SIPOS 5 Flash’daki yeni teknoloji
En ince ayrintisina kadar
Mekanik yerine elektronik

SIPOS 5 Flash aktiiatorler, olaganiistii saglamdir: Zorlu
cevre kosullari dahil, her tiirlii montaj konumunda giive-
nilir bir sekilde ¢calismaktadirlar. Biitiin aktiiatorler DIN EN
60529 uyarinca IP 67 (opsiyonel olarak IP68) koruma sinifi-
na uygun olarak tasarlanmistir.

Kullanici kapagi ve sinyal disli kutusu kapagi

yuksek dayanimli polikarbonattan yapilmistir
(Opsiyonel olarak metal versiyon da vardir).

Govde (mahfaza) malzemesi

Ozel, korozyona karsi yiksek dayanimli aliminyum alagimin-
dan olugsmaktadir. Bu malzeme, kiresel grafitli dokum ile kargi-
lastirildiginda oldukga yliksek dayanimi
ile 6ne ¢ikmaktadir, ancak son derece
hafiftir.

Normal atmosferik kosullar altinda SIPOS
5 Flash, herhangi bir boya olmadan agik
alanda kullanilabilmektedir.

Ornegin sogutma kulelerinde igletim igin
“agir korozyon korumasi” dahil olmak
Uzere, zorlu kosullar altinda kullanim igin
farkli boyalara sahip akttatérler mevcut-
tur.

Paslanmaz ¢elik vidalar




Dogrudan baglanti
Baglanti kablolari, rakorlar aracihgiyla
govdeye ulastiriimakta ve sokulup
takilabilir baski devre fis terminalleriy-
le dogrudan baglanmaktadir.

ECOTRON kontrol devre karti

Yuvarlak fig
Motor ve kontrol kablolarinin bag-
lantisi, 50 kutuplu bir fis elemanin
Uzerinden gerceklesmektedir. Burada
vidal tip terminaller, guvenli baglan-
tiy1 saglamaktadir. Bakim ¢alismalari
yapmak igin elektrik baglantisinin
ayrilmasi gerektiginde, kontrol Unitesi
kablolari her zaman korunmaktadir.

PROFITRON kontrol devre karti

Asenkron motor

Batin SIPOS 5 Flash aktiator-
lerde gerekli tahriki bu motor
saglamaktadir.

Bu motorlar, saglamlik, gtvenilir-
lik ve isletim guivenligi agisindan
elektromotorlar arasinda benzer-
siz olup, yapilari da son derece
aciktir.

Fieldbus baglantisi
Fieldbus kablolarinin ayri olarak ula-
silabilen veri yolu (Bus) sonlandirma Gug¢ aktarimi, ara disli kutusu
kartina kolayca baglanmasi. olmaksizin dogrudan helisel mil
Sebeke ve kontrol kablolarinin bag- Uzerine gergeklestiriimektedir.
lanmasi, yuvarlak fiste oldugu gibidir.




SIPOS 5 Flash
Basit moduler tasarim

Role karti

Mekanik konum gostergesi

Fieldbus devre karti

1 ya da 2 kanalli Kontrol sistemi potansiyometresi

(opsiyonel olarak manyetik agi sensori)

Sinyal disli kutusu
Vananin gincel pozisyonunun kaydedilmesi icin,
sinyal digli kutusu Gzerinden bir kontrol siste-
mi potansiyometresi veya temassiz pozisyon
kaydina yonelik manyetik agi sensori (opsiyon)
isletilir.
Sinyal digli kutusu, tahrik milinin ddnme hareket-
lerini, ACIK’ tan KAPALI’ ya dogru tam bir strok
icin 300°’den daha kiglk bir dénme hareketine
indirger. Potansiyometre konumu, devreye bagli
elektronik Unite tarafindan degerlendirilir. Sinyal
disli kutusu, herhangi bir alete veya s6kme isle-
mine gerek olmaksizin, 0,8 ila 4020 dev./Strok
arasinda ayarlanabilmektedir.
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Mil girigi icin mil
koruyucu boru

.I
6 Flang ve tahrik mili

Ayri kurulum

Yalnizca 4 adet baglanti vidasi gev-
setilerek, elektronik Unite disli kutusu
unitesinden ayrilabilmekte ve ayri olarak
kurulabilmektedir. Bunun icin gerekli olan
montaj kitleri tedarik edilebilmektedir.

Helisel mil ve tahrik mili

Klguk ve orta buyuklikteki aktiator-
lerde gelik ve kiresel grafit dokim
malzeme karisimi kullaniimakta; buyuk
aktlatorlerde ise celik ve bronz malze-
me bilesimi kullaniimaktadir.

Motordan gikarak, helisel mil Gzerin-
den tahrik milinin sonsuz disli carkina
dogru kuvvet akisi, tim moduilasyon
aktUatorlerinde ve standart aktuatorle-
rin cogunda otomatik kilitlenmelidir.
Disli kutusu, uzun 6murli sanziman
yag ile caligir ve bakim gerektirmez
Sonsuz disli garki ve tahrik mili, agin-
maya maruz kalmadan ve sabit etkinlik
derecesiyle calisirlar.

Krank kolu ya da el ¢arki

Bu kol, helisel mile baghdir. Mantiel (el
ile) isletim icin el ¢arki aktuatére dogru
bastirilir. Helisel mile baglanti gercek-
lesmeden 6nce, bir anahtar motoru
bloke eder. Manuel isletim sirasinda
motorun c¢alistiriimasi bu sayede
engellenmis olur. Aktiatérin otomatik
kilittenmesi, el ile midahale sirasinda
muhafaza edilir.

Buyuk aktuatorlerde, motor durma
konumuna gelmeden 6nce el ¢arkinin
kavramaya gegmesini, santrif(jli bir
kilit onlemektedir.

AKTORIK
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Aktuatorlerin ACMA, KAPATMA
ve STOP diigmeleri Gizerinden
isletiimesine yonelik lokal kont-
rol istasyonu

SIPOS 5 Flash ECOTRON, DIP
anahtarlari ve potansiyometre ile
ayarlanir ve igletime alinir. Isikli
diyotlar (LED), igletim durumunu
gosterirler; yanip sénen goster-
geler hatalari sinyalize eder ve
tanilamaya olanak saglarlar.
Dugmeler, SIPOS 5 Flash
PROFITRON’da ayni zamanda
lokal olarak parametrelendirme
(programlama) ve akttator bilgile-
rinin gorintilenmesinde kullani-
lirlar.

LOKAL/UZAKTAN degistirme
diigmesi

Yetkisiz igletimden korunmak icin,
lokal isletime gecis bir asma Kilit
ya da koruyucu kapak (opsiyon)
kullanilarak 6nlenebilir.

Gozlem penceresi

Sinyal disli kutusunun tzerindeki
kapaktan mekanik konum gos-
tergesi gorinmektedir. ACIK ve
KAPALI sembolleri, vananin konu-
munu géstermektedir.

Krank kolu / El garki

istenmeyen miidahalelere karsi
opsiyonel olarak kilitlenebilmekte-
dir.

AKTORIK




Lokal kontrol istasyonu:

baslangictan itibaren her sey kontrol altinda

SIPOS 5 Flash ECOTRON’da parametrelendirme
Kesme momentleri ve devir sayisi, potansiyometre tze-
rinden ayarlanmaktadir; her son konuma iligkin kesme
turd ise DIP anahtarlar Gzerinden gerceklestiriimektedir.

KAPALI LED’i

- T — i
o o a1
- L

ACIK LED’i

RET

1 2 &

28| 5 G

Vanaya 6zgu degerler igin DIP anahtarlar

2 Son konum ayarlama veya durum/ariza mesaijlari igin

LED’ler

LOKAL LED’i

4 Devir sayisi ve torklarin / kesme kuvvetlerinin ayarlan-

masil i¢in potansiyometre

UZAKTAN LED’i

6 Dahili ACMA, KAPATMA, STOP, LOKAL/UZAKTAN
digmeleri

SIPOS 5 Flash PROFITRON’daki parametrelendirme
linitesi

Butun ayarlar, lokal kontrol istasyonu tus takimiyla
yapilabilmektedir. DUz metin ekrani, secilmis olan dilde
aclklayici gostergeleri géruntilemektedir.
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KAPALI LED’i ACIK LED’i
5] 2
Lo B
i = oe
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7 LOKAL LED’i
8 UZAKTAN LED’i
9 Menu kontrolli gésterge

SIPOS 5 Flash aktlatorler, hem elektriksel olarak isletim,
hem de isletime alma icin standart olarak bir lokal kontrol
istasyonuna sahiptirler. Ayarlarin cogunlugu fabrikada
parametrelendiriimektedir, yani aktiatorler zaten isletime
hazir bir durumda santiyeye gelmektedirler.

Sonradan degisiklik yapilmasi, ilave aygitlara ya da 6zel
aletlere gerek kalmaksizin, basit parametrelendirme saye-
sinde her zaman kolaylikla mimkundir. SIPOS 5 Flash,
bunun i¢in surekli olarak 6nemli bilgileri saglamaktadir.

Tam elektrikli akttatorlerde
oldudu gibi, SIPOS 5 Flash
aktlatorde de her iki son
konum igin kesme modu,
yola veya torka bagl ola-
rak, ayarlanabilmektedir.
Bunun ic¢in gerekli olan
ayarlar, mikro denetleyici
Uzerinden otomatik hale
getirilmistir ve harcanacak
¢abalar minimum dizeye
indirgenmistir.

Giuvenilir kurs (yol) algi-
lamasi ve tork sinirlamasi
SIPOS 5 Flash akttatérde
kurs algilamasi, hassas bir
kontrol Unitesi potansiyo-
metresine veya opsiyonel
olarak temassiz, manyetik
agl sensorune sahip ayar-
lanabilir sinyal digli kutusu
Uzerinden gergeklesir.

Tork sinirlamasi ve tork
kesme islemi, frekans
donustlricl Uzerinden
gerceklestirilir.

Avantaj: Tork ve limit anah-
tari gereksizdir - boylece
ayar yapmak igin gug har-
camaya gerek kalmaz.
KAPATMA ve ACMA
yonundeki kesme mo-
mentleri, potansiyomet-
reler ECOTRON) ya da
PROFITRON’daki para-
metrelendirme aracihgiyla
ayarlanir.

Mikro denetleyici yazilimi,
“kurstan 6nce tork” ya da
tam tersi seklindeki mantik-
sal gbrevi otomatik olarak
yerine getirir.

SIPOS 5 Flash ECOTRON
DIP anahtarlari ve po-
tansiyometre araciligiyla
ayarlanir ve igletime alinir.
LED’ler, glncel igletim
durumunu gdsterirler. Basit
yanip sénen gostergeler,
hatalari ve tanilamalari
sinyalize ederler.

SIPOS 5 Flash PROFITRON
PROFITRON modelinde
daha fazla konfor unsuru
bulunmaktadir: 2 satirlik
bir diiz metin ekrani, adim
adim hizh bir bigimde he-
defe gotirmekte ve verilen
bilgi elektronik Unitenin
kapagindaki pencerede
gorilebilmektedir.
Parametrelerin girilmesi,
kullanici dostu lokal kontrol
istasyonu uzerinden ger-
ceklestirilmektedir - yani
aktlatért agmadan prog-
ramlama, daha dogrusu
“non-intrusive”.

Yetkisiz erisimlere karsi bir
PIN kodu koruma sagla-
maktadir.

isletime alma

Ddgmeye basildiginda pes
pese ACIK ve KAPALI son
konumlarina dogru igletim
yapilir: Mikro denetleyici,
kontrol Unitesi potansiyo-
metresinin veya manyetik
acl sensorundn (opsiyonel)
konumu araciligiyla son
konumlari tespit eder ve
bunlari kaydeder.
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isletime alma

Kontrol Fonksiyonlar

PROFITRON’daki menu kontrolli gosterge
pek cok dilde (her zaman genisletilebilir)

Operator (kullanici) yonetimi igin dil.
Glncel olarak 9 dil mevcuttur (DE,
GB, FR, ES, IT, PL, CZ, SE, NL, ...)

KAPATMA ve ACMA yénleri igin ve
ACIL DURUM komutunun oldugu
durumda KAPATMA ve ACMA yonleri
icin ayri ayri devir sayilari. Her sefe-
rinde yalnizca ilgili aktiiator tipinde
mumkin olan ayarlar sunulmaktadir.

KAPATMA ve ACMA yonleri icin
kesme modu (torka veya yola bagli)
ayri ayri ayarlanabilir

KAPATMA ve ACMA yonleri icin kes-
me momenti ayri ayri ayarlanabilir

Elektronik motor isiticisi, asiri degis-
ken cevre sicakliklarinda yogusmayi
onler

Son konumlarin ayarlanmasina
iliskin prosedur

3 taneye kadar vana tork egrisinin
kaydedilmesine iliskin prosedir

KAPALI ve ACIK son konum aralik-
lari ayarlanabilir. Devir sayisi, “Son
konum” sinyali, torka bagl kesme
Uzerindeki etkisi

Konumlayici Uzerinden isletim sira-
sinda 0/4...20 mA ve artan/azalan
karakteristik egri ayar

AGMA/KAPATMA/STOP girislerinin
seviyesi: Ylksiz ¢alisma akimi
(active low) ya da calisma akimi
(active high)

UZAKTAN isletim modunda kontrol
kaynaginin segilmesi

Hat kopmasi tespit edildiginde
verilen reaksiyon ACIL DURUM
konumuna git ya da pozisyonu koru

Siki kapatma, son konum yoniin-
de son konum araligina gidilirken,
kontrol komutu iptal edilse bile, son
konuma ulasilincaya kadar aktu-
atoriin calismaya devam edecegi
anlamina gelir

ACIL DURUM pozisyonu serbestge
segcilebilir

iki adet serbest segilebilir ara kontak
kullanima sunulmustur

Pozisyon guincel degerinin karakte-
ristik egrisi 0 ya da 4..20 mA, artan
ya da azalan seklinde ayarlanabilir

8 adet programlanabilir ikili ¢ikisa,
ok sayida sinyal atanabilir. ,Calisma
akimi“ ya da ,YiksUz calisma akimi*
seviyesi serbestce ayarlanabilir

Fieldbus parametresinin ayarlanmasi
Burada 6rnegin PROFIBUS adresi

Bakim periyotlarinin ayarlanmasina
yonelik alt menii

Aktuator icin 20 haneli tanitim etiketi

Butlin yazilim fonksiyonlari, opsi-
yonel olarak sonradan PIN kodu ile
etkinlestirilebilir.

Buradaki goriintiide: Entegre konum-
layici etkinlestirilmistir

Analog devir sayis! istenen dege-
rinde ve devir sayisi profilinde, lokal
ve uzaktan modlari igin devir sayisi
istenen degeri ayri ayri etkinlestiri-
lebilir. Alternatif olarak, ayarlanan
ACMA/KAPAMA devir sayilariyla
isletim yapilabilir

Genel ayarlar Vanaya 6zgu ayarlar

Kontrol sistemine 6zgu ayarlar

Yalnizca zorunlu ayarlar




COM-SIPOS
Isletim ve parametrelendirme programi
Fonksiyonelligin gésterimi basitlestirildi

Bir SIPOS 5 Flash aktiiatoriin sundugu fonksiyonellik ve esneklikte “daha fazlasi”, PC parametrelendirme
programi COM-SIPOS araciligiyla konforlu bir sekilde gorsellestiriimekte ve yonetilmektedir.

n Gorsellegtirme

SIPOS 5 Flash aktuator, ¢gok yonlu ayar olanaklarinin ve fonksiyonlarin yani sira,
COM-SIPOS ile bitlin parametreleri ve tanilama verilerini akttiatérden indirme
ve bunlari kolay anlasilir, konulara gore diizenlenmis menulerde gésterme olana-
gini sunmaktadir.

Bu sayede hizli ve basit bir bicimde aktlatorin ayarlari ve diger tim paramet-
reler (tanilama verileri, durum mesaijlari, tork egrileri v.b.) hakkinda anlasilir bir
genel gérinum elde edilmektedir.

n isletime alma

Aktlatorin isletime alinmasi ancak bu kadar kolay olabilirdi. Bitln isletim
verileri (6rn. kesme momentleri, hizlar v.b.) bir bakista gorilebilmekte, basit bir

bigimde diizenlenebilmekte
F\\E”Edlt View Actuitur Settings  Sprache/Language 7 Ve blr fare tlk'amaSIy|a kOn-
=8 5| ¥ 5] forlu bir bicimde aktlatore

Actustorinfo Valve e, | Input/Output | Securiy | Otter | Options | Torque curve | £+M | Disgnosis | Stateof unit

yuklenebilmektedir. Yalnizca
son konum ayarinin guven-
likle ilgili nedenlerden 6turd
kurulum yerinde, akttatorin o =
Uzerinde yapilmasi gerek- e Tt
mektedir. ‘

EJ isletim ve izleme

“Isletim ve izleme” mentisii tizerinden kontrol sinyallerinin dinamik durumunun
yani sira, aktlatortin davranis bigimi de izlenmektedir. Ayrica, aktiatoérd dogru-
dan COM-SIPOS Uzerinden
isletmekte mimkuindur.

Astuatar nfo | Valve speo. | Inpu/Dutput | Secuity | Other | Opions | Toraue surve £+ | Diagnesis | State of urit|

AKTORIK
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¥ Vana tanilama

Aktuatdrtn buttiin dnemli verileri, slrekli olarak izlenmekte ve kaydedilmekte
olup, COM-SIPOS (izerinden konforlu bir bicimde gorsellestirilebilmektedir.
Vananin 6nleyici bakimi igin,
aslimalari halinde aktlatorin
bir uyari sinyali gdnderdigi
limit degerler programlanabil-
mektedir.

Ayrica, vana Uzerindeki de-
gisikliklerin tespit edilmesini
kolay anlasilir hale getiren
(6rn. zor igleme, asinma)
referans tork egrileri kaydedi-
lebilmektedir.

Actuator info | Valve spec. | Input/Dutpt | Sectrits| Other | Opfions | Toraue curve | Tt Diegnasts | State of urit |

eeeeeeeee

Aktiiator tanilama

Aktuatérin durumu, bir bakista anlasilabilmektedir. Muhtemelen giincel olarak
mevcut bir hata mesajinin yani sira, aktiator ayrica bir ariza gegmisini de kay-
detmektedir. Bu sayede arizalang nedeni hizhi bichicimde feshis edietilmekis
ve giderilmektedir.

0.0 8 008 00

(N Sistem/Aktiiator dokiimantasyonu

isletime alma gergeklestirildikten sonra aktiiatérden indirilen veriler, dokiiman-
tasyon amaciyla bir dosyaya kaydedilebilmekte ve 6zet halinde bir sayfada
yazdirilabilmektedir. Veriler, merkezi olarak yonetilebilmekte ve 6rn. uzaktan
tanilama amaciyla basit bir sekilde e-posta ile gdnderilebilmektedir.
Arsivlenen parametre dosyasinin bir diger avantaji, bu dosyanin ihtiya¢ halin-
de yedek bir elektronik Unite Uzerinde calistirilabilmesi ve bu sayede yeniden
isletime almaya gerek kalmamasidir.

N Aktliator/Sistem optimizasyonu

Geriye kalan son bilgi kirintilarini da sistemden disari almak icin COM-SIPOS
orn. konumlandirma zamani, fren etkisi ya da hizlanma rampasi gibi akttator
parametrelerini optimize etme ve bu sirada vananin davranigini izleme olanagi
sunmaktadir.

(8 Similasyon

“Simulasyon modu” diye bilinen modda, ilgili veri kontrol sistemiyle kurulan
iletisimin kontrol edilmesi mimkundur. Bu modda akttator geri bildirimleri veri
kontrol sisteminde simile edilmektedir.




SIPOS 5 Flash -
Kontrol Sistemi'ne yonelik ara birimler
lletisim kolaylastirildi

AktUator, kontrol sistemi ile vana arasindaki ara birimdir.  PATMA torku, ACMA/KAPATMA son konumu, ariza v.b.)
Aktuatér, ikili, analog ya da Fieldbus tzerinden aktari- ya da analog ¢ikis Uzerinden dinamik verilerin (6rn.

lan kontrol komutlarini degerlendirmek ve vanayi buna vana konumu) geri bildirim mesaiji olabilir.

uygun olarak isletmek zorundadir. Buna karsilik kontrol Prensip olarak Fieldbus Uzerinden bitin statik ve dina-
sistemi aktuatérden bir geri bildirim mesaji bekler. mik verilere her zaman ulasilabilmektedir.

Bu salt bir durum geri bildirim mesaji (6rn. ACMA/KA-

Kontrol odasi

Kontrol:
ikili: 24V DC - Sirekli kontak

- Impuls kontagi
- Iki telli iletken

Analog: 0/4...20 mA- Konumlayici
- Esik deger

Fieldbus: RS485 - PROFIBUS
ya da LWL - MODBUS

ECOTRON

e 5 adet programlanabilir

o ikili ¢ikig, réle
e 3 ikili giris zerinden de ¢ikis
ACIK, KAPALI ve STOP alinabilir
e Fieldbus ¢ 1 analog ¢ikis
e Fieldbus
PROFITRON
e 8 adet serbest programla-
S nabilir ikili ¢ikis. Mesajlar
* 4 ikili giris ve seviyeler (NC/NO)
ACIK, KAPALI, STOP ve serbest ayarlanabilir,
ACIL DURUM bunlardan 5 adet ¢ikis
e 2 analog giris role Uzerinden destekle-
nebilir
e Fieldbus

e 1 analog ¢ikis
e Fieldbus
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Kontrol modlarina genel bakig

ACMA kontrol komutu ]
O 24 V/WT
% 0V/0 >
I KAPATMA kontrol komutu ' Siurekli kontak kontrolii
su m " Komtunayol acar Bir AGMA ya da KAPATMA komutu oldugu miiddetge, aktiiator
AQMA |§Iet|m komatu e vanayi ilgili yonde isletir.
-~ T o Herhangi bir kontrol komutu yoksa ya da ACMA ve KAPATMA
2 ' i sinyalleri ayni anda gonderilecek olursa, akttator durur.
& T KAPATMA |§Iet|m komutu '
>
T ACMA kontrol komutu
24V
- 0V/0 t=
= KAPATMA kontrol komutu ©
. 0 % vHT =
Impuls kontak kontrolu .S ovo > c
Aktliatori kontrol etmek igin bir ACMA ya da KAPATMA impulsu T STOP komutuna yol agar _\cc)
(en az 10 ms) aktiatore génderilir. Aktiatér, karsi yonde yeni bir %1/} fl, =
sinyal ya da kontrol sistemi tarafindan bir STOP sinyali gelinceye A(;MA |§Iet|m komutu ' —
kadar veya vananin son konumuna ulasilincaya kadar igletilir. 5 T -
2 T KAPATMA e e
I=
& TACMA kontrol komutu iki telli iletken kontrolii
2 Zgzj; | [ Bu durumda kontrol iglemi yalnizca ikili ACMA girisi Gizerinden gergek-
% A¢MA i$létim ko:munf‘ ' lesir. Egjevr bir.sin_yal etkinlse (hjgh), aktuator AQI\.{IA yénunde i§l.<.ati.r.n
1 |_| |_| yapar. Eger bir sinyal etkin degilse (low), aktiatér KAPATMA yéninde
" - S o
isletim yapar. Her iki durumda da, ya son konuma ulasilincaya kadar ya
o KAPATMA isletim komutu da sinyal seviyesi degisinceye kadar ilgili ydnde isletim yapilir.
2 |_~ Bu kontrol modunda bir ara konumda durulmasi mimkun degildir.
©
;‘% OOU/I Nominal deger (0/4...20 mA sinyali
© AC.MA |§Iet|m komutu
Konumlayici kontrolii T
Analog girig sinyali (0/4...20 mA) tarafindan verilen nominal dege- _ >
e n K] KAPATMA |$Iet|m komutu
re orantili olarak, vananin konumu akttator tarafindan entegre bir S T —
konumlayici araciliiyla degistirilir. !_l > o
Guncel deger : =
TOO%T o
: X
0% t=
(@)
o
S 000 | Signal 0/4..20 mA ©
SR AN g %KP Esik deger kontrolii S
é e N RAPAL Bu kontrol modunda, ACMA, STOP ve KAPATMA ikili bilgileri
s ™ S S U analog bir giris sinyali araciligiyla aktarilir.
1 TAQMAilgleQm kor_.nutL? % 0 — 30 = KAPALI
G0 — % 30 —-70 = STOP
cc’E 4 KAPATMA isletim komutu % 70 — 100 = ACIK
0 -
t




Fieldbuslar

konvansiyonel kontrol sistemlerinin yerini almistir

80’li yillarin ortalarinda, otomasyon teknolojisi esasli bir
kalitatif donlstim gergeklestirdi. O zamana kadar yaygin
olan paralel kablolama, kullanildiklari yerde daha fazla
zeka ve tanilama bilgileri saglayan, giderek karmasik
hale gelmis saha cihazlarinin gereksinim duydugu
kapsamli iletisim ihtiyacina aykiri dismekteydi. Gelismis
Fieldbus teknolojisi, giderek artan bir sekilde konvansi-
yonel kontrol ¢bzimlerinin yerini almigtir.

Fieldbuslar tGzerinden, ilave bir kablolama masrafina
gerek kalmaksizin, neredeyse istenildigi kadar ¢ok sa-
yida bilgi aktariimaktadir. Veri kontrol sistemi, istenilen
bilgiyi ihtiya¢g duyulan zamanda alabilmektedir. Asagida-
ki tablo, her iki temel kontrol se¢cenegdine iligskin genel bir
gOrinim sunmaktadir:

Konvansiyonel

Kurulum

Buyuk bir enerji santralindeki yedekli
Fieldbus kontrolt

Her aktlatorin yildiz topolojisinde kablolanmasi

-> ¢ok sayida hat, kalin kablo, uzun kablo hat-
lari, masrafli isletime alma ve ariza arama, ¢ok

saylda kontak noktasi

Sistemin igletime alinmasi

isletime alma, ¢ok kapsamli kablolama nedeniy-

le hatalara agiktir. Saha cihazlari sorunsuz bir
sekilde kontrol edilinceye kadar toplam olarak

daha ylUksek masraf olugsmaktadir

Parametrelendirme

Yalnizca cihazin kendi Gizerinden ayar yapilmasi

mimkindir, bazi 6zel lokal PC araglari mevcut-

tur

Aktuiator durumu hakkinda
bilgi

Konum glincel degeri 4..20 mA sinyali olarak
desteklenmektedir, yaklasik 3..8 sinyal (Son

konum, tork anahtari, ariza, termostatik anahtar,
...) ikili 24 V sinyali olarak desteklenmektedir

Ariza tanilama
aranmasi

Onleyici bakim

Bir ,Ariza“ ikili sinyali, ariza nedeninin yerinde

Revizyon gergevesinde diizenli olarak aktiato-

run ve vananin muayene edilmesi ve raporlan-

masi

Genigletilebilirlik

Veri kontrol sisteminden aktliatére kadar olan

kablolar yeniden c¢ekilmelidir, gerekecek olursa
degerlendirme/kontrol alt gruplari tamamlan-
malidir. Veri kontrol sistemindeki projelendirme

modifiye edilmelidir.

Girigim (enterferans)
duyarhihgi
rin karisma tehlikesi

Duruma gore masrafli elektriksel izolasyon ge-
reklidir. EMG parazitlenmesi nedeniyle sinyalle-

Fieldbus

Cizgi, yildiz ya da halka topolojisi, genellikle
blendajli iki telli kablo hatlari Giivenligi/hazir
bulunurlugu artirmak icin, opsiyonel olarak
yedekli versiyon mimkundr.

Uzun hatlar, fiber optik donUstirtculerle kap-
samaya alinabilmektedir. Toplam olarak daha
dlsuk kablolama masraflari ortaya gikmaktadir.

Saha cihazlarinin hizl bir sekilde baglanmasi.
Basit kablolama nedeniyle hatalar gok seyrek
olarak ortaya cikmaktadir. Hata tanilama igin
veri yolu test cihazlari ve monitorleri

Sistemin igletime alinmasi ya da isletimi sirasin-
da uzaktan parametrelendirme mumkindur. Bazi
evrensel yazilim araglari mevcuttur

sKonvansiyonel verilere* ek olarak, motor si-
cakhgi, proses nominal ve guncel degeri, voltaj
seviyesi, motor akimi, ... gibi ayrintil bilgiler

Hazirlanan yedek parcalarla kisa sure igeri-
sinde arizanin ¢ézulmesine olanak saglayan
ayrintili mesajlar (6rn. asiri gerilim, hat kopmasi
pozisyon sensord, ...)

Torka bagli kesmelerin sayisi ya da elektronik
Unite ile motorun igletim saatleri gibi tanilama
verilerinin geri bildirimi; kullanim émriyle karsi-
lastirmali olarak tork egrilerinin geri bildirimi

Hattin diger aktUatore kadar uzatiimasi gerekir.
Veri kontrol sistemindeki projelendirme modifiye
edilmelidir.

Emniyet mekanizmalari (CRC-Check v.b.) olan
veri yolu protokolleri, kritik hatlar fiber optik
kablo ile koprilenebilir (pek cok aktiator igin
yalnizca tek kablo)
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Otomasyon dinyasinin anahtar teknolojisi olarak gini-
muizde Fieldbus teknolojisinde pek ¢ok standart olus-
mustur. SIPOS 5 Flash aktliatérde guncel olarak agik
Fieldbus protokolleri PROFIBUS DP ve MODBUS RTU
desteklenmektedir — Daha fazla Fieldbus protokollni
kapsayacak gelistirmeler hazirlik agamasindadir.

RS485 baglanti semasi
Aygit (diigiim) n

~.

Bus sonlandirma
direnci

besleme

Bus
baglantisi

Aygit n-1 Aygit n+1
< >

Kanal 1

Kanal 2
(yedekli)

Veri yolu (Bus) baglantisi

- Entegre, anahtarlanabilir bus
sonlandirma direngli

- 1yada 2 kanal igin

- Fis cekili haldeyken bile Bus
dongulenebilmektedir

- Sonlandirma direnci agildiginda,
hat ayrilir

- Dogrudan baglanabilir 24-V
besleme mumkuindir

- Bus ve sebeke baglantisi ayril-
mistir

- Buyik yizeyli blendaj

Fieldbus alt grubu

izolasyon)
- Protokol igleme
- Tampon bellek

harici 24 V

Blendaj

Aygit n-1/Fiber optik
kablo baglayicisi

- Galvanik yalitim (elektriksel

Fieldbuslarin baglanmasi

SIPOS 5 Flash aktliatérde desteklenen Fieldbus’lar
icin, “RS485-Bus” ya da fiber optik iletken olarak dogru-
dan bir cihaz baglantisi bulunmaktadir.

Fiber optik kablo baglanti semasi
Aygit (diigiim) n

Aygit n+1 (yalnizca
¢izgi topolojisinde)

Kontrol elektronigi

- Protokoliin degerlendirilmesi

- Bus (veri yolu) parametrelen-
dirme

- 1 yada 2 kanal segenekleri

AKTORIK




PROFIBUS DP uzerinden acik iletisim —
Sinirlamalari olmayan kontrol ve tanilama

PROFIBUS DP Fieldbus standardi, diinya genelinde
yayginlasmistir. Olgunlagsmis giivenlik mekanizmalari
sayesinde yuksek bir cihaz hazir bulunurlugu sagla-
makta ve etkin yiksek hiz bilgi aligverisi sayesinde
kisa kontrol sureleri sunmaktadir. SIPOS, PROFIBUS
Kullanicilari Organizasyonu’nun (PNO [PKO]) lyesidir
ve SIPOS 5 Flash aktiiatorle, aktiator serisinin ortaya
ciktigi giinden bu yana, Bus protokolini sertifikall
kontrollerle desteklemektedir. Protokolde yapilan ge-
listirmeler, glincel olarak uygulamaya konulmaktadir.

SIPOS 5 Flash, asagidaki PROFIBUS DP fonksiyonla-
rini destekler:

DP-V0 temel fonksiyonlari

Giris bilgilerinin Master tarafindan dongusel olarak okun-
masi ve Fieldbus-Slave olarak ¢ikis bilgilerinin 1,5 MBaud’a
kadar aktarim hiziyla yazilmasi. Burada SIPOS 5, para-
metrelendirme verilerinin de déngusel olarak aktariimasina,
dolayisiyla érn. ¢ikis hizi gibi Shemli parametrelerin online
degistiriimesine imkan veren segenegi bir 6zellik olarak
sunmaktadir.

Gug katt DP-V1

DP-V1 gui¢ katinin fonksiyonlariyla, merkezi kontrol (DP-
Master Sinif 1) ya da teknik istasyonlarla (DP-Master Sinif
2) dongusel olmayan veri alis verisi desteklenmektedir. Bu
Sinif 2 Master, parametrelendirme ve tanilama igin kullani-
labilir. BUtin Flash parametrelerine bu sekilde ulagiimakta-
dir. PROFITRON aktuatordeki , Tork egrileri“ fonksiyonu da
V1 hizmetleri zerinden etkinlestirilebilmekte, kaydedilen
egriler okunabilmekte ve goruntulenebilmektedir.

Glc¢ katt DP-V2
DP-V2 gug katinin fonksiyonlariyla, zaman damgasi ve
RedCom profiline gére Slave artiklik de desteklenmektedir.

PROFIBUS DP fonksiyonlari

= PC ile veri kontrol sistemi ya da saha cihazlari arasinda déngu-

=& Zaman senkronizasyonu

Aygit 6zellikleri

Guc katlari
A DP-V2
Genisletmeler
=2 Zaman damgasi
= Artiklik
DP-V1
sel olmayan veri alis verigi
genisgletmelerle
=+ Teknik araglardaki entegrasyon: EDD ve FDT
DP-VO0
= Veri kontrol sistemi ile saha cihazlari arasindaki dongusel veri alis verisi
genisgletmelerle
=+ GSD yapilandirmasi
= Tanilama
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Veri kontrol sistemi entegrasyonu
Kontroliin mevcut olmasi tek basina yeterli degildir. Ure-

tici basit bir sekilde entegrasyona da olanak saglamak

= Aygit ana verileri dosyasi (GSD) — her DP cihazinda olma-
lidir; genel ve cihaza 6zgu bilgileri igerir
= Elektronik cihaz agiklamasi (electronic device description

durumundadir, bir baska ifadeyle kontrol tniteleri ve
teknik/veri kontrol sistemleri saha cihazlariyla veri alig

verisi icin, bu cihazlarin spesifik parametrelerini ve veri

formatlarini taniyabilmelidir (“entegre edilmis olmalidir”).
SIPOS 5 Flash akttiatoér, bu alanda genis bir Griin yelpa-
zesi sunmaktadir:

Yorumlayici

= Standart cihaz ydnetimi
= Aciklama dili (DDL)

= Dusulkten ortaya kadar karma-

sikhk

Dongiisel Proses G/G
(1/0)

Ad

yapilandirici

GSD

Ag yapilandirmasi

- EDD) - SIEMENS’in SIMATIC PDM sistemine sahada

entegrasyonu test edilmistir

= Baslatma sirasinda yapilandirma
= Sabit yapilandirma
= Kolay kullanim

GSD

EDD FDT

=2 FDT (field device tool) ara birimi i¢in Device type manager
(DTM) — digerlerinin yani sira FieldCare, PACTWare ve
ABB Composer sistemleri ile denenmistir

Program

= Cihaza 6zgu y6netim
= Uygulamaya 6zgu ara birim
= Ortadan yuksege kadar karmasiklik

Doéngiisel olmayan cihaz tanimlamasi

disuk ... orta karmasiklik

Teknik sistem

Ad
yapilandirici

GSD

EDD
yorumlayici

EDD

orta ... yuksek karmasiklik

Ag FDT
yapilandirici ara yuzu
DTM
GSD
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SIPOS 5 Flash ile PROFIBUS iletigimi

Orn. Siemens SIMATIC PCS7 ya da SPPA-T2000, -T3000 gibi
cesitli veri kontrol sistemleri igin 6zellestirilmis fonksiyon
bloklari ve 6n yiizler (faceplate).

SIMATIC PCS?7 serisinde SIPOS aktuatorler icin Fonksiyon blok-
lari ve On yiizler (Faceplates) (Win CC) mevcuttur.

Bu fonksiyon bloklari SIMATIC S7-300 ile kontrol islemi sirasinda
da kullanilabilirler.

Ureticiden bagimsiz, evrensel diizeyde projelendirme ve paramet-
relendirme araci SIMATIC PDM (Process Device Manager) igin bir
SIPOS entegrasyonu mevcuttur.

Siemens proses yonetim sistemi SPPA-T2000, -T3000 icerisinde de
SIPOS aktuatorler igin bir fonksiyon blogu mevcuttur.

SIMATIC PCS7 On
yuzl (Faceplate)

SIMATIC PCS7 Fonksiyon blogu




Uriin gami Mek. baglanti Elektronik tnite

Ayrintilar

isletime alma Kontrol Fonksiyonlar

MODBUS RTU uzerinden kolay iletigsim —
Yaygin kullanilan platform tzerinde ,lletigim”

MODBUS, (Veri Kontrol Sistemi) Master ile cok sayida
Slave (Aktorler, sensorler) arasindaki hizli, kolay bir bag-
lantr icin yetmisli yillarin sonlarindan bu yana var olan bir
Bus protokoltidir. PROFIBUS’un aksine, MODBUS’da veri
yapilarina erisim igin farkli uzunlukta protokoller bulun-
maktadir — tek tek Bitlerin (—> ,Read Coil Status®, ,Write
Single / Multiple Coils®) okunup, yazilmasindan, komple
veri alanlarinin (—> ,Read Holding Registers®, ,Write Single
/ Multiple registers®) ve tanilama mesajlarinin okunup ya-
zilmasina kadar. Dongusel, esit uzakliktaki araliklarda her
Slave'’in zorunlu olarak sorgulanmasi da gerekli degildir.

Desteklenen MODBUS
fonksiyonlart:

Egglljsiyon Aciklama

01 Read Coil Status

02 Read Input Discrete & Hoo0uS R
03 Read Holding Registers

04 Read Input Registers s e
05 Force Single Coil

06 Preset Single Register

07 Read Exception Status

08 Diagnose

15 Force Multiple Coils

16 Preset Multiple Registers

17 Report Slave ID

43 Read Device Identification

RTU (Remote Terminal Unit - SIPOS 5 Flash igerisine yer-
lestiriimistir), ASCII ve TCP/IP versiyonlarindaki MODBUS
diinya genelinde endustriyel otomasyonda kullaniimakta-
dir.

SIPOS 5 Flash igerisindeki MODBUS-Slave baglantisin-
da biitiin proses veri erigimleri (isletim komutlari, durum
bilgileri geri bildirimleri) ve komple aktlatér parametrelen-
dirmesi desteklenmektedir.

Bunlarin diginda, aktiator bilgileri okunabilmektedir (“‘Read
Exception Status”, “Report Slave ID* ve ,Read Device
Identification” fonksiyonlari).

Fiziksel baglanti, tipki PROFIBUS’ta oldugu gibi RS485 ya
da fiber optik iletken tizerinden gergeklesir.

" MODBUS-RapidGUT

"7 MODBUS-RapidGUL

[Readsingle FongRegiter

7 MODBUS-RapidGUI

[Read mukiphe Input Registers

=

L= s Bz [fizzeo |

=150

(S B
[Rosd Exception Stas o7y
—— |
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SIMA Aktuator kontrol sistemi
Hepsi tek bir kaynaktan —
,KUucUk” komple otomasyon ¢cozumleri

Sistem, guvenli bir sekilde calismalidir - % 100 hazir bu-  bazi bilesenler her zaman digerleriyle uyum saglamazlar.
lunurluk. isletime almasi kolay olmalidir — ,Plug and Play/  Kolay igletime alma: EVET, fakat muhtemelen projelendir-
Tak ve Calistir. Eger herhangi bir sorun bag gdsterecek me ve parametrelendirme konularina yonelik ¢ok sayida
olursa, énceden uyari bayraginin cekilmesi gerekir. Eger  gelistirme kursundan sonra. isletime alma ve tanilama
gercekten bir hasar meydana gelecek olursa, mimkun araclari icin ilave lisans ucretleri olasidir.

olan en hizli sekilde bu hasarin yeri belirlenebilir ve gide-  Genel Bus konseptleri (PROFI-, CAN- MOD-, Foundation
rilebilir olmalidir. Evdeki bir PC Gzerinden uzaktan kontrol  Field-, Inter-BUS) ve 6zel yaklagimlar, veri kontrol sistemi

edebilmek, hi¢ de fena olmazdi. Ve, ve, ve... — hemen felsefeleri (Meta Etiketleri, Nesneler, Gorevler, ...) ve ¢ok
hepsi de gayet normal sistem 6zellikleridir. sayida cihaz kosullari, otomasyonun olaganisti dunya-
Gergek biraz daha farkl gériinmektedir. sina girisi glclestirmektedir. Temel problem: Ureticiler ve

Yedekleme stratejileri kullanilarak guvenlik: EVET, fakat cihazlar arasindaki ARA BIRIMLER.

Bizim 6nerimiz: Biitiin otomasyon diizeylerinin tek bir kaynaktan geldigi TOPLAM BiR KONSEPT.

| Proses kontrol sistemi |

Sensor
' 0/4 ... 20 mA

= Opsiyonel olarak mevcut proses kontrol
sistemine baglantiyla birlikte

——— BUS yedekleme ile tasvir edilmis

= = = \/erj yolu kapasitesi olmayan sensorlerin SI-
POS 5 Flash tizerinden Fieldbus’a baglanmasi

SIMA MASTER STATION, yukarida yer alan spesifikasyon taleplerini genis dlciide karsilamaktadir:

o Giivenlik / Hazir bulunurluk
Bu konudaki SIPOS yaklasiminin da adi ,Yedekleme“dir. Bu yaklagim kademelendirilmis olup, somut uygulama-
da gereksinim duyulan yerdedir: aktiatorlere giden yedekli Fieldbus kablolari; karsilikli olarak birbirlerinin fonk-
siyonlarini kontrol eden yedekli MASTER STATION’lar; eger varsa, Ust diizey proses kontrol sistemlerine giden
yedekli kablolar. MASTER STATION’In bilesenleri, saglam standart endustriyel PC’ler ve Fieldbus alt gruplaridir.
Uzun 6mrlG surekli isletim igin, fan ve sabit disk gibi her tirli déner bilesenden vazgecilebilir!

o Ara birimler
Geleneksel olarak problemli Kontrol Unitesi «<—— Aktiator ara birimi, SIMA'da her iki tarafi da tek bir kaynaktan
destekleyen dabhili bir ara birimdir. Standart bir Fieldbus kullanilmasi durumunda, bu ara birim yine de genislet-
melere agiktir.




Uriin gami Mek. baglanti Elektronik Unite Ayrintilar isletime alma Kontrol Fonksiyonlar

o Kolay igletime alma

fi Overview pla n =
Gercekten de ,Plug & Play/Tak ve Caligtir® s6zU kadar kolay: Kendi- ;
liginden baslayan bir program, ,bilinen® cihaz tiplerine gore Fieldbus DCS ide ONEBR IR IMES
hatlarini ,taramakta“ ve butin SIPOS aktiator tiplerini otomatik ola- Sl ] _ _
rak tanimaktadir. ,Bulunan® cihazlar grafiksel bir kullanici ara yiiziin- N1t ,.._,1 F'"e' i e'
de — standart sistem genel gérinimu - hemen kontrol edilmeye hazir s =
hale gelmektedir. Diger saha cihazlari, akttatorlerin dijital ve analog e D0 it JAL8 HD"E” o HD"” A UD'””
girisler tizerinden veri yoluna baglanabilme kapasitesiyle entegre SR S T
edilebilmektedir. ihtiyag durumunda, bagka firmalara ait Griinlerin de a(*)) i) a(*) a*)
tarama iglemine dahil edilmesi ve gosterilmesi mumkainddr. S
A B mOe=n (A E rOren A B qOpen (A M Open
Sima |:|C|ose Sima HCInse Sima Hgase Sima I:IEIosa
Act. 1-17 Act. 18-34
« K(ontrol) & i(zleme) e ETTES
Her iki islemin de hem MASTER STATION Uzerinden hem de bir Ust Cunrent State
seviye kontrol Unitesi Uzerinden yapilmasi mumkindur. Tim aktta- Ciose [ Open | 23 %
torler icin ya da tek tek aktuatorler igin erisim hakki, bireysel olarak Posion T8 L5 e
kontrol sistemi ya da MASTER STATION arasinda ayarlanabilir. |Setpoint reached | [Notective  [Nol active  [Remote

-No faulk

o Uzaktan kontrol
intiyag duyulmasi halinde bir taraftan daha (st seviye bir kontrol siste-

Carnitrol Mew Position

mine yonelik (Fieldbus) ara birimlerinden olusan genis bir yelpaze bu- ocs || Bese| Y | O[] B
lunmakta, diger taraftan da her MASTER STATION mevcut Ethernet [ sima Set pairt Stop

ara birimleri Gzerinden yerel bir aga baglanabilmektedir. Erisim, birlikte
teslim edilen bir sunucu yazilimi ya da Windows XP uzak masatistu
aracihgiyla gergeklestirilebilmektedir.

Analog/binary inputs

Analog 1 IR Analog 2 oo
| Binam 1 | Binary 2 | Binay 3 | Binary 4

Exit ‘ Inputs <- ‘

e Tanilama
Hem ayrintili bir Fieldbus tanilamasi, hem de bagl olan her bir akttiatorin durumu hakkindaki bilgiler, kullanici ara
yuzu Uzerinden kullanima sunulmaktadir.

o Standardizasyon
Donanim — endiistriyel bir PC. isletim sistemi — son derece yaygin Microsoft Windows standarttir. iletisim veri
yollari — PROFIBUS ya da MODBUS gibi standart Fieldbus’lar.

e Esneklik
ister entegre dokunmatik ekranli ya da monitérsiiz olarak komple, isterse de 24 V DC veya 230 V AC baglantili — pek
cok secenek serbestce kombine edilebilmekte ve sistem gereksinimlerine uygun olarak kisisellestirilebilmekiedir.

Uriin yelpazesi zaten genis olmasina ragmen, siirekli olarak bunun genisletilmesi igin caligiimaktadir —
buna bazi érnekler:

- Basit sureg¢ kontrollerinin entegrasyonu

- Diger saha cihazlarinin entegrasyonu (Sensorler ve aktorler)

- Yeni Bus (veri yolu) sistemleri i¢in genisletme

- Cesitli dillere geviri yapilmasi

- Fiber optik kablo ve fonksiyon iletme hatlarinin entegrasyonu

- Kontrol kabini ve akttatorlerin kablolanmasi dahil, sistemlerin komple olarak sunulmasi

Asil MASTER STATION’in yani sira, kapsamli aksesuarlar da tedarik edilebilmektedir:
Repeater (Yineleyici), aktif Bus sonlandiricilari, Fieldbus kablolari, analog ve dijital sinyaller icin

Bus donustirtciler (Fieldous G/C Sistemleri), Bus fisi, glic kaynagi tniteleri ve daha pek gogu. m

AKTORIK



Kesintisiz ya da sebekeden bagimsiz gu¢ kaynagi —
Sebekeden ya da gunes enerjisinden alinan gug

Sebekeden bagimsiz gii¢ kaynagi, halk arasinda acil
durumlarda kullanilan jenerator olarak bilinir.

Sebeke baglantisinin bulunmadigi, fakat elektrik yuklerinin
(thketici) kullaniimasi gereken yerlerde, bagimsiz eneriji
kaynagi olarak jenerator (jeneratore bagl igten yanmal
motordan ve gug¢ elektroniginden olusur) yardimci olur.
Jenerator, mevcut sebeke kesintiye ugrasa bile, acil du-
rumlarda halen gerekli olan elektriksel islemlerin yuratal-
mesi icin, gerekli olan enerjinin mevcut olmasini saglar ve
bu sekilde bir kesintisiz gli¢ kaynaginin, kisaca KGK
islevini yerine getirir.

Klasik KGK sistemlerinde, elektrik sebekesinden gelen
alternatif gerilim, elektrik ylkine baglanan KGK sistemi
tarafindan dogrultulur. Bu dogru akim gerilimi, buradan
yeniden tek fazli bir dogru akim gerilimi Greten ve elektrik

yukdndn kullanimina sunan entegre invertor icin enerji
kaynagidir. Es zamanli olarak, enerji depolanmasi i¢in bir
akl de beslenir.

Ariza durumunda - yani sebeke geriliminin kesildigi
durumda - yUk, gerekli olan enerjisini invertor Gzerinden,
akuden alir.

Eger gerekli giiciin devam ettirilmesi icin, akileri sarj ede-
cek sebeke gerilimi yoksa, bu agik giines enerijisi ile denge-
lenebilir — Fotovoltaik (Glnes enerjisi) ve SIPOS 5 Flash’in
yenilik¢i gli¢ elektronigdi, bunu mimkin kilmaktadir.

Glines enerjisiyle bagimsiz igletimin prensip yapisi
(soldan saga: Glines modiilleri, akiler, sarj regllator, invertor ve
SIPOS 5 Flash akttatoér)
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Ayrintilar

isletime alma Kontrol Fonksiyonlar

230 V isletim sayesinde, elektrik tiketim maliyetiniz ucuzlamaktadir

400 V trifaze glic kaynagi gerektiren diger ureticilerin
aksine, standart olarak tek fazli gli¢ kaynagiyla isletilebi-
len, kuguk ila orta gu¢ arahidinda SIPOS 5 Flash aktia-
torler sunmaktayiz.

Buna ragmen, frekans donustiriici sayesinde burada
da saglam bir ¢ fazli akim motoru kullaniimaktadir!

Bilesenleri miimkun oldugunca kigtik tasarlayabilmek
ve buna bagli olarak yatirrm maliyetlerini disik tutabil-
mek igin, isletilen tlketicinin (ylik) baglanti degerlerinin
minimize edilmesi gereklidir.

Kesintisiz gii¢ kaynagi

Sebeke gerilimi kesintisi durumunda da isletilebilmesi ge-
reken aktlatorler, bir KGK sistemine baglanabilirler.
Disuk yol verme ve anma akimlari veya tek fazli baglanti,
burada uygun maliyetli céziimlere olanak saglamaktadir.

SIPOS 5 Flash akttator, kontrol akttatorleri alaninda
genel olarak duguk akim tiketimi nedeniyle buna énemli
bir katki saglamaktadir.

Yol verme (baslatma) akiminin hi¢ bir zaman anma
akimindan daha biyik olmama 6zelligi, bir KGK ya da
glnes enerjisi sisteminin tasarlanmasina olumlu etki
eden ilave bir faktérdir.

Bu sayede pahali 3 fazli invertorler yerine, gozle gorulir
bicimde uygun maliyetli 1 faz teknolojisi kullanilabilmek-
tedir.

1~ 230V AC N ~ 1~ 230V AC
1 1=
E 12/24V DC
KGK sistemi |
+ =
Akl

Bir kesintisiz gu¢ kaynaginin prensip devre semasi

Giines enerjisi ile sebekeden bagimsiz gii¢ kaynagi
Eger aktuatorin kurulum yeri mevcut bir elektrik se-
bekesinin menzili diginda bulunuyorsa ve ekonomik
nedenlerden 6turl bu aktiatére 6zel bir gi¢ kaynagi
hattinin ¢cekilmesi s6z konusu degilse, o zaman bagim-
siz ¢alisan bir glines enerijisi kaynagi avantajlidir.

Sarj regiilatérii invertor
~ ~
12/24V DC i 1~ 230V AC
12/24V DC

Batarya

Bir glines enerijisi sistemi Uzerinden isletilen gu¢ kaynagdinin prensip devre

semasi

AKTORIK




SIPOS 5 Flash —
zekice dusunulmus yontemlerle vananiz korunmaktadir

Son konumlarda devir sayisinin Son konumlarda devir sayisinin azaltiimasi
azaltllmaSI Devir‘?ayly Devir sa)‘/‘|3| araligi
gucli oldugu kadar, ayni zamanda hassas — /5 ;40
Standart fonksiyon 5 5
né — ------------ < 128
Vana, guglu bir sitkma momentiyle hassas (yumusak) bir n i
bicimde son konumdan disariya ve son konuma dogru n5 - i i 120
isletilir - blokaj durumunda bile, asir moment olmaksi- na ________________________________ F— |
zin. n3 - i i 10
Bu marifet, son konumlarda otomatik olarak frekansi ve ik s
genligi modiile eden ve bu sayede azaltiimis motor devir ; ;
sayisiyla isletim yapan entegre frekans donustiricu ' 5 ! 5
3 n A Son konum araligi Son konum araligi
araciligiyla gergeklestirilir. - Hareket yolu ,
Her SIPOS 5 Flash kontrol aktiatoriinde, segilebilir KAPALI ACIK
dev'_r_ Sayls_l araliklari igerisinde bulunan 7 adet ayarla- Vananin son konuma ve son konumdan disariya hassas bir bigim-
nabilir devir sayisi kullanima sunulmustur. de isletiimesinin, bir érnek lizerinde gésterimi
Konumlayici e Konumlayici
uyarlanabilir G¢ nokta denetici - gﬁ%ﬁ;, O e
prosesi optimize eder, vanayi rahatlatir deger | Tt
100% Anahtarlama T
nantarlama
SIPOS 5 Flash PROFITRON’da elektronik Unite igerisine zamani I ______________
entegre edilen konumlayici, uyarlanabilir bir Gi¢ nokta de- Kesme Nominall ---~---
neticisidir, yani 6li bolge daima nominal ve glincel deger zamani _deger Dis 6lii bolge
sinyallerinin kalitesine uyarlanor., ~— heeeeaoen /
Boylece, minimum anahtarlama sikliginda mimkiin olan N J Iss?gﬁqdaa”
en biylk modilasyon hassasiyeti elde edilir - proses /4 N ______Z1/ Y ____.
optimize edilir ve daha az anahtarlama ¢evrimiylevana |
fahaticuliF S
0% =
Konumlayicinin ek ozellikleri:
- Yumusak yol verme ve elektronik frenleme
- Kesme zamanina ulasmadan énce, hizin azaltiimasi L] gﬁa%%g‘;‘%‘:ﬂpﬂfeg'élfﬁ%'rmesh motorun anah-
- Olasi bir sonradan galisma degerlendirilir ve dikkate
ahlinir [ ic &lu bdlgeye ulasiimasi, motorun kesme

zamanini belirler

Konumlayici, siirekli olarak nominal ve gtincel degerleri
kaydeder ve karsilastirir.

Oli bélgenin disindaki nominal ve giincel deger farkla-
rinda, motoru kontrol eder.

SIPOS|

AKTORIK
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Split-range modulasyonu
béliinmiis analog sinyal - birlikte galisan aktiiatérleri Split-range fonksiyonlu uyarlanabilir konumlayici
kontrol eder N
Genis akig araliklarinin oldugu uygulamalarda, érn. Hareket
blyuk borular Gzerinden debi ayari yapildigi sirada, yolu [%]

istenilen dogruluk derecesini komple akis araliginda
saglayamayacagi igin, tek bir kontrol elemaninin ayarla-
nabilirlik sinirlarina hizla ulagiimasi mimkadndar. Bu gibi
durumlarda, bir Split-range dizenlemesine gegilmelidir.
Bu fonksiyon, deneticinin ¢ikis sinyalini iki (ya da daha
fazla) aktuatore bolistirmek suretiyle, yardim saglaya-
bilir.

Bu fonksiyon, bir vananin efektif ayar araligini (6rn.

% 20 — 80) giris sinyaline gére normallestirmek (6rn.
4...20 mA) i¢in de kullanilabilir.

Ornek:

Baypas uygulamasi
Bir ,buyuk” ve bir ,kl¢lk” vana, borular araciligiyla pa-
ralel olarak baglanir.

Dusuk debilerde ,kuguk® vana acilir, yiksek debilerde
ise her iki vana birden acilir. Bu sayede 6zellikle dusuk
debilerde modilasyon hassasiyeti buyik ol¢ide iyiles-
tirilmis olur. Bu diizenleme, 6rn. su koglarinin énlenme-
sine yardimci olabilir ve “blyik” vana igin gerekli olan
torku azaltabilir.

(—> daha kuguk aktiatorler kullanilabilir).

Yola bagl devir sayisi ayari
Basit vanalarin kullaniimasi -

Valf karakteristik egrilerinin dogrusallastiriimasi, buna
imkan vermektedir!

Karmasik ve gug proseslerde, hareket yolu (kurs) ile
ortam akisinin orantili olmasi istenir. SIPOS 5 Flash
PROFITRON, bu islemi ACMA konumundan KAPATMA
konumuna dogru ve tam tersi yonde igletim yaparken,
devir sayisini degistirmek suretiyle gerceklestirmektedir.
Cesitli devir sayilari, maksimum 10 dayanak noktasi
Uzerinden sabit olarak bir karakteristik egri biciminde yola
bagh olarak belirtilebilir.

Yol/Devir sayisi dayanak noktalari, lokal olarak digmeler
araciligiyla diiz metin ekrani tGzerinden ya da PC para-
metrelendirme programi COM-SIPOS (izerinden ayarla-
nabilirler.

Bu fonksiyon ,Yol - devir sayisi karakteristik egrisi“ olarak
tanimlanir ve 6zellikle valf karakteristik egrilerinin dogru-
sallastirimasina yarar.

T
0 4 12 20  I[mA]
4 ... 12 mA analog kontrol sinyal araliginda kontrol

=== 12 ... 20 mA analog kontrol sinyal araliginda
kontrol edilmis

Split-range debi
ayarlamasi

Nominal devir sayisi karakteristik egrisi ~ Gergekgi devir sayisi

Devir sayisi Devir sayisi araligi egrisi
A A

n5+.

na |
n3,n6 -

n2,n7
nt]

Dayanak noktasi 2

il LI B | T T T i
x1 x2 x3 x4 x5 x6 x7

-=== ACMA ve KAPATMA icin
< Hareket yolu (kurs) > parametrelendirilen devir
0% ACIK 100% XXX sayllari

Valf karakteristik egrilerinin dogrusallastiriimasi

Yol/Devir sayisi dayanak noktalarinin basamak seklindeki egrisi - Akttiatoriin ve
vananin ataleti nedeniyle -, ayni sekilde parametrelendirilebilen ilk hareket zamani
uyarlanmaya devam edilecek sekilde, devir sayisi karakteristik egrisinin diizlestiril-
mis bir seklini ortaya cikarir.



Proses denetici
dogrudan sensdr geri bildirimi - aktiatérli bagimsiz olarak
kontrol eder

Vp, Tn

= konumlayiciya

Vana otomasyonu alanindaki bagimsiz ¢ézimlerin
sayisi giderek artmaktadir. Uzak mesafede bulunan

ya da ulasilmasi son derece gug¢ olan kurulum yerleri,
oldukga fazla gaba harcayarak, gerekli konvansiyonel
kontrol teknolojileriyle kismen ikmal edilebilmektedir.
Eger ihtiyag duyulan fonksiyon akttator igerisine enteg-
re edilmisse, asiri masraflardan (kablolama ve kontrol
kabinleri) tasarruf edilebilmektedir.

SIPOS, boyle bir ¢6ziim sunmaktadir.
Mevcut avantajlardan bazilari:

- harici bir proses deneticisi ve ona ait kontrol kabini ile
guc kaynagi icin gerekli yatirim ve kurulum masraflari-
na gerek kalmamaktadir

- SIPOS 5 Flash kontrol aktiatori igerisine entegre
edilen denetici, IP 67 ya da IP 68 (Opsiyonel) koruma
sinifindaki aktiiatér gévdesine yerlestirilmistir

- konvansiyonel kablolama ya da Fieldbus Uizerinden
uzak kontrol istasyonuna kolay baglanti

Tasarim

Entegre proses denetici, klasik Pl denetici olarak tasar-
lanmistir. Kazang Vp ve sifirlama zamani Tn ayarlana-
bilmektedir. Denetici ¢ikis sinirlandirmasina ulasiimasi
durumunda, | bélimd, denetici her zaman kendisini
sinirlamadan ayiracak sekilde (“anti-reset-windup-
structure”) izlenir. Cevrim suresi 18 ms’dir. Denetici
cikisi dahili konumlayici igin nominal deger gibi etki
eder.

Proses denetici parametresinin ayarlari, biylk 6lgtide
deneticinin kullanim ortamina baghdir. Hemen hemen
tum uygulamalarda bir Pl denetici tamamen yeterli
olmaktadir.

—

Ornek: Bir eneriji santrali sogutma suyu havuzundaki
seviye kontroli

analog nominal deger Fieldbus
1. analog giris :
@
o))
(5]
©
T
£
£
o
c
._“C:‘)
©
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@ Proses i ( J

nominal degeri

¥

uyarlanabilir konums
layici

o } isletim komutu

devir sayisi degisti-
rilebilir aktiiator

Vana )

Proses giincel degeri

Proses denetici ]
2. analog giris

Konum nominal
degeri

Konum guincel degeri

Proses denetici, harici ya da dahili bir nominal de-
ger lizerinden kontrol edilebilmektedir.

Asagidaki kontrol modlari mevcuttur:

Konvansiyonel proses denetici:

Nominal deger, 1. analog giristen gelir (0/4...20 mA)
BUS proses deneticisi:

Nominal deger, Fieldbus Gzerinden gelir.

Sabit glincel deger proses deneticisi:

Nominal deger, dahili olarak sabit glincel deger seklinde
parametrelendirilir (% 0...100).

\J

Ultrasonik dolum
seviyesi 6lgiimi

Sogutma suyu

sogutma
kulesine

—

havuzu

Dolum seviyesi

ayar valfi



Uriin gami Mek. baglanti Elektronik Unite

Ayrintilar

isletime alma Kontrol Fonksiyonlar

Yola bagh serbest ayarlanabilir
konumlandirma zamanlari

10 farkli konumlandirma zamanina kadar - kontrol akti-
atorlerinde daha fazla konumlandirma esnekligi

icerisinde kiitle akimlarinin (sivilar, gazlar ya da dok-
me Urdnler) ayarlanmasi gereken her kontrol devresi,
ancak kullanilan vanalarin 6zellikleri kadar iyidir. SIPOS
5 Flash kontrol aktUatdrleri, temel olarak entegre bir
frekans dénusturtclye sahiptirler.

Sistem teknolojisinin gereksinimlerine cevap verebilmek
icin, SIPOS 5 Flash aktlatorler Yol-Konumlandirma
Zamani Fonksiyonu ile optimizasyon i¢in ilave bir ara¢
sunmaktadirlar:

Yol pozisyonu [%] ile konumlandirma zamanindan [s]
olusan bir deger cifti belirtilerek (vananin komple hare-
ket yolu boyunca on taneye kadar deger ¢ifti mimkuin-
dur), ilgili bolim igin istenilen konumlandirma zamani
ayarlanabilir.

Verilen konumlandirma zamani tn, burada xn-1 son

yol konumundan xn istenilen yol konumuna kadar olan
sureyi tanimlamaktadir (her ikisi de toplam hareket yolu-
nun %’si oranindadir).

Vananin tork egrisinin gosterilmesi
Tek tek her vananin durumu agikga goérulur

Asinma, tortular ya da korozyon, vananin guglikle igle-
mesine ya da tamamen bloke olmasina yol acar.
Onleyici bakim yerine ihtiyag odakli bakim, en ekonomik
bakim konsepti anlamina gelmektedir.

SIPOS 5 Flash PROFITRON, buna iki tirli olanak sag-
lamaktadir.

Bir taraftan, parametrelendirilebilen bakim limitlerine
ulasildiginda bir bakim sinyali Ureten vanaya 6zgu ve
yuklenmeye bagli bakim periyotlari, yani isletim saatleri-
ne iliskin bakim limitleri, torka bagli kesmeler ve anah-
tarlama cevrimleri belirlenebilmektedir.

Hareket SErbest ayarlanabilir konumlandirma zamanlari
yolu [%] A
AGIK  100-

x1 22 4
X2 17
x3 11

x4 5
KAPALI x5 0

Konumlandirma
zamani [s]

t1=10 =
=6 =
=12 -

t4=46 X

t5=16 S

t3

Uygulama alani
Ozellikle su koglarinin énlenmesinde bu fonksiyon
kullanilabilir.

Burada kullanici agisindan su avantajlar ortaya ¢ikmak-
tadir:
- Tanimlanmis bir zaman igerisinde istenilen pozisyona
ulasiimasi
- Dénustirme olmaksizin de@erlerin bilinen bayudkltkler-
le girilmesi
- Bu sayede oldukga distk konumlandirma hizlarina da
ulasilabilmesi

Diger taraftan, talep edilen vana torklarinin kaydedilmesi
sayesinde, vananin durumu istenilen her zaman deger-
lendirilebilmektedir. Hareket yolunun % 1’lik adimlari ha-
lindeki 6rnekleme oranlariyla, 3 taneye kadar tork egrisi
hafizaya alinabilmektedir. COM-SIPOS’la, seri ara birim
Uzerinden ya da PROFIBUS ara birimi tGzerinden, veriler
okunabilmekte ve gdrsellestirilebilmektedir.

Degisiklikler, referans kayitlarla karsilastirilarak hemen
tespit edilebilmektedir.

Bir vananin tork egrisi

Tork egrisi kayd, akttatoriin lokal kontrol
istasyonu uzerinden, COM-SIPOS lizerinden
ya da gevrimsiz isletimde PROFIBUS DP-V1
lizerinden baslatilabilir.

4 M [Nm]
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Analog devir sayisi kontrolu
isletim sirasindaki devir sayisi degisimi - anahtarlama
cevrimlerini azaltir

Giderek artan o6lgude iyilestiriimis modilasyon 6zellikle-
riyle birlikte, daha hassas prosesler talep edildiginden,
aktlatoérin de giderek daha da kugulen degisikliklere,
daha hassas tepki vermesi gerekmektedir.

Bu durumda, buyidk modulasyon sapmalarina verilecek
hizli reaksiyon, es zamanli yuksek devir sayilari gerek-
tirirken, nominal ve guncel dederlerde meydana gelen
kuguk degisiklikler, yalnizca distk devir sayilari yardi-
miyla dizeltilebilmektedir.

»+Analog devir sayisi istenen degeri“ fonksiyonu zerin-
den, isletim sirasinda parametre degisikligi yapmaksizin
SIPOS 5 Flash PROFITRON akttatorin farkli devir
saylilarinda igletilmesi mimkindur. Belirleme islemi,

Analog bir akim sinyalinin bir devir sayisina
donustiridlmesi (burada 4...20 mA):

<— Anahtarlama akimi degerleri (Histerezis % 2): —»
dev./dk. 4,0 6.3 8,6 10,6 13,1 154 17,7 20,0
o . ) . . . ,

% N6 "
)
w = 1
. ©
S50 '
[ '
a] 0 0 : : ' :
" 3 I I . ;
b J S S o
0
ni f d i 1 ! 1
5,1 74 9.7 12,0 14,3 16,6 188
— Optimum akim - 5
degerleri

AKTORIK

kontrol aktlatoriniln ikinci analog girisindeki 0/4...20 mA
sinyali araciligiyla gergeklestiriimektedir.

Bu sayede, daha hassas ayarlanabilirlik 6zelliginin yani
sira, yararlanilabilir ek avantajlar ortaya ¢ikmaktadir,
orn. disuk akim degeriyle, yani duslk devir sayisiyla,
bir vananin kapatilmasi sirasinda, boru hatlari icerisinde
olusan su koglari etkin bir bicimde 6nlenebilmektedir.
Ortam akis hizinin basinca bagli olarak artmasi duru-
mundaki kavitasyon tehlikesi, yuksek akis degeri, yani
maksimum devir sayisi sayesinde, buyuk dl¢clide dnlene-
bilmektedir. Bu, boru hatlarinin ve vananin asiri yuklen-
meden ve asinmadan korunmasi anlamina gelmektedir.

Devir sayisi kontrolline bir 6rnek

Akim sinyali
[mA] Devir sayisi
[dev./dk.]
A 5
20 i :
188 n7| D
16,6 n6| ! 0
14,3 n5| :
12,0 n4 5
9,7 n3 i
74 n2
5,1 nlF— :
4 ' i
I ; —>=
Son konum araligi Son konum araligi
o 9 Hareket yolu (kurs) ~ 9
KAPALI ACIK



A K T 0 R I K Hubtex Istif Makinalari Sanayi ve
Ticaret A.S.
ikitelli Organize Sanayi Bolgesi
Eskoop Sanayi Sitesi C7 Blok No:456
34490 Basaksehir — ISTANBUL
Faks numaramiz: +49 (0)9187 9227-5111
Tel. +90-212 67178 77
Faks +90-212671 78 70
E-Mail
Elektrikli aktiiatorler ve aktuator kontrol sistemleri ibrahim.buyukcinar@hubtex.com

Talep formu

Dokuman talebi

Komple katalog OTurkge O ingilizce

Siparis bilgilerini, teknik verileri, isletim kilavuzlarini, sertifikalari ve doner, dogrusal ve yarim donuslu aktUatorlere iliskin genel bilgileri
(aksesuarlar ve yedek parga listeleri dahil) icermektedir.

Katalog/internet CD’si [ Tiirkge/ingilizce

Uriin segme CD’si [0 10 dil segilebilmektedir

Komple urln yelpazemizi icermektedir. Segim islemi menu yonetimli olarak gergeklesmektedir ve uriin agiklamalarinin yani sira 6lgili
resim, devre semasi, teknik veriler ve ticari veriler de teslim edilmektedir.

diger uriinler

Aktuatér kontrol sistemleri

Nukleer enerji santralleri i¢in aktiatorler
2 motorlu akttatorler

oono

Bunlarin disindaki isteginiz

O Teklif O Telefon aramasi O Ziyaret O Sunum

Sorunuz:

Kigisel bilgileriniz

O Bayan O Bay

isim

Firma Bolum
Telefon Faks
Cadde / No. i PK/ Sehir

Ulke E-posta
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Satis ve Servis —
dinya geneli

www.wildner-designer.de

uotex it waknaian sanayt O SIPOS Aktorik Almanya

ve TicaretA.S. ) .

ikitelli Organize Sanayi Bélgesi Merkezi Satis ve Fabrika
Eskoop Sanayi Sitesi C7 Blok Tel. +49 (0)9187 / 9227 - 0
No:456 _ Faks  +49 (0)9187 / 9227 - 5111
34490 Basaksehir — ISTANBUL

Tel.  +90-212 6717877 info@sipos.de

Faks +90-212 67178 70 www.sipos.de

E-Mail ibrahim.buyukcinar@hubtex.com

Servis yardim hatti

Tel. +49 (0)9187 / 9227 - 5214 veya 5215
service@sipos.de

2012 >>Basim 03/12 << SIPOS Aktorik GmbH
Elektrische Stellantriebe
Im Erlet 2 - D-90518 Altdorf
Degisiklik yapma hakki saklidir!
www.sipos.de

Siparis No. Y070.104/TR
Basim 08.08/1.0





