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SIPOS S Flash -
Przeglad cech i korzysci

e Moment wyjsciowy i predkosé nie zaleza od napigecia i czestotliwosci zasilania (w szerokim zakresie tolerancji)
Moment napedu ustawczego oraz predkos$¢ pozycjonowania nie zalezg od zmian napiecia w granicach +15 % zakresu
napiecia (tolerancja napiecia chwilowego réwna +20 %) oraz od zmian czestotliwosci w granicach od 40 Hz do 70 Hz.

e Niski prad rozruchowy - zawsze ponizej pradu znamionowego
e Mozliwos¢ zastosowania przewodow 0 mniejszym przekroju lub o wiekszej dtugosci.
e Do kabla o danym rozmiarze mozna podtaczy¢ wiekszg ilo$¢ napedow ustawczych.
e Mozna zastosowac zasilacz bezprzerwowy (UPS) o0 mniejszej mocy znamionowe;.

e Zwiekszona ochrona armatury
e Naped zmniejsza predkosc przed osiggnieciem potozenia kraricowego. Armatura jest przesterowywana bardziej
delikatnie przy dochodzeniu/wychodzeniu z potozenia kraricowego przy petnym momencie.
o Wytgczanie nastepuje bez przekraczania wartosci momentu.
Naped ustawczyjest wytaczany przy momencie utyku silnika.

e Fatwa zmiana predkosci pozycjonowania
Proces optymalizacji moze mie¢ miejsce po zainstalowaniu.
= Pozwala to na uproszczenie w fazie projektowania.

o Unikanie uderzen wodnych / kawitacji
Przesterowywanie napedu moze zosta¢ podzielone na zakresy: optymalna predkos$¢ pozycjonowania moze zostac
wybrana w taki sposob, aby unikng¢ uderzen wodnych i kawitacji. Ponadto mozliwe jest rdwniez uzyskanie liniowej
charakterystyki przeptywu w armaturze przy wykorzystaniu zmiennej predkosci.

o Precyzyjne sterowanie przy wysokiej powtarzalnosci
Dokfadne i powtarzalne pozycjonowanie armatury jest osiggane przez redukcje predkosci przy dochodzeniu do
wartosci zadanej.

e Opcje konfiguracji oprogramowania
e Dostepnych jest wiele opcji oprogramowania, ktore moga byc¢ tatwo konfigurowane; na przyktad sterownik procesu,
krzywa zaleznosci posuwu od czasu, itp.
e Mozliwosc szybkiego wprowadzania funkcji wymaganych przez klienta.

e Interfejs DCS / PLC jest catkowicie elastyczny
Zawsze jest dostepny uktad sygnalizacji binarnej i analogowej, nawet przy wykorzystywaniu interfejsu magistrali
Lfieldbus”. Interfejs magistrali moze zostac tatwo zmieniony.

e Zasilanie jedno lub tréjfazowe
Zastosowanie przetwornicy czestotliwosci razem z solidnym trojfazowym silnikiem asynchronicznym pozwala na
podtaczenie zasilania jedno- lub tréjfazowego.

e Petna ochrona silnika
Petna ochrona silnika jest zapewniana przez pomiar i monitorowanie zaréwno pradu jak i temperatury silnika.

e Zmniejszona ilos¢ czesci zamiennych dla wszystkich zakreséw napedu.
Technologia przetwornicy oraz oprogramowanie napedu pozwalajg na zmniejszenie ilosci czesci zamiennych
mechanicznych i elektrycznych do minimum.
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SIPOS S Flash , , | )
Ustanawianie standardow dla napgdow no’ej generacji

e

Przez lata narastat trend w automatyzacji procesow technologicz-
nych do przenoszenia funkcjonalnego sterowania z centralnej
sterowni do urzadzen znajdujacych sie w poblizu miejsca aplikacii.

Napedy ustawcze SIPOS 5 Flash ustanawiajg standardy
pionierskiego rozwoju produktow wspomagajacych takie zmiany.

Szeroki zakres zastosowari napedow.

Seria napedow ustawczych SIPOS 5 Flash udowodnita
niezawodno$¢ dziatania w praktyce oraz zapewnia staty dalszy
rozwoj w wielu zastosowaniach, w tym:

- Sektor energetyczny - od elektrowni do cieptownictwa;

- Gospodarka wodna - od uzdatniania wody pitnej do
oczyszczalni Sciekow;

- Zaktady przemystowe - od cementowni do przemystu
Spozywczego i chemicznego.
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o

Integracja obwodow zasilania i sterowaniay ie napedu l\/lodu’rowosc urzqdzenii oznacza fatwosc i szybkos¢ instalowania
oznacza, ze elementy zwykle instalowane w oddzielnych szafkach w-m‘ka niezaleznie od napedu. Jest to szczegolnie korzystne
sterowniczych, takie jak wytaczniki, styczniki rewersyjne i tyrystory =~ tam gdzie wystgpujg duze wibracje lub sterowanie lokalne nie jest
zostaty zintegrowane z napedem ustawczym, obnizajac koszty llmoiiwe.

uktadu, upraszczajac instalacje i zwiekszajgc niezawodnosc. Napedy ustawcze SIPOS 5 oferuja producentom armatury,

Elastyczny sterownik umozliwia réwniez zastosowanie napedow konsultantom, konstruktorom oraz uzytkownikom najwyzsza
ustawczych zarowno w uktadzie konwencjonalnym jak i przy elastycznosc i funkcjonalnosc zardwno obecnie jak i w przysztosci.
wykorzystaniu systemu magistrali ,fieldbus” - naped ustawczy
SIPOS 5 Flash ma bardzo szerokie mozliwosci przystosowania do
istniejgcych uktadow sterowania. Budowa modutowa tych napeddw
pozwala na ich rozbudowe wychodzac od prostych uktaddw
sterowania do uktadu z magistralg komunikacji ,fieldbus”,
co pozwala na zastosowanie napedu w réznych aplikacjach.

Petne mozliwosci innowacyjnych napedow nowej generacji SIPOS 5
Flash sg przedstawione w szczegotach na nastepnych stronach.




SIPOS S Flash
Jeden za wszystkich -

Inteligentne podejscie do konstrukcji napedu ustawczeqo

Wspotczesne procesy technologiczne wymagaja uzycia armatury
dziatajgcej ze Scisle okreslong predkoscia.

Napedy ustawcze serii SIPOS 5 Flash zawierajg przetwornice
czestotliwosci zasilajgcg wytrzymaty silnik indukcyjny (zamiast
silnika konwencjonalnego + uktad przektadni redukcyjnej) co
pozwala na uzyskanie programowo sterowanej zmiany predkosci
(w zakresie 1:8) otwierania/zamykania armatury. Zmiana predkosci
dziatania jest, wiec skrajnie prostg procedurg zardwno w trakcie
okreslania charakterystyk armatury jak i pdZniej, w miejscu jego
dziatania.

Inteligentne podejscie do konstrukcji napedu ustawczego daje
maksymalng elastycznos¢ napedu, co jest korzystne przy projekto-
waniu zaktadu, jego budowie i uruchamianiu. Dodatkowg korzyScia
jest zmniejszanie zapasoéw, poniewaz taki sam naped moze zostac
uzyty w wielu zastosowaniach.

Naped wieloobrotowy

2SA5 ...

Dziata jako samodzielny naped
wieloobrotowy oraz jako kluczowy
sktadnik napedow liniowych i
niepetnoobrotowych typu
2SB512SCH

Naped liniowy

2SB5 ...

Sktada sie z napedu wieloobro-
towego 2SA5 oraz dotgczone;
przekfadni liniowej.

Predkos¢ posuwu jak rowniez sita
wytaczania (kN) konfigurowana
programowo (mm;/min)

Sterownik zastepuje elementy mechaniczne

Zastgpienie elementdw mechanicznych takich jak wytgczniki
krancowe, przekazniki momentu przez sterownik zmniejsza
koniecznosc dokonywania konserwaciji, zapewniajgc bezawaryjne
dziatanie.

Czasochtonne prace regulacyjne odchodzg w przesztos$c, poniewaz
SIPOS 5 Flash PROFITRON nie musi by¢ otwierany w celu
ponownego uruchomienia.

Naped niepetnoobrotowy

2SC5 ...

Sktada sie z napedu wieloobroto-
wego oraz dotgczonej przektadni
Slimakowej.

Maty naped niepetnoobrotowy
2SG5 ...

Skitada sie z kompaktowego
napedu niepetnoobrotowego oraz
dotaczonego sterownika.

(Czas przesterowania (sek/90 °)
oraz moment wytaczania (Nm) sg
konfigurowane programowo

(Czas przesterowania (sek/90 °)
oraz moment wytaczania (Nm)
konfigurowane programowo
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Napedy do wszystkich zastosowan
Seria napedow ustawczych SIPOS 5 Flash zapewnia rozwigzanie
niezaleznie od rodzaju zastosowania przemystowego, czy to do
pracy standardowej czy regulacyjne;.
’—| Seria napgdow ustawczych SIPOS 5 Flash |
. . Napedy
|Napedv wmluuhrumwe| Napedvlllnmwe |— niepeinoobrotowe —l
Napedy do pracy Napedy do pracy Napedy do pracy Napedy do pracy Napedy do pracy
OTWORZ/ZAMKNIJ regulacyjnej regulacyjnej OTWORZ/ZAMKNIJ regulacyjnej
1 1 1 1 1
2SG50.. 2SG55..
2SA50.. 2SA55., 2SB55.. 32-125 Nm 32-125Nm
9-4000 Nm 10-2800 Nm 3,8-152 kN 25050, SeEEE.
150-4800Nm 175-3600Nm
| | | |
[ |
Czesci zamienne Akcesoria
25Y5.. 25X5...

Dla zastosowan, w ktorych momenty przekraczaja wielkosci
standardowe podane powyzej rozwigzaniem jest zastawienie
napedow wieloobrotowych 2SA5 oraz wiekszych przektadni.

Pozostale produkty SIPOS Aktorik

Napedy wieloobrotowe dla
regulacji ciagtej

e 2SAL8..- HiMod, 10 - 2800 Nm

Uktad sterowania napedow ustawczych
e 2SM2..- SIMA

Napedy z dwoma silnikami
o M76348- dla pracy regulacyjnej 750 - 3000 Nm

Napedy wieloobrotowe dla zastosowan
nuklearnych KTA 3504

e M76361-/M76371- dla pracy sterowanej

e M76362-/M76272- dla pracy regulacyjnej

Na naszej stronie internetowej: www.sipos.de znajduje sie petna
gama produktow oraz dokumentacja dotyczaca zastosowarn
(réwniez rysunki z wymiarami, w formacie dxf), uaktualnienia dla
naszych programow komputerowych COM-SIPOS oraz najnowsze
Wersje naszego oprogramowania sprzetowego (firmware).

W celu uproszczenia specyfikacji, zamawiania, instalowania oraz
konserwacji naszych produktéw udostepniamy kompletny pakiet
informacji zawierajacy dane dla zamdwienia, wykaz czesci
zamiennych, dane techniczne, instrukcje obstugi, certyfikaty oraz
kompletny katalog.

Jezeli potrzebujesz naszej dalszej pomocy, wszystkie szczegoty
dotyczace kontaktowania sie z lokalnym biurem sprzedazy i
serwisowym znajdujg sie na naszej stronie internetowej lub
bezposrednio, pod adresem jak ponizej:

AEFOEIN

Frmiah e Bk oy

=i
Freoprs - Epinciion Frageam

i

fr i,

SIPOS Aktorik GmbH

Electric actuators

Im Erlet 2

D-90518 Altdorf, Niemcy
Telefon: +49 9187 9227-0

Faks: +49 9187 9227-5111
info@sipos.de

3/

Do wyboru produktu wy-
korzystaj naszq ptyte CD
lub strone: www.sipos.de

AUMA Polska Sp. z o.0.
ul. Komuny Paryskiej 1d
41-219 Sosnowiec

Telefon +48 32 783 52 00
Faks +48 32 783 52 08
www.auma.com.pl
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Sterowanie i regulacja- |
Przydatne w kazdym procesie technologicznym

Napedy ustawcze SIPOS 5 Flash s dostepne w wersji 0TWORZ/ZAMKNIJ oraz w wersji dla pracy regulacyjnej.
Standardowe napedy sg przeznaczone do pracy S2 (praca dorywcza) 15 min., natomiast napedy do pracy regulacyjnej sg przeznaczone do
pracy przerywanej S4/S5 przy minimum 25 % wzglednym czasie pracy dla maksimum 1200 cykli na godzine, zgodnie z DIN EN 60034.

Dwie wersje sterownika

% Ta sama predko$é wyjsciowa w kierunku OTWORZ i

Napedy ustawcze SIPOS 5 Flash moga by¢ dostarczane z dwiema = ZAMKNIJ - mozna wybrac i nastawic 7 dostepnych
roznymi wersjami sterownika: ECOTRON i PROFITRON. § wartosci
Wspolne wiasciwosci: roga
- Zintegrowana przetwornica czestotliwosci; OTWARCIE
- Predkos$¢ nastawiana elektronicznie; =
- Elektroniczne ograniczanie momentu/sity zamykajgcej;
- Rozwiniete funkcje monitoringu wewnetrznego, w tym petna

ochrona silnika;
- Proste uruchamianie, przy wykorzystaniu instrukcji uzytkownika; ZAMKNIECIE
- Wbudowane uktady zasilania i elektronicznego sterowania; I o2
- Nie sg wymagane zewnetrzne urzadzenia przetgczajace,

Ste_rowmki re,WerSyj,ne |Ub, szafki Sterown,icze; ) % Rézne predkosci wyjsciowe w kierunku OTWORZ i
- Uniwersalny interfejs zarowno dla uktadow sterowania = ZAMKNIJ - mozna wybrag i zaprogramowag sposréd

konwencjonalnego jak i uktadu automatyki z wykorzystaniem 5 7 dostepnych predkosci.

magistrali ,fieldbus”; &
- Wbudowany pulpit sterowania lokalnego. oTWARCIE oo ! !
Wersja ECOTRON - j j
Przydatna szczegolnie dla napedow OTWORZ/ZAMKNIJ i prostych } }
regulacyjnych funkcji sterowniczych poprzez rozkazy 0TWORZ, ! !
ZAMKNIJ i STOP. Sygnalizacja potozenia dla ukfadu sterowania ZAMKNEGEE : :
poprzez 5 wyjsc¢ binarnych. Opcjonalnie dostepny jest analogowy I — 3 bosts] 3 - i
sygnat sprzezenia zwrotnego 4 - 20 mA.
Wersja PROFITRON Dodatkowo do réznych predkosci w kierunku

OTWORZ i ZAMKNIJ, mozna zd'ef_iniO\_Afa_(: i

IQealnle odpF)W|adaJaca Zaawansowanym te?hn!c;n|e ;gstosowa- ﬁ?eprﬁ’ﬂ:ﬁ%‘%"VvvangZa'iszz‘z\&flgﬁ'ﬁ’Z?;W;S'K‘\'I"Vi\gl N
niom napedow do pracy regulacyjnej, lecz rowniez mozliwa do o
stosowania w standardowych instalacjach. OTWARGIE
Dodatkowo, oprocz sterowania przy pomocy rozkazow przetgczania, =
wersja PROFITRON posiada réwniez wejscie dla pracy awaryjnej ;
oraz opcjonalne wejscie 0/4 - 20 mA dla wbudowanego
pozycjonera. Sygnalizacja potozenia dla uktadu sterowania jest
przekazywana przez 8 wyjsc¢ binarnych oraz sygnat sprzezenia ZAMKNIECIE \
zwrotnego 0/4 - 20 mA. I sygnat |

Ze wzgledu na wy$wietlacz z komunikatami podawanymi zwyktym A

tekstem, PROFITRON moze by¢ wykorzystywany do monitorowania,
diagnozowania a w razie koniecznosci umozliwia dokonanie konfi-
guracji napedu. Jezyk wyswietlacza moze zosta¢ wybrany zgodnie z
potrzebami (dostepny jest rowniez jezyk polski).

AKTORIK
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AWARIA.
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SIPOS 5 Flash

=P
ECOTRON PROFITRON

=P

Wejscia i wyjscia
Wejscia sterowania OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP (odizolowane galwanicznie) ()
Wejscie sterowania AWARIA (odizolowane galwanicznie)
Mozliwe zasilanie zewnetrzne 24 V
Warto$¢ zadana 0/4....20 mA (opcjonalnie, odizolowane galwanicznie)
Wykrywanie otwartego obwodu
Sterowanie stykowe impulsowe/ ciggte
Sterowanie poprzez element przetgczajgcy progowy
Sterowanie dwuprzewodowe
Mozliwosc przetgczania na tryb sterowania ZDALNEGO
Wyjscia sygnalizacyjne 24 V (odizolowane galwanicznie) 8
Wyjscia przekaznikowe (kazde NZ, NO) 5
Nadajnik potozenia 0/4 ... 20 mA (opcjonalnie, odizolowane elektrycznie)
Interfejs magistrali ,fieldbus”
PROFIBUS DP jednokanatowy (opcjonalnie ze swiattowodem) lub 2-kanatowe
MODBUS RTU jednokanatowy (opcjonalnie ze Swiattowodem) lub 2-kanatowe
tacznosc z narzedziami parametryzacji
DTM dla FDT
EDD dla PDM
COM-SIPOS
Mozliwosci regulacji/ parametryzacji
Moment wytgczania OTWORZ/ ZAMKNIJ
Stopnie predkosci wyjsciowej 7
Niezalezne nastawianie predkosci wyjsciowej dla trybow OTW, ZAM, AWARIA OTW/ZAM. 1
Tryb wytgczania (zalezne od drogi / momentu)
Kierunek zamykania / otwierania
Ponowienie pracy po zablokowaniu ruchu
Styki posredniczace 2
Obejscie zabezpieczenia silnika
Grzatka antykondensacyjna silnika O
Okresy miedzy konserwacjami
Funkcje oprogramowania
Pozycjoner (adaptacyjny 3-punktowy kontroler)
Funkcja proporcjonalnosci/ podziatu zakresu pozycjonowania
Kontroler procesu
Krzywa zaleznosci predkosci od drogi
Regulacja predkosci obrotowej zewnetrznym sygnatem analogowym
Dowolnie nastawiane, zalezne od drogi czasy pozycjonowania
Rozne
Pulpit sterowania lokalnego (zamykany przy pomocy ktodki lub pokrywy zabezpieczajgcej) o
Komunikaty w wielu jezykach
Wyswietlacz LED ZDALNY/ LOKALNY ()
Wyswietlacz LED OTWORZ/ ZAMKNIJ / biezace wskazania ()
()
([
o

00000 000 OO @O0

Soft-start

Zapis krzywej odniesienia momentu armatury (3 krzywe odniesienia)

Dane diagnostyczne

Monitorowanie temperatury silnika

Automatyczne korygowanie kolejnosci faz ()
@ Standard O Opcja @ Standard dla pracy regulacyjne;

000000000 COCOCOOOO 0000000000 000 OO 000000OCKOC® 000



SIPOS S Flash | ,
Przytacza mechaniczne dla wszystkich typow armatury

Dostepne sg rozne przytgcza mechaniczne, ktdre mogg byc
uzywane do podtgczania do napedu roznych elementow sterowa-
nych (zawordw, przepustnic, zasuw, zawordw kulowych). Napedy
wieloobrotowe mogg by¢ dostarczane z przytaczami kotnierzowymi
i sprzegtami zgodnie z DIN ISO 5210 i DIN 3338 lub DIN 3210, z
watkiem koricowym typu A, B1,B2,B3,B4iClub A, B,C, DiE,

zaleznie od zgdania klienta.

Napedy liniowe sg potaczone mechanicznie zgodnie z DIN 3358,
a napedy niepetnoobrotowe zgodnie z DIN ISO 5211.

Zaleznie od rodzaju zaworu, mogq zostac dostarczone dla napeddw
wieloobrotowych redukcje kotnierzowe.

Przytacze typu A

Gwintowana tuleja dla pionowych,
nieobrotowych trzpieni zaworu.
Ruch obrotowy napedu jest
przeksztatcany na ruch liniowy
trzpienia przy pomocy gwintowa-
nej tulei (nakretki trzpienia). Ten
rodzaj przytagcza moze zostac
dostarczony réwniez z gwintem
trapezowym DIN103. Kotnierz
taczacy z nagwintowana tulejg i

tozyskiem wzdtuznym jest zespotem
odpowiednim dla przenoszenia sit

osiowych.

Przytacze dla napedow
wieloobrotowych zostato
zaprojektowane jako wat
pusty B1-/B.

Moment jest przekazywany na
armature poprzez watek z wpus-
tem. Inne sposoby przenoszenia
momentu to wykorzystanie tule-
jek lub dodatkowych modutow.

Przytacza typu B2, B3, B4 i E
Tuleja z otworem i wpustem jest
wktadana w przytacze typu B1/B.
Tak jak dla przytacza typu B1/B,
moment jest przekazywany na
armature poprzez watek z wpustem.

Przytacze typu G

Sprzegto ktowe jednokierunkowe
jest wktadane na przytacze typu
B1/B.

Moment jest przekazywany na
armature przy pomocy ktow.

Przytgcze A jest rowniez dostepne w wersji ze sprezyng dociskowa (przytacze typu AF).

Przytacze typu D

Wolny koniec watka jest wktadany
na przytacze typu B1/B i jest
wyposazony we wpust.

Moment jest przekazywany na
armature przy pomocy watka z
wpustem.

Przytgcza typu typu A, B1,i C lub A, B, C (zgodnie z DIN 3210) sg przydatne jako watki puste dla wznoszacych trzpieni armatury.

Rury ochronne trzpieni moga by¢ dostarczane w roznych dtugosciach.
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/wiekszona wartoS¢ momentu
obrotowego

Zwiekszone wartosci momentu dla ruchu wieloobrotowego,
napedow liniowych i napedow niepetnoobrotowych sg uzyskiwane
przez precyzyjne dopasowanie elementdw mechanicznych do
napedow wieloobrotowych.

Elementy te sg kontynuacjg koncepcji budowy modutowej, w ktorej
stosowane sg sterowniki z odpowiednim napedem, zmniejszajac

w ten sposob do minimum zapasy czesci zamiennych. Istniejg trzy
catkowicie wymienne opcje konstrukcyjne przektadni, opisane
ponizej.

I Przekiadnia slimakowa do bezposredniego montazu oraz H Naped liniowy ﬂ Przektladnia planetarna
przektadnia slimakowa z podstawa i dZzwignia
Naped niepeinoobrotowy 2SC5... Naped liniowy 2SB5... Naped wieloobrotowy 2SA5 ...
Napedy niepetnoobrotowe sg stosowane tam, gdzie dziatanie koricowego Ruch wieloobrotowy napedu wie- Przekfadnia planetarna posiada
elementu sterowanego wymaga ruchu niepetnoobrotowego 0 90 ° lub loobrotowego jest przeksztatcany przetozenie 4:1 i wobec tego
wigcej. Zwykle naped niepetnoobrotowy jest montowany na armaturze. na ruch liniowy przy pomocy otrzymuje sie moment cztery
Potaczenie z watkiem zaworu jest uzyskiwane przy pomocy sprzegta przektadni liniowej. Naped razy wigkszy przy zmniejszonej
(otwdr z wpustem, otwor kwadratowy lub otwdr z dwoma powierzchniami wieloobrotowy staje sie napedem predkosci obrotowej. Zakresy
ptaskimi) i potaczeniem wielowypustowym (wieloklin). liniowym a moment staje sie sita otrzymywanych momentéw napedu
Jezeli nie jest mozliwe bezposrednie potaczenie ze wzgledu na brak liniowa. Mozna otrzymac rozne s podane ponizej:
miejsca lub wzgledy konstrukeyjne, ruch jest przenoszony przy pomocy zakresy skoku. Napedy OTWORZ/ZAMKNIJ -
dzwigni. Dla takich przypadkow jest dostepna wersja z podstawa i dzwignia 600 - 2000 Nm i 1200 - 4000 Nm
oraz moga zostac dostarczone przeguby kulowe. Przektadnia $limakowa Napedy regulacyjne -
przeksztatca ruch wieloobrotowy napedu na ruch niepetnoobrotowy. W ten 700 - 1400 Nm i 1400 - 2800 Nm.

sposdb naped wieloobrotowy staje sig napedem niepetnoobrotowym.

Sterownik napedu uwzglednia rézne dodatkowo instalowane moduty i w konsekwencji oprogramowanie
wykorzystuje rdzne parametry fizyczne. Na przyktad dla napedu liniowego (naped wieloobrotowy +

przektadnia liniowa) uzywane sg predkosc posuwu [mm/min] i sita wytgczania [KN].
Jezeli jako podstawowe urzadzenie zostat okreslony naped wieloobrotowy, uzywana jest predkosc m

wyj$ciowa [obr/min] i moment wytaczania [Nm. AKTORIK




Elastyczne sterowanie przy pomocy
przetwornicy czestotliwosci

Zastosowanie przetwornicy czestotliwosci w napedzie pozwala na
uzyskanie petnego sterowania silnikiem, tj. sterowanie predkoscig i
kierunkiem obrotéw oraz momentem. Napiecie podawane na silnik
przez przetwornice czestotliwosci okresla moment wyjsciowy, pod-
czas gdy czestotliwosc okresla predkos¢ wyjsciowa.

Zastosowanie unikalnego zestawienia przetwornicy czestotliwosci
i kontrolera przeznaczonego specjalnie dla napedow elektrycznych
daje przedstawione ponizej korzysci:

- Kompensacja wahan napiecia:

Naped skonstruowany na 80 % napiecia znamionowego a zawor
dla momentu przy 110 % napiecia znamionowego? Nie jest to juz
powdd do zmartwienia - napiecie zasilania silnika jest regulowane
niezaleznie od napiecia wejsciowego.

- Zabezpieczenie armatury

Naped ustawczy SIPOS 5 Flash dochodzi do potozenia kraricowego
przy ustalonej, matej predkosci, przez co unika sie przeciazenia mo-
mentem ze wzgledu na matg energie kinetyczna silnika i przektadni.

- Duzy moment w razie potrzeby

Umiarkowane zablokowanie nie stwarza problemu dla napedu
SIPOS 5 Flash. Poprzez prace ze zmnigjszong predkoscig i z duzym
momentem naped ustawczy jest w stanie pokonac zablokowanie
armatury bez ryzyka jego uszkodzenia.

- Zaplanowana elastycznosé

Czasami w fazie planowania dobrze jest zapewnic troche swo-

body dla predkosci wyjsciowej i momentu - warunki w migjscu
dziatania urzadzenia zawsze bedg nieco inne od planowanych.
Zakres predkosci rowny 1:8 daje wiele mozliwosci dla optymalizacji
dziatania w pdzniejszym stadium.

- Optymalne sterowanie potozeniem

Pozycjoner wbudowany w napedzie SIPOS 5 Flash PROFITRON wy-
korzystuje rozne mozliwosci sterowania predkoscig oferowane przez
przetwornice czestotliwosci. Oznacza to, Ze duze zmiany potozenia
powodujg duze zmiany predkosci, podczas gdy niewielkie odchyle-
nia sg korygowane wolniej.

- Zmniejszone zapasy czesci zamiennych

Mozliwo$¢ programowego konfigurowania predkosci i momentu
wytgczania oznacza, ze dla catego zakresu typow napeddw wystar-
czy wykorzystanie niewielu wariantow. Upraszcza to przechowywa-
nie czesci zamiennych i podzespotow.

- Regulacja pradu rozruchu silnika

Zastosowanie przetwornicy czestotliwosci zapewnia, ze nie pojawia
sie efekt pradu rozruchowego. Uktad zasilania moze zostac zapro-
jektowany tylko na prad znamionowy przy znamionowym momencie
roboczym. Pozwala to na zmniejszenie przekroju kabli i zmniejszenie
rezerwy mocy, a wiec oszczednosci kosztow.

Automatyczne monitorowanie i regulacja
Przetwornica czestotliwosci wykonuje pewne dodatkowe wazne
zadania:

- Ciggte monitorowanie prgdu zabezpieczajace silnik a wigc
pozwalajace uniknac stosowania oddzielnych zabezpieczen dla
silnika;

- Ciggte monitorowanie momentu;

- Automatyczna korekcja faz - wbudowany prostownik pracuje
niezaleznie od kolejnosci faz;

- Pomiar napiecia - wykrywane i sygnalizowane jest zarowno
przekroczenie napiecia jak i zbyt niskie napiecie;

- Kompensacja temperatury - sterowanie napieciem wrazliwe na
temperature automatycznie kompensuje zalezny od temperatury
moment silnika.

Zasilanie ___| " L = /[ Sihik
1~ / 3~ ________ = —l_ K ~ | 3~
Prostownik tacze pradu Falownik
stalego
(tacznie z tadowaniem
wstepnym i

pomiarem pradu)

Schemat przetwornicy czestotliwosci.
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Przetwornica czestotliwosci - sposob dziatania

Przetwornice czestotliwosci z posrednim taczem prgdu statego tworzg nowy standard urzadzen stosowanych przez wielu przemystowych
uzytkownikow. Przetwornica czestotliwosci wytwarza trojfazowe napiecie o zmiennej czestotliwosci i amplitudzie z napiecia przemiennego
jedno- lub troj-fazowego o statej czestotliwosci (np. 50 Hz) i amplitudzie (np. 400 V).

Ponizej podano krotki opis dziatania tych urzadzen:

1. Prostowanie.

Napigcie przemienne jedno- lub troj-fazowe jest prostowane przy pomocy mostka diodowego:

1-fazowego

N N

:

W

18N

2. Wstepne zatadowanie i wygtadzanie.

Napigcie posredniego 1acza pradu statego jest wygtadzane przy pomocy
duzych kondensatoréw. Dla zapobiegania przenoszeniu przepie¢ na kon-
densatory przy wtgczaniu napiecia zasilania, szeregowo z kondensatorami
wtgczone sg rezystory tadowania. W czasie pracy uktadu rezystory te sq
zwierane przy pomocy przekaznika.

A+

p— Cx

4. Biezgce sterowanie

3-fazowego

L] ———9

L2 .

X =B 2:/

3. Modulacja szerokosci impulsu.

Napigcie state w taczu pradu statego jest przeksztatcane w napigcie
trojfazowe o zmiennej czestotliwosci i amplitudzie. W trzech przewodach
zasilania silnika instalowane sg w tym celu szybkie przetaczniki elektronicz-
ne, tak zwane tranzystory IGBT (tranzystory bipolarne z izolowang bramka).

_~—r—"
P
\-0

L

Wytaczniki wigczajg kazda z faz silnika albo do DODATNIEJ albo UJEMNEJ szyny tacza pradu statego. Czas trwania zasilania oraz biegunowo$¢ moga
by¢ precyzyjnie regulowane, w taki sposob, aby wytwarzane byto napiecie sinusoidalne o zagdanym przebiegu jako wynik cigcia lub ,modulacji szerokosci
impulsu® napiecia statego. W roli quasi-filtra wystepuje uzwojenie silnika z impedancjg o charakterze indukcyjnym.

Bardzo szybki komputer - mikrosterownik - oraz zastosowanie specjalnych uktadow scalonych sg konieczne dla biezgcych obliczer wtasciwego czasu
wigczania zasilania w trzech fazach silnika (kazdy z szesciu tranzystorow IGBT jest wtgczany i wytaczany do 16 000 razy na sekunde).

U4

\
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Sterownik
Inteligentne rozwigzania w napedzie -
| WSzystko pfynnie pracuje

PROFITRON ECOTRON
Karta prze- - ; e
kaznikowa : emperatura dtko
= e silnika reczne
5 przekaZznikéw - _ﬁ_ —_—
wyjsciowych 5 J = I;I 0 T
b l_ —,
8 wyj$¢ binarnych (5 dla 7 —-‘OTWORZ -—‘ OTWORZ
ECOTRON) ) 5
—-®ZAMKNIJ -—® ZAMKNIJ
A --@ n (predko$c)
Wejscia binarne: 0TWORZ, ﬁz\
ZAMKNIJ, STOP, AWARIA \
’ 3 4(3 (M 1t dl
(tylko PROFITRON) @ ) L omerste
. — (Moment dla
Pozycja 0/4 ... 20 mA < % "@ - oy OTWGR?)
CPU
2 wejscia analogowe (tylko > ZI &y &) Lok
PROFITRON) 2 Ll —-®ZDALNY -—® ZDALNY
Piyta PCB bloku @ comost
sterujacego -EEPROM -—‘ Awaria
: g Ustawienia
HHC
Kanai 1 Piyta PCB .
magistrali - - i %
Kanat 2 fieldbus” Bezpiecznik i
(automatyczny) HC
Wyijscie 24 V (prad staty) 4m__|<]_E_
Wejscie 24 v (prad staly) Przet ik
- dodatkowe zasilanie ——|>|—> Zréziv:”a:czzn; T n_
elektroniki Pulpit sterowania ' )
T lokalnego Pulpit sterowania
i l - lokalnego
Ptyta PCB mocowego uktadu zasilania N = s A = s
o QOO0 | 000
ERllkLE 1 Silnik * * Enter Enter
asynchroniczny
I_ Lokalny QZdaIny Lokalny QZdaIny
SIPOS 5 Flash ECOTRON Mikrokontroler (CPU) B  Przelaczane zasilanie m
Przeznaczony dla wszystkich Wykonuje wszystkie funkcje Zasila odbiorniki wewnetrzne oraz
standardowych zadan, tj. stan- sterowania dla SIPOS 5 Flash, a dostarcza napigcie wyjsciowe
dardowych napedow i prostych mianowicie: 24 V (prad staty) do zasilania
zastosowan z regulacja e Sterowanie przetwornica przetacznikow zewnetrznych dla
czestotliwosci, rozkazow OTWORZ, ZAMKNIJ,
SIPOS 5 Flash PROFITRON o 5 roanie temperatury STOP.
ZOSFa* Bl Ly dlalzas.tosowan silnika, Alternatywnie wydzielony zasilacz
z WIQKSZ}(mI Wymagamaml dla.pracy e Monitorowanie potozenia napedu zewnetrzny dla uktadow elektroniki
w zamknigtej lub otwarte] petli albo przy pomocy precyzyjnego  umozliwiajacy facznosc nawet po
sterowania potencjometru albo poprzez wytaczeniu zasilania sieciowego.

bezstykowy zapis potozenia przy
wykorzystaniu czujnika magn
etycznego (opcjonalnie),

e Sterowanie momentem,

e (Ocena sygnatow uktadu
sterowania.
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Sterowanie Funkcje

Ptyta PCB bloku sterowania ECOTRON

= N Eses |
A

tadowanie
oprogramowania
sprzetowego

Parametryzacja /
nadzor

Nastawa potozenia
kraricowego

Ptyta PCB bloku sterowania PROFITRON

S e N

Interfejs
komputera

Parametryzacja /
nadzér

Interfejs uktadu
sterowania

CPU

Interfejs
przektadni

Ptyta PCB mocowego uktadu zasilania

Przetacznik zasilacza

Filtr zakt6cen
radiowych
Wstepne
tadowanie
Zasilacz
Sterownik
modutu zasilacza m
Posrednie tacze
Modut zasilacza (IGBT) pradu statego

Podtaczenie silnika

[EJ Piytka przekaznikowa

Najwazniejsze zalety:

Zintegrowany elektroniczny sterownik;

Zrdznicowane sterowniki:

- SIPOS 5 Flash ECOTRON dla wszyst-
kich zastosowan standardowych,

- SIPOS 5 Flash PROFITRON dla zasto-
sowari o zwigkszonych wymaganiach,

Interfejs magistrali ,Fieldbus” lub

opcjonalnie ptytka przekaznikowa

- rowniez dla SIPOS 5 Flash ECOTRON;

Mikrokontroler dla precyzyjnego stero

wania silnikiem, komunikacji i

monitorowania napedu;

Wydzielony zasilacz 24 V (prad staty)

dla elektronicznych uktadow

sterownika;

Parametry napedu sg zachowane w

pamieci EEPROM (pamie¢ nieulotna);

Catkowite zabezpieczenie przed

zaktdceniami radiowymi,

Przechowywanie danych bez

baterii podtrzymujgcej zasilanie.
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Nowa technologia w SIPOS 5 Flash
Przejscie do szczegotow -
Elektronika zamiast elementow mechanicznych

Napedy ustawcze SIPOS 5 Flash sa skrajnie wytrzymale: ich
niezawodnos¢ zostala udowodniona wszedzie tam, gdzie zostaly
zainstalowane, nawet w najbardziej surowych warunkach otoczenia.
Wszystkie napedy z tej serii maja stopien ochrony co najmniej IP67
a ochrone srodowiskowa zgodna z EN 60529 (Uwaga: opcjonalnie
dostepny jest stopien ochrony IP68).

Pokrywa pulpitu sterowania lokalnego oraz pokrywa
przektadni konwersyjnej

Wykonane z wytrzymatych poliweglandw
(dostepne opcjonalnie w wersji metalowej)

Materiat obudowy

Obudowa jest wykonana ze specjalnego stopu
aluminium z wysoka odpornoscig na korozje.
Zastosowany materiat charakteryzuje sie duzg
wytrzymatoscig i niskg waga w poréwnaniu z
zeliwem sferoidalnym, konwencjonalnym
materiatem stosowanym dla napedow.

W normalnych warunkach atmosferycznych
naped ustawczy SIPOS 5 Flash moze by¢
stosowany na zewnatrz bez zabezpieczania
lakierem. Przy trudniejszych warunkach oto-
czenia, np. przy pracy w chtodniach kominowych
naped moze zosta¢ dostarczony z alternatywna
powtokg lakierniczg, w tym lakierem antykoro-
zyjnym dla trudnych warunkow.

Sruby ze stali nierdzewnej

Dla zapewnienia dtugotrwatej pracy bez wystepowania korozji wszystkie
potgczenia sg wykonane ze stali nierdzewne;.



Polaczenie hezposrednie
Kable taczace sg doprowadzane po-
przez dtawiki kablowe w obudowie i sg
podtaczane bezposrednio do zaciskow
wtykowych na ptytkach drukowanych.

Wtyczka okragta
Kable silnika i uktadu sterowania sg
podtgczane za posrednictwem 50-pinowe-
go konektora z zaciskami typu srubowego,
dla zapewnienia niezawodnego potaczenia
elektrycznego. Jezeli potaczenie ma byc
przerwane ze wzgledow konserwacyj-
nych, uktad sterowania zawsze pozostaje
podtgczony.

Podtaczenie
magistrali ,Fieldbus”
Proste podtaczenie kabli Fieldbus do od-
dzielnej ptytki drukowanej przeznaczone;
dla magistrali. Siec¢ zasilajgca oraz kable
sterownicze sg podtgczane w taki sam
sposob jak w przypadku wtyczki okragtej.

Plyta PCB bloku
sterowania ECOTRON

Piyta PGB bloku
sterowania PROFITRON

Silnik asynchroniczny

Sita napedowa napedu SIPOS 5
Flash jest wytwarzana przez silnik
asynchroniczny. Jego prosta budowa
daje niespotykana niezawodnosgé,
wytrzymatosc i bezpieczeristwo
dziatania.

Sita jest przekazywana bezposrednio
na watek przektadni slimakowej, bez
przektadni posrednich.



SIPOS 5 Flash
Prosta budowa modutowa.

Karta przekaz
nikowa.

Plyta mocowego ukiadu
zasilania

Mechaniczny wskaznik polozenia
Plyta PCB magistrali

“Fieldbus”. Potencjometr precyzyjny
1 lub 2 kanaty (opcjonalnie czujnik magnetyczny)

Przektadnia konwersyjna

Precyzyjny potencjometr lub czujnik ma-
gnetyczny do bezstykowego wykrywania
potozenia (opcja) sg obstugiwane przy pomo-
cy przektadni konwersyjnej do wykrywania
biezgcego potozenia armatury. Przekfadnia
konwersyjna redukuje ruch wieloobrotowy
watka wyjsciowego do wartosci mniejsze;
od 300 ° dla petnego skoku, tj. OTWORZ do
ZAMKNIJ i moze by¢ ustawiana migdzy 0,8
a 4020 obrotow na skok, bez jakichkolwiek
narzedzi.
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Kotnierz przytaczeniowy oraz
przytacze armatury/przektadni

Rura ochronna trzpienia

Montaz rozdzielny

Sterownik moze zostac odtgczony od napedu
i zainstalowany oddzielnie przez proste
odkrecenie czterech Srub. Moze zostac
dostarczony niezbedny zestaw montazowy.

Wat przektadni slimakowej oraz wat
wyjsciowy

W matych i Srednich napedach stosuje sie
kombinacje stali i zeliwa sferoidalnego,
podczas gdy w duzych napedach stosuje
sie stal i braz.

Naped z silnika na koto Slimakowe watu
koricowego jest przenoszony poprzez watek
slimaka i jest to uktad samohamowny dla
wszystkich napeddw regulacyjnych oraz
wiekszosci napedow standardowych.

W napedach stosowany jest olej o dtugiej
zywotnosci, co wydtuza okresy miedzy
konserwacjami.

Koto $limaka oraz przytacze napedu
zapewniajg duzg sprawnosc oraz dziatanie
bez potrzeby wykonywania konserwacji.

Pokretto lub kétko reczne

Przy obstudze recznej pokretto jest popycha-
ne w kierunku napedu i dziata bezposrednio
na wat slimacznicy. Dla zapewnienia
bezpieczerstwa dziatania wytgcznik odcina
silnik przed zazebieniem watu slimacznicy.
Stan zablokowania napedu jest utrzymywany w
przypadku pracy reczne;j.

Duze napedy posiadajg blokade odsrodkowa,
zapobiegajaca zazebieniu sie pokretta dopoki
silnik nie zatrzyma sie.

AKTORIK
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Sterowanie lokalne napedem przy po-
mocy przyciskow 0TWORZ, ZAMKNIJ
i STOP.

Naped ustawczy SIPOS 5 Flash ECO-
TRON jest nastawiany i uruchamiany przy
pomocy przetacznikdw dwustanowych
i potencjometrow. Diody LED pokazujg
status dziatania, migotanie diod sygna-
lizuje awarie i utatwia przeprowadzenie
diagnozy.

Przyciski napedu SIPOS 5 Flash PRO-
FITRON sg rowniez wykorzystywane do
konfiguracji na miejscu i odzyskiwania
informacji zwigzanej z napedem ustaw-
czym.

Przycisk zmiany -
tryb LOKALNY/ZDALNY

Zabezpiecza przed dostepem 0s6b
nieuprawnionych; dostep do przejscia na
sterowanie lokalne moze rowniez zostac
zastrzezony przy pomocy ktodki lub
pokrywy (opcjonalnie).

Okno kontrolne

Mechaniczny wskaznik potozenia jest wi-
doczny przez pokrywe przektadni konwer-
syjnej. Potozenie armatury jest okreslane
symbolami OTWARTE i ZAMKNIETE.

Pokretto reczne / kétko

Moze by¢ zabezpieczone przed dostepem
0sG6b nieuprawnionych.

AKTORIK




Pulpit sterowania lokalnego:
Wszystko pod kontrolg

Nastawy dla SIPOS 5 Flash ECONTRON

Moment wytgczenia i predkos¢ wyjsciowa sg ustawiane przy
pomocy potencjometrow. Tryb wytgczania dla kazdego potozenia
krancowego jest ustawiany przy pomocy przetacznikow dwusta-
nowych.

Dioda LED OTWORZ

RESE

1 2 3 4 5 6
1 Wytgczniki dwustanowe dla specyficznych wartosci zwigzanych
z armatura.
2 Diody LED regulacji potozenia kraricowego wskazujace odpowiednio
status lub btad.
3 Dioda LED wskazujaca na dziatanie LOKALNE.
4 Potencjometr do nastawiania predkosci wyjsciowej i
momentu /sity wytaczania.
5 Dioda LED wskazujgca na dziatanie ZDALNE.

6 Wewnetrzne przyciski 0TWORZ, ZAMKNIJ, STOP, LOKALNE / ZDALNE.

Zespol programowania dla SIPOS 5 Flash PROFITRON
Wszystkie nastawy mogg zosta¢ dokonane przy pomocy przycis-
kow pulpitu sterowania lokalnego. Wyswietlany prosty tekst jest
wystarczajaco zrozumiaty i jest mozliwosc wyboru odpowiedniego
jezyka.

Dioda LED ZAMKNIJ Dioda LED OTWORZ

7 DIODA LED LOKALNY
8 DIODA LED ZDALNY
9 Menu sterowania.

Napedy ustawcze SIPOS 5 Flash sg wyposazane w pulpity sterowa-
nia lokalnego, zaréwno dla obstugi elektrycznej jak i dla uruchamia-
nia. Wiekszo$¢ nastaw jest wstepnie zaprogramowana w fabryce,
wiec napedy sg dostarczane w stanie gotowosci do dziatania.
Istnieje mozliwos¢ dokonania zmian w dowolnym czasie przy
pomocy zmiany konfiguracji, bez potrzeby stosowania dodatkowego
wyposazenia lub narzedzi specjalnych. SIPOS 5 Flash dostarcza
wszelkich informacji niezbednych dla dokonania takich czynnosci.

We wszystkich napedach
elektrycznych mozna nastawic¢
tryb wytgczania (zaleznie od
momentu lub drogi) dla obu
potozen kraricowych. Mikro-
kontroler automatyzuje taki
proces, zmniejszajac wysitek do
minimum.

Niezawodne wykrywanie
drogi i ograniczanie momentu
Naped ustawczy SIPOS 5 Flash
wykrywa droge przy pomocy
precyzyjnego potencjometru

lub czujnika magnetycznego do
detekeji bezstykowej poprzez

nastawialng przekfadnie konwer-

syjna. Ograniczanie i wytaczanie
na moment jest wykonwane
przez przetwornice czestotli-
wosci, posiadajacq zalete pole-
gajaca na unikaniu koniecznosci
wykorzystywania przetgcznikow
momentu/drogi i minimalizujgc
wysitek potrzebny do nastawi-
ania.

Wartos$ci momentu wytaczania w
kierunkach ZAMKNIJ i OTWORZ
Sg ustawiane przy pomocy po-
tencjometrow (ECOTRON) lub w
przypadku modelu PROFITRON
przez zmiane konfiguracji w
oprogramowaniu.
Oprogramowanie mikrokontro-
lera automatycznie dokonuje
logicznego przypisania ,momen-
tu przed drogq” i odwrotnie.

SIPOS 5 Flash ECOTRON

Naped ECOTRON jest nastawia-
ny przy pomocy przetgcznikow
dwustanowych i potencjo-
metrow. Diody LED wskazujg
biezacy status dziatania i sq
wykorzystywane rowniez do ws-
kazywania awarii oraz pomagajg
w diagnostyce.

SIPOS 5 Flash PROFITRON

Dla wprowadzenia przyjazne-

go dla uzytkownika dziatania
napedy PROFITRON posiadajg
wyswietlacz z dwoma liniami
prostego tekstu. Jest on widocz-
ny poprzez okienko w pokrywie
sterownika i dostarcza krok po
kroku poszczegalnych instrukciji.
Parametry sg wprowadzane
przy pomocy przyjaznego

W uzyciu pulpitu sterowania
lokalnego. Konfiguracja moze
zosta¢ zmieniona bez otwiera-
nia napedu, tj. tylko w sposob
pozgdany, dostep do konfigu-
racji jest zabezpieczony kodem
bezpieczeristwa PIN.

Uruchamianie

Nacisniecie przycisku powo-
duje kolejne zmiany potozen
kraricowych OTWORZ, ZAM-
KNIJ. Mikrokontroler wykrywa

i wpisuje do pamieci potozenia
krancowe z nastaw potencjome-
tru precyzyjnego lub czujnika
magnetycznego (opcjonalnie).
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Wyswietlacz menu dla napedu PROFITRON
w wielu jezykach (istnieje mozliwosc¢ dodania jezyka)

Menu jezyka: obecnie dostepnych jest 9
wersji jezykowych: (DE, GB, FR, ES, IT,
PL, CZ, SE, NL, ...)

Predko$¢ wyjsciowa - OTWORZ, ZAM-
KNIJ i AWARIA - predkosci dziatania
sg nastawiane niezaleznie. Dostepne sg
tylko predkosci wyjsciowe specyficzne
dla danego typu napedu

Tryb wytgczania (zaleznie od momentu
lub drogi) dla kierunku OTWORZ i ZAM-
KNIJ (nastawiane oddzielnie).

Moment obrotowy w kierunku OTWORZ
i ZAMKNIJ (nastawiane oddzielnie).

Elektronicznie sterowana grzatka silnika
zapobiega kondensacji w szerokim
zakresie temperatur otoczenia.

Procedura nastaw potozenia
kraricowego

Procedura zapisu do trzech krzywych
momentu dla armatury.

Zakres regulacji potozen krancowych
OTWORZ i ZAMKNIJ. Wptywa na
predkosc¢ wyjsciowa, sygnat ,potozenia
kraricowego” i moment zalezny od
wytaczania.

Regulacja 0/4....20 mA oraz zbocza
narastajace i opadajace dla dziatania
pozycjonera.

Poziom wejs¢ OTWORZ/ ZAMKNIJ/
STOP: aktywny niski lub aktywny wysoki

Wybdr wejscia sterowania dla trybu
ZDALNE

Dziatanie po wykryciu przerwy w linii:
przejscie do stanu AWARIA lub utrzymy-
wanie istniejacego potozenia.

Doktadne zamykanie oznacza, ze

przy pracy w kierunku ,potozenia
krancowego” dla zakresu potozenia
kraricowego naped kontynuuje prace
do osiggniecia potozenia krancowego
nawet jezeli sygnat sterowania zaniknie
przedwczesnie.

Potozenie AWARIA mozna wybrac
dowolnie.

Dostepne sa dwa dowolnie programowal-
ne styki posrednie.

Nachylenie zbocza sygnatu sprzezenia
zwrotnego nastawialne 0 lub 4... 20 mA,
narastajace lub opadajace.

Osiem dowolnie programowalnych
wyj$¢ binarnych przeznaczone dla wielu
sygnatow. Mozna wybra¢ dowolnie pozi-
om aktywny wysoki lub aktywny niski.

Nastawianie parametrow magistrali
“Fieldbus”, np. adres PROFIBUS.

Pod-menu nastawiania okresow kon-
serwacji.

Menu dla ustawiania 20-cyfrowego
0znaczenia napedu.

Wszystkie opcjonalne funkcje opro-
gramowania moga zostac uaktywnione
pozniej przez wprowadzenie kodu

PIN, np. uaktywnienie wbudowanego
pozycjonera

Nastawa predkosci obrotowej poprzez
zewnetrzny sygnat analogowy moze zo-
sta¢ uaktywniona niezaleznie LOKALNIE
i ZDALNIE. Alternatywnie naped moze
pracowac przy nastawionych predko-
Sciach wyjsciowych OTWORZ/ ZAMKNIJ.

Nastawy 0gdlne Nastawy specjalne armatury

Nastawy specjalne uktadu
sterowania

tylko obowigzkowe nastawy




COM-SIPOS
Program operacyjny i parametryzacyjny
Wizualizacja ufatwia obstuge

Rozbudowana funkcjonalnosé i elastycznosé napedu SIPOS 5 Flash jest pokazywana i
zarzadzana przez komputerowy program parametryzacji ,COM-SIP0S*.

n Wizualizacja

Naped ustawczy SIPOS 5 Flash posiada wiele mozliwosci nastaw i funkcji uzyskiwanych

przy pomocy programu COM-SIPOS, dzieki ktdremu mozliwe jest wprowadzanie wszystkich
parametrow i danych diagnostycznych z napedu i wysSwietlanie ich w zrozumiatym menu funk-
cjonalnym. Daje to doskonaty przeglad nastaw napedu i wszystkich innych parametrow (dane
diagnostyczne, komunikaty statusu, krzywe momentu, itp.).

n Uruchamianie
Uruchamianie napedu jest fatwe - wszystkie dane nastawiania (np. momenty wytgczania,
predkosci, itp.) sg pokazywane na ekranie. Edycja jest bezposrednia i prosta - naci$niecie

PC program CO.SIPOS Flash klawisza powoduje wprowadzanie

Fle Edit View Actustor Settings spracheflanguage 7

=(| 8| == parametrow nastaw do napgdu.

Actustorinfo Valve e, | Input/Output | Securiy | Otter | Options | Torque curve | £+M | Disgnosis | Stateof unit

Ze wzgledow bezpieczenstwa
nastawy potozenia kraricowego
napedu musi by¢ dokonywane na
miejscu instalowania.

B Sterowanie praca i monitorowanie

Menu ,sterowanie i monitoring” pokazuje dynamiczny status sygnatow sterowania i pozwala na
obserwacje zachowania napedu. Mozliwe jest rowniez dokonywanie bezposredniej obstugi
napedu poprzez COM-SIPOS.

Astuatar nfo | Valve speo. | Inpu/Dutput | Secuity | Other | Opions | Toraue surve £+ | Diagnesis | State of urit|
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.8 Diagnostyka armatury.
Wszystkie wazne dane robocze napedu sg w ciggty sposob monitorowane i wpisywane do
pamieci. Sg one tatwo dostepne przez oprogramowanie COM-SIPOS. Granice dziatania mogg
zostac ustawione w programie a w
razie ich przekroczenia nastgpi
wyzwolenie sygnatu alarmu. Ponad-
to mozna zapisywac i monitorowac
krzywe momentu, co pozwala na
wykrywanie zmian w zachowaniu
armatury (np. wolniejsze dziatanie,
zuzycie, itp.) oraz wzywanie do
przeprowadzenia konserwacji
zapobiegawczej.

Actuator info | Valve spec. | Input/Dutpt | Sectrits| Other | Opfions | Toraue curve | Tt Diegnasts | State of urit |

eeeee

Diagnostyka napedu

Status napedu moze zostac rozpoznany na pierwszy rzut oka. Wyswietlane sq komunikaty
btedu i prowadzony jest dziennik btedow, utatwiajacy przeprowadzenie diagnozy i poprawienie
btedu.

Astustarirfa | Valve spec. | Input/Dutput | Securty | Dtter | Dpticns | Torque curve | Cebt | Disgnosis State of un |

0.0 8 008 00

(}] Dokumentacja systemu / napedu
Po uruchomieniu napedu mozna zatadowac dane napedu, wystac je poczta elektroniczna,
wydrukowac lub zachowac w pliku lokalnym lub centralnym w celu przysztego wykorzystania.
tadowanie pliku zarchiwizowanych danych do nowego napedu daje dodatkowe korzysci i
pozwala unikng¢ potrzeby uruchamiania dodatkowych produktow.

L#| Optymalizacja systemu / napedu
Program COM-SIPOS poprawia charakterystyki zaktadu przez optymalizacje parametrow
napedu, takie jak: czas pozycjonowania, efekt hamowania lub wielkos¢ przyspieszania, przy
jednoczesnej obserwacji zachowania armatury.

'8 Symulacja.
,Tryb symulacji“ pozwala na testowanie tacznosci dla sygnatu sprzezenia zwrotnego (konwen-
cjonalnej lub poprzez magistrale ,Fieldbus®) dla danego uktadu sterowania. Symulowane sg
sygnaty sprzezenia zwrotnego dla uktadu sterowania.




SIPOS 5 Flash -
Interfejsy uktadu sterowania
tacznosc ufatwia obstuge

Naped ustawczy jest interfejsem pomiedzy uktadem sterowania a przekazywanym przez wyjscia sygnatow binarnych (np. moment
armaturg. Rozkazy sterowania przekazywane w formacie binarnym 0TWORZ/ ZAMKNIJ, potozenie kraricowe OTWORZ/ ZAMKNIJ, bad,
/ analogowym lub poprzez magistrale ,Fieldbus” sq przetwarzane itp.) lub sygnatem zawierajacym dynamiczne dane (np. potozenie
przez naped i wykorzystywane do sterowania armaturg. Uktad ste- armatury) poprzez wyjscie analogowe.
rowania oczekuje na sygnat sprzezenia zwrotnego z napedu. Sygnat  Wszystkie dane statyczne i dynamiczne sg zawsze dostepne
sprzezenia zwrotnego moze by¢ zwyktym komunikatem statusu poprzez magistrale ,Fieldbus”.

Sterownia

Sterowanie

Binarne 24V (prad staly) - Styk staty
- Styk impulsowy
- Dwu-przewodowe

Analogowe: 0/4..20mA - Pozycjoner
- Wartosc progowa
Magistrala RS485 - PROFIBUS

yFieldbus” lub swiattowdd -MODBUS

e 5 programowalnych wyjs¢
binarnych, moga to by¢
rowniez wyjscia przez
przekazniki

I e 3 wejscia binarne:
OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP

e magistrala ,Fieldbus” o 1 wyjscie analogowe

e magistrala ,Fieldbus”

e 8 programowalnych wyjs¢
binarnych. Mozna wybrac
sygnaty i poziomy (NO/NZ).
Mozliwos¢ wykorzystania 5
wyjSC poprzez przekazniki.

e 4 wejscia binarne:
O0TWORZ, ZAMKNIJ, STOP,
AWARIA

e 2 wejscia analogowe « 1 wyiscie analogowe

e magistrala ,Fieldbus” « magistrala ,Fieldbus”
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Tryby sterowania

f st 0TWORZ []
o VNT U AT Sterowanie poprzez styk staly
2 oo - Naped moze poruszac armature w zgdanym kierunku dopoki
T Sygnali Stemwa"'a Z’S\M':;\:';TOP aktywne s rozkazy OTWORZ lub ZAMKNIJ.
,g,% ng . ~Jezeli zaden sygnat nie jest aktywny lub wprowadzone zostaty jednoczesnie
T szkaz p,acy OTWORZ ! sygnaty OTWORZ i ZAMKNIJ naped zatrzyma sie.
g Rozkaz pratcy ZAMKNIJ iy
P
t=
Sterowanie przez styk impulsowy T Sygnat sterowania 0TWORZ
q q q 2008 R q 3R 24V GJ
W celu sterowania napedem jest wysytany do niego krotki impuls (co najmniej WG ‘!‘—I . —
10 ms) OTWORZ lub ZAMKNIJ. Naped bedzie pracowaé dopoki nie zostanie = Sygna, Stemwan,a ZAMKMj E
osiggniete potozenie krancowe armatury, chyba ze z uktadu sterowania dotrze 5 24v/1 =
sygnat dziatania w przeciwnym kierunku lub sygnat zatrzymania. E oo Sygnal Stemwama STOP - @)
24V/1 T _G_')
0Vv/0 - ﬂ » (e
Rozkaz pracy OTWORZ: o)
: [ =
B g S
= T Rozkaz pracy ZAMKNIJ D
= 4+
> w
v T Sygna sterowania OTWORZ Sterowanie dwuprzewodowe
£ “wo ! ! |_| > Naped ustawczy jest sterowany tylko przez binarne wejscie OTWORZ. Jezeli
E Rojzkaz pra:cy OTV\@oRz: sygnat jest aktywny (wysoki poziom) naped przesuwa sie w kierunku OTWORZ,
® ; |—| |—| - Jezeli sygnat nie jest aktywny (niski poziom), naped porusza sie w kierunku
E Rozkaz précy ZAMKNH - ZAMKNIJ. W obu przypadkach naped pracuje w danym kierunku dopoki nie
% ; — I_ zostanie osiggniete potozenie kracowe lub zmieni sie poziom sygnatu. W tym
= > trybie sterowania naped nie moze zostac zatrzymany w potozeniu posrednim.
Sterowanie przy wykorzystaniu pozycionera 4 '/ariosczadana (syonal0/4..20ma)
Potozenie armatury jest zmieniane przez naped poprzez zintegrowany g /—'
pozycjoner, proporcjonalnie do wartosci zadanej sygnatu wejscia % o Rozkaz pracy OTWORZ t
analogowego (0/4..20 mA). "3 T : @
E Rozkaz pracy ZAMKNIJ o ;
< T _ S
E |, (@)
Wartosc rZeczyW|sta 9
100% Q]
0% t= cﬁ
t0/4...20mA D
g | R _ Sterowanie wartoscia progowa -
) T ANGEUME Informaca binarna dia OTWORZ, STOP i ZAMKNIJ jest przekazywana przez S
g ol e wejscie analogowe. %
N N 0 - 30 % = ZAMKNIJ —
Rozk 0TWORZ: «b)
. T ek pracy BTIERS 30 - 70 % = STOP 3
S 9 - — 70 - 100 % = OTWORZ
§ A Rozkaz:pracy ZAMKNI.J'
S — —
t




Systemy magistrali “Fieldbus”
zastepujg konwencjonalne systemy sterowania

W potowie lat osiemdziesigtych zaszty zmiany w technologii auto-
matyki. Przed tymi zmianami standardowo stosowano komunikacje

rownolegtg, jednak stawato sie coraz bardziej oczywiste, ze komu-
nikacja rownolegta nie spetnia wymagar tacznosci dla skompli-
kowanych urzadzen posiadajacych swoj wtasny uktad sterowania
i diagnostyki. Z tego powodu w coraz wiekszej ilosci zastosowan
wykorzystujgcych do tej pory konwencjonalne technologie stero-
wania, zaczeto stosowac zaawansowang technologie magistrali

Jfieldbus”.

Uktad ,fieldbus” pozwala na przekazywanie duzej ilosci informacji
bez potrzeby stosowania dodatkowego okablowania. Uktad stero-
wania moze uzyskiwac potrzebne informacje w zgdanym czasie. W

ponizszej tabeli podano przeglad dwoch podstawowych rodzajow

sterowania:

Instalacja

Uruchamianie systemu

Parametryzacja

Informacja o biezacym stanie
urzadzenia

Diagnostyka bledow

Konserwacja zapobiegawcza

Elastycznosé

Wrazliwosé na zakidcenia

Konwencjonalny

Instalacja w ksztatcie gwiazdy dla kazdego napedu wymaga
wielu dtugich kabli do pracy w ciezkich warunkach z
kosztownym uruchamianiem i wyszukiwaniem uszkodzen, z
wieloma miejscami styku.

(Czesto napotyka sie na wiele problemdw podczas uruchami-
ania ze wzgledu na rozlegte okablowanie. Ogolnie wigkszy
jest koszt i trzeba wtozy¢ wiecej wysitku w celu zapewnienia
braku awarii urzadzen objetych uktadem sterowania.

Nastawy moga by¢ dokonywane tylko w urzadzeniu,
dostepne sg pewne wtasne narzedzia komputerowe.

Dostarczany jest sygnat potozenia napedu 4...20 mA, okoto

3 - 8 sygnatow (potozenia kraricowe, przetaczniki momentu,

awaria, wytacznik termostatyczny, ...
binarnych 24 V.

.) W postaci sygnatow

Binarny sygnat ,btedu”, usuwanie btedu na miejscu.

Wymagane jest regularne sprawdzanie napedu i armatury.

Kable z uktadu sterowania do napedu muszg by¢ ponownie
uktadane a w razie potrzeby nalezy uzupetni¢ moduty ste-
rowania WE/WY. Odpowiednio nalezy zmodyfikowa¢ uktad
sterowania.

Moze by¢ wymagane stosowanie kosztownej separacji
elektrycznej. Ryzyko catkowitego zaktdcenia sygnatow przez
zaktocenia elektromagnetyczne.

Redundancyjny uktad sterowania typu ,fieldbus”
w duzej elektrowni.

Fieldbus

W topologii liniowej, w ksztatcie gwiazdy lub pierscienia,
zazwyczaj stosowane sg dwuzytowe kable ekranowane.
Stosowana jest redundancyjnosc uktadu w celu zwiekszenia
bezpieczenstwa i dostepnosci.

Mozna stosowac dla duzych odlegtosci niezawodne
Swiattowody z przetwornikami sygnatu. Ogdlnie zmniejsza
sig ilo$¢ okablowania w pordwnaniu do konwencjonalnej
instalacji.

Szybsza integracja stosowanych urzadzen. Rzadkie
wystepowanie awarii ze wzgledu na prosty uktad okablowa-
nia. Testery magistrali i monitory utatwiajg diagnozowanie
awarii.

Zdalna parametryzacja poprzez magistrale w trakcie urucha-
miania systemu lub podczas jego dziatania. Dostepne sg
pewne uniwersalne narzedzia programowe.

Dodatkowo do konwencjonalnych danych instalacyjnych
dostepne sg szczegotowe informacie takie jak temperatura
silnika, warto$¢ zadana procesu oraz wartoSc rzeczywista,
poziom napiecia, prad silnika, itp.

Szczegdtowe komunikaty (np. nadmierne napiecie, przerwa
w nadajniku, itp.) co obstuguje szybkie wyszukiwanie
uszkodzen przy pomacy listy czesci zamiennych.

Poréwnanie danych diagnostycznych takich jak ilos¢
wytaczen zaleznych od momentu lub ilo$¢ godzin dziatania
sterownika oraz komunikaty dotyczace konserwacji zapo-
biegawczej; oraz poréwnanie charakterystyk momentu daje
poréwnanie zywotnosci.

Uktadany jest pojedynczy kabel do innych napeddéw. Nalezy
odpowiednio zmodyfikowac technike uktadu sterowania.

Istnieje protokot magistrali z mechanizmami zabezpiec-
zenia (cykliczna kontrola nadmiarowa, itp.), stosowanie
niewrazliwych na takie zaktocenia swiattowodow w
najwazniejszych instalacjach (tylko jeden kable dla wielu
napedow).
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Systemy “Fieldbus” sg atrakcyjng technologia w dzisiejszej auto-
matyce i dla niej opracowano wiele norm. SIPOS 5 Flash obstuguje
protokoty magistrali PROFIBUS DP i MODUS RTU oraz dodatkowe
systemy magistrali ,Fieldbus®, ktdre sq obecnie opracowywane.

Podtaczanie magistrali ,Fieldbus”

System magistrali ,Fieldbus” obstugiwany przez SIPOS 5 Flash
jest podtgczany bezposrednio przy pomocy magistrali ,RS485” lub
kabla swiattowodowego.

Szkic potgczen RS485: Szkic potgczen Swiattowodu

Zakoriczenie Wezet n Wezet n
magistrali

Zewnetrzne
zasilanie 24 V

Wezetn + 1
(tylko dla
struktury liniowej)

Podtfgczenie - ~
magistrali 5 b
Podtaczenie Z0 Zo

ekranu A =

Wezetn - 1/ E

tacznik it

; Swiatlowodu
Wezetn -1 Wezetn + 1
< > <

Kanat 1

Kanat 2

(redundancyjny)

Potaczenie magistrali Modut magistrali ,Fieldbus” Sterownik

- z wbudowanym przetaczalnym - izolacja elektryczna, - Ocena protokotu,
zakonczeniem magistrali, - przetwarzanie protokotu, - parametryzacja magistrali.

- dla 1 lub 2 kanatow, - zachowywanie pamieci bufora,

- magistrala tworzy petle, nawet po - wersja z 1 lub 2 kanatami.

usunieciu wtyczki,

- linia jest odseparowana, kiedy zosta
nie wiaczone powyzsze zakoriczenie
magistrali,

- zasilanie 24 \/ moze zostaé
podtaczone bezposrednio,

- oddzielne podtgczenie magistrali i
zasilania,
- podtaczenie ekranu.

AKTORIK




Otwarta lacznos¢ poprzez PROFIBUS DP =
Sterowanie i diagnostyka bez ograniczen

Standard magistrali PROFIBUS-DP jest rozpowszechniony na
catym Swiecie. Zapewnia nadzwyczajng dostepnosc poprzez
pewne mechanizmy bezpieczeristwa a wydajna, szybka wymiana
danych zapewnia szybka tacznosc. SIPOS jest cztonkiem organi-
zacji uzytkownikéw PROFIBUS (PNO) a poniewaz uruchamia serie
napedow ustawczych SIPOS 5 Flash obstuguje protokdt magistrali

zatwierdzonym i atestowanym systemem kontroli. Wszystkie uaktu-

alnienia protokotu sg natychmiast wprowadzane.

SIPOS 5 Flash ohstuguje nastepujace funkcje PROFIBUS DP

Poziom funkcjonalny DP-V0

Zapewnia cykliczny odczyt danych wejsciowych z urzadzenia
nadrzednego i wpisywanie danych wyjsciowych jako magistrala
podrzedna z szybkoscig transmisji rowng do 1.5 MBaud. SIPOS

5 Flash posiada specjalng wtasnosc pozwalajgca na cykliczne
przekazywanie danych parametréw. Oznacza to, ze najwazniejsze
parametry, takie jak predkosc¢ napedu mogg by¢ zmieniane w trybie
,on-line”.

Poziom funkcjonalny DP-V1

Obstugiwana jest acykliczna wymiana danych miedzy urzgdzeniem
nadrzednym (DP klasa 1) lub stacjg techniczng (DP klasa 2).
Urzadzenie nadrzedne klasy 2 moga zostac uzyte do konfigurowa-
nia i diagnostyki, poniewaz wszystkie parametry napedu Flash sg
dostepne. Moze zosta¢ uaktywniona funkcja krzywej momentu dla
napedu PROFITRON a zapisane krzywe mogg by¢ odczytywane i
wyswietlane przy uzyciu V1.

Poziom funkcjonalny DP-V2
Napedy ustawcze SIPOS 5 Flash obstugujg znacznik czasu i
redundancyjnos¢ stacji podrzednej, zgodnie z profilem ,RedCom”.

Funkcje PROFIBUS DP

Poziomy funkcjonalne

A DP-V2

DP-V1

DP-V0
= cykliczna wymiana danych miedzy uktadem sterowania a
urzadzeniami wykonawczymi z rozszerzeniami
= konfiguracja GSD (lista parametrow komunikacyjnych)
= diagnostyka

= acykliczna wymiana danych miedzy komputerem lub uktadem
sterowania a urzgdzeniami wykonawczymi z rozszerzeniami
= integracja z narzedziami technicznymi: EDD i FDT.

Rozszerzenia:
= synchronizacja czasowa
= znacznik czasu,
= redundancja

Wtasnosci urzadzenia:




Zakres produktu | |Interfejs mechanicznyl | Sterownik | |

Szczegoty | | Uruchamianie | | Sterowanie | | Funkcje

Integracja uktadu sterowania

Dzisiejsze uktady sterowania nie pracujg w wyizolowanych sys-
temach a producenci musza zapewnic¢ dostepnosc protokotéw
komunikacji pracujgcych urzadzen, oraz w petni zintegrowane
z nimi urzadzenia sterowania. SIPOS 5 Flash zapewnia takg
kompatybilnosc.

Konfiguracija sieci

= Konfiguracja uruchamiania.
= Konfiguracja stafa.

= Bezposrednio.

Program interpretacyjny

= /wykfa obstuga urzadzenia. GSD = Specyficzna obstuga urzadzenia.
= Jezyk opisowy (DDL). = nterfejs aplikaciji.
= Niska lub Srednia ztozonosc. EDD FDT = Srednia lub wysoka ztozono$¢.

. Opis urzadzenia acyklicznego
Proces cykliczny WE/WY

| Z10zonosc - niska do Sredniej. /10zonosc - srednia do wysokiej.

System techniczny System techniczny  Program inter- System techniczny Interfejs FDT.
Konfigurator sieci. Konfigurator sieci.  pretacyjny EDD. Konfigurator sieci.
EDD DTM
GSD GSD GSD

= Plik danych urzadzenia nadrzednego (GSD) - czes¢ kazdego
urzgdzenia DP, zawiera informacje ogdlne i specyficzne
dla danego urzgdzenia.

= Opis urzadzenia elektronicznego (EDD) - sprawdzony w praktyce
dla integracji z uktadami SIEMENS - SIMATIC PDM,

=2 Administrowanie typem urzgdzenia (DTM) dla interfejsu FDT
(narzedzie urzadzen obiektowych) - z powodzeniem sprawdzone
z systemami FieldCare, PACTWare, i ABB Composer - miedzy
innymi.

Program



Komunikacja PROFIBUS z SIPOS 5 Flash
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Bloki funkcjonalne dostosowane do potrzeh i plyty czotowe dla
roznych uktadow sterowania, np. Siemens SIMATIC PCS7 lub
SPPA-T2000 - T3000.

Dla napedow ustawczych SIPOS dostepna jest rodzina blokéw-
funkcjonalnych oraz wyglad SIMATIC PCS7 (Win CC). Te bloki
funkcjonalne mogg by¢ réwniez stosowane w sterownikach SIMATIC Wyglad SIMATIC PCS7.
S7-300.

Dostepne sg rowniez narzedzia dla integracji z niezaleznymi od
producenta narzedziami projektowymi SIMATIC PDM (administro-
wanie urzadzeniami technologicznymi). Dostepny jest rowniez blok
funkcjonalny dla napeddw ustawczych SIPOS w uktadach sterowa-
nia procesem Siemens SPPA-T2000, SPPA-T3000.

Blok funkcyjny SIMATIC PCS7
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tatwos¢ komunikacji poprzez MODBUS RTU =
“konwersacja” na szeroko stosowanej platformie

Od korca lat siedemdziesigtych stat sie dostepny protokot MODBUS
jako protokdt magistrali do szybkiego, bezposredniego potgczenia
miedzy urzgdzeniem nadrzednym a wielu urzadzeniami podrzednymi
(napedami, czujnikami). W przeciwienstwie do protokotu PROFIBUS,
MODBUS posiada protokoty o roznej dtugosci dla uzyskania dostepu
do struktur danych - od odczytywania i wpisywania pojedynczych
bitow (= ,0dczytaj ramke statusu”, ,Wpisz do pojedynczego/
wielokrotnego rejestru) do odczytu i wpisywania catych zakresow
danych (= ,0dczytaj rejestry zachowywania danych”, ,\Wpisz poje-
dyncze/ wielokrotne rejestry”) oraz telegramow diagnostycznych.
Kazde urzgdzenie podrzedne nie musi by¢ koniecznie wybierane w
cyklicznych, jednakowych odstepach.

Obstugiwane funkcje MODBUS:

Kod funkcji: ~ Opis:

01 Odczyt ramki statusu

02 Odczyt wejscia dyskretnego

03 Odczyt rejestrow przechowywania

04 Odczyt rejestrow wejsciowych

05 Ustawienie stanu pojedynczego
znacznika

06 Ustawienie pojedynczego rejestru

07 Odczyt statusu wyjatkow

08 Diagnozuj

15 Ustawienie stanu grupy znacznikow

16 Wstepne ustawienie rejestrow
wielokrotnych

17 Przekazanie identyfikacji
urzadzenia podrzednego

43 Odczyt identyfikacji urzadzenia

MODBUS jest powszechnie stosowany w automatyce przemystowe;
- konfigurowane jako RTU (Zdalne urzadzenie koricowe - wdrozone
w SIPOS 5 Flash), ASCIIi TCP/IP.

Wszystkie dane procesu (rozkazy pracy, informacje o statusie) oraz
przeznaczenie wszystkich parametrow napedu sg obstugiwane
przez podtgczenie urzadzenia podrzednego MODBUS w SIPOS 5
Flash. Dodatkowo moga zostaé odczytane informacje dotyczace
napedu (funkcje: ,0dczytaj status wyjatkow”, ,Przedstaw
identyfikacje urzadzenia podrzednego” i ,0dczytaj identyfikacje
urzadzenia”).

Potaczenia fizyczne, wspdine z PROFIBUS, poprzez protokot RS485
lub kabel Swiattowodowy.

AKTORIK




Uklad sterowania napedami ustawczymi SIMA
Kompletne rozwigzanie z pojedynczego zrodfa -
‘uproszczone” rozwigzania automatyki

tatwe uruchamianie typu ,wtgcz i pracuj” oraz niezawodnosc
systemu i 100 % dostepnosc sa wymagane w dzisiejszych zastoso-
waniach przemystowych. Problemy sg obecnie nie tylko przyczyng

wyzwalania alarmdw, lecz zapewniana jest mozliwosc ich odizolowa-

nia, szybkiego diagnozowania i rozwigzywania. W praktyce jednak
nalezy przezwyciezy¢ pewnag liczbe przeszkdd przy realizacji takich
idealnych systemow.

Problemy

Dla bezpieczenstwa konieczna jest strategia nadmiarowosci. Dziata
to wtasciwie, jednak na koncepcje bezpieczenstwa moze wptywac
niekompatybilnos$¢ poszczegolnych sktadnikow.

Rozwiazanie

tatwe uruchamianie staje sie mozliwe, jezeli jest dokonywane przez
kompetentnych inzynierow o wysokich kwalifikacjach stosujgcych
wyrafinowane oprogramowanie, co jednak wigze si¢ z kosztami.

Na drodze do $wiatowej automatyzacji wystepuja zagrozenia w
postaci ogolnych koncepcji magistrali (PROFI, CAN, MOD, Foun-
dation Field, Inter BUS) i zwigzane z nimi problemy wtasnosci,
roznorodnosé filozofii identyfikacji (znaczniki meta, obiekty, zada-
nia, ...) oraz duze ilosci czynnosci urzadzen. Ktory system powinien
zostac wybrany i jak wyglgdajg sprawy kompatybilnosci?

Kluczowa sprawg jest wybor jednego INTERFEJSU dla producentow
i urzadzen.

TOTALNA KONCEPGJA gdzie wszystkie poziomy automatyki pochodzg z pojedynczego Zrodta.

|Uktady sterowania procesamil

Czujnik
' 0/4..20 mA

= = = Opcjonalne do integracji w
zainstalowanym uktadzie
sterowania procesem

= Pokazana nadmiarowos$¢
MAGISTRALI

= = = Podtaczenie czujnikow, ktdre
nie moga zostac podtaczone
do magistrali, poprzez
SIPOS 5 Flash

STACJA NADRZEDNA SIMA spetnia petny zakres wymagan powyzszych specyfikaciji:

e Bezpieczenstwo/ dostepnosé

Podejscie SIPOS polega na ,nadmiarowosci”. Jest ono okreslane i wprowadzane w razie potrzeby dla danej aplikacji: nadmiarowosé kabli
magistrali do napedu; nadmiarowe STACJE NADRZEDNE wzajemnie monitorujgce swojg zdolnoS¢ do dziatania; nadmiarowe kable do sys
temow wyzszego poziomu (jezeli zainstalowane). Elementy STACJI NADRZEDNEJ sg wytrzymatymi komputerami przemystowymi i
modutami magistrali. Elementy wirujace takie jak wentylatory i dyski twarde nie musza by¢ stosowane, wobec tego zapewnione

jest ciggte dziatanie, bez zuzywania elementow.

e Interfejsy

Sterownik interfejsu <= = naped zwykle stwarza problemy jednak sterownik SIMA posiada wewnetrzny interfejs, ktérego obie strony sa
zasilane z pojedynczego zrodta. Pozwala to unikng¢ spraw zwigzanych z kompatybilnoscig i pozwala na uzywanie standardowe;

magistrali zapewniajgcej mozliwos¢ dalszej rozbudowy.
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Overview plant - SimaSoftGY - O X
Uruchamianie jest rzeczywiscie tatwe, jak “Witgcz i pracuj”: samo-uruchamiajgcy sie Fie biew SIMA Help ‘
program skanuije linie magistrali ,Fieldbus” szukajac urzadzen podobnego typu i DLzede Overview plant - Master
automatycznie wykrywajac wszystkie napedy ustawcze SIPOS. Do urzgdzen tych
mozna uzyskac dostep i natychmiast sterowac nimi za posrednictwem graficznego
interfejsu uzytkownika - uzyskuje sie standardowy przeglad urzgdzen. Inne urzgd-

Filter flushing 1 Flow filter FD damper

* ) g
8 = &

Open Open Open
|:| Sima [| Sima U

B
A
State: DAN [virt.)

zenia magistrali moga zostac tatwo podtgczone poprzez wejscia cyfrowe i analogowe Eon"D'rIDICS S 5‘“;"‘ : C1I e Ll
, K . . . " | ) ) . nlet utlet niel liter Hushing
napedu, za posrednictwem magistrali. Urzadzenia obce moga rowniez zostac objete |
procedurg skanowania i w razie potrzeby wyswietlane na ekranie. - _— Dum ﬂupen '
Simna |:|[;|Qse Sirna |:|C|Dse Sima Cloze Sima Cloze

Act. 1-17 Act. 18-34

e

FD damper - Addr.:4 (virt.)

o Sterowanie i monitorowanie

Zaréwno funkcja sterowania jak i monitorowania moga by¢ wykonywane w STACJI - Curent Stale
NADRZEDNEJ lub w uktadzie sterowania wyzszego poziomu. Prawo dostepu do uktadu Cios= [ pen | 23 %
sterowania lub STACJI NADRZEDNEJ moze zostac przyznane dla wszystkich napedow lub facsilo] 3 5 SRR

ISElpuint reached IND[ active IND[ active IFlEleE

kazdego napedu indywidualnie.

|| [ Mo fault

[«

e Zdalne sterowanie ST ——
Dostepne sa w szerokim zakresie interfejsy (magistrali ,Fieldbus”) dla uktadow sterowania M T g T [ &%

wyzszego poziomu, jednak kazda STACJA NADRZEDNA moze zostac wigczona do Sieci —
lokalnej poprzez istniejgcey interfejs Ethernet. W takim przypadku dostep jest realizowany

poprzez dostarczone oprogramowanie serwera lub Zdalny ekran oprogramowania Windows XP. | -andeabinay input
Analog 1 I IR Analog 2 I oo
| Binam 1 | Binary 2 | Binay 3 | Binary 4

Exit | Inputs <- |

I Sima Set point Stop

¢ Diagnostyka
Poprzez interfejs uzytkownika dostepna jest wyczerpujgca diagnostyka i informacje dotyczace sta

e Standaryzacja
Sprzet - komputer przemystowy
System operacyjny - Microsoft Windows
Magistrala komunikacyjna - standardowy system ,Fieldbus”, taki jak PROFIBUS lub MODBUS.

¢ Elastycznosé
Istniejg opcje systemow do wyboru: zintegrowany ekran dotykowy lub system bez monitora i z¢
(prad przemienny) - istnieje mozliwo$¢ zestawiania réznych wariantow, w celu dostosowania d

SIPOS oferuje uzytkownikowi szeroki zakres rozwigzan napedami ustawczymi, jednak zakres ten je
kilka przyktadow naszych ostatnich udoskonalen:

- integracja zwyktego ukfadu sterowania sekwencyjnego,

- integracja innych urzadzen (czujnikow i napedow),

- rozbudowa systemu o nowe uktady magistrali,

- tlumaczenia na inne jezyki,

- integracja swiattowodow i komunikacji bezprzewodowej,

- kompletny pakiet zawierajgcy podtgczenie szafki sterowania i napedu.

Dodatkowo do STACJI NADRZEDNEJ mozemy dostarczyc szereg akcesoriow, takich jak wzmacni
aktywne terminale magistrali, kable magistrali ,Fieldbus”, przetworniki magistrali dla sygnato
analogowych i cyfrowych (systemy WE/WY magistrali), konektory magistrali, zasilacze i wiele i



Zasilanie bezprzerwowe lub
niezalezne od sieci glownej -
... Z sleci lub z energii stonecznej

Wszyscy wiedzg co to jest zasilacz niezalezny od sieci: jest to
generator awaryjny.

Tam gdzie nie mozna podtaczy¢ sie do sieci zasilajacej, lecz ko-
nieczne jest zasilanie energig elektryczng ratunkiem jest generator
awaryjny bedgcy niezaleznym zrodtem zasilania (z silnikiem spali-
nowym sprzezonym z generatorem i sterowany elektronicznie).
Nawet jezeli istniejgca sie¢ zawiedzie, generator awaryjny zapewnia
dostepnosc energii elektrycznej, tak ze niezbedne prace elektryczne
nadal moga by¢ wykonywane w przypadkach awaryjnych, spetnia on
zadanie bezprzerwowego Zradta zasilania (UPS).

W klasycznym UPS napiecie przemienne sieci zasilajgcej jest
prostowane w zasilaczu UPS podtgczonym do obcigzenia. Napiecie
state jest zrodtem zasilania dla zintegrowanej przetwornicy,

Schemat dziatania przy zasilaniu tylko energig stoneczna.

przeksztatcajgcej napiecie state na przemienne jednofazowe,
zasilajac obcigzenie. Jednoczesnie akumulator jest tadowany w celu
magazynowania energii.

W przypadku awarii - braku zasilania z sieci - obcigzenie otrzymuje
energie elektryczng z akumulatora poprzez przetwornice.

Jezelinie ma sieci do tadowania akumulatora, moze ona by¢
zastgpiona energig stoneczng - energia fotowoltaiczna a
innowacyjna elektronika uzyta w SIPOS 5 Flash czyni to mozliwym.

(z lewej do prawej: modut stoneczny, akumulatory, sterowanie tadowaniem, przetwornica, Naped obrotowy SIPOS 5 Flash).



Sterownik
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Obnizanie kosztow uzyska sie przy pracy jednofazowej i przy matej mocy

W przeciwienstwie do innych producentow stosujgcych trojfazowe
zasilanie 400 V oferujemy - w zakresie matych i Srednich mocy

- napedy ustawcze SIPOS 5 Flash, ktore moga by¢ standardowo
zasilane z sieci jednofazowej.

Dziatanie napedu nie pogarsza sie ze wzgledu na zastosowanie
whudowanej przetwornicy czestotliwosci pozwalajgcej na wykorzys-
tywanie solidnych silnikow tréjfazowych.

Bezprzerwowe zasilacze

Napedy wymagajace koniecznosci dziatania nawet przy przerwach
zasilania z sieci mogg zostac potaczone do zasilaczy bezprzer-
wowych (UPS). Koszt takiego zasilacza moze by¢ maty ze wzgledu
na maty prad rozruchowy/ znamionowy napedu SIPOS 5 Flash oraz
zasilanie jednofazowe.

1~ 230V AC 1~ 230V AC

Mate zuzycie energii napedow ustawczych SIPOS 5 Flash oznacza
rowniez, ze wszystkie sktadniki uktadu zasilania mogg byc¢ projekto-
wane dla zmniejszonej mocy.

Fakt, ze prad rozruchowy nigdy nie jest wiekszy niz prgd znamio-
nowy jest dodatkowym czynnikiem oddziatywujacym pozytywnie
przy projektowaniu uktadow zasilania - UPS lub zasilania energig
stoneczng (np. moze zostac zastosowana tansza technologia jedno-
fazowa zamiast kosztownych przetwornic trojfazowych).

facd

12/24V DC

Zasilacz UPS.

*

Schemat zasilacza UPS.

Niezalezne od sieci zasilanie energia stoneczna

Zasilanie energig stoneczng moze pracowac jako samotne zrodto
zasilania: jest to korzystne w przypadku braku sieci zasilania w
miejscu instalowania napedu i gdyby nie byto ekonomiczne
budowanie specjalnej linii zasilajgce;.

Sterowanie fadowaniem

Akumulator.

Przetwornik pradu statego

12/24V DC

Lo 1~ 230V AC & T

—\ rlu":'—i"" r "'_-

12/24V DC

*

Akumulator.

| "
Kolektor stoneczny

Schemat uktadu zasilania energig stoneczna.

AKTORIK




SIPOS 5 Flash =
wyrafinowany sposob postepowania z armaturg

Zmniejszanie pl’QdkOS'CI w Zmniejszanie predkosci wyjsciowej w potozeniach kraricowych
p0|0ieniaCh kraﬁcowyCh Pre:l;oic"wyjs’ciowa Zakres predktﬁ_c%yjs’ciowej
Mocne lecz delikatne - 5 5

Funkcje standardowe ; 5

G 2 2 ) G S - | 28
Ustawienie armatury w potozeniu kraricowym lub wyprowadzenie ; < j

armatury z takiego potozenia moze spowodowac uszkodzenie 05 v oo

gniazda, powodujac dodatkowe koszty konserwacji i przerwy w o ________________________________ G Al
dziataniu urzadzenia. SIPOS 5 Flash z wbudowang przetwornicg = | s
czestotliwosci automatycznie zmniejsza predkosc silnika sterujgc 2 :_-:'Ej -1
momentem, gdy armatura znajduje sie blisko potozenia krancowego 0 0

a wiec poruszajgc armaturg bardzo delikatnie i zmniejszajac jej ' '

zuzycie. W przypadku zablokowania wyrafinowane sterowanie Zakres polozenia kraricowego Droga Zakres poloz‘eniikran'covvego
momentem osiggane dzieki przetwornicy czestotliwosSci zmniejsza ZAMKNL OTWORZ
prawdopodabieristwo powstania problemow. . . o

Kazdy naped ustawczy SIPOS 5 Flash posiada siedem nastawial- Delikatny ruch do i od potozenia kraricowego armatury (przykfad).

nych predkosci z ustalanymi zakresami predkosci.

Pozycjoner Sacana et

Sterownik trzystanowy z mozliwoscig dostosowania Wa“?éé“ """"

Optymalizuje proces i odcigza armature rzeczivgl[f;a """"

Whbudowany pozycjoner sterownika napedu SIPOS 5 Flash jest IWybieg ewnetrznaIstrefa martwa
adaptacyjnym trzystanowym sterownikiem, tj. strefa martwa jest Wamsc

zawsze modyfikowana w oparciu o dostosowanie wartosci zadanej i Punkt zadana Wartode - Punkt
rzeczywistej. Zapewnia to najwigksza mozliwg doktadno$c stero- | ______rozpoczecia rzeczywista _zatrzymania
wania z minimalng czestotliwoscig przetaczania, optymalizujgc w N / I

ten sposob proces i zmniejszajac ilosé przetaczen w celu ochrony J _____ g [ A
armatury przed zuzyciem.

Dodatkowe wlasnosci pozycjonera:. L.

- tagodne uruchamianie i hamowanie elektroniczne, 0% >

- zmniejszanie predkosci przed osiggnieciem punktu zatrzymania,

- mozliwosc dokonywania oceny przy wybiegu i uwzglednianie ‘ . o
. :| opuszczenie zewnetrznej strefy martwej okresla
tej oceny. czas rozruchu

Pozycjoner w sposob ciggty mierzy i poréwnuje warto$¢ zadang i [ osiagniecie wewnetrznej strefy martwej okresla
warto$é rzeczywista. Jezeli odchylenie jest wieksze niz strefa mart- czas zatrzymania
wa, wytwarzane sg wewnetrzne rozkazy przesuwu.

SIPOS

AKTORIK
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Sterowanie z podzielonym zakresem
pozycjonowania (split-range)

Analogowy sygnat podzielonego zakresu steruje napedami
pracujgcymirazem

Dla zastosowan przy duzych zakresach przeptywu, np. przy regulacji
przeptywu w rurociggach o duzych Srednicach, szybko osiggane sa
granice regulacji pojedynczych elementow sterujgcych, poniewaz
nie jest mozliwe uzyskanie zadanej doktadnosci dla catego zakresu
przeptywu. W takich przypadkach powinien by¢ stosowany uktad
sterowania z podzielonym zakresem, korzystny, poniewaz sygnat
wyjsciowy ze sterownika moze zostac podzielony pomiedzy dwa
(lub wiecej) napedy. Funkcja ta moze by¢ rowniez wykorzystana do
normalizacji efektywnego zakresu dla armatury (np. 20 - 80 %) w
stosunku do sygnatu wejsciowego (np. 4...20 mA).

Przykiad:

Zastosowanie w uktadzie obejscia.
Rownolegle w rurociggu zainstalowano jeden duzy i jeden maty
zawor,

Mniejszy zawor jest otwierany przy mniejszych wartosciach
przeptywu a oba przy wiekszych wartosciach przeptywu. Przy
matych wartosciach przeptywu doktadnosc¢ sterowania zwieksza
sie znacznie, Uktad taki pomaga rowniez zapobieganiu powstawa-
niu uderzen wodnych i zmniejsza moment niezbedny do dziatania
wiekszego zaworu.

(= moga zostac uzyte mniejsze napedy)

Regulacja predkosci armatury
zalezna od drogi

Uzycie prostszej armatury do linearyzacji charakterystyk armatury

Dla bardziej ztozonych proceséw pozadane jest osiggniecie pro-
porcjonalnej zaleznosci miedzy przesuwem armatury i wielkoscig
przeptywu czynnika. Naped ustawczy SIPOS 5 Flash PROFITRON
umozliwia to przez zmiane predkosci zaworu miedzy potozeniami
OTWARTE - ZAMKNIETE i przy przesuwie w odwrotnym kierunku.
Mozna okreslic r6zne predkosci w zaleznosci od drogi, do 10 punk-
tow interpolacji, ktore utworzg krzywa predkosci.

Punkty interpolacji droga/ predkosc¢ sg ustalane lokalnie przy pomo-
cy przyciskow, za posrednictwem komunikatow tekstowych lub za
pomoca programu parametryzacyjnego komputera - COM-SIPOS.
Funkcja ta jest nazywana ,regulacja predkosci wyjsciowej w
zaleznos$ci od drogi” i jest stosowana gtownie do linearyzacji charak-
terystyk armatury.

Pozycjoner adaptacyjny z funkcjg podzielonego zakresu.
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Przyktad: === Sterowanie przy wykorzystaniu zakresu analogowego
sygnatu sterowania 4..12 mA
e Sterowanie przy wykorzystaniu zakresu analogowego
sygnatu sterowania 12..20 mA

Regulacja przeptywu z
dzielonym zakresem

Krzywa wartosci zadanych predkosci wyjsciowej Krzywa predkosci rzeczywistej
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Linearyzacja charakterystyki armatury

Ze wzgledu na bezwtadnos¢ napedu i armatury schodkowe utozenie
punktow interpolacji drogi/ predkosci daje gtadki przebieg charakterystyki,
ktora moze zosta¢ dodatkowo dostosowana dzigki ustawieniu parametru
zmiany czasu.




Sterownik procesu
Bezposrednie sprzezenie zwrotne z czujnikiem - automatyczne
sterowanie napedem

= do pozycjonera

Rozwigzania autonomiczne, w ktorych sterowniki procesu sg wbhudo-

wane w urzadzenia obiektowe, sg coraz bardziej popularne w auto-
matyce armatury przemystowej. Wbudowanie takiej funkcjonalnosci
do napedow zmniejsza ilo$¢ okablowania oraz ilo$¢ szafek sterow-
niczych w poréwnaniu do tradycyjnej technologii, dajac powazne
oszczednosci oraz upraszczajac instalowanie, szczegolnie przy
odlegtych lokalizacjach.

SIPOS - zintegrowane sterowniki procesu

Niektore zalety:

- 0szczednosci na sprzecie i kosztach instalowania, poniewaz nie
ma potrzeby stosowania oddzielnych, dedykowanych sterowni-
kow procesu oraz zwigzanych z nimi szafek sterowania/ zasilaczy;

- poprawiona ochrona srodowiska, poniewaz sterownik wbudowany
w naped ustawczy SIPOS 5 Flash znajduje sie w obudowie
napedu o stopniu ochrony IP67 lub IP68 (opcja);

- proste potgczenie ze stacjami zdalnymi poprzez konwencjonalng
instalacje lub magistrale ,Fieldbus”.

Konstrukcja

Whbudowany sterownik procesu jest klasycznym sterownikiem PI.
Mozna regulowac wzmocnienie Vp i czas zerowania Tn. Po
osiggnieciu wartosci granicznej na wyjsciu sterownika czesc
catkujgca jest doprowadzana do dziatania tak, ze sterownik moze
w dowolnym czasie przekroczy¢ wartosc¢ granicznag (,struktura
wstrzymania dziatania catkujgcego, poniewaz wielkosc regulowania
znalazta sie poza zakresem proporcjonalnosci”). Czas cyklu wynosi
18 ms. Wyjscie sterownika dziata jako wartos¢ zadana dla
wewnetrznego pozycjonera.

Nastawy parametrow dla sterownika procesu zalezy w duzej mierze
od zastosowania sterownika. Sterownik Pl jest zwykle wystarczajgcy
dla prawie wszystkich zastosowan.

—>

Przyktad: sterowanie poziomem w zbiorniku wody chtodzacej
elektrowni

Wartos¢ zadana analogowa
Pierwsze wejscie analogowe s,

Magistrala ,Fieldbus”

Wartosc¢ zadana procesu P*

zadana stata

Rzeczywista wartosé
procesu P

Drugie wejscie
analogowe

Sterownik procesu ]

Wartos¢ zadana potozenia

Pozycjoner =
{eb)
adaptacyjny i
235
o Rozkaz pracy = §
S 2
Naped u’z_miennei DGC.\’. ‘g
predkosci
{

Armatura )

Sterownik procesu moze hy¢ sterowany przy pomocy wartosci
zadanej zewnetrznej lub wewnetrznej.

Dostepne sg nastepujace tryby sterowania:

Sterownik procesu - konwencjonalny.

Wartos¢ zadana pochodzi z pierwszego wejscia analogowego
(0/4...20 mA).

Sterownik procesu - MAGISTRALA:

Wartos¢ zadana jest przekazywana przez magistrale ,Fieldbus”.
Sterownik procesu ze stala wartoscia zadana

Wartos¢ zadana jest konfigurowana wewnetrznie jako stata wartosc
zadana (0 ... 100 %).

\4

Ultradzwiekowy
pomiar poziomu

Zhiornik wody do chtodni

kominowej

—>

chiodzacej

Armatura stero-
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Dowolnie ustawiane czasy przeste-
rowania zalezne od przebytej drogi

Dodatkowa elastycznosc napedu -
nastawianie czasu pozycjonowania

Petle sterowania przeznaczone do nastawiania wielko$ci przeptywu
ptynow, gazow lub materiatow sypkich moga byc takie, na jakie
pozwala specyfikacja armatury i napedu zainstalowanego w
uktadzie. Napedy ustawcze SIPOS 5 majg wbhudowang przetwornice
czestotliwosci oferujgcg dalszg optymalizacje zaleznosci czasu
pozycjonowania od wielkosci przesuniecia.

Poprzez okreslenie dziesieciu par wartosci zawierajgcych wielkosc
przesuwu [%] oraz czas pozycjonowania [s] mozna wprowadzi¢
zadany czas pozycjonowania dla danego odcinka przesuwu napedu.

Wprowadzony czas pozycjonowania ,tn” opisuje czas przejscia od
poprzedniego potozenia dla przesuwu [xn-1] do zgdanego potozenia
dla przesuwu [xn]. Oba potozenia sg okreslone w procentach
catkowitego przesuwu.

Wykreslanie charakterystyki momentu
dla armatury

Monitorowanie stanu armatury

Zuzycie, osady lub korozja powoduja, ze wzrastajg opory ruchu
armatury lub mogq doprowadzi¢ do catkowitego zablokowania
armatury.

Bardziej efektywna jest konserwacja zalezna od potrzeb niz konser-
wacja zapobiegawcza prowadzona w okreslonych odstepach czasu.
Naped ustawczy SIPOS 5 Flash PROFITRON umozliwia to na dwa
sposoby:’

Pierwszy - mozna ustali¢ okresy konserwacji zalezne od rodzaju
pracy i rodzaju armatury lub graniczng ilos¢ godzin pracy, zaleznych
od momentu wytgczen i cyklow przetgczania - mozna to ustalic z
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Zastosowanie
Funkcja ta jest przede wszystkim stosowana do zapebiegania ude-
rzeniom wodnym.

Korzy$ci dla uzytkownika:

- Zadane potozenie armatury jest osiggane w okreslonym czasie,

- Wartos$ci sg wprowadzane w znanych jednostkach, bez
koniecznosci przeliczania,

- Mozna uzyskac bardzo mate predkosci pozycjonowania.

wyprzedzeniem i wprowadzi¢ sygnalizacje zalezng od osiggniecia
ktoregos z powyzszych parametrow konserwaci.

Drugi - stan armatury moze zostac oceniony w dowolnym czasie
przez zapis zgdanych poziomow momentu roboczego. Przy wielkosci
probkowania rownej 1 % wartosci przesuwu, mozna przechowywac
stale do 3 krzywych momentu. Do programu COM-SIPOS dane mogaq
by¢ tadowane przez interfejs szeregowy lub interfejs PROFIBUS i
mogq by¢ fatwo sprawdzane.

Zmiany sg natychmiast wykrywane przez poréwnanie danych z
zapisow odniesienia i moze zostac nastepnie podjete dowolne
dziatanie serwisu.

Krzywa momentu dla armatury

Zapis krzywej momentu moze zostac
rozpoczety poprzez pulpit sterowania lokalne-
go napedu, COM-SIPOS lub PROFIBUS DP-V1
w trakcie dziatania acyklicznego.

A Moment
obrotowy [Nm]
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Regulacja predkosci obrotowej sygnatem
analogowym

Zmiana predkosci w trakcie dziatania napedu - zmniejszenie ilosci
cykli wtgczania

Wzrasta zapotrzebowanie na precyzyjne sterowanie procesami.
Naped powinien reagowac na niewielkie zmiany, ktore moga by¢
wykonywane tylko przez korygowanie matej predkosci, lecz rowniez
powinien szybko reagowac na powstajace duze odchylenia wartosci
rzeczywistej od wartosci zadanej.

Naped ustawczy SIPOS 5 Flash jest w stanie pogodzic te
wyraznie przeciwstawne wymagania przy pomocy funkcji ,regu-
lacja predkosci obrotowej sygnatem analogowym”. Naped moze

Przeksztatcanie analogowego sygnatu prgdowego na predkosc
(tutaj 4..20 mA)

<— \Wartosci przetaczania pradu (histereza réwna 2 %) =———>
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pracowac z roznymi predkosciami obrotowymi, bez zmiany parame-
trow, przy predkosci wyjsciowej okreslonej sygnatem 0/4... 20 mA
na drugim wejsciu analogowym napedu.

W rezultacie otrzymuje sie nie tylko wiekszg precyzje sterowania
przeptywem cieczy, lecz rowniez efektywnie zapobiega sie uder-
zeniom cisnienia przez zastosowanie matej predkosci zamykania
armatury. Ponadto poprzez zastosowanie maksymalnej predkosci
obrotowe]j napedu mozna unikng¢ powstawania kawitacji, jezeli
predkosc przeptywu wzrasta wraz z cisnieniem. W ten sposob naped
ustawczy SIPOS 5 Flash zapewnia ochrone przed przejsciowymi
naprezeniami i zuzyciem rurociggéw i armatury.

Przykfad sterowania predkoscia wyjsciowg

Sygnat pradu Predko$c
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AUMA Polska Sp. z 0.0.
A K T O R I K ul. Komuon; Paarypskzie(; (1)d
41-219 Sosnowiec

Telefon +48 32 783 52 00
Faks  +48327835208

Nasz nr faksu: +48 327835208 www auma.com pl

Napedy elektryczne i uklady sterowania

Formularz zapytania ofertowego

Wymagane informacje

Kompletny katalog [ niemiecki O angielski

Zawiera dane zamowieniowe, dane techniczne, instrukcje obstugi, certyfikaty i informacje ogdlne dla napedow
wieloobrotowych, liniowych i niepetnoobrotowych (tacznie z akcesoriami i wykazem czesci zamiennych)

CD Katalog/Internet [ niemiecki/ angielski

CD doboru produktu [ osiem jezykow do wyboru

Zawiera peten program dostaw. Menu wyboru produktu z opisem produktdw, rysunki wymiarowe, schematy,
szczegoty techniczne i dane handlowe.

Inne produkty

Uktady sterowania napedami ustawczymi O

Napedy dla elektrowni jgdrowych O

Napedy z 2 silnikami O

Wymagane dzialanie

O ofertacenowa [ Rozmowa O wizyta O Prezentacja
Paiistwa

zapytania:

Panstwa dane personalne

O Pani. 0 pan.

Nazwisko

Firma Wydziat

Telefon Faks.

Ulica/ nr. Kod pocztowy/ Miasto

Kraj E-mail
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Sprzedaz i serwis na catym swiecie

O SIPOS Aktorik Niemcy

Siedziba gtéwna dziatu sprzedazy i produkcji

Adres reprezentantow SIP0S Telefon +49 9187 /9227-0
AUMA Polska Sp. z 0.0. Faks +49 9187 /9227 - 5111
ul. Komuny Paryskiej 1d
41-219 Sosnowiec

Telefon +48 32 78352 00
Faks +48 32 783 52 08

info@sipos.de
WWW.Sipos.de

,Gorgca” linia serwisu

www.auma.com.pl Telefon +49 9187 /9227 - 5214 lub 5215
service@sipos.de
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