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SIPOS S Flash o o
Vase vyhody, ktere vam nabizi Sipos

o VSirokém rozsahu je predavany vystupni moment nezavisly na napajecim napéti a jeho frekvencich
Kolisani nad + 15 % uvedeného rozsahu napéti (kratkodobé rovnéz + 20 % !) v kmitoctovém
rozsahu 40-70 Hz nema vliv na rychlost pfestaveni a velikost krouticitho momentu.

e Rozhéhovy proud je vzdy menSi nez jmenovity proud
o Mensi prifezy kabelli také pri dlouhych kabelovych trasach.
o Qproti béZnym pohondm je mozné pripojit pri stejném prlifezu kabelu vice pohon(.

e ZuySena ochrana armatury
e Pohon najizdi do koncovych poloh snizenou rychlosti.
Do koncovych poloh se najizdi a vyjizdi opatrné, avSak s pinym momentem.
e Qdpojeni v koncové poloze bez zvySeni momentu.
Pohon se odpoji pfi pretizeni motoru.

e Dobhu prestaveni Ize snadno zmeénit
Dodatecné je kdykoliv moznd optimalizace procesu.
= Zjednoduseni ve fazi planovani.

e Zamezeni tlakovym raziim/kavitacim
Stavéci drahu technického prislusenstvi je mozné rozdélit do oblasti, ke kterym
miiZe byt pfifazena optimalni stavéci rychlost.
Tak miiZe byt dodatecné linearizovana i momentova kfivka.

e Piesna a vzdy stejna regulace
,Bodové pristdni* snizenim otacek pred dosazenim pozadované hodnoty.

e K dispozici jsou riuzné softwarové volby, které je mozné aktivovat i pozdéji
s minimalni pracnosti, napr. procesni regulator, kiivka drahy a regulacni dohy...
Velmi rychle je mozZné realizovat specifické prizplsobeni funkci dle prénf zakaznika.
e Rozhrani k Fidici technice je nastavitelné dle aktualni potieby
Bindrni a analogové signaly jsou stéle k dispozici, a to i v pfipadé pfipojeni polni sbérnice.
Rozhrani polni shérnice je snadno nastavitelné.
o Pouziti robustnich trojfazovych motori, i v pfipadé jednofazového napajeciho napéti

e Kompletni ochrana motoru méfenim a kontrolou motorového proudu a teploty

e Minimalni rozdily v ramci nahradnich dili v celé konstrukéni Fadé
Diky technologii frekvencniho ménice a softwaru v pohonech se snizuje
pocet mechanickych a elektrickych komponentd na minimum.
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SIPOS S Flash |
Nase servopohony - generace t_)udoucnos‘

e

V mnoha oblastech automatizacnich procest se v poslednich letech
prosadil tento trend: Funkce fidici techniky se presouvaji do sy-
stému polnich shérnic. Je to z toho dlvodu, Ze procesni funkce nej-
sou nikde Iépe ulozeny nez pravé zde. Servopohony SIPOS 5 Flash
jsou v této oblasti priikopniky a stanovuji zde i prislusna méritka.

Dal$i vyvoj servopohon( SIPOS 5 Flash umozZiiuje jejich Siroké
vyuziti a spolehlivou obsluhu armatur.
Napriklad:

- v energetické oblasti - od elektrdren az po ddlkové vytapéni

- ve vodnim hospedarstvi - od Upravy pitné vody aZ po Cistirny
odpadnich vod

- v pramyslovych zafizenich - od cementdren az po oblast potra-
vinarského a chemického primyslu
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Diky integraci kompletni fidici a vykonove e ektroniky ervopo- V pffpad_é_ extrémnich ‘)hybﬁ (vibraci) nebo vysokych okolnich
honech, odpadaji vykonové spinace, jako jsou reverzni stykace t ~Gi nedostatku mista nebo neni-li moznd obsluha pfmo na mist
nebo thyristorové jednotky, a tim padem i velka Cdst , je mozné elektroniku snadno a rychle oddélit od prevodovkové
nizkonapét‘ovych rozvodnych zafizeni. '.lhgﬁtky.

Flexibilni elektronika umoziuje pouZiti konvencnich zarizeni a Nyni a rovnéz i v budoucnu mohou vyrobci armatur, projektanti a vy
zafizeni polnich shérnic stejnym zplisobem. SIPOS 5 Flash je mozné  robci zafizeni, jakoz i jeho provozovatelg, oéekévat od servopohont
prizplisobit jak ovladanf, tak i fidicim systémdm. SIPOS 5 opravdu mnoho.

SIPOS 5 Flash, ktery je moduldrné upraven, mdze byt pouZit pro Na dalSich strankach se dozvite, jaké dalsi inovativni ndpady jsou

riizné druhy vyuziti, od jednoduchého ovladani az po kombinaci s spojeny s generaci servopohonl SIPOS 5.

polnimi sbérnicemi.



SIPOS 5 Flash
PIné flexibilni -

s integrovanou elektronikou

Diky inteligentni elektronické jednotce je mozné predejit mnohym
problémim - nebot princip na kterém pracuji servopohony SIPOS 5
Flash je opravdu velmi disledny.

Jeden priklad: Elektronicky frekvencni ménic pro ovlddani otacek
motoru se nachdzi v kazdém zafizeni SIPOS 5 Flash a vyrazné
prekondva pdvodni koncept ,motoru s redukéni prevodovkou*.

Tato technologie vyzaduje ovlddani armatury s pfesné stanovenou
rychlosti, kterd byla doposud uréovana ¢astmi motoru a redukéni

prevodovky. U servopohon( SIPOS 5 Flash je tomu ale jinak: Zde

umozriuje frekvencni ménic, ktery Fidi robustni asynchronni motor
servopohonu, nastaveni rychlosti v rozmezi 1:8, aniz by se musel

servopohon pfestavovat.

Timto zpidsobem je SIPOS 5 Flash multifunkénim servopohonem:
flexibilni pro rGzné tkoly, lehce pfizplsobitelny novym podminkdm
a zcela nekomplikovany; pfi planovani, projektovani, stavbé zafizeni
nebo uvadéni do provozu.

ZmenS$eni skladovacich ploch pro komponenty pro servopohony
Sipos, nebot tyto pohony jsou kompatibilni a jsou schopné pokryt
velké mnozstvi pozadavk.

OtoCny pohon

2SA5 ...

Na otoCném pohonu jsou
zalozZeny varianty linedrniho
elektropohonu 2SB5 a kyvného
pohonu 25C5

Linedrni pohon

2SB5 ...

Linedrni elektropohony se
skladajf z oto¢ného pohonu s na-
montovanou linearni jednotkou.
Software servopohont poéita s
fyzikalnimi veliCinami pro posuv-
nou rychlost (mm/min) a 0sovou
vypinaci silu (kN).

Elektronika nahrazuje mechaniku vSude tam, kde je to mozné.

Elektronika pohon( pracuje bez nebezpedi opotfebeni a je rovnéz
nastavitelnd. Nahrazuje také mechanické komponenty jako jsou
polohové a momentové spinace a z tohoto divodu odpadd narocné
nastavovani servopohon(. Pfi novém nastavovani SIPOS 5 Flash
PROFITRON neni tfeba provadét tuto Cinnost mechanicky (odkryto-

vanim pfistroje).

Kyvny pohon
2SC5 ...

Kyvné pohony se sklddaji z

oto¢ného pohonu s namontova-

nou Snekovou prevodovkou.
Software servopohon( pocita s
fyzikdlnimi velicinami pro dobu
prestaveni (s/90°) a vypinaci
moment (Nm).

maly kyvny pohon
2SG5 ...

Malé kyvné pohony se skladaji z
kompaktni pakové prevodovky,
kterd je pfipojend na elektro-
nickou jednotku.

Software servopohon( po¢ité s
fyzikdlnimi veliCinami pro dobu
prestaveni (s/90°) a vypinaci
moment (Nm).
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Servopohony pro ruzné aplikace

Servopohony SIPOS 5 Flash zvlddnou pfi fizeni a ovladani armatur kazdy pozadavek- nas dodavatelsky program pokryva vSechny
potfeby zdkaznika.

’—| Dodavany sortiment SIPOS 5 Flash | |
I

|_ Otocné pohony I I.inezirnr’ pohony ~ Kyvné pohony I
Uzaviraci pohony Regulacni Regulacni Uzaviraci pohony Regulacni
| pohony pohony | pohony
1 1 1
25G50.. 25G55..
2SA50.. 2SA55.. 2SB55.. 32-125 Nm 32-125 Nm
9-4000 Nm 10-2800 Nm 3,8-152 kN 2SC50. S
150-4800Nm 175-3600Nm
l l l l |
[ [
Nahradni dily PrisluSenstvi
2SY5.. 25X5...

Pro nestandardni kroutici momenty se pouzivaji kombinace
otoénych pohonl 2SA5 a ptidavnych prevodovek.

Ke kazdému servopohonu jsou k dispozici kompletni informace -

LRI L AR LU objednaci data a seznamy nahradnich dil(i, technicka data, provozni

Oto&né pohony pro navody, certifikaty a samoziejmé kompletni katalog, a to z divodu
nepfetrzitou modulaci co nejefektivnéjsiho ndvrhu pro vase zafizeni.
e 2SA58..- HiMod, 10 - 2800 Nm
Ovladani pohonii jednotkou E]ﬁm
e 2SM2... - SIMA
Pohony se dv_ma motory it :'-'-' . '} %
e M76348 - pro regulacni provoz 750-3000 Nm |
- - - s % I
Otocné pohony pro jaderna ,} | Podrobny vybér produktd
zarizeni podle KTA 3504 je k dispozici na nasich
e M76361-/M76371- pro uzaviraci provoz CD nebo na internetu na

o M76362-/M76272- pro regulacni provoz strankdch: www.sipos.de!

V pripadé dotazll nebo v pfipadé potreby technické podpory se Na na$i webové strance www.sipos.de naleznete vzdy aktudlni

obrat'te na: podklady - také rozmérove vykresy ve formatu dxf a updaty pro
nas parametrizacni pocitacovy program COM-SIPOS. Kromé toho i

SIPOS Aktorik GmbH AUMA Servopohony spol. s.r.o. nejnovejsi stav mikroprogramového vybaveni a samoziejme vase

Electric actuators kontaktni partnery, jakoZ i servisni strediska na celém svéte.

Im Erlet 2 Boleslavské 1467

D-90518 Altdorf CZ-25001 Brandys n.L.-St.Boleslav

Spolkova republika Némecko
Telefon: +49 9187 9227-0 Telefon +420 326 396993

Fax +49 9187 9227-5111 Fax +420 326 303251
info@sipos.de auma-s@auma.cz m

WWW.auma.cz AKTORIK




Ovladani a irizeni

vhodné pro vSechny procesy

Servopohony SIPOS 5 Flash jsou k dispozici jako uzaviraci a regulacni pohony.

Uzaviraci pohony jsou navrhovany pro kratkodoby provoz S2 - 15 min, regulacni pohony pro pferusovany provoz S4/S5 s minimalni

zapinaci dobou 25 %, pfi max. 1200 sepnutich za hodinu, dle DIN EN 60034.

Dvé elektronickeé varianty

Servopohony SIPOS 5 Flash mohou byt doddvany ve dvou riiznych

elektronickych verzich.

ECOTRON a PROFITRON

 Obé vytvdreji spolecné nas koncept:

- integrovany frekvencni ménic,

- elektronicky nastavitelnd rychlost,

- elektronické omezeni vypinaciho momentu/vypinaci sily,

- rozsahlé, interni monitorovaci funkce, véetné UpIné ochrany motoru.

Ato neni zdaleka vSe:

- jednoduché uvadéni do provozu s navadénim uzivatele.

e Ani jedno z téchto zafizeni nepotrebuje k provozu Zadné externi
spinace, reverzni spinace nebo rozvadéce. Je to z toho divodu, 7e
je fidici a vykonovd elektronika jiZ zaintegrovana v zarizen.

* Obé zarizeni nabizeji univerzalni moznosti pripojeni pro bézné
fizeni a samozfejmé takeé pro polni sbérnice a veSkeré automatizacni
systémy.

 Obé maji vestavéné mistni a dalkové ovladani.

ECOTRON

Provedeni ECOTRON je obzvlasté vhodné pro uzaviraci pohony a
jednoduché regulace v ramci ovlddani s pokyny OTEVRIT, ZAVRIT a
STOP. Zpétnd hldSeni k fidici technice probihaji pres 5 signalizacnich
vystupd a jeden analogovy - 4-20 mA poloha dle skute¢né hodnoty.

PROFITRON

Komfortni provedeni PROFITRON je idedlnim vysoce ucinnym
regulaénim pohonem, ktery se osvédcCil i jako uzaviraci pohon.
Kromé fizeni pomoci spinacich povel( ma PROFITRON i vstup pro
nouzové ovladani a jeden vstup 0/4-20 mA pro integrovany poloho-
vy reguldtor (na vyzadani). Zpétnd hlaSeni do fidiciho systému jsou
zajistény pres 8 signalizaénich vystupd a jeden vystup 4-20 mA pro
polohu dle skute¢né hodnoty.

Pomoci displeje s textem midzete pomoci elektroniky PROFITRON
sledovat, diagnostikovat a v pfipadé potfeby i parametrizovat. Jazyk
displeje se da rovnéz nastavit.

AKTORIK

ECOTRON

PROFITRON

Stejnd rychlost pro smér ZAVRENO a OTEVRENO.
Je mozné volit a provadét nastaveni ze 7 rychlosti,
které jsou zde k dispozici.

Doba prestaveni
Otevieno
—

Zavieno

Cas

Rizné rychlosti pro smér ZAVRENO a OTEVRENO.
Je mozZné volit a provadét nastaveni parametrd ze 7
rychlosti, které jsou zde k dispozici.

Doba prestaveni
Otevieno |
—

Zavieno

I

Pohyb ! Prostoj ! Pohyb ' Cas

Kromé riznych rychlosti pro sméry OTEVRENO a
ZAVRENO, je mozné pro nouzovy provoz ve sméru
ZAVRENO a OTEVRENO parametrizovat dalSi
rychlosti.

Doba prestaveni
Otevieno
—

Zavfef \ [

Nouzovy B
signédl

Cas

ve sméru OTEVRENO s Prosto)
= o sméru ZAVRENO = Najeti do nouzové
polohy
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SIPOS 5 Flash

Vstupy a vystupy
Ridici vstupy OTEVRIT, ZAVRIT, STOP (galvanicky oddgleno)
NOUZOVY fidici vstup (galvanicky oddéleno)
Je také mozné externi napajeni 24 V
Zadéni pozadované hodnoty 0/4-20 mA (galvanické oddéleni na prani)
Indikace preruSeni obvodu
Ovladani pomoci impulzovych kontaktd/trvalych kontaktd
Ovladani pomoci spinace prahové hodnoty
Ovladéani pomoci dvouvoditovych rozvod
Je mozné prepnout na DALKOVE ovladani
SignalizaCni vystupy 24 V (galvanicky oddélené)
Reléoveé vystupy (kontakty zapnuto, vypnuto)
HlaSeni o poloze 0/4-20 mA (galvanické oddéleni na préani)
Fieldbus interface (polni shérnice)
PROFIBUS DP 1kandlova (na vybér s optickym vinovodem) nebo 2kandlovd
MODBUS RTU 1kanédlovd (na vybér s optickym vinovodem) nebo 2kanélova
Komunikace s parametrizacnimi nastroji
DTM pro FDT
EDD pro PDM
COM-SIPOS
Moznost nastaveni /parametrizovani
Vypinaci kroutici moment OTEVRENO/ZAVRENO
Stupné otacek motoru

Riizné nastavitelné otécky pro OTEVRENO/ZAVRENO, NOUZOVE OTEVRENO/ZAVRENO 1

Druh sepnuti (v zavislosti na poloze/momentu)
Smér otaceni
Kratkodobé preklenuti krouticiho momentu (k uvolnéni armatury)
Nastaveni mezipoloh
MozZnost preklenuti motorové ochrany
Vytdpéni motoru
Intervaly udrzby

Softwarové funkce
Polohovy reguldtor (adaptivni tfibodovy reguldtor)
Proporciondini/nezévislé funkce
Procesni regulator
Momentové kfivka
Analogové nastaveni vystupnich otacek
VoIné nastavitelna doba regulace v zavislosti na draze

DalSi udaje
Mistni ovldddni (uzamykatelné visacim zamkem/ochrannym vikem)
Vicejazycny displej
Diodovy displej DALKOVE/MISTNE
Diodovy displej OTEVRENO/ZAVRENO/ukazatel chodu
Pozvolny rozbéh
Zaznam krivky krouticiho momentu armatury (3 referencni jizdy)
Diagnostickd data
Kontrola teploty motoru
Automatickd korekce sledu fazi

@ Standardni O Volitelny(na pfan

* -
=P
ECOTRON

00000 000 OO @O0

i) O Standardné pro regulacni pohon

=P
PROFITRON

000000000 COCOCOOOO 0000000000 000 OO 00000O0VOCKOS® 000




SIPOS SFlash o
s variabilnim pripojenim pro veskere typy armatur

Pro mechanické pripojenf servopohon( k riiznym typlim armatur

(ventily, klapky, Soupatka a kohouty) jsou k dispozici riizné moZnosti

pfipojeni: Otoc¢né pohony jsou dodavané s pfipojovacimi pfirubami
a spojkami dle DIN ISO 5210 a DIN 3338 resp. DIN 3210 s tvary
koncovych hfideli A, B1,B2,B3,B4 aCresp. A, B,C,DakE,dle
prani zakaznika. Mechanické spojeni je u linedrnich elektropohont
provedeno dle DIN 3358 a u kyvnych pohon(i dle DIN ISO 5211,

V zavislosti na typu armatury nabizime u otoénych pohond riizné

typy pfirubovych redukci.

Vystupni hiidel otoéného
pohonu je provedena jako
duta hfidel B1/B.

Kroutici moment se pfendsi pres
licované pero na armaturu

Jiné tvary koncovych hrideli
jsou realizovany vliozkami p¥ip.
prodlouzenymi moduly.

Pripojovaci tvar A

Zavitové pouzdro pro stoupajic,
neotaciva vietena armatury.
Otécivy pohyb servopohonu se
prendsi pomoci zdvitového pouzdra
(vietenovou maticf) na linedrni
pohyb vietene. Tento tvar hfidele
se dodava s trapézovym zavitem
dle DIN 103. Pripojovaci pfiruba

se zavitovym pouzdrem a axialnim
loZiskem tvofi jednu jednotku, kterd
je vhodnad k zachyceni posuvnych
Sil.

Pripojovaci tvary B2, B3, B4
aE

Do duté hridele B1/B je vloZzené
zasuvné pouzdro s otvorem a drdzkou
pro licované pero. Kroutici moment
se prendsi, stejné jako u duté

hfidele B1/B, pres licované pero na
armaturu.

Pripojovaci tvar G

Do duté hridele B1/B je vlozend
dutd hridel s ozubenou spojkou.
Kroutici moment se prendsi pres
ozubeni na armaturu.

Pfipojovaci tvar A je také k dispozici u pruzné uloZzeného provedeni (pFipojovaci tvar AF).

Pripojovaci tvar D

Do duté hridele B1/B je vlozeny
volny konec hfidele s licovanym
perem. Kroutici moment se prendsi
pres licované pero na armaturu.

Pripojovaci tvary A, B1 a C respektive A, B, C (u provedeni dle DIN 3210) jsou jako duté hfidele vhodné pro stoupajici vietena.
Ochranné kryty vieten jsou k dodani v rliznych délkdch.
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Velky rozsah krouticich momentd

ZvySeni kroutictho momentu u kyvnych, linedrnich a oto¢nych
servopohon( je moZné dosahnout instalaci mechanickych
komponentd na tyto pohony. Velkou vyhodou je to, Ze prevodovky
pro servopohony SIPOS 5 Flash jsou pouze jen ve tfech
konstrukénich velikostech. Pripojovaci tvary vSech servopohond
maji unifikovanou konstrukei a z tohoto dlivodu neni tfeba skladovat
velkypocet nahradnich dild.

Tento konstrukéni koncept moduldrniho usporddani je zfetelny také
u elektronickych jednotek, kde se pouZivaji pouze dvé zdkladni
provedeni.

B $nekova prevodovka pro pfimou montaz a $nekova pievodovka [l Linearni jednotka E Planetova prevodovka

se stojanem a pakou
Kyvny pohon 2SC5... Linedrni pohon 2SB5 ... Otocny pohon 2SAS...
Kyvné pohony se pouZivaji viude tam, kde je nutné pro ovladani koncové- Pomoci linedrni jednotky meénime Planetova prevodovka ma prevod
ho prvku thel kyvu 90° nebo vétsi thel kyvu. Zpravidla se kyvny pohon otacivy pohyb z otocného pohonu 4:1 a dosahuje tak pfi snizenych
pfipojuje na armaturu. Pripojeni k hFideli armatury doséhneme pomoci spo- N linearni pohyb. Z otocného otackach na vystupu ctyfnasobného
jky (vrtani s drazkou, vnitfni Etyfhran nebo vnitni dvojitd plocha) spojenim ~ pohonu se timto zpisobem stava krouticiho momentu. U uzaviracich
s ozubenou hfideli. linearni elektropohon, a z kroutictho  pohoni jsou k dispozici rozsahy
Neni-li z d@ivodu mista ¢i konstrukéniho provedeni mozZnd pfiméa montaz momentu se stava osova sila. K krouticich moment:
Ize kyvny pohyb pfenasen pomoci tahla. Pro tyto pripady je k dispozici dispozici jsou rizné délky zdvihu. 600-2000 Nm a 1200-4000 Nm,
provedeni se stojanem a pakou a Ize také dodat prislusné kulové klouby. u regulaénich pohon( pak 700-
Snekova prevodovka méni otacivy pohyb z ototného pohonu na kyvny 1400 Nm a 1400-2800 Nm.

pohyb. Z oto¢ného pohonu se tak stavé kyvny pohon.

Elektronika servopohon( je konstruovana pro riizné modifikace servopohon(, které maji riizné para-
metry a rlizny software. Software servopohon( pracuje tedy se zménénymi fyzikalnimi veli¢inami v
ramci dané modifikace. Nap¥iklad u linedrnich servopohon( (viceotaékovy pohon + linedrni jednotka)
se pouzivaji tyto udaje: rychlost posuvu (mm/min) a vypinaci osova sila (kN).

U viceotackového pohonu se pouzivaji tyto udaje: vystupni otdcky (min-1) a vypinaci moment (Nm). m
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Flexibilni ovladani otacek

pomoci frekvenéniho ménice

Pouziti frekven¢niho ménice umoziuje kompletni ovldadani motoru:
rychlosti a sméru otaceni spolecné s krouticim momentem. Napéti
dodané frekven¢énim méni¢em do motoru uddva vystupni kroutici
moment, zatimco frekvence udava vystupni rychlost.

Tato unikdtni kombinace frekvencniho ménice, kterd byla vyvinuta
pro pouZiti u elektrickych servopohond, nabizi celou fadu vyhod:

- Kompenzace kolisani napéti

Navrzeni servopohonu na 80 % jmenovitého napéti*, navrzeni arma-
tury dle kroutictho momentu na ,110 % jmenovitého napéti“? To nenf
jiz nutné. Napéti motoru je fizené nezavisle na vstupnim napéti.

- Ochrana armatury (opatrné najizdéni do koncové polohy)

SIPOS 5 Flash najizdi do oblasti koncovych poloh s pevné na-
stavenymi, nizkymi otackami. Timto zp(isobem nedochdazi k
pretézovacim momentlim, v pripadé vypinani v zavislosti na
krouticim momentu (nizkd kinetickd energie motoru a pfevodovky).

- Silou z koncové polohy nebo pfi zablokovani

SIPOS 5 Flash vyjizdi ze zablokované polohy velmi rychle s nizkymi
otdckami a vysokym momentem. Timto zp(isobem se opét uvolni
Casti, u kterych doslo k zablokovani bez moznosti poSkozeni arma-
tury.

- Flexibilni projektovani
Nékdy je dobré pfi projektovdni si ponechat urcitou rezervu co se
tyCe otdCek a kroutictho momentu,- na zafizeni pak vypadaji mnohé

véci zcela jinak. Rozsah otacek 1:8 nabizi ndsledné moznosti optima-

lizace procesu.

- Optimdln{ regulace polohy

Pokud chceme rychle vyrovnat velké pravidelné odchylky, které
vznikly nedodrZenim poZadovanych hodnot nebo i v pfipadé od-
chylek malych, pouZijeme polohovy regulator, ktery je integrovan v

zafizeni SIPOS 5 Flash PROFITRON, a ktery to uCini u ota¢ek ménice

kmitoGtu.

- Zredukovani nahradnich dil(i na skladé

Diky moznosti nastaveni otacek a vypinaciho momentu, Ize omezit
mnoZstvi typ( pohond pro celkové spektrum otaéek a momentd. To
snizuje potiebu skladovani pohoni a jejich komponent(.

- Rozbéh motoru bez zatizeni sité

Ve frekvencnim ménici servopohonu SIPOS 5 Flash se méni vy-
stupni otdcky skokové na plynulé pozadované hodnoty. Tim padem
odpada problém ndbéhového proudu. Pfivody se dimenzuji pouze
na prikon proudu pfi jmenovitém momentu. Tim se dd sniZit priifez
vedeni a dimenzovat pohony na mensi vykony coz vede k Uspofe
ndkladd.

Kromé zmény kmito¢tu motoru (otacky) a motorového napéti
(kroutici moment) zvliada frekvencéni méni¢ celou radu
dalSich ddlezitych ukold:

- nepfetrZité monitorovani proudu - chrani motor a nahrazuje tak
jiSténi pfistroje; to rovnéz znamena nepfetrzité monitorovani
kroutictho momentu

- automatickou korekci fazi - integrovany usmérnovac pracuje
nezavisle na pripojeném sledu fazi!

- naméfené napéti - prepéti a podpéti mize byt monitorovdno a
nahldSeno na dalsi mista

- teplotni kompenzace- vyrovndva teplotni zévislost krouticiho
momentu motoru

Napajeni ~ T — Motor
1~ / 3~ ] — T@UZK ~ | 3~
Usmériovaé Meziohvod Invertor

(vétné prednabijeni a
méfeni proudu)

(pFevodnik ze
stejnosmérného
proudu na
stfidavy proud)

Zakladni konstrukce frekven¢niho ménice



| Doddvany sortiment | |Mechanické pFipojenl’| | Elektronika | |

Detaily

| | Uvedeni do provozu | | Ovladani | | Funkce

Jak pracuje frekvencni menic

FrekvenCni ménic vytvari z jednofdzového a tfifdzového napéti s pevnym kmitoctem (napf. 50 Hz) a amplitudou (napf. 400 V) tfifazové napéti

proménného kmitoctu a amplitudy.

Frekvencni ménice s napétovym meziobvodem se staly standardnim vybavenim, které pouziva velky pocet uZivateld v primyslovém odvétvi. V

dal§im textu krétce popiSeme fungovani téchto zafizen.

1. Usmérnéni.

Jednofazové &i trojfazové stridavé napéti je usmérnéno pomoci diodového mlstku:

1-fazové

N N

:

W

18N

2. Pfednabijeni a vyhlazeni

Napéti se vyhladi v tzv. ,meziobvodu“ pomoci ,silnych* kondenzétord.

Aby nedoSlo pri sepnuti sit‘ového napéti k primému napét‘ovému
skoku na kondenzatory, sepnou se nejprve v fadé prednabijeci
odpory. V provozu jsou tyto odpory premostény pomoci relé.

p— Cx

4, Pribézny vypocet

3-fazové

L2

X =B 2:/

3. Modulace $itkou impulsd

Stejnomérné napéti na meziobvodé se zméni na stfidavé napéti
variabilniho kmitoGtu a amplitudy. Kromé toho jsou ve vSech tfech
motorovych vedenich rychlé elektronické spinace, tzv. IGBTs
(isolated gate bipolar transistors).

_~—r—"
P
\-0

L

Spinace sepnou kazdou fazi motoru bud‘ na plusové nebo minusové pripojnici. Dobu zapnuti a polaritu napéti Ize pfitom nastavit velice
jemné, tak aby jako zékladni kmit tohoto pferuSovaného nebo stejnosmérného napéti modulovaného Sitkou impulsu bylo prévé pozadované

sinusové napéti. Indukénost motoru zde pdsobi jako filtr.

Pro staly nezbytny vypocet spravnych bodi doby zapnuti ve trech fazich motoru (kazdy ze Sesti IGBT zapne a vypne kazdou vtefinu az
16 000x!), je nutny velmi rychly pocitac mikroradic a integrované spinaci obvody, dle daného pouziti.

U4
iiniminm 117

\
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Elektronika
Inteligentni servo;sohon -
pro plynuly provoz

PROFITRON ECOTRON
Reléova .
osment 190 Bl
=
5 relé vystupd - —
relé vystupl - _{l | —;I— 5¢- _
5 | I P
8 bindrnich vystupi || o L TEVRIT
(5 u ECOTRON) ] f% Qoreviit & o
—HR)zAvRIT H-&)  zAvRiT
L, --@ n (otdcky)
bindrni vstupy: N
OTEV, ZAV, STOP,
NOUZ (pouze PROFITRON) I8 R -@ i) o
Nastaveni 0/4-20 mA )< AZD ) = Gremerts)
CPU S -
2 analogové vstupy > ZI T &mismi &) wise
(pouze PROFITRON) 2 Ll —HX)oaLkov H&) DALKOVE
EEPROM @ rorcha
1 g Nastaveni
. n HH
Kanal 1 1
Modyl polnl’ H g
Kandl 2 sbérnice Pojistka i E
(s automat. resetem) HC .
Vystup 24 V DC 10 g s
Vstup 24 V DC Spinany
dodatecny pfivod napéti {>|—> napajeci T
pro elektroniku zdroj
Mistni ovlddani Rizeni na misté
7y
! |
Modul vykonového dilu = STOoP - STOP

Sit‘ové napéti |m ENE # Km Asynchronni 9 9 9 O 9 O
iaiia nter Enter
I_ mistné () Dalkove MlstnlyQ Délkovy

SIPOS 5 Flash ECOTRON MikroFadic a Spinany napajeci zdroj [
je urCen pro vSechny standardni  (zakladni éast pocitace CPU) napdji interni spotrebice a
pozadavky: pro uzaviraci pohony  u SIPOS 5 Flash prebira celé poskytuje navic vystupni napéti
a jednoduché tkoly regulacnino  fizeni, fidi frekvenéni ménic, 24V DC k napdjeni externich
pohonu. monitoruje teplotu motoru, zji spinacl pro povely OTEVRIT,
R S IEITT D1, St'uje polohu pohonu prostf ZAVRIT a STOP.
. - — ednictvim vrstvového poten- Samostatny pfivod 24 V umoziuje
Je specialistou pronejwysst —— siometry piip. bezdotykového  volitelng napjen elektroniky a
pozadavky na regulaci a fizeni. sniméni polohy pomoci magne-  zajistuje tak komunikaci i v

tického thlového senzoru (na
prani), reguluje kroutici moment,
vyhodnocuje signdly z Fidici
jednotky a provadi priibézné
zpétnou signalizaci.

pripadé vypnutého sit‘ového
privodu.
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Ovladéni Funkce

NataZeni mikro-
programového
vybaveni

Parametrizace/
monitorovani

Obsluha pro
nastaveni koncové
polohy

Rozhrani k pogitaci

Parametrizace/
monitorovani

Pfipojeni na
fidici jednotku Z&kladni ¢ést
poCitace

Pripojeni na
pfevodovku

Modul vykonového prvku

Spinany napdjeci zdroj

m .'-._

Filtr EMC

Prednabijeni

m

Sit‘ova pripojka

Meziobvod

Modul IGBT

Motorovy pfivod

A Reléové karta

NejdilezitéjSi pFednosti

e integrovand elektronickd jednotka

e odstupiovand ridici elektronika
- SIPOS 5 Flash ECOTRON pro

vSechny standardni pozadavky
- SIPOS 5 Flash PROFITRON pro
Vysoké pozadavky

e modul polni sbérnice nebo reléové
karty volitelny - také u zarizeni
SIPOS 5 Flash ECOTRON

o mikroradic pro perfektni ovladani
motoru, komunikaci a monitorovani
pohonu

e je mozZny separatni privod napéti
24V DC pro elektroniku

e parametry servopohond jsou
bezpecné ulozeny na EEPROMu

e (plné zabezpeteni EMC

e ukladani dat bez baterie nebo aku-
mulatoru

SIPOS|
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Nova technologie v servopohonu SIPOS 5 Flash
Az do nejmenSich detailu -
Elektronika nahrazuje mechanicke prvky

Zarizeni SIP0OS 5 Flash jsou velmi robustni: Pracuji spolehlivé v kazde
montazni poloze, a to také ve ztizenych teplotnich podminkach.

VSechny servopohony jsou vyrobeny s minimalnim stupném kryti IP67,
dle DIN EN 60529 (na piani takeé IP68).

Kryt mistniho ovlddani a viko signalizacni prevodovky

jsou vyrobeny z vysoce odolného polykarbonatu
(na prani také v kovovém provedent).

Material Sasi

je slozen ze specidlni, vysoce antikorozni hliniko-
vé slitiny. Tento materidl se vyznacuje vysokou
pevnosti, je srovnatelny s tvarnou litinou, je ale
také extrémné lehky.

Za normdlnich atmosférickych podminek mize
byt SIPOS 5 Flash umistén na volném prostranstvi
bez nalakovani.

Pro ndrocné provozy je servopohon k dispozici s
rliznymi natéry, také s ,vydatnym antikoroznim
natérem*®, napr. pro provoz v chladicich vézich.

Srouby z uslechtilé oceli




Primé pFipojeni

Pfipojovaci kabely jsou vedeny
priichodkami do skfingé a jsou pfimo
napojeny do svorkovnic , které jsou na
desce plosnych spojl.

Kruhovy konektor
Pripojeni silovych a ovladacich kabelli je
provedeno pfes 50polovy konektor se
Sroubovym pFipojenim, které zajiStuje
spolehlivé elektrické pfipojeni. Pokud se pfi
servisnich pracich nebo udrzbé elektrické
pripojeni rozpoji, zlistane vnitfni zapojeni
zachovdno.

Pripojeni k polni shérnici
Pro pfipojeni kabelu priimyslové sbérnice
je v krytu konektoru umisténa pfipojovaci
deska pro priimyslovou shérnici.Pripojeni
sitovych a ridicich kabelli je stejné jako u
kruhového konektoru.

Ridici deska ECOTRON

Ridici deska PROFITRON

Asynchronni motor

Hybnou silu kazdého SIPOS 5 Flash
zajistuje u kazdého SIPOS 5 Flash
asynchronni motor.

Pfimocary design s jednoduchou
konstrukei zajistuje spolehlivost,
pevnost a provozni bezpecnost.
Prenos sily se prendsi pfimo na Snekc
htidel bez vloZené prevodovky.



SIPOS 5 Flash
Jednoduché modularni usporadani.

Reléova karta

Modul vykonového dilu

mechanicky ukazatel polohy
Deska polni shérnice

1 nebo 2kanalova Urstvovy potenciometr
(volitelny magneticky uhlovy senzor)

Signalizaéni prevodovka

Pro zjiSténf aktudlni polohy armatury se uve-
de v ¢innost pfes signalizacni pfevodovku
vrstvovy potenciometr, nebo popf. ma-
gneticky uhlovy senzor k bezkontaktnimu
snimani polohy. SignalizaCni prevodovka
zredukuje ot&civy pohyb vystupniho hridele
na na méné nez 300°, a to na cely zdvih z
polohy OTEVRENO do polohy ZAVRENO. Po-
loha potenciometru je vyhodnocena elektro-
nikou, kterd je zapojena do série. Pro nasta-
veni Signalizacni pfevodovky neni zapotiebi
nafadi a neni nutnd zde ani demontdz,
nastaveni signalizacni pfevodovky je mozné
provést v tomto rozsahu: od 0,8 do 4020
otdcek/zdvih.
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Doddvany sortiment Mechanické pfipojeni Elektronika

Detaily

Uvedeni do provozu Ovladani Funkce

Ochranny kryt vietene

Ptiruba a vystupni hridel

Oddélena montaz

Uvolnénim pouhych 4 pfipojovacich Sroubd
se od sebe oddéli jednotka elektroniky

a prevodovky a mize byt instalovana
samostatné. Lze dodat i potfebné montazni
kabelové sady.

Snekovd a vystupni h¥idel

V pfipadé malych a stfedné velkych
servopohoni se pouZziva kombinace material(
ocel s tvdrnou litinou, u velkych servopohon(
je to pak spojeni oceli a bronzu.

Silovy tok od motoru pfes Snekovy hiidel na
Snekové kolo vystupniho hfidele je u vSech
regulacnich a u vétsiny uzaviracich pohon
samosvorny.

Pfevodovka je napInéna odolnym
prevodovkovym olejem a je nendroCna na
ddrzbu. Snekové kolo a vystupni hiidel se
neopotfebovavaji a maji stale vysoky stupen
uginnosti.

Ruéni klika nebo ruéni kolo

Zabird na Snekovy hiidel. V pfipadé rucni
obsluhy se rucni kolo stiskne ve sméru
pohonu. Jakmile dojde ke spojeni se Snekovou
hiideli zablokuje spina¢ dany motor. Timto
zplsobem je zabranéno rozbéhu motoru
béhem rucniho ovladani. Samosvornost ser-
vopohonu zdstane zachovana i béhem ruénim
ovladani. U velkych servopohoni zabranuje
odstredivé blokovaci zafizeni tomu, aby se u
rucniho kola zasunula spojka dokud motor
nebude v klidové poloze.

AKTORIK




Doddvany sortiment Mechanické pfipojenf Elektronika Detaily Uvedeni do provozu Ovladani Funkce

Mistni ovladani k pojezdu servop-
ohonu pomaoci tlacitek 0TEVRENO,
ZAVRENO a STOP

SIPOS 5 Flash ECOTRON se nastavuje a
uvadi do provozu za pomoci dvoupoloho-
vych spinacd a potenciometr. Svételné
diody indikuji provozni stavy; blikani
signalizuje chyby a umoziuje provadéni
diagndz. Tlacitka se u zafizeni SIPOS

5 Flash PROFITRON pouZivaji rovnéz k
mistnimu parametrizovani a k zobrazeni
provoznich dat.

Prepinaci tlacitko MiSTNE/DALKOVE

Z dilvodu ochrany pfed zdsahem nepo-
volané osoby, miZe byt prepinani do
mistniho provozu zabezpeceno visacim
zamkem nebo ochrannym vikem (na
prani).

Kontrolni pruzor

Prlizorem u signalizacni prevodovky je
vidét mechanicky ukazatel polohy.
Symboly OTEVRENO a ZAVRENO
signalizuji polohu armatury.

Ruéni klika/ruéni kolo

Na prani je mozné uzamceni proti
nedmysinému zapnut.

AKTORIK




Mistniho ovladani:

od zacatku mate vse pod kontrolou

Parametrizovéni u SIP0S 5 Flash ECOTRON

Vypinaci momenty a otdcky se nastavuji pomoci potenciometrd,
druh vypindni pro kazdou koncovou polohu pomoci dvoupolohového
spinace.

Svételna dioda ZAVRENO

7= IS

1 2 3 4 5 6
1 Dvoupolohovy spinac pro specifické hodnoty armatury
2 Svételné diody - nastaveni koncovych poloh, resp. stavovd a poruchovd
hl&Seni
3 Svételnd dioda indikuje MISTNI ovladani
4 Potenciometr pro nastaveni otacek a krouticich moment(i/odpojovacich sil
5 Svételnd dioda indikuje DALKOVE ovldani
6 interni tlacitka OTEVRENO, ZAVRENO, STOP, MISTNE/DALKOVE

Parametrizacni jednotka u zarizeni SIPOS 5 Flash PROFITRON
VSechna nastaveni mohou byt provddéna pomoci tlacitek mistniho
ovladani. Na displeji si miZete precist komentare ve vybraném
jazyce.

Svételna dioda ZAVRENO Svételnd dioda OTEVRENO

7 Svételna dioda MISTNE
8 Svételna dioda DALKOVE
9 informace na zdkladé menu

Servopohon SIPOS 5 Flash je standardné vybaven mistnim ovlddanim,
které slouzi k elektrickému pojezdu a k parametrizovani. Vétsina na-
staveni je parametrizovana pfimo ze zdvodu. To znamena, Ze pohony
jsou doddvany k zakaznikovy pfipravené k okamzitému provozu.
Dodate¢né zmény jsou kdykoliv mozné jednoduchym nastavenim
parametr(, aniz by se muselo pouzit dodatecné vybaveni ¢i specidlni
naradi. K tomuto postupu doddva SIPOS 5 Flash vSechny dilezité

informace.

Jako u vSech ostatnich
servopohon(, je mozné i u
SIPOS 5 Flash nastavit pro
obé koncové polohy zplsob
vypinani, a to v zavislosti na
poloze nebo na krouticim
momentu. Nezbytnd nastaveni
jsou automaticky provedena za
pomoci mikrofadice a pracnost
je tak snizena na minimum.

Spolehlivé snimani polohy a
omezeni krouticiho momentu
U zafizeni SIPOS 5 Flash
probihd snimani polohy pomoci
nastavitelné signalizacni
prevodovky pfesnym vrstvovym
potenciometrem nebo bezkon-
taktnim magnetickym thlovym
senzorem. Omezeni krouticiho
momentu a jeho vypnuti se re-
alizuje za pomoci frekvencniho
ménice.

Vyheda: momentové a polohové
spinace nejsou poteba a tim se
minimalizuje nastaveni pohonu.
Vypinaci momenty ve sméru
ZAVRENO a OTEVRENO se
nastavuji potenciometry (ECO-
TRON) nebo parametrizaci u
verze PROFITRON.

Software mikrofadice prebira
automaticky logické pfirazeni
,kroutici moment pfed polohou*
a naopak.

SIPOS 5 Flash ECOTRON

se nastavuje a uvadi do provozu
pomoci dvoupolohovych spinac
a potenciometrd. Svételné diody
indikuji aktudlni provozni stav ar-
matury, zatimco blikdni indikuje
chyby a diagnozy.

SIPOS 5 Flash PROFITRON

U zafizeni PROFITRON je komfort
jeSté daleko vétsi: Dvourddkovy
displej LCD perfektné zndzorni
nezbytné informace, které jsou
viditené priizorem v krytu elektro-
nické jednotky.

Zadavani parametr( probiha pres
uzivatelsky prijemné mistni ovlg-
dani. To znameng, Ze se parame-
trizovani provadi bez potfeby jaké-
koliv demontaze servopohon.
Pfed nedovolenym zdsahem
chrani zafizeni PIN-kdd.

Uvedeni do provozu

Pfi stisknuti tlacitka najedou

po sobé koncoveé polohy
OTEVRENOQ a ZAVRENO:
MikrofadiC identifikuje tyto kon-
cové polohy na zékladé polohy
vrstvového potenciometru, resp.
magnetického tuhlového senzoru
(na prani) a ulozi je.
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Displej usporadany dle menu u zarizeni PROFITRON
v. mnoha jazycich (kdykoliv je mozne jeho rozsireni)

Jazyk pro navadéni uzivatele. V
soucasné dobé je k dispozici 9 jazykd
(DE, GB, FR, ES, IT, PL, CZ, SE, NL ...)

Otacky pro sméry ZAVRENO,
OTEVRENO a pro NOUZOVY STAV jsou
nastaveny nezavisle. V nabidce se
nachdzeji pouze nastaveni, dle odpovi-
dajiciho typu pohonu

Zplsob vypinadni pro smér ZAVRENO a
OTEVRENO (v zdvislosti na krouticim
momentu nebo drdze) se také nastavu-
je nezavisle

Vypinaci moment ve sméru ZAVRENO a
OTEVRENO je mozné
nastavit nezavisle

Elektronické vytdpéni motoru zabranuje
kondenzaci vody v pfipadé
vyraznych zmén okolni teploty

Proces nastavovani koncovych poloh

Proces snimani az 3 momentovych
kfivek armatury

Nastaveni koncovych poloh ZAVRENO
a OTEVRENO ma vliv na vystupni
rychlost, signél koncové polohy a

na vypinani v zavislosti na krouticim
momentu

Nastaveni 0/4-20 mA a stoupajici/
klesajici kfivka pfi provozu za pomoci
polohového reguldtoru

Uroveri vstupt OTEV/ZAV/STOP Klidovy
proud (active low) nebo pracovni proud
(active high)

Volba typu ovladéni v rezimu DALKOVE

Reakce pri zjisténi preruseni vedent:
najet do polohy NOUZOVE nebo
zachovat postaveni

Tésné uzavrit znamena, Ze pfi dojeti
do koncové polohy servopohon pojede
v tomto sméru dale i po zruSeni ovla-
daciho signalu

Nouzova poloha mlize byt zvolena
libovolnym zplsobem

K dispozici jsou dva volné programo-
vatelné dréhové mezilehlé kontakty
(mezipolohy)

KFivku pro signaly zpétné vazby je
mozné nastavit od 0 nebo 4-20
mA, jako stoupajici nebo klesajici

8 volné programovatelnych bindrnich
vystupli je mozné obsadit riiznymi
signdly. Volné nastavitelnd hladina
wpracovniho proudu” nebo ,klidového
proudu®

Nastaveni parametr( polni sbérnice.
Zde napf. pro adresu PROFIBUS

Podmenu k nastavenf intervald tdrzby

20mistné oznaceni pro pohon

VSechny softwarové funkce je mozné
volitelné nastavit dodate¢né pomoci
PIN kddu.

Zde na obrazku: Integrovany polohovy
regulator je odpojeny

Analogové zaddvani otdCek a momento-
vou kFivku je mozné aktivovat nazavisle
na mistnim nebo na délkovém ovlddani.
Alternativné mize byt pohon v provozu
s nastavenymi vystupnimi otackami
OTEV/ZAV

VSeobecné nastaveni Specifické nastaveni armatury Specifické nastaven/ fidici jednotky WES QIN I ERES EE




COM-SIPOS
Operacni a parametrizacni program
Lepsi prehled funkci servopohonu

Vsechny funkce a flexibilni pokyny, které nabhizi zafizeni SIPOS 5 Flash, je zndazornéno a
spravovano velice pohodiné pocitaGovym parametrizaénim programem GOM-SIPOS.

n Vizualizace

Servopohon SIPOS 5 Flash nabizi kromé mnozstvi moznosti nastaveni a funkci také moznost
stazeni (pomoci COM-SIPOS) vSech parametr(i a diagnostickych dat z pohoni a prehledné
zndzornéni téchto dat, dle témat v jednotlivych menu.

Timto zplisobem je mozné rychle a jednoduse ziskat prehled o nastaveni pohonu, jakoZ i o
vSech ostatnich parametrech (diagnostickych datech, stavovych hlaSenich, momentovych
kiivkach apod.).

n Uvedeni do provozu

Uvedeni pohonu do provozu mliZe byt opravdu velice jednoduché. VSechny nastavovaci hodnoty
(napf. vypinaci momenty, rychlosti apod.) se zobrazi na displeji, je mozné je jednoduse edito-
PC program COM.SIPOS Flash vat a pouhym kliknutim mysi je

Fle Edit View Actustor Settings spracheflanguage 7

=(| 8| == nahrat do pfislusného pohonu. Z

Actustorinfo Valve e, | Input/Output | Securiy | Otter | Options | Torque curve | £+M | Disgnosis | Stateof unit

bezpecnostnich divodd je nutné
provést nastaveni koncovych poloh
pfimo na misté u pohonu.

B Obsluha a monitorovani

Pomoci menu ,0bsluha a monitorovani“ mlZete, kromé dynamického stavu fidicich signald,
sledovat i chovani prislusného pohonu. Kromé toho je mozné, obsluhovat dany pohon pfimo z
COM-SIPOS.

Astuatar nfo | Valve speo. | Inpu/Dutput | Secuity | Other | Opions | Toraue surve £+ | Diagnesis | State of urit|

AKTORIK
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.j Diagnostika armatury
VSechna dilezita provozni data pohonu jsou nepfetrZité monitorovéna a ukladéna a mohou
byt pohodIné zndzornéna pomoci COM-SIPOS. Pro preventivni udrzbu armatury je mozné
naprogramovat stanovené limity,
pfi jejichZ prekroceni pohon
aktivuje varovny signal.

Kromé toho je mozné nacist
referenéni momentové kfivky,

na kterych Ize snadno rozpoznat
zmény armatury (napf. problémo-
vy chod, opotfebeni atd).

Actuator info | Valve spec. | Input/Dutpt | Sectrits| Other | Opfions | Toraue curve | Tt Diegnasts | State of urit |

Diagnostika servopohonu

Stav servopohonu je rozpoznatelny na prvni pohled. Kromé pfipadného aktudiniho chybového
hlaseni ukladd servopohon i historii poruch. Tak mize byt pficina poruch rychle identifikovand
a odstranéna.

=
=
=
i
2
a
E
=

[} Dokumentace k servopohonu
Data, kterd budou stazena z pohonu po uvedeni do provozu, mohou byt uloZena za ucelem do-
kumentovdni v souboru a vytiSténa na listu, ktery bude obsahovat veskeré udaje. Data mohou
byt spravovéana centrdiné a zasilana jednoduSe e-mailem napf. za ucelem provedeni délkové
diagnostiky.
DalSi vyhodou archivovanych parametrizacnich dat je to, Ze v pfipadé potfeby je mozné tento
soubor prehrat do nahradni elektroniky a neni nutné tak provadét nové uvedeni do provozu.

L§| Optimalizace servopohonu
Z dlvodu odstranéni veskerych malych problém( na zafizeni,nabizi COM-SIPOS moZnost
snadné optimalizace pracovnich parametr(, jako je doba regulace, brzdici efekt motoru nebo
momentovd kfivka a monitorovani stavu armatury.

/8 Simulace
V tzv. ,simulacnim reZimu* je mozné proverit signdl komunikace zpétné vazby k prislusné
shérnici. Jsou zde simulovany signdly zpétné vazby do fidiciho systému.




SIPOS 5 Flash -
Interface k ovladacimu systemu
Usnadnéni komunikace

Servopohon predstavuje rozhrani mezi fidicim systémem a Signalem zpétné vazby miZe byt hlaSeni o stavu, které probéhne

armaturou. pres bindrni vystupnf signaly (nap¥. kroutici moment OTEVRENO/

Ridici povely, které jsou prenageny v bindrnim/analogovém forméatu  ZAVRENO, koncova poloha OTEVRENO/ZAVRENO, porucha apod.)

nebo vedené pres polni sbérnici, jsou vyhodnocovdny v servopoho-  nebo to mlZe byt zpétné hlaSeni o dynamickych zménach (napf.

nu a dale jsou vyuzity k ovladanf armatury. Ridici systém dostdvd ze  poloha armatury) pomoci analogovych vystupd.

servopohonu signdl zpétné vazby. Pfes polni shérnici se daji zpracovdvat vesSkera statickd a dyna-
micka data.

Velin (Fidici mistnost)

Ovladani
Binarni: 24V DC -Trvaly kontakt
-Pulsni kontakt
-Dvouvodi¢
Analogovy: 0/4-20mA -Polohovy regulator
-Prahova hodnota
Polni shérnice: RS485 -PROFIBUS
nebo opticky vstup -MODBUS
e 5 programovatelnych
I o bindrnich vystupd, na vystupu
e 3 bindrni vstupy

. . je k dispozici 5 programova-
OTEVRENO/ZAVRENQ a STOP telnych relé

e Polni shérnice e 1 analogovy vystup

e Polnf shérnice

e 8 voIné programovatelnych
bindrnich vystup(. Signély a
urovné (NC/NO) jsou volné
nastavitelng, na vystupu je k
dispozicib programovatelnych
relé.

e 4 binarni vstupy
OTEVRENO/ZAVRENO a STOP
a STAV NOUZE

e 2 analogové vstupy

e Polni shérnice e 1 analogovy vystup

e Polni shérnice
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Druhy ovladani a jejich prehled

Povel ovlddéni OTEV

24V/1 T
— 0V/0 >
c t
5 Povel ovladanl ZAV
S o VHT ! '<— akthUJe STOP

0Vv/0 - - ; >
5 T Jizdni povel OTEV
S .
=
=3 >
o Jizdni povel ZAV
% T

Rizeni trvalych kontakti

Pokud je aktivovan pokyn OTEV nebo ZAV, pohybje pohon tech. pfisluSenstvim
v odpovidajicim sméru.

Neni-li k dispozici Zddny pokyn nebo v pripadé soucasné aktivace signall OTEV
a ZAV, se pohon zastavi.

Rizeni impulzovych kontakti o T Povel ovlddani OTEV
K fizeni pohonu je zaslan do pohonu impuls OTEVRENO nebo ZAVRENO 0v/0 -
(minimalné 10 ms). Pohon pojizdi tak dlouho, dokud nepfijde z fidiciho systému pove| ovladani ZAV
opacny signal nebo STOP a nebo dokud nenf dosazeno koncové polohy 5 ZS%T
I - &
armatury. T idicf pokyn STOP
24V/1
ov/o b— fl,
5 T lednl povel OTEV ol
.’g T lednl povel ZAV '

Povel ovlddani OTEV
24V/1 T
0V/0

externi

Dvouvodicové Fizeni

! |_| > V tomto pfipadé probiha rizeni pouze za pomoci bindrniho vstupu OTEV.
T J|zdn| povel OTEV: Je-li signdl aktini (high) jede pohon ve sméru OTEV.
S |—| |—| N Neni-li sntJ,naI aktlvpl (|(,)W) jede povr,lonvvelsmeruvZAV. , ]
s Jizdni povel ZAV t V obou pripadech jezdi pohon v prislusSném smeéru tak dlouho, dokud neni dosaz
f‘g ; — I_ eno koncové polohy nebo dokud se nezméni troven signalu.
0 > UdrZeni mezipolohy neni v tomto rezimu fizeni mozné.
.. ) : } Pozadovanda hodnota
Rizeni polohového regulatoru  _ oo, | (signal 0/4-20 mA)
Proporcnim zplisobem k zadani analogového signdlu (0/4-20 mA) se pomoci g§< /_I ~
integrovaného polohového regulatoru méni poloha armatury vigi pohonu. T lednl povel OTEV - v
§ T lednl povel ZAV e~
T Skutecna hodnota : ot
100 % .
0% /_/ : t=
0% signdl 0/4-20 mA » Rizeni prahovych hodnot
§ 0% [----mmm S-S QT-(E)-\Ff-R-'T-- Zde se prenasi analogovym vstupnim signalem bezporuchoveé bindrni informace
8 3gf’ """""""" RT OTEV, STOP a ZAV.
’ E N -
Jizdnf povel OTEV: 0-30% =ZAV
g T = 30 - 70 % = STOP
s 0 - — 70 - 100 % = OTEV
= A Jizdni p:ovel ZAV
° ; 1 [,

7

ladan

analogové ov




Polni sbérnice @
nahrazuji konvencni rizeni

V poloving 80. let doslo v oblasti automatizacnich technologii k
#zdsadni kvalitativni zméné. Paralelni zapojeni, které bylo do této

doby bézné, nebylo ddle mozné v souladu s potfebami rozsdhlé
komunikace na zéklade stéle vice komplexnéj§ ich polnich zafizeni,
které zajist'ovaly inteligentni propojeni a diagnostické informace
primo na misté. Stéle vice se bézné konvencni fizeni nahrazovalo
vyspélou technologii polnich sbérnic.

Pomoci polnich shérnic je mozné prenesent libovolného poctu
informaci, aniz by se musela rozsifovat stévajici kabeldz. Ridicf
systém umi zajistit v pozadované ¢asovém useku veskeré nezbytné
informace. Prehled obou zdkladnich moznosti fizeni nabizi nasledu-

jici tabulka:

Instalace

Uvedeni zafizen do provozu

Parametrizace

Informace o stavu pohoni

Poruchova diagnostika

Preventivni tidrzba

Moznost rozsireni

Nachylnost k zavadam

Konvenéni

Hvézdicové zapojeni kazdého pohonu - vyZaduije k instalaci
mnoho kabel o velké délce a priméru, komplikované
uvadéni do provozu a hledani poruch, mnoho kontaktnich
ploch

Uvadéni do provozu je z divodu rozsahlé kabelaZe nachylné
k chybam. Celkové vy$si naroénost, dokud nejsou polni
zafizeni fizena bez probléma

Nastaveni je mozZné pouze na jednotce, ¢éstecné jsou k
dispozici pocitacové nastroje pro praci pfimo na misté

Skuteéna hodnota nastaveni jako signal 4-20 mA, pfibl. 3-8
signalt (koncové polohy, momentové spindni, poruchy,
termospinace...) napéjené jako bindrni signdly 24 V DC.

Binarni signdl ,,porucha®, hledani pficin pfimo na misté

V rdmci revizi servopohon(i je poZadovana pravidelnd kontro-

la a prohlidka pohont a armatur.

Je tfeba poloZit kabelové vedeni od Fidiciho systému az k
pohonu, pokud je to nutné doplnit Fidicimi moduly.

V nékterych pfipadech jsou nutna naro¢na oddélovani napéti.
Diky EMC fizeni existuje nebezpeci zkresleni signall

Redundantni fizeni polnimi sbérnicemi ve velké
elektrarng

Polni shérnice

Linearni, hvézdicovd nebo kruhova topologie, ve vétsing
pfipadech se stinénym dvouvodicovym vedeni. Pro zvySeni
bezpec€nosti/dostupnosti je moZné jako volba redundantni
provedeni. Dlouhé vzdélenosti je moZné spolehlivé pokryt

na instalaci vedeni.

Rychlejsi napojeni polnich zafizeni. Diky jednoduché
kabeldZi dochdzi zfidka k chybdm. Shérnicové testovaci
zafizeni a monitory pro chybovou diagnézu

Je mozné dalkové parametrizovéni pomocfsbérniqe béhem
uvadéni do provozu nebo béhem provozu zafizeni. Céstecné
jsou takeé k dispozici softwarové nastroje od nékolika vyrobcl

Navic ke ,,konvenénim datim“ detailni informace, jako je
teplota motoru, procesni poZadované a skute¢né hodnoty,
trovei napéti, motorovy proud.....

Detailni hldSeni (napf. prepéti, preruseni vedeni u drahového
senzoru...), které umoziuji rychlou pomoc v pfipadé poruchy
s pfipravenymi ndhradnimi dily

Detailni hldSeni diagnostickych dat, jako je pocet sepnuti,
kterd zéviseji na krouticim momentu, nebo pocet provoznich
hodin elektroniky a motoru, hlaseni o priibéhu momentovych
kfivek v porovnani se Zivotnosti pohonu.

Kabelové vedeni musi byt prodlouzeno o jeden pohon. Ridici
systém musi komunikovat s témito fidicimi moduly

Shérnicové protokoly se zajistujicimi mechanismy (test CRC
apod.), kritickd mista je mozné premostit kabely s optickym
vlaknem (pro vice pohonii staci pouze jeden kabel)
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Jako zdkladni technologie automatizace se dnes v technice polnich
shérnic ustalilo mnoZstvi standard(. SIPOS 5 Flash podporuje nyni
otevrené protokoly polnich shérnic PROFIBUS DP a MODBUS RTU -
rozsifeni na dalSi polnf shérnice je nyni v pfprave.

Pripojeni polni shérnice

Pro polni shérnice podporované SIPOS 5 Flash je pfimé pfipojeni k
zafizeni jako je ,shérnice RS485" nebo jako opticky vstup.

Obrdazek pripojeni RS485 Obrazek pripojeni optického vinovodu
Ukongeni Ugastnik n Ugastnik n
sbérnice -
odpor

externi napajeni
24V

DO O\

Q¢ 0

Ugastnik n +1
(pouze u linkové

Pfipojeni struktury)

sbérnice - ~

' i 5wk

Stinéni u [\a“ ‘ = 28 ZAS z3

Ugastnik n-1/
vazehni élen
optického vinovodu

[~ Ugastnik n + 1
>

Uastnik n - 1
<

Kanal 1

Kandl 2

(redundantni)

Pripojeni shérnice Montazni celek polni shérnice  Ridici elektronika

- s integrovanym, spinatelnym - galvanické oddéleni - vyhodnocovani protokolu
zakonc&ovacim odporem shérnice - zpracovéni protokolu - parametrizace sbérnice

- pro 1 nebo 2 kandly - vyrovnavaci pamét‘

- Shérnice se prosmyckuje i v pripadé - varianty pro 1 nebo 2 kanaly
vytazené zéstréky

- pfi zapnutém zakoncovacim odporu se
féze oddéli

- je moZné pfimo napojitelné napdjeni 24 V
- Pfipojeni shérnice a sité jsou oddélené m

- velkoplo$né stinéni A K T O R | K




Otevirena komunikace pres PROFIBUS DP =
fizeni a diagnostika bez omezeni

Standardni fidici systém PROFIBUS DP je rozSiren po celém svéte. SIPOS 5 Flash podporuje tyto funkce PROFIBUS DP:
Zajist'uje v ramci vyspélych zabezpecovacich mechanismd vysokou
pohotovost zafizeni a diky efektivni vysokorychlostni vyméné infor-
maci kratké ¢asy fizeni. SIPOS je ¢lenem Organizace uzivateld
systému PROFIBUS (PN@) a podporuje pomoci SIPOS 5 Flash od
vzniku fady pohond sbérnicovy protokol s certifikovanym
ovlddanim. V blizké dobé dojde k rozsifeni tohoto protokolu.

Zé&kladni funkce DP-V0

Cyklické nacitani vstupnich informaci z hlavniho programu a zépis
vystupni informace jako pomocné zafizeni polni sbérnice s rychlosti
prenosu az 1,5 Mbaud(. Jako zvlastnost nabizi SIPOS 5 Flash i
maoznost cyklického prenosu parametrickych dat a tim i online
zménu ddlezitych parametr(, jako je napf. rychlost vystupu.

Vykonnostni stuper DP-V1

Funkce vykonnostniho stupné DP-V1 podporuji necyklicky prenos dat
s centralnim fizenim (DP-hlavni zafizeni tfidy 1) nebo technickymi
stanicemi (DP-hlavni zafizeni tridy 2). Toto hlavni zafizeni tfidy 2
mUZe byt pouZito pro parametrizovani a diagnostiku. Veskeré para-
metry Flash je mozné ziskat touto cestou. Takeé funkce ,krivky to¢
ivého momentu® u pohonu PROFITRON je mozné sledovat pomoci
V1, zaznamenané kfivky je mozné nacist a také zobrazit.

Vykonnostni stupen DP-V2
Z funkei vykonnostniho stupné DP-V2 jsou podporovdna Casova
razitka a pomocna redundance dle profilu RedCom.

Funkce PROFIBUS DP

Vykonnostni stupné
A DP-V2
Rozsireni
= (asova synchronizace
= (asové razitko
=2 Redundance

DP-V1
= Acyklicka vyména dat mezi pocitaCem nebo fidici technikou a polnimi zafizenimi
s rozsifenim =
= Integrace do technickych ndstroji: EDD a FDT ;§
S
=
o
=
DP-V0 4@
= Cyklickd vyména dat mezi fidici technikou a polnimi zafizenimi >
s rozSifenim

= Konfigurace GSD
= Diagnostika
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Integrace v Fidicim systému = Soubory kmenovych dat zafizeni (GSD) - jsou soucasti kazdého
zafizeni DP; obsahuji vSeobecné informace a informace speci-
fické pro dané zarizen.

= Elektronicky popis zafizeni (electronic device description - EDD)
- vyzkouSeno pro integraci do systému SIEMENS- SIMATIC PDM.

= Device type manager (DTM) pro rozhrani FDT (field device tool) -

mimo jiné-Uspésné testované se systémy FieldCare, PACTWare a
ABB Composer.

Dostupnost ovladani neni sama o sobé jeSté dostatecna. Vyrobce
musi umoznit jednoduchou integraci, tzn. Ze fizeni a technické
nadfazené systémy museji byt znamy (integrovany) z dlivodu
vymény dat s polnimi zafizenimi jejich specifické parametry a datové
formaty. SIPOS 5 Flash zde nabizi Siroké spektrum:

Konfigurace sité

= Parametrizace pfi startu
= stdld konfigurace
= jednoduché ovladani

Prevadéc Program

= jednotnd manipulace se GSD Y = specifické ovladani jednotky
zafizenim = uzivatelské rozhrani

= jazyk popisu (DDL) EDD FDT = pro stfedni az vysokou komplexnost

= pro nizkou az stredni
komplexnost

Acyklicky popis zarizeni
Cyklicky proces I/0 L UL

| nizka.....stredni komplexnost stredni.....vysokd komplexnost

Technicky systém
Sit‘ovy Sit‘ovy Prevadéc Sit‘ovy Rozhrani
konfigurator konfigurator EDD konfigurator FDT
EDD DTM
GSD GSD GSD



Komunikace PROFIBUS se SIPOS 5 Flash
B

Engineer’s console with STEP 7
with SIMATIC POM

L xSt 5
) ammms

ith STEP 7, Win
ith SIMATIC PO!

ET TS

Plant bus

Fiold bus

2545 kbitls

oPiPA
UNK

SITRANS T3K.

SIPOS 5 Flash SIPOS 5 Fash

s 1 D

H SIPOS 5 Flash
i

L]

SITRANS LA
L~ |

Upravené funkéni moduly a faceplates pro ruzné Fidici
systémy, jako napr. Siemens SIMATIC PCS7 nebho
SPPA-T2000, -T3000.

SIPOS 5 Flash SIPOS 5 Flash

U zarizeni SIMATICG PGS7 - Familie jsou k dispozici funkéni moduly
a Faceplates (Win CC) pro pohony SIPOS.

Tyto funk&ni moduly mohou byt pouzity také pri ovladani zafizeni Funkeni modul SIMATIC PCS7
SIMATIC S7-300.

Pro integraci do univerzalniho projekéniho a parametrizacniho
nastroje SIMATIC PDM (Process Device Manager), ktery je specifick
y dle vyrobce, je k dispozici integrace SIPOS.

Také v procesnich Fidicich systémech SPPA-T2000, -T3000 existu-
je funkéni modul pro pohony SIPOS.

Faceplate SIMATIC PCS7
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Jednoducha komunikace pres MODBUS RTU =
,zabava" nasiroce rozsirene platforme

MODBUS je shérnicovy protokol, ktery je rozsifen od konce 70. let,

a slouzi k rychlému, jednoduchému spojeni mezi jednim hlavnim
zarizenim (fidici techniky) a nékolika pomocnymi zafizenimi (ovlddaci,
senzory). Oproti PROFIBUSU existuji u MODBUSU rlzné dlouhé pro-
tokoly pro pfistup k datovym strukturdm - od Cteni a psani jednotlivych
bitll (= ,Read Coil Status"“, ,Write Single / Multiple Coils") az po
Cteni a psani celych datovych oblasti (— ,Read Holding Registers®,
,Write Single / Multiple registers”) a diagnostickych telegramd. Neni
nutné také dotazovani kazdého pomocného zafizeni v cyklickych,
ekvidistantnich intervalech.

Podporované funkce MODBUS:

Funkéni kdd  Popis

01 Read coil status

02 Read input discrete

03 Read holding registers
04 Read input registers

05 Force single coil

06 Preset single register
07 Read exception status
08 Diagnostika

15 Force multiple coils

16 Preset multiple registers
17 Report slave ID

43 Read device identification

V provedenich RTU (Remote Terminal Unit - implementovano v
SIPOS 5 Flash), ASCIl a TCP/IP se MODBUS pouzivé v primyslové
automatizaci po celém Sveteé,

PFi spojeni pomocného zafizeni MODBUS do SIPOS 5 Flash jsou
podporovény veskeré pristupy k procesnim datiim (zaddvanf jizdnich
pokynd, zpétna hlaseni stavovych informacich) a kompletni parame-
trizace pohon.

Kromé toho mohou byt nacitany informace o pohonech (funkce
“Read Exception Status®, “Report Slave ID“ a ,Read Device Identifi-
cation®).

Fyzické spojeni probihd stejné jako u PROFIBUSU pfes RS485 nebo
pomoci optického vinovodu.

AKTORIK




SIMA Fidici systém pro vase pohony
Kompletni feSeni z jednoho zdroje - ,jednoducha“ automatizace

Zarizeni by mélo spolehlivé fungovat, a to znamena jeho dostupnost  Jednoduché uvadéni do provozu: ANO, ale pfipadné aZz po nékolika-
na 100 %. Mélo by se snadno uvddét do provozu - systém ,Plug and  stupriovém nastavbovém kurzu k tématice projektovani a parametri-
Play“. KdyZ se nékde objevi urCity problém, mélo by se jeSté pred tim  zace. Je velice pravdépodobné, Ze budete muset platit dalsi licenéni
rozsvitit vystrazné svétlo. Kdyz dojde ke skutecné Skodé, méla by tato  poplatky za uvedeni do provozu a diagnostické nastroje.

Skoda byt co nejrychleji lokalizovdna a odstranéna. Nebylo by také Celkové koncepty shérnic (PROFI-, CAN- MOD-, Foundation Field-,
$patné dalkové ovladani pocitacem pfimo z domu. A tak dale. - prost  Inter-BUS) a r(izné pfistupy, filosof ie fidici techniky (rdzné nézvy,

¢ zcela normalni specifikace zafizen. objekty, ukoly..) a mnozstvi podminek u daného zafizeni, komplikuiji
Realita vSak vypadd ponékud jinak. vstup do fantastického svéta automatizace.
Bezpecnost diky strategii redundance: ANO, ale pak jednotlivé Zé&kladni problém: ROZHRANI mezi vyrobci a zafizenimi.

komponenty ne vzdy spolu zcela harmonizuiji.

Nas ndvrh: JEDEN CELKOVY KONCEPT, pfi kterém budou Urovné automatizace vychdzet z jednoho modelu.

| Ridici systém |

Senzor
1 0/4-20 mA

= = = jako volba pfipojeni do stdva-
jiciho Fidiciho systému

— znéizogléno, se shérnicovou
redundanci

= = = Pfipojeni senzord, které nejsou
vhodné pro sbérnice, na polnf
sbérnice pres SIPOS 5 Flash

Die Stanice hlavniho zaFizeni SIMA spliuje vySe uvedenou specifikaci v pIné mife:

e Bezpecnost/dostupnost
Filosofie SIPOS se nazyva ,redundance”. Je odstupriovand a tam, kde je pfi konkrétnim pouZiti nezbytna: existuje redundantni vedeni
polnich shérnic k pohondm: redundantni stanice hlavniho zafizeni, které se vzajemné kontroluji z hlediska funkci; redundantni vedeni k
pripadné nadfazené procesni fidici technice. Komponenty stanice hlavniho zafizenf jsou vykonné standardni primyslové poéitace a montazni
skupiny polnich shérnic. Pro trvaly provoz méalo podléhajici opotfebeni je mozné se vzdat vSech otécivych komponentd, jako jsou ventilatory
a pevné disky!

e Rozhrani
| problematické rozhrani <- = od ovlddani k pohonlim je u zarizenf SIMA internim rozhranim, kde jsou obé strany pohromadg. PouZitim
standardni polni shérnice je toto rozhrani otevieno jakémukoliv rozsiten.
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¢ Jednoduché uvedeni do provozu TE Oyerview plant - SimaSoftGY
,Plug & Play” znamend doslova: Samospoustéci program sleduje linie polni sbérnice e e e
dle ,znamych* typl zafizeni a automaticky rozpoznava typy pohond SIPOS. ,Nalezena“
zafizeni se nachdzeji na grafickém rozhrani uZivatele - ve standardnim prehledu zafizenf,
a jsou okamzité pripravena k ovladani. DalSi polni zarizeni mohou byt sbérnicové inte-
grovana velice jednoduse pomoci digitalnich a analogovych vstupd pohond. V pripadg State: DAD (it

potreby je mozné rovnéz napojeni externich zarizeni do tohoto sledovani a jejich °°""°'1|[;|°:l 5 Duuetﬁ'm

nasledné zndzornén.
|:|Dpen

|:|Dpan
Sma L jgse sma L jase Cloze

Act. 1-17 Act. 18-34 |

FD damper - Addr.:4 (virt.)

DCS idl .
e Overview plant - Master

Filter flushing 1 Flow filter FD damper

* ) g
8 = &

Open Open Open
|:| Sima [| Sima U

B
B

] :
Sima Cloge Cloze

Inlet 1 Filter flughing 2

Open Open
Sima [| Sima [|

Cloge

e Obsluhovat & sledovat

Oboji je mozné jak na vlastni stanici hlavniho zarizeni, tak v nadfazeném rizeni. Opravné - Curent Stale
ni obsluhy je mozné nastavit pro vSechny pohony nebo i pro kazdy jednotlivy pohon zvlas t' Close I pen | 23 %
individudIné mezi fidici technikou a stanici hlavniho zarizeni. faosticn I3 L5 el

ISElpuint reached IND[ active IND[ active IFlEleE

e Dailkové ovladani o fauk

Na jedné strané je v pfipadé potreby k dispozici Sirokd paleta rozhrani (polnich sbérnic) k - EE———
nadrazené fidici technice, na druhé strané mize byt kazd4 stanice hlavniho zarizeni napojena I [
do lokalni sité pres existujici eternetové rozhrani. Pristup mdZe probihat pomoci dodaného a

softwaru pro dany server nebo pres Windows-XP Remote-Desktop. B

Al
|

Open m %

—Analog/binary input

Analog 1 I IR Analog 2 I oo
| Binam 1 | Binary 2 | Binay 3 | Binary 4

Exit | Inputs <- |

e Diagnostika
Na uzivatelském rozhrani jsou informace jak o podrobné diagnoze polni sbérnice, tak i informac

e Standardizace
Hardware - primyslovy pocitac. Operacni systém - Siroce rozsiteny Microsoft Windows-Standard. K
sbérnice, jako napr. PROFIBUS nebo MODBUS.

e Flexihilita
Mnoho variant je volné kombinovatelnych a umoziuje individudlni podminky pro kazdy
pozadavek daného zafizeni - napr. zafizeni s integrovanou dotykovou obrazovkou nebo
UpIné bez monitoru, s pfipojkou 24 V DC nebo 230 V AC.

| kdyZ je paleta naSich vyrobku velice Sirokd, stale pracujeme na dalSim rozSifovani - zde je par prikl:
- Integrace jednoduchého impulsového ovlddani

- Integrace dal$ich polnich zafizeni (senzord a ovladacd)

- Roz8iteni na nové shérnicové systémy

- Preklady do riiznych jazyk(

- Integrace datovych spojli na zékladg optickych vinovod( a radiového prenosu

- Kompletni nabidka zarizeni, véetné rozvadéce a zapojeni pohon( i

Kromé vlastni stanice hlavniho zarizeni je moznd rovnéz doddvka rozséhlého prisluvenstvi:
Prevadéc, aktivni ukonceni shérnice, vedeni polni sbérnice, shérnicovy prevodnik na analogove
digitalni signdly (systémy polni sbérnice E/A), shérnicové konektory, napdjeci zdroje a mnot



Neprerusované napajeni
proudem nezavisle na siti= )
napajeni ze site nebo solarni enerqii

Bézné se napdjeni, které neni zavislé na siti, oznacuje jako zdlozni U klasického nepreruSovaného privodu energie UPS se v zarizeni,

zdroj. které se nachazi pred danym spotrebicem, usmérfuje stridavé napéti
Tam, kde nenfi k dispozici pfipojeni k siti, ale pfesto je zde tfeba rozvodné sité. Toto stejnosmérné napéti je energetickym zdrojem
pouzit elektrické spotfebice, pomize zdloZni zdroj (skldda se ze pro integrovany ménic, ktery z ného opét vytvori jednofdzové stridavé
spalovaciho motoru, ktery je spojen s generdtorem a vykonovou napéti, které je privedeno ke spotrebici. Soucasné dochdzi k nabijeni
elektronikou), ktery slouzi jako vlastni zdroj energie. baterie, ve které se uklada energie.

Takeé tehdy, kdyZ vypadne sit, zarucuje zalozni zdroj dostupnost V pripadé poruchy - to znamend pri vypadku sit‘ového napéti -
nezbytné energie a v nouzovych piipadech moznost dal§iho odebira koncovy uzivatel svoji potrebnou energii z baterie pres ménic.
provadéni dalSich operaci a plni funkci trvalého pFivedu proudu,

kratce nazyvaného UPS. V pripadé, Ze pro zachovani nezbytného vykonu neni k dispozici

sit‘ové napéti, které by baterii dobilo, je to moZzné kompenzovat
soldrni energif - fotovoltaikou , kterou inovativni vykonnostni elektro-
nika SIPOS 5 Flash rovnéZ podporuije.

. =

o

Struktura provozu se soldrni energii v samostatném provozu sité
(jako napf: soldrni modul, baterie, nabijeci reguldtor, méni¢ a otocny pohon SIPOS 5 Flash)
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Provozem na 230 V Ize snizit provozni naklady na napajeni

servopohonu

Na rozdil od ostatnich vyrobcd, kteri predpokladaji 3fazové napajeni
400V, nabizime my v nizké az stfedni vykonnostni tfidé pohony Sl-
POS 5 Flash, které mohou byt provozovany standardné v jednofdzo-
vé siti. Diky frekvencénimu ménici je pfesto pouzit robustni trojfazovy
motor!

Aby mohly byt z dlivodu nizkych investicnich nakladd jednotlivé
komponenty co moznd nejmensi, je nutné minimalizovat jmenovity pf
ikon provozovanych spotfebicd.

Trvaly privod proudu

U pohont, které museji byt funkéni i pfi vypadku sité, Ize pouZit
technologii se zaloZnim zdrojem proudu. Z divodu nizkych
rozbéhovych a jmenovitych proudd u jednofazovych pripojen, 1ze
aplikovat cenové vyhodnd feSeni.

1~ 230V AC 1~ 230V AC

V oblasti servopohon( je SIPOS 5 Flash v této oblasti diky svému
nizkému prikonu na jednom z prednich mist.

To, Ze rozbéhovy proud neni nikdy vySSi, nez jmenovity proud, je
dalsi faktor, ktery hraje pfi projektovéani zalozniho zdroje a soldrnich
zafizeni pozitivni roli.

Z tohoto diivodu mdZe byt misto drahych 3fazovych ménici pouzita
cenove podstatné vyhodngjsi jednofdzova technologie.

DI_!_;

Zalozni
zdroj proudu

12/24V DC

Baterie

Zakladni schéma zalozniho zdroje proudu

Privod proudu ze solarni energie, ktery je nezavisly na siti

Samostatné pracujici solarni zafizeni ve funkci energetického zdroje
je vyhodou tehdy, kdyZ lezi misto instalace servopohonu mimo
oblast existujici elektrické sité a z ekonomickych divod( neni mozné
provedeni vlastniho vedeni pro privod energie.

* =

Nabijeci regulator Stiidaé
Pl . i L -
IE S 1~ 230V AC £ 8,
_ sl
12/24V DC
* ..h"
-
Baterie n:i ®
Solarni kolekt: if

Zdkladni schéma napdjeni pomoci soldrniho zarizeni

AKTORIK




SIPOS S Flash -
inteligentni zpusob jak zvysit zivotnost armatury

Snizeni otacek v koncovych po|oha’ch SniZeni otatek v koncovych polohach
vykonné a citlivé soutasné - Otaciy N HozANTCot .
n = —

Standardni funkce

Silnym zabérovym momentem vyjizdime z koncové polohy, do které
vSak zajizdime velmi opatrné, a to bez pretézovaciho momentu i v pr 8] s oo y 28

{padé zablokovan.

n5 o & # Lo

Tento Ukon zvladneme dily integrovanému frekvencnimu menici i i
kmitoCtu, ktery v koncovych polohdch automaticky moduluje kmitoC ”g o I — L o— g —13
: - o . - I
et a amplitudu a poté najizdi se snizenymi otaCkami motoru. Qz o o
U kazdého servopohonu SIPOS 5 Flash je k dispozici 7 nastavitelny " s
ch otacek v ramci volitelného rozsahu otacek. f f
Oblast koncovych poloh Prestavna draha Oblast koncovych poloh
ZAVRIT OTEVRIT

Priklad jemného najizdéni z koncovych poloh armatury a zpét

4 I 4 P 3 d A . s

Polohovy regulator s Polohov reguldtor

0z o 7 . A ...
adaptivni trojbodovy reguldtor - hodnota
optimalizuje dany proces a snizuje zatizeni technického prislusenstvi ol
Polohovy reguldtor, ktery je integrovan v elektronice SIPOS 5 Flash IDobeh _______ VnitFm’Ipésmo necitivosti
PROFITRON je adaptivnim trojbodovym reguldtorem, to znamena, " rosadovandl S N
Ze se pasmo necitlivosti pfizpdsobuje vzdy kvalité signdlu poZzadovanych Okamiik hodnota | "7 72 """" T
a skutecnych hodnot. | sepnuti hodnota  vypnuti
TI'.mTEO %pulsvobem jg dqsgigno Cq nejvyssi pFegnogti relgulace pri N / Vi | pasmo necitivosti
minimalni Cetnosti spinani. Tak je proces optimalizovan a armatura J ____________________

neni priliS opotrebovana diky nizSimu poctu spinacich cykld.

DalsSi vlastnosti polohového regulator: ...
- jemny rozjezd a elektronické brzdéni 0% >
- snizeni rychlosti pred dosazenim okamziku vypnuti

- je pocitano s moznym dobéhem motoru

Opusténi vnéjsiho pdsma necitlivosti urCuje

Polohovy regulator detekuje a neustdle porovnavé pozadované a okamzik sepnuti motoru
skute¢né hodnoty. [ Dosazeni vnitfniho pasma necitlivosti urcuje
\/ piipadé rozdilu pozadovanych a skutetnych hodnot mimo pasmo okamzik vypnuti motoru

necitlivosti provede prestaveni motoru.

SIPOS

AKTORIK
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Nezavisla regulace

rozdéleny analogovy signdl - fidi propojené pohony Adaptivni polohovy reguldtor s nezavislou funkci

Pri aplikacich s Sirokou oblasti prdtoku, napt. pfi regulaci pritoku A
velkym potrubim, mohou byt velice rychle dosazeny hranice regu-

lovatelnosti jednotlivych regulaénich ¢lend. Je to z toho dlivodu, Ze

pozadovand presnost nem(ize byt zachovana v celé oblasti pritoku. ﬁﬁzﬁ?{%]
V téchto pfipadech se doporuCuje prechod na nezavislé usporadani.

To mize pomoci tim zpdsobem, Ze vystupni signdl regulatoru je

rozdélen na dva (nebo i vice) pohon0.

Tato funkce miZe byt vyuzita i ke zméné vlastniho regulaéniho rozsa-

hu armatury (napf. 20-80 %) na vstupni signal (napf. 4-20 mA). Piklad: === Fizeno v analogové oblasti regulacniho signdlu 4-12 mA
=== ¥izeno v analogové oblasti regulatniho signalu 12-20 mA

Priklad:

Pouziti vedlej$iho pfemosténi(Bypass)
Paralelné je zapojena jedna ,velkd" a jedna ,mald” armatura.

PFi malém priitoku se otevie ,mald“ armatura a pfi velkém pritoku
se otevfou obé armatury. Obzvldsté pfi malych pritocich se vyrazné
zvySi regulacni presnost. Toto zapojeni mlze zamezit napf. vodnim
raz(m(kavitacim) a snizit potfebny kroutici moment u ,velkych*
armatur

(= mohou byt pouZity i mensi pohony).

R

Nastaveni otacek v zavislosti na draze Skutecny pribgh otacek Priibéh otécek

Pouziti jednoduchych armatur diky linearni charakteristice ventilu Ota‘*y“ Rozsan ffacek

U komplikovanych proces je vyhodngéjsi proporcionalita mezi N5
prestavnou drahou a pritokem médii. SIPOS 5 Flash PROFITRON :
toto umoziiuje zménou otaCek béhem prestaveni ze sméru

Nezdvisld regulace
priitoku

n4- 1

OTEVRENO do ZAVRENO a naopak. o

V zdvislosti na draze jsou zadany rizné otdcky v maximalnim poctu nid referenéni bod 2

10 sty&nych bodd ve formé Kfivky. |

Sty¢né body poloha/otdcky se nastavuji mistné za pomoci tlacitek Xt x2 x3prxef;tavnéx§réhx;6 X7 21z parametrizovan otacky

a textového displeje nebo pomoci parametrizacniho pocitacového - > pro OTEVREND a ZAVRENO
0% OTEVRIT 100 % OTEVRIT

programu COM-SIPOS.

Tato funkce se oznacuje jako ,nastaveni polohy zavislé na vystupni ~ Linearizace charakteristiky armatury

rychlosti“ a slouzi prevazné k linearizaci charakteristiky armatury. Ze stupfioveho pribénu styénjch bodd draha/otacky vyplyva (diky
setrvacnosti pohonu a armatury) vyhlazeny pribéh charakteristiky otacek,
ktery mdZe byt dale upraven zménou parametrizovatelné doby rozbéhu.




Procesni regulator
Piméa zpétna vazba prostiednictvim senzoru - automatickeé fizeni
servopohonu

= do polohovému
reguldtoru

V oblasti automatizace tech. prisluSenstvi jsou sobéstacnd reseni
stdle Castgjsim jevem. Vzddlend nebo té7ko dosazitelna mista nasa-
zeni je mozné v urCitych pripadech zdsobovat nezbytnou konvencni

regulacni technikou pouze s velkymi obtizemi. Je-li pozadovand funk-

ce jiz v pohonu, je mozné si uSetfit velké mnozstvi prace (kabeldz
arozvadéce).

A SIPOS takovéto FeSeni nahizi.

Vyhody jsou zcela ziejmé:

- Odpadad investice a instalace externiho procesniho reguldtoru,
véetné prislusného rozvadéce a privodu napéti.

- Reguldtor, ktery je integrovan v servopohonu SIPOS 5 Flash je
v plasti pohonu s tfidou ochrany IP 67 nebo IP 68 (volba).

- Jednoduché napojeni na dalkovou udrzbu, a to bud' konvencnim
vedenim nebo polni shérnici.

Provedeni

Integrovany procesni reguldtor je proveden jako klasicky reguldtor
PI.

Je mozné nastavit zesileni Vp a integracni ¢asovou konstantu Tn.
Pri dosazeni vystupniho dorazu reguldtoru je vedena ¢ast | takovym
zplsobem, aby se reguldtor mohl kdykoliv z polohy dorazu uvolnit
(“anti-reset-windup-structure”). Doba cyklu je 18 ms.

Vystup reguldtoru plsobi jako poZadovana hodnota pro interni
polohovy regulator.

Nastaveni parametr( procesniho regulatoru je silné zdvislé na misté
pouziti tohoto regulatoru.

Témeér ve vSech pripadech pouZiti je reguldtor Pl dostatecny.

—>

Priklad: Regulace hladiny v nddrzi chladici vody v elektrarné

analogova pozadovand hodnota

PolIni sbérnice
1. analogovy vstup

Konstantni
{ozadovana :
hodnota

]
-
[}
=
=
e
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Procesni regulaitnr ] Procesni skuteéna hodnota

1 Pozadovand hodnota polohy

adaptivni polohovy
regulator

2. analogovy vstup

Jizdni pokyn

Skutecna hodnota
polohys

Pohon s moznosti
zmeény otacek

technické pFisIuée@

Procesni regulator miize byt fizen externi ¢i interni pozadova-
nou hodnotou.

K dispozici jsou tyto druhy Fizen:

Procesni regulator konvencni:

Pozadovand hodnota pochdzi z 1. analogového vystupu (0/4-20 mA).
Procesni regulator shérnice:

Pozadovana hodnota prichdzi pres polni sbérnici.

Procesni reguldtor konstantni pozadované hodnoty:
Pozadovana hodnota se parametrizuje interné jako konstantni
pozadovana hodnota (0-100 %).

\4

Méreni hladiny
ultrazvukem

Nadrz chladici k chladici

vezi

—

vody

Regulacéni ventil

stavu hladiny
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» : z o VolIngé nastavitelné regulacni dob
Volné nastaviteln doba regulace v Saol o %] ’ !
zavislosti na draze OTEVRIT 100
az 10 rlznych regulacnich dob - vice flexibility u servopohon( v
této oblasti
KaZdy regulacni okruh, ve které majf byt regulovany hmotnostni
proudy (kapaliny, plyny nebo sypky materidl), je nyni tak kvalitni,
jako je provedeni pouzitého tech. prisluenstvi. Servopohony SIPOS
5 Flash jsou vybaveny integrovanym ménicem kmitoCtu. ;; %%:
311
Z dlvodu uspokojeni poZadavki technického zafizeni, nabizeji poho- ZAvFu’ng g-
ny SIPOS 5 Flash v rdmci své funkee drahy a regulaéni doby dalsf nn 74 9 Regulatni
prostredek optimalizace: Se S g © dobals]
= o o s 2

Zadanim dvojice hodnot - drahy [%] a regulacni doby [s] (aZ deset
dvojic hodnot v ramci celkové stavéci drahy tech. prisluSenstvi) je
mozné nastavit zvolenou regulacni dobu pro kazdy usek.

Zadand regulacni doba tn popisuje ¢asovy Usek od posledni polohy
drahy xn-1 k pozadované poloze drahy xn (oboji v % celkové stavéci
drahy).

Zobrazeni prubéhu krouticiho momentu
armatury

Rychld informace o stavu kazdého jednotlivého technického prislusenstvi

Opotfebeni, ukladani koroze vedou k problematickému chodu nebo
k UpInému zablokovani armatury.

Udrzba dle potfeby namisto preventivni Udrzby znamend pouZivani
ekonomického konceptu udrzby.

SIPOS 5 Flash PROFITRON toto umoZiiuje dvéma zpisoby.

Za prvé je mozné stanovit intervaly Udrzby dle skupin armatur a
dle zatizeni, to znamena hranice pro provadéni udrzby pro provozni
hodiny, spinani zdvislé na momentu otdceni a spinaci cykly, kdy se
pfi dosazeni této hranice ozve signal, Ze md byt provadéni udrzby
zahdjeno.

Oblast pouziti
Tato funkce se pouZiva obzvlasté v pripadé zamezeni vodnim razim.

Pro uzivatele z toho vyplyvaji ndsledujici vyhody:

- Dosazeni pozadované pozice v definovaném ¢ase

- Zaddani hodnot ve zndmych veli¢indch bez prepocitavani

- Timto zplisobem je mozné dosahnout i extrémné nizkych stavécich
rychlosti

Za druhé je mozné kdykoliv zaznamenat a vyhodnotit stav danné
armatury pomoci zdznamu pozadovaného krouticiho momentu
armatury. Pfi rychlosti snimani v rozmezi krokd o velikosti 1 %
prestavné drahy je mozné ulozit az 3 krivky krouticiho momentu.
Pomoci COM-SIPQS, pres sériové rozhrani nebo pres rozhrani
PROFIBUS, je mozZné tato data nacitat a visualizovat.

Zmeény |ze okamZité porovnat pomoci referencénich zaznamda.

Krivka krouticiho momentu
armatury

Zéznam kfivky krouticiho momentu je
mozné zahdjit na fidicim stanovisti nebo
primo u pohonu, pfes COM-SIPOS nebo
PROFIBUS DP-V1 v acyklickém provozu.
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Analogové fizeni otacek

Zména otacek béhem provozu - snizuje Cetnost spinacich cykld

Diky zvySujicimu se poCtu presnych procest s vylepSenymi regulac Z tohoto postupu vyplyvaji kromé moznosti jemné regulace i dalsi
nimi vlastnostmi, museji také servopohony reagovat stale presngjii uzitecné vyhody, jako napf.: s malym proudem, tedy s nizkymi
na nejmensi zmény. otackami, je mozné zabranit tlakovym rdz{im v potrubi v pfipadé

Zatimco malé odchylky mezi pozadovanymi a skuteCnymi hodnotami  uzavieni nékteré ¢dsti armatury.

je mozné korigovat za p omoci nizkych otdcek, vétsi regulaéni odchyl-  Nebezpeci kavitace v pfipadé zvySeni rychlosti proudéni média, je

ky vyzaduji soucasné zvySeni téchto otacek. mozné zabranit vysokym proudem, tedy s maximalnimi otackami.
To znamena ochranu pfed extrémnim zatizenim a pfed opotfebenim

Pomoci funkce ,analogova hodnota otacek" je mozny provoz SIPOS potrubi a armatury.

5 Flash PROFITRON s rdznymi otdékami bez zmény parametr(.

Zadéni probihd pomoci signdlu 0/4-20 mA na druhém analogovém

vstupu servopohonu.

Prevedeni analogového proudového signdlu na otacku Priklad fizeni otacek
(zde 4-20 mA):;

<— Hodnoty piechodového proudu (hystereze 2 %): =

Proudovy  Otacka
f 4,0 6,3 8,6 10,6 13,1 15,4 17,7 20,0 L )
[1/min] ) signdl [mA]  [1/min]

L : : : : : : I
: : : : : 0 : 20 0
] ] ] ] : 0 5 188 n7|
: : ] ] ] 0 16,6 6| !
. 6 I I I I I i : 14’3 n5 i
& : : : : ; : 12,0 n4
S i i i i : ] i 9,7 n3
g "™ : : : . 5 ! 74 n2
2 ' ' ' ' 5 g i 5,1 nl—
M — ‘ :
n3 4 : " ; : : I : —»=
e o o A R S
o 51 7"4 9"7 12"0 11;’3 16,6 15,8 Oblast kongovych poloh Stavéci dréha Oblast koncovy;ch poloh
4—— Optimélni hodnoty proudu  ——pp ZAVRIT OTEVRIT
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A K T 0 R I K AUMA Servopohony spol. s.r.o.
Boleslavska 1467
CZ-25001 Brandys n.L.-St.Boleslav

Telefon +420 326 396993
Fax  +420 326 303251

NasSe faxové Gislo: +420 326 303251 auma-s@auma.cz

Www.auma.cz

Elektrické servopohony a ovladaci systémy pohony

Poptavkovz formular

Pozadavek na zaslani podkladu

Kompletni katalog [ Nemecky [ Anglicky

Obsahuje objednaci Udaje, technicka data, provozni navod, certifikdty a vSeobecné informace
tykajici se otocnych pohond, linedrnich elektropohon( a kyvnych pohon( (véetné prislusenstvi a seznamu néhradnich dild).

Katalog na CD/ na internetu [0 Nemecky/anglicky

CD se seznamem vyrobkii I vybér z 10 jazyka

Obsahuje celé spektrum nasich vyrobk. Tento vybér probihd za pomoci menu a jsou zde
k dispozici vedle popisu vyrobku také rozmérové schémata, schémata fazeni, technickd data, jakoZ i prodejni udaje.

dalsi vyrebky

Systémy ovladani pohon(
Pohony pro atomové elektrarny
Pohony se 2 motory

oono

Kromé toho pozadujete

[ Nabidku [ Telefonicky kontakt [ Navstévu [ Predvedeni

Vas dotaz:

O Pani. O pan.

Jméno

Firma Oddélenf
Telefon Fax
Ulice/Gislo PSC/mésto

/emeé E-Mail




AKTORIK

Prodej a servis -
po celém svete

O SIPOS Aktorik Némecko

AUMA Servopohony spol. s.r.o.
ul. Boleslavska 1467
CZ-25001 Brandys nad Labem-
Stard Boleslav

Telefon +420 326 396 993
Fax +420 326 303 251
GSM +420603 810 090
auma-s@auma.cz
ledvinaj@auma.cz
WWww.auma.cz

Centralni prodej a zavod

Telefon +499187 /9227 -0
Fax +49 9187 / 9227 - 5111

info@sipos.de
WWW.Sipos.de

Servisni horka linkau

Telefon +49 9187 /9227 - 5214
service@sipos.de

2012 >> Vyddni 03/12 <<

SIPOS Aktorik GmhH
Elektrické servopohony
Im Erlet 2

D-90518 Altdorf, Niemcy

Zmény vyhrazeny!

WWW.Sipos.de

Objednaci fs. Y070.104/CZ

www.wildner-designer.de





