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SEVEN

Willkommen
SIPOS Aktorik GmbH

SIPOS - ERFOLGREICH DURCH INNOVATION

SIPOS ist MarktfUhrer unter den Herstellern elekirischer drehzahl-
verdnderbarer Stellantriebe. Dies ist der heutige Stand einer
Erfolgsgeschichte, die mit der Grlindung unserer Gesellschaft im
Jahre 1999 begann und noch lange nicht zu Ende erzdhlt ist.
Ein wesentlicher Erfolgsfaktor ist dabei die Entwicklung von
Stellantrieben, die ihrer Zeit voraus sind.

DIE MITARBEITER - DAS WERTVOLLSTE GUT

Wir sind Uberzeugt, dass nur ein starkes Team ein Unternehmen
nachhaltig erfolgreich macht. Deshalb férdern wir unsere Mitarbeiter
und entwickeln ihre Fahigkeiten. Personalentwicklung wird bei SIPOS
S0 zu einem weiteren bedeutenden Erfolgsfaktor. Unseren Kunden
kdnnen wir dadurch innovative Produkte in héchster Qualitdt und
einen individuellen Service bieten.

DYNAMISCHES UNTERNEHMEN - GROSSE ERFAHRUNG

Die Erfahrung bei der Entwicklung von marktgerechten Produkten ist
ebenfalls ein wichtiger Fakfor fur unseren Erfolg. SIPOS geht aus
dem Geschdftszweig »Elektrische Stellantriebe« der SIEMENS AG
hervor. Wir kdnnen somit schon seit der Griindung auf eine
wertvolle, mehr als 100-jdhrige Erfahrung zurlickgreifen.

SIPOS SEVEN - DIE NEUE GENERATION VON STELL-
ANTRIEBEN

SIPOS SEVEN setzt neue MaBstébe bei der Flexibilitt, Okonomie
und Zuverldssigkeit von elekfrischen Stellanirieben. Damit wird es
Planern, Armaturenbauern und Anlagenbetreibern maéglich,
effizienter zu arbeiten als jemals zuvor.

STAY AHEAD. STAY SIPOS

N siPOS
dUuimid E=E
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SEVEN
SIPOS SEVEN

Fakten in Kurze

Der neue MafB3stab.

SIPOS SEVEN:
Eine Produkipalette mit drei Ausflihrungen fiir alle Anwendungen

PROFITRON

Alle Armaturenarten automatisierbar
Weiterentwicklung der bewdihrten SIPOS-Antriebstechnik

Intelligente Armaturenschonung:

Sanft in die Endlagen

Abschaltung ohne Drehmomentiberhohung
Vermeidung von Druckschldgen und Kavitation
Zuordnung optimaler Drehzahlen

[+ - I+
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Einzigartiger Frequenzumrichter:

Vollstdndige Kontrolle Uber die Drehzahl

Jederzeit dnderbare Drehzahlen

Konstantes Drehmoment auch bei Spannungsschwankungen
Optimale Positionsregelung

Reduziertes Ersatzteillager durch modulare Bauart

Kein Anlaufstrom

-+ - -+



Einzigartiges Bedienkonzept:

GroBes Display in Vollfarbe: Leichte Lesbarkeit aus der Entfernung

Displayorientierung kann in 90°-Schritten gedndert werden

Selbsterkldrende Men(fiihrung mit individueller
Sprachauswahl

»Drive Controller«: ein Bedienknopf fiir alle Funktionen,
hermetisch gekapselt

Kein Softwaretool zum Parametrieren nétig

USB-Schnittstelle:

Einfacher Upload/Download von Parameterwerten

Diagnose und leittechnische Inbetriebnahme auch
bei fehlender Netzversorgung

Klonen von Ersatzgerdten

SEVEN

Sicherer Betrieb:

Unter allen Umstdinden staub- und wassergeschlitzte
Elektronik (»double-sealed«)

Temperaturmessung und -Uberwachung der Elekironik
sowie des Motors

Geprufte Zuverl@ssigkeit fir hdchste Lebensdauer
Mehrstufiger Passwortschutz

Zeitgestempelte Ereignisprotokollierung

]

-+

Flexible Ansteuerung:
Analog

Bindr

Feldbus

HART

-+

N siPOS
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SEeVEN

SIPOS SEVEN

Anpassungsfahig

Ausgelegt nach EN 15714-2 fir Betriebsart-Klassen
A.B,C und D:Antriebe fiir AUF-ZU-, Inching-/Positionier-,
Modulations- und Dauerbetrieb.

Flexibilitat im Einsatz

Gut veranlagt

Breit geféicherte Anwendung: Fur alle 5;
Anlagenarten im Energie-, Wasser- und -
Industriebereich geeignet. H

)

B)))5)))))))))))))))))))))))))))))))))))fl

Anschlussfréudig

Erfullt alle leittechnischen Anforderungen: -
Bindr, analog, Feldbus und HART. :
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Produktpalette
Stellantriebe fur jede Anwendung

SIPOS Antriebe gibt es fur alle
. Fur die effiziente Planung gibt es zu jedem
pl’OZESStEChnISChen Anforderungen = Stellantrieb Ilckenlose Informationen —

Bestelldaten, MaBbilder, Anschlusspléne,

u nd fu ra I Ie D I'Eh momenta nfO I‘deru n ge n Ersatzteillisten, fechnische Daten, Betriebs-

anleitungen, Zertifikate und natrlich den

von kIEin bIS gI’OB: kompletten Katalog.

9—-60Nm 37 —250 Nm 150—-4.000 Nm

Hier in ECOTRON-Ausflhrung Hier in PROFITRON-Ausfuhrung Hier in HiMod-Ausfihrung

Produkt-Auswahlprogramm

Meniigefiihrte Produktauswahl — Online oder USB-Stick

Eine defaillierte Produktauswahl ist im Internet unter www.sipos.de
moglich. Unser Produki-Auswahlprogramm kann auch Gber einen
USB-Stick installiert werden. Nach Konfiguration eines Produktes
stehen der zugehdrige Anschlussplan, das MaBbild und die techni-
schen Daten zur Verfligung.

LN siPoS
dUuimfid EZH,
er of the AUMA Group
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SEVEN

Produktpalette

Durch den Anbau von
Zusatzgetrieben wird aus einem
SIPOS SEVEN-Drehantrieb ein ...

... Schubantrieb zur Automatisierung von Schiebern
und Ventilen.

KOMBINATIONEN MIT LINEAREINHEIT LE

— Schubkréfte: 3,8 — 217 kN

— Hibe bis 500 mm

— Stellgeschwindigkeiten: 20 — 360 mm/min

... Schwenkantrieb mit FuB und Hebel fir die Automatisierung
von Klappen mit Gestdinge.

KOMBINATIONEN MIT HEBELGETRIEBEN GS
— Drehmomente: 150 — 45.000 Nm

... Schwenkantrieb fir die Automatisierung von Klappen
und Hahnen.

KOMBINATIONEN MIT SCHWENKGETRIEBEN GS
— Drehmomente: 150 — 675.000 Nm

... Drehantrieb mit hoherem Abtriebsmoment. Damit lassen
sich auBerdem Lésungen fir spezielle Armaturentypen oder
Einbausituationen realisieren.

KOMBINATIONEN MIT DREHGETRIEBEN GST, GK UND GHT
— Drehmomente: bis 120.000 Nm

Die Drehantriebe kdnnen an unterschiedliche
Getriebearten — Linear-, Schwenk-, Hebel-
oder Drehgetriebe - individuell angepasst
werden. Die Parameter der gdngigsten
Getriebe sind in dem Betriebsprogramm des
SIPOS SEVEN enthalten. Im Meni »Zusatzge-
triebe« kédnnen die Getriebetypen ausge-
wdhlt werden.

Mit der Wahl eines Getriebetyps wird der
Stellantrieb automatisch an dessen
Eigenschaften angepasst. Ist das ange-
schlossene Getriebe in der angebotenen
Auswahl nicht enthalten, ist eine direkte
Eingabe der Getriebeparameter méglich.

Weitere Produkte der SIPOS Aktorik

Kleine Schwenkantriebe
flr Direkt- oder Hebelanbau
75 =150 Nm

Betriebsarten A,.B und C

25Q7... -

Hochgenaue Schwenk-
und Hebelgetriebe

25P7...- 125-1.350 Nm

Zwei-Motoren-Antriebe
M76348 —  fir Regeleinrichtungen
750 - 3.000 Nm

Drehantriebe fiir
kerntechnische Anlagen
fur Steuereinrichtungen
fur Regeleinrichtungen

M763.1 -
M763.2 -

duma’
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SEVEN

Produktpalette
Armaturenanschlusse

SIPOS SEVEN -

mit variablem Anschluss
fur alle Armaturen

Drehantriebe sind mit Flanschanschlissen

und Kupplungen nach EN 1ISO 5210,
DIN 3338 oder DIN 3210 verflighar.

Die Endwelle am Drehantrieb ist als B1-/B-Hohlwelle ausgefiihrt.
Das Drehmoment wird (iber eine Passfeder auf die Armatur Gber-
tragen. Andere Endwellenformen werden durch Einsdtze bzw.

Ansatzstufen realisiert.

Zur mechanischen Anpassung des Stellantriebs an unterschiedliche
Armaturen stehen verschiedene Anschlussformen zur Verfligung:

A-Endwelle*

Gewindebuchse fir steigende,
nicht drehende Armaturenspin-
deln. Dabei wird die Drehbe-
wegung des Stellantriebs tber
die Gewindebuchse (Spindel-
mutter) in eine lineare Bewe-
gung der Spindel umgesetzt.
Diese Wellenform ist mit
Trapezgewinde nach DIN 103
lieferbar. Der Anschlussflansch
mit Gewindebuchse und Axial-
lager bildet eine Einheit, die
zur Aufnahme von Schub-
kréften geeignet ist.

B2-, B3-, B4- und E-Endwelle
In die B1-/B-Hohlwelle
eingesetzte Steckbuchse mit
Bohrung und Passfedernut.
Das Drehmoment wird, wie bei
der B1-/B-Hohlwelle (iber eine
Passfeder auf die Armatur
Ubertragen.

*auch in federgelagerter Ausflihrung (AF-Endwelle) verfigbar.

Die Endwellenformen A, B1 und C bzw. A, B, C (bei Ausfihrung nach DIN 3210) sind als Hohlwelle fir eine

C-Endwelle

In die B1-/B-Hohlwelle
eingesetzte Hohlwelle mit
Klauenkupplung. Das Drehmo-
ment wird Uber die Klauen auf
die Armatur Gbertragen.

durchsteigende Spindel geeignet. Spindelschutzrohre sind in verschiedenen Léngen lieferbar.

duma’
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D-Endwelle

In die B1-/B-Hohlwelle
eingesetztes freies Wellenende
mit Passfeder. Das Drehmo-
ment wird Uber die Passfeder
auf die Armatur Gbertragen.
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Produktpalette
Features ECOTRON, PROFITRON und HiMod

Steuern und Regeln - Drei Ausfuhrungen
fﬂl‘ JEden PI’OZESS gEEIgnet SIPOS SEVEN-Stellantriebe kénnen in den Ausfiihrungen

ECOTRON, PROFITRON und HiMod geliefert werden.
SIPOS SEVEN-Stellantriebe sind als Steuer- und Regelantriebe

verfligbar, Allen gemeinsam sind:

+]

Integrierter Frequenzumrichter

Elekironisch einstellbare Drehzahl

Klasse A: AUF-ZU-Betrieb Elekironische Drehmomentbegrenzung

Klasse B: Inching-/Positionierbetrieb Umfangreiche, interne Uberwachungsfunktionen inklusive

Klasse C: Modulationsbetrieb Motorvollschutz

Klasse D: Permanenter Modulationsbetrieb Staub- und wassergeschltzte Elekironik (»double-sealed«)
Einfache Inbetriebsetzung mit Benutzerfiihrung
Integrierte Steuer- und Leistungselekironik
Vor-Ort-Bedienung Uber Drive Controller

Die Stellantriebe sind ausgelegt nach EN 15714-2 flr:

-+

]

ECOTRON PROFITRON HiMod
Der ECOTRON ist besonders Der PROFITRON ist ideal fur anspruchs- Der HiMod hat alle PROFITRON
geeignet flr AUF-ZU-Anwendungen volle Regelanwendungen und Funktionen und ist ausgelegt fir
sowie fiir einfache Positionier- und Anwendungen, bei denen spezielle Dauerbetrieb bei hochster Positio-
Regelaufgaben. Funktionen gebraucht werden. niergenauigkeit.

Komfortable Inbetriebsetzung mit
menUgefihrter Bedienung Gber
Grafikdisplay

Umfangreiche Softwarefunktionaliféit
Herausgeflhrte USB-Schnittstelle
Bluetooth-Schnittstelle

N siPOS
dUuimid E=E
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Produktpalette
HiMod fur hochste Prazision

Prazision im permanenten
Modulationsbetrieb - der
SIPOS SEVEN-HiMod wurde

fur den Einsatz in einem Umfeld

entwickelt, in dem hochste
Regelgute unabdingbar ist.

Eine Schllisselfunktion hat hierbei der hochaufidsende Absolutposi-
tionsgeber. Uber diesen registriert der HiMod-Stellantrieb die
Stellung der Abtriebswelle auch im spannungslosen Zustand. Somit
werden auch Stellungsverdnderungen, die wéhrend eines Span-
nungsausfalls erfolgen, zuverléssig erkannt und nach Spannungs-
wiederkehr korrekt an das Leitsystem gemeldet. Eine Batterie ist
daflr nicht erforderlich.

Hochwertige Komponenten und bewdhrte Ferfigungsverfahren
machen den HiMod enorm belastbar und erlauben den Stellantrieb
im Dauerbetrieb einzusetzen. Um dies zu unterstreichen gibt SIPOS
eine Garantie von 5 Jahren auf die besonders beanspruchten
Komponenten Motor und Getriebe.

Darlber hinaus erfillt die infelligente Software des HiMod unter-

schiedlichste Prozessanforderungen. Abgestimmt auf die hochwerti-

gen Komponenten rundet sie das Profil des Antriebes als High-End-
Produkt ab.

Besonders
geeignet fur die
Ansteuerung von

Regelventilen
Kessel-Anfahr-Ventilen
Jalousie-Klappen
Turbinen-Regelung
Einspritzventilen
Speisewasser-Pumpen
und andere Applikationen mit
héchster Anforderung

Hauptmerkmale

+]

Genauigkeit: max.0,1-0,2 %
Abweichung vom Gesamtweg
Kontinuierlicher Betrieb: erfillt Klasse D-
Anforderungen der EN 15714-2
Zuverldssig und robust: 5 Jahre Garantie
auf Motor und Getriebeteile
Double-sealed: Schutz bei schlechten
Umgebungsbedingungen
»Non-intrusive« Inbetriebsetzung: ohne
Werkzeug und ohne Offnen des Antriebes
Umfassende Software-Funktionen:
flr intelligente Prozesslésungen

+]

]

SIPOS liefert fiir die HiMod-Antriebe auch
entsprechend ausgelegte Schwenk- und
Hebelgetriebe 2SP7... mit extrem hoher
Positioniergenauigkeit.

N siPOS
dUuimid E=E
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Produktpalette
Features in der Ubersicht

ECOTRON

EIN- UND AUSGANGE

Bindre Eingdinge 24/ 48V AUF, ZU, STOPP (galvanisch getrennt) [ J [ J [

NOT und Mode (galvanisch getrennt) [ [
Bindire Ansteuerung Uber Dauerkontakt [ J [ J [
Bindre Ansteuerung Gber Impulskontakt [} [ J
»Proportionalfahri« (bindre Signaldauer proportional zur Stellzeit AUF nach ZU) O [}
Bindire Meldeausgdnge 24 / 48 V (galvanisch getrennt) mit frei wéihibarer Belegung 5@ 8 @ 8 e
Relaisausgtinge max. 300 V DC /250 V AC (galvanisch getrennt) 50 8 O 80
Analoge Ansteuerung tber Sollwert-Eingang (Stellungsregler) 0/4 — 20 mA (e} [
Analoge Ansteuerung tiber Prozessregler 0/4 — 20 mA (2. Analogeingang) (@) @)
Analoger Istwert-Ausgang (Stellungsmeldung) 0/4 — 20 mA [ J [ J [ ]
Passive 24 V-Versorgung der analogen Stellungsmeldung O @)
Galvanische Trennung jedes analogen Ein- und Ausgangs [} [ )
Ansteuerart von Fern umschaltbar [} [}
Externe 24 V-Versorgung der Elektronikeinheit mdglich [} [} [}
Leitungsbruchtiberwachung [} [} [ J
FELDBUS-SCHNITTSTELLE
PROFIBUS DP / Modbus RTU (1-kanalig optional mit LWL) O O O
Modbus TCP/IP (@) (@) @)
HART (@) @)
PROFIBUS: DTM fir FDT, EDD fiir PDM und AMS [ [ [
HART: EDD fiir AMS [ [
COM-SIPOS PC-Parametrierprogramm Giber USB (»non-intrusive« bei PROFITRON, HiMod) [ J [ J [}

Bluetooth [ J [ J
Unterschiedliche Abschaltmomente f(ir AUF und ZU (bis zu acht Stufen) [ J [ J [ ]
Drehzahl sieben Stufen ([ ]

stufenlos ([ ] [
Unterschiedliche Drehzahlen fiir AUF, ZU, NOT AUF und NOT ZU [} [}
Abschaltart (weg-/drehmomentabhdngig) [} [} [ J
Drehrichtung (links-/rechtsschlieBend) [} [} [
»non-intrusive« (Inbetriebsetzung ohne Offnen des Stellantrigbs) O O [
Blockade tiberwinden [ J [ J
Wegzwischenkontakt in AUF- und ZU-Richtung [ J [
Motorheizung O [ J [ ]
Wartung (Wartungsintervalle der Armatur) [ J [
Split-Range-Funktion 0/4 - 20 mA (aufgeteiltes Signal steuert mehrere Antriebe) O O
Wegabhdngige Drehzahleinstellung (fur bis zu zehn Wegabschnitte) O O
Analoge Drehzahlvorgabe 0/4 — 20 mA wihrend des Betriebs O O
Wegabhdngig frei einstellbare Stellzeiten (fir bis zu zehn Wegabschnitte) O @)
Kundenspezifische Softwareprogrammierung (e} O
Vor-Ort-Steuerstelle mit nur einem Bedienknopf (optional mit Absperrvorrichtung) [ J [ J [ J
Segmentdisplay (Parametrierung und Inbetriebsetzung tber Symbole) [ J
Farbiges Grafikdisplay, menlgeftihrte Bedienung in vielen Sprachen mit Statusanzeige [} [}
LED-Anzeige fr FERN, ORT, AUF und ZU [} [} [ J
Zeitgestempeltes Ereignisprotokoll und Betriebsdatenerfassung [} [}
Armaturenschonung: Sanftanlauf und reduzierte Drehzahl im Endlagenbereich [ J [ J [
Drehmomentkurvenaufnahme der Armatur (drei Referenzfahrten) [ ] ([ ]
Motorentemperaturiiberwachung [ J [ J [

O =0Option @ = Standard




SEVEN

Vorteile
Frequenzumrichter fur optimale Regelgute

Drehzahlveranderbar durch

Frequenzumrichter

Ein Frequenzumrichter erlaubt die vollige Kontrolle des angeschlossenen Motors:
Drehrichtung, Drehzahl, Drehmoment. Im Zusammenspiel mit der speziell fiir
den Einsatz in elektrischen Stellantrieben entwickelten Steuerung bringt das eine

ganze Reihe von Vorteilen mit sich:

Freiheitsgrade bei der Projektierung
Vor Ort sieht manches anders aus. Deshalb
ist es bei der Projektierung von Vorteil, sich
noch ein paar Freirdume bei Drehzahl und
Drehmoment zu bewahren. Die stufenlos
einstellbare Drehzahl beim PROFITRON und
HiMod (7-stufig beim ECOTRON) bietet hier
Méglichkeiten zur nachtréiglichen Prozess-
optimierung.

Optimale Positionsregelung

Der im SIPOS SEVEN-PROFITRON und HiMod
integrierte Stellungsregler hat Zugriff auf die
verschiedenen Drehzahlen des Frequenz-
umrichters. Dadurch ist es moglich, schnell
groBe Regelabweichungen, wie sie durch
Sollwertspriinge entstehen, auszugleichen
und langsamer kleine Abweichungen
auszuregeln.

Armaturenschonung: Vorsichtig

hinein in die Endlage
SIPOS SEVEN fdhrt im Endlagenbereich mit
einer fest eingestellten, niedrigen Drehzahl.
Durch die verringerte kinetische Energie von
Armatur, Motor und Getriebe werden bei
drehmomentabhdngiger Abschaltung
Uberhéhungsmomente vermieden.

Mit Kraft heraus aus Endlage

oder Blockade
SIPOS SEVEN féhrt aus einer blockierten
Lage kurzzeitig mit kleinster Drehzahl und
hohem Moment. So werden selbst verspann-
te Armaturen wieder gelost.

Prinzipaufbau eines Frequenzumrichters

Kompensation von
Spannungsschwankungen
Spannungsschwankungen von 30 %
Unterspannung bis 15 % Uberspannung
kénnen kompensiert werden. Der Antrieb
produziert immer das eingestellte Drehmo-
ment. Eine spezielle Antriebsauslegung auf
Unferspannung ist nicht notwendig.

Kein Anlaufstrom

Kein Spannungsabfall Gber lange Leitungen.
Anlagenkomponenten kénnen nach

dem Nennstrom ausgelegt werden.
Hierdurch ergeben sich Einsparpotenziale
bei der Projektierung.

Spannungs- —_— o~

versorgung
1~/3~

- _=+UZK

Motor

Gleichrichter

Zwischenkreis

(inkl. Vorladung
und Strommessung)

Wechselrichter

duma’
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SEVEN

Vorteile

Drehzahlreduzierung in den Dtz Orehzaberech
A A
n7 40
Endlagen
Kraftvoll und sanft zugleich: né g ............ .<. ........................................ g 28
Mit kréiftigem Anzugsmoment wird sanft aus der Endlage heraus und n5 AL 20
sanft in die Endlage hinein gefahren — ohne Uberhdhungsmoment,
auch bei Blockade. 5 - e
s LD
Bei jedem SIPOS SEVEN-Stellantrieb stehen einstellbare Drehzahlen ﬂ% - - ?,
innerhalb auswdhlbarer Drehzahlbereiche zur Verfugung. | i
Die Drehzahl kann beim ECOTRON in sieben Stufen, beim PROFITRON Endlagenbereich Stellweg Endlagenbereich
und HiMod stufenlos eingestellt werden. < >
U AUF
Sanftes Verfahren aus und in die Endlagen der Armatur
dargestellt am Beispiel mit gewdhitem Drehzahlbereich 5 — 40 U/min
mit 14 U/min in AUF-Richtung und 28 U/min in ZU-Richtung.
ECOTRON
b Stellweg
Drehza hl AUE = Gleiche Drehzahl fur das Verfahren in
jederzeit \ AUF- und ZU-Richtung.
veranderbar
Die eingestellte Drehzahl ist jederzeit, 2= =
auch wdhrend des Betriebes,
verdnderbar.
Dies erlaubt eine nachtragliche b Stellweg PROFITRON und HiMod
Optimierung der Ventilstellzeiten — AUF = Neben unterschiedlichen Drehzahlen
ohne Motortausch. flr das Verfahren in AUF- und ZU-Richtung,

kénnen fiir den NOT-Betrieb zusdtzlich

in AUF- und ZU-Richtung unterschiedliche

Drehzahlen parametriert werden (NOT-AUF

T \___/ _ bzw.NOTZU). Bei Aktivierung des NOT-

NOT-Signal Zeit Einganges fahrt der Antrieb mit der
parametrierten Geschwindigkeit in die
parametrierte NOT-Position.

LN siPoS
dUuimfid EIE
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PROFITRON

SEVEN

Vorteile

BN crweiterte Drehzahlfunktionalitaten

SOLL-DREHZAHLKENNLINIE

Drehzahl Drehzahlbereich

A A
n5 — [ o ] 40
n4 — @ 28
n3,né — ® [ 20
n2.n7 — ® o 14
nl - :@® —10
] E'
7 5

TT T T 1 T T 1
X1 x2 x3 x4 x5 X6 x7

ZU Stellweg AUF

Stellweg [%]  FREI EINSTELLBARE STELLZEITEN

A
AUFZ 100
x1 22
X2 117 Stellzeit [s]
x4 54
ZUZIT x5 0 T
1016 28 74 90
o o N O O
— 1l — < —
I N I} ] 1]
= o s 0

BEISPIEL EINER DREHZAHLSTEUERUNG
Stromsignal  Drehzahl
[mA] [1/min]

A A
24 o]

16,8
14,3
12,0
9,74
7,4

5,14
4,0

X > =

Stellweg
U « » AUF

Wegabhangige Drehzahl-
einstellung

Bei anspruchsvollen Prozessen ist Proportionalitét von Stellweg und
Mediendurchfluss wichtig. Der SIPOS SEVEN-PROFITRON und HiMod
realisieren dies durch Verdnderung der Drehzahl wdhrend des
Verfahrens von AUF nach ZU und umgekehrt.

Wegabhdngig kénnen verschiedene Drehzahlen (iber maximal
10 Stutzpunkte in Form einer Kennlinie vorgegeben werden.

Wegabhangig frei
einstellbare Stellzeiten

Durch Vorgabe eines Wertepaares aus Wegposition [%] und Stellzeit [s]
kann die gewinschte Stellzeit fir den jeweiligen Abschnitt eingestellt
werden (es sind 10 Wertepaare maglich).

Diese Funktion ist ideal zur Vermeidung oder Minimierung von
Wasserschldgen/Transienten.

Analoge Drehzahisteuerung

Uber diese Funktion kann der SIPOS SEVEN ohne Umparametrierung
im Betrieb mit unterschiedlichen Drehzahlen verfahren werden. Die
Vorgabe erfolgt durch ein 0/4 — 20 mA-Signal am Analogeingang
des Stellantrieb, dem die dem Stromsignal entsprechende Drehzahl
stufenlos folgt.

N siPOS
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SIPOS SEVEN

Im Detall

Die SIPOS SEVEN-
Stellantriebe sind
extrem robust

Sie arbeiten zuverldssig in jeder Einbau-
lage, auch unter harten Umgebungsbe-
dingungen.

Alle Stellantriebe sind ausgefiihrtin
der Schutzart IP68 nach EN 60529
und Korrosivitatskategorie C5 nach
EN 15714-2.

Flr Einsdtze unter exiremen Bedingungen
ist der Stellantrieb auch mit "Schwerem
Korrosionsschutz" verfugbar (C5 flr sehr
lange Schutzdauer).

Gehdusematerial

Steckbarer elektrischer Anschluss

Metalldeckel

Elektronik bleibt staub- und wassergeschitzt,

selbst bei abgezogenem Stecker.

Es besteht aus einer speziellen, hoch

korrosionsbestdndigen Aluminiumlegierung.

Dieser Werkstoff zeichnet sich durch eine

hohe Festigkeit, vergleichbar mit Sphdroguss,

aus und ist dabei extrem leicht. Unter
normalen atmosphdrischen Bedingungen
kann der SIPOS SEVEN sogar ohne
Lackierungen im Freien eingesetzt werden.

duma’
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USB-Anschluss

Multifunktionszugang fir
Inbetriebsetzung, Diagnose
und Service.

Mechanischer Stellungsanzeiger

Besonders hilfreich, wenn die Getriebeeinheit
getrennt von der Elektronik aufgestellt wird.
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Schauglas 2 ;
o

Extrem robust,sorgt fur klare

Sicht auf das Display.
Farbiges Grafikdisplay
mit Statusanzeige

o

o \

Drive Controller

o ~ .
Ein Bedienknopf flr alle ECOTRON Segmentdisplay
Funktionen, hermetisch gekapselt. Ubersichtliches Segmentdisplay mit sechs
Status LEDs.
L Absperrvorrichtung

Unbefugte Bedienung kann mit einer
Absperrvorrichtung verhindert werden.
Zustzlich kénnen auch Gber Passworter
unterschiedliche Benutzerrechte definiert
werden.

Handkurbel/Handrad

[¢]

Gegen ungewollten Zugriff
optional abschlieBbar.
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19 SIPOS SEVEN

Im Detail

Relaiskarte

Rundstecker

Der Anschluss von Motor- und Steuerleitungen
erfolgt Giber ein 56-poliges Steckerelement.

Hier sorgen Schraubklemmen fur sichere Kontakte. Muss fur
Wartungsarbeiten der Elekiroanschluss getrennt werden, bleibt
die Verdrahtung trotzdem erhalten.

Steuerplatine ECOTRON

Feldbusanschluss

Einfacher Anschluss der Feldbusleitungen auf der
separat zugdnglichen Feldbusabschlussplatine.

Anschluss der Netz- und Steuerleitungen wie beim Rundstecker. Steuerplatine PROFITRON




Leistungsteilbaugruppe

Asynchronmotor

USB-Anschluss

Die moderne Kommunikationsschnittstelle
im Stellantrieb.

Er sorgt in jedem SIPOS SEVEN fir den nétigen Antrieb.

Unter Elektromotoren ist er uniibertroffen in puncto Robustheit,
Zuverldssigkeit und Betriebssicherheit, dabei einfach im Aufbau.

Die Kraftlbertragung erfolgt direkt auf die Schneckenwelle ohne
Zwischengetriebe.

Meldegetriebe oder »non-intrusive«

Zur Erfassung der aktuellen Position der Armatur wird bei ECOTRON und
PROFITRON Uber das Meldegetriebe ein Prdzisions-Leitschichtpotentio-
meter betdtigt. Das Meldegetriebe untersetzt die Drehbewegungen der
Abtriebswelle auf eine Drehbewegung > 300° fir einen vollen Hub von
AUF nach ZU. Das Meldegetriebe ist ohne Werkzeug und ohne
Demontage von 0,8 bis 4.020 U/Hub einstellbar.

Optional kann der ECOTRON/PROFITRON mit einem »non-intrusive«-
Positionsgeber ausgerlstet werden (beim HiMod ist dies Standard).



Handkurbel oder Handrad

Der Handantrieb greift an der Schnecken-
welle ein. Zur Handbetétigung wird das
Handrad in Richtung des Antriebs gedrickt.
Ein Schalter sperrt den Motor bevor die
Verbindung zur Schneckenwelle erfolgt.

Der Anlauf des Motors bei Handbetdtigung
wird hierdurch sicher verhindert.

Die Selbsthemmung des Stellantriebs bleibt
bei Handbetrieb erhalten.

Bei groBen Stellantrieben verhindert eine
Fliehkraftsperre, dass das Handrad ein-
gekuppelt wird, bevor der Motor zum
Stillstand gekommen ist.
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SIPOS SEVEN

Im Detall

Getrennte Aufstellung

Mit dem L&sen von nur vier Verbindungs-
schrauben wird die Elekironik von der
Getriebeeinheit getrennt und kann separat
aufgestellt werden.

Dazu erforderliche Montagesets sind mit
Kabelldngen bis zu 150 m lieferbar.




SEeVEN

Bedienkonzept
Display

Display und Drive Controller
bilden ein perfektes Team

Mit dem Drive Controller werden sdmtliche Funktionen des
Stellantriebs bedient. Ein separates Software-Tool zum Parametrie-
ren ist nicht nétig. Das Display ermdglicht eine selbsterkldrende
MenUflhrung.

U ORT FERN  AUF ZU ORT FERN AUF

A Vv

I 1

Betriebsbereit Storung

A = Der obere Bereich informiert Gber den Zustand des Antriebs.
B = Der untere Bereich zeigt das Start-Mend, von dem aus in die verschiedenen
Bedien- und Parametrier-Menus geschaltet wird.

Das Display wird automatisch beleuchtet: Die Hintergrundbeleuchtung wird beim

Betditigen des Drive Controllers heller und schaltet, wenn keine Bedienung
erfolgt, nach kurzer Zeit wieder in den Ruhezustand.

LN siPoS
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Features des
PROFITRON- und
HiMod-Displays

GroBes Display in Vollfarbe: Leichte
Lesbarkeit aus der Entfernung

Displayorientierung kann in 90°-Schritten
getindert werden: Anzeige bleibt in jeder
Position lesbar

Detaillierte Anweisungen mit Animationen:
Einfache Inbetriebnahme und Bedienung

ECOTRON-Display

Ubersichtliches Segmentdisplay und
sechs Status-LEDs.

Features des
Drive Controller

Ein einziger Bedienknopf flr alle
Funktionen

Einfachste und intuitive Bedienung

»Non-intrusive« Inbetriebnahme ohne
Offnen der Elekironik

Hundertprozentig dicht: keine Durch-
flihrung von Wellen und Kabeln durch
das Gehduse



Drive Controller

Ein Bedienknopf fiir alle Funktionen.

Die Statusanzeige

Alles auf einen Blick.

Stufenweise-Einstellung

Anderung in vorgegebenen Stufen.

SEeVeN

Bedienkonzept

Drive Controller B

Navigation

Einfach Drehen (@) und Driicken (®).

Entweder-/Oder-Einstellung

Auswahl zwischen zwei Parameterwerten/Eigenschaften.

Zahlenwert-Einstellung

Eingabe der Parameterwerte als Zahl.
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Kommunikation
USB-Schnittstelle und Bluetooth  IEZH

Kommunikation mittels USB oder
Bluetooth, ohne Offnen des Gerites

Features USB-Anschluss:

Verbindung (iber USB-Stick oder USB-Kabel zu Laptop

Schneller und unkomplizierter Upload/Download von Parameterwerten
Leittechnische Inbetriebnahme auch bei fehlender Netzversorgung

Klonen von Ersatzgeréten

Firmware-Update

Interface in IP68-Ausfiihrung

Kommunikation wird durch Blinken des USB-Symbols im Display angezeigt

- - I+

[+

Features Bluetooth-Interface:

[+

Kontaktaufnahme zu Anfrieben iber gréBere Distanzen
Eindeutige Identifizierung der Antriebe

Einfacher Upload/Download von Parametern
Firmware-Update

Kommunikation wird durch Blinken des Bluetooth-Symbols im
Display angezeigt

Abschaltbar

-

[+

LN siPoS
dUuimfid EIE

Solutions for a world in motion A member of the AUMA Group



SEVEN

Kommunikation
Kommunikationssoftware COM-SIPOS

Visualisierung

COM-SIPOS erdéffnet, neben der Funktion alle Parameter und
Diagnosedaten aus dem SIPOS SEVEN-Antrieb herunter zu laden,
auch die Méglichkeit die vielfdltigen Einstellméglichkeiten und
Funktionen in Ubersichtlichen, themenbezogenen Menus darzustellen.

Inbetriebnahme
Samtliche Einstelldaten sind auf einen Blick ersichtlich, einfach
editierbar und bequem per Mausklick in den Antrieb zu laden.

Bedienen und Beobachtien

Uber das Men(i »Bedienen und Beobachten« ist, neben dem
dynamischen Status der Ansteuerungssignale, auch das Verhalten
des Antriebs verfolgbar. Zudem ist es auch mdglich, den Antrieb
direkt aus COM-SIPQOS heraus zu bedienen.

Betriebsdatenerfassung

Alle wichtigen Betriebsdaten des Antriebs werden kontinuierlich
Uberwacht und gespeichert und kénnen bequem tber COM-SIPOS
visualisiert werden.

Antriebsdiagnose

Der Antriebsstatus ist auf einen Blick erkennbar. Neben einer
eventuell aktuell anstehenden Fehlermeldung speichert der
Antrieb zudem eine zeitgestempelte Stérhistorie. So kann schnell
die Ursache von Stérungen identifiziert und behoben werden.

Anlagen-/Antriebsdokumentation

Die nach erfolgter Inbetriebnahme aus dem Antrieb herunter-
geladenen Daten kdnnen zu Dokumentationszwecken in einer
Datei gespeichert und auch auf einem Blatt zusammenfassend
ausgedruckt werden.

Antriebs-Anlagenoptimierung

Um auch das lefzte Qudnichen aus der Anlage herauszuholen,
bietet COM-SIPOS die Méglichkeit einfach an den Antriebspara-
metern wie z.B. Stellzeit, Bremswirkung oder Hochlauframpe zu
optimieren und das Verhalten der Armatur dabei zu beobachten.

Im so genannten »Simulationsmodus« ist es mdglich, die Kommuni-
kation zur jeweiligen Leittechnik zu simulieren. Hierbei werden die
Antriebsrickmeldungen an die Leittechnik Gberprift.

N siPOS
dUuimid E=E
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Ansteuern und Regeln
Ansteuerarten im Uberblick

Der SIPOS-Stellantrieb ist mehr als nur
die »Schnittstelle« zwischen Leittechnik
und Armatur

Er wertet intelligent die bindr, analog oder Gber Feldbus Ubermittelten Ansteuerbefehle aus
und verfdhrt die Armatur entsprechend. Die Leittechnik erhdlt wiederum vom Stellantrieb eine
Rickmeldung; Diese kann eine reine Status-Ruckmeldung tber bindre Ausgangssignale

(z.B. Drehmoment AUF/ZU, Endlage AUF/ZU, Stérung etc.) oder die Riickmeldung dynamischer
Daten (z.B. Armaturenstellung) Gber den Analogausgang sein.

Uber Feldbus sind prinzipiell alle statischen und dynamischen Daten jederzeit verfiigbar.

N siPOS
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Ansteuern und Regeln
Ansteuerarten im Uberblick

Binar-Dauerkontakt

Ansteuerbefehl AUF

24V /1 T | |
e 0v/0 4 I
= 1 v Zeit
3 1 Ansteuerbefehl ZU Yo TG

24 V/ 1 : |<—: ewir|
- T ' Fahr befeh\AUF' '
£ ' >
8 Zeit
g T Fohrbefemzu : .
j
e .

Zeit

Konventionell

So lange ein Befehl AUF oder ZU ansteht, fahrt der Antrieb die Armatur
in der entsprechenden Richtung.

Liegt kein Ansteuerbefehl vor oder werden gleichzeitig ein AUF- und
ein ZU-Signal gesetzt, stoppt der Antrieb.

Proportionalfahrt

Ansteuerart fir héchste Anspriche.Positionierverhalten und Genauig-
keit dhnlich einer Schrittmotoransteuerung.

Der Antrieb verfdhrt auch bei sehr kurzen Ansteuerzeiten einen Weg,
der exakt proportional zur Ansteuerzeit ist.

Ideal bei Schrittregler-Anwendungen fUr kleinste Positionierschritte.

Binar-impulskontakt

T Ansteuerbefehl AUF
24V /1
ov/0 rl >
' ' Zeit
- 1 Ansteuerbefehl ZU
S24v/1 |
% ov/o b4 rl : >
' 1 ' Zeit
T X Ans1euerbefeh| STOPP
24V/1 | ! !
ov/ol—r Al . >
1 1 1 1 -Zeli
T ' Fahrlbefehll AUF' :
i S 8
% : Zeit
@ T Fahrbefehl U
5 >
Zeit

Zum Ansteuern des Antriebs wird ein AUF- oder ZU-Impuls (mindes-
tens 10 ms) an den Antrieb geschicki.

Der Antrieb wird so lange verfahren, bis ein neues Signal in Gegen-
richtung oder STOPP von der Leittechnik kommt, oder die Endlage der
Armatur erreicht ist.

g ]OO%T Sollwert (Signal 0/4 — 20 mA)
® 0 .’ — >
T . Foh'rbefem Auf : Zet
> 1 1 1 1 :
Analog-Sollwert I e = R A
: \ Fahrbefenl ZU : Zet
, § 1| v 4 I
Proportional zur Vorgabe durch das analoge OT L 1,
Eingangssignal (0/4 — 20 mA) wird tber 00 ! Istwert : ) Zeit
einen integrierten Stellungsregler die T : — E
Stellung der Armatur durch den Antrieb 0 Zeﬁ
verdindert.
duma’
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Ansteuern und Regeln
Regelungsfunktionen

STELLUNGSREGLER

Stellweg [%]
A

1Nochlauf/

Einschaltzeitpunkt~Sollwerf, /Istwert Abschaltzeitpunkt

A\ Jyl &uBere | Totzone
S

innere Totzone

y

Zeit

Verlassen der GuBeren Totzone bestimmt
Einschaltzeitpunkt des Motors

Erreichen der inneren Totzone bestimmt
Abschaltzeitpunkt des Motors

STELLUNGSREGLER MIT
SPLIT-RANGE-FUNKTION

Stellweg [%]
A

»

20 1[mA]

Beispiel: angesteuert im analogen Stellsignalbereich 4 — 12 mA

angesteuert im analogen Stellsignalbereich 12 - 20 mA

N siPOS
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Stellungsregler

Adaptiver Dreipunkiregler — optimiert den Prozess und entlastet
die Armatur

Der bei SIPOS SEVEN-PROFITRON und -HiMod integrierte Stellungs-
regler ist ein adaptiver Dreipunki-Regler, d. h. die Totzone wird immer
der Qualitét von Soll- und Istwertsignal angepasst. Eine feste
Einstellung ist ebenso mdglich.

Somit wird die groBtmdgliche Regelgenauigkeit bei minimaler
Schalthéufigkeit erreicht, der Prozess optimiert und die Armatur
durch weniger Schaltspiele entlastet.

Zusitzliche Features des Stellungsreglers:

Sanftanlauf und elekironische Bremsung
Reduzierung der Geschwindigkeit vor Erreichen des Sollwerts
ein moglicher Nachlauf wird evaluiert und beriicksichtigt

Split-range-Funktion

Aufgeteiltes analoges Signal — steuert
zusammenarbeitende Stellantriebe

Bei Anwendungen mit groBem Durchflussbereich, z.B. Durchfiussre-
gelungen bei groBen Rohren, kénnen die Grenzen eines einzelnen
Stellgliedes schnell erreicht werden; ein Stellglied allein kann eine
hohe Genauigkeit nicht Gber den kompletten Durchflussbereich
erreichen.

In solchen Fdllen ist ein Bypass (eine Zusatzleitung mit Stellglied
und Antrieb) vorteilhaft.

Hier schafft die Split-range-Regelung die Mdglichkeit, das Ansteuer-
signal vom Regler auf zwei (oder mehr) Antriebe aufzuteilen, zu
splitten, so dass eine zusdtzliche separate Ansteuerung des
Bypass-Antriebs (oder weiteren Antriebe) nicht erforderlich ist.
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Ansteuern und Regeln

analoger Sollwert
1. analoger Eingang

Prozess-Sollwert P*

Festsollwert

Prozessregler

Stiings-SoIMen‘

adaptiver Stellungsregler

5
Z
g
drehzahlverdnderbarer E
Antrieb
L

| Armatur I

Regelungsfunktionen

Prozess-Istwert P

2. analoger Eingang

Prozessregler

Direkte Sensor-Riickmeldung - steuert selbstdndig
den Stellantrieb

Der integrierte Prozessregler ist als klassischer Pl-Regler ausgefiihrt.

Einstellbar sind die Verstdrkung Kp und Nachstellzeit Tn. Bei
Erreichen der Reglerausgangsbegrenzung wird der I-Anfeil so
nachgeflhrt, dass sich der Regler jederzeit aus der Begrenzung
|6sen kann. Die Zykluszeit betrdgt 18 ms.

Folgende Ansteuerarten stehen zur Verfiigung:

Prozessregler konventionell:
Der Sollwert kommt vom 1. Analogeingang (4 — 20 mA).

Prozessregler Feldbus:
Der Sollwert kommt (iber den Feldbus.

Prozessregler Festsollwert:
Der Sollwert wird intern als Festsollwert parametriert (O - 100 %).

N siPOS
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Ansteuern und Regeln
Feldbusschnittstellen

PROFIBUS DP ist weltweit verbreitet. Er sorgt durch ausgereifte
Sicherungsmechanismen flr eine hohe Gerdteverfugbarkeit und
durch effizienten Hochgeschwindigkeits-Informationsaustausch
flr kurze Ansteuerzeiten.

SIPOS SEVEN unterstiitzt folgende PROFIBUS DP-Funktionen:
Grundfunktionen DP-VO

Leistungsstufe DP-V1

Leistungsstufe DP-V2

Aus den Funktionen der Leistungsstufe DP-V2 werden die
Zeitstempelung und die Slave-Redundanz nach dem Profil
RedCom untersttitzt.

HART (Highway Addressable Remote Transducer) ist ein offenes
Protokoll fir bidirektionalen Datenaustausch zwischen Leittechnik
und Feldgerat und ermdglicht dadurch analoge und digitale
Kommunikation gleichzeitig.

HART benétigt zum Datenaustausch immer ein analoges Stromsignal
4 — 20 mA, auf das héherfrequente, digitale HART-Signale mittels
FSK-Modem (Frequency Shift Keying) aufmoduliert werden.

Modbus RTU

Modbus RTU ist ein relativ einfaches Busprotokoll fir eine schnelle,
einfache Verbindung zwischen einem (Leittechnik-)Master und vielen
Slaves (Aktoren, Sensoren). SIPOS-Antriebe unterstitzen

die RTU-Ausflihrung.

Bei der Modbus RTU-Slave-Anbindung im SIPOS SEVEN werden alle
Prozessdatenzugriffe und die volle Antriebsparametrierung unter-
stiitzt,

Des Weiteren kdnnen die Antriebsinformationen ausgelesen werden.

Die physikalische Anbindung erfolgt wie beim PROFIBUS Uber RS-485
oder Uber Lichtwellenleiter.

Modbus TCP/IP

Funktionsumfang wie Modbus RTU.

Die physikalische Anbindung erfolgt (iber einen auBenliegenden
M12-Steckverbinder in Ethernet-Physik.

Leittechnik-Integration

Die Verfligbarkeit der Ansteuerung ist die

Der SIPOS SEVEN bietet hier das volle Spektrum:

Basis. Zusdtzlich muss eine einfache

Leittechnik-Integration méglich sein. Den
Steuerungen und Engineering-/Leitsystemen
mussen fir den Datenaustausch spezifische
Parameter und Datenformate bekannt
gegeben (»integriert«) werden.

duma’
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Gerdtestammdaten-Datei (GSD)

Elektronische Gerdtebeschreibung
(electronic device description - EDD)

Device type manager (DTM) fir die
FDT-Schnittstelle (field device tool)
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Solar-Gel-Batterien

LF )

Laderegler  Bafterie OK?  patterieschutz

SEVEN

Spezielle Anwendungen

Insellosungen

0 606

(€]

® o

Funktionsprinzip Solarschaltschrank (B) (B)

QO (€]

(]
_E_ kurzzeitig viel Energie w

Hauptrelaisekontakt  Wechselrichter

Solaranlagen

Bei Anwendungen, die eine Unabhéngigkeit
vom Stromnetz erfordem, ist Energieeffizienz
und Wirtschaftlichkeit Pflicht. Die Kombinati-
on eines SIPOS SEVEN mit einer Solaranlage
ist hierflr die ideale Losung. Hierdurch
entstehen vielfdltige Einsatzmdglichkeiten in
der Bewdisserung von Agrarfiéchen, der
Trinkwasserférderung und -verteilung, in
Regenwasserauffangsystemen und bei der
Regelung des Durchflusses in Pipelines, um
nur einige Beispiele zu nennen.

Kommunikation

Ansteuerung i
i Funk/GSM ¢ _ CIEEE .
A 4
Elektrischer
24 h sehr wenig Jv Stellantrieb
Energie

Unabhdngig mit Komfort:

Alle Funktionen des SIPOS SEVEN sind
auch im Solarbetrieb verfugbar.

Es werden Standard-230 V-Antriebe
eingesetzt, teure 12 V-/24 V-Motor-Technik
ist nicht erforderlich.

Aufstellungsort der Solaranlage ist
unabhdngig vom Einsatzort des
Stellantriebes.

Zentrale Versorgung mehrerer Antriebe
ist moglich.

N siPOS
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Spezielle Anwendungen
»Fail-safe«-Losungen

Klappe

USV-System
Ruckschlagklappe Stellantrieb Pumpe
N\ N\
(=) (coq) < (
N— N
——
Ruckschlagklappe Stellantrieb Pumpe
N\ N\
(=) (coa) < (
N— N—
W
Ruckschlagklappe Stellantrieb Pumpe

N\

Usv

Der SIPOS SEVEN ist ideal geeignet fur den Einsatz mit batteriegepuf-
ferter unferbrechungsfreier Stromversorgung (USV). Sie kommt dort
zum Tragen, wo die Eventualitdt einer Stérung in der Spannungsver-
sorgung zu bertcksichtigen ist. Solche Sicherheitsanforderungen
finden sich in Bereichen wie Hochwasserschutz, Bergbau, Trinkwasser-
versorgung, Abwasserreinigung und Fernwdrme.

Sicherheit mit Wirtschaftlichkeit:

Anlaufstrom ist immer kleiner oder gleich dem Nennstrom:
Mit SIPOS-Antrieben werden deutlich kleiner dimensionierte
USV-Systeme bendtigt.

Niedriger Energieverbrauch des Stellantriebs im Standby: Je nach
Ausstattung weniger als 150 mA.

N siPOS
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Hdufigste Anwendung:

Einphasige SIPOS-Stellantriebe mit bewdhrten und kostengUinstigen
einphasigen USV-Systemen.

Einsatz nach Bedarf:

Kontrolliertes »Herunterfahren« der Anlage
Verfahren der Anlage in eine Sicherheitsstellung oder
Uberbriicken einer kurzzeitigen Spannungsunterbrechung



BASIS SCHAFFEN

Wir stehen bei Montage und Installation
unserer Stellantriebe zur Seite.

SICHER STARTEN

Wir sorgen flir eine reibungslose Inbetrieb-
nahme unserer Stellantriebe.

BETRIEB SICHERN

Wir stehen flr vorbeugende Wartung und
regelmdBige Inspektionen zur Verfligung.
SCHNELL HELFEN

Wir helfen schnell und vor Ort.Auch in den
seltenen Féllen, in denen eine Reparatur,
eine Instandhaltung oder die Behebung einer
Stérung erforderlich wird.

SEVEN

Service
Fur Sie da

VERSORGEN UND GUT BERATEN

Ersaizteile werden meist unverziglich
bendtigt. Wir beraten bei der optimalen
Bevorratung einer Grundausstattung. Wegen
des modularen Aufbaus unserer Stellantriebe
ist daflr nur ein kleines Ersatzteillager
notwendig.

REVISIONSSICHER MACHEN

Unser Revisionsservice unterstitzt effizient
bei der Einhaltung von Sicherheitsstandards
und gesetzlichen Vorgaben.

INDIVIDUELL OPTIMIEREN

Wir unferstiitzen bei der Realisierung
maBgeschneiderter individueller Ldsungen.
Gedinderte Anforderungen kdnnen optimierte
Prozesse, Automatisierung und Um- und
Nachriistung der Stellantriebe erfordern.

KOMPETENZ WEITERGEBEN

Wir geben unser Wissen und unsere
Erfahrung weiter. Dies geschieht in Form von
Produktschulungen, Servicetrainings oder
Supervision.

a u ma® thKTORIK
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Marktfihrer bei den drehzahlverdnderbaren elektrischen Stellantrieben.
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STAY AHEAD. STAY SIPOS

SIPOS Aktorik
Zentralvertrieb und Werk
Tel. +49 (0)9187 9227-0
Fax +49 (0)9187 9227-5111
info@sipos.de; www.sipos.de

Service-Hotline
Tel, +49(0)9187 9227-5215
service@sipos.de

SIPOS Aktorik GmbH
Elektrische Stellantriebe
Im Erlet 2; D-90518 Altdorf

Ausgabestand 03/18 Y070.300/DE



