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Solutions for a world in motion
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1 Motor 5 Unidade local de controlo 8 Ligagéo de ficha
2 Unidade de transmissao 6  Volante 9 Interface USB
3 Unidade electronica 7 Ligagéo do bus de campo 10  Tubo de protegao do fuso
(consultar o catalogo para medidas)
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