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Solutions for a world in motion

AKTORIK

A member of the AUMA Group

SEeVeEN

Desenho dimensional 2SA705., 2SA706., 2SA735., 2SA736., R866854
2SA755., 2SA756.
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1 Motor

2 Unidade de transmissao

3 Unidade electrénica

4 Transdutores de posicionamento

5 Unidade local de controlo
6 Volante

7 Ligagao do bus de campo
8 Ligacéo de ficha

9 Interface USB (apenas PROFITRON)
10 Tubo de protegdo do fuso (consultar o catalogo para medidas)
11 Sensor de posi¢do nio intrusivo
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