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Solutions for a world in motion

AKTORIK

A member of the AUMA Group

Schema quotato 2SA703., 2SA704.-.C, 2SA733., 2SA734.-.C,
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1 Motore 5 Posto di comando in loco 9 Interfaccia USB (solo PROFITRON)
2 Riduttore 6 Manovella 10 Tubo di protezione per stelo (lunghezza come da catalogo)
3 Unita elettronica 7 Collegamento bus dicampo 11 Sensore di posizionamento non intrusivo
4 Gruppo ingranaggi di segnalazione 8 Morsettiera a pluriconnettori
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