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1 Temel bilgiler isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Temel bilgiler

Guvenlik bilgileri

Genel

Burada ele alinan cihazlar, endistriyel kullanim alanlarina yonelik sistemlerin birer parcasidir.
Bu aygitlar, teknigin kabul edilmis kurallarina uygun olarak tasarlanmiglardir.

Tasima, montaj, kurulum, isletime alma, bakim ve onarima iligkin bitin galismalar, uzman personel
tarafindan yapilmalidir.

Bu dokiimantasyonun guvenlik teknigiyle ilgili bildirimleri baglamindaki uzman personel, her defa-
sinda gerekli olan faaliyetleri giivenlik teknigi standartlarina uygun olarak yapma yetkisine sahip
olan ve bu sirada muhtemel tehlikeleri fark edip, giderebilen kisilerdir. Bu kisiler, aygit Gzerindeki
uyari bilgileri ve bu isletim kilavuzunda bulunan glivenlik bildirimleri konusunda esasli bir sekilde
bilgilendirilmis olmalidir.

Yuksek akim tesislerinde yapilan ¢aligsmalarda uzman olmayan kisilerin ¢calistiriimasina iligkin
yasak, 6zellikle DIN EN 50110-1 (daha 6nce DIN VDE 0105) ya da IEC 60364-4-47 (VDE 0100
Bolim 470) standartlarinda diizenlenmistir.

= Kagak akim
Aktuatorlerin kagak akimi, tipik olarak 3,5 mA’den daha fazladir. Bu nedenle, IEC 61800-5-1
uyarinca sabit bir kurulum gereklidir.

= Hatali akima karsi koruma salteri veya izleme cihazlar
Entegre frekans donuUstlricu sayesinde, koruyucu topraklama iletkeninde bir dogru akim
meydana getirilebilir.
Aga seri baglanmis bir hatali akima kargi koruma diizenegi (RCD) veya bir hatali akim izleme
dizenegi (RCM) kullanilacak olursa, o0 zaman bu dizenek Tip B olmalidir.

Sorunsuz ve guvenli bir isletim, usuliine uygun tasima, kurallara uygun bir depolama, kurulum,
montaj ve dikkatli bir sekilde isletime almayi sart kosmaktadir.

Burada, IEC 61800-3 uyarinca sinirli temin edilebilir bir riin séz konusudur.
Bu urlin, yasam alanlarinda radyo parazitlerine yol agabilir; bu durumda isletmeci tarafindan uygun
Onlemlerin alinmasi gerekli olabilir.

Ozellikle su hususlara dikkat edilmelidir:

u Bilhassa katalogda, siparis belgelerinde, isletim kilavuzunda, tip plakasi verilerinde ve diger Griin
dokiimantasyonunda yer alanlar olmak lizere, misaade edilen kullanim hakkindaki teknik veriler
ve bilgiler (montaj, baglanti, ¢evre ve igletim kosullar);

u Genel kurulum ve giivenlik talimatlarr;
= Yerel, sisteme 6zgl mevzuat ve gereklilikler;

u Lokal gevre kosullari, 6zellikle kontrol aktliatoriinlin titresen bir vanaya montaji sonucunda
olusabilecek titresim zorlamasi;

u Aletlerin, kaldirma ve tagima diizeneklerinin kurallara uygun olarak kullaniimasi;

u Kigisel koruyucu donanimlarin kullaniimasi, 6zellikle yuksek ¢evre sicakliklarinda ve kontrol
aktuatérindeki olasi ylksek yuzey sicakliklarinda.

Ayagit lizerindeki uyari igaretleri

Ezilme tehlikesi. Krank koluna ya da el ¢arkina bas-
tirirken, elinizin ya da parmaklarinizin ezilmemesine
dikkat edin, bkz. Sekil.

2SA7.5/6/7/8 serisi cihazlar igin gecerlidir: Hangi
yaglama maddesinin kullanilacagini gésterir, ayrica
bkz. ['14.2 Yaglama periyotlari ve yaglama maddeleri”
sayfa 103.

Sicak yuzey. Yiksek yiuzey sicakliklari uyarisi (yliksek
cevre sicakliklari ile sik galisma ve uzun galisma sire-
lerine bagh olarak).

Sekil: Sikisma tehlikesi

Sayfa 4 Y070.302/TR
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isletim Kilavuzu 1 Temel bilgiler
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Tasima ve depolama

m Sevkiyat islemi, dayanikli bir ambalaj igerisinde
gerceklesmelidir.

= Tasima igin halati, motorun ve el ¢garki mahfazasinin etrafina
baglayin, bkz. Sekil. Elektronik tnite Uzerindeki halkalari (1)
yalnizca, kontrol akttatérintn kendi agirhidini kaldirmak igin
kullanin.

m Kaldirma aracini hi¢ bir zaman krank koluna ya da el ¢arkina
tespit etmeyin.

® lyi havalandirilan, kuru bir ortamda,
-30 °C — +80 °C’de depolayin.

m Raf ya da ahsap palet Gizerinde depolanarak, zemin nemine
karsi korunmalidir.

= Baglanti bagligini’/kapagini ve kablo muflari ile elektronik
Unitenin kapagini kapali tutun. Sekil: Tagima

Tasfiye ve geri donusum

Ambalaj

Uriinlerimizin ambalajlari gevre dostu, kolay ayrigtirilabilir malzemelerden olugmakta ve yeniden
kullanilabilmektedir. Ambalaj malzemelerimiz sunlardir: Ahsap esasli levhalar (MSB/OSB), karton,
kagit, PE folyo. Ambalaj malzemelerinin tasfiyesi igin, geri dénusum isletmelerini tavsiye etmekteyiz.

Kontrol aktiiatorii

Kontrol akttatérlerimiz moduler yapiya sahip olup, bu sayede kolaylikla malzemelerine gére ayrila-
bilmekte ve siniflandirilabilmektedir: Elektronik parcalar, ¢esitli metaller, plastikler, gresler ve yagdlar.
Genel olarak gegerli hususlar sunlardir:

= Demontaj sirasinda gresleri ve yaglari toplayin. Bunlar genellikle su kaynaklari igin tehlikeli
maddeler olup, gevreye birakilmamalidir.

= Demonte edilen malzemeleri kontrolli tasfiyeye veya malzemeye gore ayri olarak geri donisime
gonderin.

u Ulusallyerel tasfiye yonetmeliklerine riayet edin.

isletim kilavuzuna yonelik bildirimler

Giivenlik bildirimleri: Kullanilan semboller ve anlamlari

isletim kilavuzunda, farkli anlamlari olan agagidaki semboller kullanilmistir. Dikkate alinmamasi
durumunda agir yaralanmalar veya maddi hasarlar meydana gelebilir.

Uyari, kurallara uygun olarak yapilmamasi halinde, kisilerin ya da maddi degerlerin gtivenligini
riske sokabilecek faaliyetlere isaret eder.

Bildirim, kurallara uygun bir igletim izerinde 6nemli etkisi bulunan faaliyetlere isaret eder.
Bunlarin dikkate alinmamasi durumunda, dolayl zararlar ortaya ¢ikabilir.

Elektrostatik tehlike altindaki pargalar, devre kartlarinin Gzerinde bulunur, elektrostatik

desarj nedeniyle hasar gorebilir ya da bozulabilirler. Eger ayar ¢alismalari, dlcimler ya da devre
kartlarinin degistiriimesi sirasinda bilesenlere dokunulmasi gerekiyorsa, bunu yapmadan hemen
once topraklamali, metal bir ylizeye (6rn. gévdeye) dokunarak, elektrostatik yikiin bosalmasi
saglanmaldir.

Y070.302/TR Sayfa 5
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1 Temel bilgiler isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Daha 6nce vana tedarikgisi tarafindan gergeklestirilen prosediirler:
Eger kontrol aktlatorleri vanalarin tGzerinde monte edilmis olarak teslim ediliyorsa, bu prosedur
vana tedarikgisinin tesislerinde gergeklestirilir. Isletime alma sirasinda, bir ayar kontrolii yapiimahdir.

Gegerlik alani

Kolay anlasilirhgi saglamak amaciyla isletim kilavuzu, olasi bitiin yapi modellerine iliskin ayrintili
bilgileri iceremez ve 6zellikle kurulum, igletim ya da bakim ile ilgili akla gelen tim durumlar dikkate
alamaz. Bu sebeple, isletim kilavuzunda buyuk dlgiide yalnizca kalifiye personele (bkz. Bolim 1.1)
yonelik olarak, cihazlarin endustriyel kullanim alanlarinda amacina uygun kullaniimasi icin gerekli
olan agiklamalar yer almaktadir.

Sayet cihazlar endistriyel olmayan bir alanda kullanilacak ve buna bagl olarak daha yiiksek
guvenlik gereksinimleri gerekecek olursa, bunlar montaj sirasinda alinacak ilave koruyucu énlem-
lerle tesis tarafinda saglanmalidir.

Bu konudaki sorularinizi, 6zellikle triine 6zgl ayrintili bilgilerin eksik olmasi durumunda, yetkili
satis merkezi cevaplandiracaktir. Lutfen, prensip olarak ilgili aktuatorin tip tanimlamasini ve seri
numarasini belirtin (bkz. Tip plakasi).

Planlama, montaj, isletime alma ve servis gorevleri igin, yetkili servisin destek ve hizmetlerinden
yararlanmaniz tavsiye edilir.

isletim kilavuzlarinin ve (iriin dokiimantasyonlarinin iceriginin daha énce yapilan veya mevcut

bir anlagmanin, taahhtdin ya da hukuki bir iligkinin bir pargasi olmadigina veya bunlari degistir-
meyecegine dikkat gekilir. SIPOS Aktorik’in bitlin yikimlulikleri, bitiiniyle ve miinhasiran gegerli
malzeme kusurlarina iligkin kusur sorumlulugu rejimini iceren, ilgili satis s6zlesmesinden dogmak-
tadir. S6z konusu bu diizenlemeler, bu kilavuzlarda ve dokiimantasyonda yer alan agiklamalarla ne
genigletilir, ne de sinirlandiriliriar.

Tamamlayici kilavuzlar

2SG7 Kuguk Yarim Donusli Aktuator
COM-SIPOS PC Parametrelendirme Programi
PROFIBUS Isletim Kilavuzu

MODBUS igletim Kilavuzu

HART lsletim Kilavuzu

Koruma tirt IP68 — 8 m “K51”

Artirlimig titresim dayanimi “K57”, “K58”

Seismic class S2A “K59” uyarinca artirilmis titresim dayanimi
Cok gugli korozyon korumasi

“L38” uzun koruma streli korozivite kategorisi C5
KGK'li SIPOS SEVEN

Veriyolu tzerinden serbestge kullanilabilen ikili ve analog girisler

ve digerleri

Eger Uretici ek olarak takilan veya yerlesik, disaridan temin edilen elemanlarin 6zel montaj
ve isletim talimatlarini hazirlamis ve birlikte teslim etmisse, bunlar isletim kilavuzunun ekindedir
ve uyulmasi gerekir.

Sayfa 6 Y070.302/TR



2.1

isletim Kilavuzu 2 Genel
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Genel

Fonksiyon prensibi

Tanimlama

Entegre frekans donistirtcuye (1) sahip elektronik tnite, motoru (2) kontrol eder. Motor helisel mil
(3) Uzerinden, bir redliktodri ya da bir mil somunu araciligiyla vana milini (5) tahrik eden ¢ikis milini
(4) dondurdr.

Helisel milin (3) hareketi, sinyal mili (6) Gzerinden

u sinyal disli kutusuna (7a) aktarilir. Sinyal digli kutusu, hareketi rediikte eder ve potansiyometreyi
(8) dondrdr.

veya:

® “non intrusive” modelinde non-intrusive pozisyon sensériine (niP) (7b) aktarilir. non-intrusive
pozisyon sensoru, donuslerin miktarini sayar ve bir donls dahilindeki pozisyonu algilar. Bu pozis-
yon algilamasi, harici gerilim beslemesi olmadan da gergeklesir.

Elektronik Unite, potansiyometrenin ya da non-intrusive pozisyon sensérinin konumundan, ¢ikis
milinin (9) konumunu, dolayisiyla tahrik edilen vananin konumunu algilar ve proses talebine uygun
olarak motoru kontrol eder.

Tork algilamasi (TA) elektronik olarak gercgeklesir.

ekil: Fonksiyon prensibi
s yone € 5
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2 Genel

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Yapi gruplari

SIPOS SEVEN serisi kontrol akttatorleri,
rediktor ve elektronik Unite ana yapi gruplarin-
dan olusurlar.

Ayrintilar igin bkz. Bélim 15.3 Pargalarina
ayrilmis gizimler’.

Rediiktor Unitesi ana yapi grubu, agagi-
daki yapi gruplarindan olugsmaktadir:

1 Elektronik baglanti fis elemani,
2 Motor,

3 Rediktér,
4

Sinyal digli kutusu ya da non-intrusive pozis-
yon sensori (2SG7 versiyonunda yoktur),

5 Manduel tahrik (krank kolu ya da el carki ile),
6 Versiyona bagli, olasi mekanik eklentiler.

2SG7 kuguk yarim donuslu aktiatérde sinyal
disli kutusu yoktur; reduktér ve manuel tahrik
farkli bir bigime sahiptir.

Elektronik iinite ana yapi grubu, asagi-
daki yapi gruplarindan olugsmaktadir:

1 Elektrik baglantisi (iki versiyon vardir),
2 Redktor baglantisi fis elemani,
3 Kapakli elektronik Ginite mahfazasi,

4 Glg moduli ile birlikte glic kontroll yapi
grubu,

4

A e e e i

Sekil: Elektronik linite yapi gruplari

Sekil: Rediiktor iinitesi yapi gruplar

5 Role karti (Opsiyon),
6 Ekranli kontrol devre karti,

7 Baska bir analog giris ve ¢ikis igin analog
ilave moduil (Opsiyon) veya HART arabirim
(Opsiyon).

Sayfa 8
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isletim Kilavuzu

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

2 Genel

2.3 Blok devre semasi (elektrik baglantilarn)

Blok devre semasi, elektronik yapi gruplari ve musteriye 6zgi muhtemel baglantilar igin giris ve

cikiglari gosterir.

Analog girig Al2
0/4 — 20 mA

Analog ¢ikis AO2

Elektronik
iinite mahfazasi

UsB

(COM-SIPOS)

4 3 3 3

Elektronik
inite kapag

Kontrol alt grubu

e
0/4 =20 mA Ekran devre karti
Analog ¢ikis AO1 E_._ o
0/4 — 20 mA 2oL 9 Bluetouth
Analog girig Al1 H .
0/4 — 20 mA** 26— @ fin LokaL
5 ikili giris =
24 V/48V @—' o
8 ikili gikis Ak (&)
24 /A8 V -
8 role gikig A
=
£
Kanal 1 2 2 |
= 3
o = | -
Kanal 2 ir Elektronik (inite
; o =a smaklngll £
> (kendi PATHP ayariar)
Cikis 24 V DC Kl%_l T
E
2
l :
PROFITRON |
Giig modiii |  5[Z[2H] | F ! cxoy
altgrubu | =|8 |_|J':"""”'L |_,FWﬁ 4
| Calistrma | 1. a3 A yias §
e El 2 non-intrusive ==
|

Elektronik tnitenin
24V DC ilave gug
kaynad! icin giris
Sebeke gerilimi

- = Opsiyon

*25G7... versiyonunda yoktur

**PROFITRON'da opsiyoneldir

Sekil: Blok devre semasi

Sinyal disli kutusu

pozisyon sensorll

Asenkron motor

Vana

@-

El garki
veya
krank kolu

Y070.302/TR
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3 Montaj ve baglanti isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Montaj ve baglanti

Vanaya/reduktore montaj

Eger kontrol aktlatérl bir vananin Uzerinde monte edilmis olarak teslim ediliyorsa, bu prosedir
vana tedarikgisinin tesislerinde gergeklestirilir. Ancak yine de igletime alma sirasinda bir ayar
kontrolU yapilmalidir.

u Guvenlik bilgilerine uyun (bkz. Bolim 1.1))!
® Montaj islemlerine baslamadan énce,

— planlanan 6nlemlerle (vananin ¢alistiriima olasilidi, v.b.) kisilerin tehlikeye atiimadigindan
veya sistem arizasina yol agilmayacagindan emin olunmalidir.

— Lokal gevre kosullarina, 6zellikle kontrol aktiatériiniin titresen bir vanaya montaji sonucunda
olusabilecek titresim zorlamasina dikkat edilmelidir.

® Montaj sirasinda ¢ikis mili eklentisi, ¢ikis milinin Gzerinden dusebilir.
u Elektronik tnite kapagdinin sékulmesi sirasinda, agagiya dismemesine dikkat edilmelidir.

Planlama, montaj, isletime alma ve servis goérevleri icin, yetkili SIPOS Aktorik Servisinin destek
ve hizmetlerinden yararlanmaniz tavsiye edilir.

Tum cikig mili suriimleri i¢cin genel montaj agiklamalari

u Montaj ve isletim, istenilen butiin konumlarda gerceklestirilebilir. Bu sirada lokal ¢cevre kosulla-
rina, 6zellikle kontrol aktiatérindn titresen bir vanaya montaji sonucunda olugabilecek titresim
zorlamasina dikkat edin.

u Darbe ve diger gli¢ kullanimlarindan kaginin.
m Baglanti flansi ve ¢ikis mili versiyonunun vanaya/rediktore uyup uymadigini kontrol edin.

u Kontrol aktiiatéra tGzerindeki baglanti flanglarinin ve vana/rediktér Uzerindeki destek yizeylerini
esasli bir sekilde temizleyin.

m Baglanti noktalarini gres ile hafifce yaglayin.
u Kontrol aktiiatériini vana/rediiktor Gzerine yerlestirin, bu sirada merkezlemeye dikkat edin.

u Teslimat durumunda kullanilan civatalar, gresle yaglanmazlar. Bunun disinda, en az 8.8 kalite-
sinde civatalar kullaniimalidir. Egdeger kalitede paslanmaz civatalarin kullaniimasi durumunda,
bunlari vazelin ile hafif¢e yaglayin.

Vidalama derinligi asgari olarak 1,25 x vida disi capi kadar secilmelidir.

u Kontrol akttatoriinii vana/rediktor Gzerine yerlestirin ve civatalari gaprazlama olarak egsit miktar-
da sikin.

u SIPOS SEVEN kontrol akttatorlerinin gévdesi, normal ¢evre kosullar altinda korozyona dayanikh
bir aliminyum alagimindan olusmaktadir. Montaj islemleri nedeniyle boya hasarlarinin meydana
gelmesi durumunda, bu hasarlar kiigiik hacimli kaplar igerisinde SIPOS Aktorik’den tedarik edile-
bilen orijinal boyalarla rétuslanabilir.

Form A ¢ikis mili versiyonu

Montaj agiklamasi

Disli manson, krank kolunu/el ¢carkini gevirmek suretiyle, vananin miline vidalanir.

Yay beslemeli Form A ¢ikis milleri, yiksek 6n gerilim altinda bulunurlar. Bir vida disinin agilmasi
icin disli mansonun sokilmesi ve takilmasi, Y070.289 Montaj Kilavuzu’'na uygun olarak yapilimali-
dir!

Disli mansonun sokiilmesi ve takiimasi

Disli manson trapez dis (“Y18” siparis numarasinin eki) ile siparis edilmemisse ya da disli manson
asinmis ve degistirilmesi gerekiyorsa, yontem asagidaki gibidir:

Sayfa 10 Y070.302/TR
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3 Montaj ve baglanti

Cikis flansi (Sekil, Poz. 1) doner aktiiatorden
cikariimamahdir!

1. Merkezleme halkasini ($ekil, Poz. 5) vidala-
yarak ¢ikis flansindan ¢ikartin.

2. Disli mansonu (4) eksenel igneli rulmanlar ve
eksenel yatak rondelalari (3) ile birlikte sokun.

3. Eksenel igneli rulmanlari ve eksenel yatak
rondelalarini (3) disli mansondan c¢ikartin.

4. Yalnizca, digli mangonun vida digi olmadan
teslim edilmesi durumunda: Disli mansonun
(4) icerisine vida disi a¢in (baglama sirasinda
es merkezlilie ve eksenel sapmaya dikkat
edin) ve temizleyin.

5. Eksenel igneli ruimanlari ve eksenel yatak
rondelalarini (3) bilyali yatak gresi ile yaglayin
ve yeni ya da islenmis olan digli mangona (4)
takin.

6. Eksenel yataklarla birlikte disli mansonu (4)
cikis flansina yerlestirin (Tespit tirnaklart,
aktuator ¢ikis milinin yivini dogru bir sekilde
kavramalidir).

7. Merkezleme halkasini (5) vidalayin ve da-
yanma noktasina kadar sikin. Bu sirada mil
contasinin (6) temiz bir sekilde takildigindan
emin olunmalidir.

8. Merkezleme halkasi (5) ile digli manson (4)
arasindan yaglama maddesi digari ¢ikincaya
kadar, gres tabancasiyla yaglama nipeli (2)
Uzerinden bilyeli yatak gresi basin.

1 2 3 4 3

Montaj ve baglanti |

Sekil: Form A ¢ikis mili
versiyonunun montaji

7/

6 5

Sekil: Form A ¢ikis mili versiyonu, monteli

I Form A ¢ikis millerinde, vana mili yaglamasinin ayrica yapilmasi gerektigine dikkat edin!

Mil koruyucu borunun monte edilmesi

1. Kapagi (Sekil, Poz. 1) ¢ikartin.

2. Disari gikan milin, mil koruyucu boru uzunlu-
gunu asip asmadigini kontrol edin.

3. Vida diglerine ve sizdirmazlik yizeylerine
sizdirmazlhk macunu tatbik edin (6rn. Munih,
Dow Corning firmasinin 732 RTV urini).

4. Mil koruyucu boruyu (2) vidalayin.

#

Sekil: Mil koruyucu borunun monte
edilmesi

[

[-§
_—

Y070.302/TR
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3 Montaj ve baglant isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Elektrik baglantisi

Bilesenler, kurallara uygun baglanti yapildiktan sonra yalitimsiz, gerilim ileten parcalara dogrudan
temas edilmeyecek sekilde tasarlanmistir, esasen IP2X ve IPXXB uyarinca elektrik carpmasina
karsi temas korumasi saglanmistir.

Motor durur haldeyken de, aktiator icerisinde tehlikeli voltajlar mevcuttur. Baglanti kapagini ya da
baglanti bashdini agmadan 6nce, aktiatéri besleme geriliminden ayirin. Kondansatorlerin min.
5 dakikalik desarj suresini dikkate alin ve bu slre boyunca herhangi bir temasta bulunmayin.

u Sebeke gerilimi her durumda, tip plakasi tizerinde belirtiimis olan gerilim araliginda bulunmalidir.

u Elektrik kablosu: Sebeke baglantisi igin metal kablo rakoru kullanin.

u Sinyal kablosu: Sinyal kablosunun baglantisi igin, blendajli metal kablo rakoru kullanin,
aksi halde arizalar ortaya gikabilir. Sinyal kablosu blendajli olmali, blendaj da her iki taraftan
sabitlenmis veya topraklanmis olmalidir. Blendajin kablo rakoru igerisine 6zenli bir sekilde
baglanmis olmasina dikkat edin!

u Kablo rakorlar ve sizdirmazlik noktalari (O-Ringler), koruma tirinin muhafaza edilmesi igin
dikkatli monte edilmelidir! Misaade edilen iletken kesitleri i¢in baglanti semasina bakiniz.

u Kablo rakorlari ve kablolar, teslimat kapsamina dahil degildir.

Yuvarlak figli baglanti

1. Baglanti bagligini (Sekil, Poz. 2) fis elemani
(1) ile birlikte sékdn.

2. Baglanti bashginda, kablo girislerinden
gerekli olanlarin kor tapalarini sékin.

3. Fis elemanini (1) baglanti basligindan (2)
sokun.

4. Kablo rakorunu (3) gevsek bir sekilde vidala- 3
yin ve baglanti kablolarini (4) icinden gegirin.

\; ;-
4
-~ A

L

)
5. Baglanti kablolarini baglanti bashgi igerisin- L}
de bulunan baglanti semasina uygun olarak ;
baglayin, bu sirada topraklama iletkeninin 4 —/

ongoérilen yere baglanmasina dikkat edin.
Sekil: Yuvarlak figli baglant

6. Fis elemanini (1) baglanti bashiginin (2) icine
vidalayin ve daha sonra baglanti bagligini
sabitleyin.

7. Kablo rakorlarini (3) sikin.

Sayfa 12 Y070.302/TR



isletim Kilavuzu 3 Montaj ve baglanti
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3.2.2 Fieldbus baglantisi

1. Fieldbus baglanti gévdesini (Sekil Poz. 2) ve
baglanti kapagini (4) cikartin.

2. Fis elemanini (1) Fieldbus baglanti gdvdesin-
den (2) sokun.

3. Fieldbus baglanti gévdesinden gelen kablo
giriglerinden yalnizca gerekli olanlarin kor
tapalarini sokiin.

4. Kablo rakorlarini (5) gevsek bir sekilde
vidalayin ve baglanti kablolarini (6) iclerinden
gegirin. Fieldbus kablolar! igin blendajsiz kablo 5 L e et
rakorlari yeterli gelmektedir, bkz. asagida W
Madde 7. = ,’ :

&

5. Sebeke ve sinyal kablolarini baglanti gévde-
sinin icinde bulunan baglanti semasina
uygun olarak baglayin, bu sirada topraklama
iletkeninin 6ngdrilen yere baglanmasina
dikkat edin.

Sekil: Fieldbus baglantisi

6. Fis elemanini (1) Fieldbus baglanti gévdesine

(2) tekrar vidalayin a = Kontrol aktuatoru veri yolu hattinin sonuncu

aygitiysa, sonlandirma direnci ON konumuna
getirilmeli ya da harici bir sonlandirma direnci
7. Fieldbus baglanti kablolarini Bus sonlandirma yerlestirilmelidir.
kartina (3) baglayin. Bu sirada koruyucu
orglyu (7) metal kelepgenin (8) altindan
gegirin.

b =24 V harici gerilim beslemesi icin baglanti.
Sebeke gerilimi kapatildiginda iletisime
olanak sadlar.

¢ = PROFIBUS DP veri yolu monitéra (Protokol

8. Baglanti kapagini (4) ve Fieldbus baglant cozimleyici) igin baglant.

gbvdesini (2) tekrar vidalayin.

9. Kablo rakorlarini (5) sikin.

3.2.3 Harici potansiyel iletken baglantisi

Harici potansiyel iletken baglantisi, koruyucu
topraklama olarak degil, bir fonksiyon
topraklamasi olarak kullanilabilir.

=
N
o

1. Plastik kapag (1) elektronik tnite mahfaza-
sindan soékun.

2. M5 civata (2) ve diz rondela (3) ile birlikte ’ \W’ % :
potansiyel iletkenini (4) ve sikma pulunu (5)
(tirnaklar gévde yonune bakmalidir) vidalayin.

=

Sekil: Potansiyel iletkeninin vidalanmasi

Y070.302/TR Sayfa 13
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3 Montaj ve baglant isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ayri kurulum

Asir titresimler, ylksek sicaklik ve/veya
elverigsiz konum sartlari gibi cevre kosullar
olustugunda, elektronik tnite rediktérden
ayri olarak monte edilmelidir.

Reduktoriin ve elektronik Gnitenin ayri kurulumu
icin montaj kiti, dogrudan kontrol aktiatoruyle
birlikte ya da aksesuar (2SX5300-...) olarak
ayrica siparis edilebilir. Montaj kiti prefabriktir.
Montaj kiti dogrudan kontrol aktiatortyle birlikte
siparis edildiginde, birlestiriimemis olarak aktla-
toriin yaninda bulunur.

| i
44,5~ 48,3 mm

—w le—
! i

Calismalara baslamadan 6nce, aktiiator(
besleme geriliminden ayirin!

Yontem

1. Montaj konsolunu (Sekil, Poz. 3), elektronik
Unite mahfazasindaki yerine takin.

2. Elektronik tnite mahfazasini (1) rediktdrden
(6) sokiin ve O-Ring (2) ile montaj konsoluna
(3) monte edin.

3. Standart montaj, bkz. A
“Ayri kurulum” montaj setini vidalayin:
Baglanti pinli fis muhafazasini (4) montaj
konsolunun (3) altina ve baglanti soketli
fis muhafazasini (5) reduktoér dnitesinin (6)
Uzerine takin.

Sekil: Ayri kurulum
A = Standart
B = Mil koruyucu borulu

4. Mil koruyucu boruyla montaj, bkz. B
Kablolarin mil koruyucu boru tarafindan
engellenmemesi icin, baglanti baghigi 90°
veya 180° dondurilmelidir:

Yuvarlak fisin (8) vidalarini (7) sokun, yuvar-
lak fisi 90° veya 180° gevirin ve tekrar vidala-
yin. 3. maddede anlatildidi gibi devam edin.

m Koruma triini muhafaza etmek igin, montaj islemi sirasinda O-Ringlerin diizgiin yerlestiriime-
sine dikkat edin.

= Prensip olarak, kablolarin 6rnegin mafsalli koldakiler gibi hareketli pargalari engellememesine
6zen goésterilmelidir.

® [stisnai durumlarda motor cok sicak olabilir, bu nedenle kablolari motor ile temas ettirmeyin.

Elektronik unite ile rediiktor lUnitesi arasindaki baglanti kablosunun ézellikleri

Sebeke baglantisi: blendajh ve UV isinlarina dayanikli, 6rn. TOPFLEX-611-C-Pur-4G1,5/11,3 kablo.
(TOPFLEX® HELUKABEL firmasina ait bir markadir.)

Kontrol baglantisi: Blendajli ve UV iginlarina dayanikl, érn. L 1Y11Y-7x2x0,5/11,4-S.

Baglanti kablolar, farkl versiyonlarda mevcuttur:
m Standart uzunluklar: 3 m, 5m, 10 m;

u ek donanimla (filtre) 150 m’ye kadar.
Filtreyle birlikte 10 m’den daha buytk ayri kurulum durumunda, “Ayri kurulum” parametresinde
“LC filtresiyle birlikte > 10 m” degeri ayarlanmalidir. Bkz. Ozel parametreler bolimi “8.6.2 Ayri
kurulum” sayfa 81.

Sayfa 14 Y070.302/TR
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isletim Kilavuzu 4 Kumanda ve igletime yonelik bildirimler
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kumanda ve isletime yonelik bildirimler

Krank kolu, el carki

m Krank kolunun/el ¢arkinin makine ile tahrik edilmesine izin verilmez.

m Aktlator igletime alindiktan sonra krank kolunu/el garkini kullanarak, parametrelendirilen son
konumlarinin disina ¢ikartiimamalidir.

m Krank koluna/el ¢arkina bastirirken, elin krank kolu/el ¢garki ile mahfaza arasinda kalmamasina
dikkat edilmelidir: Sikisma tehlikesi! Bkz. asagidaki 3. islem adimi

Motorlu igletimde, krank kolu/el ¢arki dénmez.

Kumanda

2SG5 disindaki tiim kontrol aktiiatorlerinde
kumanda:

1. AktUator, durur halde olmalidir (1).

2. Kiskaci (Opsiyon) gikartin (2). Kiskag,
eger aktlator ylksek sarsintilara ya da su
basincina (Koruma sinifi IP 68) maruz kali-
yorsa, krank kolunun/el garkinin istenmeden
kavramaya gegmesine karsi koruyucu goérevi

yapar.

Sekil: Krank kolunun igletilmesi

3. Krank kolunu/el garkini reduktér mahfazasi yoniinde, yay kuvvetine karsi bastirin (3) ve gevirin
(4). (Dikkat: Bastirma sirasinda sikisma tehlikesi!)

Krank kolu/el garki bastirilacak olursa, motor durur. Ancak krank kolu/el garki serbest birakildiktan
sonra aktuator yeniden elektrikle calistirilabilir.

Eger “UZAK” konumunda manuel olarak akttatoriin ayari degistirilecek olursa ve bir igletim komu-
tu mevcutsa, krank kolu/el garki serbest birakildiktan hemen sonra aktiatoér isletime baslar.

Yalnizca 2SG7’de:

El ¢arkini bastirmadan gevirin. Manuel igletim, motorlu isletimde araya girecek sekilde etki eder:
Motorlu igletim sirasinda el garki gevrilecek olursa, dénme yéniine bagli olarak, konumlama sire-
sinde bir uzama veya kisalma meydana gelir.

Donme yonu
Krank kolu/el ¢arki Gizerinden saga donisin sonuglari
m 2SA7 doner aktiatorde: Cikis milinde saga donls (2SA7.7. ve 2SA7.8. harig).

m 2SG7 yarim donusli aktiatdrde: Mekanik pozisyon gostergesine dogru bakildiginda: Kaplin veya
manivela kolunda saga donus.

Monte edilen rediktére bagli olarak, dénme yoénu farkh olabilir.

Y070.302/TR Sayfa 15
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4 Kumanda ve igletime yonelik bildirimler

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Isikh diyotlar ve ekran

Kontrol aktliatériniin operatori bilgilendirmesi,
u |sikli diyotlar (LED) tzerinden yapihr.

Isikh diyotlar (LED), aktliatériin hangi gegerli konumda bulundugunu gésterirler.

m Ekran UGzerinden yapilir.

Renkli grafik ekran, kontrol aktiatériinin durumu hakkinda kullaniciy bilgilendirir. Anlasihr goste-
rim sekli ve net menu yapisi, konforlu bir isletime ve parametrelendirmeye olanak saglamaktadir.
Dogrudan akttiatdrde kumanda, Drive Controller (Déner/Basmali digme) tizerinden gergeklesir.

Bu bélim, 1sikli diyotlar ve kullaniciya hangi bilgileri verdikleri hakkinda bir genel gériiniim

saglamaktadir.

Bunun diginda ekran durum gdstergesinin bir genel gériinimu, aktiatér temel konumdayken
(isletim devam ederken) ekranin kullaniciya hangi kapsamli bilgileri verdigini gosterir.

Isikh diyotlarin genel goriiniimii

1 Aktuatorin siparisine bagli olarak, i1sikl diyot-
larin renkleri farkhdir:
a) Standart,
b) Siparis kodu C73 ile.

2 |sikli diyot I (KAPALLI, sari; C73 = yesil).
Eger aktlator KAPALI yénunde igletimdeyse,
KAPALI LED’i yanip sOner; akttator KAPALI
son konumunda bulunuyorsa, LED surekli
yanar.

®
3 Igikh diyot [l (LOKAL, sari).
“LOKAL” kontrol secilmisse, LOKAL LED’i
yanar.

4 1siki diyot L (UZAK, mavi).
“UZAK” kontrol secilmigse, UZAK LED’i
yanar.

5 Isikli diyot ® (ACIK, yesil; C73 = kirmizi).
Eger akttatér ACIK yéninde isletimdeyse,
ACIK LED’i yanip séner; aktiatér ACIK son
konumunda bulunuyorsa, LED surekli yanar.

Bu kilavuzdaki diger aciklamalarda, isikh diyot-
larin standart siriim{ esas alinmaktadir.

Durum gostergesi genel goriiniimii

Ekran boliimleri

Temel konumda ekran, durum gdstergesini
gosterir. Ekranin iki bolimi vardir, bkz. Sekil:

m A= Ust béliim, aktiiatériin durumu hakkinda
bilgi verir.

u B= Alt bolim, cesitli isletim ve parametre-
lendirme mentulerine gegis yapilan Baslat
menusuni goésterir.

Ekran, otomatik olarak aydinlatilir: Drive
Controller digmesine ilk kez kumanda edildigin-
de, arka aydinlatma 15131 yanar ve eger herhangi
bir kumanda gerceklesmeyecek olursa, kisa
sure sonra tekrar uyku moduna gegis yapar.

2

Y
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Sekil: Isikh diyotlar
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Lokal isletim yéntemi
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B —A Ana Menl
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Sekil: Ekran boéliimleri
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isletim Kilavuzu 4 Kumanda ve igletime yonelik bildirimler
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Durum gostergesindeki metinler/semboller

1 Aktlatérin hangi durumda bulundugunu
gosterir.
Ayrica bkz. Béluim ['4.3 Aktlatér durumunun
sinyalleri” sayfa 18.

2 Konum gostergesi
Rakam ve pozisyon gubugu, kontrol aktiato-
riniin ACIK pozisyonunda ne kadar ilerlemis
oldugunu gdsterirler.
Bu sirada virgulden sonraki haneler, akttator
varyasyonuna uygun olarak goruntilenir:

— HiMod - virgiilden sonra iki hane; Sekil 1: Durum gostergesi
— niP senso6rli PROFITRON - virgilden
sonra bir hane;

— Sinyal digli kutulu PROFITRON - virgUlden
sonra hane yok.

Aktuator bir son konumdaysa, rakam yerine ilgili
son konum semboll goérintilenir, ayrica bkz.
Sekil 2.

3 ACIK son konumu &, KAPALI son konumu
—§ semboli.
Ayrintili tanimlama igin, “Son konum sembol-
leri ve pozisyon gubugu” bélimiine bakiniz.

— B l5letime hazir
=N AL

3 JNNRNRNRNANIRNANEN
= CIr{=» Sirekli kontak
Kontrol r'i_mo_

oil =

L= r Sirekli kontak

kKoo [ [E] O]
\ Dil < |

4 Kontrol modu sembolleri Sekil 2: Aktiiator son konumda:
Bu semboller, secilen kontrol modunu a=ACIK son konumu;
gosterirler: b = KAPALI son konumu

“LOKAL” ri1 “UzAK” L] ya da “KAPALI” O,
bkz. Bolim ['5 Baslat menlusu” sayfa 25.
5 Segilen dilin bayragi.

6 Baslat mentsu
Tanimlama icin bkz. Bolim |5 Baslat menisy’
sayfa 25.

Son konum sembolleri ve pozisyon gubugu

Durum géstergesinin tst blimu, son konumlar-
daki kesme modu hakkinda bilgi verir ve isletim
sirasinda kontrol aktuatérinin gegerli durumu
hakkinda bilgilendirir.

1 Son konumlardaki kesme modu:

1a = Turuncu renkli kapali daire, ‘torka bagl
kesme’ anlamina gelir.

1b = Yesil renkli acik daire, ‘yola bagl kesme’
anlamina gelir.

2 Son konum araliginin gostergesi:

2a = KAPALI son konumunun son konum
araligi.

2b = ACIK son konumunun son konum arahgi.

Gostergenin uzunlugundan, son konum arali-

ginin buyuklagu anlagiimahdir.

3 Isletim sirasindaki gésterge:

3a = Pozisyon ¢ubudu, isletim sirasindaki
ilerlemeyi gosterir (vananinacilmasive 1a 2a 3a 4 5 2b 3b 1b
kapatilmast). Sekil 1: Son konum sembolleri ve ilerleme
Rakam, akttiatériin ACIK pozisyonunda cubugu
ne kadar ilerlemis oldugunu % degeri
olarak gosterir.

3b = Yaklagilan son konum semboll yanip
soner.
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4 Kumanda ve igletime yonelik bildirimler

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Isletim sirasinda bir blokaj olusmasi duru-
munda, buna uygun bir durum mesaji gérun-
tulenir ve geriye kalan hareket yolu kirmizi
taranmis olarak gosterilir, bkz. Sekil 2.

5 Bir ACIL DURUM pozisyonuna ya da nominal
degere yaklasilmasi durumunda, hedef
pozisyon bir sembol (pozisyon siitunu Uzerin-
de dikey c¢izgi) araciligiyla gosterilir.

6 Aktltator bir son konumda bulunuyorsa,
ilgili son konum semboll mavi renkli olarak
vurgulanir.

)))) = ACIK yoniinde blokaj
(((( = KAPALI yoniinde blokaj

Sekil 2: Blokaj durumunda igletim yonii
gostergesi

& | S

6
Sekil 3: Aktiiator ACIK son konumunda
gostergesi

Aktuator durumunun sinyalleri

Ekranda aktuatoriin durumu gosterilir, bkz. Sekil
Poz. 1.

Bir ariza olmasi durumunda, ekran bir uyari
semboll (Sekil Poz. 2) ve bunun muhtemel
nedeni hakkinda bir bildirim gosterir. Akttator
isletime hazir degilse, ekranin etrafinda kirmizi
bir gergeve gorinir (Poz. 4).

Ariza mesajl secilerek, érn. sorunun ¢ézulme-
sine yonelik olasi énlemler gibi ilave bilgiler
goruntdlenir.

Mesajin 6n tarafinda bulunan rakamlar ($ekil
Poz. 3) arizanin turiline isaret eder ve servise
sorunu net bir sekilde tayin etme olanagi sag-
larlar.

Rakamin ilk hanesi su anlama gelir:

0 = igletimle ilgili durum;

1 = Otomatik sifirlanan ariza;

2 = Onaylanabilir ariza;

3 = Harici nedenlerden kaynaklanan ariza;

4, 5, 6 = Cihaz iginde ariza.

Olasi sinyallerin ayrintih tanimlamasi igin asagi-
daki tabloya bakiniz.

.2

— Isletime hazir

R A
B A e A 1
= C0=> Sirekli kontak s

Kontral _. T E ('J|
Dil

Sekil: Durum gostergesi

Ekrandaki durum mesajlari ve agiklamalari

Mesaj

Aciklama

Olasi ¢6ziim

01 Maniiel igletim

u El garki/krank kolu galistirildi ya da
m El carkina giden kablo bozuk

m El garkini/krank kolunu gekin ve/veya

u Elektronik tnitenin/rediiktoriin besleme tesi-
satlarini ve kontak noktalarini kontrol edin!
Bu mesajin ara sira ortaya ¢gikmasi durumunda,

bunun nedeni titresimler olabilir.
Bu durumda kiskag kullanin. Bakiniz “4.1 Krank
kolu, el garki” sayfa 15.

02 Acil durum modu

Bir ACIL DURUM sinyali mevcut.

Parametrelendirilen ACIL DURUM pozisyonuna yaklasiliyor.

Sayfa 18
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Kumanda ve isletime yonelik bildirimler

Ekrandaki durum mesajlar1 ve agiklamalari

Mesaj Aciklama

Olasi ¢6ziim

03 Yol bloke olmus

Aktuatorin hareket yolunda bir blokaj tespit edildi.
Gergekten ihtiyag duyulan tork, ayarlanan kesme momentin-
den daha buyik

ya da

LC filtresi olmamasina ragmen, “ayri kurulum” parametresi
“filtre ile birlikte >10 m” olarak ayarlanmis.

Aktuatoru karsi yonde igletin. Mesaj sik sik

ortaya cikiyorsa

® Vana ve tork ayarlarini kontrol edin, gerekirse
kesme momentini artirin veya “blokaji as”
fonksiyonunu kullanin!

® Ayar elemanini zor ¢alisma bakimindan
kontrol edin.

= “Ayri kurulum” parametresini kontrol edin.

04 Lokal igletim bloke olmus

Yalnizca durum mesaji!

LOKAL moduna gegis, Fieldbus tzerinden bloke edilebilir.
Bir Fieldbus iletisim hatasi durumunda, LOKAL moduna
gecis otomatik olarak yeniden etkinlestirilir.

05 UZAK isletime alma

Yalnizca durum mesaji!
Kontrol akttatérii uzaktan isletime alinir.

Uzaktan isletime almanin sonlandiriimasini
bekleyin!

11 Motor sicak. ¢ok yiiksek

Motor, 155 °C’lik maksimum sicakligi asti. Muhtemel nedenler:

u Asiri artan gevre sicakligi,

® Cok uzun galisma suresi,

u Cok fazla igletim ¢evrimi,

u Gergekten ihtiyag duyulan tork ¢ok yiksek,

= Motor icinde bobin baglantisi ya da motor igindeki sicaklik
sensoru baglantisi (yalnizca 2SG7’°de) kesintiye ugramis.

® Ayri kurulum icin “filtre ile birlikte >10 m” parametresi
ayarlanmamis.

Bildirim: Motor sicaklik denetimi, aktiator
Uzerinde parametrelendirme araciligiyla devre
disi birakilabilir (sistemin korunmasi, motor
korumasindan énceliklidir). Ancak bu durumda,

motora verilen garanti derhal gegersiz hale gelir.

m [sletim kosullarini, vanayi ve motoru kontrol
edin;
= “Ayn kurulum” parametresini kontrol edin.

12 Asiri gerilim
Sebeke gerilimi ok yiksek (+ % 15’lik toleransin disinda).

m Baglanti gerilimini kontrol edin,
u Sebeke gerilimini dalgalanmalar agisindan
kontrol edin.

13 Dustk gerilim
Sebeke gerilimi ¢ok dusik (- % 30’luk toleransin diginda).

u Sebeke gerilimini kontrol edin!
m Sebeke gerilimini dalgalanmalar agisindan
kontrol edin!

14 Sebeke gerilimi yok
Sebeke gerilimi kesik veya ¢ok disUk.

m Sebeke gerilimini kontrol edin!
® Baglanti kablosunu kontrol edin!

21 Galisma zamani hatasi

Konumlandirma zamaninin % 3’linden sonra, aktlator hareket

yolunun % 0,5’inden daha az bir mesafe katetti. Konumlandir-

ma zamani, son konum ayarindan sonra 6lgulir ve kaydedilir.

Muhtemel nedenler:

® Yuvarlak fig igindeki potansiyometre kontaklari digari itilmis.

u Bir degistirme isleminden sonra potansiyometre hatali
monte edilmis ve/veya ayarlanmis.

= Motor kablosu kesintiye ugradi (Motor galismiyor).

m Konumun kaydedilmesinde hata (Potansiyometre ile
merkezi ¢ark arasindaki dis boslugu ¢ok kiiclik ya da gok
buyuk: Motorun galismasina ragmen, higbir pozisyon degi-
sikligi tespit edilmez)

u Sinyal digli kutusu rediksiyon orani degistirilmis:

— Sinyal disli kutusu ters yonde donulyor ya da
— Sinyal disli kutusu igindeki kayici ¢arkin ayari (dev/
strok) ¢ok buyUk segilmis.

u Aktlator bloke oldu (Akttator, bulundugu konumdan/son
konumdan hareket ettirilemiyor).

u Hatali potansiyometre (Veri kontrol katmani kesintiye ugradi).

= Ayri kurulum icin “filtre ile birlikte >10 m” parametresi
ayarlanmamis.

® Vanayi, sinyal disli kutusunu, motoru ve
potansiyometreyi kontrol edin!
= “Ayri kurulum” parametresini kontrol edin.

Y070.302/TR
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4 Kumanda ve isletime yonelik bildirimler

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ekrandaki durum mesajlar1 ve agiklamalari

Mesaj Aciklama

Olasi ¢6ziim

31 Son konumlari ayarlayin!

Gegcerli higbir son konum ayari mevcut degil.

Bu mesaj, asagidaki nedenlerden kaynaklanabilir:

® Son konum ayari hentuiz yapilmadi,

u El carkinin isletiimesiyle son konum asildi,

u Sinyal disli kutusunun kayici kavramasi burkulmus veya
sinyal digli kutusunun kugultme orani degistirilmis ya da

u Kesme modu degistiriimis (6rn. torka bagli iken, yola bagl
olarak)

Son konum ayari yapin!

32 Al1 sinyali yok
Bu mesaj, yalnizca Live-zero ayarinda (4 — 20 mA) mimkiind(r.
Sinir deger I: > 21 mA ya da < 3,6 mA asildi veya altina
dugildu.

Giris akimini kontrol edin!

33 Fieldbus arizasi

Fieldbus iletisimi koptu (Timeout/Zaman asimi). Eger UZAK

kontrol Fieldbus tGzerinden gerceklesiyorsa, ancak o zaman

bu hata statlist bir ariza olarak bildirilir.

Bildirim: BUS adresi, standart ayardan (PROFIBUS’da 126,
Modbus’da 247) farkli olmak zorundadir!

Fieldbus iletisimini ve baglantiy1 kontrol edin!

34 Sinyal yok — Poz. tutuldu
Kontrol kaynagindan gelen higbir sinyal yok (Hat kopmasi).
Aktlator durur.
Aktiator “LOKAL” kontrol modunda isletilebilir (6rn. el garki,
acil durum isletimi, alternatif kontrol modu).

Yuvarlak fis igindeki hatlari/kontaklari kontrol
edin.

35 Sinyal yok — ACIL DURUM pozisyonu
Kontrol kaynagindan gelen higbir sinyal yok (Hat kopmasi).
Aktiatér bir ACIL DURUM galismasi gerceklestirir.
Aktiator “LOKAL” kontrol modunda isletilebilir (6rn. el ¢arki,
acil durum isletimi, alternatif kontrol modu).

Yuvarlak fig igindeki hatlari/kontaklari kontrol
edin.

36 Proses giincel degerini tut
Kontrol kaynagindan gelen higbir sinyal (Glincel deder) yok
(Hat kopmasi).

Hat kopmasi algilandiinda, en son algilanan proses guincel
degerinin ayarlanmasina devam edilir. Akttatér “LOKAL”
kontrol modunda igletilebilir (6rn. el ¢arki, acil durum isletimi,
alternatif kontrol modu). “UZAK” moduna gegcis yapildiktan
sonra, 0 zaman mevcut olan proses giincel degeri ayarlanir.

Yuvarlak fig igindeki hatlari/kontaklari kontrol
edin.

37 Sabit nominal degere yaklas
Kontrol kaynagindan gelen higbir sinyal yok (Hat kopmasi).
Proses sabit nominal degerine yaklagsilir ve tutulur.
Aktiator “LOKAL” kontrol modunda isletilebilir (6rn. el garki,
acil durum isletimi, alternatif kontrol modu).

Yuvarlak fis icindeki hatlari/kontaklari kontrol
edin.

38 AlI2 sinyali yok
Bu mesaj, yalnizca Live-zero ayarinda (4 — 20 mA) mimkiind(r.
Sinir deger I: > 21 mA ya da < 3,6 mA asildi veya altina
dusildu.

Giris akimini kontrol edin!

39 FO kablo sinyali yok

Halka topolojisine sahip Fieldbus’da: Bir taraftan veya her iki
taraftan higbir sinyal alinmiyor.

Besleme kablosunu ve kontak noktalarini
kontrol edin!

41 Motor sicak. sinyali yok
Sicaklik senséru baglantisi kesintiye ugramis.

Elektronik Gnitenin/rediktorin besleme
tesisatlarini ve kontak noktalarini kontrol edin!

42 Potansiyometre sinyali yok
Potansiyometreden hicbir veri alinmiyor.

u Elektronik Gnitenin/rediktoriin besleme
tesisatlarini ve kontak noktalarini kontrol edin,

= Ayri kurulum icin besleme kablosunu kontrol
edin.

u Sinyal digli kutusunu degistirin.
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Kumanda ve igletime yonelik bildirimler

Ekrandaki durum mesajlari ve agiklamalari

Mesaj Aciklama

Olasi ¢6ziim

43 Pozisyon sensorii sinyali yok

Non-intrusive pozisyon sensoériinden (niP) higbir veri
alinamiyor.

m Elektronik Unitenin/reduktoriin besleme
tesisatlarini ve kontak noktalarini kontrol edin,

= Ayri kurulum icin besleme kablosunu kontrol
edin.

= Non-intrusive pozisyon sensdrunu degistirin.

44 Hareket yolu asildi
Merkezi ¢arkin konumu, sinyal digli kutusunun mekanik
durdurma dayanagina ¢ok yakin.
= Son konumlar manuel igletim yoluyla asiimis ya da
® Sinyal disli kutusundaki kayici kavrama burkulmus veya
sinyal digli kutusunun aktarma orani degistirilmis.

Son konumlarin yeniden ayarlanmasi gerekli
» bkz. Bolim “7.4 Sinyal disli kutulu versiyonda
son konumlarin ayarlanmasi” sayfa 44.

45 Durma sensoru sinyali yok
Durma sensoriinden higbir veri alinmiyor.

m Elektronik Unitenin/rediktoriin besleme
tesisatlarini ve kontak noktalarini kontrol edin,

® Ayri kurulum igin besleme kablosunu kontrol
edin.

46 Analog ilave modiil
Analog ilave modulden hicbir sinyal alinmiyor.

= Analog ilave module giden serit kabloyu
kontrol edin,
u Gerilimi kapatin/agin (AC/DC).

Eger mesaj hala mevcutsa, o zaman elektronik
Uniteyi degistirin.

48 AO2 arizasi
AO2 lizerinden ¢ikis mimkin degil.

Gerilimi kapatin/agin (AC/DC)

Egder mesaj hala mevcutsa, o zaman elektronik
Uniteyi degistirin.

49 AO2 sinyali yok
AO2'nin veri kontrol sistemine baglantisi kesintiye ugramis.

Besleme kablosunu ve kontak noktalarini
kontrol edin.

50 Donanim arizasi
Elektronik Unitede ariza.

Gerilimi kapatin/agin (AC/DC)

Egder mesaj hala mevcutsa, o zaman elektronik
Uniteyi degistirin.

60 Bluetooth arizasi
Bluetooth modiili ile iletisim hatasi.

Aktuatoér buna ragmen isletime hazirdir ve lokal kontrol
Uzerinden ya da COM-SIPOS ile parametrelendirilebilir.

Gerilimi kapatin/agin (AC/DC)

Eger mesaj hala mevcutsa, o zaman elektronik
Uniteyi degistirin.

61 Elektronik linite sicakhigi
Elektronik Unite sicaklik sensori bozuk.

Aktuator buna ragmen isletime hazir.

Gerilimi kapatin/agin (AC/DC)

Eger mesaj hala mevcutsa, o zaman elektronik
Uniteyi degistirin.

62 Pozisyon sensori arizasi
non-intrusive pozisyon sensori (niP) sinyali bozuk; pozisyon
algilanamiyor.

m Elektronik Unitenin/rediiktoriin besleme
tesisatlarini ve kontak noktalarini kontrol edin,

® Ayri kurulum igin besleme kablosunu kontrol
edin.
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isletim Kilavuzu

4 Kumanda ve isletime yonelik bildirimler
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4.4 Meniler arasinda gezinme

4.41 Drive Controller diigmesinin
kumanda edilmesi

@ = Drive Controller’i (Déner/Basmali
digme) ¢evirme:
Seg (secilen menu 6gesi turuncu

renkte vurgulanir).
F "
'Q/ = Drive Controller digmesini bastirma: \%

Secimi onayla.

Kullanc! Mneﬁmi
i

Gzienflee
1

Tanilaha

Son h;;nu"ar

; /
I3 }(
’,"" K#patma yan’g,/’
/ /f o Saga doéniigli

Verfkontrol o
i —yt
G}.f venlik  ~
/’ .
:faztllm,f?nksu_ftﬂ:

i,-’OzeI psrametreler
s )

! /| Devir€ayisi '
- oo

A8 40 devidak |

- 28 dev/dak

-« -

islem siralamasi:
_ o« e . 2 A « s .
a = “Ana meni™yl segin @ ve onaylayin 'L./' Gosterge “Ana meni™ye gegis yapar.

b = “Parametre”yi segin @ ve onaylayin (@) Gosterge “Parametre” meniisiine gegis yapar.

¢ = “Vana’yi segin @ ve onaylayin .@_ Gdsterge “Vana” mendisiine gegis yapar.

_ 21 P . /_‘\
d = “Geri", 0 ya da € sckmesini segin @ ve onaylayin 'L./'

- Q: Gosterge, durum gostergesine gegis yapar.
- - Gosterge, bir diizey geriye giderek “Parametre” menilsiline gegis yapar.

isletim kilavuzundaki islem siralamasinin gésterilmesi:

a— |Ana menu

b— | Parametre

c— |Vana

d— |Q veya €m
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Kumanda ve igletime yonelik bildirimler

Meniideki sembollerin, metinlerin agiklanmasi

Bir meniiniin genel goriiniimii

1 Menl adi.

2 A W Menl iginde Ustteki/alttaki diger meni
6gelerine bagvuru.

3 Secilen menl 6gesi (turuncu renkli bir siitunla
vurgulanmigtir).

4 Meni 6geleri; menu iginde segim yapma.

5 Kaydirma cubugu; bu menlye, gérintilenen-
lerden daha fazla meni 6gesinin ait oldugunu
gOsterir.

6 Iimleg; meniideki segcme isaretinin pozisyonu-
na bagl olarak kaydirma gubugu tzerindeki
pozisyonunu degistirir.

7 Onceki menii diizeyine geri déniis.

8 Durum gdstergesine geri donus.

Parametrelerin segilmesi

Bir parametrenin degerini/ozelligini degistirme-
den 6nce, o parametre segilmelidir (turuncu
renkte vurgulanmig). Yandaki Sekil, degistirilecek
parametre degerinin segilmesine iligkin bir 6rnegi
gOstermektedir:

1 Mendi adi
2 Parametre adi (secilemez)
3 Secgme isareti

4 Parametre degeri (Gegerli ayar)

Bir parametrenin degerlerinin/
ozelliklerinin degistiriimesi

Parametrenin turtine bagh olarak, ayar islemi
farkhdir.
Yal/Ya da ayari:

Olasi iki parametre degerinden/6zellikten birini
segme; 6rn. kesme modunda oldugu gibi: Ya
“torka bagli” ya da “yola bagl”, bkz. yandaki
Sekil:

1 Parametre adi I Kesme modu”
(KAPALI son konumunda kesme modu)

2 Secgme isareti (turuncu renkli gubuk)

3 Olasi parametre degerleri/ayarlar

4 Ayar etkin

5

Ayar etkin degil

Evet/Hayir ayari

Ayni sekilde birden fazla ayar/parametre degeri
etkin olarak ayarlanabilir. Bir ayarin etkin olup
olmadigi, bir onay imi ¥4 araciligiyla gosterilir,
bkz. Sekil Poz. 4.

1 8
2 7
3 Gozlemleme 6
4 Tanilama 5
Son konumlar
Parametre
Moment edrisi
Sekil: Bir meniiniin genel goriniimi
i - 0
Veri kontrol sistemi
1 ——— 3

Kontrol

Alternatif kontrol
Etkin degit

ikili giris
Caligma akimi (AS

v

Sekil: Parametre se¢gme meniisu

- Kesme modu

Sekil: KAPALI son konumu kesme modu
ayar menisii
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4 Kumanda ve igletime yonelik bildirimler

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kademeli ayar

Parametreye gore, degisiklik dnceden belirlenen
kademelerde yapilabilir, drn. ¢ikis devir sayisinin
ayarlanmasinda oldugu gibi (7 kademeli, 6rn.:
5,7,10, 14, 20, 28, 40 dev/dak).

1 Parametre adi

2 isletim yénii. Bu érnekte, KAPALI yéniinde
isletim icin ayarlar gecerlidir.

3 Gegerli ayar; rakam olarak gérintdlenir.
Degisiklik yapiimasi durumunda, rakamin
rengi maviden turuncuya doénusur.

4 Gegerli ayar; tim ayar araligi agisindan
grafiksel olarak gosterilir.

5 Ayar araligi, ... ile .... arasi

6 Parametre degerinin birimi.

Sayisal deger ayari

Bazi ayarlar, ¢cok haneli bir rakam girilmesini
gerektirir, 6rn. 6zel fonksiyonlar icin 4 haneli
etkinlestirme kodu gibi. Burada parametre degeri
dogrudan rakam olarak girilebilir.

1 Parametre adi.

2 Gegerli ayar; rakam olarak goruntulenir.
Degisiklik yapiimasi durumunda, rakamin
rengi maviden turuncuya doénisur.

3 Gegcerli ayar; tim ayar araligi agisindan
grafiksel olarak gosterilir.
Olasli ayar araligi <----->,
mevcut 6rnekte %0 — 100.

4 Ayarin onaylanmasi.

5 Ayarin iptal edilmesi.

Temel olarak bunun anlami:

u Siyah yazi = Fonksiyonlar/ayarlar segilebilir.

Devir sayisi

dev/dak

NNNNNN] .

’ 5%
4 / 5

Sekil: Parametre degerini degistirme

1 ACIL DURUM poz.
2

T
2 111

le-—-———————— * %100

Sekil: Sayisal degeri degistirme

m Gri yazi = Ornegin yetki eksik oldugundan, fonksiyon segilemez, ayrica bkz. Bélim ['6 Kullanici

yonetimi” sayfa 30.

Sayfa 24
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5.1

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Basglat meniisii

Baslat menusu

1 Segcilen kontrol moduna gore, bu meni satiri
etkindir:

— “LOKAL” kontrol ri1 segilmigse, bu menu
satirinda “Lokal isletim yontemi” gérindir.

— “UZAK” kontrol E durumunda, burada
UZAK kontrol moduna iliskin tamamlayici
bilgiler gosterilir.

2 Kontrol:
“LOKAL”, “UZAK” ya da “KAPALI" kontrol
modlari arasinda gecis yapma.

3 Dil segimi:
Bu meni 6gesi Gzerinden ekran dili segilir.
Secilen dildeki metine yonelik olarak, ilgili
bayrak gortntulenir.

4 Ana menu:
Gdzlemleme, kontrol aktiatérinin paramet-
relendiriimesi ve son konumlarin ayarlanma-
sina yonelik ana menuye giris.

Kontrol

2

Lokal igletim yéntemi
Kontrol [+ EIE
C

Dil =

3

T

4 N Ana Men(

Sekil: Baglat meniisi

“Kontrol” menl 6gesi Uzerinden “LOKAL”, “UZAK” ve “KAPALI” modlari arasinda gegis yapilir.
Asagidaki tablo, ilgili kontrol modunda hangi parametrelerin aktiator tGizerinde degistirilebilecegini
veya sadece gorintilenebilecegini gdstermektedir.

Parametrelerin aktiiator lGizerinde goriintiilenmesi/degistiriimesi
Kontrol

Menii LOKAL UZAK KAPALI

Parametre Gorintileme = O, Degistirme* = X

Dil segimi X X X

Aktiiatorii igletme X - -
Gozlemleme

Elektronik tip plakasi (0] (0] O

Giris ve cikislar (6] (0] o

Aktlatérin durumu (6] (0] (6]
Tanilama

Aktuatoran isletim verileri O (0] O

Bakim limitleri O (0] O

Vananin bakimi (0] (0] (0]
Son konum ayari X \ - \ -
Parametre

Parametre degerleri X ‘ (0] ‘ X
Sistem ayarlari

Ekran yonu X (0] X

Bluetooth’u etkinlestirme X (0] X

Gergek zamanli saat X (0] X
*Bununla ilgili yetkinin mevcut olmasi durumunda.
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5 Basglat meniisii

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5.1.1

“LOKAL” kontrol: [l & | O Aktiiatoriin lokal igletimi

Eger “LOKAL” kontrol segilmisse, o0 zaman “Lokal isletim yontemi” meni 6desi gérundr. Bu menu
Ogesi Uzerinden aktlatorin lokal olarak isletiimesi (ACIK, KAPALI ve STOP) mimkundur, “UZAK”
kontrol bloke edilmistir.

islem siralamasi

1.

A

3.

Iy

“Kontrol” menl 6gesini segin.

Drive Controller diigmesini LOKAL semboli
etkin oluncaya kadar gevirin, Sekil 1, Poz. 1.
Ustteki satirda “Lokal isletim yéntemi” meni
0gesi gorundr (bkz. Poz. 2) ve sari renkli
LOKAL diyodu yanar (Poz. 3).

Bu mesaj gérunlrse, oturum acilan kullanici
dizeyi ile fonksiyon gerceklestiriliemez, erisim
yetkisini degistirin; bunun icin bkz. B6lim ['6
Kullanici yénetimi” sayfa 30.

“Lokal igletim ydontemi” menu 6gesini secin
ve onaylayin.

Ekranda “Lokal igletim yéntemi” gosterilir,
bkz. Sekil 2, Poz. 1.

isletim yéniinii secin

(ayrica bkz. yandaki Sekil 3):

— a: Sembol _t_ = KAPALI yonunde igletim
ya da

— b: Sembol = = ACIK yoninde isletim
Segilen son konum sembolii turuncu renkte
vurgulanmistir.

Drive Controller dugmesine basin.

AktUator isletimdedir ve igletim yonindeki
son konum semboll (Sekil 4, Poz. c) mavi
renkte yanip sOner.

Drive Controller digmesi 3 saniyeden daha
uzun sire basih tutulacak olursa, diigme
birakildiktan sonra, son konuma veya hedef
pozisyona ulasilincaya ya da Drive Controller
digmesine yeniden basilincaya kadar,
aktlator isletime devam eder (ekranda
“kendiliginden tutma” goérintulenir).

Son konuma ulasildiginda, bu durum son
konum semboluinin arkasinda mavi renkli
bir alanla gosterilir (Sekil 5, Poz. d).

| Kontrol

| [=1KS)

:EH
Oa
(o

] I§|elir‘|1e hazir

( I NI =

-j,A.okal isletim ynntem.

$ekll 1: Lokal igletim yontemi kontrolii

| Lokal igletim yontemi

b
=g
U apmmm—

Sekil 2: “Lokal igletim yontemi” gostergesi

@""""' 63 @"ﬂ"l_l_l!mb ’

Sekil 3: igletim yoniinii segme

@llmm_l__mlc

Sekil 4: isletim yonii gostergesi

S,

Sekil 5: Aktiiator son konumda gostergesi

Bl Lokal iletim yéntami

LOKAL durumunda, bu konuda yetki mevcutsa, tim degisiklikleri (ekran dili, son konumlar,
parametre degerleri) yapmak mumkindur. Ayrica yukaridaki tabloya bakiniz.

Sayfa 26

Y070.302/TR



5.1.2

5.1.3

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Basglat meniisii

“UZAK” kontrol: | i [=] O

UZAK” durumunda kontrol, otomasyon sistemi (Kontrol sistemi) tarafindan gercgeklestirilir.
UZAK durumunda, ekran dilinin segilmesi ve parametrelerin okunmasi mumkuanddir.

islem siralamasi

1. “Kontrol” meni 6gesini segin.

2. Drive Controller diigmesine, UZAK sembolii
etkin hale gelinceye kadar basin, Sekil Poz.
1.
Ustteki satirda, kontrol moduna iligkin
tamamlayici agiklamalar gosterilir (Poz. 2)
ve mavi renkli UZAK diyodu yanar (Poz. 3).
Kontrol aktiatoriiniin bu asamadaki kontro-
I, otomasyon sistemi, 6rn. kontrol sistemi
tarafindan gerceklestirilir.

“LOKAL” kontrolden “UZAK” kontrole gegis
yapilacak olursa aktliator, otomasyon sistemi
(Kontrol sistemi) tarafindan génderilen bir
isletim komutunun mevcut olmasi durumunda
isletim yapar!

UZAK igletim modunda, devam etmekte olan
isletimi kesmeden, kontrol aktiiatéri Gzerinde
sunlar mimkandur:

= Bagka bir dil segimi.
= Ana menu Utzerinden kontrol akttiatértiine

iliskin bilgiler gérilebilir, B6lim “5.1 Kontrol”
sayfa 25'deki tabloya bakiniz.

“KAPALI kontrolii”: | & | = [€)

Bu durumda, akttatoriin lokal olarak ve uzaktan
isletimi mumkdin degildir.

islem siralamasi
1. “Kontrol” meni 6gesini segin.

2. Drive Controller digmesine, KAPALI
semboli etkin hale gelinceye kadar basin,
Sekil Poz. 1.

Ustteki satirda ‘Kapalr’ mesaiji gériniir,
bkz. Sekil Poz. 2.

Simdi aktiiator Gzerinde sunlar yapilabilir:
® Bagka bir dil segimi.

= Ana menu Uzerinden parametre degerlerinin
ve sistem ayarlarinin degistiriimesinin yani
sira kontrol aktliatoriine ve vana bakimina
iliskin bilgilerin gérintilenmesi, ayrica Bélim
“5.1 Kontrol” sayfa 25'deki tabloya bakiniz.

N Ana Ment

Sekil: UZAK kontrol

(O[T

2

1 N, AnaMent

Sekil: KAPALI kontrolii
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5 Basglat menisii

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Dil segimi

Bir dil secimi, yalnizca ekrandaki metnin istenilen dilde gésteriimemesi durumunda gereklidir.

islem siralamasi

1. Baslat menisiinde ‘Dil’ 6gesini (Sekil 1) segin.
Ekran, meni diline gegis yapar, bkz. Sekil 2.

Glncel olarak ayarli dil (Sekil 2, Poz. 1)
ve altinda, sembollerle (bayraklar) birlikte
secilebilecek dillerin bir listesi gosterilir.
Kaydirma ¢ubugu (Poz. 3), glincel olarak
ekranda gorintilenenlerin disinda, baska
dillerin de secilebilecegini gosterir.

2. Turuncu renkli segme isaretini (Sekil 2,

>

M isietime hazir

3y T

———"  Lokal igletim y&ntemi

Kontrol Koo
1 N AnaMeni

Sekil 1: Durum meniisiinde dil segimi

Poz. 2) istenilen dilin Uzerine getirin. 1 « (e
KTUrkge ) ¢ TR
3. Secimi onaylayin. B poutsh
Ekran metinleri, segilen dilde gorintulenir. 2 B Engish 4
Il Fencas 3
E Espanol
e
Sekil 2: Meni dili
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isletim Kilavuzu 5 Baslat meniisii
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5.3 Ana menu genel gorinumiu

Kullanici yonetimi Gegerli kullanici )
Sayfa 30 Yénetim ]
Elektronik tip plakasi ]
Giris ve cikiglar ]
Durum ]
T Awtaater et verer )
—{Vana bakim limiti ]
=)
c —[Vana bakimi ]
<)
S on ko 3 —{Yeni ayar ]
© Sayfa 44, sayfa 55
c ayfa 44, sayfa 5 _ Yeniden ayarlama )
< .
—[Vana ]
—{Veri kontrol sistemi ]
—[Gﬁvenlik ]
—[Yazmm fonksiyonlari ]
— Ozel parametreler )
Sistem ayarlar Ekran )
Sayfa 90 Gergek zamanl saat ]
Sekil: Ana menii Bluetooth ]

Ana menii, su menii 6gelerine sahiptir:

= Kullanici yonetimi:
Bir erisim yetkisini etkinlestirmek igin.
u Gozlemleme:
“Elektrik tip plakasI” gostergesi, giris ve ¢ikislarin durumu ile aktiatoérin durumu.
= Tanilama: Gosterge
— Aktiatorin ilk isletime alinmasindan bu yana igletim verilerinin (isletim ¢evrimleri, kesmeler,
isletim saatleri) gostergesi;

— Vananin bir sonraki bakima kadar olan isletim verilerinin gostergesi;

— Vanaya bakim yapilmasinin gerekli olup olmadiginin gdstergesi ve bakim yapildiktan sonraki
onay.
= Son konumlar:
Bu meni 6gesi tGzerinden son konumlar ayarlanabilir.
= Parametre:
Bu menu 6gesi Gzerinden kontrol aktiatérinin parametreleri goéruntilenir ve degistirilir.
Parametre degerlerinin degistiriimesi, sadece “Siipervizér” ya da daha yiksek kullanici dlizeyi ile
mumkandar.
Erisim yetkisi genel olarak ayarlanmamigsa, parola girilmesini isteyen bildirim géranur
(4 haneli kod).
= Moment egrisi
Uc moment egrisi kaydedilebilir.
u Sistem ayarlari:
Ekran yoninin, dahili saatin ayarlari ve Bluetooth modiillintn etkinlestiriimesi/devre disi birakilmasi.

Y070.302/TR Sayfa 29
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6 Kullanici ydnetimi isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kullanici yonetimi

Genel

Pek ¢ok fonksiyon ve parametrelendirmeye sadece tek bir yetki (4 haneli parola) ile erisilebilir.
Bu sayede, yetkili olmayan kisilerin parametreleri yanliglikla veya kasitli olarak degistirmeleri
Onlenir. Fonksiyonlar ve parametreler gruplarda, kullanici diizeylerinde bir araya toplanmistir.
Asagidaki tablo, muhtemel kullanici dizeylerini gostermektedir:

Yetki “ e
Kullanici gerekli  [Parametreleri Aktiiatorii arat:raI:'::eler arg:\r:e‘:' :Ieri
duzeyl (Varsayilan okuma isletme P P

avar) yazma yazma

1 Gozlemci Hayir EVET

2 Operator EVET (0000) EVET EVET

3 Siipervizor EVET (9044) EVET EVET EVET

4 Uzman EVET (9044) EVET EVET EVET EVET

u Gozlemci

— Parametreler gorintilenebilir fakat degistirilemez.
— Bu kullanici diizeyinin 6zel erigim yetkileri yoktur.

= Operator

— Parametreler goriintilenebilir fakat degistirilemez.
— Aktlatorin lokal olarak isletimi mamkunddir.
— Bu kullanici diizeyi icin bir yetki (4 haneli parola) gereklidir. Fabrika ayar1 “0000”. “0000” paro-
lasi sayesinde kullanici diizeyi otomatik etkinlestiriimis olarak kalir (bkz. asagidaki bildirim).
= Siipervizor
— Parametreler gorintilenebilir.
— “Basit” parametrelerin parametrelendiriimesi.
— Aktiatérun lokal olarak igletimi mumkindr.
— Bu kullanici diizeyi igin bir yetki (4 haneli parola) gereklidir. Fabrika ayari “9044” (bkz. asagidaki
bildirim).
= Uzman

— “Supervizér” ile aynidir, ek olarak:

— “Uzman parametreleri’nin parametrelendiriimesi.

— Bu kullanici diizeyi de 4 haneli bir parola ile korumahdir. Fabrika ayari “9044” (bkz. agagidaki
bildirim).

Bir kullanici diizeyine “0000” parolasinin atanmasi durumunda bu kullanici diizeyi, daha dusuk

I]@ ‘ kullanici dizeyleri igin de “0000” parolasi atanmigsa yine etkin olarak kalir. Yeniden bir etkinlestirme

6.2

yapilmasi gerekli degildir.

Temel yontem

‘Gozlemci’ diginda her kullanici seviyesine erisim, ancak bireysel bir parola yetkisiyle mimkindur.
Bu yetki parolalarinin varsayilan ayari, énceki ‘Genel’ bélimuinde listelenmistir.

Parola, istenildigi zaman ‘Yonetim’ menusu Uzerinden degistirilebilir.

Temel olarak sunlar gegerlidir:

1. Tek seferlik
istenilen bir kullanici diizeyinin parolasini (4 haneli rakam) atama:
‘Kullanici yénetimi’ --> ‘Yénetim’ menisl. Bkz. asagidaki Bolim 6.3 Bir kullanici diizeyinin paro-
lasini atama/degistirme’.
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6.3

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

6 Kullanici yonetimi

. Her calismadan 6nce

istenilen kullanici diizeyi igin yetkinin etkinlestirilmesi:
‘Kullanici yonetimi’ --> ‘Gegerli kullanicr’. Bkz. asagidaki Bolim ‘6.4 Kullanici diizeyini etkinlestirme’|.

. Caligmalar tamamlandiktan sonra

Yetkinin sifirlanmasi:
‘Kullanici yénetimi’ --> ‘Gdzlemci’ ayarlayin.

‘Gozlemci’, 10 dakika boyunca kumanda edilmediginde aktiiatériin gegis yaptigi kullanici diizeyidir
(Temel ayar). Istisna; parola olarak “0000” atanmissa, bkz. asagidaki bildirim =5~ , sayfa 32.

Bir kullanici duizeyinin parolasini atama/degistirme

Parola, sadece gegerli kullanici veya daha dusuk bir kullanici dizeyi icin degistirilebilir.

1.

Ana menude “Kullanici yénetimi’ni segin.

Asagidaki menil 6gdeleriyle birlikte “Kullanici
yonetimi” menusu gorindr

— Gegerli kullanici

—Yoénetim.

Turuncu renkli se¢gme isaretini, ‘Parola degis-
tirme’ menu 6gesinin lzerine getirin (Sekil 2,
Poz. 1).

Secimi onaylayin (Sekil 2, Poz. 2).

Ekran ‘Parola degistirme’ menusine gegis
yapar.

Kullanici diizeyini segin; turuncu renkli
secme isaretini dilediginiz kullanici diizeyinin
Uzerine getirin (Poz. 3).

Segimi onaylayin (4).

Ekran, yeni parola girisine gegis yapar.
Guncel olarak atanmig parola gorintulenir
ve ilk rakamin gergevesi turuncu renklidir.

ik rakamin

a) degistiriimemesi gerekiyorsa:
Drive Controller digmesini gevirin; sonraki
rakamin gergevesi turuncu olur.

ya da
b) degistiriimesi gerekiyorsa:

- Drive Controller digmesine basin
(rakam yanip soner).

- Yeni parolanin istenen rakami gésterilin-
ceye kadar Drive Controller digmesini
cevirin (5).

- Secimi onaylayin (6). Degistirilen rakam
kabul edilir ve
sonraki rakam yanip soner.

Dért rakamin dordu de girilinceye kadar 6.
islem adimini tekrarlayin. Dérdiinci rakam
onaylandiktan sonra (Poz. 7) se¢me isareti
‘lleri’ menii 6gesine atlar.

Drive Controller digmesine basin (Poz. 8).
Ekran, ‘Kullanici ydnetimi’ menisiine gegis

yapar.

)

Ana menii

Kullanici yénetimi

Gegerli kullanici
—{ Gozlemci (= gikis)
—[Operatt')r
- —( Supervizér

—[ Uzman

e S T

Yonetim

—[ Parola degi§tirme)

—

N

Sekil 1: Kullanici yénetimi meniisu

Sek

- 0
Kullamer vonetimi

Gegerli Rgganici
Sipervizor
YonetimW

Parola degigtirme

Yeni parola belirlenecek

il 2: Erigim yetkisi atama
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6 Kullanici yonetimi

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kullanici diizeyini
etkinlestirme

1.

Ana menude “Kullanici yénetimi’ni segin.
Asagidaki menu 6geleriyle birlikte “Kullanici
yonetimi” menusu goérinar

— Gegerli kullanici,

—Ydnetim.

Turuncu renkli segme isaretini ‘Gegerli kulla-
nicr’ altindaki satira getirin (Sekil Poz. 1).
Secimi onaylayin (Sekil Poz. 2).

Ekran ‘Gegerli kullanici’ meniisline gegis
yapar.

Not: Gegerli kullanici diizeyi, bir onay imi
ile isaretlenmistir.

istenen kullanici diizeyini segin; turuncu
renkli segme isaretini dilediginiz ‘Kullanici
dlizeyi’ izerine getirin — yandaki drnekte
‘Siipervizor’ (Poz. 3).

‘Gozlemci’ kullanici dlizeyi igin alttaki
bildirime bakiniz.

Secimi onaylayin (Poz. 4).

Ekran, dort haneli parola sorgulamasina
gecis yapar; ilk rakamin gergevesi turuncu
renklidir.

Drive Controller dugmesini parolanin ilk
rakami gosterilinceye kadar cevirin (Poz. 5).
Daha 6nce kullanici tarafindan herhangi
bir parola atanmamigsa, varsayilan parola
gecerlidir (bkz. 6nceki Bélum “4.7.1 Genel”
altindaki tablo).

Secimi onaylayin (Poz. 6).

Secme igareti, ikinci rakam girisine gegis
yapar.

Dért rakamin hepsi girilinceye kadar, 6.

ve 7. kumanda adimlarini (Poz. 5 ve 6)
uygun sekilde tekrarlayin. Dérdiinct rakam
onaylandiktan sonra (7) segme isareti ‘lleri’
Ogesine atlar.

Drive Controller digmesine basin (8).

Ekran ‘Kullanici yénetimi’ meniisiine gegis
yapar ve ‘Gegerli kullanicr’ olarak ‘Siipervizér’
gosterilir.

B cozlemd (:\“\
Kullamici dg&)

‘ Operator

Kod girisi

Kullanici degistir
Sipervizér

5CL.
6o 7

Sekil: Kullanici diizeyini etkinlegtirme

u Bir kullanici duzeyine “0000” parolasinin atanmasi durumunda bu kullanici diizeyi, daha disik

kullanici dizeyleri igin de “0000” parolasi atanmissa yine etkin olarak kalir. Yeniden bir etkinles-

tirme yapilmasi gerekli degildir.

m Kullanici diizeylerine bireysel parolalar (“0000” degil) atanmissa, sunlar gegerlidir:

— Parola korumali bir kullanici diizeyinden ¢ikis yapilmasi, kullanici diizeyinin “Gozlemci”

olarak degistiriimesi sayesinde gergeklesir.

— Eylemsiz 10 dakika gectikten sonra, kullanici diizeyi otomatik olarak “Gozlemci” diizeyine ya
da ‘0000’ parolasi ile en yUksek erisim diizeyine sifirlanir.
— Bir kullanici diizeyinin mevcut bir parolasi degistiriimeden 6nce, ilk olarak bu kullanici diizeyi

ya da daha yuksek bir diizey etkinlestirilmelidir.

— Bir kullanici diizeyinin parolasi unutulacak olursa, bir Ust kullanici dizeyinde parola yeniden

ayarlanabilir; “Yonetim’ menu 6gesi.

u Higbir erisim yetkisinin belirlenmedigi bir fonksiyon segilecek olursa (6rn. gri renkte yaziimig

parametreler), gegerli kullanici diizeyinin degistirilmesi icin bir bildirim gérinir.
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isletim Kilavuzu 7 isletime alma
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.1 Temel bilgiler

isletime alma

Temel bilgiler

® Montaji tamamlanmis ve elektrik baglantisi yapilmis aktiatér Gzerinde ¢alisma yapmadan
once, isletime alma sonucunda tesiste herhangi bir ariza veya kigiler agisindan bir tehlike olug-
mamasini, yetkili tesis personeli ile glivenceye alin.

® Eger vana icin uygun olmayan bir kesme modu ya da tork ayari secilmigse, vana hasar goérebilir!

= LOKAL kontrolden UZAK kontrole gegis yapilacak olursa aktiiator, otomasyon sistemi (Kontrol
sistemi) tarafindan gonderilen bir igletim komutunun mevcut olmasi durumunda isletim yapar!

u Aktuator icinde tehlikeli gerilimler bulunmaktadir.

Planlama, montaj, isletime alma ve servis gorevleri igin, yetkili SIPOS Aktorik Servisinin destek
ve hizmetlerinden yararlanmaniz tavsiye edilir.

isletime alma igin 6n kosullarin saglanmasi

Montajdan sonra ya da revizyon sirasinda, asagidaki hususlari kontrol edin ve emin olun:

m AktUator kurallara uygun sekilde monte edildi.

m BUtun tespit vidalari ve baglanti elemanlari saglam bir sekilde sikildi.

u Topraklama ve potansiyel dengeleme baglantilari kurallara uygun sekilde yapildi.

u Elektrik baglantisi kurallara uygun sekilde yapildi.

= Hareketli veya gerilim ileten pargalar igin, temasa karsi koruyucu onlemlerin tamami alindi.
u Aktuator ve vana hasar gérmedi.

m Aktlator icin izin verilen sicaklik araligina uyuldu ve ayar elemanindan gelen is1 aktarimi
da dikkate alind1.

Tesise 6zgu kosullara uygun olarak, icabinda baska kontrollerin yapilmasi da gereklidir.

isletime almadan 6nce

m Ekrandaki metinler istenilen dilde gosterilmiyorsa, dili degistirin,
bkz. Bolim ['5.2 Dil secimi” sayfa 28.

® En azindan kullanici dizeyi 3 “Supervizor” igin yetkiyi etkinlestirin,
bkz. B6luim ['6 Kullanici yonetimi” sayfa 30.
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7 isletime alma
7.1 Temel bilgiler

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Asagidaki genel goriiniim, igsletime alma 6nlemlerinin siralamasini gostermektedir.

UZAK kontroli
parametrelendirme

.. Aciklama
Onlem Agiklama icin bkz.:
: Reduktor tirl ve rediktor tipinin Sayfa 35
llave reduktor segme ml= I kontrol edilmesi/ayarlanmasi.
Kapatma y6nini kontrol etme/ Sayfa 39
Kapatma yoniini se¢gme I ayarlama; saga doénusli veya sola
donusgli.
Devir sayisi veya Devir sayisini ve konumlandirma Sayfa 40
konumlandirma hizini hizini/lkonumlandirma zamanini
RN E T ST mlmln kontrol etme/parametrelendirme.
ni parametrelendirme
Kesme modunu kontrol Sayfa 41
Kesme modunu segme Im etme/ayarlama; torka/kuvvete
bagli veya yola bagli.
. Kesme momentlerini/kuvvetlerini Sayfa 41
Kesme momentlerini m ﬂ kontrol etme/parametrelendirme.
parametrelendirme
Sinyal digli kutusu aktarma Sayfa 46
oranini kontrol etme/ayarlama.
Sinyal digli Sadece sinyal disli kutulu
kutusunu ayarlama versiyonda.
Sinyal disli kutulu aktiiatérde son Sayfa 47
konumlarin ayarlanmasi.
Son konumlarin
ayarlanmasi ‘non-intrusive” versiyon aktiiatdrde  Sayfa 55
son konumlarin ayarlanmasi
Eger varsa, mekanik konum gds- Sayfa 54
tergesini kontrol etme/ayarlama.
Konum gostergesini
ayarlama
Aktuatori otomasyon sisteminin Sayfa 65

gereksinimlerine uyarlama.

u Veri kontrol sistemi parametreleri igin bkz. Bolim ‘8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri” sayfa 65.

= Her ayarin yapilmasi gerekli degildir. Kontrol aktiatoriiniin siparisi sirasinda ayar verilerinin 6n-
ceden belirtiimis olmasina ya da aktiatoérin vana izerine monte edilmis halde teslim edilmesine
bagli olarak, yalnizca ayarlarin kontrol edilmesi gereklidir.

Sayfa 34
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7.2

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

7 isletime alma
7.2 ilave rediiktor

ilave rediiktor

“ilave rediiktériin” fonksiyon prensibi

“llave rediiktér” fonksiyonu, ekran degiskenleri-
nin >Aktlatér + Ek yapi< seklindeki tim sisteme
konforlu bir sekilde uyarlanmasini saglar. En
yaygin kullanilan reduktér tiplerinin 6zellikleri
(parametreler), kontrol akttiatériinin uriin yazilh-
minda bulunur.

Siireg

llave rediiktéri kontrol aktiiatériine monte edin;
bkz. Sekil Poz. (a).

“llave rediktdr” menisiinde, monte edilen ilave
reduktori segin; Poz. (b).

Aktlator, parametre degerlerini (6rn. devir sayi-
lari ve momentler) ilave rediktorun 6zelliklerine
doénustarar, dénusturilen degerleri ve birimleri
“Vana”, “Glvenlik” ve “Gdzlemleme” mendilerin-
de gosterir; Poz. (c).

Bu sayede, parametrelendirme sirasinda ilave
reduktortin tahrik tarafinda kuyrukta olan deger-
ler 1:1 goruntilenir (d).

Ayrica “llave rediiktdr” meniisiinde, sinyal digli
kutusu aktarma oraninin ayarlanacagi deger
gOruntulenir, bkz. “7.4.2 Sinyal digli kutusu aktar-
ma orani” sayfa 46.

Bagli olan redUktor sunulan segenekler icerisin-
de bulunmuyorsa, rediktér parametrelerinin ma-
niel, kullanici taniml olarak girilmesi gereklidir.

Bir ilave rediiktoriin asagidaki parametreleri
bireysel olarak degistirilebilir. Parametreler
ve olasi ayar degerleri, segilen rediiktor tipine
uygun olarak goéruntilenir:

= Doner rediuktor

— Rediiksiyon orani

Cikis/Giris momenti faktori
Maks. ¢ikis momenti [Nm]

Maks. giris devir sayisi [dev/dak]
dev/strok

= Yarim doénusli rediktor

— Rediksiyon orani

Cikig/Giris momenti faktord
Maks. ¢ikis momenti [KNm]
Maks. giris devir sayisi [dev/dak]
Konumlandirma agisi [°]

u Dogrusal unite

— Mil egimi

Giris momenti/Cikis kuvveti faktora
Maks. ¢ikis kuvveti [kN]

Maks. giris devir sayisi [dev/dak]
Strok [mm]

Akluamr monte edilen .

| | rediiktir (zerindeki parametre

| degerlerini dénlgtirir ve

! bunlan ekranda gﬁmnluler
L,

Monte edilen E |1aw.=, rediiktorin g:liu

redukwru mendden | tarafindaki dagsrlar

parametrelendirilir,
Sekil 1: “ilave rediiktor” prensibi

ilave rediiktér
— Rediiktor tiiru
—— ilave reduiktor yok )
——{ Doéner rediiktor ]
— Yarim donisli rediiktér ]
g —
"5 ——( Dogrusal iinite )
g — Rediiktor tipi
E i —— Kullanici tanimli )
ay . ——( Redliktor tipi . . .. )
' Reduiktortipi . . .. )
| [ Rediiktértipi .. .. )
— E Rediiksiyon orani'?2
H Mil egimi®
i ( 1,0 100* |
Cikig/Girig momenti faktorii'2
1 Girig moment|IQ|k|§ kuvveti
H faktorii®
T | 0,1—-500*)
E Maks. ¢ikis momenti'?
H Maks. cikis kuvveti®
1
—( 1— 50000 Nm* |
- Maks. giris devir sayisi’?
N 1— 1000 dev/dak* |
E dev/strok!, Kon. agisi?, Strok®
I e | 0,1 — 9900*
Sinyal disli kutusu ayar*
: ----- - )O(**)
1
P T T T TR

'déner reduktorde

2yarim donUslu rediktorde

3dogrusal Unitede

“sadece sinyal digli kutulu aktlatorde

**Degistirilemez; bu, sinyal digli kutusunun
ayari igin varsayilandir.

Sekil 2: “llave rediiktor” meniisii
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7.21

7 isletime alma
7.2 ilave rediiktor

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

ilave rediiktorii segme ve parametreleri degistirme.

ilave rediiktér iglem siralamasinin
segilmesi

1. “Ana menUl’de, “Parametreler” segenegini
segin (Sekil 2, Poz. 1) ve onaylayin (2).
“Parametre” menusi gorundar.

2. “ilave rediiktér’ meni égesini segin (3)

ve onaylayin (4).

Ekran, ‘llave rediiktér’ meniisiine gegis

yapar.

— Henuz higbir ilave reduktor segilmemisse,
‘Rediiktor tirl’ menii 6gesi altinda “ilave
rediktor yok” mesaji gorintilenir.

— Onceden bir ilave rediiktdr segilmisse
rediktor tird, rediktor tipi ve buna ait
parametreler gortntulenir.

3. Secme isaretini, ‘Reduktor tirl’ parametresi-
nin altinda ayarlayin. Mevcut érnekte, ‘llave
rediktor yok’ (5) secenegine ayarlayin ve
onaylayin (6).

Su segenek goérunur:

— llave rediiktér yok

— Doéner reduktér

— Yarim donusgli rediktor
— Dogrusal unite

4. Rediktor tirini segin; mevcut érnekte,

‘Yarim donusli rediktor’ (7) ve onaylayin (8).

Ekrandaki mesaj, “ilave rediiktér” olarak
degisir. Simdi reduktor tipi segilebilir.

5. Reduktor tipini segin (9) ve onaylayin (10).
Ekran, bu aktiator icin olasi rediiktor tipleri
segenegiyle ‘Reduktor tipi yarim donisli
rediiktor’ menulslne gegis yapar. Gegerli
olarak ayarlanmis reduktor tipi, bir onay imi
ile isaretlenmistir.

6. Rediktor tipini' segme:
a) Listeden rediktor tipini segin (11) ve
secimi onaylayin (12).
Ekran 6nceki géstergeye gegis yapar ve
simdi secilen redktor tipi icin uygun para-
metre degerleri ayarlanir ve gérintdlenir.

ya da

b) Bagli olan reduktor listede bulunmuyorsa,
o zaman “Kullanici tanimli” segenegini
secin. Ekran tekrar “llave rediiktor’
segenegdine gegis yapar.
$imdi, ilave rediktore ait parametre
degerleri bireysel olarak ayarlanabilir;
bkz. agagidaki tanimlama.

' BZ = Bronz digli garkli versiyon.

| Ana meni

| Parametre

| llave rediiktor

Reduktor tiiri
| ilave rediiktor yok

Sekil 1: “ilave rediiktor; Rediiktor tiirii”

meniisiine gitme

@- [A]

Kutanici youptird

Son korer

\
Gazlemienyy \
Tarilama v J

liave rodUkttr Oh
>

Rediktsr tirii

llave rediiktér
Rediktér tirii 9

déniisll redikiér
(g

Kullamici ta nm'llu“| 1@

GS 50.3-51:1 v B
GS50.3-51:1B2

GS 63.3 - 82:1 [H
GS 100.3 - 208:1 ]

v

Sekil 2: ilave rediiktériin segilmesi

Sayfa 36
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7.2.2

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

7 isletime alma
7.2 ilave rediiktor

ilave rediiktor igin parametre degerleri islem siralamasinin degistirilmesi

Burada tanimlanan islem siralamasi, ilave
rediktor icin tim parametrelerde aynidir ve
onceki islem siralamasinin 6b) devamidir;
ekran ilave rediktér mendsunu gorintuler ve
‘Reduktor tipi” igin “Kullanici tanimh” segilidir.

7. Parametreleri segin; Drive Controller
digmesini déonduirtn (11) ve isaretlemeyi
parametrenin Uzerine ayarlayin.
imleg (Sekil 2, Poz. 1), meniideki segme
isaretinin pozisyonuna bagl olarak kaydirma
cubudu (2) Uzerindeki pozisyonunu degistirir.

8. Secimi onaylayin; Drive Controller digmesine
basin (12).

Ayar menUsi gérundar.

9. Parametre degerini degistirme:

— Drive Controller digmesine basin (rakam
yanip soner).

— lIstenen rakam gériintiileninceye kadar
Drive Controller dugmesini gevirin.

— Drive Controller digmesine basin; segilen
rakam kabul edilir.

Ayrica bkz. “Bir parametrenin degerlerinin/
ozelliklerinin degistiriimesi” sayfa 23.

Ana meni
Parametre

ilave rediktor

Sekil 1: ‘llave rediiktor’ meniisiine gitme

| Rcdijlfi"{on orani
_1r [ ]
| Gikis/Giris momenti faktorii

XXX X
| Maks. ¢ikis momenti
XXXX kNm

Sekil 2: ‘llave rediiktér’ meniisiindeki
parametreler

‘ilave rediiktér’ meniisiindeki parametreler ve degerleri

‘llave rediiktér’ menisiinde parametrelendirilebilen degerler, ilave rediiktériin dzellikleriyle iligkilidir

ve rediktorin tip plakasindan alinmalidir.

Rediiksiyon orani (doner ve yarim donusli rediiktérde),

mil egimi (dogrusal Gnitede)

Rediiksiyon orani
1,0- 100

Reduksiyon orani, rediktor girisi ile rediktor
¢ikisi arasindaki devir sayilarinin oranidir.

Ayar araligi

u Doner rediiktorde (Rediksiyon orani): 1,0 — 100
® Yarim donuslu rediktdrde (Reduksiyon orani): 1 — 10000

® Dogrusal tnitede (Mil egimi [mm]): 1,0 — 100

Cikis/Giris momenti faktorii (doner ve yarim donislu rediiktorde),
Giris/Cikis kuvveti faktorii (dogrusal tnitede)

Cikis/Giris momenti faktoru
0,1 - 500

Cikis momenti/giris momenti faktoru, rediktor
cikisindaki torkun veya kuvvetin, rediktor
girisindeki torka veya kuvvete goére ne kadar
blyulk oldugunu gésterir.

Ayar araligi

i —_ n(Rediikto"r girisi)
(Rediiksiyon orany) R Rediitair ciasy)
Formiil:Rediiksiyon orani
f M (Rediiktor ¢ikist)
Fakto
(Faktor) M (Rediiktor girigi)

Formiil: Déner/yarim doniiglii rediiktorde
cikis — giris momenti faktori

u Doner rediktorde (Cikis/Giris momenti faktérd): 0,1 — 500
= Yarim doénuslu reduktérde (Cikis/Giris momenti faktérd): 1,0 — 5000
® Dogrusal unitede (Giris momenti [Nm]/Cikis kuvveti [kN] faktorti): 1,0 — 100

Y070.302/TR
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7 isletime alma isletim Kilavuzu
7.2 ilave rediiktor SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Maks. ¢ikis momenti (déner ve yarim donusli rediktérde)
Maks. ¢ikis kuvveti (dogrusal (initede)

Maks. ¢ikis momenti
| 1 - 50000

Burada, rediktor ¢ikisinda (Sekil Poz. 2)
olusabilecek maksimum moment/maksimum
kuvvet, yani ilave reduktérin yliklenebilecegi
tork/kuvvet ayarlanir.

Ayar araligi

u Déner rediktorde (Maks. ¢ikis momenti):
1-50000 Nm

® Yarim doénusglu rediktérde (Maks. cikis
momenti): 0,01 — 500 kNm

u Dogrusal unitede (Maks. ¢ikis kuvveti):
1—-1000 kN

rediiktor
Kesme momenti (vana igin maks. moment),

“Parametre” --> “Vana” menusiinde ayarlanir,

bkz. “Kesme momenti/Kesme kuvveti’ sayfa 43

ve devami. @

Maks. girig devir sayisi

Maks. girig devir sayisi
| 1— 1000 dev/dak

Burada, ilave redlktorin giris tarafinda igletilebilecedi maksimum devir sayisi ayarlanir.
Bkz. Sekil Poz. 1.

Ayar araligi: 1 — 1000 dev/dak

dev/strok (doner rediiktérde)
Konumlandirma agisi (yarim doénusli rediktérde)
Strok (dogrusal Unitede)

dev/strok
| 0,1 - 9900

Bu meni 6gesi, sadece sinyal digli kutulu rediiktérde gorindr.
Burada, tiim hareket yolu boyunca isletim yapmak icin gerekli olan deger ayarlanir.

Ayar araligi

u Doner rediiktorde (dev/strok): 0,1 — 9900
= Yarim doénislu rediiktérde (Konumlandirma agisi): 1 — 360°
m Dogrusal Unitede (Strok): 1 — 10000 mm

Sinyal digli kutusu ayari

Sinyal digli kutusu ayari
| XX

Bu menu 6gesi, sadece sinyal digli kutulu aktuatérde goérindr.
Burada, yukarida belirtilen parametre degerlerine bagh olarak hesaplanan deger gérintilenir.

Sinyal disli kutusu bu degere ayarlanmalidir, bkz. B6lim “7.4.2 Sinyal disli kutusu aktarma oran1”
sayfa 46.
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7.3

7.3.1

isletim Kilavuzu 7 isletime alma
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.3 Vana parametreleri

Kapatma yoniu, devir sayilari, kesme modlari ve
momentlerinin parametrelendirilmesi

Yeni kontrol akttatorleri, fabrikada ayarlanmistir. Sayet musteri tarafindan farkl talep edilmemigse,
standart parametreler su sekildedir:

® Saga donisli kapatma yond;
u KAPALI ve ACIK yoniinde kesme modu: Yola bagl;

u KAPALI ve ACIK yéniinde kesme momentleri*: En kiguk, cihaza bagli parametre degeri, A ve B
isletme sinifi kontrol aktuatérlerinde (standart aktlatérler) azami degerin % 30’u, C ve D igletme
sinifi kontrol aktuatérlerinde (modulasyon akttatorleri) % 50’si (2SG7’de degistirilemez).

® KAPALI ve ACIK yéniinde normal ve ACIL DURUM isletimi igin devir sayisi*:
7 kademeli ayar araliginin 4. kademesi (Artis faktoru: 1,4).

*Monte edilen rediktdre bagh olarak, asagidaki parametreler gegerlidir:

REe AP UTRR DOE el e e Parametre birim Parametre birim
2SA7...

... opsiyonel doner rediktor Kesme momenti Nm Devir sayisi dev/dak
... dogrusal rediiktorli Kesme kuvveti kN Konum. hiz. mm/dak
... yarim donusli rediktorli . Konumlandirma o
Yarim donlsli aktiator 2SG7 . . . Kesme momenti Nm zamani sn/90

Gecerli parametrelerin muhafaza edilmesi gerekiyorsa, o zaman Boélim ['7.4 Sinyal disli kutulu
versiyonda son konumlarin ayarlanmasi” sayfa 44, veya 7.5 “non-intrusive” pozisyon sensorli
versiyonda son konumlarin ayarlanmasi” sayfa 55 ile devam edin.

Kumanda konusuna zaten aginaysaniz, Bélum ‘8.2 Vanaya 6zgu parametreler” sayfa 61'den
itibaren calismaya devam edebilirsiniz.

Kapatma yoniiniin se¢gilmesi

Sayet musteri tarafindan farkl bir talepte bulunulmamissa kontrol aktiatérleri, kapatma yénleri
saga donuslu olacak sekilde teslim edilirler. Cikis milinin KAPATMA yéniinde sola dénmesi gereki-
yorsa, kapatma ydnunun degistiriimesi gerekir.

Gegerli kapatma yoniiniin muhafaza edilmesi gerekiyorsa, o0 zaman sonraki Bolim ile devam edin.

I Kapatma yénu degistirildikten sonra, bir son konum ayari yapiimaldir!

islem siralamasi

1. “Ana menU” iginde “Parametre” 6desini segin.
“Parametre” menusu gérindr.

2. *Vana” menu 6gesini segin.
ilk parametre olarak, gegerli ayarla (saga Vana
donisli veya sola donuslu) birlikte “Kapatma
yonu” gosterilir.

3. Gosterilen parametrenin degistiriimesi gere-
kiyorsa, isareti ayarlamanin Uizerine getirin
ve onaylayin.

“Kapatma yoni” menusu gorinir. Gegerli
ayar bir sembol 4 ile gosterilir (Sekil 2,

Poz. 2). ' . E

4. Turuncu renkli isareti istenilen ayarin tizerine Saga dénisld 2
getirin (Poz. 3) ve onaylayin. %
Kapatma yoéninin degistiriimesi nedeniyle 3

son konumlarin yeniden ayarlanmasi gerekti-
gine dair bir bildirim gérindr.

5. “Evet” ile onaylayin.
Ekran “Vana” menlsine geri déner
ve “Kapatma ydnu” kisminda gecerli
(degistirilen) ayar gosterilir.

Ana meni
Parametre

Kapatma yonu
Saga donulslu

Sekil 1: “Kapatma y6nii” parametresine
gitme

Sekil 2: “Kapatma yonii” meniisii
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7.3.2

7 igletime alma _ isletim Kilavuzu
7.3 Vana parametreleri SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Devir sayilarinin/konumlandirma zamanlarinin parametrelendirilmesi

Devir sayilarinin parametrelendirimesiyle, aktiiatériin kapatma, agma ve ACIL DURUM konumuna
yaklagsma sirasinda ne kadar hizli hareket ettigi tespit edilir. Parametrelendirme, bir devir sayisi
araligi icinde yedi kademeli olarak gerceklesir.

Bir kontrol akttatoriniin devir sayisi araligi, kontrol aktiatortiniin kullanim amaci tarafindan belir-
lenen tasarimina baglidir. Kontrol akttatériinin mamkun olan devir sayilari, tip plakasinin Gzerinde
bulunur.

Asagidaki degerler, (ilave rediktori olmayan) kontrol aktliatori icin gegerlidir.

R Seinoment Flans Dgg:li?a):s' "aclllz:g:g:orlr::] ’
aElikianiitin] [devidak] | Cikis devir sayisi [dev/dak]
Sinif A ve B (EN 15714-2 uyarinca igletim modu)
3 ~380-460V
1200 - 4000 F30 > > 1,25-10 (1,25/1,75| 2,5 |3,5°| 5 7 |10
600 — 2000 F25 > > I—> 25-20 25135 5 7° | 10 | 14 | 20
300 — 1000 F16 |—> 5-28 5 7 10 | 14°| 20 | 28 | ---
150 — 500 F14,F16 |»—————T> —»> > 5-40 5 7 10 | 14°| 20 | 28 | 40
75 -250 F12, F14 |»— —> > > 10-80 10| 14 | 20 | 28°| 40 | 56 | 80
37-125 F10, F12, F14| 99— —p —> 20-112 20 | 28 | 40 | 56° | 80 | 112 ---
18 - 60 F10 > > 20-160 20 | 28 | 40 | 56° | 80 | 112|160
9-30 F7,F10 >
1~220-230V/3~190-200V > > 5-40 5 7 10 14° 20 28 40
37-125 F10, F12, F14 —>—,_> > 10-80 10 14 20 28 40 56 80
18 - 60 F10 > > 20-160 20 28 40 56° 80 112 160
9-30 F7,F10 > > 20-112 20 28 40 56 80 112 ---
1~110-115V —> 5-20 5 7 10 | 14°| 20 | - | -
37-112 F10, F12, F14 —>—|_> —> 10-40 10| 14 | 20 | 28°| 40 | - | -
18 -60 F10 > 20 - 56 20 | 28 | 40 | 56° | - | - | -
9-30 F7,F10 > — 20-80 20 | 28 | 40 | 56°| 80 | - | ---
Sinif C ve D (EN 15714-2 uyarinca isletim modu)
3 ~380-460V
1400 — 2800 F30 > > 1,25-10 |1,25/1,75| 2,5|3,5°| 5 7 110
700 — 1400 F25 -P—I |—> 5-40 5 7 10 | 14°| 20 | 28 | 40
350 —-700 F16 > I:: 10-80 10 | 14 | 20 | 28°| 40 | 56 | 80
175 - 350 F14, 16 >
87 —175 F12, F14 | »—
40 - 80 F10, F12, F14| 29—
20-40 F10 —>—
10-20 FO07,F10 |»—
3~190-200V
40 - 80 F10, F12, F14|-» »| 5-40 | 5] 7| 10]14] 20| 28] 40
20-40 F10 >
10-20 FO7,F10 |»——
1~220-230V
40 -80 F10, F12, F14|—p— |—> 5-40 5 7 10 | 14°| 20| 28| 40
20-40 F10 > > 10-80 10 | 14 | 20 | 28°| 40| 56| 80
10-20 FO07,F10 |»—
1~110-115V
40 -80 F10, F12, F14|-» > 5-14 5 7 10 | 14° | — | — | -
20-40 F10 > > 5-20 5 7 10 | 14°| 20 — | -
10-20 FO7, F10 -P—I *Standart
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2SG7 yarim donuslu aktiatorde, konumlandirma zamani parametresi igin olasi degerler:

ime aImaI ~

Kesme momenti Kol Konumlandlmla Konurf\!a.ndlrma zamani para-
[Nm] uzunluklari zamani araligi | metresi icin muhtemel degerler
[mm] [sn/90°] [sn/90°]
Sinif A, B ve C (EN 15714-2 uyarinca isletim modu)

125 150,200 | » | 80-10 |80 56| 40 28| 20| 14 |10
63 100, 150 r— L 110 — 115 V baglanti gerilimi -
32 100, 150 | p—rd 80-20 |80 | 56| 40 | 28| 20 | — | @
“Standart v

Devir sayisinin parametrelendiriimesi sirasinda, belirlenmis rediiktor tipi (bkz. Bélim “7.2 ilave
rediktor” sayfa 35) dikkate alinir: Devir sayisi degerleri, ilave rediktérin rediiksiyon orani ile
dondsturalir ve ekranda gosterilir. Parametre adlarinin ve birimlerin gosterilmesi de buna uygun
sekildedir:

— Doner aktuatérde: dev/strok [dev/dak];

— dogrusal aktlatorde: Strok [mm/dak];

— yarim donuUsli aktiatorde: < [sn/90°].

Asagidaki islem siralamasinda, 6rnek olarak devir sayisinin parametrelendiriimesi agiklanmistir.
Dogrusal ve yarim dénislu aktiatérde islem siralamasi ayni olup, yalnizca degerlerin ve birimlerin
gostergesi ilave redlktorle benzerdir.

islem siralamasi

1. “Ana menu” icinde “Parametre” 6gesini Ana menii
fegln. » T, Parametre
Parametre” menisi gorinr.
2. “Vana” menu 6gesini segin. Vana
ikinci parametre olarak, KAPALI(CL) ve Devir savisi
ACIK(=) yoniindeki isletime yonelik y
glincel degerlerle birlikte “Devir sayisi” KX 20 dev/dak
gbsterilir. - 14 dev/dak

3. Gdsterilen parametrenin degistiriimesi
gerekiyorsa, isareti degistirilecek degerin
Uzerine getirin ve onaylayin.

“Devir sayisI” ayar menusu gorindr, bkz.
Sekil. Devir sayisi parametresinin guincel de-
deri, mavi renkte yanip soner (Sekil Poz. 1).

4. Drive Controller digmesini, istenilen deger
goruninceye kadar gevirin.
Rakamin rengi maviden turuncuya dénusur
ve ilerleme gubugu (Poz. 2), ayar araliginda
(3) olan ayari grafiksel olarak gosterir.

5. Secilen degeri onaylayin. 3 \
Ekran “Vana” menislne geri doner.

5 devl/dak

Sekil: Devir sayisi ayarlama meniisii

7.3.3 Kesme modlarinin ve kesme momentlerinin/kuvvetlerinin
parametrelendirilmesi
Kesme modu
Eger aktluator isletimdeyse, son konumlarda yola bagli ya da torka bagli olarak kapatilabilir.

Yola bagl kesme, vana tanimlanmis olan bir pozisyona ulastiginda aktiatoriin kapatmasi anlamina
gelir.

Torka/kuvvete bagli kesme, son konum araliinda isletim yapilirken, aktliatoriin ancak kesme
momentine ulasildigi zaman kesme yapacag! anlamina gelir.
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Ayarlanan kesme modu, ekranda ilgili son
konumda gorilmelidir; bkz. Sekil:

u Poz. 1 = torka bagh
u Poz. 2 = yola bagl.

Her iki son konumun, ACIK ve KAPALI, kesme
modu igin standart degeri yola baghdir.

u Kesme modu degistirildikten sonra, bir son
konum ayari yapilmalidir.

= Eger vana icin uygun olmayan bir kesme
modu ya da tork/kuvvet ayari segilmisse,
vana hasar gorebilir!

islem siralamasi

1. “Ana meni” iginde “Parametre” 6gesini
segin.
“Parametre” menlsi gorindr.

2. “Vana” menl 6gesini segin.
Gegerli ayarla (parametre degeri) birlikte,
parametreler (mavi yazi) gosterilir.

3. “Kesme modu” parametresinde KAPALI 1~
ve AGIK = ayarlari ekranda gériliinceye
kadar, Drive Controller digmesini gevirin.
Ornegin KAPALI son konumuna ait ayarin
degistiriimesi gerekiyorsa, isareti KAPALI _{_
sembolinun lzerine getirin.

4. Secimi onaylayin (Drive Controller
digmesine basin).
Gosterge “_1_ Kesme modu” ayar menisiine
gecis yapar ve ekran her iki secim olanagini
gOsterir; “yola bagl” ve “torka bagh”,
bkz. Sekil.
Gegerli ayar bir % gdsterir, bkz. Sekil Poz. 1)

5. Segme isaretini istenilen ayarin tzerine
getirin (Poz. 2) ve onaylayin.
Kesme modunun degistiriimesi nedeniyle
son konumlarin yeniden ayarlanmasi gerekti-
gine dair bir bildirim gérandar.

6. “Evet’ ile onaylayin.
Ekran “Vana” menisiline geri déner ve
“Kesme modu KAPALI _E_ " kisminda gegerli
(degistirilen) ayar gosterilir.

7. ACIK son konumunda kesme modunu
degistirmeye yonelik kumanda aynidir
(3. islem adimindan itibaren).

Sekil: Kesme modu gostergesi
1 = torka bagh
2 = yola bagh

| Ana menu

| Parametre

| Vana

Kesme modu

=

- Yola bagh

Yola bagh

Yola bagl

Sekil: KAPALI son konumunda kesme
modunu ayarlama meniisii
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Kesme momenti/Kesme kuvveti

Bu ayar, motorun kesme yaptigi hangi torka veya hangi kuvvete, yike bagli olarak ulasiimasi ge-
rektigini belirler. Bu, hem son konumda torka/kuvvete bagl kesme hem de bir blokaj durumundaki
kesme icin gegerlidir. Bu nedenle, yola bagh kesme i¢in de kesme momenti veya kesme kuvveti
ayarlanmalidir.

Bir kontrol aktliatoriiniin kesme momenti’kesme kuvveti, kontrol aktliatoriintin kullanim amaci
tarafindan belirlenen tasarimina baghdir. Bir kontrol aktiatériiniin kesme momenti, tip plakasinin
Uzerinde bulunur.

Parametrelendirme sirasinda, parametrelendirilmis bir ilave rediiktér (bkz. Bélim “7.2 ilave redik-
tor” sayfa 35) dikkate alinir: Kesme momentine/kuvvetine iliskin degerler, ¢ikis/giris momenti

veya giris momenti/cikis kuvveti faktori ile dontstirdlir ve gorintilenir. Parametrelendirme igin
ekranda sadece, kontrol aktlatoriinin bagh olan rediktorle kombinasyonunu ilgilendiren degerler
gosterilir. Ayar degerlerinin gosterilmesi de buna benzer sekildedir

— Doner rediktérde: Kesme momenti [Nm];
— Dogrusal tnitede: Kesme kuvveti [KN];
— Yarim donusli rediktorde: Kesme momenti [Nm].

Ayar araligi, her seferinde % 10’luk adimlarla, A ve B igletme sinifi kontrol aktuatorlerinde maks.
momentin % 30 — 100’0 arasinda, C ve D isletme sinifi kontrol aktiiatérlerinde % 50 — 100’U
arasindadir (bazi ilave reduktorlerde bagka limit degerler gegerli olabilir). Standart ayar, her
defasinda mumkin olan en kugik degerdir (tipik olarak A ve B sinifinda maksimum degerin % 30'u,
C ve D sinifinda maksimum degerin % 50’si).

Asagidaki tablo, ilave reduktérsiz olasi parametre degerlerini géstermektedir.

m 2SG7 yarim donusli aktiatérde kesme momenti degistirilemez.
® Eger vana i¢in uygun olmayan bir kesme modu ya da tork ayari secilmisse, vana hasar goérebilir!

Kesme momentleri (ilave reduktorsiz)

Mdmaks.’un Nm cinsinden ayarlanmasi icin muhtemel degerler
%30 | %40 | %50 | %60 | %70 | %80 | %90 | %100
Sinif A ve B (EN 15714-2 uyarinca igletim modu)

Kesme araligi [Nm]

9-30 9 12 15 18 21 24 27 30

18 — 60 18 24 30 36 42 48 54 60
37 -125 37 50 62 75 87 100 112 125
75— 250 75 100 125 150 175 200 225 250
150 — 500 150 200 250 300 350 400 450 500
300 — 1000 300 400 500 600 700 800 900 1000
600 — 2000 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
1200 — 4000 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000

A Standart olarak % 30 ayarlanmistir
Sinif C ve D (EN 15714-2 uyarinca igletim modu)

10-20 10 12 14 16 18 20

20-40 20 24 28 32 36 40

40-80 40 48 56 64 72 80
87 -175 87 105 122 140 157 175
175 - 350 175 210 245 280 315 350
350 - 700 350 420 490 560 630 700
700 — 1400 700 840 980 1120 1260 1400
1400 — 2800 1400 1680 1960 2240 2520 2800

A Standart olarak % 50 ayarlanmistir

Sadelestirmek adina, agiklamanin devaminda “Tork” tanimi ayni sekilde kuvvet igin de gecerlidir.
Ornegin “torka veya kuvvete bagli” yerine sadece torka bagh tanimlamasi kullanilacaktir.
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islem siralamasi

1. “Vana” menilsiinde, “Kesme momenti” | Ana menii
parametresindeki KAPALI = ve ACIK =
ayarlari ekranda goriilinceye kadar, Drive | Parametre
Controller digmesini gevirin. | Vana

2. Ornegin KAPALI son konumu igin kesme EEsme momenti 28 Nm
momentinin degistiriimesi gerekiyorsa, isareti
degistirilecek degerin UGzerine getirin ve - 20 Nm
onaylayin.

Gosterge “_1_ Kesme momenti” ayar
menusine gegis yapar (bkz. Sekil) ve glincel
deger yanip soner (Sekil Poz. 1).

3. Drive Controller diigmesini istenilen deger Kesme momenti
gernUnceye kadar cevirin. 1
llerleme gubugu Uzerinde (Poz. 2), ayar
araligi (3) icindeki guincel pozisyon goéruldr. ’ ~28 Nm
2

4. Segcilen degeri onaylayin. w
Ekran “Vana” menisine geri doner. INNNNI

20 Nm

5. ACIK son konumunda kesme momentini 3
ayarlamak icin ayni sekilde hareket edin. \

Sekil: Kesme momentini ayarlama meniisii

Sinyal digli kutulu versiyonda son konumlarin ayarlanmasi

PROFITRON kontrol akttatorleri, ya sinyal digli kutulu versiyon ya da non-intrusive pozisyon
sensorll “non-intrusive” versiyon olarak mevcuttur. Non-intrusive pozisyon sensérli HiMod ve
PROFITRON igin son konumlarin ayarlanmasi, Bolim 7.5'de tanimlanmistir.

Genel

Eger kontrol aktlatorleri vanalar Gzerine monte edilmis o_Iarak teslim edilirlerse, bu prosedir
genellikle vana tedarikgisinin tesislerinde gergeklestirilir. Isletime alma sirasinda, bir ayar kontrolu
yapiimalidir.

Sinyal disli kutusu aktarma oraninin ayarlanmasi, 2SG7... yarim dénisli aktiatorde gerekli
degildir. Bu aktlatoérin ayarlanabilir sinyal disli kutusu yoktur. Bélim [7.4.3’den devam edin.
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Kurs algilama fonksiyon prensibi

Sinyal disli kutusu aktarma oraninin ve son konumlarin ayarlanmasiyla, vana hareket yolunun
uzunlugu ile baslangicinin ve bitisinin (ACIK ve KAPALI son konumu) elektronik tniteye dogru

olarak bildiriimesi saglanmis olur.

Sinyal digli
kutusu ayar tablosu

h'” .f;'

/é. Y

@\ §erkem cark |
—

Sekil: Sinyal dislisi aktarim orani ve son konum ayarlarinin sematik olarak gosterilmesi

Aciklama

Elektronik tnite, potansiyometrenin konumundan (8) ¢ikis milinin konumunu (4), dolayisiyla bagh

olan vananin konumunu algilar.

Bunun igin iki ayar yapilmasi gereklidir:

1. Cikis milinin (4) komple hareket yolu [(5) X — Y] icin gerekli olan dénusleri, sinyal digli kutusu
araciligiyla (bkz. grafikte a) potansiyometrenin (8) < 300° blyukliginde bir dénme hareketine

(x — y) indirgenmelidir.

2. Vananin mekanik bir son konumu (X veya Y), potansiyometrenin elektriksel konumlandirma

araliginin bir limiti (x veya y) ile ayni olmalidir (bkz. grafikte b).

Ayrintili tanimlama icin bkz. asagida Bélim [7.4.2 Sinyal digli kutusu aktarma orani’ ve [7.4.3 Son

konumlarin yeni ayarinda (ilk ayar) izlenecek yontem®.

Y070.302/TR
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Sinyal disli kutusu aktarma orani

Hareket yolunun tamamini katetmek igin gerekli olan dénus sayisinin bilinmesi gerekmektedir.
Sinyal digli kutusu igin gerekli olan ayarlar, asagidaki “Sinyal digli kutusu ayar” baslkl tabloda
gorulebilir. Ara degerler, sonraki yiiksek basamak degerine yuvarlanirlar (6rn. 30 dev/strok’ta
basamak degeri 36 ayarlanmalidir).

“llave rediiktér” meniisiinde (“7.2 ilave rediiktér’ sayfa 35) bir ilave rediiktér ayarlanmissa, triin
yazihmi sinyal digli kutusunu hesaplar.

Bunun icin, ilave rediiktor gikisindaki hareket yolu boyutunun ekranda ayarlanmasi gereklidir.
Baglanan ilave rediktére gore, goruntilenen ayar birimi su sekildedir:

— Opsiyonel doner rediiktorll kontrol aktiatoriinde = dev/strok,
— Dogrusal Unite bagl kontrol aktliatériinde = mm/Hareket yolu,
— Yarim donuslu rediktor bagl kontrol aktiiatérinde = Agi dereceleri [°].

Bilgileri (komple hareket yolu igin gerekli dénis sayisi), vana Ureticisi de tedarik edebilir.

Ornegin kontrol aktiiatériiniin eldeki mevcut “eski” bir vana (izerinde igletilmesi gerektiginde
devir/strok sayisi bilinmiyorsa, o zaman aktiatéri komple hareket yolu boyunca galistirin ve ¢ikis
milinin kag¢ tur déndigunu gézlemleyin.

Cikis milinin gdzlemlenmesi mumkun degilse, yine de asagidaki “Son konumlarin ayarlanmasinda
izlenecek yontem” béliminde tanimlandigi gibi hareket edip, ekranda sinyal disli kutusuna yénelik
“Yardim” altindaki bildirimleri 6zellikle dikkate alin ve uygun sekilde davranin.

Tablo, ilave reduktéri bulunmayan kontrol aktiatérlerindeki olasi sinyal disli kutusu ayarlarini
gOstermektedir.

ilave rediiktorsiiz sinyal digli kutusu ayari

Kontrol aktiiatori tipi Vananin hareket yolu [dev/strok]
2SA7.1/2/3/4/5/6 08| 21| 55| 14 | 36* | 93 | 240 | 610 | 1575|4020
2SA7.7/8 02052137 35| 9* | 23,2 60 | 152 | 393 | 1005
Sinyal disli kutusu v v v v v v v v v v
tizerinde miimkiin olan >
10 ayar (Skala) 08| 21|55]| 14 | 36 | 93 | 240 | 610 | 1575|4020

*eger musteri tarafindan farkli talepte bulunulmamissa, standart olarak ayarlidiri

Sayfa 46 Y070.302/TR



743

isletim Kilavuzu 7 isletime alma
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.4 Son konumlar— Sinyal digli kutusu

Son konumlarin yeni ayarinda (ilk ayar) izlenecek yontem

Son konumlarin ayarlanmasi, dogrudan aktuatér Gzerinde yapilir.

Vana sikismis durumda olmamalidir. Gerekirse krank koluyla/el carkiyla gevsetin. Krank kolunun/el
carkinin kumanda edilmesi igin bkz. Bolim 4.1 Krank kolu, el garki” sayfa 15.

Ayarlama igleminin iptali, “Geri” secenedi segilerek gerceklestirilir . Merkezi cark gevrilmedigi
muddetce, simdiye kadar gecerli olan son konum ayari muhafaza edilir.

2. Ana menude, ‘Son konumlar’ meni 6gesini
segin.
Ekran, ‘Son konumlar’ menisune gegis
yapar.

3. “Yeni ayar’ meni 6gesini onaylayin.
Ekran, “Sadece son konumlar’in mi ayar-
lanacagi (Sekil 2, Poz. 1), ya da dogru bir
son konum ayari i¢in 6n kosul olan “Tum”
ayarlarin mi yapilacagina iliskin sorgulamaya
gecis yapar (Poz. 2).
Bu parametreler sunlardir:

— Kapatma yoénu (saga veya sola donlsli), “
— Devir sayisi (KAPALI ve ACIK yoniinde),

— Kesme modu (KAPALI ve ACIK son konu- 1 el AL el S
munda torka veya yola bagh),

— Kesme momenti (KAPALI son konumunda
ve ACIK son konumunda).

Bu parametreler daha énce Bolim 7.3'de Tam

aglklanm|§t|r. ‘Vana parametreleri dahil

Sekil 1: Son konumlarin yeni ayari

4. “Sadece son konumlar’ meni 6gdesini segin
ve onaylayin. (2SG7’de 11. islem adimiyla
devam edin.)

Ekran, “Sinyal digli kutusu kapagini s6kme”
animasyonuna gegis yapar.

Sekil 2: Parametreli veya parametresiz olarak
son konumlarin ayarlanmasi

5. Sinyal digli kutusu kapagindan 4 vidayi
(Sekil 3 Poz. 1) s6kin ve kapag cikartin.

6. Ekranda “ileri” secenegine basin.
Ekran, “Sinyal disli kutusu aktarma oranini
vanaya uyarla” secenegdine gecis yapar.

7. Basamak degerini tablodan devralin, bunu
ya
— ilave rediiktér menisiinden, bkz. “Sinyal
disli kutusu ayar1” sayfa 38,

— ya da “ilave rediiktérsiiz sinyal disli
kutusu ayari” sayfa 46 tablosundan
gerceklestirin

ve kayici ¢arki (Sekil 3, Poz. 2), GUzerindeki

disli cark skala Gzerinde istenilen basamak

degerini gOsterecek sekilde kaydirin.

Sekil 3: Sinyal disli kutusu aktarma oraninin
ayarlanmasi
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8. Ekranda “ileri” segenegine basin.
Ekran, merkezi ¢arkin orta konuma getirilme-
sini ister.

9. Merkezi ¢arki orta konuma gevirme:
Merkezi ¢arki, 1 ve 2 no.lu oklar yukariya
bakacak sekilde ayarlayin, bkz. Sekil 4.
Ekranda dogru pozisyon onaylanir ve se¢cme
isareti “lleri” segenegi tizerinde durur.

10. “lleri” secenegini onaylayin.
Ekran, hangi son konumun (KAPALI veya
ACIK) ilk 6nce ayarlanmasi gerektigine iliskin
sorgulamaya gegis yapar (Sekil 5).
Hangi son konumun 6nce ayarlanacagina
dair siralama zorunlu degildir. Asagida, ACIK
son konumunun ayarlanmasi agiklanmistir.
KAPALI son konumunun ayarlanmasi benzer
sekildedir.

11. ilk énce ayarlanmasi gereken son konumu
(mevcut 6rnekte ACIK son konumu) segin
(Sekil 5, Poz. 1) ve onaylayin.

Ekran son konumun ayarlanmasina gegis
yapar ve ACIK son konum pozisyonuna
gidilmesi istenir ($ekil 6). ACIK yoniinde
isletim secenegi sunulur: ACIK son konumu
semboll turuncu renkte vurgulanmistir

(Sekil 6, Poz. 1). Diger yonde igletim yapil-
masi gerekiyorsa, Drive Controller digmesini
cevirin ve turuncu renkli isareti KAPALI sem-
bolunin (Sekil 6, Poz. 2) lizerine getirin.

Prensip olarak ilk 6nce, evvelki 11. islem
adiminda secilmis olan son konum ayarlan-
malidir!
Ekran, ayarlanan kesme modunu gostermeye
devam eder. Mevcut 6rnekte

u KAPALI son konumu = torka bagli
(Sekil 6, Poz. 3) ve

= ACIK son konumu = yola bagl (Poz. 4)

12. Son konumda yola bagli olarak mi, yoksa
torka bagli olarak mi kesme yapilacagina
dair, asagidaki islem adimini segin.

= Vananin hareket yoluna (dev/strok) ait degerin tablodaki basamak degeri ile ayni olmamasi
durumunda, kayici garki sonraki yiiksek basamak degerine ayarlayin.

m Kayicl garki, yalnizca hafif bir baski uygulayarak istenilen yone bastirin. Kayici ¢carkin kaydi-
rilmasi, merkezi ¢arkin (Sekil 3, Poz. 3) hafifce hareket ettiriimesi sayesinde kolaylastirilir.

m Devir/Strok sayisi bilinmiyorsa, yine de asagida tanimlanan sekilde hareket edin ve 16.
kumanda adiminda ekrandaki bildirimlere riayet edin.

h'” ;’!"

(O )

p S
M

¢/ ®
Sekil 4: Merkezi ¢arkin orta
konuma cevrilmesi

« BERTTTEE

Son konum baslangicini seg

\I KAPALI

Sekil 5: Son konumun segilmesi

pad  Yeniayar

ACIK son konumuna yaklas

1

$ J//,,,s_

4
E Yardim )

5 Son konumu kabul et

N\

Sekil 6: ACIK yoniindeki son konuma hareket
etme
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® Yola bagh kesme:

a) Vana pozisyonuna dikkat edin ve son konuma hareket edin; Drive Controller digmesine
basin.
Vana son konum pozisyonuna ulasincaya kadar, aktiatori isletin.
Aktuator igletim yaparken, secilen son konumun LED’i yanip soner.

= Drive Controller digmesine kisa sureli (< 3 sn) basildiinda, aktliator yalnizca Drive
Controller digmesine basildigi miiddetce isletim yapar. Uzun sireli basiimasi duru-
munda (> 3 sn) kendiliginden tutma gergeklesir (ekranda “Kendiliginden tutma etkin”

I@ gosterilir) ve akttator Drive Controller digmesine yeniden basilincaya kadar isletim
yapar.

= Yola bagli kesmede torka bagli olarak kesme yapilmigsa, 6rn. agir isleyen ayar ele-
mani, uygun olmayan moment egrisi ya da mekanik bir tahdide yaklasiimasi nedeniyle,
bu durum ekranda “Torka bagl kesme yapildi” seklinde gosterilir.

« GEECTTEES

b) Son konum igin istenilen pozisyona
ulasiimigsa, Drive Controller digmesine
basin; aktuator durur. Gerekirse karsi
yonde isleterek hassas ayarlama yapin.

ACIK son konumuna yaklas

c¢) Drive Controller digmesini gevirin ve [ o
segme isaretini “Son konumlari kabul N
et” lizerine getirin (Sekil 7). N
d) Drive Controller digmesine basin. —
Yardim

28G7 .. de 15. iglem adimiyla devam _ = :
edin. 1 ~— Sonkonumu kabulet

Ekranda, Sekil 7: Son konumun kabul edilmesi

— 0 gosterilinceye kadar merkezi ¢arki
ok yéniinde ¢evirme istegi gérinirse
(Sekil 8), 13. islem adimiyla devam
edin;

— ayar dogru mesajl gérundrse, 14.
islem adimiyla devam edin.

= Torka bagh kesme:

Drive Controller digmesini 3 sn’den daha
uzun sure basili tutun! Akttatoér, son ko-
numa ulasilincaya kadar otomatik igletim
yapar. (2SG7’de 14. igslem adimiyla devam
edin.)

Ekranda,

— 0 gosterilinceye kadar merkezi ¢arki
ok yénlnde cevirme istedi gérinirse
(Sekil 8), 13. islem adimiyla devam
edin;

— ayar dogru mesaji gorinirse,

14. islem adimiyla devam edin.

Drive Controller digmesine kisa stireli (< 2 sn) basildiginda, aktiator yalnizca Drive
Controller digmesine basildigi middetge isletim yapar. Aktiiator, tekrar kisa siireli basmak
suretiyle bu sekilde isletilecek olursa, hemen torka baglh bir kesme gergeklesmez.
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

13. Merkezi garki (Sekil 8, Poz. 1), deger
(Poz. 3) “000” oluncaya kadar gdsterilen
ok yoniinde (Poz. 2) gevirin.
ilk son konumun dogru ayarlanmasi ekranda
onaylanir ve turuncu renkli segcme igareti
“lleri” secenegine atlar (Sekil 9).

14. Ekranda “ileri” segenegine basin.
Birinci son konum ayarlanmistir, sistem diger
son konumun ayarlanmasina gegis yapar.
Ekranda, son konuma (mevcut 6rnekte
KAPALI son konumu) gidilmesi talebi
goranur.

15. Aktlator Gzerinde mekanik bir konum
gostergesi varsa , bu durumda ilk pozisyona
ait gostergenin simdi ayarlanmasi anlam
kazanir. Bu sekilde, son konuma ayrica
yaklasilmasi énlenmis olur. Ayarlama icin
bkz. asagidaki B6lim [7.4.5 Mekanik konum
gostergesinin ayarlanmasi” sayfa 54.

16. Son konumda yola bagli olarak mi, yoksa
torka bagli olarak mi kesme yapilacagina
bagl olarak, aktliatérl uygun sekilde diger
son konuma hareket ettirin:

= Yola baglh kesme

a) Vana son konum pozisyonuna ulagin-
caya kadar, aktliatori igletin. Isletim
sirasinda vanaya dikkat edin.

Ekran, gecerli ayar arahigina (Sekil 10,
Poz. 1) ulasildigi (3b) veya heniiz ula-
siimadigi (3a) hakkinda bilgilendirir ve
ilerleme gubugu (2) buna uygun sekilde
saridan yesile dogru renk degistirir.

m Gegerli ayar araligi Gzerinden igletime
devam edilirse, ilerleme gubugu yesil-
den kirmiziya dogru (Sekil 11, Poz. 1)
renk degistirir ve “Ayar araligi asild”
mesajl gorindr.

‘Yardim’ sekmesini secin (Sekil 11,
Poz. 2) ve onaylayin. Sinyal digli
kutusu aktarma oraninin degistirilme-
sine iligkin bir bildirim gérindr. Bildirimi
onaylayin, sinyal digli kutusundaki

I]@: kayici garki uygun sekilde ayarlayin

(ayrica bkz. 7. islem adimi) ve son
konumlarin ayarlanmasini tekrarlayin.

m Gegerli ayar araligindan énceki son
konuma ulagiimigsa ya da son konuma
ulagsmadan 6nce, 6rn. agir isleyen ayar
elemani halinde, uygun olmayan tork
kursu ya da mekanik bir tahdide yakla-
silmasi sonucu (istenilen son konuma
geri donus) blokaj nedeniyle torka
bagl kesme yapiimigsa, bu durum
ekranda “Torka bagh kesme yapildi”
seklinde gosterilir.

(| Yemiayar

0 gosterilinceye kadar merkezi
garki ok yénlinde gevirin

Sekil 8: Merkezi ¢arkin ayarlanmasi

« GEETTTEES

Ayar dogru

Sekil 9: 1. son konum dogru ayari

« GEECTTEES

KAPALI son konumuna yaklas

Gegerli ayar araligina
hentz ulagiimadi!

] Yardim

\ Son konumu kabul et

Sekil 10: Yola bagh kesmede KAPALI son
konumuna hareket etme

\

Ayar aralig asildi

Sekil 11: Son konum araligi asildi
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Bu durumda sunlari kontrol edin:
— Vananin kolay iglemesi;

— Ayarlanan kesme momenti;

— Kesme modu.

b) Se¢cme isaretini, ‘Son konumlari kabul
et’ segeneginin Uzerine getirin (Sekil 12,
Poz. 4).

17. islem adimiyla devam edin.

= Torka baglh kesme

KAPALI igletim yoninu (ACIK yoniinde
ayarlandiginda ACIK) segin ve Drive
Controller diigmesini 3 sn’den daha uzun
basili tutun.

Aktlatér, son konuma ulasilincaya kadar
otomatik igletim yapar.

Ekran, gegerli ayar araligina (Sekil 12,
Poz. 1) ulasildigi (3b) veya heniiz ulasil-
madigi (3a) hakkinda bilgilendirir ve ilerle-
me gubugu (2) buna uygun sekilde saridan
yesile dogru renk degistirir.

Kesme momentine ulasiimissa, “Kesme
momentine ulasildi” (3b) mesaji gorinir ve
‘Son konumu kabul et’ menu 6desi etkindir
(Sekil 12, Poz. 4).

Gecerli ayar arahigina ulasiimadan once,
“Torka bagh kesme yapildi” mesaji goste-
rilecek olursa, ‘Yardim’ sekmesini segin ve
sinyal digli kutusundaki kayici ¢arki uygun
sekilde ayarlayip, son konumlarin ayarlan-
masini tekrarlayin (ayrica bkz. 7. kumanda
adimi).

17.“Son konumu onayla” sekmesini onaylayin.
Ekranda dogru ayarlama iglemi onaylanir
(Sekil 13).

18. Drive Controller digmesine basin. Aktuator
“Son konumlar” menusline gegis yapar.
Simdi mekanik konum gdéstergesindeki ikinci
son konumun gdstergesini ayarlayin,
bkz. ['7.4.5 Mekanik konum gostergesinin
ayarlanmasi” sayfa 54.

« BENTTTEE

Kesme momentine kadar ACIK
son konumuna yaklasa ulasildi

=
Gegerli ayar arahigina N—
heniiz ulagiimadi!

2

3a \
I.

Yardim
Son konumu kabul et

Commmm | ©
N

Kesme momentine ulasildi

3b

4

Sekil 12: Torka bagh kesmede KAPALI son
konumuna hareket etme

Yeniden ayarlama

Son konum ayarlar
bagarih!

Sekil 13: Son konum ayari dogru

m UZAK kontrol moduna gegilecek olursa, kontrol sisteminden gelen bir kontrol komutu mevcut

oldugunda, aktltator isletime baslar!

m Son konumlar ayarlandiktan sonra, artik merkezi ¢arkin ayari degistiriimemelidir! Aksi halde son

konumlarin komple yeni ayari gereklidir.
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

7.4.4 Son konumlarin yeniden ayarlanmasi

On kosullar

= Gegerli bir son konum ayari mevcut olmalidir! Eger yoksa, bkz. Onceki “7.4.3 Son konumlarin
yeni ayarinda (ilk ayar) izlenecek yontem” sayfa 47 bolimu.

® Vana, son konum ayarlamasinin baslangicinda sikismig bir konumda olmamalidir, gerekirse
krank kolu/el ¢arki yardimiyla gevsetin (bkz. Bolim 4.1).

u Merkezi ¢arkin pozisyonu, ilk ayarlamadan bu yana degistiriimis olmamalidir ve yeniden ayarla-

ma sirasinda da degistiriimemelidir!

ISy

islem siralamasi

1. LOKAL kontrol modunu secin Ll = | © .

2. Ana menude ‘Son konumlar’ meni 6gesini
segin.
Ekran ‘Son konumlar’ menistline gegis yapar.

3. ‘Yeniden ayarlama’ meni 6gesini onaylayin
(Sekil 1, Poz. 1).
Ekran, ayarlanmasi gereken son konum
secenegine gecis yapar (Sekil 2).

4. Ayarlanmasi gereken son konumu segin
(mevcut ornekte ACIK son konumu) ve
onaylayin.

Gosterge degisir ve secilen son konuma
gidilmesini talep eder. ACIK son konumu
secilmigse, turuncu renkli isaret ACIK son
konum sembollnin @ Uzerinde durur.
KAPALI son konumu segilmisse, isaret
KAPALI son konum sembollinin i lizerinde
durur.

Ekran ek olarak sunlari gorintiler:

— yuzde olarak hareket yolu igerisindeki
glincel pozisyon (Sekil 3, Poz. 1);

— yeni son konum pozisyonu igin gegerli
ayar arahgi (Sekil 3, Poz. 2);

— potansiyometre sinyalini grafik olarak
gosteren ilerleme gubugu (Poz. 3a);

— guncel gegerli son konuma gére % olarak
sapma degeri (Poz. 4).

— ayrica

- gecerli ayar araligina henliz ulagiimadigi
(Poz. 5a) mesaji veya
- ayar araliginin gegerli oldugu (Poz. 5b)
mesajl.
Gegerli ayar araldi igerisinde son konum
uygulanabilir (6).

5. Gerekirse, isareti hareket edilmesi gereken
son konum sembolliniin Gizerine getirin (yeni
son konum pozisyonu).

Ayarlama isleminin iptali, “Geri” 4 segenegi segilerek gerceklestirilir. Merkezi cark cevrilmedigi
muddetge, simdiye kadar gecerli olan son konum ayari muhafaza edilir.

Yeni ayar

|

Sekil 1: Son konumlarin yeniden ayarlanmasi

- Yeniden ayarlama

Yeniden ayarlama son konumunu segin

\ KAPALI

Sekil 2: Son konumlarin segilmesi

N

1 - Yeniden ayarlama

IK son konumuna yaklag

% 47

A % -53.0
Gegerli ayar araligina

4 y henlz ulagiimadi!
5a T

Son 'Ko numu kabul et

—y

= A% -45.3

_X/ Ayar araligi gecerli
5b
GJX‘,) Son konumu kabul et

Sekil 3: Yeni son konum pozisyonuna gitme
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6. Aktlatort yeni son konum pozisyonuna
hareket ettirin.

= Yola bagh kesme:
Drive Controller diigmesine, yeni son
konum pozisyonuna ulasincaya kadar
basin. Isletim yénii degistirilerek, son
konum pozisyonu ince ayarinin yapilmasi
mumkunddar.
Gegerli ayar araliginin terk edilmesi duru-
munda, ilerleme ¢ubugunun rengi degisir.
Ayrica bkz. sayfa 50 altinda ‘Yeni ayar
yontemi ... bdlimindeki bildirim.

= Torka bagh kesme:
Ornegin ‘Adaptif son konum’ fonksiyonu-
nun kapatildigi veya % 0,7’ye kadar bir 1a “«
sapmanin duzeltiimesi gereken istisnai
durumlarda, torka baglh kesmede son 2a
konumlarin yeniden ayarlanmasi gerekli
olabilir (ayrica bkz. sayfa 88). Drive
Controller digmesini 3 sn’den daha uzun
sure basili tutun! Akttatdr, son konuma
ulasilincaya kadar otomatik igletim yapar;
ayrica bkz. asagidaki bildirim: 1b

IK son konumuna yaklas

% 96

Ayar araligi gecerli

Son'konumu kaﬁul et

Drive Controller dugmesine kisa sureli 2b
(< 2 sn) basildiginda, akttator yalnizca
Drive Controller digmesine basildigi 3
@} middetce isletim yapar. Aktlator, tekrar

kisa stireli basmak suretiyle bu sekilde
isletilecek olursa, hemen torka bagl bir ~ Sekil 4: Yeni son konum pozisyonunu kabul

kesme gergeklesmez. etme

Ayar aralig1 gecerli

Ekranda gecerli ayar araliginin yani sira,
simdiye kadarki toplam hareket yoluna gére
degisim ve simdiye kadarki son konuma gére
sapma yuzde olarak goésterilir.

Yeniden ayarlama

e
'V
Son konum ayarlar
bagarili!

7. lsareti, ‘Son konumu kabul et’ segeneginin
Uzerine getirin (Sekil 4, Poz. 3) ve onaylayin.
Bir mesaj, yeniden ayarlama igleminin baga-
rili oldugunu onaylar.

8. ‘Bitti’ secenegini (Sekil 5, Poz. 1) onaylayin.
Ekran, ‘Son konumlar’ menisune gegis

yapar. Sekil 5: Son konumun yeniden ayarlanmasi

dogru
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Mekanik konum gostergesinin ayarlanmasi

Mekanik konum gdstergesi, vananin hangi konumda bulundugunu gdsterir. Burada - semboli
ACIK, I semboll KAPALI anlamina gelmektedir (bkz. $ekil 1, Poz. 1 ve 2).

Mekanik konum gdstergesi bir opsiyondur ve dolayisiyla tim aygitlarda mevcut dedgildir.

Kontrol aktlatéri vana Uzer_ine monteli olarak teslim edilmisse, bu ayar 6nceden vana tedarikgisi
tarafindan yapilmis olabilir. Isletime alma sirasinda ayarlarin kontrol edilmesi mutlaka gereklidir.

Mekanik konum géstergesinin ayari daha énce son konumlarin ayarlanmasi ile birlikte yapiimamigsa,
0 zaman g0stergeyi asagidaki gibi ayarlayin.

islem siralamasi

1. Kontrol aktiatorini, KAPALI son konumuna
hareket ettirin.

2. Sinyal digli kutusu kapaginin vidalarini sokun.

3. KAPALI semboll bulunan beyaz renkli diski
(Sekil 2, Poz. 1), KAPALI sembolu (Sekil
1, Poz. 1) ile kapagdin kontrol camindaki ok
isareti (3) ust Uste gelinceye kadar gevirin.

4. Kontrol aktiiatoriinii ACIK konumuna hareket
ettirin.

5. Beyaz renkli diski (Sekil 2, Poz. 1) sabit tutun
ve ACIK semboli (Sekil 1, Poz. 2) ile ok
isareti (3) Ust Uste gelinceye kadar, seffaf
diski (2) gevirin.

6. Sinyal digli kutusu kapaginin vidalarini takin.

Sekil 3: 28G7 versiyonunda konum
gostergesi
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SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.5 Son konumlar — non intrusive

“non-intrusive” pozisyon sensorlu versiyonda son
konumlarin ayarlanmasi

PROFITRON kontrol aktiatorleri, ya sinyal disli kutulu versiyon ya da non-intrusive pozisyon
sensorli (niP) “non-intrusive” versiyon olarak mevcuttur. Sinyal disli kutusu ile son konumlarin
ayarlanmasi, 6nceki Bolim 7.4’de tanimlanmustir.

HiMod kontrol aktlatériinde, “non-intrusive” pozisyon sensori standarttir.

Eger kontrol aktuatorleri vanalar Gzerine monte edilmis olarak teslim edilirlerse, bu islem adimi
genellikle vana tedarikgisinin tesislerinde gergeklestirilir. Isletime alma sirasinda, bir ayar kontrolii
yapiimalidir.

Yeni ayar (ilk ayarlama)
Son konumlarin ayarlanmasi, dogrudan akttatér Gzerinde yapilir.

Vana sikismis durumda olmamalidir. Gerekirse krank koluyla/el garkiyla gevsetin. Krank kolunun/el
carkinin kumanda edilmesi igin bkz. Bolim 4.1.

Hangi son konumun énce ayarlanacagina dair siralama zorunlu degildir. Asagidaki 6rnekte, ACIK
son konumuna iligkin ekran mesaijlari gésterilmistir. KAPALI son konumunun ayarlanmasi sirasindaki
mesaijlar benzer sekildedir.

Ayarlama igleminin iptali, “Geri” L Y secenegi secilerek gergeklestirilir. Aktiator isletiimedigi
muddetge, simdiye kadar gecerli olan son konum ayari muhafaza edilir.

islem siralamasi

1. LOKAL kontrol modunu segin Ll = | O .

- 0
2. Ana menlde, ‘Son konumlar’ menu 6gesini 1
segin. J— S — 3
iy

Ekran “Yeni ayar” moduna gecer (Sekil 1).
Yeniden ayarlama_

3. Secimi onaylayin.
Ekran, “Sadece son konumlar”in mi ayar-
lanacagi (Sekil 2, Poz. 1) ya da dogru bir
son konum ayari igin 6n kosul olan “Tum”
ayarlarin mi yapilacagina iliskin sorgulamaya
gecis yapar (Poz. 2).
Bu parametreler sunlardir Sekil 1: Son konumlarin yeni ayari
— Kapatma yoni (saga veya sola donilsli),
— Devir sayisi (KAPALI ve ACIK yoniinde), “«
— Kesme modu (KAPALI ve ACIK son 1
konumunda torka veya yola bagl),
— Kesme momenti (KAPALI son konumunda
ve ACIK son konumunda). 2

Bu parametreler daha énce Bolim 5.3'de

aciklanmistir. Tam
Vana parametreler dahil

Yeni ayar trinG segin

4. “Sadece son konumlar” meni 6desini segin
ve onaylayin. Ekran, hangi son konumun

(KAPALI veya ACIK) ilk once ayarlanmasi Sekil 2: Parametreli veya parametresiz olarak
gerektigine iliskin sorgulamaya gegis yapar. son konumlarin ayarlanmasi
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Hangi son konumun énce ayarlanacagina
dair siralama zorunlu degildir. Asagida, ACIK
son konumunun ayarlanmasi agiklanmistir.
KAPALI son konumunun ayarlanmasi benzer
sekildedir.

5. ik 6nce ayarlanmasi gereken son konumu
(mevcut ornekte ACIK son konumu) segin
(Sekil 3, Poz. 1) ve onaylayin.
Ekran, son konumun ayarlanmasina gegis
yapar ve ACIK son konum pozisyonuna
gidilmesini ister (Sekil 4). isletim yénii olarak 1
ACIK yoni sunulur: ACIK son konum sem-
boll turuncu renkte vurgulanmistir (Sekil 4,
Poz. 1). 2

Diger yonde igletim yapilmasi gerekiyorsa, \I KAPALI

« BERTTTEE

Son konum basglangicini seg

Drive Controller digmesini gevirin ve turuncu
renkli isareti KAPALI sembolinin (Sekil 4,

Poz. 2) lzerine getirin. Sekil 3: Son konumun segilmesi
Prensip olarak ilk 6nce, evvelki 4. islem

adiminda segilmis olan son konum ayarlan-
malidir!

Ekran ayarlanan kesme modunu gdstermeye 1
devam eder. Mevcut drnekte

m KAPALI son konumu = torka bagli 2
(Poz. 3) ve

m ACIK son konumu = yola bagl (Poz. 4)

4
6. Son konumda yola bagli olarak mi, yoksa E Sardin
torka bagli olarak mi kesme yapilacagina 5 Sor konurmy Fabutat

dair, asagidaki islem adimini segin. N\

ol Yeniayar

ACIK son konumuna yaklas

Sekil 4: ACIK yoéniindeki son konuma hareket
= Yola bagh kesme: etme

a) Vana pozisyonuna dikkat edin ve son
konuma hareket ettirin; Drive Controller
digmesine basin.

Vana son konum pozisyonuna ulaginca-
ya kadar, aktuatori isletin.*

Aktuator isletim yaparken, secilen son
konumun LED'i yanip soner.

u Drive Controller digmesine kisa sureli (< 3 sn.) basildiinda, akttator yalnizca Drive
Controller digmesine basildigi middetge isletim yapar. Uzun sureli basiimasi duru-
munda (> 3 sn) kendiliginden tutma gergeklesir (ekranda “Kendiliginden tutma etkin”

l]g: gOsterilir) ve aktiatér Drive Controller digmesine tekrar basilincaya kadar isletim

yapar.
u Yola bagh kesmede torka bagli olarak kesme yapilmigsa, érn. agir isleyen ayar elemani,

uygun olmayan tork kursu ya da mekanik bir tahdide yaklasilmasi nedeniyle,
bu durum ekranda “Torka bagli kesme yapildi” seklinde gésterilir.

b) Son konum igin istenilen pozisyona
ulagiimigsa, Drive Controller digmesine
basin; aktlator durur. Gerekirse karsi
yoénde isleterek hassas ayarlama yapin.

* Kontrol aktliatori son konuma ulasmadan énce otomatik olarak kesme yapmissa, bunun iki nedeni olabilir:
— Agir igsleyen ayar elemani veya uygun olmayan moment egrisi; bu durumda islemi iptal edin veya
— Vana mekanik dayamaya ulasti, bu durumda istenilen son pozisyona geri donin.
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c) “Son konumlari kabul et” (Sekil 5) ile
pozisyonu onaylayin.
Non-Intrusive pozisyon sensoriu
ayarlanir. Bu islem birkag¢ saniye sirer.
Bundan sonra birinci son konum ayar-
lanmistir ve sistem diger son konumun
ayarlanmasina gecis yapar.
Ekranda KAPALI son konumuna gidil-
mesi talebi gorindar.

7. islem adimiyla devam edin.

u Torka bagh kesme:

a) Drive Controller diigmesini 3 sn’den
daha uzun sure basili tutun! Akttatér
kendiliginden hareket eder.

Bildirim:

Drive Controller digmesine kisa sireli
(< 2 sn) basildiginda, akttiator yalnizca
Drive Controller digmesine basildigi
muddetce isletim yapar. Aktuator, tekrar
kisa sureli basmak suretiyle bu sekilde
isletilecek olursa, hemen torka bagli bir
kesme gergeklesmez.

Son konumda kesme momentine
ulagildiginda, aktiiatér otomatik olarak

kesme yapar ve ekranda su mesaj
gOrunir: ‘Kesme momentine ulagildr’.

b

~

“Son konumlari kabul et” ile pozisyonu
onaylayin. Bu islem birkac saniye surer.
Non-Intrusive pozisyon senséru ayar-
lanir.

Bundan sonra birinci son konum ayar-
lanmigtir ve sistem diger son konumun
ayarlanmasina gegis yapar. Ekranda
‘KAPALI son konumuna yaklas’ mesaji
gOrunr.

7. Aktlatoru diger son konuma hareket ettirme:
Son konumda yola bagh olarak mi, yoksa

torka bagli olarak mi kesme yapilmasi gerek-

tigine bagh olarak islem siralamasi, énceki 6.
islem adimi ile aynidir.

ikinci son konuma igletim yapilmasi sirasin-
da, ekran devir/strok sayisini gosterir

(Sekil 6, Poz. 1) ve gegerli ayar araligina
ulagilip ulagilmadigi hakkinda bilgilendirir
(Poz. 3).

Son konumda torka bagdh kesme durumunda
kesme momentine ulagiimissa, bu durum
ekranda gosterilir (Sekil 7, Poz. 1).

Yola bagl kesmede torka bagli kesme
yapilacak olursa, ekranda “Torka bagli
kesme yapildi” mesaji goériinur. Bu durumda
bkz. asagidaki bildirim*.

pad  Yeniayar

ACIK son konumuna yaklas

7\
Fn sl

Sekil 5: Son konumun kabul edilmesi

« GERCTTEE

Kesme momentine kadar ACIK
son konumuna yaklasa ulasildi

0.0 dev/strok : 1
N

Gegerli ayar araligina
henliz ulagiimad!
Yardim

3# cem—r
4 Son konumu kal':...l et

N\
Sekil 6: KAPALI son konumuna hareket et

« BRTTTEE

Kesme momentine kadar ACIK
son konumuna yaklasa ulasildi

KX 7.5 devistrok -

Kesme momentine ulagiidi :

Sekil 7: KAPALI son konumuna ulasildi

* Kontrol akttiatérii son konuma ulagsmadan 6nce otomatik olarak kesme yapmissa, bunun iki nedeni olabilir:
— Agir igleyen ayar elemani veya uygun olmayan moment egrisi; bu durumda islemi iptal edin veya
— Vana mekanik dayamaya ulasti, bu durumda istenilen son pozisyona geri donin.
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7 isletime alma isletim Kilavuzu
7.5 Son konumlar — non intrusive SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8. Isareti, “Son konumlari kabul et” (izerine
getirin (Sekil 7, Poz. 2) ve onaylayin; son
konumlar ayarlanmistir ve ekranda, buna
uygun bir mesaj dogru ayarlama yapildigini
onaylar (Sekil 8).

Son konum ayarlar
bagarili!

9. “Bitti” meni 6gesini onaylayin
(Sekil 8, Poz. 1).
Akttator, ‘Son konumlar’ menistine
gecis yapar. 1

Sekil 8: Son konum ayarlamasi tamamlandi

7.5.2 Son konumlarin yeniden ayarlanmasi

On kosullar

= Gegerli bir son konum ayari mevcut olmalidir! Eger yoksa, bkz. Onceki “7.5.1 Yeni ayar (ilk ayar-
lama)” bélumi, sayfa 55.

= Vana, son konum ayarlamasinin baslangicinda sikismis bir konumda olmamalidir, gerekirse
krank kolu/ el garki yardimiyla gevsetin (bkz. Bolim 4.1).

II%. Ayarlama isleminin iptali, “Geri” 4 segenegi segilerek gerceklestirilir. Merkezi gark gevrilmedigi

middetce, simdiye kadar gegerli olan son konum ayari muhafaza edilir.

islem siralamasi
1. LOKAL kontrol modunu secin [ =1 | © |

2. Ana menude ‘Son konumlar’ meni 6gesini
segin.
Ekran, ‘Son konumlar’ menusune gegcis
yapar.

3. ‘Yeniden ayarlama’ meni déJesini onaylayin ~ Sekil 1: Son konumlarin yeniden ayarlanmasi
(Sekil 1, Poz. 1).
Ekran, ayarlanmasi gereken son konum
secenegine gegcis yapar (Sekil 2).

- Yeniden ayarlama

4. Ayarlanmasi gereken son konumu segin
(mevcut 6rnekte ACIK son konumu) ve 1
onaylayin.

Gosterge degisir ve secilen son konuma
gidilmesini talep eder. ACIK son konumu
segilmisse, isaret ACIK son konum sembo-
[Undn Uzerinde durur. KAPALI son konumu

secilmigse, isaret KAPALI son konum

sembollntn Uzerinde durur.

Yeniden ayarlama son konumunu segin

“§_ KAPALI

Sekil 2: Son konumun segilmesi
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Ekran ek olarak sunlari goérintiler:

— ylizde olarak hareket yolu igerisindeki 1 -
glincel pozisyon (Sekil 3, Poz. 1); il il
— birilave reduktor dikkate alinmaksizin, 2 IK son konumuna yaklas

strok basina devir olarak hareket yolu
(Sekil 3, Poz. 2);

— guncel gegerli son konuma goére % olarak
sapma (Poz. 3).

— ayar araliginin gegerli olup olmadigina

dair mesaj (Poz. 4). Ayar aralgi gecerli 3
ise, son konum kabul edilebilir (5).

% 100,00
dev/strok 3,0
A% 0,0

=
—

Ayar arahgi gegerli

Son konumu kabul et

5. Gerekirse, isareti hareket edilmesi gereken
son konum semboliinln (zerine getirin (yeni 5§
son konum pozisyonu).

Ayar aralidi gegerli

Sekil 3: Yeni son konum pozisyonuna gitme

6. Aktlatoru, yeni son konum pozisyonuna ve kabul etme

hareket ettirin.

= Yola baglh kesme:
Drive Controller diigmesine, yeni son
konum pozisyonuna ulagincaya kadar
basin. isletim ydnii degistirilerek, son
konum pozisyonu ince ayarinin yapilmasi
mumkuanddar.

= Torka baglh kesme:
Drive Controller digmesini 3 sn’den daha
uzun sire basili tutun! Akttatdr, son
konuma ulagilincaya kadar otomatik igletim
yapar; ayrica bkz. asagidaki bildirim:

Drive Controller digmesine kisa stireli
(< 2 sn) basildiginda, aktuator yalnizca

Drive Controller digmesine basildigi
II% muddetce isletim yapar. Aktuator, tekrar
kisa stireli basmak suretiyle bu sekilde
isletilecek olursa, hemen torka bagli bir
kesme gergeklesmez.

Ekranda, aktiatérun gecerli ayar araliginda
olup olmadiginin yani sira, simdiye kadarki
toplam hareket yoluna gére degisim ve
simdiye kadarki son konuma gére Delta
ylizde olarak gosterilir.

Yeniden ayarlama

r

7. lsareti, “Son konumu kabul et” seceneginin
Uzerine getirin (Sekil 3, Poz. 5) ve onaylayin.
Bir mesaj, yeniden ayarlama igleminin baga-
rili oldugunu onaylar (Sekil 4). 1

Son konum ayarlarn
bagarh!

8. ‘Bitti’ secenegini (Sekil 4, Poz. 1) onaylayin.
Ekran, ‘Son konumlar’ menisune gegis
yapar.

Sekil 4: Son konumun yeniden
ayarlanmasi dogru
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8.1

Parametre

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.1 Parametre menusu

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Parametreler ve olasi parametre degerleri

Bu bdlim, parametreleri ve olasi parametre degerlerini aciklamaktadir.

Asagidaki genel goérinim, parametre menusuni gostermektedir.

Parametre menusu

ilave rediiktor

®

Sayfa 35
[ RedUiktor tiir( )] "
— Rediiktdr tipi )
— Rediiksiyon orani' ) —(Yazilim fonk. etkinl. : )|
—( Cikis/Giris momenti faktori’ )] - Konumlayici )
— Maks. gikis momenti ) | Konumlandirma zamani karakt. egr. |
—( Maks. giris devir sayisi )] | (Orantil igletim )
— devistrok'? ) | Proses denetici )
—{Sinyal disli kutusu ayar’ ) L Analog devir sayisi istenen degeri |
' Reduktor tiriine bagl olarak bilgiler
farkiidir. —( Devir sayisi karakt. egr. )
2 Sadece sinyal disli kutulu aktUatorde. —( Split-range fonksiyonu )
Vana | Msteri varyanti )|
__( Kapatma yonii Sayfa ! )|
— Devir sayis| ) —( Sistem tanitim numarasi : )
— Kesme modu ) —( Ayri kurulum )
— Kesme momenti )] | ( Ara kontakiar )
—{ Son konum araligi )] — Motor )
EEEETE ) —{ Vana bakim periyotlari )
Veri kontrol sistemi —Eakimionion )
Sayfa 65 —{ Siki kapatma )
__ Kontrol ) — Ik hareket zamani )
— Alternatif kontrol ) — Fren kuvveti )]
—ikili giris ) — Sebeke kesintisi sinyali gecik. )]
—{ Mod girisi ) L Tork 6igme flans! )]
— Analog giris Al1 ) — Anal. gir. hat kop. limitl. )
—{ Analog giris A2 (Opsiyon*) ) — Test modu )
Ll gikiglar ) — AD geriliminin sinilanmasi )
— Analog gikis AO1 ) —( Calisma stiresinin izlenmesi )]
| (Analog oikis A2 (Opsiyon) ) — Son konum devir sayisi )
) ) —{ Otomatik TA son konum uyar. )]
—(Veri kont. sis. kabul stiresi )]
Sayfa 74
ACIL DURUM girisi )
ACIL DURUM devir sayisi )
ACIL DURUM pozisyonu )
Kontrol kaynagi hatasi ]
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.2 Vanaya bzgij parametreler

Vanaya 0zgu parametreler

Bu bélimde, vanayi dogrudan ilgilendiren parametreler ve parametre degerleri listelenmistir.
Munferit parametre agiklamalarinin siralamasi, meni yapisina uygundur; bkz. Sekil.

Meniler arasinda gezinti iglemi, Bolim (‘4.4
Meniler arasinda gezinme” sayfa 22 icinde
aciklanmigtir.

Olasi parametre degerleri

u Devir sayllari igin (2SG7°de konumlandirma
zamanlari), Bélim ['7.3.2 Devir sayilarinin/
konumlandirma zamanlarinin parametrelendi-
rilmesi” sayfa 40 altindaki tablolara bakiniz;

u Kesme momentleri igin,
bkz. Bolim [7.3.3 Kesme modlarinin
ve kesme momentlerinin/kuvvetlerinin
parametrelendiriimesi” sayfa 41,.

‘Vana’ meniusiindeki parametrelerin
degistirilmesi

‘Vana’ menusinde parametre degerlerinin
degistiriimesi,

u bir 6zelligin mi yoksa

u bir sayinin mi degistirilecegine bagl olarak
farklidir.

Asagidaki islem siralamalari, minferit islem
adimlarini agiklamaktadir.

Bir parametrenin 6zelliginin
degistirilmesi

Ornek olarak, ‘Kapatma yénii’ parametresinin
‘saga doénusli’ olan 6zellidi ‘sola donusli’ olarak
degistirilecektir.

1. ‘Vana’ menisunde, ‘Kapatma yonu’ paramet-
resini segin; turuncu renkli segme isaretini
‘Kapatma yonU’ altindaki satira getirin (Sekil
Poz. 1).

Secme isareti bashgin tzerine (burada
‘Kapatma yonu’) degil, aksine yalnizca altta
gecerli parametreyi gdsteren satirin Gzerine
getirilebilir.

2. Segimi onaylayin (Poz. 2).
Ekran, ‘Kapatma yoni’ menlsiine gegis
yapar, segme isareti ilk parametre degerinde
durur.
Not: Gegerli parametre degeri bir onay imi
ile isaretlenmistir.

3. Kontrol i¢in yeni parametreyi secin; yandaki
drnekte turuncu renkli segme isaretini ‘Sola
doénusll’ Gzerine getirin (Poz. 3).

Kapatma yonii
_I:[ Saga donisli )
{Sola donslii )
() Devir sayisi
— (¥ XX dev/dak
— = XX devidak |
o Kesme modu
© — & Yola/Torka bagli )
g B — = Yola/Torka bagi |
E i Kesme momenti
: — ¥ XX Nm |
A XXNm |
E Son konum araligi
— — ¥ % 0— XX |
L = XX —% 100 |
E Blokajin agilmasi
i _____ — [Denemelerin sayis| X]

Sekil: Vana meniisii

Sekil: Vana meniisiinde bir parametrenin
ozelliginin degistiriimesi

Y070.302/TR
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri isletim Kilavuzu
8.2 Vanaya 6zgij parametreler SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4. Secimi onaylayin (Poz. 4).
Ekranda, kapatma y6ninin degistiriimesi
nedeniyle, yeni bir son konum ayarlamasinin
gerekli olacag bildirimi gorinr.

5. Mesaiji onaylayin.
Ekran tekrar ‘Vana’ menisiine gegis
yapar ve ‘Kapatma yoni’ bolimiinde yeni
ayarlanan 6zellik gosterilir.
Not: Simdi Kapatma yoni mendsine
gegcilecek olursa, ‘Sola donisli’ parametre
degerinin arkasinda bir onay imi bulunur.

Bir parametrenin sayisal degerinin
degistirilmesi

Ornek olarak, ‘Devir sayisI’ parametresinde
KAPALI yénundeki devir sayisinin degeri
degistirilecektir.

1. ‘Vana’ menislinde, ‘Devir sayisI’ paramet-

resini segin; turuncu renkli segme isaretini a 0O
‘Devir sayisI’ altindaki satira getirin (Sekil Vi
Poz. 2). e

apatma yéni

2. Segimi onaylayin (Poz. 3). : 2@ _ Somonii
Ekran, ‘Devir sayisi’ meniisiine gegis yapar e"”r ok 4
ve gegerli devir sayisinin degeri mavi renkte [ B i)
yanip soner.

Kesr
3. Drive Controller digmesini gevirin; devir
sayisinin degeri degisir ve turuncu renkte
yanip séner. (Poz. 4).

4. Segimi onaylayin (Poz. 5).
Ekran tekrar ‘Vana’ menusine gegis yapar !e!:dlal!sl I l] devidak 40

ve ‘Devir sayisI’ bélimunde yeni ayarlanan

deger gosterilir.

Not: Simdi devir sayisi menusiine gecis

yapilacak olursa, yeni ayarlanan deger mavi

renkte yanip soner. Sekil: Vana meniisiinde bir parametrenin
degerinin degistiriimesi

Asagida, vana parametreleri ve olasi parametre-
lendirmeler listelenmistir. Parametre siralamasi,
‘Vana’ menusunln yapisina uygundur.
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isletim Kilavuzu 8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.2 Vanaya 6zgij parametreler

Vana meniistindeki parametreler ve degerleri

Siparis sirasinda farkl sekilde belirtimemisse, asagida gosterilen degerler/ayarlar fabrikada
standart olarak ayarlanmistir.
Kapatma yonii parametreleri

Kapatma yoniu
| saga déniislii

KAPALI yéninde hareket sirasinda ¢ikis milinin dénme yénu. Olasi ayar: Saga dénusli veya sola
donislu.

I Kapatma yoni degistiriimisse, ardindan son konumlar ayarlanmalidir!

Devir sayisi parametreleri

Devir sayisi
K3 14 dev/dak
|= 14 dev/dak

~§ = KAPALI ydniinde devir sayisi. # = ACIK ydniinde devir sayisi

Devir sayisi araligindaki parametrelendirme, bkz. tip plakasi, 1,4’lik kademelendirme faktoriine
sahip 7 kademe halinde.

Kesme modu parametreleri

Kesme modu
K3 yola bagl
|E yola bagli

“# = KAPALI son konumunda kesme modu. = = ACIK son konumunda kesme modu.

Olasi ayar: Yola bagl veya torka bagl.

I Kesme modu degistiriimisse, ardindan son konumlar ayarlanmalidir!

Kesme momenti parametreleri

Kesme momenti
K3 20 Nm

|= 20 Nm

~# = KAPALI son konumunda kesme momenti. ® = ACIK son konumunda kesme momenti.

Olasi ayarlama: % 10’luk adimlarla:
= Ave B sinifi kontrol aktiiatori (8 kademe), M % 30'u ile % 100’U arasi (Standart ayar = % 30)
= C ve D sinifi kontrol aktlatérd (6 kademe), M_, % 50’si ile % 100°U arasi (Standart ayar = % 50)

2SG7... versiyonunda yoktur .
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.2 Vanaya ézgu parametreler

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Son konum araligi parametreleri

Son konum araligi
3 %0 -2
= % 98 — 100

—$ = KAPALI son konumunda son konum aralg.

= = ACIK son konumunda son konum aralig.

Olasi ayar (% 1’lik adimlarla):
u KAPALI son konum araligi
[% 0—% 2] —[% 0 - % 20]

= ACIK son konum arahgi
[% 98 — % 100] — [% 80 - % 100]

Son konum araligi iginde, diisik devir sayisi
(veya daha buiylik konumlandirma zamani) ile
isletim yapilir. Akttator bu araligin disinda torka
bagli olarak kesme yaparsa, bir ariza algilanir
(“Yol bloke olmus”, bkz. B6éluim 4.3 Aktliator
durumunun sinyalleri” sayfa 18).

Blokaji agma parametresi

Blokajin asilmasi
| Denemelerin sayisi 0

E A
) )
_E § gl
el
3t
-
@ O
ax ! |
KAPALI | V) | ACIK
= ' .‘J (. ! ==
% 0 2A " 20 80 " |§98 100
wyar araligi yar aralign
| FEEES === |
KAPALI min. son AGIK min. son
kanum aralign konum arahg

KAPALI maks. son konum aralid

ACIK maks. son konum aralig

Sekil: Son konum araliklari

Son konum araliginin disinda blokaj halinde, aktiator birgok kez (1 — 5 kez) blokaja karsi hareket

eder.

“Blokaji asma” parametre degeri 0’a esitse, bu
yeni bir hareket yapilmayacagi anlamina gelir.

Eger parametre degeri sifira esit degilse, aktia-
tor bir blokaji algiladiktan sonra, otomatik olarak
karsl yonde (son konum arahginin biyukligine
uygun bir hareket mesafesi kadar, ancak

2 sn’den daha uzun olmayacak sekilde) ve
daha sonra tekrar blokaj yénunde igletim yapar.
Bu iglem, blokaj asilincaya ya da parametre-
lendirilen deneme sayisina ulasilincaya kadar
tekrarlanir.

Blokaj agilmayacak olursa, o zaman kesme
yapilir ve “Yol bloke olmus” ariza mesaiji verilir.
Fakat halen kargl yonde igletim yapilabilecegin-
den, aktiiatér “Iisletime hazir” sinyalini vermeye
devam eder.

Standart ayar 0'dir.

KAPALI

Blokaj algilandi
A 4

5 Aktirator isletimde

-

REEEEE

. 4| Parametrelendirme

uyarinca, denemelerin

Son konum *: =apisk
arah )1 o Sttt ]} AC'K
sy > 18

"Dénis yolu™ = Sonkonum
arahg! gibi maks. 2 sn.

- Toplam hareket yolu - |

Sekil: Blokajin agiimasi

Sayfa 64
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SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

8.3.1 Veri kontrol sistemi meniisiiniin genel goriiniimii

Turuncu renkli se¢me isareti mavi renkli grup bagliginin Gzerine degil, aksine dogrudan alttaki

I]%j olasi parametre degerlerini gdsteren satirlarin izerine getirilebilir.

Asagidaki genel goriniim, olasi parametreleri gdstermektedir.
olarak, ekrandaki gosterge farkl olabilir.

Mod girisi
Fonksiyon yok
LOKAL/UZAK degistirme kilidi

Uriiniin konfigiirasyonuna bagl

Proses verileri

MODBUS RTU
Adres
Baudrate
Parite/Stopbit

| Ana menii MR
| Parametre * :
| Veri kontrol sistemi : AV 4
Kontrol . Analog giris Al1
ikili * | Karakteristik egri
L]
Sirekli kontak . Artan
impuls kontagi o Azalan
Orantili igletim ° | Aralik
[ ]
Analog . 4-20mA
Konumlayici Al1 . 0-20 mA
Proses denetici Al1 : Analog giris Al2
Konumlayici Al2 ° | Karakteristik egri
Proses denetici Al2 . Artan
Fieldbus . Azalan
Siirekli kontak . | Aralik
Konumlayici . 4 -20 mA
L]
Proses denetici . ) 0-20mA
Orantili isletim . Ikili gikislar
Dahili . | Sinyallerin ayarlanmasi
e N ° | Cikis 1
| Proses denetici sabit nom. deg. . " Sinyal
Alternatif kontrol ® lny'a
| Etkin degil : | Seviye
ikili . Cikis 2
kig 3...8
Siirekli kontak . Gllas
Orantili isletim . Ana!og ¢ikis AO1
Analog . | Sinyal
. Konum giincel degeri
Konumlayici Al1 . o gen
Proses denetici Al1 . Proses glincel degeri
Konumlayici Al2 ° | Ari“k 20 A
L] _
Proses denetici Al2 . 020 mA
-20m
Fieldbus . |
o Karakteristik egri
Stirekli kontak N
° Artan
Konumlayici .
Proses denetici ® Azalan
Orantili isletim : Analog gikis AO2
Dahili Sadece mevcut analog ilave modiilde. Paramet-
anti ° relendirme, Analog ¢ikis AO1’de oldugu gibi.
. | Proses denetici sabit nom. deg. : Fieldbus
Ikili giris . | PROFIBUS DP
Yikslz ¢alisma akimi (RS) : Kanal 1
Calisma akimi (AS) . Kanal 2
L]
(]
L]
L]
(]
L]
L]
L]

izleme siiresi
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8.3.2

8.3.3

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

islem siralamasi: ‘Veri kontrol sistemi’ meniisiindeki parametrelerin

degistirilmesi

‘Veri kontrol sistemi’ menustndeki parametre degerlerinin degistiriimesinde izlenecek yontem, tim
parametreler icin aynidir ve dort adimda gerceklesir.

Asagidaki islem siralamasi, miinferit islem adimlarini agiklamaktadir. Ornek olarak, ‘Ikili — impuls

kontagr'ndaki ‘ikili — Siirekli kontak’ degistirilecektir.

islem siralamasi

1. ‘Veri kontrol sistemi’ menustinde parametreyi
segin, bu 6rnekte ‘Kontrol’; turuncu renkli
segme isaretini ‘Kontrol’ altindaki satira
getirin (Sekil Poz. 1).

Secme igareti basligin uzerine (burada
‘Kontrol’) degil, aksine yalnizca altta

gecerli parametreyi gésteren satirin tizerine
getirilebilir. Gegerli parametrenin degistiril-
mesi gerekiyorsa, o zaman 2. islem adimiyla
devam edin.

2. Segimi onaylayin (Poz. 2).

Ekran, ‘Kontrol’ menisiine gegis yapar,
secgme isareti ilk parametre degerinde durur.
Not: Gecgerli parametre degeri bir onay imi
ile isaretlenmistir.

3. Kontrol i¢in yeni parametreyi secin; yandaki
drnekte turuncu renkli segme isaretini ‘kili’
kontrolde ‘Impuls kontagr’ lizerine getirin
(Poz. 3).

4. Secimi onaylayin (Poz. 4).

Ekran tekrar ‘Veri kontrol sistemi’ menisiine
gecis yapar ve ‘Kontrol’ bolimiinde yeni
ayarlanan parametre gosterilir.

Not: Simdi Kontrol menisiine gegilecek
olursa, ‘impuls kontagr’ parametresinin
arkasinda bir onay imi bulunur.

Asagida, veri kontrol sistemi icin parametreler
ve olasi parametrelendirmeler listelenmigtir.
Parametrelerin siralamasi, ‘Veri kontrol sistemi’
menUsindn yapisina uygundur.

Veri kontrol sistemi — Kontrol

Yandaki sekil, ‘Kontrol’ parametre menisiniin
bir genel gérinimunu goésterir; aktlator, versi-
yona bagl olarak veri kontrol sistemi tarafindan
farkli sekilde kontrol edilebilir:

= ikili’,

= ‘Analog’ ya da

u ‘Fieldbus’ zerinden.

Kontrol modu, “Kontrol” parametresinin bir (para-
metre) degerini ayarlayarak (menudniin yandaki

goruntisiinde turuncu renkli
gOsterilmistir) belirlenir.

Ornegin ikili stirekli kontak igin, impuls kontagi
ya da orantil isletim secilebilir.

1= € @

Kontrol

surek@'koma'z@

Qrantil igletim

Analog

Konumlayici Ai1
Proses denetici Ail

o

Sekil: Veri kontrol sistemi meniisiinde
parametrelendirme

ikili
—{ Siirekli kontak )
—(impuls kontag )

e’

—[Orantlll isletim

Analog

—[Konumlaylm Al1

—[ Proses denetici Al1

| Konumlayici Al2

e’ B’ N’ R’

—{ Proses denetici Al2

Fieldbus
— Stirekli kontak

—[Konumlaylm

[ Veri kontrol sistemi

—[ Proses denetici

e’ R’ R’ R’

—( Orantili igletim

Dahili

—[Proses denetici sabit nom. deg. ]

Sekil: Parametre meniisii: “Kontrol“
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isletim Kilavuzu 8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

ikili kontrol
ikili
Surekli kontak
impuls kontag
Orantili igletim

Siirekli kontak
ACIK ve KAPALI ikili girigleri izerinden surekli kontak.
Aktiator, bir ACIK ya da KAPALI sinyali mevcut oldugu muddetge isletim yapar. Aktlator, eger
sinyal devre digi kalirsa, son konuma ulasiimigsa ya da ACIK ve KAPALI komutlari ayni anda
mevcutsa, durdurma yapar.
Konumlayici ile birlikte siparis edilmemisse, standart ayar.
impuls kontag
ACIK, KAPALI ve STOP ikili girisleri Gzerinden impuls kontak sinyali.
Aktiator, bir ACIK/KAPALI impulsundan sonra, bir STOP sinyali mevcut oluncaya ya da son
konuma ulagilincaya kadar isletim yapar. Karsi yéne iligkin bir sinyal, hareket yénunin dogru-
dan degismesine yol agar.
Yalnizca ‘Alternatif kontrol’ parametresi ‘Etkin degil’ olarak ayarlandiginda mimkindyir.
Orantil igletim
Aktuator, cok k.IS.? k_qntro! zamgnlannda da A Hareket yolu _ Kontrol zamani
AQIK/KAPAI:I ikili giriglerindeki kpntrgl zama- Toplam hareket =~ Toplam konum-
ninin uzunluguna orantili olarak isletim yapar. yolu landirma zamani
Aktiatorun aldigi yol, tipki kontrol zamaninin
toplam konumlandirma zamaninin siiresine ~ Formiil: Hareket yolunun konumlandirma
orantisi gibi, tam olarak toplam hareket yoluna zamanina orani
esit orantilidir, bkz. yandaki formul.
Bunun icin konumlandirma zamani (Calisma suresi) belirlenmig olmalidir. Bu sire, son konum
ayarindan sonra aktuator tarafindan otomatik olarak belirlenir. Ayrica bkz. “8.5.3 Orantil igletim”
sayfa 78.
Yalnizca konumlayici devreye sokulmus oldugunda ayarlanabilir.

Analog kontrol

Analog
Konumlayici Al1

Proses denetici Al1
Konumlayici Al2
Proses denetici Al2

Konumlayici A1
Analog nominal deger girisi Al1 Gzerinden nominal degerli konumlayici.
Aktiatérde konumlayici etkinlestirilir ve akttator 0/4 — 20 mA analog sinyaline orantili olarak
isletim yapar.
Yalnizca konumlayici devreye sokulmus oldugunda ayarlanabilir.
Konumlayici ile birlikte siparis edilmigse, standart ayar.

Proses denetici Al1
Aktiiatér iginde proses denetici etkinlestirilir. istenen nominal deger, Al1 analog giris (izerinden
gergeklestirilir (0/4 — 20 mA). Proses gtincel degeri, Al2 lizerinden kaydedilir (0/4 — 20 mA).
Sadece proses denetici etkinlestirildiginde ayarlanabilir.

Konumlayici Al2
Sadece analog nominal deger girisi Al2 mevcut oldugunda.
Konumlayici Al1 ile aynidir, ancak nominal deger girisi Al2 kullanilir.
(Eger analog nominal deger girisi Al2 mevcutsa, konumlayicinin nominal degerinin Al1 Gzerin-
den mi, yoksa Al2 lzerinden mi girilmesi gerektigine serbestce karar verilebilir.)

Proses denetici Al2
Proses denetici Al1 ile aynidir, ancak istenen nominal deger Al2 analog giris Gizerinden ve pro-
ses glincel degeri Al1 analog giris Gzerinden girilir. Sadece Al2 mevcut oldugunda mimkinddr
(genel olarak proses deneticide).
(Eger analog nominal deger girisi Al2 mevcutsa, nominal degerin Al1 tzerinden mi, yoksa Al2
Uzerinden mi girilmesi gerektigine serbestce karar verilebilir.)
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri isletim Kilavuzu
8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Fieldbus kontrolii

Fieldbus
Surekli kontak
Konumlayici
Proses denetici
Orantili igletim

Siirekli kontak

ACIK/KAPALI komutlariyla birlikte, Fieldbus Gzerinden sirekli kontak sinyali.

Aktuator, bir ACIK ya da KAPALI sinyali gonderildigi middetce hareket eder. Aktiator, eger
takip eden mesajlarda komutlar devre disi birakilirsa ya da son konuma ulasilirsa, durdurma
yapar.

Yalnizca Fieldbus ara birimi mevcut oldugunda ayarlanabilir.

Konumlayici
Fieldbus ara birimi Gzerinden nominal deger ile konumlayici (bkz. konumlayici Al1, sayfa 67).
Yalnizca Fieldbus ara birimi mevcut ve konumlayici devreye sokulmus oldugunda.

Proses denetici

Analog ‘Proses denetici Al1’ veya Proses denetici Al2 kontroli ile aynidir, bkz. sayfa 67.
Fieldbus Uzerinden nominal deger ile proses denetici.

Orantili igletim

‘ikili’ ‘Orantili igletim’ kontrolii ile aynidir, bkz. sayfa 67.

Orantili igletime ydnelik kontrol, Fieldbus mesajindaki ACIK/KAPALI komutlari Gzerinden
gerceklestirilir.

Yalnizca konumlayici devreye sokulmus oldugunda.

Dahili kontrol

Dabhili
Proses denetici sabit nom. deg.

Proses denetici sabit nominal degeri
Ayarlanabilir sabit nominal deger, proses denetici tarafindan ayarlanir.

Sabit nominal degerin ayarlanmasi, yazilim fonksiyonlari altindan gergeklesir (ayrica bkz.
“8.5.1 Yazihm fonksiyonlarinin ve misteri varyasyonlarinin etkinlestiriimesi” sayfa 76 ve
“Proses denetici” Ek Isletim Kilavuzu).

Al2 veya Al1 Uzerinden proses glncel degeri.

Yalnizca proses denetici devreye sokulmus oldugunda.

8.3.4 Veri kontrol sistemi — Alternatif kontrol

‘Alternatif kontrol’ parametresi, érn. ariza durumunda analog bir kontrolden ikili bir kontrole gecis
gibi, ikinci bir kontrol moduna gecis yapma olanagi saglar. Bunun igin 6n kosul, ‘Kontrol’ parametre-
si igin ‘Ikili impuls kontagr’ segilmemis olmasidir. Kontrol ile alternatif kontrol arasinda gegis, STOP
ikili girisi Uzerinden gerceklesir.

Parametre degerlerinin ayarlanmasi, ‘Kontrol’ ile ayni sekilde gercgeklesir, bkz. 6nceki Bélim '8.3.3
Veri kontrol sistemi — Kontrol” sayfa 66. Bir parametre degerinin ayarlanmasi sayesinde alternatif
bir kontrol segenegi etkinlestirilir. ‘Etkin degil’ segenegi araciligiyla, alternatif bir kontrol se¢enegi
devre digi birakilir.

Alternatif kontrol
Etkin degil
‘Etkin degil’: ‘Alternatif kontrol’ etkin degil. Sadece ‘Kontrol’ parametresi Gzerinden belirlenmis
kontrol modu araciligiyla kontrol edilebilir.
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8.3.6

8.3.7

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

Veri kontrol sistemi — ikili giris
ACIK, KAPALI, STOP ve Mod giriglerinin ayari.
ikili giris
| Calisma akimi [AS]
| Yiiksiiz calisma akimi [RS]

CGalisma akimi [AS] (active high)
24/48 V DC sinyal igin etkin.

Yiiksiiz galisma akimi [RS] (active low)
0 V DC sinyal igin etkin.

[ Veri kontrol sistemi ]

Yiksiz galigma akimi ]

— {Calisma akimi )

Sekil: “ikili girigler” parametre meniisii

ACIL DURUM girisi igin ayar, ‘Glivenlik’ menii-
stinden gergeklesir, “8.4.1 ACIL DURUM girisi”
sayfa 74.

Eger ACIK, KAPALI, STOP ve Mod ikili giriglerinin seviyesi AS, yani 24/48 V DC’de etkin de@erine
ayarlanmissa, hat kopmasi ancak o zaman algilanir. Hat kopmasina bagl olarak sinyal 0 V DC

degerine duserse, degistirme kilidi hemen kaldirilir!

Mod girigi
Veri kontrol sistemi tarafindan, bu ikili giris izerinden
Mod girisi

Fonksiyon yok
LOKAL/UZAK degistirme kilidi

Fonksiyon yok
Veri kontrol sisteminden gelen sinyalin etkisi yok.

LOKAL/UZAK degistirme kilidi

ilave fonksiyonlar kontrol edilebilir.

Veri kontrol sisteminden gelen sinyal, aktlator tizerindeki kontroliin UZAK ile LOKAL arasinda

gecis yapmasini engeller.
Sinyal = etkin: Gegis engellendi.
Sinyal = etkin degil: Gegis yapilabilir.

Veri kontrol sistemi — Analog girigs A1 |

Konumlayici veya proses denetici igin istenen Analog giris Al1
nominal deder girisine ya da devir sayisi istenen E L
degerine yonelik Analog girig 1 igin istenen ) Karakteristik egri
nominal deger. » — Artan )
(V2]
— Azal
Karakteristik egri ° & )
s Aralk
Karakteristik egri g E — 4-20mA )
| Artan =1 Llo-20ma )
| Azalan ol ...
>l i
Artan : } N
— 1
Artan: 20 mA % 100 ACIK’a denktir,
bkz. Sekil 2. Sekil 1: “Analog giris Al1” parametre meniisii
Azalan

Azalan: 20 mA, % 0 ACIK’a denktir.
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8.3.8

8.3.9

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Aralik

Aralik
4 —-20 mA
0-20mA

4-20 mA
Hat kopma algilamasi mimkun (live zero).

0-20mA
Hat kopma algilamasi mimkun degil
(dead zero).

Veri kontrol sistemi — Analog girig Al2

Analog giris Al2, sadece analog ilave moddl
mevcut oldugunda gdsterilir. Parametre deger-
lerinin ayarlanmasi, ‘Analog giris Al1’ ile ayni
sekilde gerceklesir, bkz. dnceki BoIum.

Veri kontrol sistemi — ikili ¢ikislar

Aktuatorin veri kontrol sistemine yoénelik ikili geri
bildirimi icin, toplam 8 adet sinyal ¢ikisi mevcut-
tur. Bu ¢ikiglarin her biri devre digi birakilabilir
ya da mevcut 21 durum mesajindan birisi atana-
bilir; yandaki meni genel gériiniimiine bakiniz.

Bunun diginda, geri bildirim sinyalinin seviyesi
tespit edilebilir: Yiksuz ¢alisma akimi (RS) veya
calisma akimi (AS).

Calisma akimi (AS): 24/48 V DC sinyalinde etkin
Yiiksiiz calisma akimi (RS): 0 V DC sinyalinde
etkindir

Cikis 1
Meni genel goriinimd igin bkz. sagdaki Sekil.

Sonraki sayfada yer alan tablo, standart ayari
gbstermektedir.

Kullanilmiyor
Sinyal ¢ikisi 1’e mimkin olan durum
mesaijlarindan hig birisi atanmadi. ‘Cikis 1’
kapatiimis.

KAPALI son konumu
Aktiator KAPALI son konumunda kesme
yapti.

ACIK son konumu
Aktlator ACIK son konumunda kesme yapti.

KAPALI momentine ulasildi
Aktlator, KAPALI yoniinde torka bagli kesme
yapti.

ACIK momentine ulasildi
Aktlator, ACIK yoninde torka bagl kesme
yapti.

—_ %A Artan Devir \ Azalan Devir
— : karakteristik egri_ sansi karakteristik egri
* 100« L [n7

] 5 4

i afs // nG

i 50—« s ns

H 1 o nd

]

- - // | n;
L 4 - .- I Foi

0 R
i 0 4 8 12 16 20 mA
I
. 0-20mA 0-20 mA

Sekil 2: % 0 — 100 ya da farklh karakteristik egrili devir

sayisi olarak 0/4 — 20 mA doniistiirme

Sinyallerin ayarlanmasi ]

Cikis 1

V¥ Sinyal
(Kullanllmlyor
—[KAPALI son konumu
—[AQIK son konumu

—( KAPALI momentine ulasildi

| —[AQIK momentine ulagildi
—[KAPALI/AQIK momentine ulasildi

—(Ariza

—( Sinyal lambasi

— Isletime hazir
— Isletime hazir + UZAK
—(Lokal

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
—(KAPALI ara kontag )
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

[ Veri kontrol sistemi

—( ACIK ara kontag!

— Motor sic. arizasi

—( Motor sic. uyarisi

—[Har. gerilim arizasi

—(Bakim
— KAPALI galisma gostergesi

—[AQIK calisma gostergesi

—( AGIK/KAPALI galisma géstergesi
—( Siny. lamb. + KAPALI son kon.
— Siny. lamb. + ACIK son kon.

V Seviye
—I:[Yi]ksi]z calisma akimi (RS) ]
[Callsma akimi (AS) ]

Cikis 2
V¥ Sinyal

L

~wor

......
1 Alia o

Sekil: ‘ikili gikiglar’ parametre meniisii
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8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

KAPALI/ACIK momentine ulasildi Sinyal cikiglarinin standart ayari
Aktlator KAPALI ya da ACIK yoniinde torka -
bagli kesme yapti. %:EY;I Sinyal Seviye

Ariza 1 ACIK son konumu AS
Bir ariza olustu (Arizanin tird igin bkz. “4.3 2 KAPALI son konumu AS
Aktuatdr durumunun sinyalleri” sayfa 18). 3 ACIK momentine ulasildi RS

Sinyal lambasi 4 KAPALI momentine ulagildi RS
Aktuator hareket ediyor. Sinyal, 2 sn’lik 5 Ariza RS
cevrimlerle ‘high’ ve ‘low” durumu arasinda 6 Lokal AS
gegis yapar. 7 | Sinyal lambasi AS

8 Motor sic. uyarisi RS

isletime hazir
Aktlatér, LOKAL veya UZAK durumunda igletilebilir.

isletime hazir + UZAK
Aktuator UZAK durumunda igletilebilir.

Lokal
Aktuator, LOKAL veya KAPALI kontrol modunda bulunuyor.

KAPALI ara kontagi
Aktlator pozisyonu, % 0’dan ‘KAPALI ara kontagr’ olarak parametrelendirilen pozisyona kadar
olan aralikta bulunuyor, ayrica bkz. .

ACIK ara kontag
Aktlator pozisyonu, ‘ACIK ara kontagr’ olarak parametrelendirilen pozisyondan, % 100’e kadar
olan aralikta bulunuyor. Ayrica bkz. .

Motor sicaklik arizasi
Maksimum motor sicaklidi (155 °C) asild1.

Motor sicaklik uyarisi
Parametrelendirilen motor uyari sicakligi asildi (2SG7... versiyonunda yoktur), bkz. sayfa 82.

Harici gerilim arizasi

Asiri ya da dusuk gerilim sinirlari agildi veya elektrik kesilmesi.
Bakim

Ayarlanan bakim limitlerinden biri agild, .

KAPALI ¢alisma gostergesi
Aktiatér KAPALI yéninde isletim yapar.
ACIK calisma gostergesi
Aktlator, ACIK son konumu yoéninde igletim yapar.

KAPALI son
konumuna ulagild

Aktiator

ACIK son
durur

konumuna ulagild

ACIK/KAPALI galisma gostergesi

Aktuator, ACIK veya KAPALI yoninde
isletim yapiyor. Aktuator, AGIK

Aktiiatsr KAPAL| yonunde igletim yapar

Parametreler ve olasi parametre degerleri I 00

Sinyal lambasi + KAPALI son konumu yéniinde igletim yapar —_ ——
Aktlator KAPATMA yoniinde igletim yapar; =~ [~ —— (& ——— =
mesaj 2 sn’lik gevrimlerle ‘high’ ve ‘low’ 0 % 100 AGIK
durumlari arasinda gegis yapar. KAPALI R " .
son konumuna ulagiimigsa, mesaj ‘etkin’ Pa\ﬁ\\_ @ ® © ‘ @ | ®

durumuna getirilir.
Ayrica bkz. yandaki Sekil.

Sinyal lambasi + ACIK son konumu
Aktliatér ACIK yoniinde isletim yapar; mesaj
2 sn’lik gevrimlerle ‘high’ ve ‘low’ durumlari
arasinda gegis yapar. ACIK son konumuna
ulasiimigsa, mesaj ‘etkin’ durumuna getirilir.

OUDOB! o00O0O0
|

KAPALI sinyal lamhasuj XX XXX

+ Son kon. sin.

A%IK sinyal lambas
+ 3on kon. sin.

ooooo | oXoXoX

ooonn|oxaxox‘ 00000 ){x;(xx! ooo00O

Mesaj — “Etkin degil”,
degig‘- = oXoXoX mesajl 0

= RRRXX —00000

Sekil: KAPALI/AGIK sinyal lambasi parametresi +
Son konum mesaji
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri isletim Kilavuzu

8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8.3.10 Veri kontrol sistemi — Analog ¢ikis AO1

Analog ¢ikig, analog olarak:

u kontrol aktuatérinun pozisyonunu

Analog ¢ikis AO1

Proses/Konum glincel degeri ]

ya da

= proses denetici etkinlestirilmis oldugunda, Aralik

proses glincel degerini (sensor sinyalini iletir) —(Karakteristik egri
bildirir.
1
Proses/Konum giincel degeri SR
1 1
N . ]
1

[ Veri kontrol sistemi }

Proses/Konum giincel degeri
| Proses glincel degeri

| Konum giincel degeri

Proses giincel degeri

Sekil: “Analog ¢ikis AO1” parametre meniisii

Proses glincel degeri, analog ¢ikis Gzerinden verilir. Sadece proses deneticide ayarlanabilir.

Konum giincel degeri
Konum giincel degeri, analog ¢ikis Uzerinden verilir.

Aralik

Aralik
| 4-20mA
| 0-20 mA

4-20 mA

Hat kopma algilamasi mimkun (live zero).
0-20 mA

Hat kopma algilamasi mimkuiin degil (dead zero).

Karakteristik egri

Karakteristik egri
| Artan

| Azalan

Artan

0/4 mA, % 0 ACIK’a denktir; 20 mA, % 100 ACIK’a denktir.
Azalan

0/4 mA, % 100 ACIK’a denktir; 20 mA, % 0 ACIK’a denktir.

8.3.11 Veri kontrol sistemi — Analog ¢ikis AO2

|5
Analog ¢ikis AO2, sadece analog ilave modiil 9 PROFIBUS DP
mevcut oldugunda goésterilir. Parametre deger- g
lerinin ayarlanmasi, ‘Analog ¢ikis AO1’ ile ayni — Kanal 1
sekilde gerceklesir, bkz. 6nceki Balim. o —{ Adres 0— 126
e
g Kanal 2
8.3.12 Veri kontrol sistemi — Fieldbus f —( Adres 0- 126
S
PROFIBUS DP < Proses verileri
\— — PZD 3 0- XXX
Yalnizca PROFIBUS ara birimi mevcut oldugunda. | -
Ayrintilar igin bkz. PROFIBUS isletim Kilavuzu. PZD 4 0~ XXX
— PZD5 0- XXX
PROFIBUS DP _ ppe -

| Kanal 1 Adres
| Kanal 2 Adres
| PZD ayarlari

Sekil: “PROFIBUS DP” meniisii
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SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.3 Veri kontrol sistemi parametreleri
Kanal 1
Kanal 1
| Adres 0-126

Aktlatorin Fieldbus adresi, Kanal 1 lzerinde 0 ile 126 arasindadir.
Teslimat durumunda 126 ayarlanmistir.
Kanal 2

Kanal 2
| Adres 0-126

Kanal 2 (sadece yedeklemeli versiyonda)

Aktlatorin Fieldbus adresi, Kanal 2 tzerinde 0 ile 126 arasindadir.
Teslimat durumunda 126 ayarlanmistir.

Proses verileri

Proses verileri
| PZD 3 0 - XXX

‘PPO2’ proses semasinda, dort adet proses verisi (PZD) aktiuatérden gelen verilerle ‘doldu-
rulmus’ olabilir. PZD 3 — 6 altinda verilen parametre numaralari, Kanal 1 ve 2 igin ayni oranda
gecerlidir.

Bunun igin bkz. PROFIBUS isletim Kilavuzu.

MODBUS RTU ) E
Yalnizca MODBUS ara birimi mevcut oldugunda. £
Ayrintilar igin bkz. MODBUS Isletim Kllavugzu. ‘3 HODIES [RTY
(7 — Kanal 1
MODBUS RTU o ¢ 0- 247,
| Kanal 1 v-E ]
Adres ?‘ Veri aktarim oranl '
Veri aktarim oran = —( 300 Bit/sn — 115,2 KBit/sn|
Parite/Stop B L Parite/Stop Biti
Izleme siuresi s ¢ Yok / 2 Stop Biti
| Kanal 2 L ¢ Cift/ 1 Stop Biti
Kanal 1 — Tek / 1 Stop Biti
Izleme siiresi
Kanal 1 L 0,1— 25,5 sn|
| Adres 0- 247

— Kanal 2

Akttatorin Fieldbus adresi, Kanal 1 tzerin- !
de 0 — 247 arasindadir. Sekil: “MODBUS RTU” mendisii

Teslimat durumunda 247 ayarlanmistir.

Aktarim oranlari, parite/Stop Biti ve baglanti kontrol siiresi gibi agagida yer alan iletigsim
parametreleri, VKS (Master) verileriyle eslesmelidir.

Veri aktarim orani

Veri aktarim orani
| 300 Bit/sn — 115,2 KBit/sn

Aktarim orani
saniyede Bit sayisi olarak.

Olasi ayar.
300 Bit/sn, 600 Bit/sn. 1,2 Kbit/sn, 2,4 Bit/sn, 4,8 Bit/sn, 9,6 Kbit/sn, 19,2 Kbit/sn, 38,4 Kbit/sn,
57,6 Kbit/sn, 115,2 Bit/sn. Teslimat durumunda 19,2 Kbit/sn olarak ayarlanmistir.
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.4 Giuvenlikle ilgili parametreler

isletim Kilavuzu

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Parite/Stop Biti

Parite/Stop Biti

Yok / 2 Stop Biti
Cift / 1 Stop Biti
Tek / 1 Stop Biti

Yok / 2 Stop Biti

Parite yok, 2 adet stop Biti.
Cift / 1 Stop Biti

Cift parite, 1 adet stop Biti.
Tek / 1 Stop Biti

Tek parite, 1 adet stop Biti.

Teslimat durumunda ‘Cift / 1 Stop Biti’ ayarlanmistir.

izleme siiresi

izleme siiresi
| 0,1 sn-25,5sn

Baglanti kontrol siiresi, olasi ayarlar
0,1—-25,5sn.
Teslimat durumunda 3,0 sn ayarlanmigtir.

8.4 Guvenlikle ilgili parametreler

Bu bélim

= ACIL DURUM galismasi (ACIL DURUM girisi, ACIL DURUM devir sayisi, ACIL DURUM pozisyonu)

ile ilgili parametreleri ve

m kontrol sinyalinin kesilmesi durumunda kontrol aktiiatoriiniin olasi hareket tarzlarini tanimlamak-

tadir.

Tek tek parametre agiklamalarinin siralamasi, meni yapisina uygundur; bkz. Sekil.

‘Guvenlik’ menlsunde parametre degerlerinin degistiriimesinde izlenecek yontem, ‘Veri kontrol
sistemi’ menusuindeki ile aynidir, bkz. “8.3.2 islem siralamasi: ‘Veri kontrol sistemi’ meniisiindeki

parametrelerin degistiriimesi” sayfa 66.

Parametre
| Giivenlik

| ACIL DURUM girisi o

ACIL DURUM devir sayisi
ACIL DURUM pozisyonu
Kontrol kaynagi hatasi

ACIL DURUM galigmasi:

Bir ACIL DURUM calismasi, UZAK durumunda
= ACIL DURUM ikili girigleri veya
= Fieldbus mesajl ya da

u Kontrol kaynaginin hat kopmasi izerinden
tetiklenebilir.

Parametre

8.41 ACIL DURUM girisi

ACIL DURUM girisi
| Yiksiz ¢calisma akimi (RS)
| Calisma akimi (AS)

ACIL DURUM girisi
_I:(Yﬂksijz galisma akimi (RS) ]
[(;allsma akimi (AS) ]

ACIL DURUM devir sayisi
— ¥ XX dev/dak |
- XX dev/dak

_[..-

ACIL DURUM pozisyonu
— %0—100 |

Kontrol kaynagi hatasi
—( ACIL DURUM poz. hareket etme

—[Pozisyonu koruma ]

—[Proses guincel degerini koruma ]

—[Proses sabit nom. deg. yaklasma ]

Sekil: Giivenlik meniisi
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isletim Kilavuzu 8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.4 Giivenlikle ilgili parametreler

Yiiksiiz calisma akimi (RS)

0 V DC sinyalinde etkindir
Caligma akimi (AS)

24/48 V DC sinyal igin etkin.
Teslimat durumunda AS ayarlanmistir.

8.4.2 ACIL DURUM devir sayisi

Bir ACIL DURUM ¢alismasinda, ACIL DURUM devir sayisi ile ACIL DURUM pozisyonuna hareket
edilir.

ACIL DURUM devir sayisi

3 XX dev/dak
- XX dev/dak

3 =KAPALI yoniinde ACIL DURUM devir sayisi

= - ACIK yéniinde ACIL DURUM devir sayisi
Devir sayisi araliyindaki parametrelendirme, bkz. tip plakasi, 1,4’lik kademelendirme faktériine
sahip 7 kademeye kadar.

Teslimat durumunda 4. kademe ayarlanmistir.

8.4.3 ACIL DURUM pozisyonu

Bir ACIL DURUM c¢alismasinda, burada belirlenen pozisyona otomatik olarak hareket eder.

ACIL DURUM pozisyonu
% XX

0 ile % 100 arasi % 1’lik adimlarla ACIL DURUM pozisyonu.
Teslimat durumunda 0 ayarlanmistir.

8.4.4 Kontrol kaynagi hatasi

Kontrol kablosunda bir kesinti oldugu, asagidakiler Gzerinden kumanda yapildiginda anlasilir:

m 4 — 20 mA sinyal araligina sahip analog girislerde;
u Fieldbus.

Kontrol kaynagi hatasi
ACIL DURUM poz. hareket etme
Pozisyonu koruma
Proses glincel degerini koruma
Sabit nominal dedere hareket etme

ACIL DURUM pozisyonuna hareket etme
Kontrol sisteminden gelen bir sinyal kesintisi durumunda, ACIL DURUM caligmasi tetiklenir.
Ekranda su mesaj goriiniir: ‘Sinyal yok — ACIL DURUM pozisyonu’.

Pozisyonu koruma
Sinyal kesintisi durumunda, gecerli pozisyon korunur ve ekranda su mesaj gorunur: ‘Sinyal yok
— Poz. korundu'.

Proses giincel degerini koruma
Proses glincel degeri korunur ve ekranda su mesaj gérundr: ‘Proses guncel degerini koru’.
Sadece ‘Proses denetici’ etkin oldugunda.

Sabit nominal degere hareket etme
Proses glincel dederinin sinyal kesintisi durumunda, proses sabit nominal dederine hareket
edilir ve korunur. O zaman ayrica su mesaj gorinir: ‘Sabit nominal degere hareket et'.

Teslimat durumunda ‘Pozisyonu koru’ ayarlanmistir.
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.5 Yazilim fonksiyonlari

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Yazilim fonksiyonlari

Standart fonksiyonlara ek olarak, ilave yazihm
fonksiyonlari etkinlestirilebilir. Bu ilave fonksi-
yonlar,

® Yazilim fonksiyonlari ve
= Musteri varyasyonlarina gore ayirt edilirler.

Yazilim fonksiyonlari, kontrol aktGatoriinin
teslimat kapsamini genisleten fonksiyonlardir
(ayrica bkz. asagidaki Bolim “Opsiyonel yazilim
fonksiyonlar).

Musteri varyasyonlari, standart fonksiyonlardan
farklilik gosteren ve aktliiatorin hareket tarzini
bireysel olarak musgterinin 6zel isteklerine uyarla-
yan, musteriye 6zgl yazilim programlamalaridir.

Siparisin bir parcasi olmalari durumunda, yazi-
lim fonksiyonlari ve miisteri varyasyonlari zaten
aktuator iginde etkinlestirilmistir. Ancak bunlarin
sonradan etkinlestiriimesi de mimkundur, bkz.
yukaridaki sekil “Yazilim fonksiyonlari meniisu”
ve asagidaki bolim.

Parametre

—

Yazilim fonksiyonlari

—( Yazilim fonk. etkinl.

—( Yazilim fonksiyonunun adi

—[ Yazilim fonksiyonunun adi

—[ Yazilim fonksiyonunun adi

o N’ N’ N’ N’

—[ Miisteri varyanti

[ ——

Sekil: Yazihm fonksiyonlari meniisi

Yazilim fonksiyonlarinin ve miisteri varyasyonlarinin etkinlestirilmesi

Bu bdlim, opsiyonel yazilim fonksiyonlarinin ve musteri varyasyonlarinin etkinlestiriimesini agik-
lamaktadir. Bir yazilm fonksiyonu veya misteri varyasyonu, sadece ‘Uzman’ kullanici diizeyinde
etkinlestirilebilir. Kullanici diizeyinin degistiriimesi igin bkz. “6 Kullanici yonetimi” sayfa 30.

Bir yazilm fonksiyonunu ya da musteri varyasyonunu etkinlestirmek icin, aksesuar olarak temin
edilebilen bir etkinlestirme koduna ihtiyac¢ vardir. Etkinlestirme kodu her akttatorde farkhdir.

Musteriye 6zgu degiskenlerin yetkisiz olarak etkinlestiriimesi ve ayarlanmasi, akttator, vana ve

A I sistem Uzerinde hasarlara yol agabilir!

Yazilim fonksiyonlarinin etkinlestiriimesine yone-
lik islem siralamasi daima aynidir ve bu nedenle
burada sadece 6rnek olarak agiklanmistir.

islem siralamasi

1. ‘Parametre’ menusiinde, ‘Yazilim fonksiyon-
lar’ segenegini segin.
‘Yazilim fonksiyonlarini etkinlestir’ alt madde-
si ile birlikte "Yazilim fonksiyonlar’ menusi
gorunar (Sekil 1, Poz. 1).
Parametrelendirilebilir yazilim fonksiyonlari
ve/veya musteri varyasyonlari daha 6nce
etkinlestirilmigse, bunlarin adlar gosterilir,
Sekil 1, Poz. 2.

2. “Yazihm fonksiyonlarini etkinlestir’ secenegini
secin (Sekil 2, Poz. 1) ve onaylayin (Sekil 2,
Poz. 2).

Olasi tim yazilim fonksiyonlarinin listesini ve
durumlarini igeren bir menu gérinr.

Yazilim fonksiyonlan
Yazilim fonk. etkinl.
Konumlayici
Orantili igletim
Musteri varyanti

Sekil 1: “Yazilim fonksiyonlari” meniisii
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.5 Yazilim fonksiyonlari

— ‘Etkinlestirildi’: Fonksiyon daha 6nce
etkinlestirilmis.
— ‘Kodu girin’: Fonksiyon etkinlestirilmemis.
3. Istediginiz yazilim fonksiyonunu’ secin, Sekil
Poz. 3; mevcut 6rnekte ‘Proses denetici’.

4. Secimi onaylayin, Sekil Poz. 4.
Ekran, kod girisine gegis yapar.

5. Etkinlestirme kodunu girin, Sekil Poz. 5.
Etkinlestirme kodunun dért hanesinin tamami
girimisse, isaret ‘lleri’ sekmesine geger.

6. ‘iler’ segenegini onaylayin (Poz. 6).

Ekran, “Yazilim fonksiyonlari’ menisiine
gecis yapar ve etkinlestirilen fonksiyon
buna uygun sekilde gosterilir (ayrica bkz.
yukaridaki igslem adimi 1. ve Sekil 1 Poz. 2).

7. Fonksiyonu parametrelendirmek igin
‘Yazilim fonksiyonlarini’ segin.
iigili ilave isletim kilavuzunda tanimlanan
sekilde devam edin.

Yazihm fonksiyonlarinin ve misteri varyasyonla-
rinin parametrelendiriimesiyle ilgili ydntem, ayri
kilavuzlarda agiklanmistir.

Yaziim fonk. etkinl.

Proses denetici

sEEEE

B et

Iptal

Sekil 2: Yazilim fonksiyonunun
etkinlestirilmesi

*Bir miigteri varyasyonu etkinlestirilecekse, turuncu renkli segme igareti ‘Miisteri varyasyonu* izerinde durun-

caya kadar Drive Controller digmesini gevirin.

Konumlayici

Konumlayici
| Nominal deger
| Dogrusal

| Yavas agma

| Hizl agma
| Olii bdlge

| Min.

| Maks.

% 0,2
% 2,5

Nominal deger

Nominal deger girisi “artan/azalan” igin standart
ayarlari yapmak uzere, burada egri seklinin
dogrusalliktan sapma goésteren bir uyarlamasini
yapmak mumkuandar.

Nominal deger
Dogrusal

Yavas agma
Hizlh agma

Dogrusal
Standart nominal deger egrisi ile aynidir.

Yavas agma

Yavag acma
—— %o B Yo
= 100 100
4 - [ = I
L i & |
'3 % .'
- s - |
g 550 7 | £ 50- |
1 > I I Fry I
1 8 | i 3 i
o (=]
J | & I ! - I
0 : > 0 =
< 100 % 100%
Kontrol sistemi nominal degeri Kontrol sistemi nominal degeri
Yavag agma Hizli agma
=== Dodrusal == === Dodrusal

Sekil: Karakteristik egri uyarlamasi

(Akthatortn) gercek konumlandirma degeri, son konumlar arasinda belirlenmis konumlandirma
nominal dederinden belirgin derecede kigcuktur; bkz. sagdaki Sekil.

Hizl agma

(Aktiatortin) gercek konumlandirma degeri, son konumlar arasinda belirlenmis konumlandirma
nominal degerinden belirgin derecede buyuktir; bkz. sagdaki Sekil.
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8.5.3

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri isletim Kilavuzu
8.5 Yazilim fonksiyonlari SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Konumlayici, uyarlanabilir bir sekilde galisir, yani 6lu bolge (tetikleme esigi) surekli otomatik olarak
modulasyon hattina uyarlanir. Proses gerekliliklerine bagli olarak, 6li bélgenin minimum ve maksi-
mum degerleri ayarlanabilir.

Olii bolge
Min. % 0,2
Maks. % 2,5

Minimum 6lii bolge

% 0,2 —% 5.

Standart ayar % 0,2°dir.
Maksimum 6li bolge

% 0,2—-% 5.

Standart ayar % 2,5'tir.

Orantili igletim

Aktlator, cok kisa kontrol zamanlarinda da kontrol zamaninin uzunluguna orantili olarak igletim
yapar.
Bunun igin, konumlandirma zamani (son konumdan son konuma ¢alisma suresi) belirlenmis olma-

lidir. Bu zaman, son konum ayarindan sonra aktiator tarafindan otomatik olarak saptanabilir ya da
kullanici tarafindan 6l¢ilip, tanimlanabilir.

Ayrica bkz. “Ikili kontrol” sayfa 67.

Orantili igletim
Calisma suresi
Otom. tespit
Kullanici tanimli

Calisma siiresi

Calisma siiresi
Otom. tespit
Kullanici tanimli

Otom. tespit

Calisma stresinin otomatik olarak tespiti.
Kullanici tanimh

Calisma suresi kullanici tarafindan belirlenir.

Otom. tespit
ACMA c¢alisma suresi X, X 'sn
KAPATMA galisma suresi X, X sn

ACIK caligma siiresi
KAPALI ¢aligma siiresi

Calisma stresi, her son konum ayarlamasindan ya da ilk hareket zamaninin degistiriimesinden
sonra yeniden saptanir. Tespit edilmesi igin, akttuatér hareket yolunun minimum % 3’U kadar bir
yoénde igletilmelidir.

Kullanici tanimli
ACMA c¢alisma suresi X, X sn
KAPATMA cgalisma suresi X, X 'sn

ACIK galisma siiresi

KAPALI ¢alisma siiresi
ACIK ve KAPALI calisma sureleri farkli belirlenmis olabilir.
Konumlandirma zamani igin olasi ayar: 5 — 3276 sn.
Standart ayar 60 sn’dir.
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isletim Kilavuzu 8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.5 Yazilim fonksiyonlari

Opsiyonel yazihim fonksiyonlari

u Konumlayici (Tanimlama igin bkz. bu igletim kilavuzu), Siparis No.: 28X7200-3FC00*
Tip:2S.7...-..... -4.B.
HiMod versiyonunda “Konumlayici” yazilim fonksiyonu teslimat kapsamina dahildir.

® Proses denetici (Pl denetici), Siparis No.: 25X7200-3FG00* veya HiMod igin 2SX7200-3FGO08.
Tip:2S.75..-..... -4.C/L.veya2SA78..-..... -4.C/L.
Ek isletim Kilavuzu Y070.346

= Yola bagli devir sayisi ayari (Devir sayisi karakteristik egrisi)**, Siparis No.: 2SX7200-3FD00*
Tip:2S.7...-..... -4 . DIE .
Ek Isletim Kilavuzu Y070.345

= Analog devir sayisi istenen degeri**, Siparis No.: 2SX7200-3FE00*
Tip:2S.7...-..... -4 .FIG .
Ek Igletim Kilavuzu Y070.344

m Split-Range fonksiyonlu konumlayici, Siparis No. 2SX7200-3FH00* veya HiMod i¢in 2SX7200-
3FHO08.
Tip:2S.7...-..... -4.H.
Ek isletim K|Iavuzu Y070.343

® Yola bagl serbest ayarlanabilir konumlandirma zamanlari, Siparis No.: 2SX7200-3FJ00*
Tip:2S.7...-..... -4, JIK.
Ek isletim Kilavuzu Y070.340

* Yazilim fonksiyonunun sonradan etkinlestiriimesi igin siparis numarasi.

— 2SA7 doner aktuatorde devir sayisi. . . ;
— Yarim donusli rediiktére sahip 2SG7. . . veya 2SA7. . . yarim donislu aktiatorde konumlandirma
zamani

Opsiyonel bir yazilim fonksiyonunun sonradan
siparis edilmesi sirasinda, daima akttatoriin seri
numarasini belirtin.

Seri numarasi, elektronik Gnitenin tip plakasi
Uzerinde bulunur (bkz. Sekil) ve ayni zamanda
‘Ana menl’ » ‘Gozlemleme’ » ‘Elektronik

tip plakasr’ » ‘Seri numaras!’ (izerinden de
gorulebilir.

BELEE Aktorik

Elektronikeinheit/electronics unit SEVEN
- paesssssamen Mo Nr. 1234567890123

Kontrol devre karti degistiriimisse, yeni kontrol
kartinin seri numarasi, tip plakasi tGzerindeki
numara ile ayni olmaz. Yazilim fonksiyonunun
siparis edilmesi i¢in temel olarak, Gézlemleme
menUstnde goruntilenen numara bildiriimelidir.

MADE IN GE RMAN‘I’

Opsiyonel bir yazilim fonksiyonunun etkinlesti-
rilmesi igin dnceki bélime bakiniz. Bir yazilim
fonksiyonu igin daha giincel bir Griin yazilimina
gereksinim duyulursa, bu yazihm Servis Uzerin-
den talep edilebilir.

Kontrol aktiatérinin yeni Grin yazilimiyla
glincellenmesi, PC parametrelendirme programi
COM-SIPOS ile gergeklestirilir.

Uriin yaziliminin giincellenmesi sirasinda, son
konum ayari ve isletim verileri dahil, aktuator
parametreleri (miisteri ayarlari ve fabrika para- ~ Sekil: Elektronik tinite lizerindeki seri
metreleri) degistiriimez. numarasi
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8 Pa__rametreler ve olasi parametre degerleri isletim Kilavuzu
8.6 Ozel parametreler SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ozel parametreler

Ozel parametreler, aktiiator hareket tarzinin bireysel olarak isletim ortamina uyarlanmasina olanak
saglarlar. Ayrica, 6rneg@in gerceklesen isletim gevrimlerine ya da isletim saatlerine bagli olarak, vana
bakim periyotlarinin etkin bir sekilde planlanmasina da olanak saglarlar.

Yandaki sekil, ‘Ozel parametreler’ meniisiiniin bir genel gériinimiinii géstermektedir.

— Sistem tanitim numarasi Tork 6lgme flansr*
—( Sistem tanitim numarasi girisﬂ —( Mevcut degl]
Ayri kurulum — Analog giris A1)
o _[EYok veya <= 10 m ) — Analog giris Al2)
% Filtre ile birlikte > 10 m ) Anal. gir. hat kop. lim.*
e Ara kontak [ Alt limit XX mA )
g i £ E %X | ! Ust limit XXX mA |
al . —= % XX | Test modu*
i Motor _(Test modu Acik/Kapali |
E | Motor istticisi Acik/Kapali | —— KAPALI igletim siiresi  XXXX sn |
\— E —(Motor uyarisi XXX °C] —(KAPALI bekletme XXXX sn]
i —— Motor korumasi Acik/Kapali | — ACIK isletim stiresi XXXX sn |
E Vana bakim periyotlari —— Bekletme XXXX sn |
" |—isletim gevrimleri (bin olarak) XXXX | AD geriliminin sinirlanmasr*
- (Torka bagl kesmeler  XXXXX | — Agik/Kapall |
[ Motor isletim saatleri XXXX | Caligma siiresinin izlenmesi*
Bakim kontrolii* — Agik/Kapall |
[ Acik/Kapalr | Son konum devir sayisi*
Siki kapatma* — Normal |
- Agii/Kapalr ) —( Hizli baslatmal
Ik hareket zamani* — Hizli baslatma/durdurmal
N— 0,1-1,0/2,0sn | Otomatik TA son konum uyar.*
Fren kuvveti* — Agik/Kapal |
[ % 0- 250 | Veri kont. sis. kabul suresi*
Sebeke kesintisi sinyali gecik.* —{ 00-255sn]
_( a==s sn] * Bu parametreler sadece Uzman
kullanici dizeyinde degistirilebilir
Sekil 1: ‘Ozel parametreler’ meniisii (ayrica bkz. 6 Kullanici y6netimi”

sayfa 30).
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8.6.3

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.6 Ozel parametreler

Sistem tanitim numarasi

Sistem tanitim numarasi, sistem dokiimantasyo-
nu igin kullanilir. En fazla 20 karakter i¢erebilir.

‘Ozel parametreler’ menisiinde ‘Sistem tanitim
numaras!’ segilecek olursa, ekranda giincel
sistem tanitim numarasiyla birlikte yandaki
gOsterge gorinir, Sekil 2, Poz. 1.

Bir sistem tanitim numarasinin girilmesi

1. Drive Controller digmesini gevirin ve turuncu
renkli isareti (Sekil 2, Poz. 2) istenilen karak-
terin Gzerine getirin.

2. Drive Controller diigmesine basin. istenilen
karakter satira (Sekil 2, Poz. 1) aktarihr.

Son yapilan girisin diizeltilmesi, < tusu
Uzerinden gercgeklestirilir (Sekil 2, Poz. a)

Rakam girisine gegis, 123 tusu ile gerceklesti-
rilir (Poz. b)

Bos adim, bosluk tusu tzerinden gergeklestirilir
(Poz. c).

Ayri kurulum

Elektronik Unite rediiktérden ayri monte edilecek
olursa, bu parametre akttatoriin sorunsuz bir
sekilde isletilmesi agisindan dnemlidir!

Yanlis ayar yapilmasi durumunda, olasi bir
blokaj teshis edilemez veya aktlatér gok dusik
bir tork dizeyinde kapatma yapar.

Ayri kurulum
| Yok veya <= 10 m
| Filtre ile birlikte > 10 m

Yok veya <=10 m

Parametre
| Ozel parametreler
| Sistem tanitim numarasi

A (= Sistom i numarasr

2 KYZ12345678902ZXY

, WIEYRTIY UL 1 JOLP .
BOOREEOORN
BRCNEO0

4 b

A’,li(ag_det
5 Iptal / c

Sekil 2: Sistem tanitim numarasi girisi

&= < 10 m e—
/s Filire ] > 10 m ==

Sekil: Ayri kurulum

Ayri kurulum yapilmadiginda ya da 10 m’ye kadar ayri kurulum yapildiginda kullanilacak ayar.

Filtre ile birlikte > 10 m

LC filtresi ile birlikte 10 m’den daha buyuk ayri kurulum igin ayar.
Teslimat durumunda, parametre siparise uygun sekilde ayarlanmigtir.

Ara kontaklar

Eger aktlator bu aralik igerisinde bulunuyorsa,
ara kontaklar parametresiyle bir hareket yolu
araligi tanimlanir ve veri kontrol sistemine bir
sinyal (etkin) gonderilir.
Ara kontak
% 0
% 100

|#] | o]

Hareket yolu
> ) -
i g L
=% 0= 3 100 m e 4 ——-%100-% 0
KAPALI| ayar arang ayar araligi ACIK
I ) ] =
1 T 1 L !
o
T KAPALI ara kontad ayarlandi AGIK ara kontadi ayarland " 100
1

]
SN——
KAPALI ara kontad mesaiji

Sekil: Ara kontak fonksiyon prensibi
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¥ KAPALI ara kontagu.
Sinyal, % 0’dan parametrelendirilen degere kadar olan aralikta etkindir.
Ayar araligi: Hareket yolunun % 0 — 100°G.
Teslimat durumunda, torka bagli kesme igin % 0 — 2, yola bagl kesme i¢in % 0 — 0 ayarhdir.

= ACIK ara kontagi
Sinyal, parametrelendirilen deger ile % 100’e kadar olan aralikta etkindir.
Ayar araligi: Hareket yolunun % 100 — 0'r.
Teslimat durumunda, torka bagh kesme icin % 98 — 100, yola bagl kesme i¢in % 100 — 100 ayarlidir.

8.6.4 Motor

Motor
| Motor isitici

| Motor uyarisi

| Motor korumasi

Motor isiticisi Agik/Kapali
Yogusmanin dnlenmesi igin, motor isiticisi galisirken ve motor sicakhdi ile gevre sicakhgi
arasindaki farka bagli olarak, motor durur haldeyken dogru akim ile isitilir.
Siddetli degisim gosteren iklim kosullarinda aktiiatér, motor isiticisi ¢alisir halde igletiimelidir.
Teslimat durumunda, motor isiticisi siparise uygun sekilde ayarlanmistir.

Motor uyarisi
Burada, ulasilmasindan itibaren bir uyari sinyalinin verilecegi sicaklik ayarlanir (0 — 155 °C).
Uyar sinyali, ikili sinyal ve Fieldbus protokolu Uzerinden veri kontrol sistemine gdénderilebilir.
2SG7 versiyonunda bu parametrelendirme mevcut degildir.
Teslimat durumunda 135 °C ayarlanmistir.

Motor korumasi Agik/Kapali
Motor, termik hasarlara karsi elektronik bir
tam motor korumasina sahiptir. Motor koru-

Parametrelerin

masi fabrikada etkinlestiriimis ve kapatiima degistiriimesi,
Ozelligine sahiptir. garantinin gegersiz

clmasina yol agar
Motor korumasi kapatilacak olursa, ve geri alinamaz.
motor icin verilen garanti gegersiz hale Degisiklik kaydedilsin mi?
gelir!

Motor korumasinin yanlhishkla kapatiima-
masi i¢in, yandaki bildirim gértndr ve bu
bildirimin onaylanmasi gerekir. Sekil: Motor korumasi uyari isareti

Evet
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8.6.5 Vananin bakim periyodu

Bakim parametreleri sayesinde, 6rnegin gergek-
lesen isletim gevrimlerine veya isletim saatlerine
bagl olarak, vananin bakim periyotlarinin etkin
bir bicimde planlanmasina olanak saglanir.

Burada parametrelendirilen dederlerden birine "Bakim periyodu” De@;de!deﬂ Tan_lla"méd\ bSt;(maki
“ o f menisindeki dederler irine menusinde akimin
ula§.|lma3| durumunda, “Bakim gerekli” sinyali E-rametrelendiril%i uasldi  bakim onaylandi zamani geldi
verilir. 4 v A 4 A 4
lel:f: I?rfm?t.i”izillfznggme boltimd *12.2 Vana Vananin bakim Deger Vananin bakim
' periyodu agildi periyodu
Vana bakim periyotlari B . (% TRl §
i . . e Sinyal: Bakim Sinyal: Bakim Sinyal: Bakim
| Isletim gevrimleri (bin olarak)  XXXX gerekii deil gerek qereki degil
| Torka bagl kesmeler XXXX Sekil: Vananin bakim periyodu
| Motor igletim saatleri XXX

isletim gevrimleri (bin olarak)
isletim gevrimlerinin parametrelendirilen
sayisina ulagildiktan sonra, “Bakim
gerekli” sinyali Gretilir.
Olasi ayar.
— Ave B igletme sinifi aktuatérler 1 000 — 100 000, her seferinde 1 000.
Teslimat durumundaki ayar: 30 000.

— C ve D igletme sinifi aktiatorler 1 000 — 30 000 000, her seferinde 1 000.
Teslimat durumundaki ayar: 10 000 000.

Torka bag. kesmeler
Torka bagli kesmelerin parametrelendirilen sayisina ulasildiktan sonra, “Bakim gerekli” sinyali
uretilir.
Olasi ayar.
— Ave B igletme sinifi akttiatérler 100 — 10 000, her seferinde 1.
Teslimat durumundaki ayar: 3 000.

— C ve D igletme sinifi aktliatorler 200 — 20 000, her seferinde 1.
Teslimat durumundaki ayar: 10 000.

Motor igletim saatleri
Motor igletim saatlerinin parametrelendirilen sayisina ulagildiktan sonra, “Bakim gerekli” sinyali
uretilir.
Olasi ayar. 0 saat — 2500 saat, kademeli olarak her seferinde 1.
Teslimat durumundaki ayar: 2500 saat.

8.6.6 Bakim kontrolii

‘Vana bakim periyotlar’ meniisiinde paramet-
relendirilen degerlerden birisine ulasiimasi
durumunda, ‘Bakim gerekli’ mesaji verilir;
bkz. 6nceki Bolim 8.6.5.

‘Bakim kontroll’ parametresi ‘Kapall’ olarak
ayarlanmigsa, bakim limitlerinin kontroll gercek-
lestiriimez.

Bakim kontrolii
| Actk
| Kapali
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri isletim Kilavuzu
8.6 Ozel parametreler SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Siki kapatma

‘Siki kapatma’ fonksiyonu etkin oldugunda, son konum araliklari igerisinde bir modiilasyon
yapilmasi mimkin degildir.

Son konum araligi igerisinde bu son konum yoniindeki isletim komutu iptal edilecek veya bir STOP
sinyali génderilecek olursa, torka bagli kesme veya karsi yonde bir isletim komutu gerceklesinceye
kadar, aktuator yine de igletime devam eder.

Yola bagl kesme modunda da konumlayici ya da proses denetici tizerinden kontrol sirasinda, tipki
torka bagli kesmede oldugu gibi, dahili isletim komutu son konuma ulasilincaya kadar (% O ya da
% 100) uzatilir.

Siki kapatma
Siki kapatma
| Agik +—STOP sinyali
| Kapall ——————— Isletim komutu
K Ed— Aktiiator galigiyor
Siki kapatma Kapall 0 Siki kapatma A sk kapatma

-« .. . agik kapah
Egder son konum araliklari |g|nde_ n_10du|as- ‘ At o honuma:  AltGatA durur
yon yapilacaksa, bu ayar gereklidir.

kadar igletimde
Teslimat durumunda siki kapatma etkindir. KAPALI son konum aralid

Sekil: Siki kapatma fonksiyon prensibi

ilk hareket zamani

‘Ilk hareket zamanr’ parametresi, entegre frekans déniistiiriiciisiine erisim saglar. ilk hareket
zamani ne kadar kisa ise, aktiiatér belirlenen devir sayisina o kadar hizli ulasir. ilk hareket zama-
ninin ayari, modulasyon hareket tarzini etkiler. Daha uzun bir ilk hareket zamani, daha yuksek bir
modilasyon hassasiyetine yol agar, ancak ayni zamanda modilasyon dinamigini disUrr.

ilk hareket zamani

ilk hareket zamani

| XX f 1 = Parametrelendirilen devir sayisina ulagincaya kadar
i hizlanma Xl =y—

Ayar arahgi, 0,1 sn’lik adimlarla, su isletme L
sinifindaki aktliatérlerde agagidaki gibidir l ]
- . - |

AveB:0,1sn—1sn. "B X = cabuk "hizlanma" # disiik modilasyon hassasiyefi
—CveD:0,1sn—-2sn. " Y = yavas "hizlanma" # yilksek modiilasyon hassasiyeti
Teslimat durumunda 0,5 sn ayarlanmigtir. T 1 | .

+>{X | rt
Y =

Sekil: ilk hareket zamani prensibi

Fren kuvveti

“% 0”a esit olmayan bir deger — entegre frekans donistiiricl Gzerinden — dogru akim frenleme
mekanizmasini tetikler. Deger ne kadar biyuk olursa, frenleme dogru akimi da o kadar blyuk
ayarlanir.

“% 0”lik bir degerde bunun yerine, frekans donustiriicu Uzerinden motorun devir sayisi mimkin
olan en hizli sekilde durma konumuna dugurdldr. Bu, neredeyse tim isletim noktalarinda durma
konumuna ulasmak i¢in en kisa zamandir, bu nedenle standart ayarin korunmasi tavsiye edilir.

Fren kuvveti
| % X

Ayar araligi, % 1’lik adimlarla % O ile 250 arasindadir.
Teslimat durumunda % 0 ayarlanmistir.
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8.6.10 Sebeke kesintisi sinyali gecikmesi

8.6.11

Sebeke geriliminin -% 30/+% 15 oranindaki
toleransin disinda olmasi durumunda, bir hata
sinyali verilir. Kisa sureli gerilim dalgalanmalarin-
da her seferinde bir hata sinyali veriimemesi igin,
burada hata sinyalinin verilmeye baslanacagi

bir gecikme siiresi (sebeke kesintisinin siiresi)
belirlenebilir. Ayrica bkz. yandaki sekil.

Sebeke kesintisi sinyali gecik.
| X, X sn

Gecikme
Tolerans siresi igin olasi ayar. 0 — 25 sn.
Teslimat durumunda 6 sn olarak ayarlanmigtir.

Tork 6lgme flansi

Ua
— +%15] Gst tolerans sinin
g '3 U_ f\wnv.v A o l l
g . vV V LW 4 vw
e
= %30 i iolerans sini \
| -
»~
Pagpp—_—_— Y N :4.----4-) t
Ayrall“lanabilir lsurleyed lSUrIeyecl Siire agildi:
tolgrans ulagiimad) ulagimadl - wgeheke kesintisi®
(Siire) “—Sinyal yok—" sinyali

Sekil: Sebeke kesintisi sinyali gecikmesi

Bu meni 6gesi tzerinden, bir tork lgme flanginin mevcut olup olmadigi ve eger mevcutsa, sinyal

kablosunun nereye bagli oldugu ayarlanir.

Tork 6lgme flansi
| Mevcut degil
| Analog giris Al1
| Analog giris Al2

Gozlemleme > Durum menusu Gzerinden guncel tork degeri gorilebilir. Bu mentde, olasi gerekli bir
sifir noktasi ayari da gergeklestirilebilir, bkz. “11.4 Tork sifir noktasi ayari” sayfa 97.

8.6.12 Analog giriglerde hat kopma algilamasinin sinirlari

4 — 20 mA ara birim igin sinyal seviyelerinin standartlastiriimasina yonelik NAMUR spesifikasyonla-

rina goére, bir ariza algilamasi igin

m alt sinir 3,6 mA,
u (st sinir 21 mAdir.

Bu sayede, 4 — 20 mA parametrelendirmesine
sahip analog girislerde, bu sinirlarin digindaki
sinyaller ariza (hat kopmasi) olarak algilanir.

Alt ve/veya Ust sinirin degistiriimesi, sinyallerin
NAMUR spesifikasyonlari gergevesinde olmadigi
veri kontrol sistemlerinde anlamlidir.

Anal. gir. hat kop. limitl.
| Alt sinir
| Ust sinir

Alt sinir

Olasi ayar, 0,0 — 3,6 mA arasindadir.
Ust sinir

Olasl ayar, 20,0 — 22,0 mA arasindadir.

= = ayarlanabilin = =g

“Alt simir”

parametreleri
A 4

|4. -
NAMUR spesifikasyonuna

“Ust siir”
parametreleri
4

&

gore izleme aralidi

Nominal aralik

B

) ]
[

o,

0 1 2 3 364

| | 0
“Arza” % 10
mesajl

U
Eararnetrelendirrneye gore hareket yaEL? !

Sekil: Analog giris hat kopma limitleri

Teslimat durumunda, alt sinirigin 3,6 mA, st sinir igcin 21 mA ayarlidir.
Bu parametre, “Split-range fonksiyonu”nda etkili degildir.

T g
20 2 22mA

“Arnza”
mesajl
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8.6.13 Test modu

Bu fonksiyon araciliiyla aktiatér UZAK duru-
munda, asagidaki adimlarin oldugu bir ¢evrimi
kesintisiz olarak tekrarladigi bir strekli igletim Uygulama Olasi ayar Suradan ayarlanabilir
moduna gegirilir:

Test modu

“UZAK” durumunda Ozel parametreler
KAPALI ydniinde isletim — Bekletme — ACIK T meggisu
yoniinde isletim — Bekletme — KAPALI yoniinde i m
isletim vb. Bu sirada her adimin siresi, 0 — 6553 oF mnv L1 NGR
sn arasinda bagimsiz olarak ayarlanabilir. ycsnuﬁ?f?éﬂsw M
Gergeklestirilen gevrimlerin sayisi, ‘Tanilama’ E Siire v
— ‘Aktliatér igletim verileri’ — ‘Isletim cevrimleri’ 2 BB"Ji““e ayarlanabil, P> (_KAPALI bekletme ]
meniisii Gizerinden okunabilir; burada bir isletim 5 AGK he(’]seégggd& ¥
cevrimi bir déngli anlamina gelir. yoninde calisyor [~ | <, aras: =
On kosullar: Aktuator isletime hazir olmaldir, i > ACIK bekletme
yani son konumlar ve devir sayisi, kesme modu

ve momentleri ayarlanmig olmalidir.
Sekil: Test modu prensibi

Test modu
Test modu Kapali/Agik
KAPALI igletim suresi XXXX sn
KAPALI bekletme XXXX sn
ACIK isletim siresi XXXX sn
ACIK bekletme XXXX sn

Kullanim uyarilan

1. Her bekletmeye ve ACIK ve KAPALI yénlinde isletime iliskin slreyi bireysel olarak ayarlayin
(0 - 6553 sn), ayrica bkz. “Bir parametrenin degerlerinin/dzelliklerinin degistiriimesi” sayfa 23.

2. Test modunu agin; ‘Test modu’ menustinde ‘Acik’ secenegini segin ve aktiiatori UZAK durumuna
getirin. LOKAL durumuna gegis yapilmasi, test modunu durdurur.

Test modu kapatilip yeniden acilirsa gevrim, durdurmanin yapildidi adimdan itibaren devam ettirilir.

LOKAL durumunda Drive Controller digmesi ile isletim yapilmasi, ¢evrim tarafindan algilanmaz.
Aktuatér UZAK durumuna gegirilirken hentiz durdurulmadan 6nce gittigi son konuma ulasmigsa,
aktiiatdr yeniden isletim yapmadan 6nce, kalan isletim slresi ve devamindaki bekletme, ayarlanan
cevrim siirelerine uygun olarak beklenir.

Aktlator, ayarlanan igletim stresi dolmadan dnce son konuma ulasacak olursa kapanir.

8.6.14 Ara devre geriliminin sinirlanmasi

Ylksek baglanti gerilimleri (en fazla +% 15’lik gerilim toleransinin Gizerindeki galisma gerilimi),
aktUatér durur haldeyken, elektronik ydntemlerle izin verilen degere sinirlanan ara devre geriliminin
artmasina yol agar.

Bu fonksiyonun kapatilmasi, sadece ¢ok 6zel sistem durumlarinda kullanilabilir ve yalnizca SIPOS
ile gorusuldikten sonra yapilabilir!

AD geriliminin sinirlanmasi
| Acik
| Kapall

Sayfa 86 Y070.302/TR



isletim Kilavuzu 8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.6 Ozel parametreler

8.6.15 Calisma siiresinin izlenmesi

SEVEN kontrol aktlatorleri, standart olarak dahili bir calisma suresi izleme 6zelligine sahiptir.
Burada, son konum ayarindan sonra aktiatorin ilk kez isletiimesi sirasinda toplam hareket yolunun
asgari % 3’U kadar bir hareket mesafesi boyunca — fiili olarak mevcut motor frekansi ve ¢ikis devir
sayisi dikkate alinarak — ¢alisma suresi 6l¢ulur ve gecici olmayan sekilde kaydedilir.

Daha sonraki her igletimde, isletim suresinde ulasilan pozisyonun makul olup olmadidi kontrol edilir.
Pozisyon 6lgimi sirasindaki farkli yik oranlari ve 6lgiim hassasiyetlerinden kaynaklanan tolerans-
lar bu sirada dikkate alinir. Beklenen pozisyona ilgili zaman igerisinde ulagiimamasi durumunda,
aktliator “Ariza” durumuna gider ve “Calisma zamani hatasi” sinyalini verir.

Bu dahili izleme 6zelligi devre disi birakilabilir, yani bir calisma zamani agimi bir ariza mesajina yol
acmaz. Bu, 6zel uygulamalar icin faydal olabilir.
Calisma siiresinin izlenmesi
| Acik
| Kapali

Calisma siiresini izleme Agik
isletim siiresi kontrol edilir.
Calisma siiresini izleme Kapali
isletim siiresi kontrol edilmez.
Teslimat durumunda, ¢calisma siresinin izlenmesi ayarlanmistir.

8.6.16 Son konum devir sayisi

Kontrol aktiatord, son konum araligindan ayrildiktan sonra ayarlanan devir sayisina gegis yapmak
icin, her cihaz igin sabit olan bir son konum devir sayisi ile son konum araliklari arasinda hareket
eder.

Cok uzun toplam calisma surelerinde, aktiatériin henliz son konum araligini terk etmeden énce
ayarlanmig ve tipik olarak yiksek devir sayisina, mimkun olan en hizli sekilde gecis yapmasi iste-
nebilir. Ayni sekilde son konum araliklarina giris yaparken, daha sonra son konumda hizli bir sekilde
durmasi i¢in, aktuatériin miumkin oldugunca uzun sire ayarlanmis devir sayisi ile hareket etmesi
gerekli olabilir.

Ayrica bkz. “Son konum araligi parametreleri” sayfa 64 ve “Devir sayilarinin/konumlandirma
zamanlarinin parametrelendiriimesi” sayfa 40.

Son konum devir sayisi Ayarianan | ~
devirsawsh.'
| Normal J
A yak.1sn
| Hizli baslatma | g 5
| Hizli ba§latma/durdurma dS:\?irk::;g:.' SHNSS
En kiigiik
devir sayisi a d
Normal i mamm > \ ;
o e Son konum aralig : i Son konum aralig
Yola ve torka bagl kesmede aktliatér, daha 8 o isletim yénii - bzl 'g,'
sonra son konum devir sayisina gecis yapmak

icin Sekil 1: “Normal” son konum devir sayisi
® en kuguk devir sayisiyla, yakl. 1 sn (Sekil 1:
egri a) son konumdan hareket eder, bkz. b;

® ayarlanan devir sayisi ile son konum araliklari
arasinda hareket eder. Bu genellikle, son ko-
num devir sayisindan yiksektir (Egri c). Ancak
daha dusuk ayarlanmig da olabilir; bkz. egri d.

® son konuma, “normal” son konum devir sayisi
ile hareket eder (e).
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Hizl baglatma

Son konumdan disari ¢ikis:

= Yola bagh kesmede, mimkin oldugunca
kisa bir galisma suresi elde etmek igin, derhal
ayarlanan devir sayisina gegis yapilr. Ayrica
bkz. Sekil 2, egri a.

= Torka bagh kesmede, en kiiglk devir sayisi
ile son konumdan yak. 1 sn hareket edilir ve
daha sonra ayarlanan devir sayisina gecis
yapllir, bkz. Egri b.

Ancak ayarlanan devir sayisi, son konum devir
sayisindan daha disuk de olabilir; burada bkz.
egdri c.

Son konuma giris:

Son konum araligindan hemen 6nce (kesme
modundan bagimsiz olarak), ‘Normal’ ayarinda
oldugu gibi, devir sayisi son konum devir sayisi-
na disurdldr.

Hizli baglatma/durdurma

Son konumdan disari ¢ikig, ‘Hizli baslatma’
ayarinda oldugu gibidir.

Son konuma giris:

® Yola bagh kesmede, aktliatér durma pozisyo-
nuna gelecek sekilde, son konumdan hemen
once devir sayisi dusurulur, bkz. Sekil 3,
Egri a.

= Torka bagh kesmede, anlik bir ylikselmeyi
ve muhtemelen vananin hasar gérmesini
Onlemek icin, devir sayisi son konum araligina
ulasmadan 6nce son konum devir sayisina
dusduralar, bkz. Egri b.

Teslimat durumunda, son konum devir sayisi
“Normal” olarak ayarlanmistir.

8.6.17 Otomatik TA son konum uyarlamasi

Ayarlanan
devir sayis,

Son konum
devir sayisi

En kiictik
devir sayis|

-
i @ i
14 3
{4 i
g -
PI— \ X SE—
Son konum arahg : > i Son konum aralig:
Isletim yonli ———

Sekil 2: “Hizh baglatma” son konum devir
sayisi
Ayarlanan .: ;
devir sayisi,
Son konurn;
devir sayis -
— L]
En kiigiik i
devir sayisi i
I — .p. AN mm————— >
Son konum aralig : ] ' Son konum arali!
Isletim yoni —————————
Sekil 3: “Hizli baglatma/durdurma” son konum devir

sayisl

Uzun sureli isletim nedeniyle, torka bagli kesmelerde ACIK ve KAPALI son konumlari arasindaki yol
(% 0 —100) 6rn. sicaklik, asinma ve tortulara bagl olarak degisebilir. Aktiiatér son konumda torka
bagl olarak kesme yaparsa ve son konum degisikligi glincel olarak ayarlanmis son konum pozis-
yonundan £ % 0,7 oraninda sapma gdsterirse, akttatdr bunu algilar ve yeni pozisyonu son konum

olarak ayarlar.

‘Otomatik TA son konum uyarlamasi’ parametresi ‘Kapall’ olarak ayarlanirsa, bu otomatik normal-
lestirme (uyarlama) bastirilir ve igletime alma sirasinda ayarlanan son konum pozisyonlari korunur.
Son konum araliklari igerisinde igletim sirasinda aktiator torka bagli kesme yapacak olursa, “Son
konuma ulasildi” mesaji gosterilir. Kesme islemi son konum arahginin disinda gerceklesirse, aktua-

tor “Yol bloke olmus” mesaji verir.

Otomatik TA son konum uyar.
| Actk
| Kapall
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8 Parametreler ve olasi parametre degerleri
8.6 Ozel parametreler

8.6.18 Veri kontrol sistemi kabul siiresi

Genel

Veri kontrol sisteminden gelen kontrol sinyalinin
kesilmesi durumunda, 6rn. ‘Siki kapatma’ veya
‘UZAKTAN kontrol’ fonksiyonlari ‘Orantili isletim’
olarak parametrelendiriimisse, akttiator buna
ragmen isletime devam edebilir.

isletime devam edilerek son konuma ulagiimasi
durumunda veya son konum arahgi igerisinde
torka bagli kesme yapilirsa, veri kontrol sistemi-
ne (“Son konum...” veya “Momente ... ulasildi”)
mesajl gider.

Bu mesaj kabul suresi dolduktan sonra gercek-
lesirse, bu durum veri kontrol sisteminde ariza
olarak yorumlanabilir.

Bu, ‘Veri kontrol sistemi kabul siresi’ fonksiyonu
ile 6nlenir.

Calisma prensibi

Kabul stresi
hasl:;}ma

Kontrol sisteminden >
gelen kontrol sinyali

Aktlatdr isletimde

> @
> - —>

Kabul siresi

Son konuma

Kantrol
sislemine
giden mesaj

Kontrol sistemine
giden mesaj
Kontrol sistemine
giden mesaj yok

Kabul slresi dolmadi ve aktlator
son konuma ulasti:

@

o

Veri kontrol
} sistemine giden
mesaj

Kabul slresi 6nceden doldu ve
aktliator son konuma ulasti:

®

sistemine giden

} Veri kontrol
mesaj yok

Aktliatér son konumda, bkz. B
ve veri kontrol sisteminin kontrol
sinyali:

©

Veri kontrol
} sistemine giden
mesaj

Sekil: Veri kontrol sistemi kabul siiresi

a Veri kontrol sisteminin kontrol sinyali kaybolduktan sonra bunu bir ariza olarak yorumlamaksizin
“Son konuma ulasildi” mesajini kabul ettigi stire ayarlanabilir (bkz. Sekilde a);

b Ayarlanan sure (kabul siiresi) dolduktan sonra, veri kontrol sistemine herhangi bir mesaj ulasmaz

(bkz. Sekilde b).

¢ Ancak ayni yone, sonraki kontrol sinyalinden sonra mesaj verilir (bkz. Sekilde c).

Veri kont. sis. kabul siiresi
| 0,0 25,5

Veri kontrol sistemi kabul siiresi

Olasi ayar: 0 — 25,5 sn.

0,0 — 25,4 sn ayar = Kabul sliresinden sonra son konuma ulagiimasi durumunda, veri kontrol

sistemine sinyal gitmez.

Ancak ayni yéne sonraki kontrol sinyalinden sonra mesaj gerceklesir.

25,5 sn ayari = Sinyal her zaman bildirilir.

Teslimat durumunda 25,5 sn ayarlanmistir.

Y070.302/TR
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9.1

9 Sistem ayarlari

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Sistem ayarlari

‘Sistem ayarlar’ menUsu, sunlarin ayarlanmasina
olanak saglar
u Ekran yonu:
Aktuatérin montaj konumuna gostergenin
uyarlanmasi.

= Gergek zamanl saat:
Tarih ve saatin ayarlanmasi.

u Bluetooth:
Acma ve kapatma.

Ekran yonii

Montaj pozisyonuna gére, ekranin kolay okuna-
bilirligi igin ekran gostergesinin 180° dondurul-
mesi mumkindur. Standart 0 derecedir.

Sekil 1: Ekrani 180° déndiirme

islem siralamasi

1. Ana menlde ‘Sistem ayarlar’ segenegini
segin (Sekil 2, Poz. 1) ve onaylayin (Sekil 2,
Poz. 2).

‘Sistem ayarlar’’ menusi gorindr.

2. Secme isaretini ‘Ekran’ Gzerine getirin (3)
ve onaylayin (4).

Ekran dondiirmenin glincel olarak ayarl
derece rakamiyla birlikte ‘Ekran’ menusi
gorundr.

3. Secgme isaretini derece rakaminin tizerine
getirin (5) ve onaylayin (6).

Sistem ayarlari

Ekran ]

(

Gergek zamanli saat ]

Bluetooth ]

[ Ana menu

Sekil: Sistem ayarlari menitsi

Q"
Tamlama v

Ekran yWhelimi

Ekran, “Ekran yoni” moduna gegis yapar.
Onay imi gecerli ayari gosterir. G{JO\/
) R . o 70 ]
4. Segme isaretini istenilen ayarin tzerine e 3
getirin (7) ve onaylayin (8).
Ekrandaki gosterge gerekli sekilde uyarlanir.
Sekil 2: Ekran yoniinii degistirme
Sayfa 90 Y070.302/TR
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9 Sistem ayarlari

Gergek zamanli saatin ayarlanmasi

Tarih ve saat, teslimat sirasinda ureticinin zaman dilimine ayarlidir.

islem siralamasi

1. Ana menide ‘Sistem ayarlar’ secenegini

7 e b
secin (Sekil Poz. 1) ve onaylayin (Poz. 2). ,M_

Sistem ayarlar’’ menusu gérundr. [ casememe w

: T , [ el oy |

2. Segme isaretini ‘Gergek zamanli saat | sontanmay l |
. . - \ Parametra |
Uzerine getirin (3) ve onayI?ylun (f.‘):. ) \ ”mlm; /
‘Gergek zamanl saat’ menusi gorindar, /

ayarl tarih ve saat goérintilenir.

3. Secgme isaretini tarih veya saatin izerine
getirin (5) ve onaylayin (6).
Ekran ayar meniisiine (burada tarih) gegis
yapar. Gegerli ayar gosterilir.

4. Secim igaretini degistirilecek rakamin uzerine
getirin (7) (rakamin etrafindaki gergeve mavi
renkten turuncuya ddner) ve onaylayin (8).

5. Rakami degistirin (Drive Controller
digmesini gevirin) (9) ve onaylayin (Drive
Controller digmesine basin) (10).

Turuncu renkli isaret ‘Kaydet’ olarak degisir.

6. ‘Kaydet’ ile onaylayin (11).

Ekran, ‘Gergek zamanli saat’ mentsiine
gecis yapar ve degistirilen deger gosterilir.

Sekil: Gergek zamanli saatin ayarlanmasi

Bluetooth’u etkinlestirme, devre disi birakma

Kontrol aktlatorleri Bluetooth ile donatiimistir. Burada, Bluetooth’u etkinlestirmek ve devre disi

birakmak mimkindir. Standart ayarda Bluetooth etkindir. Asagidaki islem siralamasi, Bluetooth’un

devre digl birakilmasini géstermektedir.

islem siralamasi

1. ‘Ana menu’de ‘Sistem ayarlar’ secenegini

‘Sistem ayarlar’’ menusu gérundr. [
2. Secgme isaretini ‘Bluetooth’ lizerine getirin (3) '-,
ve onaylayin (4).
Gegerli durum ile birlikte ‘Bluetooth’ menisi
g6rundr; mevcut durumda ‘Bluetooth etkin
Evet'.
3. Secme isaretini ‘Evet’ Uizerine getirin (5) ve
onaylayin (6).
Ekran “Bluetooth etkin” ayar menisiine gegis
yapar. Onay imi [¥4 gecerli ayari g0Osterir.
4. Secme isaretini istenilen ayarin Gzerine
getirin (7) ve onaylayin (8).
Ekrandaki gésterge ‘Bluetooth’ menusiine
gegis yapar.

/ol m—

secin (Sekil Poz. 1) ve onaylayin ( Poz. 2). /

v \
Gademleme wr
Tanlama  wy |
Son konumiz gy I
Paamets Wy |
Momen efy sav

. - Q
3|mmam
Ekran v B

|| Gel\:.e.'umanll sant

|
I| 6\.\ Bluotooth etkin
E\-et

Sekil: BIuetooth u etklnle§tirmeldevre

disi birakma
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Sayfa 91

Sistem ayarlan | ©




10 Moment egrisi isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

10

= 10 Moment egrisi
g Bu bdlim, 2SG7... i¢in gegerli degildir.
D Vananin dnleyici bir sekilde kontrol edilmesi, isletimde bulunan kontrol aktliatoriiniin ¢esitli zaman-
= larda kaydedilmis en fazla i¢ moment egrisinin karsilastiriimasiyla mimkandr.
—r
fo») u Tork egrilerinin kaydedilmesi icin 6n kosul, gecerli bir son konum ayaridir.
Q¢ I]@ u Kaydedilen tork egrilerinin gercekgi bir kargilastirmasi, sadece egrilerin kaydedilmesi sirasinda
— ayni akttiatér konumlarinin mevcut olmasiyla mimkuinddr.
72)
10.1 Genel
Tork egrilerini kaydetme islemi su sekilde yapilabilir:
® dogrudan aktuator Gzerinden

— Drive Controller digmesi ile ekrandan. Bu yontem asagida aciklanmistir,
— PC parametrelendirme programi COM-SIPOS (aktiatér LOKAL durumunda olmahdir);

= PROFIBUS DP-V1 araciligiyla veri kontrol sisteminden (aktiiatér UZAK durumunda, ‘Isletime
hazir’ olmalidir).

Hareket yolunun taranmasi % 1’lik adimlarla gerceklesir. istege bagh olarak her egrinin (izerine
yazilabilir.

Moment egrisinde kaydedilen momentler, cesitli sekillerde belirlenebilir:
u Donulsturtcu ara devre akimi yardimiyla hesaplama

Tork degerleri, 6zellikle son konumlarda ve isletim sirasindaki devir sayisi degisikliklerinde gercek
torktan farkh olabilirler.
Eger higbir tork 6lgme flangi parametrelenmemisse, bu varyasyon otomatik olarak kullanilir.

Veya
u Tork 6lgme flangi ile 6lgim

Tork 6lgme flanginin mevcut olmasi ve Al1/AI2 analog girisinde ‘Tork dlgme flangi’ parametresinin
ayarlanmis olmasi 6n kosuldur.

Bu parametre ayarlanmigsa, moment egrisi icin otomatik olarak tork élgme flansindan gelen
degder kullantlir.

Dogrusal uniteye ve yarim donusli rediktdre sahip aktlatorlerde, gdsterilen moment egrisi,
dogrusal akttatorin fiili kuvvet egrisine veya yarim donisli aktiatérin moment egrisine orantilidir.

u Tork egrilerinin kaydedilmesi sirasinda, aktiator vanayi komple hareket yolu boyunca en az
2 kez igletir.
® ptal edilmesi her zaman miimkiindiir. Drive Controller diigmesine basin.
m Kayit islemi sirasindaki arizalar (hareket yolunun bloke olmasi, operatér tarafindan iptal etme,
elektrik kesilmesi v.b.) ekranda gosterilir. Bu mesaji onaylayin.

Kontrol aktiiatérii, “Moment egrisini kaydet” baslangig konumuna gegis yapar. iptal edilen kayit
veya egri, saklanmaz.
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Kaydedilen tork egrileri, PC paremetrelendirme programi COM-SIPOS ya da PROFIBUS DP
(6rn. SIMATIC PDM, DTM) lizerinden goriintllenebilir.

M s + M
[Nm] [Nm]
10—

8_

6_ A

il ——y

2 2

0—=t T T R I T e T — 0

[%AGIK]-5 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 1015100 90 80 70 60 50 40 30 20 10 O -5[%AGIK]

KAPALL ACIK KAPALI

5 Hareket yolu > = Hareket yolu——p T

Sekil: Bir vananin moment egrisine 6rnek

Moment egrisinin kaydedilmesi

islem siralamasi

1. ‘Ana men{’de ‘Moment egrisi’ secenegini
secin ($ekil Poz. 1) ve onaylayin ( Poz. 2). |
‘Moment egrisi’ mendisii gériindir. '

2. Segme isaretini ‘Moment egrisi’ Uizerine
getirin (3) ve onaylayin (4).

‘Moment egrisini kaydet’ menlsu gérindr
ve secim yapilmasi igin U¢ egri mevcuttur.

3. Secme isaretini 1, 2 veya 3. Egrinin tzerine

L |
getirin. Mevcut 6rnekte ‘Egri 1’ (5) segin ve \ 6ok
onaylayin (6). 'u..‘ .miﬂ?w??
Ekran ‘Moment egrisini kaydet’ moduna LY —
gecis yapar ve aktuator kayit islemine baslar: \|| KN |II]]]/.
Ekran 4,5 Nm
— ylizde olarak ve ilerleme gubugunda anlik e
pozisyonu, —
— uygulanan momenti gosterir. QJ)

Aktuator, her iki ydnde tim hareket yolu Al

boyunca isletim yapar. Momen a;.%.ésui"kgw.ym )
Kaylt sirasinda iptal etmek mumkindir. —
‘Iptal’ segenegi ile onaylama.

Ardindan moment egrisi kaydedilir ve
ekranda kayit isleminin basarili oldugu
onaylanir.

4. ‘lleri’ segenegi ile onaylama (7). Ekran,
moment egrilerinin secimine gegis yapar.

Sekil: Moment egrisini kaydetme
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10 Moment egrisi isletim Kilavuzu
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10

10.3 Moment egrilerinin USB bellege kaydedilmesi

islem siralamasi

1. USB bellegin baglanmasi:
m Sol tarafta, elektronik tnitenin altindaki
USB baglantisi kapagini sokun (Sekil 1,
Poz. 1).
= USB bellegi baglayin (Poz. 2).
Ekranda, ‘USB Bellek’ se¢im menuisi
gOrundr.

JUSWIO

IS1IBd

2. ‘Moment egrisini kaydet’ segenegini secin
(Sekil 2) ve onaylayin.
‘Klasér se¢’ menusu gorindr ve eger USB
bellek Uzerinde birden fazla klasér varsa,
bunlar segmeniz igin sunulur.

3. Klasori secin ve onaylayin.
Veriler kaydedilir ve bir mesaj, kaydetme
isleminin basarili oldugunu onaylar.

Sekil 1: USB bellegin baglanmasi

COM-SIPOS uzerinden moment egrisi
goruntllenebilir.

<= USB bellek

| Urtin yazilimini giincelle

| Parametreleri bellege kaydet

Sekil 2: USB bellek meniisii
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11 Gozlemleme

11 Gozlemleme

‘Gozlemleme’ menlsul Uzerinden, aktiatore
iliskin bilgiler goriintilenebilir:

u Elektronik tip plakasi
u Girig ve cikiglar
u Akttatorin durumu

Yandaki genel goériiniim, ‘Gézlemleme’
menusundn yapisini gdstermektedir.

‘Gozlemleme’ meniisiinde parametre degerleri
degistirilemez.

‘Gozlemleme’ menUsu icerisinde gezinti,
diger mentilerde oldugu gibidir, ayrica
bkz. “4.4 Menller arasinda gezinme” sayfa 22.

11.1 Elektronik tip plakasi

11.1.1 Sistem tanitim numarasi
Burada sistem tanitim numarasi gortntulenir.

Sistem tanitim numarasi Ozel parametreler
menusunden girilir, bkz. “8.6.1 Sistem tanitim
numarasi” sayfa 81.

11.1.2 Siparis numarasi ve donanim

‘Siparis numarasi ve donanim’ menisunde
‘Donanim’ segenegine gecilecek olursa, aktiato-
rin tm o6zelliklerini igeren bir liste gérinur.

Bu genel gériinim, siparis numarasinin kodu
¢Ozllerek uretilir.

11.1.3 Seri numarasi

Burada, gegerli elektronik tnitenin 13 haneli
numarasi gosterilir. Elektronik Gnitenin degisgtiril-
mesi durumunda, ‘eski’ elektronik Unitenin seri
numarasi ‘Asil seri numarasi’ menu 6gesinde
bulunur.

11.1.4 Asil seri numarasi

Ik teslim edilen elektronik tinitenin 13 haneli
numarasi (yalnizca elektronik tnitenin degistiril-
mesi durumunda 6énemlidir) burada bulunur. Bir
kontrol aktliatortinin teslim edilmesi sirasinda,
seri numarasi ve asil seri numarasi aynidir.
Elektronik tnitenin daha sonra degistiriimesi
durumunda, burada ilk numara kalir.

11.1.5 Uriin yazihimi siiriimii

Sirim numarasinin ve yayim tarihinin géster-
gesi, sagdaki sekle bakiniz.

Elektronik tip plakasi

—{ Sistem tanitim numarasi ]

—{Siparis numarasi ve donanim ]

[} —{Seri numarasi ]

GED —{Asn seri numarasi ]

E - — Urtin yazilimi strimi )
N

:8 — kil girisler )

— ikili gikiglar )

—{Analog giris ve cikislar ]

— — Fieldbus iletisimi’ )

Aktuatériin durumu

—[ Giincel devir sayisi®

—{Kesme momentine? ulagildi
— Motor sicakligi
—{Elektronik Unite sicakligi
—{Ara kontak

—{ Nom. deger, konuml./pros. denet.

—{ Pros. gunc. degeri, pros. denet.
—{ Glncel deger
—{ Tork (Tork 6lg. fla.)

e e Y Y Y e e T

—{ Hareket yolu®

—{ Motor garantisi ]
—{ Motor akimi XX A ]
—{Ara devre gerilimi XXXV ]

' Sadece Fieldbus’da.

2 llave reduktore bagl olarak, asagidakiler

gOsterilir:

- Déner rediktorde devir sayisi

- Yarim donisli rediktérde
konumlandirma zamani

- Dogrusal unitede konumlandirma hizi

- Doner ve yarim donisli rediktorde
kesme momenti

- Dogrusal tnitede kesme kuvveti.

3 Sadece niP bulunan aktiatérde.

Sekil: Gozlemleme meniisii

Surim numarasi
[3.03 po16.jo1.)11|

Versiyon Yil Ay Giin

numarasi

Sekil: Uriin yazilimi siiriim numarasi érnegi

Y070.302/TR
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11 Gozlemleme isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Giris ve ¢ikiglar (Gozlemleme)

ikili girisler

Burada, asagidakiler icin hangi gerilim seviyesinin (low veya high) uygulandig gosterilir:

m KAPALI ikili girisi,

u ACIK ikili girisi,

m STOP ikili girisi,

= ACIL DURUM ikili girigi ve

= MOD ikili girigi

Ayrica bkz. “8.3.5 Veri kontrol sistemi — ikili giris” sayfa 69 ve “8.4.1 ACIL DURUM girigi” sayfa 74.
ikili gikislar

Burada, 1 — 8 arasi sinyal ¢ikislar araciligiyla hangi gerilim seviyesinin (low veya high) verildigi

gosterilir.
Ayrica bkz. “8.3.9 Veri kontrol sistemi — ikili gikislar” sayfa 70.

11.2.2 Analog giris ve cikiglar

Burada, Al1 ve Al2 analog girislerinde glincel olarak él¢llen akimlar ve AO1 ve AO2 analog ¢ikisla-
rindan disariya verilen akimlar gorilebilir.

Analog giris Al2 ve Analog ¢ikis AO2, yalnizca HART modiili veya ilave analog alt grup mevcut
oldugunda géruntdlenir.

Ayrica bkz. “8.3.10 Veri kontrol sistemi — Analog ¢ikis AO1” sayfa 72 ve “8.3.11 Veri kontrol
sistemi — Analog ¢ikis AO2” sayfa 72.

11.2.3 Fieldbus iletigimi

PROFIBUS DP

PROFIBUS ara birimi mevcut oldujunda gosterge:

u Etkin kanal
— Kanal 1 etkin
— Kanal 2 etkin
— Etkin kanal yok
= Baudrate:
— Veri alig verigi yok
— 9,6 KBit/sn — 1,5 Mbit/sn; 6rn. Baud 187,5 KBit/sn
® Durum:
— Wait Prm (Veriyolu parametrelendirmesi yok)
— Wait Cfg (Veriyolu yapilandirmasi yok)
— Data Exchange (gevrimsel veri alig verisi)

Modbus RTU

MODBUS RTU ara birimi mevcut oldugunda gdsterge:

m Etkin kanal
— Etkin kanal yok

= Kanal 1
— lletisim yok
— Baudrate
— Data Exchange

= Kanal 2
— lletigim yok
— Baudrate
— Data Exchange
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Aktuatoriun durumu

Bu menlde, aktiatérin guincel isletim verileri gorintilenir:

® Guncel devir sayisi [dev/dak] déner aktiiatérde;
guincel konumlandirma hizi [mm/dak] dogrusal aktiiatérde;
guincel konumlandirma zamani [90°/sn] yarim dénlislii aktiiatérde

u Kesme momentine ulasildi déner aktiiatérde/yarim dénislii aktiiatérde;
Kesme kuvvetine ulasildi dogrusal aktiiatérde
— KAPALI (evet/hayir)
— ACIK (evet/hayir)

= Motor sicakhgi [°C]

u Elektronik Unite sicakligi [°C]

= Ara kontak

— KAPALI (Etkin/Etkin degil)

— ACIK (Etkin/Etkin degil)
= Nominal deger (Konumlayicida/Proses deneticide)

— Konum [%]

— Veri kontrol sistemi (sadece dogrusal olmayan valf karakteristik egrisinde) [%]
u Proses glincel degeri (Proses deneticide) [%]

® Guncel deger

— Konum [%]

— Veri kontrol sistemi (sadece dogrusal olmayan valf karakteristik egrisinde) [%]
u Tork (sadece tork flansi ile). Tanimlama igin bkz. “Tork sifir noktasi ayar”.

— Guncel deger [Nm]

— Ofset [Nm]

Sifir noktasi ayari
m Hareket yolu (sadece non-intrusive versiyonda)
— Doner aktlatérde dev/strok
— Dogrusal aktuatorde strok [mm]
— Yarim doénusli aktiatorde agi [°]

= Motor garantisi
— Mevcut
— Mevcut degil

u Motor akimi [A]
® Ara devre gerilimi [V]

Tork sifir noktasi ayari

Kontrol akttiatérii ve vana kurulumunun yani sira ¢evre sicakligina bagl olarak, hentiz yuksiiz
durumda bile bir tork olusabilir. Bu tork, yikli durumda goésterilen gergek tork bilgisini yaniltabilir.
Bunu dizeltmek i¢gin, bir sifir noktasi ayari gereklidir.

islem siralamasi

1. Aktuatoru yuksiz bir durumda hareket ettirin.

2. ‘Gozlemleme’ menlsund, ‘Durum’ ve ‘Tork’
parametresini segin.
‘Glincel deger’ satiri (Sekil Poz. 1), yUkslz
durumdaki akttatorin torkunu gésterir. i Gergii 103.3 Nm

3. ‘Sifir noktasi ayari’ segenegini segin (Sekil
Poz. 4) ve onaylayin. Doner sembol (Poz. 2),
ayar isleminin uygulandigini gésterir.

Daha sonra, ‘Glincel deger’ satirinda “0” ve
‘Ofset’ satirinda (Poz. 3) diizeltme degeri —
gosterilir. e

Mevcut

Sekil: Sifir noktasi ayar meniisii
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12 Tanilama isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

12 Tanilama (isletim verileri ve bakim limitleri)

isletim verileri toplanir ve RAM iginde saklanir. Yedekleme amaciyla bu veriler her 24 saatte bir
dahili EEPROM’a yazilirlar. Bakim limitlerine iliskin degerler, her degisiklikte kaydedilir. Bu sayede
isletim verileri ve bakim limitlerine iliskin degerler, elektrik kesintisi halinde de muhafaza edilir.

‘Tanilama’ menusu araciligiyla, isletim verileri ve bakim limitleri okunabilir. Akttatoérin durumunu
yansittiklari igin, géruntilenen deg@erler degistirilemez.

Tanilama mendsu, U¢ adet alt meniye sahiptir: ik kez Bakim limitine ~ Bakim Giincel Sonraki bakimir
o i o isletime alma ulasildi  onaylandi durum  zaman geldi
m Aktuator igletim verileri v v v v v
® Vana bakim limiti Parametrelendirilen ‘ | N
bakim periyodu i *
= Vana bakimi

Giincel aktiator isletim verileri ‘
Yandaki sekil, calisma prensibini gdstermektedir. | |

Vana bakim limiti: Sonraki bakim zamani ...

12.1 Aktuator isletim verileri e

ot ~ N P i
e Sinyal: Sinyal: Sinyal:
Burada, kontrol akttatoérd ile ilgili bilgiler Bakim gerekli Bakim Bakim gerekli
gOsterilir. degil gerekli degil

. Sekil: ‘Tanilama’ meniisii caligma prensibi
Isletim gevrimleri

ik kez isletime almadan bu yana, isletim
cevrimlerinin toplam sayisi.

i§Ietim cevrimleri/saat — Aktuator isletim verileri
Son 10 dakika tizerinden hesaplanan ortalama Isletim gevrimleri XX
isletim gevrimleri/saat. ——Isletim gevrimleri/sa. X
N —— Torka bag. ki X

Torka bagh kesmeler ] o e o )
. . 5 c [ Yola bagli kesmeler X)
llk kez isletime almadan bu yana, torka bagh (] — i
kesmelerin toplam sayisi. £ — | Motor isletim saatleri X
Yola baél kesmeler g ! —(Elektronik Unite isletim saatleri XXX]

1
. 9 <L| : | —Relatifisletim siresi [%] X
llk kez isletime almadan bu yana, yola bagli ! o
kesmelerin toplam sayis!. ' Vana bakim limiti

' |—{lsletim gevrimleri  XXXXXXXX |

s . !

Motor isletim saatleri : G XXX |
ilk kez isletime almadan bu yana, motor igletim i (Motor iglefim saatler XXX |
saatlerinin toplam sayisi. E

! Vana bakimi
Elektronik linite isletim saatleri ' [gerekli degil ]
ilk kez isletime almadan bu yana, elektronik E _[[gerekli )
Unite igletim saatlerinin toplam sayisi. !

1 ——Bakimi onayla )
Relatif igletim siiresi r---- 1

Son 10 dakika igindeki relatif isletim suresi.

Kontrol aktiiatériiniin bakimina iliskin ayrintili Sekil: “Tanilama’ meniisi

agiklamalar i¢in bkz. Bolim “14 Bakim,
muayene, servis” sayfa 102.
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isletim Kilavuzu 12 Tanilama
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

12.2 Vana bakim limiti
Bu menlde gdsterilen veriler, bunlara ulasildiginda bir bakim zamaninin geldigi degerlerdir.
Boylece asagidaki islemler igin belirlenen isletim kriterlerine uygun olarak, akttator tarafindan
isletilen vananin etkin bir bakim planlamasini yapmak mumkunddr
= igletim gevrimlerinin sayisi,
u Torka bagh kesmeler,
u Motorun isletim saatleri.
Bu kriterlerden birisi 6nceden belirlenen degere, yani bakim limitine ulastiginda, “Bakim gerekli”
sinyali verilir.
Bakim limiti, ‘Bakim onaylandr’’ meni 6gesi ik kez Bakim limitine Bakim Sonraki bakimin
onaylandiktan sonra her seferinde yeniden g IMR A e bl Zwoansgeid]

ayarlanir. Bu limit, 6rnegin ilk kez isletime alma-
dan en son ‘Bakim onaylandi’ onayina kadar
gerceklesen isletim cevrimlerinin sayisindan ve

‘Bakim periyodu’ menisunde parametrelendiri- B “Bakim or;ayl '
akim —'
= Bakim periyodu

. Parametrelendirilen |
bakim periyodu e

d B ‘
. L4

len degerlerden olusur, bkz. yandaki Sekil. limiti = ?;ﬂ;?‘gr?emi:
|

Bakim periyodunun belirlenmesi, Ozel paramet-
reler menlsiinden gergeklestirilir; bkz Bolim — o
“8.6.5 Vananin bakim periyodu” sayfa 83 ve Sinyal: Sinyal: Sinyal:
sadece “Uzman” kullanici diizeyinde mumkin- Bak‘:‘egﬁmk" ::rf;;‘i Ba"“;“egﬁr"k“
dir, bkz. “Kullanici yénetimi” sayfa 30.

v

Bakim limit degerleri, aktiiatorin bakimi ile ilgii ~ Se/ 1+ Bakim limiti

degildir.

12.3 Vana bakimi

Aciklama igin bkz. énceki Boélim “Vana bakim limiti”.

‘Bakim gerekli degil’

simdiye kadar igletim ¢cevrimleri veya torka bagl kesmeler ya da igletim saatleri icin 6nceden
belirlenen bakim limitlerinden higbirine ulagiimadigini gdsterir.

‘Bakim gerekli’

glincel degerlerden birinin 6énceden belirlenen bakim limitine ulastigini gdsterir.

‘Bakim onaylandr’

Her bakim isleminden sonra bu menl 6gesi onaylanmalidir. Bu sayede sonraki bakim limitleri
ayarlanir.
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13.2

13 iletisim ve veri alig verisi isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

lletisim ve veri alis verisi

Dogrudan aktiiator Uzerinden kumandaya ek olarak, akttuatdér ayni zamanda
m uzaktan (Kontrol sistemi, otomasyon sistemi);

u Bluetooth ya da USB kablosu tGzerinden veri alis verisinin mimkun oldugu PC parametrelendirme
programi COM-SIPOS (izerinden de kontrol edilebilir.

Uzaktan kontrol (Uzaktan kumanda)

Kontrol aktiatorlerinin kontrolt (uzaktan kumandasi), otomasyon sistemine gore ve “UZAK kontrol”
ve “alternatif kontrol” parametrelendirmesine bagl olarak (bkz. B6lim 8)

= konvansiyonel baglanti (24/48 V ikili ya da 0/4 — 20 mA analog) veya
= Fieldbus (6rn. PROFIBUS DP ya da Modbus RTU)/HART lzerinden gerceklestirilir.

Bir Fieldbus ara birimi Gzerinden igletim, ayri isletim kilavuzlarinda tanimlanmistir, ayrica
bkz. Bolim 1.5 “Tamamlayici Kilavuzlar”.

Kontrol sistemi tarafindan génderilen bir ACIL DURUM komutu — segilen kontrol tiiriinden ve
sinyal kaynagindan bagimsiz olarak — kontrol aktuatéri konvansiyonel olarak kontrol edilse ve
ACIL DURUM komutu Fieldbus iizerinden génderilse ya da bunun tersi olsa bile, her durumda
kontrol aktliatori tarafindan yerine getirilir.

PC parametrelendirme programi COM-SIPOS

PC parametrelendirme programi COM-SIPOS, asagidaki islemlerin yapilmasina yonelik bir yazihm
aracidir:

= [gletim: Aktiiatériin lokal igletim modunda igletilmesi;

u Gozlemleme: Aktliator parametrelerinin ve aygit durumunun okunmasi;

® Tanilama: Ariza arama;

u Parametrelendirme: Aktliatoér parametrelerinin okunmasi ve degistiriimesi;

u Yeni Urln yaziliminin yiklenmesi: Yazilimin en son suriime giincellenmesi;

u Arsivleme: Aktlatdr parametrelerinin ve kontrol aktiuiatdrii moment referans egrilerinin
kaydedilmesi.

Dizlstl bilgisayardan kontrol aktiiatoriine baglanti yapilmasi sunlarla mimkuindir:

u Bluetooth
iletisim, kontrol aktiatériine entegre edilen Bluetooth ara birimi (izerinden kablosuz olarak
gerceklesir.

= USB kablosu
iletisim, elektronik tinite mahfazasinin sol alt kisminda bulunan USB baglantisi Uzerinden
gerceklesir.

Ayrica bkz. asagidaki bolum.
PC parametrelendirme programi COM-SIPOS, ayri bir kilavuzda agiklanmistir.
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

13 iletisim ve veri alis verisi

USB baglantisi, Bluetooth

USB baglantisi

USB baglantisi, toza ve suya karsi korumalidir
ve elektronik Gnite mahfazasinin sol alt kisminda
bulunur.

USB kablosu ya da USB bellegin baglanmasi:

1. USB baglantisinin koruyucu kapagini
(Sekil 1 Poz. 1) sokin (kaybolmaya karsi
plastik bir seritle emniyete alinmistir).

2. USB baglantisina (Poz. 2)
a) USB bellegi
veya
b) USB kablosunu baglayin.
Arka plan aydinlatmasi etkinlesir ve ekranda
USB baglantisi Gzerinden iletisim bir USB
simgesi ile gosterilir, bkz. $ekil 2.

Genellikle yardimci gu¢ kaynaginin (M24 har.
Pin 39) referans potansiyeli topraklanmistir.
Bu potansiyelin aktiator topraklama
potansiyelinden (PE) farkh olmasi durumunda,
USB kablosunun takilmasi sirasinda
aktiiatérde ya da dizisti bilgisayarda
hasarlara yol agabilecek dengeleme akimlari
meydana gelebilir.

Bunu Onlemek igin alinacak dnlemler sunlardir

u Potansiyel farklarini dnleyin (Dengeleme
hatlari déseyin), ya da

® Galvanik ayirmali USB kablosu kullanin.

13.3.2 Bluetooth

13.4

Her Bluetooth cihazinin (Slave), kimlik belirleme-
ye ybnelik benzersiz bir Bluetooth adresi vardir.
Buna ek olarak her Bluetooth cihazi, daha kolay
secim yapilmasi igin, kontrol aktiatérlerinde
standart olarak sistem tanitim numarasindan —
eger varsa — ve bunu takip eden 9 haneli seri
numarasindan olusan bir cihaz adina sahiptir.

Kontrol aktliatoriinde Bluetooth tGzerinden
iletisim, ekrandaki Bluetooth sembollntin (Sekil
Poz. 1) yanip sénmesi ile gosterilir.

Standart olarak Bluetooth etkindir, ancak devre
disi birakilabilir, bkz. Sistem ayarlari, Bélim “9.3
Bluetooth'u etkinlestirme, devre disi birakma”
sayfa 91.

Uriin yazilmi yiikleme

Sekil 2: Ekrandaki gosterge:
USB lizerinden iletigsim

B isletime hazir

Sekil: Ekrandaki gosterge:
Bluetooth lizerinden iletigsim

Uriin yazihmini COM SIPOS ile Bluetooth veya USB kablo araciligiyla yikleyin.

Baglantiyi olusturun (USB kablosunu baglayin veya Bluetooth'u etkinlestirin); yukaridaki agiklamaya
bakin. Sonrasinda izlenecek yontem icin COM SIPOS isletim kilavuzuna bakin.
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14 Bakim, muayene, servis isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Bakim, muayene, servis

Aktliatére yapilacak her midahaleden énce,

u planlanan 6nlemlerle (6rn. vanalarin muhtemel igletimi) sistemde herhangi bir ariza ya da kigiler
acisindan tehlike olusmayacagindan;

m aktlatoriin veya sistem boliminin talimatlara uygun olarak devreye sokulmus oldugundan
emin olun. Ana akim devrelerinin yani sira, olasi ek ya da yardimci akim devrelerine de dikkat
edilmelidir!

Bunlarin disinda, genel guvenlik kurallarina uyulmahdir:
m Butdn kutuplari ayirin (24/48 V DC dahil),

® Yeniden calismaya karsi emniyete alin,

u Sistemde gerilim olmadigindan emin olun,

u Topraklayin ve kisa devre yapin,
m Aktif haldeki komsu parcalari bariyerle kapatin ya da izerini 6rtiin.

Buna, baglanti bagligini ¢cikararak ulasmak da mamkunddar.

Genel

Kontrol akttatorleri bakim gerektirmez (Yaglama periyotlari igin bkz. Blim 14.2).

isletime aldiktan ve yaklagik 50 igletim saatinden sonra, kontrol aktiiatériiniin agagidaki hususlarda
genel bir muayeneye tabi tutulmasi tavsiye edilir,

u jslevini kusursuz bir sekilde yerine getirmesi,

® alisiimamisg gardltilerin/titresimlerin ortaya gikmamasi,
u tespit elemanlarinin gevsememis olmasi,

u hig bir sizinti olmamasi.

SEVEN kontrol aktliatorlerinin gévdesi, normal gevre kosullari altinda korozyona dayanikli bir
aliminyum alagsimdan olugmaktadir. Montaj islemleri nedeniyle boya hasarlarinin meydana gelmesi
durumunda, bu hasarlar kiigtik hacimli kaplar icerisinde SIPOS Aktorik’den tedarik edilebilen orijinal
boyalarla rétuslanabilir.

Bu liste butin olasiliklari iceremez. Tesise 6zgiu hususi kosullara uygun olarak, icabinda ilave baska
kontrollerin yapilmasi da gereklidir. Muayene sirasinda saptanan, miisaade edilmeyen sapmalar
veya degisiklikler derhal giderilmelidir.

Aygitlarin servis veya revizyon islemlerinin normal kullanim kosullari altinda, depolama siresi dahil
her 8 yilda bir yapilmasi tavsiye edilir. Bu sirada, agagidaki islemler de gerceklestiriimelidir:

u RedUktor bolmesindeki yaglama maddesini degistirin,

u Contalar degistirin,

m Kuvvet akisi altinda olan pargalarda asinmayi kontrol edin,

u Elektrik baglantilarindaki digli baglantilari sikin.
isletim kosullarina bagh olarak, daha kisa bakim periyotlari gerekli olabilir.

Bu, 6zellikle yiksek sicaklik versiyonu kontrol akttatorleri icin gegerlidir — Siparis kodu T09. Bunlar
her 2 yilda bir SIPOS Servisi tarafindan kurallara uygun durum bakimindan kontrol edilmeli ve
asinan parcalar degistiriimelidir!

Tdm servis isleri igin, yetkili SIPOS Aktorik servis merkezlerinin hizmetlerinden yararlanmaniz
tavsiye edilir.

Bu konudaki taleplerinizi litfen SIPOS Aktorik GmbH firmasina yéneltin. Sizin igin yetkili olan irtibat
personelinin adresini ve telefon numarasini, www.sipos.de adresinde bulabilirsiniz. Sorularinizi
dogrudan e-posta ile, service@sipos.de adresine yoneltebilirsiniz.
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14 Bakim, muayene, servis

Yaglama periyotlari ve yaglama maddeleri

Yaglama periyotlan
Yaklagik 8 yil sonra, servis veya revizyon uygulayin (bkz. dnceki Bolim [14.1).

Her 50 igletim saatinden veya 1 yildan sonra, eder varsa, Form A kavrama tertibatini yaglama
nipelinden yaglayin.
I Form A ¢ikis millerinde, vana mili yaglamasinin ayrica yapilmasi gerektigine dikkat edin!

Bu periyotlar, normal yiiklenme kosullari igin gecgerlidir. Daha fazla yiklenme durumunda, bakim
periyotlari buna uygun sekilde kisalr.

Yiksek sicaklik versiyonu kontrol aktuatorleri — Siparig kodu T09 — her 2 yilda bir SIPOS Servisi
tarafindan kurallara uygunluklari bakimindan kontrol edilmeli ve asinan parcalar degistiriimelidir!

Kapagi ve bashgi her actiginizda, contalarin hasar goriip gérmedigini kontrol edin, gerekiyorsa
yenileyin ve gres ile yaglayin.

14.3 Yaglama maddesi tayini ve miktarlari

Kontrol aktiiatori tipi

2SA7.1/2 2SA7.3/4 2SA7.5/6/7/8
Rediiktor yag Yaglama miktari | 760 cm?3 1600 cm?3 2400 cm?3
Dolum seviyesi1 maks. 46 mm maks. 58 mm 23 —27 mm
Yaglama Klibersynth GH 6 — 220 N Mobil SHC
maddesi? (Kltiber firmasi)3 Gear 2203

ya da Alphasyn PG 220 Polyglycol
(Castrol firmasi),

Berusynth EP 220 (Bechem firmasi),
Panolin EP gear synth 220

(Kleenoil firmasi).

Yaglama miktari | 50 cm3
Yaglama gresi AR1 (ZEPF)

Diger yaglama
noktalari4

Yaglama
maddesi?

Form A ¢ikis mili® Yaglama miktari | 2 cm3

(2SA7)

Yaglama
maddesi?

Yarim donuslu rediktor 2SG7 ...

Piyasada bulunan bilyali yatak gresi

Bakim gerektirmez (Kontrol akttatorleri igin verilen
tavsiyeler burada da dikkate alinmalidir.)

= Yaglama maddeleriyle galisma ve bunlarin tasfiyesi konusunda, Uretici verilerine ve yirirlikteki
yonetmeliklere uyulmalidir. Yaglama maddeleri hakkinda teknik bilgiler, talep Gzerine verilmektedir.

= Alternatif yeni bir yaglama maddesi kullanmadan énce (fabrikada doldurulandan farkli olarak),
rediiktor ve rediktor pargalari yikanmali ve temizlenmelidir (Yaglarin birbirine karismasini énleyin!)

1yaglama maddesinin ylzeyinden, gévde dis kenarina kadar yag dolum agzinda 6lgiimistir.
ZQevre sicaklik araligi -20 — +60 °C.

3Fabrikada dolum yapilan yaglama maddeleri.

40m. sizdirmaziik halkalari, digli baglantilari, yatak, poyra yay baglantilari, yalitimsiz yuzeyler vb.
5eger varsa.
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15 Yedek pargalar isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Yedek parcalar

Genel

Standart hale getiriimis, piyasada mevcut parcalarin diginda, yalnizca orijinal yedek parcalar
kullanilabilir. Yedek pargalar, genel olarak komple alt gruplar (bkz. asagidaki liste) seklinde teda-
rik edilmektedir. Asagdida yer alan resimli grafiklerde, tanimlamalar 3 rakamli olarak listelenmistir.
Komple yedek parca tanimlamasi, “2SY7” 6n eki ile birlikte ortaya ¢cikmaktadir.

Liutfen yedek parga siparislerinde daima asagida yer alan bilgileri veriniz:
1. Aktuatdrun siparis numarasi ve seri numarasi (bkz. Tip Plakasi),
2. Yedek parga tanimlamasi 2SY7 . . . (bkz. asagidaki liste),

3. Istenilen adet.

u Dista kalan bitin metal gdvde pargalari korozyona dayanikli Aliminyum alasimindan olus-
makta olup, standart olarak RAL 7037’ye (gimus gri) uygun renkte boyanmis ve C5 korozivite
kategorisine kadar olan talepleri karsilamaktadir.

= Diger son kat boya rengi » Siparis kodu Y35
u Cok glgliu korozyon korumasi
Uzun koruma sireli korozivite kategorisi C5 » Siparis kodu L38

Yedek parcga listesi

Aktiatorlerimiz, bakim periyotlari iginde herhangi bir ariza vermeden galisacak sekilde tasarlanmisg-
tir. Ancak deneyimlere gore 6rnegin heniiz isletime alma agsamasinda bile, harici etkenler nedeniyle
kontrol aktliatdriinde hasarlar meydana gelebilmektedir. Bu tir olasiliklar i¢in, asagidaki tabloda
tavsiye edilen yedek pargalar listelenmistir. Bagka pargalara ihtiya¢ duyulmasi durumunda, litfen
servislerimize muracaat ediniz.

No. Tanimlama

2SY7001 | Elektronik Gnite (012 — 042)
2SY7041 | Elektronik unite kapagi

2SY7218 | Conta takimi (Resimsiz)

2SY7219 | non-intrusive pozisyon sensorl (niP)
28Y7220 | Sinyal disli kutusu

28SY7225 | Sinyal digli kutusu kapagi

28Y7250 | Manduel tahrik

2SY7252 | Topuzlu tutamak

A4Aa = 8on li¢ rakam, parcalarina ayrilmis gizimdeki par¢ca numaralarini géstermektedir.

Sayfa 104 Y070.302/TR



isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

15 Yedek parcgalar

15.3 Parcalarina ayrilmig gizimler

15.3.1 Reduiktor 2SA7. 1/2/3/4.-

Cikis mili eklentisi

Reduksiyon flansi

Cikis mili A

Y070.302/TR
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15 Yedek pargalar isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

15.3.2 Reduiktor 2SA7. 5/6/7/8.-

sejedied yapaa | o

Rediiksiyon flangi -

Cikis mili A
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15 Yedek parcgalar

15.3.3 Kiiguik yarim doénusli rediuktor 2SG7...
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15.3.4 Elektronik unite (motor 1,5 kW’a kadar)
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15.3.5 Elektronik tnite (motor 3 kW’dan itibaren)
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indeks

A
ACILDURUM. ...................... 40
ACIL DURUM devirsayist. ............. 75
ACILDURUMgIriSi. . ...oovveennn. .. 74
ACIL DURUM pozisyonunu
parametrelendirme. .................. 75
Acli dereceleri. ... ..... bkz. Sinyal digli kutusu
AD geriliminin sinirlanmast. . ........... 86
Aktarmaorant. ............ .. ... . ..., 46
Akthatér durumu. . ... 18
Akttatér durumu sinyali. . ......... .. ... 18
Aktuator isletim verileri. ............... 98
Akthatoriisletme. . ................... 26
Ambalaj. ....... ... 5
Analog girigler

Analog girisAl1. ... .. ... ... 69
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Dahilikontrol. ..................... 68
Fieldbus. ....... ... .. ... .. ... . ... 72
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AKTORIK

Makine Direktifi uyarinca
AB Uygunluk Beyani / Montaj Beyani

asagida tip tanimlamalari bulunan elektrikli kontrol akttatérleri igin:
2SA5..., 2SB5..., 2SC5..., 2SG5...
2SA7...,2SG7...,2SQ7...

versiyonlar:
ECOTRON
PROFITRON
HiMod

Uretici sifatiyla SIPOS Aktorik GmbH, isbu belgeyle, yukarida anilan kontrol aktiatorlerinin agagidaki
direktiflerin temel gerekliliklerini kargiladiklarini beyan eder:

2014/30/AB (EMU Direktifi)
2006/42/AT (Makine Direktifi)

Anilan direktifler baglaminda, asagida belirtilen uyumlastiriimis standartlar uygulanmistir:

2014/30/AB sayili direktif
EN 61800-3: 2004 /A1: 2012

2006/42/AT sayih direktif
EN ISO 12100:2010
EN ISO 5210:1996
EN ISO 5211:2001
DIN 3358:1982

SIPOS kontrol aktlatorleri, endistriyel vanalar ¢alistirmak lizere tasarlanmistir. Komple makinenin 2006/42/AT
sayil direktifin hiikiimlerine uygun oldugundan emin olununcaya kadar, aktiiatorlerin igletime alinmasi yasaktir.

ilgili direktif Ek | uyarinca, asagida belirtilen temel gerekliliklere riayet edilmistir:
Ek I, Madde 1.1.2, 1.1.3,1.1.5,1.21,1.2.6, 1.3.1, 1.3.7,1.5.1,1.6.3,1.7.1,1.7.3, 1.7.4

Uretici, kismen tamamlanmis makine ile ilgili belgeleri, talep etmeleri halinde yetkili ulusal makamlara elektronik
olarak géndermeyi taahhut eder. Ek VII, Bolim B uyarinca makineye ait 6zel teknik belgeler diizenlenmisgtir.

Dokumantasyon Yetkilisi: Dr. Thomas Suckut, Erlet 2, 90518 Altdorf, Aimanya

Ayrica, 2014/35/AB sayili direktifin (Algak Gerilim Direktifi) temel saglik ve guvenlik hedefleri, Grinler igin
gegerli oldugu olgiide, asagida belirtilen uyumlastiriimis standartlar uygulanmak suretiyle karsilanmistir:
EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010
EN 60034-1:2010 / AC:2010
EN 50178:1997

Altdorf, 18.07.2017
}D:.\'If:omas Suckut
Genel Midir

Bu beyan, herhangi bir garanti icermez. Birlikte teslim edilen trtin dokiimantasyonlarindaki glivenlik uyarilarina riayet edilme-
lidir. Ekipmanlar Gizerinde Ureticinin onayi alinmadan bir degisiklik yapiimasi durumunda, bu beyan gecerliligini yitirir.

Sertifikalar, Gzerlerinde belirtilen verilis tarihinden itibaren gecerlidir. Degisiklik yapma hakki sak-
lidir. Guincel olarak gecerli siiriimler, internette http://www.sipos.de adresinden indiriimek lizere
kullanima sunulmustur.
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