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1 Grunnleggende Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Grunnleggende

Sikkerhetsinformasjon

Generelt

Utstyret som beskrives her, er deler av anlegg for industrielle bruksomrader.
De er konstruert i samsvar med gjeldende tekniske regler.

Alle arbeider i forbindelse med transport, montering, installasjon, idriftsetting, vedlikehold og repara-
sjoner skal utfgres av kvalifisert personale.

I henhold til den sikkerhetstekniske informasjonen i denne dokumentasjonen er kvalifisert personale
personer som har rett til & utfgre ngdvendige aktiviteter iht. sikkerhetstekniske standarder, og som
kan gjenkjenne mulige farer og unnga disse. De ma vaere godt kjent med advarslene pa utstyret og
sikkerhetsinformasjonen i denne instruksjonsboken.

For arbeider p& sterkstreamsanlegg er det forbudt & bruke personer som ikke er kvalifisert bl.a. iht.
DIN EN 50110-1 (tidl. DIN VDE 0105) eller IEC 60364-4-47 (VDE 0100, del 470).

= Krypestrom
Krypestrammen for aktuatorer er vanligvis over 3,5 mA. Derfor er det ngdvendig med en fast
installasjon iht. IEC 61800-5-1.

= Jordfeilbryter eller overvakingsutstyr
Den integrerte frekvensomformeren kan generere en likestram i beskyttelsesjordlederen.
Hvis det brukes en seriekoblet jordfeilbryter (RCD) eller et jordfeilovervakingsutstyr (RCM),
ma denne veere av type B.

Feilfri og sikker drift forutsetter fagmessig transport, fagmessig lagring, oppstilling, montering samt
neyaktig idriftsetting.

Distribusjon av dette produktet er begrenset iht. IEC 61800-3
og kan forarsake radiointerferens i enkelte miljger. | slike tilfeller kan det veere ngdvendig for opera-
teren & iverksette passende tiltak.

Ta spesielt hensyn til:

u De tekniske dataene og opplysningene om tillatt bruk (betingelser for montering, tilkobling,
lokale forhold og driftsforhold) som du finner bl.a. i katalogen, ordredokumentasjonen, instruk-
sjonsboken, skiltopplysningene og den gvrige produktdokumentasjonen;

m de generelle monterings- og sikkerhetsforskriftene;
u de lokale, anleggsspesifikke bestemmelser og krav;

m |okale forhold, spesielt vibrasjonsbelastningen som kan oppsta hvis aktuatoren monteres pa en
vibrerende ventil;

u fagmessig bruk av verktgy, lgfte- og transportinnretninger;

= bruk av personlig verneutstyr, spesielt ved hgye omgivelsestemperaturer og mulige haye over-
flatetemperaturer pa aktuatoren.

Advarsler pa enheten

Klemfare. Nar handsveiven eller handrattet trykkes
inn, ma du passe pa at hendene eller fingrene ikke
kommer i klem, se figuren.

Gjelder for utstyr i serien 2SA7.5/6/7/8: Viser hvilket
smgremiddel som ble brukt, se ogsa ,14.2 Smareinter-
valler og smgremidler” pa side 103.

Varm overflate. Advarsel mot hgye overflatetempera- i
. . Fig.: Klemfare
turer (forarsaket av haye omgivelsestemperaturer og

hyppig betjening og lange betjeningstider).
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Instruksjonsbok 1 Grunnleggende
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Transport og lagring

= Forsendelsen ma utfgres i godt sikret emballasje.

u For transport ma det slynges et rep rundt motoren og han-
dratthuset, se figuren. Laftegrene (1) pa elektronikkenheten
skal kun brukes til & Iafte aktuatorens egenvekt.

u Lgfteutstyr ma aldri festes i handsveiven eller handrattet.

u Lagring i godt luftet, tart rom
ved -30 °C — +80 °C.

= Beskyttes mot fuktighet i underlag ved lagring i hylle eller pa
trepaller.

u Tilkoblingshette/-deksel og kabelgjennomfgringer samt
deksel for elektronikkenheten ma holdes lukket.

Fig.: Transport
Kassering og gjenvinning

Emballasje

Emballasjen for vare produkter bestar av milijgvennlige materialer som lett kan kildesorteres
og gjenvinnes. Vare emballasjematerialer er: Treplater (MSB/OSB), papp, papir, plastfolie.
Til kassering av emballasjematerialer anbefaler vi gjenvinningsbedrifter.

Aktuator

Vare aktuatorer er bygd opp i moduler, og enkeltkomponenter kan dermed lett skilles fra hverandre
og kildesorteres etter: Elektronikkdeler, forskjellige metaller, plast, fett og olje.
Generelt gjelder:

= Samle opp fett og olje under demonteringen. Disse er vanligvis vannforurensende stoffer som
ikke ma havne i miljget.

= Demontert materiale ma leveres til kassering hhv. til kildesortering og gjenvinning.

u Fglg nasjonale/lokale forskrifter for kassering.

Informasjon om instruksjonsboken

Sikkerhetsinformasjon: Symboler som brukes og betydningen av disse

| instruksjonsboken brukes fglgende symboler som har forskjellig betydning.
Hvis dette ikke folges, kan det oppsta alvorlige personskader eller materielle skader.

Advarsel viser til aktiviteter som kan utgjare en sikkerhetsrisiko for personer eller materielle
verdier hvis de ikke gjennomfgres pa korrekt mate.

Merknad viser til aktiviteter som har en vesentlig innvirkning pa korrekt drift av aktuatoren.
Huvis disse ikke fglges kan det oppsta falgeskader.

Elektrostatisk sensitive komponenter befinner seg pa kretskort, de kan skades eller adelegges
av elektrostatiske utladninger. Dersom komponenter ma bergres ved innstillingsarbeider, malinger
eller utskifting av kretskort, ma en jordet metalloverflate (f.eks. pa huset) bergres umiddelbart forut
for & avlede elektrostatisk ladning.

Arbeidstrinn som allerede er utfert av ventilleverandgren:
Hvis aktuatorene leveres ferdig montert pa ventiler, utfares dette arbeidstrinnet av ventilleveran-
deren. Ved idriftsetting ma innstillingen kontrolleres.

Y070.302/NO Side 5

Grunnleggende | =




apuabBsjuunig |

1.4.2

G

1.5

1 Grunnleggende Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Gyldighetsomrade

For at instruksjonsboken skal veere oversiktlig, kan den ikke inneholde all detaljinformasjon om
mulige varianter og spesielt ikke ta hensyn til alle tenkelige muligheter for oppstilling, drift eller ved-
likehold. Derfor inneholder instruksjonsboken hovedsakelig kun anvisninger som gjelder kvalifisert
personale (se avsnitt 1.1), og som er ngdvendige ved riktig bruk av utstyret i bruksomrader innen
industrien.

Hvis utstyret brukes i spesielle omrader der det stilles ekstra sikkerhetskrav, ma dette ivaretas
med ekstra sikkerhetsforanstaltninger ved montering.

Spersmal om dette, spesielt ved manglende produktspesifikk detaljinformasjon, besvares av ansvar-
lig representant. Oppgi typebetegnelse og serienummer for den aktuelle aktuatoren (se typeskilt).

For planleggings-, monterings-, idriftsettings- og serviceoppgaver anbefales det & bruke support
og bistand fra ansvarlig service.

Vi gjgr oppmerksom pa at innholdet i instruksjonsbgkene og produktdokumentasjonen ikke er

del av en tidligere, eller eksisterende avtale, tilsagn eller et rettsforhold, og skal ikke endre disse.
SIPOS Aktoriks forpliktelser er & finne i den relevante kjgpekontrakten, som ogsé inneholder den
fullstendige og gyldige ansvarsbestemmelsen for materialfeil. Disse kontraktfestede bestemmelsene
blir verken utvidet eller begrenset av uttalelsene i disse veiledningene og dokumentasjonen.

Supplerende instruksjoner

2SG7 Mindre part-turn aktuator

COM-SIPOS PC-program for parameterinnstilling
PROFIBUS-instruksjonsbok
MODBUS-instruksjonsbok

HART-instruksjonsbok

Kapslingsgrad IP68 — 8 m ,K51”

Okt vibrasjonsfasthet ,K57”, ,K58”

Jkt vibrasjonsfasthet iht. seismisk klasse S2A ,K59”
Sveert hgy korrosjonsbeskyttelse
Korrosivitetskategori C5 med lang beskyttelsestid ,L.38”
SIPOS SEVEN med USV

Binzere og analoge innganger fritt tilgjengelige via BUSS

mfl.

Dersom produsenten har utarbeidet spesielle monterings- og bruksanvisninger for pa- eller innmon-
terte tilleggselementer som er produsert av underleveranderer, er disse ogsa vedlagt og ma falges.

Side 6 Y070.302/NO
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Instruksjonsbok 2 Generelt

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Generelt

Funksjonsprinsipp

Beskrivelse

Elektronikken med integrert frekvensomformer (1) styrer motoren (2). Motoren dreier den drevne
akselen (4) via snekkeakselen (3), som igjen driver et gir, alternativt en ventilspindel (5) via en
spindelmutter.

Snekkeakselens (3) rotasjon overferes via signalakselen (6) til
m utvekslingsgiret (7a). Utvekslingsgiret reduserer rotasjonen og dreier potensiometeret (8).

eller:

= den non-intrusive posisjonsgiveren (niP) (7b) ved ,non-intrusiv”’ type. Den non-intrusive
posisjonsgiveren teller antall omdreininger og registrerer posisjonen innenfor en omdreining.
Denne posisjonsregistreringen skjer ogsa uten ekstern stremtilfgrsel.

Fra potensiometerets eller den non-intrusive posisjonsgiverens posisjon registrerer elektronikken
den drevne akselens (9) posisjon samt posisjonen til den betjente ventilen, og styrer motoren i
henhold til prosesskravet.

Momentregistreringen skjer elektronisk.

Fig.: Funksjonsprinsipp "n;.'ﬂ"
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2 Generelt Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Komponentgrupper

Aktuatorene i SIPOS SEVEN-serien bestar
av hovedkomponentgruppene gir- og elektronik-
kenhet.

Detaljer finner du i kapittel ,15.3 Eksplosjonsteg-
ninger’..

Hovedkomponentgruppen girenhet
bestar av komponentgruppene:

1 Pluggelement, forbindelse til elektronikkhuset,
2 motor,

3 gir,

4 utvekslingsgir eller non-intrusiv posisjonsgiver
(ikke ved 2SG7) med deksel,

(3]

manuell betjening (med sveiv eller ratt),

6 mulige modellavhengige mekaniske pamon-
terte deler.

Den mindre part-turn aktuatoren 2SG7 har ikke
utvekslingsgir, gir og manuell betjening har en
ulik utforming

Fig.: Komponentgrupper girenhet

Hovedkomponentgruppen Elektronik-
kenhet bestar av komponentgruppene:

1 Elektrisk tilkobling (det finnes to varianter), 5 relékort (opsjon),

2 pluggelement, forbindelse til girkassen, 6 kontrollkort med display,

3 elektronikkhus med deksel, 7 analog tilleggsmodul for en ytterligere analog
inn- og utgang (opsjon), eller HART-tilkopling

4 Powerkontroll med powermodul, (opsjon).

o m—————

4

A e e e i

Fig.: komponentgrupper elektronikkenhet

Side 8 Y070.302/NO



Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

2 Generelt

2.3 Blokkskjema (elektriske tilkoblinger)

Blokkskjemaet viser de elektroniske komponentgruppene og inn- og utgangene for mulige kunde-

spesifikke tilkoblinger.

Elektronikk Elektronikk-
hus
USB
(COM-SIPOS)
Styrekomponent-
gruppe
Analog inngang Al2
0/4 — 20 mA
b
Anal AOQ2
2100 S8 50 i Kontrollkort
Analog utgang AO1 o
0/4 — 20 mA €3 suetot
Analog inngang Al1 °
0/4 — 20 mA ** @ WLokaL
5 binzere innganger ) @ LJFJERN
24 V/48V o @ = APEN
8 binaere utganger (&) =
24 V/48 V & I LUKKeT
8 reléutganger
Kanal 1
Kanal 2 .1’ Elektronikk-
temperatur
Utgang 24 V DC
A F 17
=
2
i)
l 2
o
_ PROFITRON i
Power- aé@"? |* | |ﬁ| :ﬁ:z
kontroll 2 gr_;L Junn : 7
@ Sillstands- Potensio- ;2;
P - ng sensor meter £
s 8 Ikke-intrusiv ==
Inngang for ekstra - 2 Utvekslingsgir posisjonsgiver
spenningsforsyning —H—+ ' f
24 \/ DC til elektronikk
Nettspenning = SIZ# |< % ==
Handratt
- s eller
' = opsjon Asynkronmotor Ventil gvalv
*ikke ved 2SG7 ...
**Ekstrautstyr ved PROFITRON
Fig.: Blokkskjema
Y070.302/NO Side 9
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3 Montering og tilkobling Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3 Montering og tilkobling

3.1 Montering pa ventil/gir

Hvis aktuatoren leveres ferdig montert pa en ventil, utfares dette arbeidstrinnet av ventilleveran-
daren. Innstillingen ma imidlertid kontrolleres ved idriftsetting.

® Folg sikkerhetsinformasjonen (se kapittel 1.1))!
® Fgr monteringen pabegynnes

— Pass pa at det ikke kan oppsta fare for personskader eller materielle skader pa grunn av de
planlagte tiltakene (eventuell betjening av ventilen osv.).

>

— Ta hensyn til lokale forhold, spesielt vibrasjonsbelastningen som kan oppsta hvis aktuatoren
monteres pa en vibrerende ventil.

= Ved monteringen kan akselinnsatsen falle ut av den drevne akselen.
= VVed demontering av elektronikkdekselet ma du passe pa at dette ikke faller ned.

I]%’ Det anbefales a bruke assistanse fra godkjent SIPOS Aktorik-forhandler ved planlegging,
montering, igangsetting og serviceoppgaver.

3.1.1 Generelle monteringsanvisninger for alle typer drevne aksler

= Montering og drift kan skje i enhver posisjon. Du ma vaere oppmerksom pa lokale forhold,
spesielt vibrasjonsbelastningen som kan oppsta hvis aktuatoren monteres pa en vibrerende
ventil.

= Unnga slag og bruk av ungdig kraft.

u Kontroller om tilkoblingsflens og type drevet aksel passer til ventilen/giret.

= Kontaktflater mellom tilkoblingsflensen pa aktuatoren og péa ventilen/giret ma rengjeres grundig.
® Smer tilkoblingspunktene litt.

= Monter aktuatoren pa ventilen/giret og pass pa at komponentene er korrekt sentrert.

m Skruene som brukes ved levering, smares ikke. Det ma ellers brukes skruer med minimum
kvalitet 8.8. Ved bruk av likeverdige, rustfrie skruer ma disse smgares lett med vaselin.
Velg en innskruingsdybde med minst 1,25 x gjengediameter.

u Posisjoner aktuatoren pa ventilen/giret og trekk til skruene jevnt i kryss.

u Aktuatorhuset for SIPOS SEVEN bestar av en aluminiumslegering som er korrosjonsbestandig
under normale lokale forhold. Hvis det har oppstatt lakkskader under monteringen, kan disse ut-
bedres med originalfargen, som er tilgjengelig i sma beholdere hos din SIPOS Aktorik-forhandler.

3.1.2 Type drevet aksel, modell A

Monteringsanvisning

Skru gjengehylsen pa ventilspindelen ved & dreie handsveiven/handrattet.

av gjengehylsen for skjaering av en gjenge skal utfgres i henhold til monteringsanvisningen

j Fjeerlagrede drevne aksler, type A, star under hgy forspenning. Demontering og montering
Y070.289!

Demontere og montere gjengehylsen

Hvis gjengehylsen ikke bestilles med trapesgjenger (tillegg til bestillingsnummer ,Y18”), eller hvis
gjengehylsen er slitt og ma skiftes ut, gar du fram pa felgende mate:

Side 10 Y070.302/NO



Instruksjonsbok 3 Montering og tilkobling
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Utgaende flens (fig., pos. 1) ma ikke demon-
teres fra multi-turn aktuatoren!

1. Skru sentreringsringen (fig., pos. 5) ut av den
utgaende flensen.

2. Ta ut gjengehylsen (4) sammen med aksial-
nalekransene og aksiallagerskivene (3).

3. Ta aksialnalekransene og aksiallagerskivene
(3) av gjengehylsen.

4. Kun nar gjengehylsen leveres uten gjenger:
Skjeer gjenger i gjengehylsen (4) (pass pa
radial og aksial retning ved oppspenning)
og rengjar.

5. Smer aksialnalekransene og aksiallagerski-
vene (3) med kulelagerfett og sett dem pa
den nye eller nymaskinerte gjengehylsen (4).

Fig.: Montering av drevet
6. Monter gjengehylsen (4) med aksiallagrene aksel, modell A

i den utgéende flensen (klokoblingene ma
gripe inn i sporet i aktuatorens drevne aksel
pa korrekt mate).

7. Skru inn sentreringsringen (5) til anslag. Pass
pa at akseltetningsringen (6) fares inn pa en
korrekt méte.

8. Press inn sa mye kulelagerfett i smgrenip-

pelen (2) med fettpressen til det kommer ut 1 2 3 4 3 6 5

smgremiddel mellom sentreringsringen (5)

og gjengehylsen (4). Fig.: Type drevet aksel, modell A,
montert

A I Ved drevet aksel, modell A, ma du passe pa at ventilspindelen smares separat!

3.1.3 Montering av spindelbeskyttelsesror 4

1. Skru ut blindpluggen (fig., pos. 1).

2. Kontroller at den utkjgrte spindelen ikke
stikker lenger ut enn spindelbeskyttelsesrg-
rets lengde.

3. Pafar tetningsmasse pé gjenger og tetteflater
(f.eks. 732 RTV fra Dow Corning i Miinchen).

4. Skru inn spindelbeskyttelsesraret (2).

£

.'a' o

Fig.: Montering av
spindelbeskyttelsesror

Y070.302/NO Side 11
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3 Montering og tilkobling Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Elektrisk tilkobling

Komponentene skal tilpasses pa en slik mate at uisolerte, spenningsfgrende deler ikke kan bergres
direkte etter riktig tilkobling, det vil si at kapslingsgraden IP2X eller IPXXB overholdes.

Det ogsa farlig spenning i aktuatoren nar motoren star i ro. Far tilkoblingsdekselet eller
tilkoblingshetten apnes, ma aktuatoren kobles fra spenningstilfarselen. lkke bergr kontakter under
kondensatorenes utladingstid, som er min. 5 minutter.

= Nettspenningen ma alltid ligge innenfor det spenningsomradet som er angitt pa typeskiltet.

= Nettkabel: For nettilkoblingen ma du bruke en kabelskruforbindelse av metall.

= Signalkabel: For tilkobling av signalkabelen ma du bruke en kabelskruforbindelse av metall
med kabelskjerm, ellers kan det oppsta feil. Signalkabelen ma legges skjermet og skjermingen
ma legges pa begge sider og veere jordet. Pass pa at skjermingen legges ordentlig i kabel-
skruforbindelsen!

= Kabelskruforbindelser og tetninger (O-ringer) ma monteres svaert ngyaktig slik at kapslings-
graden overholdes! Tillatte ledningstverrsnitt finner du i koblingsskjemaet.

m Kabelskruforbindelser og kabler er ikke inkludert i leveransen.

Tilkobling med rundplugg

1. Skru av tilkoblingshetten (fig. pos. 2) med
pluggelement (1).

2. Skru av blindproppen for de ngdvendige
kabelinnfgringene fra tilkoblingshetten.

o
3. Skru av pluggelementet (1) fra
4

tilkoblingshetten (2).

L\
4. Skru inn kabelskruforbindelsen (3) last og 3 "
for tilkoblingskabler (4) igiennom. N’t

1%
5. Koble til tilkoblingskablene iht. koblingsskje- ?U
maet som ligger i tilkoblingshetten, og pass
pa at jordledningsklemmen kobles til pa 4 —/
korrekt sted.
Fig.: Tilkobling med rundplugg

6. Skru fast pluggelementet (1) i tilkoblingshet-
ten (2) og skru deretter fast tilkoblingshetten.

7. Trekk til kabelskruforbindelsene (3).

Side 12 Y070.302/NO



3.2.2

3.2.3

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3 Montering og tilkobling

Feltbusstilkobling

1. Demonter feltbuss-tilkoblingshuset

(fig. pos. 2) og tilkoblingsdekselet (4).

. Skru av pluggelementet (1) fra feltbuss-

tilkoblingshuset (2).

. Skru av blindproppen kun for de ngdvendige

kabelinnfgringene fra feltbuss-tilkoblingshuset.

. Skru inn kabelskruforbindelsene (5) lgst og

for kablene (6) igiennom.

For feltbusskablene er kabelskruforbindel-
ser uten skjerming tilstrekkelig, se punkt 7
nedenfor.

. Koble til nett- og signalkabler iht. koblings-

skjemaet som ligger i tilkoblingshuset, og
pass pa at jordledningsklemmen termineres
pa korrekt sted.

. Skru inn pluggelementet (1) i feltbuss-

tilkkoblingshuset (2) igjen.

. Koble feltbuss-tilkoblingskablene til buss-

avslutningskortet (3). For skjermfletningen (7)
under metallklemmen (8).

. Skru pa tilkoblingsdekselet (4) og feltbuss-

tilkkoblingshuset (2) igjen.

. Trekk til kabelskruforbindelsene (5).

Utvendig potensiallederforbindelse

Den utvendige potensiallederforbindelsen
kan brukes til en funksjonsjording, ikke som
beskyttelsesjording.

1. Trekk blindpluggen (1) ut av elektronikkhuset.

2. Monter potensiallederen (4) og tannskiven

(5) — tennene vender mot huset — med skruen
M5 (2) og med underlagsskiven (3).

o\

Fig.: Feltbusstilkobling

a = Hvis aktuatoren er den siste enheten pa

BUSS-linjen, ma avslutningsimpedansen
settes til ,ON” eller terminering ma utferes
eksternt.

b = Tilkobling for ekstern 24 V-spennings-

forsyning. Muliggjer kommunikasjon nar
nettspenningen er frakoblet.

¢ = Tilkobling for PROFIBUS DP-bussmonitor

(Protocol Analyzer).

=

Fig.: Montere potensialleder

Y070.302/NO
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3 Montering og tilkobling Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Separat montering

Nar lokale forhold — som f.eks. ekstreme
vibrasjoner, hay temperatur og/eller darlig plass
— krever det, méa elektronikkenheten monteres
atskilt fra giret.

Monteringssettet for separat montering av giret
og elektronikkenheten kan bestilles direkte
sammen med aktuatoren, eller separat som
tilbehgr (2SX5300-...). Monteringssettet, leveres
ferdig montert. Hvis monteringssettet bestilles
direkte sammen med aktuatoren, leveres det
lgst sammen med aktuatoren.

{ i
©44,5- 48,3 mm )
— i.‘_

Koble aktuatoren fra spenningstilfarselen for
arbeidene pabegynnes.

Fremgangsmate

1. Monter holdevinkelen (fig. pos. 3) pa
elektronikkhusets oppstillingssted.

2. Demonter elektronikkhuset (1) fra giret (6)
og monter det pa holdevinkelen (3) med
O-ringen (2).

3. Standard montering, se A
Skru pa monteringssettet ,separat monte-
ring”: Pluggdeksel med kontaktstifter (4)
under holdevinkelen (3) og pluggdeksel med
kontakthylser (5) pa girenheten (6).

4. Montering med spindelbeskyttelsesrgr,
seB

Drei tilkoblingshetten 90° eller 180° slik at ~ Fig-: Separat montering
kablene fra spindelbeskyttelsesraret ikke A = standard
hindres: B = med spindelbeskyttelsesrar

Skru skruene (7) av rundpluggen (8), drei
rundpluggen 90° eller 180° og skru den pa
igjen. Fortsett som beskrevet under 3.

= Ved montering ma du passe pa at O-ringene legges inn riktig slik at kapslingsgraden overholdes.
= Det ma sikres slik at ledningene ikke hindrer bevegelige deler, som f.eks. svingarmen.
® | unntakstilfeller kan motoren bli sveert varm, derfor ma ikke kablene ligge an mot motoren.

Spesifikasjon for kabelforbindelse mellom elektronikkenhet og girenhet

Nettilkobling: skjermet og UV-bestandig, f.eks. ledningen TOPFLEX-611-C-Pur-4G1,5/11,3.
(TOPFLEX®er et varemerke for firmaet HELUKABEL.)

Signalkabel: skjermet og UV-bestandig, f.eks. L 1Y11Y-7x2x0,5/11,4-S.

Forbindelsesledningene kan leveres i forskjellige lengder:
m Standardlengder: 3 m, 5m, 10 m;

u Med tilleggsutstyr (filter) inntil 150 m
Ved separat montering med mer enn 10 m med filter, ma verdien ved parameter ,Separat monte-
ring” settes til ,> 10 m med LC-filter”. Se kapittel Spesialparametere ,8.6.2 Separat montering” pa
side 81.

Side 14 Y070.302/NO
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Instruksjonsbok 4 Informasjon om betjening og drift
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Informasjon om betjening og drift

Handsveiv, handratt

= Maskinell betjening av handsveiven/handrattet er ikke tillatt.

m Etter idriftsetting mé& aktuatoren ikke kjgres ut forbi de innstilte endeposisjonene med hands-
veiven/handrattet.

= Nar handsveiven/handrattet trykkes inn, ma du passe pa at handen ikke befinner seg mellom
handsveiven/handrattet og huset. Klemfare! Se falgende betjeningstrinn 3.

| motordrift star handsveiven/handrattet stille.

Betjening

Betjening for alle aktuatorer unntatt 2SG7:
1. Aktuatoren ma befinne seg i stillstand (1).

2. Trekk av lasekrampene (opsjon) (2).
Lasekrampene fungerer som sikring mot
ukontrollert innkobling av handsveiven/
handrattet hvis aktuatoren utsettes for
kraftige rystelser eller vanntrykk (kapslings-
grad IP 68).

3. Trykk inn handsveiven/handrattet i retning
girhuset mot fiserkraften (3) og sveiv (4).
(Advarsel: Klemfare ved inntrykking!)

Fig.: Betjene handsveiven

Hvis handsveiven/handrattet trykkes inn, stopper motoren. Aktuatoren kan ferst drives elektrisk
igjen etter at handsveiven/handrattet er sluppet.

Hvis aktuatoren justeres manuelt i status ,FJERN” og det foreligger en aktiv kjigrekommando,
vil aktuatoren umiddelbart bevege seg etter at handsveiven/handrattet ble sluppet.

Kun ved 2SG7:

Sveiv handrattet uten & trykke det inn. Manuell drift overstyrer motordriften: Hvis handrattet dreies
under drift av motoren, blir vandringstiden lengre eller kortere avhengig av dreieretningen.

Dreieretning
Om handsveiven/handrattet dreies mot hayre innebeerer det for
m 2SA7 multi-turn-aktuatoren: Den drevne akselen roterer mot hgyre (unntak ved 2SA7.7 og 2SA7.8).

m 28G7 part-turn aktuator: Roter mot hayre pa koblingen eller svingarmen mens du holder gye
med den mekaniske posisjonsindikatoren.

Dreieretningen kan veere en annen avhengig av giret som er montert.

Y070.302/NO Side 15
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4.2.2

4 Informasjon om betjening og drift

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Lysdioder og display

Aktuatoren informerer operatgren ved hjelp av
u | ysdioder (LED).

Lysdiodene (LED) viser statusen som aktuatoren er i for gyeblikket.

u Display.

Det grafiske fargedisplayet informerer brukeren om aktuatorens status. Oversiktlig visning og klar
menystruktur muliggjer komfortabel betjening og parameterinnstilling. Betjening via betjenings-
bryteren (dreie-/trykknapp) skjer direkte pa aktuatoren.

Dette kapittel gir en oversikt over lysdiodene og hvilken informasjon de gir brukeren.

| tillegg viser en oversikt over statusvisningen pa displayet hvilken omfattende informasjon displayet
gir brukeren, nar aktuatoren befinner seg i utgangstilstanden (Iepende drift).

Oversikt over lysdiodene

1 Avhengig av bestillingen av aktuatoren, har
lysdiodene forskjellige farger:
a) Standard,
b) med bestillingstillegg C73.

2 Lysdiode _®_(LUKKET, gul; C73 = grenn).

LUKKET-LED blinker nar aktuatoren beveger

seg i LUKKET retning, og lyser permanent
nar aktuatoren er i LUKKET endeposisjon.

®
3 Lysdiode [ (LOKAL, gul).
En LOKAL-LED lyser nar ,LOKAL” styring
er valgt.

4 Lysdiode L] (FJERN, bia).
En FJERN-LED lyser nar ,FJERN” styring
er valgt.

5 Lysdiode @ (APEN, grgnn; C73 = rgd).
APEN-LED blinker nar aktuatoren beveger
seg i APEN retning, og lyser permanent nar
aktuatoren er i APEN endeposisjon.

| de videre beskrivelsene i denne manualen
vises det til standardversjonen av lysdiodene.

Oversikt over statusvisningen

Display-omrader

| utgangstilstanden viser displayet status-
visningen. Denne har to omrader, se figur:

m A = Det gvre omradet informerer om
aktuatorens status.

= B = Det nedre omradet viser startmenyen,
herfra kommer man til de ulike menyene for
betjening og parameterinnstilling.

Displayet har automatisk belysning:
Bakgrunnsbelysningen blir ved farste betjening
av betjeningsbryteren lysere, og kobler til hvile-

stilling igjen etter kort tid hvis den ikke betjenes.

2 3 4 5
S\ d
a-0 0@ N
: -@-
¥ @ O =
B Bel N |

Fig.: Lysdioder

¢|

B Driftsklar

———'—'_—\

e Lokal drift

\ Sprak
Hovedmen
N ¥

Fig.: Display-omrader

Side 16
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Informasjon om betjening og drift

Tekster/symboler i statusvisningen

1 Viser hvilken status aktuatoren befinner seg i
Se ogsa kapittel ,4.3 Meldinger om aktuato-
rens status” pa side 18.

2 Posisjonsindikator
Tallet og posisjonslinjen viser hvor langt
aktuatoren befinner seg i posisjon APEN.
Desimalene etter kommategnet angir
aktuatorvarianten:

— HiMod — to desimaler etter kommategnet;
— PROFITRON med niP — én desimal;

— PROFITRON med utvekslingsgir — ingen
desimal.

Hvis aktuatoren er i en endeposisjon,
vises endeposisjonssymbolet i stedet for tallet,
se ogsa fig. 2.

3 Symbol for APEN endeposisjon -,
LUKKET endeposisjon ¢ .
Ngyaktig beskrivelse finner du avsnittet
+Endeposisjonssymboler og posisjonslinjer”.

4 Symboler for styringstype
De viser den valgte styringen:
,LOKAL” ri1 ,FJERN” L] eller ,AV” O,
se kapittel ,5 Startmeny” pa side 25.

5 Flagget for det valgte spraket.

6 Startmeny
Beskrivelse se kapittel
,5 Startmeny” pa side 25.

Endeposisjonssymboler og
posisjonslinjer

Det gvre omradet i statusvisningen informerer
om utkoblingstypen i endeposisjonene og viser
aktuatorens aktuelle status under drift.

1 Utkoblingstype i endeposisjonene:

1a = Oransje lukket krets betyr
~,momentavhengig utkobling”.

1b = Gr@nn apen krets betyr
Lvandringsavhengig utkobling”.

2 Visning av endeposisjonsomradet:

2a = Endeposisjonsomrade for LUKKET
endeposisjon.

2b = Endeposisjonsomrade for APEN
endeposisjon.

Lengden pa statuslinjen indikerer sterrelsen

pa endeposisjonsomradet.

3 Visning under drift:

3a = Posisjonslinjen viser fremdriften under
drift (dpning og lukking av ventilen).
Tallet for hvor langt aktuatoren befinner
seg i posisjon APEN, vises i %-verdi.

3b = Symbolet for endeposisjonen det kjgres
mot, blinker.

= D-E:b_F’erruanem kontakt
Styring | :i-—E—O_
Spri -

Fig. 2: Aktuator i endeposisjon:
a = APEN endeposisjon;
b = LUKKET endeposisjon

\

BLokal drif j_\

=
L= rPermanent kontakt

syng [+ IO
Spedk 4=

1a 2a 3a2a 4 5 2b

Fig. 1: Endeposisjonssymboler
og statuslinjer

3b 1b

Y070.302/NO
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4 Informasjon om betjening og drift

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Dersom det oppstar en blokkering under drift,
vises det en tilsvarende statusmelding og
resten av vandringsomradet vises med rgd
skravering, se fig. 2.

5 Ved kjgring mot en N@D-posisjon eller en
nominell verdi, vises malposisjonen med et
symbol (loddrett strek pa posisjonslinjen).

6 Dersom aktuatoren er i en endeposisjon,
vises det aktuelle endeposisjonssymbolet
med bla bakgrunn.

»
w

| displayet vises aktuatorens status,
se fig. pos. 1.

Hvis det foreligger en feil, viser displayet et
varselsymbol (fig. pos. 2) og en henvisning om
en mulig arsak. Hvis aktuatoren ikke er driftsklar,
vises en rgd ramme rundt displayet (pos. 4).

Ved valg av feilmeldingen vises tilleggs-
informasjon, f.eks, mulige utbedringstiltak.

Tallene foran meldingen (fig. pos. 3) henviser

til type feil og gjar det mulig for servicepersonell
a finne feilen.

Det forste sifferet betyr:

0 = driftsmessig status;

1 = feil som nullstiller seg selv;

2 = feil som kan kvitteres;

3 = feil pa grunn av eksterne arsaker;

4,5, 6 =feil i enheten.

Utfarlig beskrivelse av mulige meldinger finner
du i tabellen nedenfor.

))” = Blokkering i APEN retning

€{{ = Biokkering i LUKKET retning

Fig. 2: Visning av bevegelsesretning

ved blokkering
& NI <=

6

Fig. 3: Visning aktuator i APEN
endeposisjon

Meldinger om aktuatorens status

.2

Driftsklar

ey by -
=" E¥=3»Permanent konta T

Styring L+ & 0
Sprak

Fig.: Statusvisning

Statusmeldinger i displayet og deres forklaring

Melding Forklaring

Mulig utbedring

01 Manuell drift
® Handrattet/-sveiven betjenes eller
® ledningen til handrattet er defekt

m Trekk i handrattet/-sveiven og/eller

m Kontroller kabeltilfgringer og kontaktsteder
for elektronikk/gir!

Hvis disse meldingene forekommer sporadisk,

kan vibrasjoner veere arsaken.

| slike tilfeller ma det brukes lasekrampe.

Se ,4.1 Handsveiv, handratt” pa side 15.

02 Noddrift
Et NgD-signal foreligger.
Det kjgres mot parameterinnstilt NG&D-posisjon.

Side 18
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Informasjon om betjening og drift

Statusmeldinger i displayet og deres forklaring

Melding Forklaring

Mulig utbedring

03 Vandring blokkert

Det er registrert en blokkering i aktuatorens vandringsomrade.
Dreiemomentet som faktisk trengs, er hgyere enn det
innstilte utkoblingsmomentet,

eller

parameteren ,Separat montering” er satt il ,>10 m med filter”
selv om det ikke finnes noe LC-filter.

Bevege aktuatoren i motsatt retning.

Hvis meldingen oppstar oftere, ma du

u kontrollere innstillingen av ventilen og
momentet, gke utkoblingsmomentet eller
bruke funksjonen ,Fjern blokkering”.

= Kontroller om reguleringselementet gar tregt.

= Kontroller parameteren ,Separat montering”.

04 Lokal drift blokkert

Kun statusmelding!

Den LOKALE omkoblingen kan blokkeres via feltbuss.
Ved en feltbuss-kommunikasjonsfeil frigis den LOKALE
omkoblingen automatisk igjen.

05 Idriftsetting FJERN

Kun statusmelding!
Aktuatoren settes i drift av fiern.

Vent pa at fjern avslutter idriftsettingen!

11 Motortemp. for hgy

Motoren har overskredet en maksimumstemperatur

pa 155 °C.

Mulige arsaker:

® For hgy omgivelsestemperatur,

u for lang kjgretid,

= for mange koblinger,

= ngdvendig dreiemoment for hayt,

u kortslutning i spole i motoren eller forbindelsen til
temperaturfgleren i motoren brutt (kun ved 2SG7).

® parametere ved separat montering ,>10 m med filter”
ikke stilt inn.

Merknad: Motortemperaturovervakingen

kan deaktiveres med parameterinnstilling

pa aktuatoren (beskyttelse av anlegget for
beskyttelse av motoren). Garanti pa motoren

vil da bortfalle umiddelbart.

u Kontroller driftsbetingelser, ventil og motor;

u Kontroller parameteren ,Separat montering”.

12 Overspenning
Nettspenning for hgy (utenfor toleranse +15 %).

u Kontroller tilkoblingsspenningen,
u kontroller nettspenningen med tanke
pa svingninger.

13 Underspenning
Nettspenning for lav (utenfor toleranse -30 %).

u Kontroller nettspenningen!
u Kontroller nettspenningen med tanke
pa svingninger.

14 Nettspenning mangler
Nettspenning brutt eller for lav.

u Kontroller nettspenningen!
u Kontroller tilkoblingskabelen!

21 Feil gangtid

Etter 3 % av vandringstiden har aktuatoren kjgrt mindre enn

0,5 % av vandringsomradet. Vandringstiden males og lagres

iht. innstilling av endeposisjonen.

Mulige arsaker:

u Potensiometerkontakter i rundpluggen er trykket ut av setet.

u Feil montering og/eller innstilling av potensiometeret etter
en utskifting.

= Motorkabel brutt (motoren gar ikke).

u Feil ved posisjonsregistrering (tannklaringen mellom po-
tensiometeret og planethjulet er for liten eller for stor: Det
registreres ingen posisjonsendring selv om motoren gar).

m Utvekslingsgirets reduksjonsomrade ble endret:

— Utvekslingsgiret dreier i motsatt retning eller
— innstillingen som er valgt for det skyvbare tannhjulet
(o/slag) i utvekslingsgiret, er for stor.

= Aktuatoren er blokkert (aktuatoren kan ikke beveges ut av
posisjon/endeposisjon).

m Defekt potensiometer (ledelaget er brutt).

m Parametere ved separat montering ,>10 m med filter”
ikke stilt inn.

u Kontroller ventilen, utvekslingsgiret, motoren
og potensiometeret!
= Kontroller parameteren ,Separat montering”.
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4 Informasjon om betjening og drift

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Statusmeldinger i displayet og deres forklaring

Melding Forklaring

Mulig utbedring

31 Stille inn endeposisjoner!

Det finnes ingen gyldig innstilling av endeposisjonen.

Denne meldingen kan ha fglgende arsaker:

m endeposisjoner er enna ikke stilt inn,

= endeposisjonen er forbikjgrt med betjening av handrattet,

m utvekslingsgirets friksjonskobling har rotert utenfor regis-
treringsomradet eller utvekslingsgirets reduksjonsomrade
er endret, eller

u utkoblingstypen ble endret
(f.eks. fra momentavhengig til vandringsavhengig)

Still inn endeposisjonen!

32 Signal Al1 mangler

Denne meldingen er bare mulig ved live-zero-innstilling
(4 - 20 mA).
Grenseverdi |: ligger over eller under >21 mA eller <3,6 mA.

Kontroller inngangsstrgm!

33 Feil pa feltbuss

Feltbuss-kommunikasjonen ble brutt (tidsavbrudd). Denne

feilstatusen meldes bare som feil hvis FJERN styring skjer

via feltbuss.

Merknad: BUSS-adressen ma avvike fra standardinnstillin-
gen (126 ved PROFIBUS OG 247 ved Modbus)!

Kontroller feltbuss-kommunikasjon og tilkobling!

34 Signal mangler — posisjon holdes
Signal fra styringskilden mangler (ledningsbrudd).
Aktuatoren blir staende.
Aktuatoren kan beveges i ,LOKAL” styring
(f.eks. handratt, ngdbetjening, alternativ styring).

Kontroller ledninger/kontakter i rundpluggen.

35 Signal mangler — N@D-posisjon
Signal fra styringskilden mangler (ledningsbrudd).
Aktuatoren utfgrer en N@D-kjgring.
Aktuatoren kan beveges i ,LOKAL” styring
(f.eks. handratt, ngdbetjening, alternativ styring).

Kontroller ledninger/kontakter i rundpluggen.

36 Hold faktisk prosessverdi
Signal (nominell verdi) fra styringskilden mangler
(ledningsbrudd).

Ved deteksjon av ledningsbrudd blir den sist registrerte fak-
tiske prosessverdi videre utregulert. Aktuatoren kan beveges
i ,LOKAL” styring (f.eks. handratt, ngdbetjening, alternativ
styring). Etter omkobling til ,FJERN” reguleres den da
eksisterende faktiske prosessverdi videre til maks. effekt.

Kontroller ledninger/kontakter i rundpluggen.

37 Kjor mot fast nominell verdi
Signal fra styringskilden mangler (ledningsbrudd).
Kjering skjer mot den faste nominelle prosessverdien som
bibeholdes.
Aktuatoren kan beveges i ,LOKAL” styring
(f.eks. handratt, ngdbetjening, alternativ styring).

Kontroller ledninger/kontakter i rundpluggen.

38 Signal Al2 mangler

Denne meldingen er bare mulig ved live-zero-innstilling
(4 - 20 mA).
Grenseverdi |: ligger over eller under >21 mA eller <3,6 mA.

Kontroller inngangsstrgm!

39 Signal LWL mangler

Ved feltbuss med ringtopologi: Fra en eller begge sider
mottas det ikke noe telegram.

Kontroller kabeltilfering og kontaktsteder!

41 Signal for motortemperatur mangler
Forbindelse til temperaturfeler brutt.

Kontroller kabeltilfaringer og kontaktsteder for
elektronikk/gir!

42 Signal potensiometer mangler
Det mottas ingen data fra potensiometeret.

u Kontroller kabeltilfgringer og

kontaktsteder for elektronikk/gir,
= kontroller kabeltilfgring ved separat montering.
m Skift utvekslingsgir.

Side 20
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Informasjon om betjening og drift

Statusmeldinger i displayet og deres forklaring

Melding Forklaring

Mulig utbedring

43 Signal posisjonsgiver mangler

Det mottas ingen data fra den non-intrusive
posisjonsgiveren (niP).

u Kontroller kabeltilfgringer og

kontaktsteder for elektronikk/gir,
m kontroller kabeltilfgring ved separat montering.
m Skift den NON-intrusive posisjonsgiver.

44 Vandringsomrade overskredet
Planethjulets posisjon befinner seg neer utvekslingsgirets
mekaniske endestopper.
u Endeposisjonene ble overskredet med manuell betjening,
eller
u friksjonskoblingen i utvekslingsgiret har rotert utenfor regis-
treringsomradet eller utvekslingsgirets utveksling er endret.

Ny innstilling av endeposisjonene er ngdvendig
» se kapittel ,7.4 Stille inn endeposisjoner for
type med utvekslingsgir” pa side 44.

45 Signal stillstandssensor mangler
Det mottas ingen data fra stillstandssensoren.

u Kontroller kabeltilfgringer og
kontaktsteder for elektronikk/gir,
= kontroller kabeltilfgring ved separat montering.

46 Analog tilleggsmodul
Det mottas ikke signal fra den analoge tilleggsmodulen.

u Kontroller flatbandkabelen til den analoge
tilleggsmodulen,
® Sla spenningen pa/av (AC/DC).

Hvis meldingen fremdeles vises,
ma elektronikken skiftes ut.

48 Feil AO2
Ingen utmating mulig via AO2.

Sla spenningen pa/av (AC/DC).

Hvis meldingen fremdeles vises,
ma elektronikken skiftes ut.

49 Signal AO2 mangler
Forbindelse fra AO2 til styringsteknikken brutt.

Kontroller kabeltilfaring og kontaktsteder.

50 Feil pa maskinvare
Feil i elektronikken.

Sla spenningen pa/av (AC/DC).

Hvis meldingen fremdeles vises,
ma elektronikken skiftes ut.

60 Feil pa Bluetooth
Kommunikasjonsfeil med Bluetooth-modulen.

Aktuatoren er fortsatt driftsklar og det kan stilles inn
parametere via Lokal styring, eller med COM-SIPOS.

Sla spenningen pa/av (AC/DC).

Hvis meldingen fremdeles vises,
ma elektronikken skiftes ut.

61 Elektronikktemperatur
Elektronikktemperatursensor defekt.
Aktuatoren er fortsatt driftsklar.

Sla spenningen pa/av (AC/DC).

Hvis meldingen fremdeles vises,
ma elektronikken skiftes ut.

62 Feil pa posisjonsgiver
Signalet fra NON-intrusive posisjonsgiver (niP) brytes;
posisjonen kan ikke registreres.

m Kontroller kabeltilfgringer og
kontaktsteder for elektronikk/gir,

= Kontroller kabeltilfaring ved separat montering.
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4.4.1 Betjening av betjeningsbryteren

Instruksjonsbok

4 Informasjon om betjening og drift
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4.4 Navigere gjennom menyene

Q = drei pa betjeningsbryteren
(dreie-/trykknapp):

Valg (det valgte menypunktet
far oransje bakgrunn).
"
(@ ) = Trykk pa betjeningsbryteren: \%

NS
Bekreft valget.

Brukevq"]Mnistraspon
Ohser\der!
Diagm;'s

Endep’osivne_l_

; i
! #
/| 4 = -
/1 L;ii(keretnmgl e |
= Roterer mot hayre |

o..

. f S
Styringsteknik
Sil’kerhet i

i
rogran‘m(v&’r/elun_ksj

r,’:‘,pesi,a{f;arametre
, il
/

{

J

/|
l/

|

! /| Turtali”
40 o/min |

i ]
/ /
i 1 ;
| ! Fi
/ P/ e
fr r'r _,.-f /! 7 I e
rr;‘ ;'I,*" ’{/' - 28 o/min |
¥ i # | Utkoblingstype |
b c
|

Betjeningsrekkefolge:
/;\‘. Visningen skifter til ,Hovedmeny”.

a = Velg ,Hovedmeny @ og bekreft (®)
b = Velg ,Parametere @ og bekreft 'L./' Visningen skifter til menyen ,Parametere”.

c = Velg ,Ventil” @ og bekreft .@_ Visningen skifter til menyen ,Ventil”.

d = Velg ,Tilbake”, 02 eller € @ og bekreft .@_

AT Visningen skifter til statusvisningen.
- - Visningen gar ett niva tilbake til menyen ,Parametere”.

Visning av betjeningsrekkefolgen i instruksjonsboken:

a— | Hovedmeny
b— | Parametere

c— | Ventil

d— | £ eller 4

Y070.302/NO
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Informasjon om betjening og drift

Forklaring av symboler, tekster i menyen

Oversikt over en meny
1 Navn pa menyen.

2 A W Henvisning til flere menypunkter over/
under innenfor menyen.

3 Valgt menypunkt
(fremhevet med en oransje stolpe).

4 Menypunkter; valg innenfor menyen.

5 Rullefelt; viser at menyen har flere
menypunkter enn det som vises.

6 Rullefeltknapp; Flytter seg pa rullefeltet i
samsvar med posisjonen for valgmarkeringen
i menyen.

7 Tilbake til forrige menyniva.

8 Tilbake til statusvisningen.

Valg av parametere

For verdien/egenskapen til en parameter kan
endres, ma den velges (fremhevet med oransje).
Figuren ved siden av viser et eksempel pa valg
av parameterverdien som skal endres:

1 Navn pa menyen
2 Parameternavn (kan ikke velges)
3 Valgmarkering

4 Parameterverdi (aktuell innstilling)

Endring av verdier/egenskaper for en
parameter

Innstillingen varierer avhengig av parametertypen.

Entenl/eller-innstilling

En parameterverdi/egenskap av to mulige valg,
som f.eks. ved utkoblingstypen: Enten ,momen-
tavhengig” eller ,vandringsavhengig”, se figuren
ved siden av:

1 Parameternavn I Utkoblingstype”
(utkoblingstype i LUKKET endeposisjon)

2 Valgmarkering (oransje stolpe)

3 Mulige parameterverdier/innstillinger

4 Innstilling aktiv

5 Innstilling ikke aktiv

Ja/nei-innstilling

Pa samme mate kan én eller flere innstillinger/
parameterverdier aktiveres. Om en innstilling er

aktiv vises med en hake [, se fig., pos. 4.

-Hovedmeny

Observere
Diagnose
Endeposisjoner

B oW N =
th o ~ @

Parametere

Momentkurve

Fig.: Oversikt over en meny

- 0
1 tyringsteknikk

2 Alternativ styring
Ikke akti

inaer inngang
Arbeidsstram (AS

v

Fig.: Valgmeny parametere

L ™ obingstype |

lomentavhengig

Fig.: Innstillingsmeny utkoblingstype
LUKKET endeposisjon
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4 Informasjon om betjening og drift

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Trinnvis innstilling

Avhengig av parameter kan endringen foretas i
forhandssatte trinn, som f.eks. ved innstillingen
av utgéende turtall (i 7 trinn, f.eks.: 5, 7, 10, 14,
20, 28, 40 o/min.).

1 Parameternavn

2 Bevegelsesretning. | dette eksemplet gjelder
innstillingen for drift i LUKKET retning.

3 Aktuell innstilling; vist som tall.
Ved endring skifter fargen pa tallet fra bla til
oransje.

4 Aktuell innstilling; grafisk vist i henhold til hele
innstillingsomradet.

5 Innstillingsomrade, fra ... til ...

6 Enhet for parameterverdien.

Innstilling av tallverdi

Noen innstillinger krever inntasting av flersifrede
tall, som f.eks. den 4-sifrede aktiveringskoden
for spesialfunksjoner. Her kan parameterverdien
oppgis direkte som tall.

1 Navn pa parameteren.

2 Aktuell innstilling; vist som tall.
Ved endring skifter fargen pa tallet fra bla til
oransje.

3 Aktuell innstilling; grafisk vist i henhold til hele
innstillingsomradet.
Mulig innstillingsomrade <----->,
i foreliggende eksempel 0 til 100 %.

4 Bekreftelse pa innstillingen.

5 Innstilling avbrutt.

| prinsippet betyr:

L )
2
20

4 5
\ 7/

Fig.: Endre parameterverdi

o/min

1 N@D-posisjon

0)(2)(3]

i >100%

Fig.: Endre tallverdi

u Sort skrift = Funksjoner/innstillinger kan velges.

m Gra skrift = Funksjon kan ikke velges, da f.eks. tilgangsrettigheter mangler,
se ogsa kapittel |,6 Brukeradministrasjon” pa side 30.
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Startmeny

Startmeny

1 Avhengig av valgt styring, er denne menylin-

jen aktiv:

— Hvis ,LOKAL” ri1 styring er valgt, vises
,Lokal drift” i denne menylinjen.
- Ved FJERN”’ ] styring vises utfyllende

informasjon om styringstypen FJERN her.

2 Styring:

Omkobling mellom ,LOKAL” styring, ,FJERN”

eller ,AV”.
3 Sprakvalg:

Via dette menypunktet velges displayspraket.
| tillegg til teksten pa det valgte spraket, vises

ogsa det aktuelle flagget.

4 Hovedmeny:
Apning av hovedmenyen for observasjon,
parameterinnstilling for aktuatoren samt
innstilling av endeposisjoner.

Styring

Lokal drift
Styring ﬂ m 0]
Sprak +

N Hovedmeny_

3

P

4

Fig.: Startmeny

Via menypunktet ,Styring” kobles det mellom ,LOKAL”, ,FJERN” og AV". Den felgende tabellen
viser hvilke parametere i den aktuelle styringen pa aktuatoren som kan endres eller kun vises.

Vise/endre parameter pa aktuatoren
Styring

Meny LOKAL FJERN AV

Parametere Vise = 0O, Endre* =X

Valg av sprak X X X

Bevege aktuatoren X - -
Observere

Elektronisk typeskilt O (0] O

Inn- og utganger O (0] O

Status for aktuatoren (0] 0] (0]
Diagnose

Driftsdata for aktuatoren (0] (0] (0]

Vedlikeholdsgrenser (0] (0] (0]

Vedlikehold av ventilen (0] O (0]
Innstilling av endeposisjon X | -] -
Parametere

Parameterverdier X ‘ (0] ‘ X
Systeminnstillinger

Displayorientering X (0] X

Bluetooth-aktivering X (0] X

Sanntidsur X (0] X
*safremt det foreligger tilgangsrettigheter til dette.

Y070.302/NO
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5 Startmeny

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5.1.1 ,LOKAL” styring: Ll = | O Aktuator i Lokal drift

Nar ,LOKAL” styring er valgt, vises menypunktet ,Lokal drift”. Via dette menypunktet er Lokal drift
av aktuatoren (APEN, LUKKET samt STOPP) mulig, ,FJERN” styring er blokkert.

Betjeningsrekkefalge

1.

2. Trykk pa betjeningsbryteren helt til symbolet

o |

3. Velg menypunktet ,Lokal drift” og bekreft.
| displayet vises ,Lokal drift”, se fig. 2, pos. 1.

ISy

Velg menypunktet ,Styring”.

for LOKAL er aktivt, fig. 1, pos. 1.

I linjen ovenfor vises menypunktet ,Lokal
drift” (se pos. 2) og den gule LOKAL-dioden

lyser (pos. 3).

Hvis meldingen vises, kan ikke funksjonen
utfares med det innloggede brukernivaet.
Endre tilgangsrettighetene, se kapittel

,6 Brukeradministrasjon” pa side 30.

Velg bevegelsesretning
(se ogsa fig. 3 ved siden av):

— a: Symbol __ = Drift i LUKKET retning

eller

— b: Symbol = = Drift i APEN retning
Det valgte endeposisjonssymbolet har

oransje bakgrunn.
Trykk pa betjeningsbryteren.

Aktuatoren beveges og endeposisjonssym-
bolet i bevegelsesretningen (fig. 4, pos. c)

blinker blatt.

Hvis betjeningsbryteren holdes inne i mer
enn 3 sekunder, beveger aktuatoren seg
videre etter at bryteren er sluppet (i displayet
vises ,Selvholdefunksjon”), inntil endepo-
sisjonen eller malposisjonen er nadd, eller

betjeningsbryteren trykkes pa nytt.

Hvis endeposisjonen er nadd, vises dette
med et blatt felt bak endeposisjonssymbolet

(fig. 5, pos. d).

Oa
(o

— [ Driftsklar

B ™

| g =
—~"_Lokal drift

2 A i |

1 Hovedmeny

Fig. 1: Styring Lokal drift

| Lokal drift

Fig. 2: Visning av ,Lokal drift”

@mmm jé_ @llﬂlll_l_l!lll

Fig. 3: Velg bevegelsesretning

Fig. 4: Visning av bevegelsesretning

G

Fig. 5: Visning aktuator i endeposisjon

| status LOKAL er det mulig a foreta alle endringer (displaysprak, endeposisjoner,
parameterverdier), safremt tilgangsrettigheter foreligger. Se ogsa tabellene over.
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5.1.3

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Startmeny

- FJERN”-styring: & [=] O

| status FJERN skjer styringen via automatiseringssystemet (driftssentralen).
| status FJERN er valg av displaysprak og avlesning av parametere mulig.

Betjeningsrekkefalge
1. Velg menypunktet ,Styring”.

2. Trykk pa betjeningsbryteren helt til symbolet
for FJERN er aktivt, fig. pos. 1.
I linjen over vises utfyllende henvisninger
om styringstypen (pos. 2) og den bla
FJERN-dioden lyser (pos. 3).
Styringen av aktuatoren skjer na fra automa-
tiseringssystemet, f.eks. driftssentralen.

Nar det kobles fra LOKAL styring til FJERN
styring, beveges aktuatoren hvis det foreligger
en kjgrekommando fra automatiseringssys-
temet (driftssentralen)!

| FJERN drift er falgende mulig pa aktuatoren,
uten at den pagaende drift ma avbrytes:

= Valg av et annet sprak.

= Via hovedmenyen er informasjon om aktuator
synlig, se tabellen i kapittel ,5.1 Styring” pa
side 25.

Styring ,AV”: | & |2 [[€)

| denne statusen er en Lokal og Fjern drift av
aktuatoren ikke mulig.

Betjeningsrekkefalge
1. Velg menypunktet ,Styring”.

2. Trykk pa betjeningsbryteren helt til symbolet
for AV er aktivt, fig. pos. 1.
I linjen over vises meldingen ,Av”,
se fig. pos. 2.

Na er falgende mulig pa aktuatoren:
m Valg av et annet sprak.

= Via hovedmenyen skjer endring av parame-
terverdier og systeminnstillinger, samt visning
av informasjon om aktuator og vedlikehold av
ventil, se tabellen i kapittel ,5.1 Styring” pa
side 25.

T & B =
ofjol Iy |

" -

B Driftsklar

o — e
/ »I=» Permanent kontakt
ESRam— |+ =] O

s =

N\,  Hovedmeny
Fig.: FJERN styring

|
hN

O
Qs
@
(O[T

"\\ @r
(3 N =
— Av

S

1 N Houedmeny

Fig.: Styring AV
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5 Startmeny

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Velg sprak

Valg av et sprak er bare ngdvendig nar teksten i displayet ikke vises pa @nsket sprak.

Betjeningsrekkefalge

1. Velg ,Sprak” (fig. 1) i startmenyen.
Displayet skifter til menyen Sprak, se fig. 2.
Det aktuelt innstilte spraket vises
(fig. 2, pos. 1) og under vises en liste med
symboler (flagg) for sprak som kan velges.
Rullefeltet (pos. 3) viser at det kan velges

enda flere sprak enn det som vises i displayet.

2. Sett den oransje valgmarkeringen
(fig. 2, pos. 2) pa gnsket sprak.

3. Bekreft valget.
Displaytekstene vises pa det valgte spraket.

>

i Driftsklar

Lokal drift
Styring

English

umm Dansk
E= Espanol
[

Svenska

Fig. 2: Meny ,,Sprak”
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Instruksjonsbok 5 Startmeny
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Oversikt hovedmeny

Brukeradministrasjon Innlogget bruker
Side 30 Administrasjon

Observere Elektronisk typeskilt

Inn- og utganger
Status

—{Vedlikeholdsgrense ventil

— Vedlikehold ventil

deposisjone —{Ny innstilling

’ —[ Etterjustering

— Ventil

Hovedmeny

—{Styringsteknikk
— Sikkerhet

—[ Programvarefunksjoner

—[Spesialparametere

e’ T’ S’ T’ S’ S’ S’ S S N’ N’ ' e’ S’ S’ N Sm—

Systeminnstillinger Display ]
Side 90 Sanntidsur ]
Fig.: Hovedmeny Bluetooth ]

Hovedmenyen inneholder folgende menypunkter:

® Brukeradministrasjon:
For a aktivere tilgangsrettighetene.
u Observere:
Visning av ,elektrisk typeskilt”, status for inn- og utganger samt for status for aktuatoren.
= Diagnose: Visning
— aktuatorens driftsdata (koblinger, utkoblinger, driftstimer) siden ferste gangs idriftsetting;
— driftsdata inntil neste vedlikehold av ventilen;
— om det er behov for vedlikehold av ventilen samt bekreftelse etter eventuelt utfart vedlikehold.
u Endeposisjoner:
Via dette menypunktet kan endeposisjonene stilles inn.
= Parametere:
Via dette menypunktet vises og endres aktuatorens parametere. Endring av parameterverdier
er bare mulig med brukernivaet Spesialist” eller hgyere.
Hvis tilgangsrettighetene ikke er stilt inn samlet, vises en oppfordring om a legge inn passordet
(4-sifret kode).
= Momentkurve
Tre momentkurver kan tas opp.
u Systeminnstillinger:
Innstillinger av displayjusteringen, den interne klokka og aktivering/deaktivering av Bluetooth-
modulen.
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6.2

6 Brukeradministrasjon Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Brukeradministrasjon

Generelt

Mange funksjoner og parameterinnstillingen er bare tilgjengelig med korrekt brukerniva (4-sifret
passord). P4 denne maten unngar man at personell uten autorisasjon endrer parameterne av
vanvare eller med hensikt. Funksjonene og parameterne er sammenfattet i grupper, brukernivaer.
Mulige brukernivaer vises i fglgende tabell:

Tilgangsrettig- . Skrive Skrive
hetel: kreves Avlesning av| Bevege enkle” ekspert-
Brukerniva (for;?‘"ri‘gg')””' PRGN | & SIEEET parametere | parametere
1 Observator Nei JA
2 Operator JA (0000) JA JA
3 Spesialist JA (9044) JA JA JA
4 Ekspert JA (9044) JA JA JA JA

= Observater

— Parametere kan vises men ikke endres.
— Dette brukernivaet er uten spesielle tilgangsrettigheter.

= Operater

— Parametere kan vises men ikke endres.
— En Lokal drift av aktuatoren er mulig.
— For dette brukernivaet kreves det en tilgangsrettighet, et 4-sifret passord. Forhandsinnstilt
er ,0000". Med passordet ,0000” aktiveres brukernivaet automatisk (se henvisning under).
u Spesialist
— Parametere kan vises.
— Innstilling av ,enkle” parametere.
— En Lokal drift av aktuatoren er mulig.
— For dette brukernivaet kreves det en tilgangsrettighet, et 4-sifret passord. Forhandsinnstilt
er ,9044” (se henvisning under).
= Ekspert
— Som for ,Spesialist”, i tillegg:
— Innstilling av ,ekspertparametere”.
— Ogsa dette brukernivaet er beskyttet av et 4-sifret passord. Forhandsinnstilt er ,9044”
(se henvisning under).

Hvis et brukerniva far tildelt passordet ,0000”, blir dette brukernivaet aktivert nar passordet ,0000”
ogsa ble tildelt de lavere brukernivaene. Ny aktivering er ikke nedvendig.

Grunnleggende fremgangsmate

Tilgang til alle brukerniva unntatt ,Observatar” er kun mulig med tilgangsrettigheter, dvs. et individu-
elt passord. Forhandsinnstillingen av passordene for tilgangsrettigheter er oppfert i forrige kapittel,
,Generelt”.

Passordet kan nar som helst endres via menyen ,Administrasjon”.

Generelt betyr:

1. Engangs-
passord (4-sifret tall) tildeles til et @nsket brukerniva:
Menyen ,Brukeradministrasjon” --> ,Administrasjon”. Se fglgende kapittel ,6.3 Tildele/endre
passord for et brukerniva’.
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

6 Brukeradministrasjon

. For alle arbeider

ma tilgangsrettigheter aktiveres for det gnskede brukerniva:
,Brukeradministrasjon” --> ,Innlogget bruker”. Se falgende kapittel 6.4 Aktivere brukerniva’.

. Etter at arbeidene er avsluttet

Tilbakestille tilgangsrettigheter:

Stille inn ,,Brukeradministrasjon” --> ,Observater”.
,Observatgr” er brukernivaet (basisinnstilling) som aktuatoren kobler til hvis den ikke betjenes
i 10 minutter. Unntak: Hvis ,0000” ble brukt som passord, se falgende henvisning 25~

pa side 32.

Tildele/endre passord for et brukerniva

Passordet kan kun endres for innlogget bruker, eller for et lavere brukerniva.

1.

Velg ,Brukeradministrasjon” i hovedmenyen.
Menyen ,Brukeradministrasjon” vises med
menypunktene

— Innlogget bruker,

— Administrasjon.

Sett den oransje valgmarkeringen pa
menypunktet ,Endre passord” (fig. 2, pos. 1).

Bekreft valget (fig. 2 pos. 2).

Displayet veksler til menyen ,Endre passord”.
. Velg brukerniva; sett den oransje valgmarke-

ringen pa egnsket brukerniva (pos. 3).

Bekreft valget (4).

Displayet skifter til inntasting av det nye
passordet. Det aktuelt tildelte passordet
vises, og rammen rundt det farste sifferet
er oransje.

Skal det farste sifferet

a) ikke endres:
Drei pa betjeningsbryteren; rammen
for det neste sifferet blir oransje.

eller
b) endres:

- Trykk pa betjeningsbryteren (sifferet
blinker).
- Drei pa betjeningsbryteren (5) til ansket
siffer for det nye passordet vises.
- Bekreft valget (6). Det endrede sifferet
overtas, og
det neste sifferet blinker.
Gjenta betjeningstrinn 6 til alle fire siffer
er lagt inn. Etter at det fjerde sifferet er
bekreftet, (pos. 7) hopper valgmarkeringen
til menypunktet ,Fortsett”.
Trykk pa betjeningsbryteren (pos. 8).
Displayet veksler til menyen
~Brukeradministrasjon”.

)

Hovedmeny

—

Fig.

Fig.

Brukeradministrasjon

Innlogget bruker
—(Observat«ar (= logge ut)

—( Operatar
- —( Spesialist
—[Ekspert

e’ R’ N’ N’

Administrasjon

—[ Endre passord)

N

1: Meny brukeradministrasjon

- 0
Brukeradministrasjon

Innloggiggruker

v Spesialist
AdminisWfsjon

Nytt passord for

2: Tildele tilgangsrettigheter
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Brukeradministrasjon

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Aktivere brukerniva

1.

Velg ,Brukeradministrasjon” i hovedmenyen.
Menyen ,Brukeradministrasjon” vises med
menypunktene

— Innlogget bruker,

— Administrasjon.

Sett den oransje valgmarkeringen pa linjen
under ,Innlogget bruker” (fig. pos. 1).

Bekreft valget (fig. pos. 2).

Displayet veksler til menyen ,Innlogget
bruker”.

Anmerkning: Det aktuelle brukernivaet er
merket med en hake 4.

Velg gnsket brukerniva; sett den oransje
valgmarkeringen pa gnsket brukerniva ,Spe-
sialist”, i eksempelet ved siden av (pos. 3).
For brukernivaet ,Observatgr”’, se henvisning
nedenfor.

Bekreft valget (pos. 4).

Displayet veksler til forespgrsel om firesifret
passord; rammen for det fgrste sifferet er
oransje.

Drei betjeningsbryteren til det fgrste sifferet
i passordet vises (pos. 5).

Dersom brukeren ikke har tildelt et passord,
gjelder det forhandsinnstilte passordet (se i
tabellen i forrige kapittel ,4.7.1 Generelt”).

Bekreft valget (pos. 6).
Valgmarkeringen veksler til inntasting av det
andre sifferet.

Gjenta betjeningstrinn 6. og 7. (pos. 5 og 6)
til alle fire siffer er lagt inn. Etter at det fjerde
sifferet er bekreftet (7), hopper valgmarkerin-
gen til ,Fortsett”.

. Trykk pa betjeningsbryteren (8).

Displayet veksler til menyen ,Brukeradmi-
nistrasjon”, og som ,Innlogget bruker” vises
~Spesialist”.

i

Utlogging til

‘ Observal
Endre bru k\@
O

‘Operalar

7

Kodeinntasting

Endre bruker il
. Spesialist
5Q)
!_/‘"-\

0XOKOKO]
60 74

Fig.: Aktivere brukerniva

= Hyvis et brukerniva far tildelt passordet ,,0000”, blir dette brukernivaet aktivert nar passordet
,0000” ogsa ble tildelt de lavere brukernivédene. Ny aktivering er ikke ngdvendig.

® Hvis brukernivéene har fatt tildelt individuelle passord (ikke ,0000”), gjelder fglgende:

— Avmelding fra et passordbeskyttet brukernivéa skjer ved & veksle brukernivaet til ,Observatar”.

— Etter 10 minutter uten betjening tilbakestilles brukernivaet automatisk til ,Observatar”, eller til
det hgyeste tilgangnivéet med passord ,0000”.

— Far et eksisterende passord for et brukerniva kan endres, ma dette brukernivaet eller et

hgyere fgrst aktiveres.

— Hvis du glemmer passordet for et brukerniva, kan det stilles inn i brukernivaet som er et niva

hgyere, i menypunktet ,Administrasjon”.

= Hvis det velges en funksjon som det ikke er gitt tilgangrettigheter til (f.eks. parametere med gra
skrift), vises en henvisning om & bytte det aktuelle brukernivaet.

Side 32
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Instruksjonsbok 7 Idriftsetting
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.1 Grunnle%ende

Idriftsetting

Grunnleggende

= For ansvarlig anleggspersonale utfgrer arbeider pa den monterte og ferdig tilkoblede aktuato-
ren, ma du sgrge for at det ikke kan oppsta feil pa anlegget eller fare for personskader.

= Hvis det velges en uegnet utkoblingstype eller feil momentinnstilling, kan ventilen skades!

= Nar det kobles fra LOKAL styring til FJERN styring, beveges aktuatoren hvis det foreligger
en kjgrekommando fra automatiseringssystemet (driftssentralen)!

u Det finnes farlige spenninger i aktuatoren.

Det anbefales & henvende seg til den ansvarlige SIPOS Aktorik-service i forbindelse med
planlegging, montering, igangsetting og serviceoppgaver.

Sikre forutsetninger for idriftsetting

Kontroller felgende punkter etter montering eller ved revisjon og inspeksjon:

= Aktuatoren er montert pa korrekt mate.

u Alle festeskruer og koblingselementer er festet godt.

= Jordings- og potensialutjevningsforbindelser er koblet pa korrekt mate.

u Alle elektriske tilkoblinger er korrekt utfart.

u Alle tiltak for bergringsvern for bevegelige eller spenningsfgrende deler er utfart.
u Verken aktuatoren eller ventilen er skadet.

= Temperaturomradet som er tillatt for aktuatoren er overholdt samt varmeoverfgringen fra
reguleringselementet.

Flere kontroller kan ogséa veere ngdvendige i henhold til anleggsspesifikke forhold.

For idriftsetting

m Still inn spraket hvis tekstene i displayet ikke vises pa ansket sprak,
se kapittel ,5.2 Velg sprak” pa side 28.

= Aktivere tilgangsrettighetene for minst brukerniva 3, ,Spesialist”,
se kapittel ,6 Brukeradministrasjon” pa side 30.
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7 ldriftsetting
7.1 Grunnle%ende

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Rekkefolge for tiltakene for idriftsetting vises i felgende oversikt.

Parameterinnstilling for

FJERN styring E

. . Beskrivelse,
Tiltak Forklaring se side:
Velge Kontroller / still inn girmodell side 35
tileggsgir mI=I °g girtype.
Vel Kontroller / still inn lukkeretningen; side 39
Iukkeretﬁigg I roterer mot hgyre eller mot venstre.
ap Kontroller / still inn parametere for side 40
Still mfr(l)rp taurftg?leéﬁ;? turtaII.hhv._reguleringshastighet/
reguleringshastighet; ml ml n vandringstid.
vandringstid
Vel Kontroller / still inn utkoblingstype; side 41
tkoblingst €lg Im momentavhengig eller vandrings-
Ul gty avhengig.
_ Kontroller / still inn parametere for side 41
for uapn peremetcre (VY Iﬂ utkoblingsmomenter/-krefter.
Kontroller / still inn utvekslings- side 46
girets utveksling.
Still inn Kun ved type med utvekslingsgir
utvekslingsgir
Innstilling av endeposisjoner ved side 47,
aktuator med utvekslingsgir.
Stille inn
endeposisjoner Innstilling av endeposisjoner ved side 55
aktuator av typen ,non-intrusiv”.
Kontroller / still inn mekaniske side 54
posisjonsindikatorer hvis montert
Still inn
posisjonsindikator
Tilpass aktuatoren til kravene for side 65

automatiseringssystemet.

m Parametere for styringsteknikk, se kapitte ,8.3 Parametere for styringsteknikk” pa side 65.

m |kke alle innstillinger ma ngdvendigvis foretas. Avhengig av om innstillinger ble spesifisert ved
bestilling av aktuatoren, eller om aktuatoren til og med ble levert ferdig montert pa en ventil,
er kun en kontroll av innstillingene ngdvendig.

Side 34
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Instruksjonsbok

7 Idriftsetting

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.2 Tillew
Tilleggsgir
Funksjonsprinsipp ,,Tilleggsgir” @
Funksjonen ,Tilleggsgir” tilbyr en komfortabel P el P
tilpasning av visningsstarrelser pa hele systemet ,r:r:’g';;‘:fzg',;r;;%
>Aktuator + Montering<. Egenskapene (para-
metre) til de mest vanlige girtypene er inkludert [‘ﬂ'
i fastvaren til aktuatoren. P . —\4,
Velg det | pararf:lg?\r-\:::ier pa
Forlyap pamanharhe giret uttakssiden til
i menyen. tilleggsgirat.

Monter tilleggsgiret pa aktuatoren,
se fig. pos. (a).

I menyen ,Tilleggsgir’ velges pamontert
tilleggsgir, pos. (b).

Aktuatoren omregner parameterverdiene
(f.eks. turtall og momenter) til egenskapen til
tilleggsgiret og viser de omregnede verdiene
og enhetene i menyene ,Ventil”, ,Sikkerhet” og
,Observere”, pos. (c).

Verdiene som star pa tilleggsgirets (d) uttaks-
side, vises 1:1 under parameterinnstillingen.

Videre blir verdien som utvekslingsgirets
utveksling skal stilles inn pa, vist i menyen
»Tilleggsgir’, se ,7.4.2 Utvekslingsgirets utveks-
ling” pa side 46.

Hvis det tilkoblede giret ikke finnes i tilbudt
utvalg, kreves en manuell, brukerdefinert
inntasting av girparameterne.

Folgende parametere for et tilleggsgir kan
endres individuelt. Parameterne og de mulige
innstillingsverdiene blir vist tilsvarende den
valgte girtypen:
u Dreiegir

— Reduksjonsforhold

— Faktor ut-/inngangsmoment

— Maks. utgangsmoment [Nm]

— Maks. inngangsturtall [o/min]
— ofslag

= Svingegir

Reduksjonsforhold

Faktor ut-/inngangsmoment
Maks. utgangsmoment [kNm]
Maks. inngangsturtall [o/min]
Vandringsvinkel [°]

® Lineeer enhet

Spindelstigning

Faktor inngangsmoment/utgangskraft
Maks. utgangskraft [kN]

Maks. inngangsturtall [o/min]

Slag [mm]

Abb.1: Prinsipp ,,Tilleggsgir”

Tilleggsgir

) Girtype

—— Uten tilleggsgir
—[ Dreiegir

—[ Svingegir
—( Linezer enhet

Girtype
—— Brukerdefinert
—{ Girtype. . . .
—{ Girtype. . . .
— Girtype. . . .

N S S S

Parametere

e’ e’ N’ N’

Reduksjonsforhold!?
Spindelstigning?
—( 1,0— 100* )

Faktor ut-/inngangsmoment'?
Faktor |nngangsmoment/
utgangskraft®

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 *
T e | 0,1—500*)
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Maks. utgangsmoment'?
Maks. utgangskraft®

—{ 1— 50000 Nm* |

Maks. inngangsturtall’2?

—( 1— 1000 o/min* |
Olslag', vandringsvinkel?, slag®
—( 0,1 - 9900* |
Innstilling av utvekslingsgir*
N -_( XX*)
1
r N
for dreiegir

2for svingegi

3for lineger enhet

“kun for aktuator med utvekslingsgir

**Kan ikke endres; dette er standardinnstilling
for utvekslingsgiret.

Fig. 2: Meny ,Tilleggsgir”
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7 Idriftsetting Instruksjonsbok
7.2 Tillewir SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

7.2.1 Velg tilleggsgir og endre parametere.
Velg betjeningsrekkefolge tilleggsgir

1. I hovedmenyen velg ,Parametere” | Hovedmeny
(fig. 2, pos. 1) og bekreft (2).

Menyen ,Parametere” apnes. | Parametere
| Tilleggsgir
2. Velg menypunktet ,Tilleggsgir’ (3) og Girtype
bekreft (4). | Uten till .
Displayet veksler til menyen ,Tilleggsgir”. en tileggsgir
— Hovis det fortsatt ikke er valgt noe Fig. 1: Navigering til ,,Tilleggsgir; girmodell”

tilleggsgir, vises ,Uten tilleggsgir” under
menypunktet ,Girmodell”.
— Hovis et tilleggsgir allerede er valgt,

/@\ [°]
blir girmodellen, girtypen og tilhgrende
parametere vist. [ Bukerasmygtasion \
| Cbservere W
- I ]
3. Sett utvalgsmarkeringen under parameteren /

,Girmodell”. | foreliggende eksempel pa ,Uten
tilleggsgir” (5) og bekreft (6).

Utvalget vises:

— Uten tilleggsgir

— Dreiegir

— Svingegir

— Lineeaer enhet

4. Velg girmodell; i foreliggende eksempel
»Svingegir’ (7) og bekreft (8).
Displayet veksler til ,Tilleggsgir’.
Na kan girtypen velges. Lineci enhet
- 0

Uten tilleggsgir
Dreiegir

5. Velg girtype (9) og bekreft (10).
Displayet veksler til menyen ,Girtype
svingegir’ med utvalg av mulige girtyper
for denne aktuatoren. Den aktuelt innstilte
girtypen er merket med en hake v}

6. Velg girtype’: Brukerdefinert
. ; GS 50.3-51:1
a) Velg girtype fra listen (11) og bekreft S5E03 B3
valget (12).

GS 63.3 - 51:1
Displayet veksler til forrige visning, og na f

innstilles og vises passende parameter- GS 63.3 - 8211

verdier for valgt girtype. GS 100.3 - 208:1
v

eller

b) Huvis tilkoblet gir ikke finnes i listen, velg Fig. 2: Velg tilleggsgir
~Brukerdefinert”. Displayet gar tilbake til
»Tilleggsgir”.
Na kan parameterverdiene for tilleggsgiret
stilles inn individuelt; se falgende beskri-
velse.

' BZ = Type med bronsetannhijul.
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Instruksjonsbok 7 ldriftsetting
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.2 Tilleggsgir

Endre betjeningsrekkefolge parameterverdier for tilleggsgir

Betjeningsrekkefglgen som beskrives her
er lik for alle parametere for tilleggsgir og er Hovedmeny

fortsettelsen av forrige betjeningsrekkefalge Parametere
6b); displayet viser menyen Tilleggsgir, og ved

,Girtype” er ,Brukerdefinert” valgt. Tilleggsgir

Fig. 1: Navigering til menyen , Tilleggsgir”
7. Velg parameter; drei betjeningsbryter (11)
og sett markeringen pa parameteren.
Rullefeltknappen (fig. 2, pos 1) endrer sin
posisjon pa rullefeltet (2) i samsvar med « 0
posisjonen for valgmarkeringen i menyen.

8. Bekreft valget; trykk pa betjeningsbryteren | Redukgpnsforhold
(12). Miay —

Innstillingsmenyen vises. | Faktor ut-finngangsmoment

9. Endre parameterverdi:

- XXX X 2
— Trykk pa betjeningsbryteren | Maks. utgangsmoment
(sifferet blinker). OO0 kNm
— Drei pa betjeningsbryteren til gnsket
siffer vises.
— Trykk pa betjeningsbryteren; Fig. 2: Parameter i menyen ,,Tilleggsgir”

valgt siffer overtas.

Se ogsa ,Endring av verdier/egenskaper for
en parameter” pa side 23.

Parameteren og verdiene i menyen ,, Tilleggsgir”

Verdiene som kan parameterinnstilles i menyen ,Tilleggsgir’ gjelder tilleggsgirets egenskaper
og finnes pa girets typeskilt.

Reduksjonsforhold (ved dreie- og svingegir),
spindelstigning (ved linezer enhet)

Reduksjonsforhold N (tnngang gir)

1,0-100 l (Reduksjonsforhold) = N Utgang gir)

Reduksjonsforholdet er forholdet til turtallene Formel: Reduksjonsforhold

mellom girinngang og girutgang

Innstillingsomrade ved

® Dreiegir (reduksjonsforhold): 1,0 til 100

m Svingegir (reduksjonsforhold): 1 til 10000

® Lineaer enhet (spindelstigning [mm]): 1,0 til 100

Faktor ut-/inngangsmoment (ved dreie- og svingegir),
faktor inn-/utgangskraft (ved linezer enhet)

Faktor ut-/inngangsmoment - M(Utganggir)
0,1 - 500 ﬁFaktor)

M (Inngang gir)
Formel: Faktor utgangs- til inngangsmoment
ved dreie-/svingegir

Faktoren utgangsmoment til inngangsmoment
viser hvor mye stgrre dreiemomentet hhv.
kraften pa girutgangen er i forhold til dreie-
momentet hhv. kraften pa girinngangen.

Innstillingsomrade ved

u Dreiegir (faktor ut-/inngangsmoment): 0,1 til 500

m Svingegir (faktor ut-/inngangsmoment): 1,0 til 5000

u Lineaer enhet (faktor inngangsmoment [Nm]/utgangskraft [kN]): 1,0 til 100
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7 ldriftsetting Instruksjonsbok
7.2 Tillewir SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Maks. utgangsmoment (ved dreie- og svingegir)
Maks. utgangskraft (ved linezer enhet)

Maks. utgangsmoment
| 1 - 50000

Her blir det maksimale momentet / den
maksimale kraften stilt inn, som kan oppsta pa
girutgangen (fig. pos. 2); altsa dreiemomentet
/ kraften som tilleggsgiret kan belastes med.

Innstillingsomrade ved

u Dreiegir (maks. utgangsmoment):
1 til 50000 Nm

m Svingegir (maks. utgangsmoment):
0,01 til 500 kNm

u Lineaer enhet (maks. utgangskraft):
1 til 1000 kN

Utkoblingsmomentet (maks. moment for ventilen)
blir stilt inn i menyen ,Parametere” --> ,Ventil”, se
»=Utkoblingsmoment/utkoblingskraft” pa side 43 ff.

Fu.

Maks. inngangsturtall

Maks. inngangsturtall
| 1— 1000 o/min

Her innstilles det maksimale turtallet som tilleggsgiret kan drives med péa inngangen. Se fig. pos. 1.

Innstillingsomrade: 1 til 1000 o/min

Of/slag (ved dreiegir)
Vandringsvinkel (ved svingegir)
Slag (ved lineaer enhet)

olslag
| 0,1 - 9900

Dette menypunktet vises kun for aktuator med utvekslingsgir.
Her innstilles verdien som er n@dvendig for & bevege aktuatoren gjennom hele vandringsomradet.

Innstillingsomrade ved

u Dreiegir (o/slag): 0,1 til 9900

® Svingegir (vandringsvinkel): 1 til 360°
u Lineaer enhet (slag): 1 til 10000 mm

Innstilling av utvekslingsgir

Innstilling av utvekslingsgir
| XX

Dette menypunktet vises kun for aktuator med utvekslingsgir.
Her vises verdien som ble beregnet pa grunnlag av ovenfor angitte parameterverdier.

Pa denne verdien skal utvekslingsgiret stilles inn, se kapittel ,,7.4.2 Utvekslingsgirets utveksling”
pa side 46.
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Instruksjonsbok 7 Idriftsetting
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.3 Ventilparametere

Still inn parametere for lukkeretning, turtall,
utkoblingstyper og -momenter

Nye aktuatorer er forhandsinnstilt. Hvis kunden ikke gnsker noe annet, er standardparameterne
som faelger:

u Lukkeretning mot hayre;
= Utkoblingstype i LUKKET og APEN retning: Vandringsavhengig;

= Utkoblingsmomenter i LUKKET og APEN retning: Minste aktuatorspesifikke parameterverdi,
ved aktuatorer i driftsklassene A og B (hjelpedrift) 30 %, ved aktuatorer i driftsklassene C og D
(reguleringsaktuatorer) 50 % av maksimalverdien (kan ikke endres ved 2SG7).

= Turtall* for normal- og N@D-drift i LUKKET og APEN retning:
4. trinn i 7-trinns-innstillingsomradet (trinndelingsfaktor: 1,4).

*Avhengig av montert gir gjelder falgende parametere:

gérpt‘);pe: Multi-turn-aktuator Parametere Enhet | Parametere Enhet
... Uten eller med dreiegir Utkoblingsmoment | Nm Turtall o/min

... med lineeert gir Utkoblingskraft kN Reguleringshast. | mm/min
... med svingegir . . . °
Part-turn aktuator 2SG7 . . . Utkoblingsmoment | Nm Vandringstid s/90

Hvis den aktuelle parameterinnstillingen skal beholdes, fortsetter du med kapittel |,7.4 Stille inn en-
deposisjoner for type med utvekslingsgir’ pa side 44 eller 7.5 Stille inn endeposisjoner ved type
med ,non-intrusiv” posisjonsgiver” pa side 55.

Hvis du allerede kjenner betjeningen, kan du ogsa arbeide fra og med kapittel 8.2 Ventilspesifikke
parametere” pa side 61.

Velge lukkeretning

Hvis kunden ikke gnsker noe annet, leveres aktuatorene med lukkeretning mot hgyre. Er det
ngdvendig at den drevne akselen dreier mot venstre i LUKKET retning, ma lukkeretningen endres.

Hvis den aktuelle lukkeretningen skal beholdes, fortsetter du med neste kapittel.

I Etter endring av lukkeretningen ma endeposisjonene stilles inn!

Betjeningsrekkefolge

1. Velg punktet ,Parametere” i hovedmenyen.
Menyen ,Parametere” dpnes.

2. Velg menypunktet ,Ventil”.
Som farste parameter vises ,Lukkeretning” Ventil
med den aktuelle innstillingen (roterer mot
hgyre eller mot venstre).

3. Hvis den viste innstillingen skal endres,
setter du markeringen pa innstillingen og
bekrefter.

Menyen ,Lukkeretning” vises. Den aktuelle
innstillingen vises med et symbol
(fig. 2, pos. 2).

4. Sett den oransje markeringen pa gnsket Roterer mot hoyre &L\Z

Hovedmeny
Parametere

Lukkeretning
Roterer mot hgyre

Fig. 1: Navigering til parameteren
»Lukkeretning”

innstilling (pos. 3) og bekreft.
Det vises en henvisning om at lukkeretnin- 3
gen for endeposisjonene ma stilles inn pa
nytt pa grunn av endringen.

5. Bekreft med ,Ja”.
Displayet gar tilbake til menyen ,Ventil” og
den aktuelle (endrede) innstillingen vises
ved ,Lukkeretning”.

Fig. 2: Meny ,,Lukkeretning”
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7.3.2 Stille inn parametere for turtall/vandringstider
Ved innstilling av parametere for turtall bestemmes det hvor fort aktuatoren skal bevege seg ved
lukking, apning og kjgring mot N@D-posisjon. Parameterinnstillingen er valgbar i syv trinn innenfor
et gitt turtallsomrade.
Turtallsomradet for en aktuator er basert pa dimensjoneringen av aktuatoren, som igjen bestemmes
av bruksformalet. Mulige turtall for en aktuator star pa typeskiltet.
Folgende verdier gjelder for aktuatoren (uten tilleggsgir).
utk(?tm;agds:\;?l:ent Flens "I)'umr:g(ljlz; Muligenverdier uten tilleg_jgsgir
[Nm] [1/min] utgaende turtall [o/min]
Klasse A og B (driftsart iht. EN 15714-2)
3 ~380-460V
1200 - 4000 F30 > > 1,25-10 (1,25|/1,75| 2,5 |3,5°| 5 7 110
600-2000 F25 > > I—> 2,5-20 25135 5 7| 10| 14 | 20
300-1000 F16 > |—> 5-28 5 7 |10 | 14°| 20 | 28 | -
150-500 F14, F16 —> > > 5-40 5 7 | 10 | 14°| 20 | 28 | 40
75-250 F12, F14 | »— E—> > > 10-80 10 | 14 | 20 | 28°| 40 | 56 | 80
37-125 F10, F12, F14| 99— —> 20-112 20 | 28 | 40 | 56° | 80 | 112 ---
18-60 F10 > > 20-160 20 | 28 | 40 | 56° | 80 | 112|160
9-30 F7,F10 >
1~220-230V/3~190-200V > > 5-40 5 7 10 14 20 28 40
37-125 F10, F12, F14 —>—,_> > 10-80 10 14 20 28" 40 56 80
18-60 F10 > > 20-160 20 28 40 56° 80 112 160
9-30 F7, F10 > > 20-112 20 28 40 56° 80 112 ---
1~110-115V —> > 5-20 5 7 10 | 14°| 20 | - | -
37 -112 F10, F12, F14 —>—|_> > | 10-40 10| 14 | 20 | 28°| 40 | - | -
18-60 F10 > > 20 - 56 20 | 28 | 40 | 56° | - | --- | -
9-30 F7, F10 > —> 20-80 20 | 28 | 40 | 56°| 80 | --- | ---
Klasse C og D (driftsart iht. EN 15714-2)
3 ~380-460V
1400 — 2800 F30 > > 1,25-10 |[1,25/1,75| 25 |3,5°| 5 7 |10
700-1400 F25 ->—| |—> 5-40 5 7 10 | 14°| 20 | 28 | 40
350-700 F16 > I:: 10-80 10 | 14 | 20 | 28°| 40 | 56 | 80
175-350 F14, 16 >
87-175 F12, F14 |»—
40 - 80 F10, F12, F14|»—
20-40 F10 >
10-20 FO7, F10 | »——
3~190-200V
40 - 80 F10, F12, F14|-» »| 540 |5 ] 71014 20| 28] 40
2040 F10 >
10-20 FO7,F10 |»—
1~220-230V
40 - 80 F10, F12, F14|»— |—> 5-40 5 7 10 | 14°| 20| 28| 40
20-40 F10 > > 10-80 10 | 14 | 20 | 28°| 40| 56| 80
10-20 FO7, F10 |»——
1~110-115V
40 - 80 F10, F12, F14| > 5-14 10 | 14° | — | - | —-
20-40 F10 > > 5-20 5 7 10 | 14° 120 | - | -
10-20 FO7, F10 —>—| *Standard
Side 40 Y070.302/NO
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Mulige verdier for parameteren ,Vandringstid” ved part-turn aktuator 2SG7:

Utkoblings- |Spaklengder Vandringstids-| Mulige verdier for parameter
moment [Nm] [mm] mrade [s/90°] vandringstid [s/90°]
Klasse A, B og C (driftsart iht. EN 15714-2)
125 150,200 | » —>| 8010 [80] 56| 4028 | 20 1410
63 100, 150 r— L 110 — 115 V tilkoblingsspenning
32 100,150 | »—d 8020 | 80| 56| 40| 28°| 20 | — | —
*Standard

7.3.3

Ved parameterinnstilling av turtallet blir det tatt hensyn til angitt girtype (se kapittel ,7.2 Tilleggsgir”’
pa side 35): Turtallsverdiene blir omregnet med tilleggsgirets reduksjonsforhold og vist pa display-
et. Tilsvarende er visningen av parameternavn og enheter:

— for multi-turn-aktuator: O/slag [o/min];
— for lineaer aktuator: Slag [mm/min];
— for part-turn aktuator: < [s/90°].

| den fglgende betjeningsrekkefglgen er som eksempel parameterinnstillingen av turtall beskrevet.
For den lineaere eller part-turn aktuatoren er betjeningsrekkefelgen pad samme mate, kun visningen

av verdiene og enhetene tilsvarer tilleggsgiret.

Betjeningsrekkefolge

1. Velg punktet ,Parametere” i hovedmenyen.
Menyen ,Parametere” dpnes.

2. Velg menypunktet ,Ventil”.

Som andre parameter vises , Turtall” med de
aktuelle verdiene for drift i LUKKET(ZE) og
APEN(=) retning.

3. Hvis den viste verdien skal endres, setter
du markeringen pa verdien som skal endres,
og bekrefter.

Innstillingsmenyen , Turtall” 8pnes, se fig.
Den aktuelle verdien for parameteren for
turtall blinker blatt (fig. pos. 1).

4. Drei pa betjeningsbryteren til gnsket verdi
vises.
Fargen pa tallet veksler fra blatt til oransje,
og statuslinjen (pos. 2) viser innstillingen
grafisk innenfor innstillingsomradet (3).

5. Bekreft den valgte verdien
Displayet kobler tilbake til menyen ,Ventil”.

Hovedmeny
Parametere
Ventil
Turtall
KX 20 o/min
- 14 o/min
= . i

i\ﬁ 20 | o/min
HENNNI

5 ofmin

40 o/min

Fig.: Menyen Stille inn turtall

Stille inn parametere for utkoblingstyper og utkoblingsmomenter/-krefter

Utkoblingstype

Nar aktuatoren beveger seg, kan den kobles ut vandringsavhengig eller momentavhengig

i endeposisjonene.

Vandringsavhengig utkobling betyr at aktuatoren kobler ut nar ventilen har nadd en definert

posisjon.

Moment-/kraftavhengig utkobling betyr at aktuatoren fagrst kobler ut nar utkoblingsmomentet

nas under drift i endeposisjonsomradet.

Y070.302/NO
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Den innstilte utkoblingstypen i hver endeposi-
sjon vises pa displayet, se fig.:

= Pos. 1 = momentavhengig

m Pos. 2 = vandringsavhengig

Standardverdi for utkoblingstypen for
begge endeposisjoner, APEN og LUKKET,
er vandringsavhengig.

u Etter endring av utkoblingstypen ma det
utfgres en innstilling av endeposisjonen.

= Hvis det for ventilen velges en uegnet
utkoblingstype eller feil moment-/
kraftinnstilling, kan ventilen skades!

Betjeningsrekkefalge

1. Velg punktet ,Parametere” i hovedmenyen.
Menyen ,Parametere” apnes.

2. Velg menypunktet ,Ventil”.
Parameteren (bla skrift) med den aktuelle
innstillingen (parameterverdi) vises.

3. Drei betjeningsbryteren helt til innstillingene
for LUKKET _E og APEN = vises i
displayet ved parameteren ,Utkoblingstype”.
Hvis innstillingen f.eks. skal endres
for LUKKET endeposisjon, setter du
markeringen pa symbolet LUKKET _¥_.

4. Bekreft valget (trykk pa betjeningsbryteren).
Visningen veksler til innstillingsmenyen
.+ Utkoblingstype”, og displayet viser

begge valgmulighetene; ,Vandringsavhengig”

og ,Momentavhengig”, se fig..
Den aktuelle innstillingen viser en
(se fig. pos. 1).

5. Sett valgmarkeringen pa gnsket innstilling
(pos. 2) og bekreft.
Det vises en henvisning om at endeposi-
sjonene ma stilles inn pa nytt pa grunn av
endring av utkoblingstypen.

6. Bekreft med ,Ja”.
Displayet gar tilbake til menyen ,Ventil” og
den aktuelle (endrede) innstillingen vises
ved ,utkoblingstype LUKKET _t_".

7. Betjeningen for endring av utkoblingstypen
i APEN endeposisjon er den samme
(fra og med betjeningstrinn 3).

Fig.: Visning av utkoblingstype
1 = momentavhengig
2 = vandringsavhengig

| Hovedmeny

| Parametere
| Ventil

Utkoblingstype
KX Vandringsavhengig

=

Vandringsavhengig

" Utkoblingstype

Vandringsavhengig

Fig.: Meny Stille inn utkoblingstype LUKKET
endeposisjon

Side 42
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Utkoblingsmoment/utkoblingskraft

Innstillingen fastsetter hvilket moment hhv. hvilken kraft som ma oppnas i forhold til belastningen
for at motoren skal slas av. Dette gjelder bade ved moment-/kraftavhengig utkobling i endeposisjon
og ved en blokkering. Derfor skal utkoblingsmomentet hhv. utkoblingskraften ogsa stilles inn ved
vandringsavhengig utkobling.

Maksimum utkoblingsmoment/utkoblingskraft for en aktuator er basert pa dimensjoneringen av
aktuatoren, som igjen bestemmes av bruksformalet. Maksimum utkoblingsmoment for en aktuator

star pa typeskiltet.

Ved parameterinnstilling blir det tatt hensyn til et parameterinnstilt tilleggsgir (se kapittel 7.2 Til-
leggsgir” pa side 35): Verdiene for utkoblingsmoment/-kraft blir omregnet og vist med faktoren
ut-/inngangsmoment hhv. inngangsmoment/utgangskraft. Pa displayet vises kun de verdiene
for parameterinnstillingen, som er relevante for kombinasjonen av aktuator med tilkoblet gir.
Tilsvarende er visningen av innstillingsverdiene ved

— Dreiegir: Utkoblingsmoment [Nm];
— Lineaer enhet: Utkoblingskraft [kN];
— Svingegir: Utkoblingsmoment [Nm].

Innstillingsomradet for aktuatorer i driftsklassene A og B pa 30 — 100 % og for aktuatorer i

driftsklasse C og D pa 50 — 100 % i 10 %-trinn fra maks. moment (for noen tilleggsgir kan andre
grenseverdier gjelde). Standardinnstillingen er alltid den lavest mulige verdien (vanligvis 30 % av

maksimalverdien ved klasse A og B, 50 % av maksimalverdien ved klasse C og D).

Tabellen nedenfor viser mulige parameterverdier uten tilleggsgir.

u Ved part-turn aktuatoren 2SG7 kan ikke utkoblingsmomentet endres.
® Hyvis det velges en uegnet utkoblingstype eller feil momentinnstilling, kan ventilen skades!

Utkoblingsmomenter (uten tilleggsgir)
. o Mulige verdier for innstilling i Nm av Mdmax
Utkoblingsomrade INml— o209 | 50% | 60% | 70% | 80% | 90% | 100%
Klasse A og B (driftsart iht. EN 15714-2)

9-30 9 12 15 18 21 24 27 30

18-60 18 24 30 36 42 48 54 60

37-125 37 50 62 75 87 100 112 125

75-250 75 100 125 150 175 200 225 250

150-500 150 200 250 300 350 400 450 500
300-1000 300 400 500 600 700 800 900 1000
600—-2000 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
1200 — 4000 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000

A Standardinnstillingen er 30 %
Klasse C og D (driftsart iht. EN 15714-2)

10-20 10 12 14 16 18 20

2040 20 24 28 32 36 40

40 -80 40 48 56 64 72 80

87-175 87 105 122 140 157 175

175-350 175 210 245 280 315 350

350-700 350 420 490 560 630 700
700-1400 700 840 980 1120 1260 1400
1400 — 2800 1400 1680 1960 2240 2520 2800

A Standardinnstillingen er 50 %

For enkelhets skyld gjelder betegnelsen ,dreiemoment eller moment” tilsvarende ogsa for kraft,
i den videre beskrivelsen. For eksempel blir kun betegnelsen momentavhengig brukt for
.,moment- eller kraftavhengig”.
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Betjeningsrekkefolge

1. I menyen ,Ventil” dreier du | Hovedmeny
betjeningsbryteren til innstillingene for
LUKKET & og APEN = vises i displayet | Parametere
ved parameteren ,Utkoblingsmoment”. | Ventil

Utkoblingsmoment
2. Huvis f.eks. utkoblingsmomentet for vist |I 9

LUKKET endeposisjon skal endres, setter 28 Nm
du markeringen pa verdien som skal endres, - 20 Nm
og bekrefter.

Visningen veksler til innstillingsmenyen

.1 Utkoblingsmoment” (se fig.) og den

aktuelle verdien blinker (fig. pos. 1).

3. Drei pa betjeningsbryteren til ansket verdi
vises. 1
Pa statuslinjen (pos. 2) ser du den aktuelle
posisjonen i innstillingsomradet (3).

Utkoblingsmoment '

Nm

4. Bekreft den valgte verdien 2

Displayet kobler tilbake til menyen ,Ventil”. l lll I I
20 Nm
5. Ga fram pa samme mate for 4 stille inn

utkoblingsmomentet i APEN endeposisjon. 3 \

Fig.: Meny Stille inn utkoblingsmoment

7.4 Stille inn endeposisjoner for type med utvekslingsgir

PROFITRON-aktuatorene finnes enten med utvekslingsgir eller som ,non-intrusiv’-variant med
@ den non-intrusive posisjonsgiveren. Innstilling av endeposisjonene ved HiMod og PROFITRON
med den non-intrusive posisjonsgiveren, er beskrevet i kapittel 7.5.

7.4.1 Generelt

N Hvis aktuatorene leveres ferdig montert pa ventiler, utferes dette arbeidstrinnet vanligvis av
ventilleverandgren. Ved idriftsetting ma innstillingen kontrolleres.

@ Innstilling av utvekslingsgirets utveksling er ikke ngdvendig for part-turn aktuatoren 2SG7...
Denne aktuatoren har ikke et utvekslingsgir som kan stilles inn. Fortsett med kapittel 7.4.3.
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Funksjonsprinsipp for vandringsregistrering

Med innstilling av utvekslingsgirets utveksling og endeposisjonene sikres det at ventilvandringen
samt start og stopp (APEN og LUKKET endeposisjon) for ventilens vandringsomrade meldes
korrekt til elektronikken.

H Tabell for

= !99_3.!'!!‘;!_1.9?:. Innstilling av
_ verdi : :
5{ utvekslingsgir

Omdreininger

iiniiosssibmi il B it

Fig.: Skjematisk fremstilling av innstillingene for utvekslingsgirets utveksling
og endeposisjoner

Forklaring

Elektronikken bruker potensiometerets (8) posisjon til & registrere den drevne akselens (4) posisjon
samt posisjonen til den tilkoblede ventilen.

Til dette er to innstillinger nadvendig:

1. Den drevne akselens omdreininger (4), som er ngdvendige for hele vandringsomradet [(5) X til Y],
ma via utvekslingsgiret (se a i den grafiske fremstillingen) reduseres til en dreiebevegelse pa < 300°
(x til y) for potensiometeret (8).

2. En mekanisk endeposisjon for ventilen (X eller Y) ma stemme overens med potensiometerets
registreringsomrade (x eller y) (se b i grafikken).

En detaljert beskrivelse finner du i falgende kapittel ,7.4.2 Utvekslingsgirets utveksling’
og ,7.4.3 Fremgangsmate ved ny innstilling (farste innstilling) av endeposisjonene’.
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Utvekslingsgirets utveksling

Antall omdreininger som er ngdvendig for & kjgre igiennom hele vandringsomradet, ma veere kjent.
Den ngdvendige innstillingen av utvekslingsgiret finnes i tabellen ,Innstilling av utvekslingsgir”
nedenfor. Mellomverdier avrundes til neste hoyere skalaverdi (ved 30 o/slag ma f.eks. skalaverdi
36 stilles inn).

Hvis det ble stilt inn et tilleggsgir i menyen ,Tilleggsgir” (,,7.2 Tilleggsgir” pa side 35), vil fastvaren
regne ut innstillingen for utvekslingsgiret.

Hertil ma starrelsen pa vandringsomradet pa tilleggsgir-utgangen, stilles inn pa displayet.
Avhengig av tilknyttet tilleggsgir er den viste innstillingsenheten for:

- Aktuator uten eller med dreiegir = o/slag,
- aktuator med tilkoblet lineaer enhet = mm/vandringsomrade,
- aktuator med tilkoblet svingegir = vinkelgrader [°].

Ventilprodusenten kan ogsa gi disse opplysningene (antall omdreininger for hele vandringsomradet).

Hvis antall omdreininger/slag ikke er kjent fordi aktuatoren f.eks. skal monteres pa en eksis-
terende ,gammel” ventil, ma aktuatoren beveges over hele vandringsomradet, og det ma fglges
med pa hvor mange omdreininger den drevne akselen roterer.

Hvis det ikke er mulig & observere den drevne akselen, ma du likevel ga fram som beskrevet i
pafelgende kapittel ,Fremgangsmate for innstilling av endeposisjoner” og spesielt falge anvisnin-
gene i displayet under ,Hjelp” for utvekslingsgiret.

Tabellen viser mulige innstillinger for utvekslingsgiret for aktuatorer uten tilleggsgir.

Innstilling av utvekslingsgir uten tilleggsgir

Aktuatortype Vandringsomrade for ventilen [o/slag]
2SA7.1/2/3/4/5/6 08| 21| 55| 14 | 36 | 93 | 240 | 610 | 1575|4020
2SA7.7/8 0,2|052(137| 35| 9* | 23,2 60 | 152 | 393 | 1005
10 mulige innstillinger v v v v v v v v v v
pa utvekslingsgiret (skala) p
08| 21| 55| 14 | 36 | 93 | 240 | 610 | 1575|4020

*standardinnstilling hvis ikke annet er bestilt av kunden.
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7.4.3 Fremgangsmate ved ny innstilling (ferste innstilling) av endeposisjonene

Endeposisjonene stilles inn direkte pa aktuatoren.

Ventilen méa ikke vaere i spenn. Lesne den med handsveiven/handrattet ved behov.
Betjening av handsveiven/handrattet, se kapittel ,4.1 Handsveiv, handratt” pa side 15.

@ Innstillingen avbrytes hvis du velger , Tilbake” €. Den til na gjeldende innstillingen av
endeposisjonen beholdes hvis ikke planethjulet ble dreid.

@ O

Endeposisjoner

2. Velg menypunktet ,Endeposisjoner” i hoved-
menyen.
Displayet gar na til menyen ,Endeposisjoner”.

3. Bekreft menypunktet ,Ny innstilling”.
Displayet veksler til forespgrselen, ,Kun
stille inn endeposisjoner” (fig. 2, pos. 1), eller
foreta innstillingen ,Fullstendig” med para-
meterne som er en forutsetning for korrekt
innstilling av endeposisjoner (pos. 2).

Disse parameterne er:

— Lukkeretning (roterer mot hayre eller
mot vensire), N Ny innstiing )

— Turtall (i LUKKET og APEN retning),

— Utkoblingstype (moment- eller
vandringsavhengig i LUKKET eller

Fig. 1: Ny innstilling av endeposisjon

1 Velg type ny innstilling:

APEN endeposisjon), 2
— Utkoblingsmoment (i LUKKET -
endeposisjon og i APEN endeposisjon). Fullstendig
Disse parameterne er allerede beskrevet B
i kapittel 7.3.
4. Velg menypunktet ,Kun endeposisjoner” Fig. 2: Innstilling av endeposisjoner
og bekreft. (Ved 2SG7 fortsett med betje- med eller uten parametere

ningstrinn 11.)
Displayet veksler til animasjonen ,Skru av
dekselet pa utvekslingsgiret”.

5. Lasne de 4 skruene (fig. 3, pos. 1) fra dekse-
let pa utvekslingsgiret, og ta av dekselet.

6. Trykk pa ,Fortsett” i displayet.
Displayet veksler til ,Tilpass utvekslingsgirets
utveksling til ventilen”.

7. Aksepter skalaverdien i tabellen, enten fra
— Menyen Tilleggsgir, se ,Innstilling av
utvekslingsgir’ pa side 38,
— elleri tabellen ,Innstilling av utvekslings-
gir uten tilleggsgir” pa side 46
og skyv pa det skyvbare tannhjulet

(fig. 3, pos. 2) slik at tannkransen star
overfor gnsket skalaverdi pa skalaen.

Fig. 3: Innstilling av utvekslingsgirets
utveksling
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= Nar verdien for ventilens vandringsomrade (o/slag) ikke stemmer overens med skalaverdien
i tabellen, ma du stille inn det skyvbare tannhjulet pa neste hgyere skalaverdi.

m Skyv det skyvbare tannhjulet i gnsket retning bare med et lett trykk. Skyvingen av det

skyvbare tannhjulet lettes ved at planethjulet (fig.3, pos. 3) beveges litt.

= Hvis omdreininger/slag ikke er kjent, ma du likevel ga fram som beskrevet og ta hensyn til
henvisningene i displayet for betjeningstrinn 16.

8. Gatil ,Fortsett” i displayet.
Displayet oppfordrer til & sette planethjulet
i midtstilling.

9. Drei planethjulet til midtstilling:
Still inn planethjulet pa en slik mate at pilene
1 og 2 peker oppover, se bilde 4.
| displayet bekreftes korrekt posisjon og
valgmarkeringen star pa ,Fortsett”.

10. Bekreft ,Fortsett”.
Displayet veksler til foresparsel om hvilken
endeposisjon, LUKKET eller APEN, som skal
stilles inn farst (fig. 5).
Rekkefalgen for hvilken endeposisjon som
skal stilles inn farst, er vilkarlig. Nedenfor
beskrives innstillingen av APEN endeposi-
sjon. Innstillingen av LUKKET endeposisjon
utfares tilsvarende.

11. Velg endeposisjonen som skal stilles inn
farst (i det aktuelle eksemplet APEN
endeposisjon) (fig. 5, pos. 1) og bekreft.
Displayet veksler til innstilling av ende-
posisjonen, og det oppfordres til & kjgre mot
endeposisjonen APEN (fig. 6). Det tilbys drift
i APEN retning: Symbolet for APEN ende-
posisjon har oransje bakgrunn (fig. 6, pos.
1). Hvis driften skal skje i den andre retnin-
gen, ma betjeningsbryteren dreies og den
oransje markeringen ma settes pa symbolet
LUKKET (fig. 6, pos. 2).

Prinsipielt skal endeposisjonen som ble
valgt i punkt 11 justeres forst!.

Videre viser displayet innstilt utkoblingstype.

| det aktuelle eksemplet

u LUKKET endeposisjon = momentavhengig
(fig. 6, pos. 3) og

= APEN endeposisjon = vandringsavhengig
(pos. 4)

12. Avhengig av om det skal kobles ut van-
dringsavhengig eller momentavhengig i
endeposisjonen, ma betjeningsrekkefelgen
nedenfor velges tilsvarende.

h'” ;’!"

\ & 1\(?:/)
</ ®

Fig. 4: Drei planethjulet til midtstilling

*« Ny innstilling

Velg start-slutt-posisjon

\ “§ LUKKET

Fig. 5: Valg av endeposisjon

pad  Nyinnstilling

1 Kjor til APEN endeposisjon:

2
2 J////L—
4

E Hjelp
5 Aksepter endeposisjon

N

Fig. 6: Kjor mot endeposisjon
i APEN retning
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® Vandringsavhengig utkobling:

a) Ta hensyn til ventilposisjonen og kjgr mot endeposisjonen; trykk pa betjeningsbryteren.
Aktuatoren skal beveges helt til ventilen har nadd endeposisjonen.
Mens aktuatoren beveger seg, blinker LED for den valgte endeposisjonen.

= Ved kort betjening (< 3 s) av betjeningsbryteren beveges aktuatoren bare sa lenge
betjeningsbryteren holdes inne. Ved lengre betjening (> 3 s) aktiveres en selvholde-
funksjon (i displayet vises ,Selvholdefunksjon aktiv’) og aktuatoren beveges helt til

I@ betjeningsbryteren trykkes pa nytt.

= Hvis det ble koblet ut momentavhengig ved vandringsavhengig utkobling, f.eks. hvis
reguleringselementet gar tregt, ugunstig momentforlgp eller kjgring mot et mekanisk
anslag, vises dette med ,Momentavhengig utkobling” i displayet.

b) Hvis @nsket posisjon for endeposisjonen
er nadd, trykker du pa betjeningsbryte-
ren; aktuatoren stopper. En eventuell
finjustering foretas ved drift i motsatt
retning.

pad Ny innstilling

Kjer til APEN endeposisjon

c) Drei pa betjeningsbryteren og [ &

sett valgmarkeringen pa ,Aksepter N
endeposisjoner” (fig. 7). p—2
d) Trykk pa betjeningsbryteren.

Ved 2SG7 ... fortsett med betjenings-

trinn 15. 1

Vises | displayet Fig. 7: Aksepter endeposisjon
— en oppfordring til & dreie i planethjulet
i pilretningen helt til 0 vises (fig. 8),

fortsett med betjeningstrinn 13;

— innstillingen er korrekt, fortsett med
betjeningstrinn 14.

= Momentavhengig utkobling:

Hold betjeningsbryteren inne i mer enn

3 sekunder! Aktuatoren beveger seg
automatisk til endeposisjonen er nadd.
(Ved 2SG7 fortsett med betjeningstrinn 14.)
Vises i displayet

— en oppfordring til & dreie i planethjulet
i pilretningen helt til 0 vises (fig. 8),
fortsett med betjeningstrinn 13;

— innstillingen er korrekt, fortsett med
betjeningstrinn 14.

Ved kort betjening (< 2 s) av betjeningsbryteren beveges aktuatoren bare sa lenge
I@ betjeningsbryteren holdes inne. Hvis aktuatoren beveges pa denne maten med gjentatte,
korte trykk, vil en momentavhengig utkobling ikke straks finne sted.
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13.

14.

15.

16.

Drei planethjulet (fig. 8, pos. 1) i den viste
pilretningen (pos. 2) til verdien (pos. 3) star [ | Nyinnstiling ]
pa ,000".

Korrekt innstilling av den farste endeposisjon
bekreftes i displayet og den oransje valgmar-
keringen hopper til ,Fortsett” (fig. 9).

Drei planethjulet i pilens retning
til 0 vises

Trykk pa ,Fortsett” i displayet.

Den farste endeposisjonen er stilt inn,
systemet veksler til innstilling av den andre
endeposisjonen. | displayet gis det na be-
skjed om a kjgre mot endeposisjonen (i det
aktuelle eksempelet LUKKET endeposisjon).  Fig. 8: Still inn planethjulet

Fortsett

Hvis aktuatoren har en mekanisk posisjons-

indikator, anbefales det & stille inn visningen Ao
for den farste posisjonen na. Da unngar

du en separat kjgring mot endeposisjonen. Innstilling riktig

Innstilling, se falgende kapittel ,7.4.5 Stille inn
mekanisk posisjonsindikator” pa side 54.

Avhengig av om det skal kobles ut van-
dringsavhengig eller momentavhengig i
endeposisjonen, ma aktuatoren beveges
tilsvarende til den andre endeposisjonen:

= Vandringsavhengig utkobling Fig. 9: Innstilling for 1. endeposisjon
) ) er korrekt
a) Aktuatoren skal beveges helt til ventilen

har naddd endeposisjonen. Ventilen ma
iakttas under driften.

Displayet informerer om hvorvidt det 1
gyldige innstillingsomradet (fig. 10,

pad __ Nyinnstilling

Kjer mot LUKKET endeposisjon

pos. 1) er nadd (3b) eller ikke (3a), og .

statuslinjen (2) skifter eventuelt farge fra { o

gul til grenn. \ =/
S

Gyldig innstillingsomrade
fortsatt ikke oppnadd!

= Hvis det beveges forbi det gyldige Hjelp

innstillingsomradet, veksler statuslinjen S, Aksepter endeposisjon

farge fra grenn til red (fig. 11, pos. 1) .- =\
\.'-.__ -

og meldingen ,Innstillingsomrade over-
Innstillingsomrade gyldig

skredet” vises. 4
\ Aksepter endeposisjon

Velg ,Hjelp” (fig. 11, pos. 2) og bekreft.
Displayet gir na informasjon om a
Fig. 10: Kjor mot LUKKET endeposisjon
ved vandringsavhengig utkobling

endre utvekslingsgirets utveksling.
Bekreft informasjonen og juster det
skyvbare tannhjulet i utvekslingsgiret
tilsvarende (se ogsa betjeningstrinn 7),
og gjenta innstillingen av endeposi-
sjonene:

= Hvis aktuatoren stopper for et gyldig
endeposisjonsomrade er registrert,
eller hvis aktuatoren kobler ut pa
moment grunnet en blokkering, f.eks.
nar reguleringselementet gar tregt,
ved ugunstig momentforlgp eller ved
kjgring mot et mekanisk anslag (retur
til gnsket endeposisjon), vises dette
med ,Momentavhengig utkobling” i
displayet.

\

Innstillingsomrade overskredet .

Fig. 11:Endeposisjonsomrade overskredet
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| slike tilfeller ma felgende kontrolleres:
- At ventilen gar lett;

- innstilt utkoblingsmoment;

- utkoblingstype.

b) Sett valgmarkeringen pa ,Aksepter
endeposisjoner” (fig. 12, pos. 4).

Fortsett med betjeningstrinn 17.

= Momentavhengig utkobling

Velg bevegelsesretning LUKKET

(APEN ved innstilling i APEN retning)

og hold betjeningsbryteren inne i mer enn
3 sekunder.

Aktuatoren beveger seg automatisk til
endeposisjonen er nadd.

Displayet informerer om hvorvidt det
gyldige innstillingsomradet (fig. 12, pos. 1)
er nadd (3b) eller ikke (3a), og statuslinjen
(2) skifter eventuelt farge fra gul til grgnn.
Hvis utkoblingsmomentet er nadd, vises
meldingen ,Utkoblingsmoment nadd” (3b)
og menypunktet ,Aksepter endeposisjon”
er aktivt (fig. 12, pos. 4).

Hvis ,Momentavhengig utkobling” vises
for gyldig innstillingsomrade er nadd, velg
,Hjelp” og juster det skyvbare tannhjulet

i utvekslingsgiret tilsvarende, og gjenta
innstillingen av endeposisjonene (se ogsa
betjeningstrinn 7).

17. Bekreft ,Aksepter endeposisjon”.
| displayet bekreftes den korrekte innstillin-
gen (fig. 13).

18. Trykk pa betjeningsbryteren. Aktuatoren
gar na til menyen ,Endeposisjoner”.
Still nd inn visningen av den andre ende-
posisjonen pa den mekaniske posisjons-
indikatoren, se ,,7.4.5 Stille inn mekanisk
posisjonsindikator” pa side 54.

aad Ny innstiing ]

Kjor mot LUKKET endeposisjon inntil
utkoblingsmoment er nadd

Gyldig innstillingsomrade
2 fortsatt ikke oppnadd!

3a

Hijelp
Aksepter endeposisjon
) Ca—— - |

Utkoblingsmoment nadd
3b

Fig. 12: Kjer mot LUKKET endeposisjon
ved momentavhengig utkobling

Endsposisjonsinnstillinger
vellykket!

Fig. 13: Innstilling av endeposisjon korrekt

= Hvis det kobles til FJERN styring, kjgrer aktuatoren hvis det foreligger en styringskommando

fra driftssentralen!

= Etter innstilling av endeposisjonene er det ikke lenger tillatt a justere planethjulet! | motsatt fall
er det ngdvendig med en komplett ny innstilling av endeposisjonene.
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Etterjustering av endeposisjoner

Forutsetninger

= En gyldig innstilling av endeposisjonen ma foreligge! Hvis ingen foreligger, se forrige avsnitt
.7.4.3 Fremgangsmate ved ny innstilling (ferste innstilling) av endeposisjonene” pa side 47.

= Ventilen ma ikke veere i spenn nar innstillingen av endeposisjonen begynner. Lasne ventilen
med handsveiven/handrattet ved behov (se kapittel 4.1).

u Posisjonen til planethjulet skal siden farste innstilling ikke vaere forandret og blir heller ikke

forandret ved etterjusteringen!

Innstillingen avbrytes hvis du velger ,Tilbake” €. Den til na gjeldende innstillingen av
endeposisjonen beholdes hvis ikke planethjulet ble dreid.

Betjeningsrekkefolge
1. Velg LOKAL styring Ll & | © |

2. Velg menypunktet ,Endeposisjoner”
i hovedmenyen.
Displayet gar na til menyen ,Endeposisjoner”.

3. Bekreft menypunktet ,Etterjustering”
(fig. 1, pos. 1).
Displayet veksler til valg av endeposisjonen,
som skal etterjusteres (fig. 2).

4. Velg (i foreliggende eksempel APEN ende-
posisjon) og bekreft endeposisjon som skal
etterjusteres.

Visningen skifter og oppfordrer til & kjgre til
valgt endeposisjon. Hvis APEN endeposisjon
ble valgt, star den oransje markeringen

pa endeposisjonssymbolet APEN -

Hvis LUKKET endeposisjon ble valgt, star
markeringen pa endeposisjonssymbolet
LUKKET .

| tillegg viser displayet:

— prosentverdi aktuell posisjon innenfor
vandringsomradet (fig. 3, pos. 1);

— det gyldige innstillingsomradet for den
nye endeposisjonen (fig. 3, trinn 2);

— statuslinjen, som viser potensiometer-
signalet grafisk (pos. 3a);

— avviket i % til aktuelt gjeldende
endeposisjon (pos. 4).

— meldingen at

- gyldig innstillingsomrade fortsatt ikke
oppnadd (pos. 5a) eller
- Innstillingsomrade er gyldig (pos. 5b).
Innenfor det gyldige innstillingsomradet kan
endeposisjonen tas i bruk (6).

5. Om ngdvendig, plasser markeringen pa sym-
bolet pa endeposisjonen, som aktuatoren
skal beveges til (ny endeposisjon).

“a 0O

Endeposisjoner

Ny innstillin

L —

Fig. 1: Etterjustering endeposisjoner

- Etterjustering

Velg endeposisjon til etterjustering:

\LUKK

Fig. 2: Velg endeposisjon

- Etterjustering

jer til APEN endeposisjon

gj

Gyldig innstillingsomrade

4 y fortsatt ikke oppnadd!
5a \ o

Aksepter endeposisjon

p—

— A-45.3 %

_L'/Innstillingsom rade gyldig
5b
6}Aksepter endeposisjon

Fig. 3: Kjore mot ny endeposisjon
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6. Beveg aktuatoren til den nye endeposisjonen.

= Vandringsavhengig utkobling:
Trykk pa betjeningsbryteren inntil den
nye endeposisjonen er oppnadd.
En finposisjonering er mulig ved endring
av bevegelsesretningen.
Hvis det gyldige innstillingsomradet forla-
tes, veksler fargen pa statuslinjen. Se ogsa
anvisningen i kapittel ,Fremgangsmate ny
innstilling...” pa side 50.

= Momentavhengig utkobling:
En etterjustering av endeposisjonene
ved momentavhengig utkobling kan 1a -
i unntakstilfeller bli nedvendig hvis
f.eks. funksjonen ,Adaptiv endeposisjon” 22
er utkoblet, eller et avvik opptil 0,7 % skal
korrigeres (se ogsa side 88). Hold betje-
ningsbryteren inne i mer enn 3 sekunder!
Aktuatoren kjgrer automatisk til ende-
posisjonen er nadd, se ogsa fglgende
merknad: 1b

jor til APEN endeposisjon

96 %

Innstillingsomrade gyldig

Ved kort betjening (< 2 s) av betjenings- 2b L] b . 5l

bryteren beveges aktuatoren bare sa

lenge betjeningsbryteren holdes inne. 3
@} Hvis aktuatoren beveges pa denne

maten med gjentatte, korte trykk, vil en . . .
momentavhengig utkobling ikke straks Fig. 4: Taibruk ny endeposisjon
finne sted.

Innstillingsomrade gyldig

Pa displayet blir det gyldige innstillingsom-
radet vist, samt prosentmessig forandring
av totalt vandringsomrade hittil og avviket til
tidligere endeposisjon.

Etterjustering

Endsposisjonsinnstillinger
vellykket!

7. Sett markeringen pa ,Aksepter ende-
posisjon” (se fig. 4, pos. 3) og bekreft.
En melding bekrefter vellykket etterjustering.

8. Bekreft ,Ferdig” (fig. 5, pos. 1). 1
Displayet skifter til menyen ,Endeposisjoner”.

Fig. 5: Etterjustering av endeposisjon
korrekt
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Stille inn mekanisk posisjonsindikator

Den mekaniske posisjonsindikatoren viser hvilken posisjon ventilen befinner seg i. Symbolet -
betyr APEN og symbolet _§_ betyr LUKKET (se fig.1, pos. 1 og 2).

Den mekaniske posisjonsindikatoren er en opsjon og finnes derfor ikke pa alle aktuatorer.

Hvis aktuatoren ble levert ferdig montert pa ventilen, kan denne innstillingen allerede veere utfert
av ventilleverandgren. Det er sveert viktig at innstillingen kontrolleres ved idriftsetting.

Hvis innstillingen av den mekaniske posisjonsindikatoren ikke allerede ble gjort sammen med
innstillingen av endeposisjonene, stiller du inn viseren pa fglgende mate.

Betjeningsrekkefalge

1. Kjgr aktuatoren til endeposisjonen LUKKET.
2. Skru av dekselet for utvekslingsgiret.

3. Drei den hvite skiven med LUKKET-symbolet
(fig. 2, pos. 1) til symbolet for LUKKET (fig. 1,
pos. 1) og pilmerket (3) ligger over hverandre
i inspeksjonsvinduet i dekselet for dekselet.

4. Kjgr aktuatoren til APEN posisjon.

5. Hold fast den hvite skiven (fig. 2, pos. 1)
og drei den gjennomsiktige skiven (2) helt
til symbolet for APEN (fig. 1, pos. 2) og
pilmerket (3) ligger over hverandre.

6. Skru pa dekselet for utvekslingsgiret.

Fig. 3: Posisjonsindikator ved 2SG7
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Stille inn endeposisjoner ved type med ,,non-intrusiv”

posisjonsgiver

beskrevet i forrige kapittel 7.4.

Ny innstilling (ferste innstilling)

Endeposisjonene stilles inn direkte pa aktuatoren.

PROFITRON-aktuatorene finnes enten med utvekslingsgir eller som ,non-intrusiv” variant med
den non-intrusive posisjonsgiveren (niP). Innstilling av endeposisjonene med utvekslingsgir er

Ved HiMod-aktuatoren er ,non-intrusiv” posisjonsgiver standard.

Hvis aktuatorene leveres ferdig montert pa ventiler, utferes dette arbeidstrinnet vanligvis
av ventilleverandgren. Ved idriftsetting ma innstillingen kontrolleres.

Ventilen ma ikke veere i spenn. Lasne den med handsveiven/handrattet ved behov.
Betjening av handsveiven/handrattet, se kapittel 4.1.

Rekkefalgen for hvilken endeposisjon som skal stilles inn farst, er vilkarlig. | felgende eksempel
vises displaymeldingen APEN endeposisjon. Meldingene for innstillingen av LUKKET endeposisjon

er tilsvarende.

Innstillingen avbrytes hvis du velger ,Tilbake” 4. Den til na gjeldende innstillingen av
endeposisjonen beholdes sa lenge aktuatoren ikke beveges.

Betjeningsrekkefalge

1. Velg LOKAL styring [Ell = | O,

2. Velg menypunktet ,Endeposisjoner”
i hovedmenyen.
Displayet veksler til ,Ny innstilling” (fig. 1).

3. Bekreft valget.
Displayet veksler til forespgrselen, ,Kun
stille inn endeposisjoner” (fig. 2, pos. 1), eller
foreta innstillingen ,Fullstendig” med para-
meterne som er en forutsetning for korrekt
innstilling av endeposisjoner (pos. 2).
Disse parameterne er

— Lukkeretning (roterer mot hayre eller mot
venstre),

— Turtall (i LUKKET og APEN retning),
— Utkoblingstype
(moment- eller vandringsavhengig
i LUKKET eller APEN endeposisjon),
— Utkoblingsmoment (i LUKKET
endeposisjon og i APEN endeposisjon).
Disse parameterne er allerede beskrevet
i kapittel 5.3.

4. Velg menypunktet ,Kun endeposisjoner” og
bekreft. Displayet veksler til forespgrselen
om hvilken endeposisjon, LUKKET eller
APEN, som skal stilles inn farst.

@ O

Endeposisjoner

Etterjustering

Fig. 1: Ny innstilling av endeposisjon

RN nstiing |

1 Velg type ny innstilling:
2
Fullstendig

Inkl. ventilparameatara

Fig. 2: Innstilling av endeposisjoner
med eller uten parametere
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Y070.302/NO

Side 55



Buesyupl | ~

7 ldriftsetting
7.5 Endeposisjoner — non-intrusiv

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Rekkefalgen for hvilken endeposisjon som
skal stilles inn ferst, er vilkarlig. Nedenfor
beskrives innstillingen av APEN endeposi-
sjon. Innstillingen av LUKKET endeposisjon
utfares tilsvarende.

5. Velg endeposisjonen som skal stilles
inn farst (i det aktuelle eksemplet APEN
endeposisjon) (fig. 3, pos. 1) og bekreft.
Displayet veksler til innstilling av endepo-
sisjonen og oppfordrer til & kjgre til APEN
endeposisjon (fig. 4). Som bevegelsesret-
ning tilbys APEN retning: Symbolet for APEN
endeposisjon har oransje bakgrunn (fig. 4,
pos. 1).
Hvis driften skal skje i den andre retningen,
ma betjeningsbryteren dreies og den oransje
markeringen ma settes pa symbolet LUKKET
(fig. 4, pos. 2).

inn slik som det ble valgt i forrige betje-
ningstrinn 4!

Videre viser displayet innstilt utkoblingstype.

| det aktuelle eksemplet

m LUKKET endeposisjon = momentavhengig
(pos. 3) og

= APEN endeposisjon = vandringsavhengig
(pos. 4)

f | prinsippet skal endeposisjonen stilles

6. Avhengig av om det skal kobles ut
vandringsavhengig eller momentavhengig i
endeposisjonen, ma betjeningsrekkefglgen
nedenfor velges tilsvarende.

= Vandringsavhengig utkobling:

a) Ta hensyn til ventilposisjonen og
kjgr mot endeposisjonen; trykk pa
betjeningsbryteren.
Aktuatoren skal beveges helt til ventilen
har nadd endeposisjonen.*
Mens aktuatoren beveger seg, blinker
LED for den valgte endeposisjonen.

betjeningsbryteren trykkes pa nytt.

Iy

b) Hvis gnsket posisjon for endeposi-
sjonen er nadd, trykker du pa betje-
ningsbryteren; aktuatoren stopper. En
eventuell finjustering foretas ved drift i
motsatt retning.

*« Ny innstilling

Velg start-slutt-posisjon

\ *§_ LUKKET

Fig. 3: Valg av endeposisjon

- Ny innstilling

Kjor til APEN endeposisjon:

E ~ Hjelp
5 Aksepter endeposisjon

N

Fig. 4: Kjor mot endeposisjon
i APEN retning

= Ved kort betjening (< 3 s) av betjeningsbryteren beveges aktuatoren bare sa lenge
betjeningsbryteren holdes inne. Ved lengre betjening (> 3 s) aktiveres en selvholde-
funksjon (i displayet vises ,Selvholdefunksjon aktiv’) og aktuatoren beveges helt il

u Hyvis det ble koblet ut momentavhengig ved vandringsavhengig utkobling, f.eks. hvis
reguleringselementet gar tregt, ugunstig momentforlgp eller kjgring mot et mekanisk
anslag, vises dette med ,Momentavhengig utkobling” i displayet.

* Hvis aktuatoren koblet ut automatisk fgr den nadde en av endeposisjonene, kan dette ha to arsaker:
- Hvis reguleringselementet gar tregt eller har et ugunstig momentforlgp, avbryter du videre kjaring.
- Har ventilen nadd et mekanisk anslag, kjgrer du aktuatoren tilbake og sa mot gnsket endeposisjon.
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c) Kvitter posisjonene med ,Aksepter
endeposisjoner” (fig. 5).
Den non-intrusive posisjonsgiveren
initialiseres. Dette tar et par sekunder.
Deretter er den fgrste endeposisjonen
stilt inn, og systemet veksler til innstil-
ling av den andre endeposisjonen.
| displayet vises oppfordringen om
a kjgre mot LUKKET endeposisjon.

pad Ny innstilling

Kjor til APEN endeposisjon

7\
Fn sl

Fortsett med trinn 7.

* Momentavhengig utkobling: Fig. 5: Aksepter endeposisjon

a) Hold betjeningsbryteren inne i mer enn
3 sekunder! Aktuatoren beveger seg
automatisk.

Merknad:

Ved kort trykk (< 2 s) pa betjeningsbry-
teren beveges aktuatoren bare sa lenge
betjeningsbryteren holdes inne. Hvis
aktuatoren kjgres pa denne maten med
gjentatte, korte trykk, vil en momentav-
hengig utkobling ikke straks finne sted.

Hvis utkoblingsmomentet er nadd i
endeposisjon, slar aktuatoren seg
av automatisk og displayet viser:
,=Utkoblingsmoment nadd”.

b) Kvitter posisjonen med ,Aksepter ende-
posisjoner”. Dette tar et par sekunder.
Den non-intrusive posisjonsgiveren
initialiseres.

Deretter er den forste endeposisjonen
stilt inn, og systemet veksler til inn-
stilling av den andre endeposisjonen.
| displayet vises ,Kjgr mot LUKKET
endeposisjon”.

- Ny innstilling

Kjer mot LUKKET endeposisjon
inntil utkoblingsmoment er nadd

0.0 o/min -
7. Beveg aktuatoren til den andre ende- "
posisjonen:
Avhengig av om det skal kobles ut
vandringsavhengig eller momentavhengig
i endeposisjonen, er betjeningsrekkefalgen
i henhold til det forrige betjeningstrinnet 6. Fig. 6: Kjor mot LUKKET endeposisjon

Mo Ny innstilling

Kjgr mot LUKKET endeposisjon
inntil utkoblingsmoment er nadd

7.5 o/min :

Utkoblingsmoment nadd

Gyldig innstillingsomrade
fortsatt ikke oppnadd!

Hjelp

-Aksepter endeposisjon

Under drift til andre endeposisjon viser dis-
playet antall omdreininger/slag (fig. 6, pos. 1)

og informerer om gyldig innstillingsomrade er
nadd (pos. 3).

Hvis utkobliingsmomentet er nadd i ende-
posisjonen ved momentavhengig utkobling,
vises dette i displayet (fig. 7, pos. 1).

Hvis det kobles ut momentavhengig ved
vandringsavhengig utkobling, vises meldin- 1
gen ,Momentavhengig utkoblet” i displayet.

| slike tilfeller, se henvisningen under*. 2

Fig. 7: LUKKET endeposisjon nadd

* Hvis aktuatoren koblet ut automatisk fer den nadde en av endeposisjonene, kan dette ha to arsaker:
- Hvis reguleringselementet gar tregt eller har et ugunstig momentforlgp, avbryter du videre kjgring.
- Har ventilen nadd et mekanisk anslag, kjgrer du aktuatoren tilbake og sa mot gnsket endeposisjon.
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8. Sett markeringen pa ,Aksepter ende-
posisjoner” (fig. 7, pos. 2) og bekreft;
endeposisjonene er stilt inn og en
tilsvarende melding i displayet bekrefter
korrekt innstilling (fig. 8).

U

Endsposisjonsinnstillinger
vellykket!

9. Bekreft menypunktet ,Ferdig” (fig. 8, pos. 1).
Aktuatoren gar na til menyen
.Endeposisjoner”.

Fig. 8: Innstilling av endeposisjon avsluttet

Etterjustering av endeposisjoner

Forutsetninger

= En gyldig innstilling av endeposisjonen ma foreligge! Hvis ingen foreligger, se forrige avsnitt
»7.5.1 Ny innstilling (ferste innstilling)” pa side 55.

= Ventilen ma ikke vaere i spenn nar innstillingen av endeposisjonen begynner. Lgsne ventilen med
handsveiven/handrattet ved behov (se kapittel 4.1).

Innstillingen avbrytes hvis du velger ,Tilbake” M. Den til na gjeldende innstillingen av
endeposisjonen beholdes hvis ikke planethjulet ble dreid.

Betjeningsrekkefolge

1. Velg LOKAL styring [El = | O, @ 0

Endeposisjoner

Ny innstilling

3. Bekreft menypunktet ,Etterjustering” Fig. 1: Etterjustering endeposisjoner
(fig. 1, pos. 1).
Displayet veksler til valg av endeposisjonen,
som skal etterjusteres (fig. 2).

2. Velg menypunktet ,Endeposisjoner”
i hovedmenyen. 1
Displayet gar na til menyen ,Endeposisjoner”.

- Etterjustering

4. Velg (i foreliggende eksempel APEN
endeposisjon) og bekreft endeposisjon 1
som skal etterjusteres.

Visningen skifter og oppfordrer til & kjore til
valgt endeposisjon. Hvis APEN endeposisjon
ble valgt, star markeringen pa endeposisjons- 2

symbolet APEN. Hvis LUKKET endeposisjon \ I LLAHE

Velg endeposisjon til etterjustering:

ble valgt, star markeringen pa endeposisjons-
symbolet LUKKET.

Fig. 2: Velg endeposisjon
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| tillegg viser displayet:

— Prosentverdi aktuell posisjon innenfor 1
vandringsomradet (fig. 3, pos. 1);

— Vandringsomrade i omdreininger 2
per slag uten hensyn til et tilleggsgir
(fig. 3, pos. 2);

— Awvik i % til aktuelt gjeldende ende-
posisjon (pos. 3).

— Meldingen, om innstillingsomradet er gyl-

dig (pos. 4). Ved gyldig innstillingsomrade 3 Innstillingsomrade gyldig
kan endeposisjonen tas i bruk (5). e .
4 Ea— Aksepter endeposisjon

5. Om ngdvendig, plasser markeringen pa
symbolet pa endeposisjonen, som aktuato- 5
ren skal beveges til (ny endeposisjon).

*« Etterjustering

jor til APEN endeposisjon

=
——

100,00 %
3.0 o/min.

A0.0 %

Innstillingsomrade gyldig

6. Beveg aktuatoren til den nye endeposisjonen. Fig. 3: Kjor mot og ta i bruk ny endeposisjon

= Vandringsavhengig utkobling:
Trykk pa betjeningsbryteren inntil den
nye endeposisjonen er oppnadd.
En finposisjonering er mulig ved endring
av bevegelsesretningen.

= Momentavhengig utkobling:
Hold betjeningsbryteren inne i mer enn
3 sekunder! Aktuatoren kjgrer automa-
tisk til endeposisjonen er nadd, se ogsa
felgende merknad:

Ved kort betjening (< 2 s) av betjenings-
bryteren beveges aktuatoren bare sa

lenge betjeningsbryteren holdes inne.
II%) Hvis aktuatoren beveges pa denne
maten med gjentatte, korte trykk, vil en
momentavhengig utkobling ikke straks
finne sted.

P4 displayet vises det om aktuatoren er i det
gyldige innstillingsomradet, samt prosent-
messig forandring i forhold til totalt van-
dringsomrade hittil og delta for endeposisjon
hittil.

Etterjustering

oo
Yy %3
i i o i

Endsposisjonsinnstillinger
vellykket!

7. Sett markeringen pa ,Aksepter ende-
posisjon” (se fig. 3, pos. 5) og bekreft.
En melding bekrefter vellykket etterjustering
(fig. 4). 1

8. Bekreft ,Ferdig” (fig. 4, pos. 1).
Displayet skifter til menyen ,Endeposisjoner’. Fig. 4: Etterjustering av endeposisjon
korrekt
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Parametere og mulige parameterverdier

Dette kapittel beskriver parametere og mulige parameterverdier.

Folgende oversikt viser parametermenyen.

8.1 Parametermeny

Parametere

Tilleggsgir
side 35 A
— Girtype ) .
= Programvarefunksjoner
— Girtype ) side 76
— Reduksjonsforhold' ) —{ Aktivere programvarefunksjoner )
—( Faktor ut-/inngangsmoment’ ] —(Positioner ]
—(Maks. ipangsmoment ] —(Karakteristikk for vandringstid ]
— Maks. inngangsturtall )] | Proporsjonalkjaring )
R ) —{ Prosessregulator )
— - —
—(Innstllllng av utvekslingsgir ] —(Analog turtallsstandard ]
" Avhengig av girtype er angivelsene
forskjellige. — Turtallskarakteristikk )
2 Kun for aktuator med utvekslingsgir. —[Split range-funksjon ]
—— Kundevariant )|
Ventil
et
[ Lukkeretning )| P P w—
side
— Turtall ) — Anleggskjennetegn )
—[Utkoblfngstype ) —( Separat montering )]
—{ Utkoblingsmoment )] | Mellomkontakier )
— Endeposisjonsomrade )] - )
Fj lokkeri
| Flem blo —_— ) —{ Vedlikeholdsintervaller ventil )
—{ Kontroll vedlikehold )
side 65 —{ Tett lukking )
[ Styring ) | Oppstartstid )
—{ Alternativ styring ) —{ Bremsekraft )]
—{ Binzer inngang ) — Fors. Melding strembrudd )
—( Modusinngang ) L Moment-maleflens )
— Analog inngang Al1 ) — Grenser ledn.brudd analog inng. )
—( Analog inngang AI2 (opsjon*) ) — Testdrift )]
—[Binaare utganger ] —@rensning mellomkretsspenning I
— Analog utgang AO1 ) — Kjeretidsovervakning )
- Analog utgang AO2 (opsjon*) ) — Turtall i endeposisjon )
——{Feltbuss (hvis montert) ) — Autom. DE-endeposisjonstilpasning |
—(Styringsteknikk-akseptanstid ]
side 74
N@D-inngang )
V N@D-turtall )
@ N@D-posisjon )
Feil pa styringskilde )
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8 Parametere og mulige parameterverdier

8.2 Ventilspesifikke parametere

Ventilspesifikke parametere

| dette kapittel finner du en liste over parametere og mulige parameterverdier som bergrer
ventilen direkte. Rekkefglgen for beskrivelsen av de enkelte parameterne tilsvarer oppbygningen

av menyen, se bilde.

Navigering i menyen er beskrevet i kapittel
4.4 Navigere gjiennom menyene” pa side 22.

Mulige parameterverdier for

u Turtall (vandringstider ved 2SG7), se tabeller i
kapittel ,7.3.2 Stille inn parametere for turtall/
vandringstider” pa side 40.

m Utkoblingsmomenter finner du i kapittel |,7.3.3
Stille inn parametere for utkoblingstyper og
utkoblingsmomenter/-krefter” pa side 41.

Endring av parameterne i menyen
,»ventil”

Endring av parameterverdiene i menyen ,Ventil”
er forskjellig avhengig av om

u en egenskap eller

= et tall skal endres.

De enkelte betjeningstrinnene beskriver fglgen-
de betjeningsrekkefglge.

Endre egenskapen for en parameter

Som eksempel endres egenskapen for parame-
teren ,Lukkeretning” fra ,roterer mot hgyre” til
Jroterer mot venstre”.

1. Velg parameteren ,Lukkeretning” i menyen
LVentil”; sett den oransje valgmarkeringen
pa linjen under ,Lukkeretning” (fig. pos. 1).
Valgmarkeringen kan ikke settes pa
overskriften, her ,Lukkeretning”, men bare
pa linjen under, som viser den aktuelle
parameteren.

2. Bekreft valget (pos. 2).
Displayet veksler til menyen ,Lukkeretning”,
valgmarkeringen star ved forste parameter-
verdi.
Anmerkning: Den aktuelle parameterverdien
er merket med en hake [%4.

3. Velg nye parametere for styringen; sett den
oransje valgmarkeringen pa ,mot venstre”
i eksemplet ved siden av (pos. 3).

4. Bekreft valget (pos. 4).
Melding i displayet viser at det er ngdvendig
med en ny innstilling av endeposisjoner nar
lukkeretningen endres.

Parametere

Fig.:

Lukkeretning

_I:[ Roterer mot hgyre ]

[Roterer mot venstre ]
Turtall

— (¥ XX o/min

— = XX o/min |

Utkoblingstype

—[I Vandrings-/momentavhengig ]

—[E Vandrings-/momentavhengig]

Utkoblingsmoment

— ¥ XX Nm |

— XX Nm |
Endeposisjonsomrade

— ¥ 0-XX%

— = XX —-100 % |
Fjern blokkering

—[Antall forsgk X ]

Meny ventil

Fig.: Endre egenskapen for en parameter
i menyen Ventil

Y070.302/NO

Side 61

Parametere og mulige parameterverdierl 0o



Jaipianiajaweled abijnw 6o aisjaweled | 00

8 Parametere og mulige parameterverdier Instruksjonsbok
8.2 Ventilspesifikke parametere SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5. Bekreft meldingen.
Displayet veksler tilbake til menyen ,Ventil”,
og ved ,Lukkeretning” vises den nyinnstilte
egenskapen.
Anmerkning: Hvis det na kobles til menyen
,Lukkeretning”, er det en hake bak parame-
terverdien ,Roterer mot venstre”.

Endring av tallverdien for en parameter

Som eksempel endres verdien for turtall
i LUKKET retning ved parameteren ,Turtall”.

1. Velg parameteren ,Turtall” i menyen ,Ventil”;
sett den oransje valgmarkeringen pa linjen
under ,Turtall” (fig. pos. 2).

@ 0

Ventil

ukkeretning

2. Bekreft valget (pos. 3). \
Displayet veksler til menyen ,Turtall” og

verdien for det aktuelle turtallet blinker blatt.

Roterer mot venstre

3. Drei pa betjeningsbryteren; verdien for
turtallet endres og blinker oransje. (pos. 4).

4. Bekreft valget (pos. 5).
Displayet veksler tilbake til menyen ,Ventil”,
og ved ,Turtall” vises den nyinnstilte verdien.
Anmerkning: Hvis det kobles til menyen lllllll]
»turtall”, blinker den nyinnstilte verdien blatt. 5 o/min 40 o/min

Nedenfor er parameterne og mulige paramete-
rinnstillinger for ventilen oppfert. Rekkefalgen for
parameterne tilsvarer oppbygningen av menyen
LVentil”.

Fig.: Endre verdien for en parameter
i menyen Ventil
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Parameteren og verdiene i menyen Ventil

Verdiene/innstillingene som vises nedenfor, er forhandsinnstilt som standard hvis ikke annet er
oppgitt ved bestillingen.
Parameteren lukkeretning

Lukkeretning
| Roterer mot hayre

Den drevne akselens dreieretning ved kjgring mot LUKKET. Mulig innstilling: roterer mot hgyre eller
roterer mot venstre.

I Hvis lukkeretningen er blitt endret, ma endeposisjonene stilles inn pa nytt!

Parameteren turtall

Turtall
K3 14 o/min
= 14 o/min

—§ = Turtall i LUKKET retning. = = Turtall i APEN retning

Parameterinnstilling innenfor turtallsomradet, se typeskilt, i 7 trinn med en trinndelingsfaktor pa 1,4.

Parameter utkoblingstype

utkoblingstype
K3 Vandringsavhengig

|E Vandringsavhengig

—§_ = utkoblingstype i LUKKET endeposisjon. # = utkoblingstype i APEN endeposisjon.

Mulig innstilling: vandringsavhengig eller momentavhengig.

I Hvis utkoblingstypen er blitt endret, ma endeposisjonene stilles inn pa nytt!

Parameteren utkoblingsmoment

Utkoblingsmoment
KX 20 Nm

|= 20 Nm

—§ = Utkoblingsmoment i LUKKET endeposisjon. = = Utkoblingsmoment i APEN endeposisjon.
Mulig innstilling: i 10 %-trinn:
= Aktuator klasse A og B (8 trinn) fra 30 % til 100 % M, (standardinnstilling = 30 %)

m Aktuator klasse C og D (6 trinn) fra 50 % til 100 % M__ (standardinnstilling = 50 %)

fra

Ikke for 2SG7... .
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Parameteren endeposisjonsomrade

Endeposisjonsomrade
K3 0-2%
= 98 — 100 %

—$ = Endeposisjonsomrade i LUKKET
endeposisjon.

- = Endeposisjonsomrade i APEN
endeposisjon.

Mulig innstilling (i 1 %-trinn):
= Endeposisjonsomrade LUKKET
fra [0 % til 2 %] til [0 % til 20 %]

® Endeposisjonsomréade APEN
fra [98 % til 100 %] til [80 % til 100 %]

Innenfor endeposisjonsomradet skjer driften
med lavt turtall (eller lang vandringstid). Hvis
aktuatoren slar ut pA moment utenfor dette
omradet, registreres det som feil ("Vandring

blokkert”, se kapittel ,4.3 Meldinger om aktuato-

rens status” pa side 18).

Parameteren fjern blokkering

Fjern blokkering
| Antall forsgk 0

S Turtall/
2 regulerings-

-

H"” hastighet
o — u

S
min. endeposisjons-
omrade LUKKET

maks. endeposisjons-

omrade LUKKET

2 20
-

! —
) 100 %
Innstilingsomrade |
o

[y
min. endeposisjons-
omrade APENT

maks. endeposisjons-
omrade APENT

Fig.: Endeposisjonsomrader

Ved blokkering utenfor endeposisjonsomradet kjgrer aktuatoren gjentatte ganger mot blokkeringen

(1 til 5 ganger).

Hvis parameterverdien ,Fjern blokkering” er 0, betyr dette ingen ny tilkjaring.

Hvis parameterverdien ikke er lik null, beveger

aktuatoren seg automatisk i motsatt retning etter

at det er registrert en blokkering (ikke lenger

enn 2 sekunder for en veistrekning som tilsvarer

endeposisjonsomradet), og deretter beveger
den seg mot blokkeringen igjen.

Dette skjer helt til blokkeringen er fiernet eller
det parameterinnstilte antall forsgk er nadd.

Hvis blokkeringen ikke fjernes, stanser aktuato-

ren og feilmeldingen ,Vandring blokkert” gene-

reres”. Aktuatoren signaliserer imidlertid fortsatt

,Driftsklar’, da den fremdeles kan beveges i
motsatt retning.

Standardinnstillingen er 0.

Blokkering registrert

V‘ Aktuator beveges

|

- --- Antall forsok

_____ > i henhold til

Endeposisjons- i parametennnstillingen .
LUKKET | emrade l‘ lJ LJJ APEN

<«———> e ‘

"Returvel” = 2 sek,

maks. som endeposisjonsomrade
-« Totalt vandringsomrade >

Fig.: Fjern blokkering
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8.3 Parametere for styringsteknikk

8.3 Parametere for styringsteknikk

8.3.1 Oversikt over menyen ,,Styringsteknikk”

ISy

Den oransje valgmarkeringen kan ikke settes pa den bla gruppeoverskriften, men direkte pa
linjene under, som viser mulige parameterverdier.

Folgende oversikt viser de mulige parameterne. Avhengig av konfigurasjon av produktet kan

visningen i displayet avvike.

Permanent kontakt

Proporsjonalkjering

Analog

Positioner Al1 Faktisk posisjonsverdi
Prosessregulator Al1 Faktisk prosessverdi
Positioner Al2 | Omrade
Prosessregulator Al2 g zg ::
Feltbuss
Permanent kontakt | Karakteristikk
Positioner Stigende
Prosessregulator Synkende
Proporsjonalkjaring Analog utgang AO2
Intern Kun ved analog tilleggsmodul. Parameter-

Prosessregulator fast nominell verdi

| Hovedmeny e
| Parametere :
| Styringsteknikk AV 4
Styring Analog inngang Al1
Binaer | Karakteristikk
Permanent kontakt Stigende
Pulskontakt Synkende
Proporsjonalkjering | Omrade
Analog 4 —-20 mA
Positioner Al1 0-20 mA
Prosessregulator Al1 Analog inngang Al2
Positioner Al2 | Karakteristikk
Prosessregulator Al2 Stigende
Feltbuss Synkende
Permanent kontakt | Omrade
Positioner 4-20 mA
Prosessregulator 0-20mA
Proporsjonalkjgring Binzere utganger
Intern | Stille inn meldinger
| Prosessregulator fast nominell verdi | Utga'ng 1
Alternativ styring | Sl.gnal
| Ikke aktiv | Niva
Binzr Utgang 2
Utgang 3 ... 8

Analog utgang AO1
| Signal

innstilling ved analog utgang AO1.

Feltbuss
Binzer inngang | PROFIBUS DP
Hvilestrgm (RS) Kanal 1
Arbeidsstram (AS) Kanal 2
Modusinngang Prosessdata
Ingen funksjon MODBUS RTU
Omkoblingssperre LOKAL/FJERN Adresse
® Baudrate
: Paritet/stopbit
@ 0000000000 Overvakningstid

Y070.302/NO
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Betjeningsrekkefolge: Endring av parameterne i menyen ,,Styringsteknikk”

Fremgangsmate for endring av parameterverdiene i menyen ,Styringsteknikk” er lik for alle

parametere og skjer i fire trinn.

De enkelte betjeningstrinnene beskriver falgende betjeningsrekkefglge. Som eksempel endres
styringen ,Binaer — Permanent kontakt” til ,Binaer — Pulskontakt”.

Betjeningsrekkefolge

1. Velg parameteren i menyen ,Styringstek-
nikk”, i dette eksemplet ,Styring”; sett den
oransje valgmarkeringen pa linjen under
»Styring” (fig. pos. 1).

Valgmarkeringen kan ikke settes pa over-
skriften, her ,Styring”, men bare pa linjen
under, som viser den aktuelle parameteren.
Hvis den aktuelle parameteren skal endres,
da videre med betjeningstrinn 2.

2. Bekreft valget (pos. 2).
Displayet veksler til menyen ,Styring”, valg-
markeringen star ved forste parameterverdi.
Anmerkning: Den aktuelle parameterverdien
er merket med en hake [¥3.

3. Velg nye parametere for styringen; sett den
oransje valgmarkeringen pa ,Pulskontakt”
ved styringen ,Binger” i eksemplet ved siden
av (pos. 3).

4. Bekreft valget (pos. 4).
Displayet veksler tilbake til menyen
~Styringsteknikk”, og ved ,Styring” vises den
nyinnstilte parameteren.
Anmerkning: Hvis det na kobles til menyen
~otyring”, er det en hake bak parameterverdi-
en ,Pulskontakt”.

Nedenfor er parameterne og mulige paramete-
rinnstillinger for styringsteknikken oppfert.
Rekkefglgen for parameterne tilsvarer oppbyg-
ningen av menyen ,Styringsteknikk”.

Styringsteknikk — Styring

Figuren ved siden av viser en oversikt over pa-
rametermenyen ,Styring”; aktuatoren kan styres
forskjellig av styringsteknikken avhengig av type:

u Bineer’,

® ,Analog” eller via

u  Feltbuss”.

Styringstypen bestemmes av parameteren ,Sty-

ring” ved innstilling av en (parameter-)verdi (vist
med oransje i figuren til menyen ved siden av).

Permanentkontakt, Pulskontakt eller Proporsjo-
nalkjering kan velges for bineer styring.

Vi
"B:naar s "
Permanenl ko

Proporsmnalkmrmg
Analog

[ ]
U
PositionerAll O
(]

Prosessregulator Al1

Fig.: Parameterinnstilling i menyen

Styringsteknikk

Binaer
—( Permanent kontakt )
—[Pulskontakt ]

e’

—[Proporsjonalkj«aring

Analog

—[Positioner Al1

— Prosessregulator Al1
— Positioner Al2

e’ R’ N’ R’

—[Prosessregulator Al2

Feltbuss
—[Permanent kontakt

Styringsteknikk
I

—[Positioner

— | Prosessregulator

e’ R’ N’ R’

—( Proporsjonalkjering

Intern

—[ Prosessreg. fast nom. verdi ]

(

Fig.: Menyen Parameter: ,,Styring”
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Styring binaer

Binaer
Permanent kontakt
Pulskontakt
Proporsjonalkjgring
Permanent kontakt

Permanent kontakt via binaere innganger APEN og LUKKET.

Aktuatoren beveger seg til det foreligger et APEN- eller LUKKET-signal. Aktuatoren stopper nar
signalet faller bort, endeposisjonen er nadd eller kommandoene APEN og LUKKET foreligger
samtidig.

Standardinnstilling hvis det ikke er bestilt med positioner.

Pulskontakt
Pulskontaktsignal via binaere innganger APEN, LUKKET og STOPP.

Aktuatoren kjgrer etter et APNE-/LUKKE-signal helt til det foreligger et STOPP-signal eller
endeposisjonen er nadd. Et signal for motsatt retning ferer til at bevegelsesretningen veksles
direkte.

Kun mulig nar parameteren ,Alternativ styring” er satt til ,Ikke aktiv”.

Proporsjonalkjoring

Aktuatoren beveger seg ogsa ved sveert A Vandringsomrade _ Styringstid
korte styringstider proporsjonalt til lengden Totalt - Total
pa styringstiden pa de binaere inngangene vandringsomrade vandringstid

APEN/LUKKET. Veien aktuatoren beveger
seg er i ngyaktig samme forhold til den totale Formel: Forholdet mellom vandringsomrade
vandringsveien som styringstiden til den totale og vandringstid

vandringstiden, se formelen ved siden av.

Da ma vandringstiden (kjaretid) veere registrert. Den registreres automatisk av aktuatoren etter
innstilling av endeposisjonen. Se ogsa ,8.5.3 Proporsjonalkjgring” pa side 78.
Kan kun stilles inn ved aktivert ,Positioner” funksjon.

Styring analog

Analog
Positioner Al1

Prosessregulator Al1
Positioner Al2
Prosessregulator Al2

Positioner Al1
Positioner med nominell verdi over den analoge inngang for nominell verdi Al1.
| aktuatoren aktiveres ,Positioner’-funksjonen og aktuatoren beveger seg proporsjonalt til det
analoge signalet 0/4 - 20 mA.
Kan kun stilles inn ved aktivert ,Positioner” funksjon.
Standardinnstilling nar aktuatoren er bestilt med positioner.

Prosessregulator Al1
Prosessregulatoren aktiveres i aktuatoren. Standard for nominell verdi gis via den analoge
inngangen Al1 (0/4 - 20 mA). Faktisk prosessverdi registreres via Al2 (0/4 - 20 mA).
Kan bare stilles inn ved aktivert prosessregulator.

Positioner Al2
Kun hvis det foreligger en analog inngang for nominell verdi Al2.
Som positioner Al1, men her brukes inngangen for nominell verdi Al2.
(Hvis det finnes en analog inngang for nominell verdi Al2, kan det fritt bestemmes om den
nominelle verdien for positioner skal oppgis via Al1 eller Al2.)

Prosessregulator Al2
Som prosessregulator Al1, men standard for nominell verdi via analog inngang Al2 og faktisk
prosessverdi via analog inngang Al1. Kun mulig nar Al2 finnes (generelt ved prosessregulator).

(Hvis det finnes en analog inngang for nominell verdi Al2, kan det fritt bestemmes om den
nominelle verdien skal oppgis via Al1 eller Al2.)
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Styring feltbuss

Feltbuss
Permanent kontakt
Positioner
Prosessregulator
Proporsjonalkjgring

Permanent kontakt

Permanent kontaktsignal via feltbuss med APEN-/LUKKET-kommandoer.
Aktuatoren beveger seg sa lenge det sendes en APEN- eller LUKKE-kommando. Aktuatoren
stopper nar kommandoene fiernes i et felgetelegram, eller nar endeposisjonen er nadd.

Kan bare stilles inn hvis det foreligger et feltbuss-grensesnitt.

Positioner
Positioner med nominell verdi via feltbuss-grensesnitt (se positioner Al1, side 67).
Kun hvis det finnes et feltbuss-grensesnitt og aktivert positioner.

Prosessregulator

Som ved analog styring ,Prosessregulator Al1”, hhv. ,Prosessregulator Al2”, se side 67.
Prosessregulator med nominell verdi via feltbuss.

Proporsjonalkjering

Som styring ,Binaer” ,Proporsjonalkjgring”, se .
Styringen for proporsjonalkjering skjer via APEN-/LUKKET-kommandoene i feltbuss-
telegrammet.

Kun ved aktivert positioner.

Styring internt

Intern
Prosessregulator fast nominell verdi

Prosessregulator fast nominell verdi
Den justerbare, faste nominelle verdien styres av prosessregulatoren.

Innstillingen av fast nominell verdi skjer under programvarefunksjoner (se ogsa ,8.5.1 Aktive-
ring av programvarefunksjoner og kundevarianter” pa side 76 og tilleggs instruksjonsbok
.Prosessregulator”).

Faktisk prosessverdi via Al2 hhv. Al1.

Kun ved aktivert prosessregulator.

8.3.4 Styringsteknikk — Alternativ styring

Parameteren ,Alternativ styring” muliggjer omkobling til en annen styringstype, f.eks. for & veksle
fra en analog til en binger styring i tilfelle funksjonsfeil. Forutsetningen for dette er at ikke ,Binzer
pulskontakt” er valgt ved parameteren ,Styring”. Omkobling mellom styring og alternativ styring
skjer via den binaere inngangen STOPP.

Innstillingen av parameterverdiene skjer som ved ,Styring”, se forrige kapittel ,8.3.3 Styringsteknikk
— Styring” pa side 66. Nar det stilles inn en parameterverdi, aktiveres muligheten for en alternativ
styring. Via ,lkke aktiv’ deaktiveres muligheten til en alternativ styring.

Alternativ styring
Ikke aktiv

.Ikke aktiv”. ,Alternativ styring” er ikke aktiv. Den kan bare aktiveres med styringstypen som ble stilt
inn via parameteren ,Styring”.
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8.3.5 Styringsteknikk — binzer inngang

Innstilling av inngangene APEN, LUKKET,
STOPP og Modus.

Binzer inngang
| Arbeidsstrgm [AS]
| Hvilestram [RS]

Arbeidsstrem [AS] (high aktiv)
Aktiv ved 24/48 V DC-signal.

Hvilestrom [RS] (low aktiv)
Aktiv ved 0 V DC-signal

Innstillingen for N@D-inngang skjer i menyen
~Sikkerhet”, ,8.4.1 N@D-inngang” pa side 74.

Binzer inngang

Hvilestrgm )
Arbeidsstrem )

[ Styringsteknikk ]

Fig.: Meny parametere ,,Binzre innganger”

Ledningsbrudd blir kun gjenkjent nar nivaet til de binzere inngangene APEN, LUKKET og modus
H@ pa AS, dvs. stilt inn pa aktiv ved 24/48 V DC. Huvis signalet faller pa grunn av ledningsbrudd til 0 V

DC, blir omkoblingssperren straks opphevet!

8.3.6 Modusinngang

Via denne binzere inngangen kan det styres ekstra funksjoner fra driftssentralen.

Modusinngang
Ingen funksjon
Omkoblingssperre LOKAL/FJERN

Ingen funksjon
Signal fra driftssentralen har ingen virkning.

Omkoblingssperre LOKAL/FJERN

Signalet fra driftssentralen forhindrer en omkobling av styringen pa aktuatoren mellom FJERN

og LOKAL.
Signal = aktivt: Omkobling sperret.
Signal = ikke aktivt: Omkobling mulig.

8.3.7 Styringsteknikk — Analog inngang Al1

Standard for nominell verdi pa analog inngang

1 for standard for nominell verdi positioner eller

prosessregulator, eller for turtallsstandard.

Karakteristikk

Karakteristikk
| Stigende
| Synkende

Stigende
Stigende: 20 mA tilsvarer 100 % APEN,
se fig. 2.

Synkende
Synkende: 20 mA tilsvarer 0 % APEN.

Y 1

Analog inngang Al1

i Karakteristikk

= —{ Stigende )

o — Synkende )

- :

g, : Omrade

=1 ! — 4-20mA )

21 ! — 0-20mA )

(7] 1

' Ay

—r |

Fig. 1: Meny parameter ,,Analog inngang Al1”
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8 Parametere og mulige parameterverdier
8.3 Parametere for styringsteknikk

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Omrade

Omrade
4 —-20 mA
0-20mA

4-20mA
Registrering av ledningsbrudd mulig
(live zero).

0-20mA
Registrering av ledningsbrudd ikke mulig
(dead zero).

Styringsteknikk — analog inngang Al2

Analog inngang Al2 vises bare hvis det finnes en
analog tilleggsmodul. Innstillingen av parameter-
verdiene skjer som ved ,Analog inngang Al1”, se
forrige kapittel.

Styringsteknikk — binaere utganger

For den binzere tilbakemeldingen fra aktuatoren
til styringsteknikken star totalt 8 signalutganger
til disposisjon. Hver av disse utgangene kan
kobles ut eller belegges med én av 21 status-
meldinger som kan velges, se menyoversikt ved
siden av.

Videre kan nivaet pa tilbakemeldingssignalet
fastsettes: Hvilestram (RS) eller arbeidsstrgm
(AS).

Arbeidsstrem (AS): Aktiv ved 24/48 V DC-
signal Hvilestrem (RS). Aktiv ved 0 V DC-signal

Utgang 1
Menyoversikt, se fig. til hgyre.

Standardinnstillingen viser tabellen pa neste
side.

lkke brukt

Signalutgang 1 er ikke belagt med en mulig
statusmelding. ,Utgang 1” er koblet ut.

LUKKET endeposisjon
Aktuatoren har koblet ut i LUKKET
endeposisjon.

APEN endeposisjon
Aktuatoren har koblet ut i APEN
endeposisjon

Moment LUKKET nadd

Aktuatoren har koblet ut momentavhengig
i LUKKET retning.

s e -
= Jo A Karakteristikk stigende A Karakteristikk synkende i
T 10} =———————————— nT n
3 AT
] il
: e // } - \\\ '
I ey I Fos - n
i o L i -
” : nd L n
: ” 1 | bna ) n
Fd I I Fn2 - n
* 3 | | i n
0 —_l
o 0 4 8 12 16 20 mA 0 4 B8 12 16 20 mA
| 4 - 20 mA | 4 — 20 mA
| ———— e
0 - 20 mA 0-20 mA

o —— e —

Fig. 2: Omsetting 0/4 — 20 mA i 0 — 100 % eller i turtall

ved forskjellig karakteristikk

Binzere utganger

Stille inn meldinger ]

Utgang 1
V¥ Signal
{ Ikke brukt

— LUKKET endeposisjon

—(APEN endeposisjon
—(Moment LUKKET nadd

— Moment APEN nadd
—[Moment LUKKET/APEN n&dd
—(feil

— Blinker

—( driftsklar

Styringsteknikk
I

— Driftsklar + FJERN
—(Lokal

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
—( Mellomkontakt LUKKET )
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

— Mellomkontakt APEN

—[Feil motortemp.

—( Advarsel motortemp.

—[Feil ekst. Spenning

—(Vedlikehold

— Bevegelsesindikator LUKKET

—( Bevegelsesindikator APEN

—[Bev.indikator APEN/LUKKET

—[Blinker + LUKKET endeposisjon

— Blinker + APEN endeposisjon
VNivé

—[[Hvilestmm (RS) )

Arbeidsstram (AS) )

Utgang 2
V¥ Signal

—_

Fig.: Meny parametere ,,Binaere utganger”
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Moment APEN nadd Standardinnstilling for signalutganger
Aktuatoren har koblet ut momentavhengig Signal- ) .
i APEN retning. utgang | Signal Niva
A . 1 APEN endeposisjon AS
M:':te": LUK:ET(’ b'TEtNt"add hend 2 | LUKKET endeposision | AS
uatoren har koblet ut momentavhengig 3 M t APEN nadd RS

i LUKKET eller APEN retning. omen nadc
4 Moment LUKKET nadd RS
feil 5 Feil RS
Det foreligger en feil (type feil, se ,4.3 Mel- 6 Lokal AS
dinger om aktuatorens status” pa side 18). 7 Blinker AS
Blinker 8 Advarsel motortemp. RS

Aktuatoren beveger seg. Signalet veksler
mellom ,high”- og ,low”-status i intervaller
pa 2 sekunder.

driftsklar
Aktuatoren kan drives i LOKAL eller FJERN status.

Driftsklar + FJERN
Aktuatoren kan drives i FJERN status.

Lokal
Aktuatoren befinner seg i LOKAL styring eller AV.

Mellomkontakt LUKKET
Aktuatorposisjonen er i omradet for 0 % opp til posisjonen som er parameterinnstilt som
,Mellomkontakt LUKKET”, se ogsa side 81.

Mellomkontakt APEN
Aktuatorposisjonen er i omradet pa posisjonen som er parameterinnstilt som ,Mellomkontakt
APEN” opp til 100 %. Se ogsa

Feil i motortemperatur
Maks. motortemperatur (155 °C) er overskredet.

Advarsel motortemperatur
Den parameterinnstilte motorvarseltemperaturen er overskredet (ikke ved 2SG7... .), se side 82.

Feil ekst. Spenning
Over- eller underspenningsgrenser er overskredet eller strembrudd.

Vedlikehold
En av de innstilte vedlikeholdsgrensene er overskredet, .

Bevegelsesindikator LUKKET

Aktuatoren beveges i LUKKET retning. LUKKET APEN
endeposasg’cn Aktuator endepoghsdon
. . oppna 5ta oppna
Bevegelsesindikator APEN Fe star PP

Aktuatoren beveges i APEN retning.

Aktuator beveges

i APEN retning
Bevegelsesindikator APEN/LUKKET NURKED TG~ = e e D) = >
Aktuatoren beveges i APEN eller LUKKET g 3 = —— "‘@ e s —
retning. 0 100 % ﬁl\l

Blinker + LUKKET endeposisjon

Aktuatoren beveges i LUKKET retning; Parﬂmi::::s @ @ @ @ @

meldingen veksler mellom ,high” og ,low” Blinker LUKKET | y y x x X | 00000 | 0X0X0X | 00000 | 00000

+ meld. endepos.

i takt pa 2 sek. Hvis LUKKET endeposisjon Blinker APEN +
er nadd, blir meldingen satt pa ,aktiv”. Ll

2 fi i Meld — Meldi — Meld —
Se ogsa fig. ved siden av. Meng = XXXXX | | Modng — oxoxox | Nokug . =ooooo

ocooooo |oXoXoX | coooo | XXXXX| coocoo

Blinker + APEN endeposisjon
Aktuatoren beveges i APEN retning; meldin-
gen veksler mellom ,high” og ,low” i takt pa
2 sek. Hvis APEN endeposisjon er nadd, blir
meldingen satt pa ,aktiv”.

Fig.: Parameteren blinker LUKKET/APEN + melding
endeposisjon
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8.3.10 Styringsteknikk — analog utgang AO1 ) !
Den analoge utgangen melder analog: > Analog utgang AO1
® aktuatorens posisjon, —
eller _E Faktisk prosess-/posisjonsverdi ]
2 “Omrad )
= den faktiske prosessverdi ved aktivert prosess- | g — Eae)
regulator (leder signalet fra sensoren videre). g’ — Karakteristikk )
=
Faktisk prosess-/posisjonsverdi 2
Ny (-----
Faktisk prosess-/posisjonsverdi ; T
| Faktisk prosessverdi J '

| Faktisk posisjonsverdi

Faktisk prosessverdi

Fig.: Meny parameter ,,Analog utgang AO1”

Faktisk prosessverdi overfgres via analog utgang. Kan bare stilles inn ved prosessregulator.

Faktisk posisjonsverdi
Faktisk posisjonsverdi overfgres via analog utgang.

Omrade
Omrade
| 4-20mA
| 0-20 mA

4-20 mA

Registrering av ledningsbrudd mulig (live zero).
0-20 mA

Registrering av ledningsbrudd ikke mulig (dead zero).

Karakteristikk

Karakteristikk
| Stigende

| Synkende

Stigende

0/4 mA tilsvarer 0 % APEN; 20 mA tilsvarer 100 % APEN.
Synkende

0/4 mA tilsvarer 100 % APEN; 20 mA tilsvarer 0 % APEN.

8.3.11 Styringsteknikk — analog utgang AO2

=
Analog utgang AO2 vises bare hvis det finnes en | =% PROFIBUS DP
analog tilleggsmodul. Innstillingen av parameter- §
verdiene skjer som ved ,Analog utgang AO1”, se | ‘@ Kanal 1
forrige kapittel. » — Adresse 0— 126
(o)}
E Kanal 2
8.3.12 Styringsteknikk — feltbuss > — Adresse 0- 126
(7))
PROFIBUS DP \— Prosessdata
— PZD 3 0— XXX
Kun hvis det finnes et PROFIBUS-grenseshitt. | — XXX
Detaljer finner du i PROFIBUS-instruksjonsbok. (PzD4 0
— PZD 5 0— XXX
PROFIBUS DP __pzD6 0- 00X

| Kanal 1 adresse

| Kanal 2 adresse Fig.: Menyen ,,PROFIBUS DP

| Innstillinger PZD
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Kanal 1
Kanal 1
| Adresse 0-126

Feltbuss-adresse for aktuatoren pa kanal 1 fra O til 126.
126 er standardinnstilling fra fabrikk.
Kanal 2

Kanal 2
| Adresse 0-126

Kanal 2 (bare ved redundant type)
Feltbuss-adresse for aktuatoren pa kanal 2 fra 0 til 126.

126 er standardinnstilling fra fabrikk.
Prosessdata

Prosessdata
| PZD 3 0 - XXX

| prosessfiguren ,PPO2” kan fire prosessdata (PZD) ,fylles” med data fra aktuatoren. De 3 til
6 parameternumrene som er lagt inn under PZD, gjelder for kanal 1 og 2 pa samme mate.
Se PROFIBUS-instruksjonsbok.

MODBUS RTU :
— 1
Kun hvis det finnes et MODBUS-grensesnitt. ]
Detaljer finner du i MODBUS-instruksjonsbok. 'E MODEUS RTY
% — Kanal 1
MODBUS RTU -
7 - 0-247
| Kanal 1 (o]
Adresse E Dataoverforingshastighet
Dataoverfgringshastighet ‘-l,->” — 300 bitls = 115,2 bivs
Paritet/stoppbit \ s Paritet/stoppbit
Overvakningstid L Ingen / 2 stoppbit
| Kanal 2 " Rett /1 stoppbit
— Ikke rett / 1 stoppbi
Kanal 1 \ B0
Overvakningstid
Kanal 1 L 0,1-25,5s)
| Adresse 0- 247

— Kanal 2

Feltbuss-adresse for aktuatoren pa kanal 1 !
fra O til 247. Fig.: Menyen ,MODBUS RTU”

247 er standardinnstilling fra fabrikk.

Felgende kommunikasjonsparametere for overferingshastighet, paritet/stoppbit og overvak-
ningstid for forbindelsen ma stemme overens med parameterne for styringsteknikk (master).

Dataoverferingshastighet

Dataoverfgringshastighet
| 300 bit/s — 115,2 kbit/s

Overfgringshastighet
i bits per sekund.

Mulig innstilling:
300 bit/s, 600 bit/s. 1,2 kbit/s, 2,4 bit/s, 4,8 bit/s, 9,6 kbit/s, 19,2 kbit/s, 38,4 kbit/s, 57,6 kbit/s,
115,2 bit/s. 19,2 kbit/s er standardinnstilling fra fabrikk.
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Paritet/stoppbit
Paritet/stoppbit
Ingen / 2 stoppbits
Rett / 1 stoppbit
Ikke rett / 1 stoppbit
Ingen / 2 stoppbits

Ingen paritet og 2 stoppbits.
Rett / 1 stoppbit

Ngyaktig paritet og 1 stoppbit.
lkke rett / 1 stoppbit

Ujevn paritet og 1 stoppbit.

,Rett linje / 1 stoppbit” er standardinnstilling fra fabrikk.

Overvakningstid

Overvakningstid
| 01s-255s

Overvakingstid for forbindelsen, mulig innstilling:

0,1til 25,5 s.
3,0 s er standardinnstilling fra fabrikk.

Sikkerhetsrelevante parametere

Dette kapittel beskriver

® parameterne for N@D-kjaring (N@D-inngang, N@D-turtall, N&D-posisjon) og
= mulig atferd for aktuatoren ved brudd pa styringssignalet.

Rekkefglgen for beskrivelsen av de enkelte parameterne tilsvarer oppbygningen av menyen,

se bilde.

Fremgangsmaten for endring av parameterverdiene i menyen ,Sikkerhet” er den samme som frem-
gangsmaten i menyen ,Styringsteknikk”, se ,8.3.2 Betjeningsrekkefglge: Endring av parameterne i

menyen ,Styringsteknikk™ pa side 66.

Parametere
| Sikkerhet
| N@D-inngang
N@D-turtall
N@D-posisjon
Feil pa styringskilde

N@D-kjering:
En N@D-kjgring kan utlgses i status FJERN via

® bineer inngang N@D, eller
u Feltbuss-telegram, eller ved
u |ledningsbrudd for styringskilden.

N@D-inngang

N@D-inngang
| Hvilestrgm (RS)
| Arbeidsstram (AS)

—[szr mot fast nom. prosessverdi ]

e N@D-inngang
_I:( Hvilestrem (RS) ]
Arbeidsstrem (AS) )
o NGD-turtall
3 _[I XX o/min ]
g - — (= XX o/min |
o
E ' N@D-posisjon
ol | — 0til 100 % |
H Feil pa styringskilde
1
E — Kjor mot N@D-posisjon )
— E —(Hold posisjon )
H —[Hold faktisk prosessverdi ]

Fig.: Meny sikkerhet
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Hvilestrom (RS)

Aktiv ved 0 V DC-signal
Arbeidsstrem (AS)

Aktiv ved 24/48 V DC-signal.
AS er standardinnstilling fra fabrikk.

8.4.2 N@D-turtall
Ved N@D-kjaring kjares det til N@D-posisjonen med NGD-turtallet.

N@D-turtall
3 XX o/min
- XX o/min

3 = N@D-turtall i LUKKET retning

= = N@D-turtall i APEN retning
Parameterinnstilling innenfor turtallsomradet, se typeskilt, i opp til 7 trinn med en trinndelings-
faktor pa 1,4.

Standardinnstilling fra fabrikk er 4. trinn stilt inn.

8.4.3 N@D-posisjon
Ved N@D-kjgring kjeres det her automatisk til oppgitt posisjon.
N@D-posisjon
| XX %

N@D-posisjon 0 til 100 % i trinn pa 1 %.
0 er standardinnstilling fra fabrikk.

8.4.4 Feil pa styringskilde
Et brudd pa signalkabel registreres som styringen via:

= analoge innganger med signalomrade 4 - 20 mA:
u Feltbuss.

Feil pa styringskilde
| Kjar mot N@D-posisjon

| Hold posisjon

| Hold faktisk prosessverdi

| Kjgr mot fast nominell verdi

Kjor mot N@D-posisjon
Ved signalbortfall fra driftssentralen, utlgses en N@D-kjgring.
| displayet vises meldingen: ,Signal mangler — N&D-posisjon”.
Hold posisjon
Ved signalbortfall holdes den aktuelle posisjonen og i displayet vises meldingen:
»oighal mangler — Pos. holdt”.
Hold faktisk prosessverdi
Den faktiske prosessverdi holdes og i displayet vises meldingen: ,Hold faktisk prosessverdi”.
Bare hvis ,Prosessregulator” er aktiv.
Kjor mot fast nominell verdi
Ved signalbortfall for den faktiske prosessverdien, kjgres det til den faste nominelle prosess-
verdien, og denne verdien holdes. Da vises ogsa meldingen: ,Kjar mot fast nominell verdi”.
»Hold posisjon” er standardinnstilling fra fabrikk.
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8 Parametere og mulige parameterverdier
8.5 Programvarefunksjoner

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Programvarefunksjoner

| tillegg til standardfunksjonene kan flere
programvarefunksjoner aktiveres.
Disse tilleggsfunksjonene skiller pa

m programvarefunksjoner og
® kundevarianter.

Programvarefunksjonene er funksjoner som
utvider aktuatorens anvendelsesomrader

(se ogsa det pafglgende kapittel ,Valgfrie pro-
gramvarefunksjoner”).

Kundevariantene er kundespesifikke program-
vareprogrammeringer som avviker fra standard-
funksjonene, og som tilpasser aktuatorens atferd
individuelt til kundens spesifikke behov.

Programvarefunksjonene og kundevariantene er
allerede aktivert i aktuatoren, hvis de er en del
av bestillingen. De kan naturligvis ogsa aktiveres
i ettertid, se fig. ,Meny programvarefunksjoner”
over og folgende kapittel.

—

Parametere

Programvarefunksjoner

—(Aktivere programvarefunksjoner

—( Navn pa programvarefunksjon

—[ Navn pa programvarefunksjon

)
)
—( Navn pa programvarefunksjon
)
)

—[ Kundevariant

Fig.: Meny Programvarefunksjoner

Aktivering av programvarefunksjoner og kundevarianter

Dette kapittel beskriver aktiveringen av valgfrie programvarefunksjoner og kundevarianter.
En programvarefunksjon eller en kundevariant kan bare aktiveres i brukernivaet ,Ekspert”.
Se ,6 Brukeradministrasjon” pa side 30 for endring av brukernivaet.

For aktivering av en programvarefunksjon eller en kundevariant kreves det en aktiveringskode
som er tilgjengelig som tilbehgr. Aktiveringskoden er forskjellig for hver aktuator.

Uautorisert aktivering eller innstilling av kundespesifikke varianter kan skade aktuatoren,

A | ventilen og anlegget!

Betjeningsrekkefglgen for aktivering av
programvarefunksjoner er alltid lik og derfor
bare beskrevet her som et eksempel.

Betjeningsrekkefalge

1. I menyen ,Parametere” velger du
~Programvarefunksjoner”.
Menyen ,Programvarefunksjoner” apnes
med underpunktet ,Aktivering av program-
varefunksjoner” (fig. 1, pos. 1).
Hvis det allerede finnes aktiverte program-
varefunksjoner og/eller kundevarianter som
det kan stilles inn parametere for, vises
navnene pa disse, fig. 1, pos. 2.

2. Velg ,Aktivering av programvarefunksjoner”
(fig. 2, pos. 1) og bekreft (fig. 2, pos. 2).
Menyen vises med en liste over alle mulige
programvarefunksjoner og status for disse:

— LAktivert’: Funksjonen er allerede aktivert.
— ,Oppgi kode”: Funksjonen er ikke aktivert.

Fig. 1:

Programvarefunksjoner

Aktivere programvarefunksjoner
Pasitioner
Proposjonalkjering

Kundevariant

Menyen ,,Programvarefunksjoner”
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8 Parametere og mulige parameterverdier
8.5 Programvarefunksjoner

3. Velg @nsket programvarefunksjon, fig. pos. 3;
i det aktuelle eksempelet ,Prosessregulator”.

4. Bekreft valget, fig. pos. 4.
Displayet veksler til kodeinntastingen.

5. Oppgi aktiveringskode, fig. pos. 5.
Nar alle fire plasser for aktiveringskoden er
oppgitt, veksler markeringen til ,Fortsett”.

6. Bekreft ,Fortsett” (pos. 6).
Displayet veksler til menyen ,Programvare-
funksjoner” og den aktiverte funksjonen vises
(se ogsa over, betjeningstrinn 1 og fig. 1,
pos. 2).

7. For parameterinnstilling av funksjonen velger
du ,Programvarefunksjoner”.
Videre som beskrevet i den aktuelle tilleggs
instruksjonsboken.

Fremgangsmaten for parameterinnstilling av
programvarefunksjoner og kundevarianter,
er beskrevet i separate brukerveiledninger

10w o
Prograrn\‘-,eelunar

| Positioné\—/
A Frikoblet

| F'rcsessregzétor

Oppal kode

Aktivere programvarefunksjoner
Prosessregulator

5(0)(2)(3)(3]

6 o Fotsoll

Avbryt

Fig. 2: Aktivere programvarefunksjon

*Hvis en Kundevariant skal aktiveres, ma betjeningsbryteren dreies helt til den oransje valgmarkeringen star

pa ,Kundevariant”.

Positioner

Positioner
| Nominell verdi

| Lineaer
| Langsom apning
| Hurtig apning
| Dadsone
| Min.
| Maks. 2,5 %

0,2 %

Nominell verdi

For standardinnstilling av inngangen for nominell
verdi ,stigende/synkende”, er det her mulig med
en tilpasning av kurveformen som avviker fra
lineariteten.

Nominell verdi
Lineaer

Langsom apning
Hurtig apning

Lineaer
Identisk med standard nominelt verdiforlap.

Langsom apning

Langsom apnin
A 9 S %o A

_;
[ = -
o &~

Posisjonsverdi
[
(=]
|
Positionswert

Hurtig apning

- 0-

o

100 % 0
Styringsteknikk nominell verdi

m— angsom apning

= = = Linazar ———| ine=ar

Fig.: Karakteristikktilpasning

Den faktiske stillingsverdien (til aktuatoren) er tydelig mindre mellom endeposisjonene enn

angitt nominell stillingsverdi, se fig. til hayre.

Hurtig apning

Den faktiske stillingsverdien (til aktuatoren) er tydelig starre mellom endeposisjonene enn

angitt nominell stillingsverdi, se fig. til hayre.

Y070.302/NO
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Positioner arbeider adaptivt, dvs. at dedsonen (reaksjonsterskelen) tilpasses fortlapende og auto-
matisk til reguleringsstrekningen. Avhengig av prosesskravet kan minimal- og maksimalverdien for
dadsonen stilles inn.

Dodsone
Min. 0,2 %
Maks. 2,5 %

Dgdsone minimal
0,2 % til 5 %.
Standardinnstillingen er 0,2 %.
Dgdsone maksimal
0,2 % til 5 %.
Standardinnstillingen er 2,5 %.

8.5.3 Proporsjonalkjgring
Aktuatoren beveges ogsa ved sveert korte styringstider proporsjonalt til lengden pa styringstiden.

Da ma vandringstiden (kjgretid fra endeposisjon til endeposisjon) veere registrert. Den kan finnes
automatisk av aktuatoren etter innstilling av endeposisjonen eller males av bryteren og angis.

Se ogsa ,Styring bineer” pa side 67.

Proporsjonalkjgring
Kjgretid

Autom. analyse
Brukerdefinert

Kjoretid

Kjoretid
Autom. analyse
Brukerdefinert

Autom. analyse

Selvstendig registrering av kjgretid.
Brukerdefinert

Kjeretid angis av bruker.

Autom. analyse

Kjgretid APEN X,Xs
Kjoretid LUKKET X,Xs
Kjoretid APEN

Kjoretid LUKKET
Kjeretiden registreres pa nytt etter hver innstilling av endeposisjon eller forandring av oppstarts-
tid. For registreringen ma aktuatoren beveges minst 3 % av vandringsomradet i én retning.

Brukerdefinert

Kjgretid APEN X, X's
Kjaretid LUKKET X, X's
Kjoretid APEN

Kjoretid LUKKET
Kjaretider for APEN og LUKKET kan angis ulikt.
Mulig innstilling for vandringstid: 5 til 3276 s.
Standardinnstillingen er 60 s.
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Valgfrie programvarefunksjoner

u Positioner (beskrivelse i denne instruksjonsboken), bestillingsnr.: 2SX7200-3FC00*
Type:2S.7...-..... -4 _.B.
Ved HiMod er programvarefunksjonen ,Positioner” inkludert i leveringen.

m Prosessregulator (Pl-regulator, bestillingsnr.: 2SX7200-3FG00* eller 25X7200-3FG08 for HiMod.
Type:2S.75..-..... -4 .C/L .eller2SA78 ..-..... -4.C/L.
Supplerende instruksjoner Y070.346

= Vandringsavhengig turtallsinnstilling (turtallskarakteristikk)**, best.nr.: 28X7200-3FD00*
Type:2S .7 ...-..... -4 .D/E .
Supplerende instruksjoner Y070.345

= Analog turtallsstandard**, best.nr.: 28X7200-3FE00*
Type:2S.7...-..... -4 . FIG.
Supplerende instruksjoner Y070.344

u Positioner med split-range-funksjon, best.nr.: 25X7200-3FH00* eller 2SX7200-3FHO08 for HiMod.
Type:2S.7...-..... -4.H.
Supplerende instruksjoner Y070.343

= Vandringsavhengige vandringstider kan stilles inn fritt, best.nr.: 28X7200-3FJ00*
Type:2S .7 ...-..... -4 . JIK.
Supplerende instruksjoner Y070.340

* Bestillingsnummer for aktivering av programvarefunksjonen i ettertid.

** - Turtall ved multi-turn-aktuator 2SA7. .. ;
- Vandringstid ved part-turn aktuator 2SG7 . . . eller 2SA7. . . med svingegir

Ved etterbestilling av en valgfri programvare-
funksjon ma du alltid oppgi serienummeret pa
aktuatoren.

Serienummeret star pa typeskiltet for elektro-
nikkenheten (se fig.) og er ogsa synlig over
,Hovedmeny” » ,Observere” B Elektronisk
typeskilt » Serienummer.

ELIsE Aktorik C

Elektronikeinheit/ electronics uni IS VEN
ey ppesztoeare Nn Nr. 1234567890123

Hvis kontrollkortet er skiftet ut, er serienumme-
ret for det nye kontrollkortet ikke identisk med
nummeret pa typeskiltet. For bestilling av pro-
gramvarefunksjonen skal du i prinsippet oppgi
nummeret som vises i menyen ,Observere”.

MADE IN GE RMM]T

Aktivering av en valgfri programvarefunksjon,
se forrige kapittel. Hvis en aktuell fastvare for en
programvarefunksjon er ngdvendig, kan denne
fastvaren forespgrres via service.

Oppdateringen av aktuatoren med den nye
fastvaren utferes med PC-programmet for para-
meterinnstilling COM-SIPOS.

Ved fastvareoppdatering endres ikke innstilte
parametere (kundeinnstillinger og fabrikkpara-
metere) inkludert innstilling av endeposisjonen Z

og driftsdata. Fig.: Serienummer pa elektronikkenheten
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8.6 Spesialparametere

Instruksjonsbok

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Spesialparametere

Spesialparameterne gjer det mulig & tilpasse aktuatorens atferd individuelt til driftsomgivelsene.
| tillegg muliggjer de en effektiv planlegging av vedlikeholdsintervallene for ventilen, f.eks. avhengig
av utfgrte koblinger eller driftstimer.

En oversikt over menyen ,Spesialparametere” vises i falgende figur.

Parametere

Fig. 1:

Anleggskjennetegn

Spesialparametere

—

Inntasting anleggskjennetegn]

Separat montering

Ingen eller <= 10 m )
> 10 m med filter )
Mellomkontakt
X X%
— = XX % |
Motor
 Motorvarmer P&/Av |
- Motoradvarsel XXX °C
—— Motorvern P&/Av |
Vedlikeholdsintervaller ventil
[ Koblinger (i tusen) XXXX )
- Dreiemom. Utkoblinger ~ XXXXX |
| Driftstimer motor XXXX )
Kontroll vedlikehold*
L ( Pa/Av |
Tett lukking*
[ Pa/Av |
Oppstartstid*
— 0,1l 1,020 |
Bremsekraft*
- 0 til 250 % |

Fors. Melding strembrudd*

| {

0,1til25,0s)

Moment-maleflens*

L ( Finnes ikke |

— Analog inngang Al1)

—( Analog inngang Al2)
Grense ledn.b. analog inng.*

[ Nedre grense X,XmA)

—( @vre grense XX, X mA |
Testdrift*

| Testdrift Pa/Av |

- Kjoretid LUKKET XXXX s |

[ Pause LUKKET XXXX s |

! Innkoblingstid APEN XXXX s |

L Pause XXXX s |
Begrensning MK-spenning*

- ( Pa/Av |
Kjoretidsovervakning*

S— P&/Av |
Turtall i endeposisjon*

N— Normal |

— Hurtigstart

— Hurtigstart/-stopp!

Autom. DE-endepos.-tilpasn.*
Pa/Av |

L

Styringsteknikk-akseptanstid*®

Menyen ,,Spesialparametere”

L

0,0ti1255s)

* Disse parameterne kan kun endres
i brukernivaet ,Ekspert” (se ogsa ,6
Brukeradministrasjon” pa side 30).
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Instruksjonsbok 8 Parametere og mulige parameterverdier
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.6 Spesialparametere

Anleggskjennetegn

Anleggskjennetegnet brukes som anleggsdoku- Parametere

mentasjon. Det kan inneholde opp til 20 tegn. | Spesialparametere

Hvis ,Anleggskjennetegn” vises i menyen | Anleggskjennetegn
~Spesialparametere”, apnes visningen ved siden
av i displayet med det aktuelle anleggskjenne-

tegnet, fig. 2, pos. 1. :

Inntasting av en anleggsbetegnelse 2 XYZ1234567890ZXY

1. Drei pa betjeningsbryteren og sett den 3 IWIEIRITIVIUTITO[P) a
oransje markeringen (fig. 2, pos. 2) pa ﬂﬁﬂ@[ﬂﬁm
ansket tegn. B0e0800 "

2. Trykk pé betjeningsbryteren. Det gnskede
tegnet overtas i linjen (fig. 2, pos. 1).

/ c
Korrektur av siste inntasting skjer med
<-tasten (fig. 2, pos. a) Fig. 2: Inntasting anleggskjennetegn

Omkobling til tallinntasting skjer med
123-tasten (pos. b)

Mellomrom lages med mellomromstasten
(pos. c).

Separat montering

Hvis elektronikkenheten monteres separat fra
giret, er denne parameteren viktig for feilfri drift
av aktuatoren!

Parametere og mulige parameterverdierl 0o

>1Dm#

Ved feil innstilling kan en blokkering eventuelt
ikke registreres, eller aktuatoren slar seg av ved
for lavt dreiemoment.

Separat montering
| Ingen eller <=10m
| > 10 m med filter

Fig.: Separat montering

Ingen eller <= 10 m

Innstilling nar det ikke brukes en separat montering eller det brukes en separat montering opptil
10 m.

> 10 m med filter
Innstilling ved separat montering av aktuator og styreenhet stagrre enn 10 m med LC-filter.
Ved levering er parametere innstilt i henhold til bestilling.

Mellomkontakter

Med parameteren ,Mellomkontakter” defineres Vandringsomrade
. . . 4 4 |
et vandringsomréde og en melding (aktiv) sen- i (! v
des ltiI styringsteknikke? nar aktuatoren befinner LUKKET —Eﬂfﬁtélclﬁi':x?f?fd—e > ‘_!n_ns_tilﬁlg‘[%%nlrgqg dieen
seg innenfor dette omradet. e i —
T T
Mellomkontakt 0 Mallt;:kontaki Mellarécnlakl 100 %
satt til LUKKET saft til APEN
| |
3 0%
— Melding Melding
- 100 % mellomkontakt LUKKET mellomkontakt APEN

Fig.: Funksjonsprinsipp mellomkontakt
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3 Mellomkontakt LUKKET.
Signalet er aktivt i omradet fra 0 % til den parameterinnstilte verdien.
Innstillingsomrade: 0 til 100 % av vandringsomradet.
0 til 2 % er standardinnstilling fra fabrikk ved momentavhengig utkobling;
ved vandringsavhengig utkobling 0 til 0 %.

= Mellomkontakt APEN
Signalet er aktivt i omradet fra den parameterinnstilte verdien til 100 %.
Innstillingsomrade: 100 til 0 % av vandringsomradet.

98 til 100 % er standardinnstilling fra fabrikk ved momentavhengig utkobling;
ved vandringsavhengig utkobling 100 til 100 %.

8.6.4 Motor

Motor
| Motorvarmer

| Motoradvarsel

| Motorvern

Motorvarmer Pa/Av
For & unnga kondens varmes motoren opp med likestrgm ved stillstand nar motorvarmeren er
slatt pa og avhengig av forskjellen mellom motortemperaturen og omgivelsestemperaturen.
Ved kraftig vekslende klimaforhold méa aktuatoren drives med motorvarmeren pa.
Som standard er motorvarmeren stilt inn i henhold til bestillingen far den forlater fabrikken.

Motoradvarsel
Her stiller du inn temperaturen (0 til 155 °C) som det skal genereres en varselmelding fra
nar den nas. Varselsignalet kan gjgres tilgjengelig for styringsteknikken via binsersignal og
feltbuss-protokoll. Ved 2SG7 er denne parameterinnstillingen ikke tilgjengelig.
135 °C er standardinnstilling fra fabrikk.

Motorvern Pa/Av 085,
Motoren har et fullstendig elektronisk motor-

. Hvis parametrene
vern mot termiske skader. Motorvernet er i ;Ems gielder ke
slatt pa fra fabrikken og kan slas av. garantien, og dette

R o . . kan ikke reverseres.
Hvis motorvernet slas av, gjelder ikke
garantien for motoren! Lagre andiibig

For at motorvernet ikke skal kobles ut i
utide, vises meldingen ved siden av. Denne
henvisningen ma bekreftes.

J_a

Fig.: Varselhenvisning motorvern
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8.6.5 Vedlikeholdsintervall for ventilen

Med parameterne for vedlikehold muliggjeres en
effektiv planlegging av vedlikeholdsintervallene
for ventilen avhengig av f.eks. koblinger eller
driftstimer.

Hvis en av verdiene som parameterinnstilles
her nas, genereres meldingen ,Vedlikehold
ngdvendig”.

Se ogsa kapittel Observere ,12.2 Vedlikeholds-
grense ventil” pa side 99.

Vedlikeholdsintervaller ventil

| Koblinger (i tusen) XXXX
| Dreiemom. Utkoblinger XXXX
| Driftstimer motor XXX

Koblinger (i tusen)
Nar parameterinnstilt antall koblinger
er nadd, genereres signalet ,Vedlikehold
ngdvendig”.
Mulig innstilling:

Parametere stilt inn Enav Vedlikehold Frist
for verdier i menyen verdiene bekrefet i for neste
"vediikeholdsintervall* nadd menyen Diagnose vedlikehold
A 4 v v
Vedlikeholdsintervall Verdi Vedlikeholdsintervall

for ventilen overskredet for ventilen

rrTrrerrerrrregr et rrrroerrerrrirnrg™
"""" e P L “"‘?"PI'""“.‘“'"."'““
Melding: Vedlikehold Melding: Melding: Vedlikehold
ikke nedvendig Vedlikehold ikke nedvendig
nadvendig

Fig.: Vedlikeholdsintervall for ventilen

— Aktuatorer i driftsklasse A og B: Fra 1 000 til 100 000 i steg pa 1 000.

Standardinnstilling fra fabrikk: 30 000.

— Aktuatorer i driftsklasse C og D: Fra 1 000 til 30 000 000 i steg pa 1 000.

Standardinnstilling fra fabrikk: 10 000 000.

Dreiemom. Utkoblinger

Nar parameterinnstilt antall momentavhengige utkoblinger er nadd, genereres signalet

»Vedlikehold ngdvendig”.
Mulig innstilling:

— Aktuatorer i driftsklasse A og B: Fra 100 til 10 000 i steg pa 1.

Standardinnstilling fra fabrikk: 3 000.

— Aktuatorer i driftsklasse C og D: 200 til 20 000 i steg fra 1.

Standardinnstilling fra fabrikk: 10 000.

Driftstimer motor

Nar parameterinnstilt antall driftstimer for motoren er nadd, genereres signalet

»Vedlikehold ngdvendig”.

Mulig innstilling: 0 t til 2500 t trinnvis alltid med 1.

Standardinnstilling fra fabrikk: 2500 t.

8.6.6 Kontroll vedlikehold

Hvis en av verdiene som parameterinnstilles

i menyen ,Vedlikeholdsintervaller ventil” nas,
genereres meldingen ,Vedlikehold ngdvendig”,
se forrige kapittel 8.6.5.

Hvis parameteren ,Kontroll vedlikehold” er satt
pa ,Av”, giennomfgres ingen kontroll av vedlike-
holdsgrenser.

Kontroll vedlikehold
| Pa
| Av

Y070.302/NO

Side 83

Parametere og mulige parameterverdierl 0o



Jaipianiajaweled abijnw 6o aisjaweled I (o)

8.6.7

8.6.8

8.6.9

8 Parametere og mulige parameterverdier Instruksjonsbok
8.6 Spesialparametere SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Tett lukking
Hvis funksjonen ,Tett lukking” er aktiv, er en regulering innenfor endeposisjonsomradet ikke mulig.

Dersom kjgrekommandoen i retning mot denne endeposisjonen innenfor endeposisjonsomradet
tilbakekalles eller det sendes et STOPP-signal, kjgrer aktuatoren likevel videre enten til momentav-
hengig utkobling eller en kjgrekommando i motsatt retning.

Ved styring via positioner eller prosessregulator, forlenges den interne kjgrekommandoen ved
,vandringsavhengig utkobling” ogsa til endeposisjonen (0 % eller 100 %) er nddd pa samme mate
som ved momentavhengig utkobling.

T lukkin Tett lukking

ettlu 9 — STOPP-signal

| Pa [ Kjorekommando

| Av LUKKET i b Aktuator kjarer

0 Tett Ilzjjkking A Tett lukking
. a

Tett lukking Av ‘ Aktuator beveges Akduator

Denne innstillingen er nadvendig hvis det i enclopockion glopper

skal reguleres innenfor endeposisjonsom- Endeposisjonsomrade LUKKET

radene.

Tett lukking er slatt pd som standard fra

fabrikk 9 P Fig.: Funksjonsprinsipp tett lukking

Oppstartstid

Parameteren ,Oppstartstid” far tilgang til den integrerte frekvensomformeren.

Jo kortere oppstartstid, desto raskere nar aktuatoren angitt turtall. Innstillingen av oppstartstiden
pavirker reguleringsmaten. Lengre oppstartstid gir h@yere reguleringsngyaktighet, men reduserer
reguleringsdynamikken.

Oppstartstid Oppstartstid
| XX | = Akselerasjon til det parameterinnstilte turtall er nadd
’ »| X =y =
Innstillingsomradet er i 0,1 s-trinn ved NS—e0F— _J

aktuatorer i driftsklassen
— AogB:fra0,1stil1s.

— CogD:fra0,1stil2s.
0,5 s er standardinnstilling fra fabrikk.

Hﬁ---*li'

X = rask "akselerasjon” # lav reguleringsnayaktighet
y = langsom "akselerasjon” # hey reguleringsneyaktighet

Fig.: Prinsipp oppstartstid

Bremsekraft

En verdi som ikke er lik ,0 %”, utleser mekanismen for likestramsbremsing via den integrerte
frekvensomformeren. Jo hayere verdien er, desto hgyere stilles bremselikestrgmmen inn.

Ved en verdi pa ,0 %” reduseres turtallet for motoren sa fort som mulig til stillstand via frekvens-
omformeren. Dette er korteste tid til stillstand ved nesten alle driftspunkter, derfor anbefales det
a beholde standardinnstillingen.

Bremsekraft
| X %

Innstillingsomradet er 0 til 250% med 1%-trinn.
0 % er standardinnstilling fra fabrikk.
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8.6.10 Forsinkelse melding strembrudd

Hvis nettspenningen er utenfor toleransen pa
-30 %/+15 %, genereres det en feilmelding.
For at det ikke skal genereres en feilmelding
hver gang det oppstar midlertidige spennings-
svingninger, kan det oppgis en forsinkelsestid
(varighet strembrudd) som feilmeldingen skal
genereres etter. Se ogsa bildet ved siden av.

Fors. melding strombrudd
| X,Xs

Forsinkelse
Mulig innstilling for toleransetiden:
0 til 25 sekunder
6 s. er standardinnstilling fra fabrikk.

8.6.11 Moment-maleflens

Ua
— 159, |evre toleranggrex =
"
5 (Ao & \a&w
I (VA 7 |
lE .l
——30%
~|nedre toleransegrense
| .
Ll
papmmp—— ko N q.....;l.. t
Innstillbar Varighet Varighet Varighet
toleranse ikke nadd ikke nadd overskredet;
(varighet) \_ In?en _/ Meldin
melding MNettbrudd®

Fig.: Forsinkelse melding strembrudd

Via dette menypunktet stilles det inn om en moment-maleflens er tilgjengelig, og hvis ja,

hvor signalledningen er tilkoblet.

Moment-maleflens
| Finnes ikke

| Analog inngang Al1

| Analog inngang Al2

Via menyen ,Observere” > Status er den aktuelle momentverdien synlig. | denne menyen kan ogsa en
eventuell nadvendig nullpunktjustering skje, se ,11.4 Nullpunktjustering dreiemoment” pa side 97.

8.6.12 Grenser for registrering av ledningsbrudd ved analoge innganger

I henhold til NAMUR-spesifikasjon for standardisering av signalniva for 4 — 20 mA-grensesnittet,

er en sviktdeteksjon for den

® nedre grense 3,6 MA,
u for den gvre grense 21 mA.

Dermed blir signaler utenfor disse grensene ved
analoge innganger med en parameterinnstilling
pa 4 — 20 mA, registrert som feil (lednings-
brudd).

En endring av nedre og/eller gvre grense
er formalstjenlig ved styresystemer, der det
ikke er sikret at signalene ligger innenfor
NAMUR-spesifikasjonen.

Grenser ledn.br. analog inng.
| Nedre grense
| Jvre grense

Nedre grense

Mulig innstilling er fra 0,0 til 3,6 mA.
@vre grense

Mulig innstilling er fra 20,0 til 22,0 mA.

Parameter
yhedre grense”
A 4

= s [{an innstilles = =g

IQ- -
Overvakningsomrade etter

Parameter
LOvre grense”

NAMUR-s: pasi?kasjon

Nominelt omrade

.

i
((

3,6 mA for nedre grense og 21 mA for gvre grense er standardinnstilling fra fabrikk.
Denne parameteren er ikke aktuell ved ,Split-Range-funksjon”.

Y070.302/NO

0 1 2 3364 20 2 22mA
| | | vandringsomrade avhengig ..1| s ol |
B av parameterinnstilling 00 % e ad
Melding 1':|"3 % 0 Melding
feil Jfeil
Fig.: Grenser ledningsbrudd analog inngang
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8.6.13 Testdrift

Med denne funksjonen kobles aktuatoren Testdrift
i status FJERN til en kontinuerlig driftsmodus, 23 '” .
hvor den gjentar en syklus kontinuerlig med Bt _ Mulig Kan stilles
falgende trinn: innstilling inn via
7 " i M i | t
Drift | LUKKET retning - Pause — drift i APEN | H=tenden PRt i
retning — Pause — drift i LUKKET retning osv. i (Tasidrii o td"ﬂ —
Derved kan varigheten for hver trinn stilles inn L L '" 2
enkeltvis fra 0 til 6553 s. KiﬂEB%{i{FE!rf‘iﬂg | (Kjorevarighet LUKKET)
Antall utfgrte sykluser kan avleses via menyen 2] v Kan N (S
,Diagnose” — ,Driftsdata aktuator’ — ,Koblinger”, % Paise stilles inn—>{__Pause LUKKET )
og i dette tilfellet betyr én kobling én syklus. AR A RISl x
’ ! gensy El Rl hver fra (. Kjorevarighet APEN )
Forutsetninger: Aktuatoren ma veere driftsklar, v 01il 6553 s v
dvs. endeposisjoner og turtall, utkoblingstype Pause — Pause APEN
og -momenter er stilt inn.
Testdrift Fig.: Prinsipp testdrift

Testdrift av/pa

Kjgretid LUKKET XXXX s

Pause LUKKET XXXX s

Kjgretid APEN XXXX s

Pause APEN XXXX s

Merknader om bruk

1. Varigheten p& hver pause og for kjgring i APEN og LUKKET retning stilles individuelt
(fra O til 6553 s), se ogsa ,Endring av verdier/egenskaper for en parameter” pa side 23.

2. Sla pa testdrift; velg ,Pa” i menyen , Testdrift” og koble aktuator til status FJERN. En omkobling
til status LOKAL stanser testdriften.

Hvis testdriften slas av og pa igjen, fortsetter syklusen fra det trinnet den ble stoppet i.

En drift i status LOKAL med betjeningsbryteren blir ikke registrert av syklusen. Hvis aktuatoren
ved omkobling til FJERN allerede er i endeposisjonen den kjgrte til da den ble stoppet, blir den
resterende kjgretid og pafelgende pause avventet tilsvarende innstilte syklustider, fgr aktuatoren
beveger seg videre.

Hvis aktuatoren har nadd endeposisjonen far innstilt driftstid er utlapt, kobles den ut.

8.6.14 Begrensning mellomkretsspenning

Haye tilkoblingsspenninger (driftsspenning ovenfor spenningstoleransen pa opptil +15 %) farer
ved stillstand av aktuatoren til gkning av mellomkretsspenningen som begrenses til tillatt verdi via
elektronikken.

En utkobling av denne funksjonen skjer kun i helt spesielle anleggssituasjoner og skal kun skje
etter avtale med SIPOS!

Begrensning MK-spenning
| P4
| Av
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8.6.15 Kjoretidsovervakning

SEVEN-aktuatorene har som standard en intern kjgretidsovervakning. Derved blir driftstiden malt
under farste drift av aktuatoren etter innstilling av endeposisjonen over en veistrekning pa minst
3 % av hele vandringsomradet — med hensyn til den faktisk foreliggende motorfrekvens hhv. det
utgéende turtall — og lagret permanent.

Ved hver fremtidige drift kontrolleres det da om posisjonen som er nadd under driftstiden er
plausibel. Det tas da hensyn til toleranser som fglge av ulike lastforhold og maleungyaktigheter
ved posisjonsmaling. Hvis den forventede posisjonen ikke blir nadd innenfor tiden, gar aktuatoren
til statusen ,Feil” og signaliserer ,Feil gangtid”.

Denne interne overvakningen kan deaktiveres, dvs. en kjgretidsoverskridelse farer ikke til en
feilmelding. Dette kan veere nyttig for spesialanvendelser.
Kjoretidsovervakning
| P4
| Av

Kjoretidsovervakning Pa
Kontroll av kjgretid.
Kjoretidsovervakning Av
Ingen kontroll av kjgretid.
Innkoblet kjgretidsovervakningen er standardinnstilling fra fabrikk.

8.6.16 Turtall i endeposisjon

Aktuatoren beveges innenfor endeposisjonsomradene med et fast turtall i endeposisjon for hver
enhet, og deretter, etter at den har forlatt endeposisjonsomradet kobler den til innstilt turtall.

Ved en sveert lang samlet driftstid, kan det vaere anskelig at aktuatoren hurtigst mulig og far
endeposisjonsomradet forlates, kobler til det innstilte, typisk haye turtallet. Likedan kan det veere
ngdvendig at det ved innkjgring i endeposisjonsomradene for aktuatoren, kjgres sa lenge som
mulig med innstilt turtall for & kunne stoppe hurtig i endeposisjonen.

Se ogsa ,Parameteren endeposisjonsomrade” pa side 64 og ,Stille inn parametere for turtall/van-
dringstider” pa side 40.

Turtall i endeposisjon .
nnshll’_ c
| Normal turtall
| Hurtigstart it
; _ Turtall 7}
| Hurtigstart/-stopp b ehidec ol kB el
posisjon |
Minste
tur‘tall* a d
Normal H
------- » \ -
. . . Endeposisjons- £ Endeposisjons-
Ved vandrings- og momentavhengig utkobling omrade : omrade

kjgrer aktuatoren Fig. 1: Turtall i endeposisjon, ,Normal”

= ut av endeposisjonen med minste turtall, ca.
1 sek. (fig. 1: Kurve a), for deretter a koble til
turtallet i endeposisjon, se b;

= mellom endeposisjonsomradene med innstilt
turtall. Dette er vanligvis hgyere enn turtallet
i endeposisjon (kurve c). Det kan ogsa stilles
inn lavere, se kurve d.

u j endeposisjon med det ,normale” turtall i
endeposisjon (e).
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Hurtigstart
Utkjoring fra endeposisjon:
= Ved vandringsavhengig utkobling blir det A
straks koblet til innstilt turtall, for & oppna en 'Qﬂg‘a”lfp—,---iwvvhmmm
sa kort kjgretid som mulig. Se ogsa fig. 2, 1 @
kurve a. 1 i
= Ved momentavhengig utkobling beveges i-l:;"nr:f;! pli
aktuatoren med minste turtall i ca. 1 sek. ut posision § &
av endeposisjon og deretter til innstilt turtall, Minste 4 2
se kurve b. b r
Det innstilte turtallet kan ogsa vaere lavere enn ~Endepoisons Sendeposions
omrade E ! omrade

turtallet i endeposisjon; her se kurve c. Fig. 2: Turtall i endeposisjon, ,,Hurtigstart”

Kjoring inn til endeposisjon:
Kort fer endeposisjonsomradet blir (uavhengig

av utkoblingstypen) turtallet redusert til turtallet
i endeposisjon som ved innstillingen ,Normal”.

Hurtigstart/-stopp

Utkjoring fra endeposisjonen er som ved B
innstillingen ,Hurtigstart”. turtall '—.-"'il""'"'"'“'"'" "“'"" P .
Kjoring inn til endeposisjon: - 4 # @ s
= Ved vandringsavhengig utkobling blir turtallet I"}'n";ﬂ';f ik s ?"——*‘—-:"r'
redusert kort fgr endeposisjonen, slik at aktua- posisjon | & | ; i
il sti ig. 3. . Minste 0 = i
toren kommer til stillstand, se fig. 3. kurve a tLr;TsaﬁT J : i 1!|
= Ved momentavhengig utkobling blir turtallet \ H
e : 5 == b P detoudol ot
uforandret fgr endeposisjonsomradet nas re- Endeposisjons- | ! Endeposisjons-
dusert til turtallet i endeposisjonen for & unnga OWHE ~ primraraénin. __OMMde
en for hay gkning av moment og en mulig Fig. 3: Turtall i endeposisjon, ,,Hurtigstart/-stopp”

skade pa ventilen, se kurve b.

Ved levering fra fabrikk er turtallet i endeposisjon
som standard innstilt pa ,Normal”.

8.6.17 Automatisk DE-endeposisjonstilpasning

Ved lengre drift med momentavhengige utkoblinger, kan vandringen mellom endeposisjonene
APEN og LUKKET (0 til 100%) endre seg pa grunn av f.eks. temperatur, slitasje og avleiring. Hvis
aktuatoren kobles momentavhengig av i endeposisjonen og hvis endringen av endeposisjonen
avviker mer enn + 0,7 % overfor den aktuelt innstilte endeposisjonen, registrerer aktuatoren dette
og setter den nye posisjonen som endeposisjon.

Hvis parameteren ,Automatisk DE-endeposisjonstilpasning” kobles til ,Av”, blir denne automatiske
standardiseringen (tilpasningen) undertrykket, og endeposisjonene som er stilt inn ved idriftsetting
opprettholdes. Hvis aktuatoren under drift kobles ut momentavhengig innenfor endeposisjons-
omradet, vises ,Endeposisjon nadd”. Hvis utkobling skjer utenfor endeposisjonsomradet, melder
aktuatoren ,Vandring blokkert”.

Autom. DE-endepos.-tilpasn.
| P4
| Av
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8.6.18 Styringsteknikk-akseptanstid

Generelt

Hvis styresignalet fra styringsteknikken bortfaller,

kan aktuatoren fortsatt beveges videre, hvis f.eks.

funksjonene ,Tett lukking” eller ,FJERN styring”
er parameterinnstilt pa ,Proporsjonalkjgring”.

Hvis endeposisjonen nas gjennom videre
kjaring, eller det kobles ut momentavhengig
innenfor endeposisjonsomradet, vises meldin-
gen ("Endeposisjon....” hhv. ,Moment ... nadd”)
pa styringsteknikken.

Hvis denne meldingen vises etter utlgp av
akseptanstiden, kan dette tolkes som feil i
styringsteknikken.

Dette unngas med funksjonen ,Styringsteknikk-
akseptanstid”.

Funksjonsmate

Start Endeposisjon
akseptanstid oppnadd
Startsignal Melding
- - til styrings-
fra styringsteknikk teknikk
Aktuator beveges ERETE R
Melding til

Akseptanstid

styringsteknikk

Ingen melding
til styringsteknikk

-

@ Akseptanstid er ikke utlgpt, og aktuator Melding til
nar endeposisjon: styringsteknikk
. Ingen
(B) Aeptanets or slrede uiont o3 ), meing
posisjon styringsteknikk
@ Aktuator i endeposisjon, se b, og Melding til
styresignal fra styringsteknikk: styringsteknikk

Fig.: Styringsteknikk-akseptanstid

a Det kan stilles inn en varighet der styringsteknikken, etter bortfall av styresignalet, vil akseptere
meldingen ,Endeposisjon nadd” uten a registrere den som feil (se a i fig.);

b Etter utlap av innstilt varighet (akseptanstid) fglger en melding til styringsteknikken (se b i fig.)

¢ Forst ved neste styresignal i samme retning blir meldingen matet ut (se c i fig.).

Styringsteknikk-akseptanstid
| 0,0 til 25,5

Styringsteknikk-akseptanstid

Mulig innstilling: O til 25,5 sekunder

Innstilling 0,0 s — 25,4 = Signal til styringsteknikken mangler, nar endeposisjonen blir nadd

etter utlgp av akseptanstiden.

Farst ved neste styresignal i samme retning blir meldingen matet ut.

Innstilling 25,5 s = Signal meldes alltid.

25,5 s er stilt inn som standard ved levering fra fabrikk.

Y070.302/NO
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Systeminnstillinger

Menyen ,Systeminnstillinger” gjer det mulig
med innstillingen av
u Displayorientering:
Tilpasning av visningen til aktuatorens
monteringsposisjon.
= Sanntidsur:
Innstilling av dato og klokkeslett.

u Bluetooth:
Sla pa og av.

Displayorientering

Avhengig av monteringsposisjon er det mulig &
dreie displayvisningen 180° for lettere & kunne
lese displayet. Standard er O grader.

Abb.1: Drei displayet med 180°

Betjeningsrekkefolge

1. Velg ,Systeminnstillinger” i hovedmenyen
(fig. 2, pos. 1) og bekreft (fig. 2, pos. 2).
Menyen ,Systeminnstillinger” vises.

2. Sett valgmarkeringen pa ,Display” (3)
og bekreft (4).

Menyen ,Display” vises med det aktuelt
innstilte gradtallet for dreiing av displayet.

3. Sett valgmarkeringen pa gradtallet (5)
og bekreft (6).

Displayet veksler til ,Displayorientering”.
Den aktuelle innstillingen viser haken [¥2.

4. Sett valgmarkeringen pa ensket innstilling (7)

og bekreft (8).
Visningen i displayet tilpasses.

Systeminnstillinger

Display ]

Sanntidsur ]

Bluetooth ]

[ Hovedmeny ]

Fig.: Meny systeminnstillinger

)

Hovedmeny i

Otservers WP

Di splay‘ ientering

Dkolayeﬂentering

Fig. 2: Endre displayorientering
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9 Systeminnstillinger

Stille inn sanntidsur

Ved levering fra fabrikk tilsvarer dato og klokkeslett tidssonen hos produsenten.

Betjeningsrekkefolge

1. Velg ,Systeminnstillinger” i hovedmenyen
(fig. pos. 1) og bekreft (pos. 2).

Menyen ,Systeminnstillinger” vises. /

2. Sett valgmarkeringen pa ,Sanntidsur” (3) |

og bekreft (4). "\\

Menyen ,Sanntidsur” vises, og dato og
innstilt klokkeslett vises.

3. Still valgmarkeringen pa dato eller klokkeslett
(5) og bekreft (6).
Displayet veksler til innstillingsmenyen,
her datoen. Den aktuelle innstillingen vises.

4. Still valgmarkeringen pa tallet som skal
endres (7) (rammen rundt tallet veksler fra
blatt til oransje) og bekreft (8).

5. Endre tallet (vri betjeningsbryteren) (9)
og bekreft (trykk betjeningsbryteren) (10).
Den oransjefargede markeringen veksler il
.Lagre”.

6. Bekreft Lagre” (11).
Displayet veksler til menyen ,Sanntidsur”
og den endrede verdien vises.

Observere Wy
Diagnose W
Endepasisionogr
Pammaters W |
Momanth, we“ /

\zk. .

Fig.: Stille inn sanntidsur

Aktivere, deaktivere Bluetooth

Aktuatorene er utstyrt med Bluetooth. Dette gjgr det mulig & aktivere eller deaktivere Bluetooth.
| standardinnstillingen er Bluetooth aktiv. Fglgende betjeningsrekkefalge viser Deaktivere Bluetooth.

Betjeningsrekkefalge

1. Velg ,Systeminnstillinger” i hovedmenyen
(fig. pos. 1) og bekreft (pos. 2).
Menyen ,Systeminnstillinger” vises. [

2. Sett valgmarkeringen pa ,Bluetooth” (3) og \_

bekreft (4).
Menyen ,Bluetooth” vises med aktuell status;
i dette tilfelle ,Bluetooth aktiv Ja”.

3. Sett valgmarkeringen pa ,Ja” (5) og bekreft
(6).
Displayet veksler til innstillingsmenyen
,Bluetooth aktiv’. Den aktuelle innstillingen
viser haken [¥3.

4. Sett valgmarkeringen pa gnsket innstilling (7)
og bekreft (8).
Visningen i displayet veksler til menyen
,Bluetooth”.

/e Cm—

v \
Observere W ",I
Diagnose W |
Endepasisjonmg l |
FParamgtere W {
ancnlkur-wv
4\ Q
syslm-qﬂlllhoor
Dl:suld
|l Sannllv.r
i

| 6-:\ Bluotnmh aktiv
\ 7& %

Fig.: Deaktlverelaktlvere Bluetooth
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10 Momentkurve Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Momentkurve

Dette kapittel gjelder ikke for 2SG7...

En forebyggende ventilovervakning er mulig ved sammenligning av opptil tre momentkurver for
aktuatoren som aktuelt er i drift, og som er tatt opp pa ulike tidspunkter.

= Forutsetning for registrering av momentkurvene er en gyldig innstilling av endeposisjonen.
® En realistisk sammenligning av de registrerte momentkurvene er kun mulig hvis det foreligger
like aktuatorinnstillinger ved registrering av kurvene.

Generelt

Registreringen av momentkurvene kan skje:
u direkte ved aktuatoren via

— displayet med betjeningsbryteren. Denne metoden er beskrevet nedenfor,

— COM-SIPOS PC-program for parameterinnstilling (aktuator ma veere i status LOKAL);
= fra driftssentralen via PROFIBUS DP-V1 (aktuator ma veaere i status FJERN, ,Driftsklar”).

Skanningen av vandringsomradet skjer i 1 % trinn. Hver kurve kan overskrives valgfritt.

Momentene som er opptegnet ved momentkurven kan bestemmes pa ulike mater.
® Beregning ved hjelp av omformer-mellomkretsstrem

Momentverdiene kan avvike fra faktisk dreiemoment, spesielt i endeposisjonene og ved
turtallsendringer under drift.
Denne varianten brukes automatisk hvis ingen moment-maleflens er parameterinnstilt.

Eller
= Maling med moment-maleflens

Forutsetning er at moment-maleflensen finnes og at parameteren ,Moment-maleflens” er stilt inn
pa den analoge inngangen Al1/Al2.

Hvis denne parameteren er stilt inn, blir verdien fra moment-maleflensen automatisk brukt for
momentkurven.

Ved aktuatorer med linezer enhet og svingegir er den viste momentkurven proporsjonal til det
faktiske kraftforlgpet til den linezere aktuatoren hhv. momentforlgpet til part-turn aktuatoren.

u Ved registreringen av momentkurvene kjgrer aktuatoren ventilen minst 2 ganger over hele
vandringsomradet.

m Det er alltid mulig & avbryte. Trykk pa betjeningsbryteren.

® Feil under registreringen (blokkering av vandringsomrade, avbrudd gjennom operatgren,
strembrudd osv.) vises pa displayet. Kvitter denne meldingen.
Aktuatoren veksler til utgangstilstanden ,Registrere momentkurve”. Den avbrutte registreringen
hhv. kurven blir ikke lagret.
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De opptatte momentkurvene kan vises via PC-program for parameterinnstiling COM-SIPOS eller
PROFIBUS DP (f.eks. SIMATIC PDM, DTM).

M o4 a M
[Nm] [Nm]
12 | | | 12
10- -10
8— .
2 — 2
0- | | | | | | | | | | | L | | | | 1 | | | 11 0

[%APEN]-5 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100105700 90 80 70 60 50 40 30 20 10 0 -5[%APEN
LUKKET . . APEN . ) LUKKET

T — Vandringsomrade > = Vandringsomrade—9 T

Fig.: Eksempel momentforlop for en ventil

Registrere momentkurve

Betjeningsrekkefolge 10 .

1. Velg ,Momentkurve” i hovedmenyen [ soswosrguen
(fig. pos. 1) og bekreft (pos. 2). == I |
Menyen ,Momentkurve” vises. \

2. Sett valgmarkeringen pa ,Registrere \"‘\2;.{ g ‘T\

momentkurve” (3) og bekreft (4).

Menyen ,Registrere momentkurve” vises, [ }m \
og det er mulig & velge mellom tre kurver. {4(oy A Winturvo

3. Sett valgmarkeringen pa kurve 1, 2 eller 3. i«._ Ir’ lm
| foreliggende eksempel pa ,Kurve 1” (5) og \l6e )/

bekreft (6). | 47 %

. T . \ I Criftshlar
Displayet veksler til visningen ,Registrere \\ — |
momentkurve” og aktuatoren begynner med |I K2 |||/ 9,1
opptaket: 4,5 Nem
Displayet viser pa—

— prosentverdi og i statuslinjen den aktuelle
T

posisjonen, & i

— det valgte momentet.

Aktuatoren beveges via hele vandrings- ook
omradet i begge retninger.

Et avbrudd er mulig under registreringen:
Bekreft ,Avbrudd”.

Deretter lagres momentkurven og pa
displayet bekreftes vellykket lagring.

4. Bekreft ,Fortsett” (7). Displayet veksler til
valg av momentkurvene.

Fig.: Registrere momentkurve
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10 Momentkurve Instruksjonsbok

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

10.3 Lagre momentkurven pa USB-minnepinne

Betjeningsrekkefalge
1.

Koble til USB-minnepinne:

m Skru av hetten fra USB-tilkoblingen under
elektronikkenheten (fig. 1, pos. 1).

u Koble til USB-minnepinne (pos. 2).
| displayet vises utvalgsmenyen
USB-minnepinne.

, velg ,Lagre momentkurve” (fig. 2) og
bekreft.

Menyen ,Velg mappe”, og hvis det finnes
flere mapper pa USB-minnepinnen, blir disse
tilbudt til valg.

Velg mappe og bekreft.

Dataene blir lagret, og en melding bekrefter
vellykket lagring.

Fig. 1: Koble til USB-minnepinne

Via COM-SIPOS kan momentkurven vises.

= USB-pinne
| Fastvareoppdatering
| Lagre parametere pa pinne

Fig. 2: Menyen USB-minnepinne
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Instruksjonsbok 11 Observere
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

11 Observere

yla menyen ,Observere” kan det vises Elektronisk typeskilt
informasjon om aktuatoren: S

= Elektronisk typeskilt — Anleggskjennetegn )

® Inn- og utganger —{Bestillingsnummer og utstyr ]

= Status for aktuatoren o — Serienummer )

= Opprinnelig serienummer

En struktur for menyen ,Observere” viser o _{ R : et ]

oversikten ved siden av. GE) - _— Fastvareversjon )

I menyen ,Observere” kan ikke parameter- g Inn- og utganger

verdiene endres. (@] —[Binaere innganger ]

Navigering i menyen ,Observere” er som for —{Binaere utganger ]

andre menyer, se ogsa ,4.4 Navigere gjennom .

menyene” pa side 22. —{Analoge innganger og utganger ]
> —{ Feltbuss-kommunikasjon’ ]

Status for aktuatoren

— Aktuelt turtall?
—{ Utkoblingsmoment? nadd

11.1 Elektronisk typeskilt

11.1.1 Anleggskjennetegn

—{ Motortemperatur ]

Her vises anleggskjennetegnet. _{ Elektronikktemperatur ]

Anleggskjennetegn?t legges inn i menyen —{Mellomkontakt ]
~Spesialparametere”, se ,8.6.1 Anleggskjenne-

tegn” pa side 81. —{Nom. verdi v. stillingsind./pros.reg. ]

—{ Fakt. prosessverdi v. pros.reg. ]

11.1.2 Bestillingsnummer og utstyr — Faktisk verdi )

Hvis det kobles til ,Utstyr” i menyen — Dreiemoment (Moment-malefl) |

,Bestillingsnummer og utstyr”, vises en liste - Vandringsomrade® )

med aktuatorens karakteristikker. -
Denne oversikten genereres fra dekodingen — Motorgaranti
av bestillingsnummeret. - Motorstram XXA |

—{Mellomkretsspenning XXXV ]

e/

11.1.3 Serienummer 1 Kun ved feltbuss.

Her vises det 13-sifrede nummeret for den : A_‘I/_hft”ﬁi? av tilleggsgir vises folgende:
aktuelle elgktropikkenhet?n. Hvis elektronikken- :Vgngringrstiéeflgrggvingegir

heten er blitt skiftet ut, star serienummeret for - Reguleringshastighet for linezer enhet
den ,gamle” elektronikkenheten i menypunktet - Utkoblingsmoment for dreie- og

svingegir
- Utkoblingskraft for linezer enhet.

3 Kun ved aktuator med niP.

,Opprinnelig serienummer”.

11.1.4 Opprinnelig serienummer
PP 9 Fig.: Meny observere

Her star nummeret for den elektronikkenheten
som opprinnelig ble levert (kun relevant ved
utskifting av elektronikkenheten). Ved levering
av en aktuator er serienummer og opprinnelig
serienummer identisk. Hvis elektronikkenheten
skiftes igjen, beholdes det fgrste nummeret.

Versjonsnummer
11.1.5 Fastvareversjon 13.08 0160111
Visning av versjonsnummer og utgivelsesdato, -
se figuren til hoyre. Versjons- Ar Maned Dag
nummer

Fig.: Eksempel versjonsnummer for fastvare
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11 Observere Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Inn- og utganger (observere)

Binaere innganger

Her vises det hvilket spenningsniva som er koblet inn (low eller high) for:
u Bineer inngang LUKKET,

= Binzer inngang APEN,

® Bineer inngang STOPP,

® Binzer inngang NGD og

® Bineer inngang MODUS

Se ogsa ,8.3.5 Styringsteknikk — binaer inngang” pa side 69 og ,8.4.1 N@D-inngang” pa side 74.
Binaere utganger

Her vises det hvilket spenningsniva som sendes via signalutgangene 1 til 8 (low eller high).
Se ogsa ,8.3.9 Styringsteknikk — binzere utganger” pa side 70.

11.2.2 Analoge innganger og utganger

Her vises aktuell malt stram for de analoge inngangene Al1 og Al2 samt malt stram for de analoge
utgangene AO1 og AO2.

Analog inngang Al2 og analog utgang AO2 vises bare hvis HART-modulen eller tilleggsmodulen
analog komponentgruppe foreligger.

Se ogsa ,8.3.10 Styringsteknikk — analog utgang AO1” pa side 72 og ,8.3.11 Styringsteknikk —
analog utgang AO2” pa side 72.

11.2.3 Feltbuss-kommunikasjon

PROFIBUS DP

Visning hvis det finnes et PROFIBUS-grensesnitt:

m Aktiv kanal
— Kanal 1 aktiv
— Kanal 2 aktiv
— Ingen kanal aktiv
= Baudrate:
— Ingen datatrafikk
— 9,6 Kbit/s — 1,5 Mbit/s; f.eks. Baud 187,5 Kbit/s
m Status:
— Wait Prm (ingen BUSS-parameterinnstilling)
— Wait Cfg (ingen BUSS-konfigurasjon)
— Data Exchange (sykl. datautveksling)

Modbus RTU

Visning hvis det finnes et MODBUS RTU-grensesnitt:

u Aktiv kanal
— Ingen kanal aktiv

u Kanal 1
— Ingen kommunikasjon
— Baudrate
— Datautveksling

u Kanal 2
— Ingen kommunikasjon
— Baudrate
— Datautveksling
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Instruksjonsbok 11 Observere
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Status for aktuatoren

I denne menyen vises de aktuelle driftsdata for aktuatoren.

m Aktuelt turtall [o/min] ved multi-turn-aktuator;
aktuell reguleringshastighet [mm/min] ved lineaer aktuator,
aktuell vandringstid [90°/s] ved part-turn aktuator

m Utkoblingsmoment nadd ved multi-turn-aktuator/part-turn aktuator; utkoblingskraft nadd
ved lineaer aktuator
— LUKKET (ja/nei)
— APEN (ja/nei)

= Motortemperatur [°C]
u Elektronikktemperatur [°C]

= Mellomkontakt
— LUKKET (aktiv/ikke aktiv)
— APEN (aktiv/ikke aktiv)

= Nominell verdi (ved stillingsindikator/prosessregulator)

— Posisjon [%]

— Styringsteknikk (kun ved ikke-lineaer ventilkarakteristikk) [%]
m Faktisk prosessverdi (ved prosessregulator) [%]

u Faktisk verdi
— Posisjon [%]
— Styringsteknikk (kun ved ikke-lineaer ventilkarakteristikk) [%]
= Dreiemoment (kun med momentflens). Beskrivelse se under ,Nullpunktjustering dreiemoment”.
— Aktuell verdi [Nm]
— Offsett [Nm]

Nullpunktjustering
u Vandringsomrade (kun ved non-intrusiv modell)
— of/slag for multi-turn-aktuator

— SLAG [mm)] for lineaer aktuator
— Vinkel [°] for part-turn aktuator

u Motorgaranti
— Montert
— Finnes ikke

= Motorstrem [A]
u Mellomkretsspenning [V]

Nullpunktjustering dreiemoment

Avhengig av oppstilling av aktuatoren og ventilen samt omgivelsestemperaturen, kan et dreiemo-
ment veere aktivert selv i ubelastet tilstand. Dette dreiemomentet ville forfalske angivelsen av det

faktiske dreiemomentet, som ble vist i belastet tilstand. For & korrigere dette, er en nullpunktjuste-
ring ngdvendig.

Betjeningsrekkefolge

1. Aktuatoren ma drives i en ubelastet tilstand. Q

2. I menyen ,Observere”,
.Status” velg parameteren ,Dreiemoment”.
Linjen ,Aktuell verdi” (fig. pos. 1) viser
dreiemomentet til ubelastet aktuator.

3. Velg ,Nullpunktjustering” (fig. pos. 4) og
bekreft. Det roterende symbolet (pos. 2)
viser at justeringen utfgres.

Deretter blir ,,0” vist i linjen ,Aktuell verdi” og
korrekturverdien i linjen ,Offset (pos. 3).

Drelemoment
Aktuell verdi

103,3 Nm

Motorgaranti

-lh-t..\.'ll\;l_l.

Montert

Fig.: Meny Nullpunktjustering
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12.1

12 Diagnose

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Diagnose (driftsdata og vedlikeholdsgrenser)

Driftsdataene samles og lagres i RAM. For sikkerhetskopieringen skrives disse dataene i intern
EEPROM hver 24. time. Verdiene for vedlikeholdsgrenser lagres ved hver endring. P4 denne maten
beholdes driftsdataene og verdiene for vedlikeholdsgrenser ogsa ved streambrudd.

Via menyen ,Diagnose” kan driftsdataene og
vedlikeholdsgrensene avleses. De viste verdi-
ene kan ikke endres, da de gjengir aktuatorens
status.

Menyen ,Diagnose har tre undermenyer:
u Driftsdata aktuator

= Vedlikeholdsgrensene ventil

u Vedlikehold ventil

Funksjonsmaten viser figuren ved siden av.

Farste Vedlikeholdsintervall ~ Vedlikehold Aktuell Frist for
oppstart nadd bekreftet status neste vedlikeholc
B, v v v v

Parameterinnstilt
vedlikeholdsintervall

Aktuelle driftsdata for aktuator ‘

Vedlikeholdsgrense ventil:
Frist for nestle vedlll-feha[d ved ...

—

A ~ ” N\ 7 ~
Melding: Melding: Melding:
Vedlikehold Vedlikehold Vedlikehold
ikke nedvendig nedvendig  ikke nedvendig

Fig.: Funksjonsmate meny ,,Diagnose”
Driftsdata aktuator
Her vises det informasjon som gjelder for
aktuatoren.
Koblinger
Totalt antall koblinger siden fgrste gangs -
idriftsetting. Diagnose
Koblinger/t — Driftsdata aktuator
Middels antall koblinger/time registrert i de siste  Koblinger XX |
10 minuttene. —{ Koblinger/t X
Momentavhengige utkoblinger E‘ CEEEET x)
) . ) o ____(Veiavh. Utkoblinger X
Totalt antall momentavhengige utkoblinger siden £ —
forste gangs idriftsetting. =-iam ——_ Driftstimer motor X
. . . g ! — Driftstimer elektronikk XXX )
Vandringsavhengige utkoblinger (o) ' T X
. . . T ! \ Relativ innkoblingstid [%]
Totalt antall vandringsavhengige utkoblinger ! . .
siden farste gangs idriftsetting. ! Vedlikeholdsgrensene ventil
' |—{Koblinger XXXXXXXX |
e !
Driftstimer motor _J ' —Momentavh. Utkobl. XXXX |
Totalt antall motordriftstimer siden fgrste gangs '  Driftstimer motor XXX |
idriftsetting. E
! Vedlikehold ventil
Driftstimer elektronikk 1 ; ;
o . : _[[lkke ngdvendig )
Totalt antall elektronikkdriftstimer siden farste H “ngdvendig )
gangs idriftsetting. : | Bekreft vedlikehold )
Relativ innkoblingstid pe--- .
Relativ innkoblingstid de siste 10 minuttene. :
Flere henvisninger om vedlikehold av Fig.: Menyen ,Diagnose”
aktuatoren, se kapittel ,14 Vedlikehold,
inspeksjon og service” pa side 102.
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Instruksjonsbok
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12 Diagnose

12.2 Vedlikeholdsgrense ventil

12.3

Dataene som vises i denne menyen er verdiene for et vedlikehold. Dette muliggjer effektiv planleg-
ging av vedlikehold av ventilen som drives av aktuatoren i henhold til angitte driftskriterier for

= antall koblinger,
= momentavhengige utkoblinger,
m driftstimer for motoren.

Sa snart ett av disse kriteriene nar den angitte verdien, altsa vedlikeholdsgrensen, sendes meldin-

gen ,Vedlikehold ngdvendig”.

Vedlikeholdsgrensen stilles inn pa nytt etter
hver bekreftelse av menypunktet ,Vedlikehold
bekreftet”. De er sammensatt av antallet, f.eks.
av koblinger, siden fgrste idriftsetting til siste
bekreftelse av ,Vedlikehold bekreftet” og de
parameterinnstilte verdiene i menyen ,Vedlike-
holdsintervall”, se figuren ved siden av.

Innstillinger for vedlikeholdsintervall legges inn

i menyen ,Spesialparametere”; se kapittel ,8.6.5
Vedlikeholdsintervall for ventilen” pa side 83

og er kun mulig pa brukerniva ,Ekspert”, se
.Brukeradministrasjon” pa side 30.

Grenseverdiene for vedlikehold gjelder ikke for
vedlikehold av aktuatoren.

Vedlikehold ventil

Farste Vedlikeholds- Vedlikehold Frist for neste

oppstart grense nadd bekreftet vedlikehold

v v v v
Parameterinnstilt

vedlikeholdsintervall ]

V’d""’ghrg',‘\’:; = f\:mﬂ‘?;otﬂ, h,m’-' + Vediikeholdsintervall
1

l

Diagnose |

)

A

—~
Melding: Melding: Melding:
Vedlikehold Vedlikehold Vedlikehold
ikke nedvendig nedvendig ikke nedvendig

Fig.: Vedlikeholdsgrense

Forklaring finner du i forrige kapittel, ,Vedlikeholdsgrense ventil”.

»Vedlikehold ikke ngdvendig”

viser at ingen av de angitte vedlikeholdsgrensene for antall koblinger eller momentavhengige utkob-

linger eller driftstimer er nadd enna.

»vedlikehold ngdvendig”

viser at en av de aktuelle verdiene har nadd den angitte vedlikeholdsgrense.

»Vedlikehold bekreftet”

Etter hvert vedlikehold ma dette menypunktet bekreftes. Pa denne maten settes de neste

vedlikeholdsgrensene.

Y070.302/NO
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13.1

13.2

13 Kommunikasjon og datautveksling Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kommunikasjon og datautveksling

| tillegg til betjening direkte pa aktuatoren kan aktuatoren ogsa styres
= fra fjernstyring (driftssentral, automatiseringssystem);

u via PC-programmet for parameterinnstilling COM-SIPOS, mens datautveksling her er mulig via
Bluetooth eller USB-kabel.

FJERN styring (fjernkontroll)

Styringen (fiernkontroll) av aktuatorene foregar avhengig av automatiseringssystemet og avhengig
av parameterinnstillingen for ,FJERN styring” og ,Alternativ styring” (se kapittel 8) via

= vanlig tilkobling (24/48 V bineer eller 0/4 — 20 mA analog) eller
u feltbuss (f.eks. PROFIBUS DP eller Modbus RTU)/HART.

Drift via et feltbuss-grensesnitt er beskrevet i separate veiledninger, se ogsa kapittel 1.5, ,Supple-
rende instruksjoner”.

En N@D-kommando som sendes fra driftssentralen, utferes alltid av aktuatoren, uavhengig av
valgt styringstype og signalkilde, ogsa nar aktuatoren styres pa vanlig mate og N&@D-kommandoen
gis via feltbuss og omvendt.

PC-program for parameterinnstilling COM-SIPOS

PC-programmet for parameterinnstilling, COM-SIPOS, er et programvareverktgy for
u Betjening: Drift av aktuatoren i LOKAL drift;

u Observere: Avlesning av aktuatorens parametere og enhetens status;

u Diagnostisering: Feilsgking;

®m Parameterinnstilling: Avlesning og endring av aktuatorens parametere;

u |nnlasting av ny fastvare: Oppdatering av programvaren til nyeste versjon;

m Arkivering: Lagring av aktuatorens parametere og dreiemoment-referansekurver.

Forbindelsen mellom PC og aktuator er mulig via:

u Bluetooth
Kommunikasjonen skjer tradlgst via Bluetooth-grensesnittet som er integrert i aktuatoren.

m USB-kabel
Kommunikasjonen skjer via USB-tilkoblingen nederst til venstre pa elektronikkhuset.

Se ogsa neste kapittel.

PC-programmet for parameterinnstilling, COM-SIPOS, beskrives i et separat manual.
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13 Kommunikasjon og datautveksling

USB-tilkobling, Bluetooth

USB-tilkobling

USB-tilkoblingen er beskyttet mot stgv og vann
og befinner seg nederst til venstre pa elektro-
nikkhuset.

Koble til en USB-kabel eller en USB-minnepinne:

1. Skru av beskyttelseskappen pa USB-
kontakten (fig. 1, pos. 1) (den er sikret med
et plastband slik at du ikke mister den).

2. Pa USB-tilkoblingen (pos. 2) koble til
a) USB-minnepinnen
eller
b) USB-kabelen.

Bakgrunnsbelysningen tennes og i displayet
vises kommunikasjonen via USB-tilkoblingen
med et USB-symbol, se figur 2.

Ofte er referansepotensialet for
hjelpestrgmtilfgrselen (M24 ekst. pinne 39)
jordet.

Hvis dette er forskjellig fra aktuatorens
jordpotensial (PE), kan det oppsta
utjevningsstremmer nar USB-
kommunikasjonskabelen kobles til, og dette
kan fare til skader pa aktuatoren eller pa den
baerbare PC-en.

Tiltak for & unnga dette er

= unnga potensialforskjeller
(legg kompensatorledninger), eller

u bruke en USB-kabel med galvanisk skille.

13.3.2 Bluetooth

13.4

Alle Bluetooth-enheter (slave) har en entydig
Bluetooth-adresse for identifikasjon. | tillegg har
alle alle Bluetooth-enheter et enhetsnavn for
enklere identifikasjon. For enkelt & identifise-

re enhetene brukes Bluetooth-enhetsnavnet
sammen med anleggskjennetegnet (hvis dette
foreligger) og aktuatorens 9-sifrede serienummer.

Pa aktuatoren vises kommunikasjonen via
Bluetooth i displayet ved at Bluetooth-symbolet
blinker (fig. pos. 1).

Som standard er Bluetooth aktiv, men den kan
deaktiveres, se systeminnstillinger i kapittel ,9.3
Aktivere, deaktivere Bluetooth” pa side 91.

Laste fastvare

Fig. 1: USB-tilkobling

~4

A\

£

M Driftsklar

Fig. 2: Visning i displayet: Kommunikasjon
via USB

Fig.: Visning i displayet: Kommunikasjon
via Bluetooth

Laste fastvare med COM SIPOS via Bluetooth eller USB-kabel.

Opprett forbindelse (koble til USB-kabel eller aktiver Bluetooth), se beskrivelse ovenfor.

Videre forlgp se driftsanvisning for COM SIPOS.

Y070.302/NO
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14 Vedlikehold, inspeksjon og service Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Vedlikehold, inspeksjon og service

Far hvert inngrep i aktuatoren mé& du serge for at

m det ikke kan oppsta personskader eller skader pa anlegget under de planlagte tiltakene
(f.eks. ved eventuell betjening av ventiler osv.)

= aktuatoren eller anleggsdelen ma veaere koblet fra stremnettet pa korrekt mate; | tillegg til
hovedstremkretsene, vaer ogsa oppmerksom pa eventuelt eksisterende tilleggs- eller hjelpe-
stramkretser!

Videre ma alle gjeldende sikkerhetsforskrifter falges:

m Koble fra pa alle poler (ogsa 24/48 VV DC),

u sikre mot utilsiktet innkobling,

u kontroller at det ikke finnes spenninger,

u jorde og kortslutte,

u avsperre eller tildekke nezerliggende aktive komponenter.

Dette oppnas ogsa ved a trekke av tilkoblingshetten.

Generelt

Aktuatorene krever lite vedlikehold (for smgareintervaller, se kapittel [14.2).

Det anbefales at det foretas en generell inspeksjon av aktuatoren etter idriftsetting og etter
ca. 50 driftstimer for a sjekke, at

u korrekt funksjon er sikret,
u det ikke forekommer uvanlige lyder/vibrasjoner,
u festebolter og festebraketter ikke er lgse,

u det ikke finnes lekkasjer.

Aktuatorhuset bestar av en aluminiumslegering som er korrosjonsbestandig under normale
lokale forhold. Hvis det har oppstatt lakkskader under monteringen, kan disse utbedres med
originalfargen, som er tilgjengelig i sma beholdere hos din SIPOS Aktorik-forhandler.

Denne listen over kontrollpunkter er kanskje ikke fullstendig. Flere kontroller er ev. ngdvendig
avhengig av anleggsspesifikke forhold. Ikke tillatte avvik eller endringer som oppdages under
inspeksjon ma utbedres omgaende.

Under normale bruksforhold anbefales service eller revisjon av utstyret hvert 8. ar, inkludert
lagringstid. Her skal ogsé fglgende arbeider gjennomfares:

m Skift smagremiddel i girhuset,
u skift pakninger,

® komponenter som ligger i direkte linje med kraftoverfgrende deler ma kontrolleres med tanke
pa slitasje,

m trekk til skruforbindelser ved elektriske tilkoblinger.

Avhengig av driftsforholdene kan det ogsa vaere ngdvendig med kortere vedlikeholdsintervaller.

Dette gjelder spesielt for aktuatorer i hgytemperaturutfarelse — bestillingstillegg T09. Statusen til
disse ma kontrolleres annethvert ar av SIPOS-service, og slitedelene ma skiftes ut!

Det anbefales & henvende seg til den ansvarlige SIPOS Aktorik-service i forbindelse med alle
servicearbeider.

Spersmal om dette retter du til SIPOS Aktorik GmbH. Adresse og telefonnummer for din kontakt
finner du pa www.sipos.com. Du kan ogsa rette sparsmal direkte per e-post til service@sipos.de.
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Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

14 Vedlikehold, inspeksjon og service

Smoereintervaller og smgremidler

Smoreintervaller
Etter ca. 8 ar ma det gjennomfgres service eller revisjon (se forrige kapittel 14.1)).

Etter 50 driftstimer eller 1 ar, ma en ev. montert koblingsinnsats, modell A, ettersmgres pa
smgrenippelen.

I Ved drevet aksel, modell A, ma du passe pa at ventilspindelen smares separat!

Disse intervallene gjelder ved normal belastning. Ved hgyere belastning forkortes vedlikeholds-
intervallene tilsvarende.

For aktuatorer i hgytemperaturutfarelse — bestillingstillegg T09 — ma statusen kontrolleres av
SIPOS-service annethvert ar, og slitedelene ma skiftes ut!

Pakninger ma kontrolleres med tanke pa skader og eventuelt skiftes ved behov hver gang
dekslene eller dekkhettene er tatt av.

Smgremiddeltilordning og -mengder

Aktuatortype
28A7.1/2 2SA7.3/4 2SA7.5/6/7/8
Girolje Smgremiddel- | 760 cm3 1600 cm?3 2400 cm?
mengde
FyIIenivé1 maks. 46 mm maks. 58 mm 23—-27 mm
Smaremiddel? | Kliibersynth GH 6 — 220 N (firma Kliiber)3 Mobil SHC
eller Alphasyn PG 220 Polyglycol Gear 2203
(firma Castrol),
Berusynth EP 220 (firma Bechem),
Panolin EP gear synth 220
(firma Kleenoil).
Andre Smgremiddel- | 50 cm3
smarepunkter? mengde
Smeremiddel? | Smorefett AR1 (ZEPF)
Drevet aksel Smgremiddel- 2cmd
modell A% mengde
(2SA7) Smeremiddel? | vanlig kulelagerfett
Svingegir 2SG7... Krever lite vedlikehold (anbefalingene som gis for
aktuatorer ma ogsa folges her.)

Malt fra smeremiddeloverflaten til husets utside ved oljepafyllingen.

20mgivelsestemperaturomréde -20-+60 °C.

3Smeremiddel ved fabrikkfylling.

4 eks. Simmeringer, girsystemer, lagre, passkiler, uisolerte flater osv.

9 Hvis montert.

= For behandling av smgremidler og kassering av disse ma du felge instruksjonene fra produ-
senten samt gjeldende forskrifter. Teknisk informasjon om smaremidler fas pa foresparsel.

u Fgr bruk av et alternativt, nytt smagremiddel (i motsetning til fylling ved fabrikken) ma giret og
girets deler skylles og rengjares. (Ikke bland oljer!)
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15.1

15.2

15 Reservedeler Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Reservedeler

Generelt

Med unntak av standardiserte deler som kan kjgpes i butikker, skal det kun brukes originale reser-
vedeler. Ved reservedeler leveres det vanligvis komplette komponentgrupper (se listen nedenfor).

| de fglgende figurene er betegnelser oppfart med 3 sifre. Den fullstendige reservedelsbetegnelsen
fas ved at ,2SY7” skrives foran disse sifrene.

Oppgi felgende data ved bestilling av reservedeler:
1. aktuatorens bestillingsnummer og serienummer (se typeskilt)
2. reservedelsbetegnelse 2SY7 . . (se listen nedenfor)

3. @nsket antall

= Alle utvendige husdeler i metall bestar av en rustfri aluminiumslegering, er lakkert i en standard
fargetone tilsvarende RAL 7037 (swlvgra) og oppfyller kravene til korrosivitetskategori C5.

= Annen farge » Tilleggsbestilling Y35
= Meget hgy korrosjonsbeskyttelse
Korrosivitetskategori C5 med lang beskyttelsestid » Tilleggsbestilling L38
Reservedelsliste

Vare aktuatorer er designet pa en slik mate at de skal fungere feilfritt innenfor vedlikeholdsinterval-
lene. Av erfaring ser vi at det kan forekomme utilsiktet skade pa aktuatoren under idriftsetting. For
slike situasjoner anbefaler vi reservedelene som er oppfert i tabellen nedenfor. Hvis andre deler er
ngdvendig, ma naermeste service kontaktes.

Nr. Betegnelse

2SY7001 | Elektronikkenhet (012 — 042)
2SY7041 | Deksel for elektronikkenhet
2SY7218 | Pakningssett (uten fig.)

2SY7219 | Non-intrusiv posisjonsgiver (niP)
28Y7220 | Utvekslingsgir

28Y7225 | Deksel for utvekslingsgir

28Y7250 | Girutveksling for manuell betjening
28Y7252 | Handtak

a4aa = De siste tre sifrene viser til delenumrene i eksplosjonstegningene.
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15 Reservedeler

15.3 Eksplosjonstegninger

15.3.1 Gir 2SA7. 1/2/3/4.-

Innsats for drevet aksel

Reduksjonsflens

Drevet aksel A
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15 Reservedeler

15

15.3.2 Gir 2SA7. 5/6/7/8.-

Drevet aksel B1

Innsats for drevet aksel

Reservedeler

Reduksjonsflens

Drevet aksel A
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15 Reservedeler

15.3.3 Lite svingegir 2SG7...-
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15 Reservedeler Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

15.3.4 Styreenhet (elektronikkenhet) (motor til 1,5 kW)
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15.3.5 Styreenhet (elektronikkenhet) (motor fra 3 kW)
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16 Indeks

Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Indeks

A

Advarslerpaenheten. ................. 4
Akseptanstid. ....................... 89
Aktivere Bluetooth. .. ................. 91
Aktivere brukerniva. .................. 32
Aktivere kundevarianter. . .............. 76
Aktivere programvarefunksjoner. ........ 76
Aktuatorens status. .. ........... ... ... 18

Analoge innganger

Analog inngang Al1. ................ 69

Blokkskjema. . .......... ... ... ... ... 9
Anbefalte reservedeler. . . . ............ 104
Anleggskjennetegn. ............... 81,95
Autom. DE-endeposisjonstilpasning. ... .. 88
AV, 26
B
Begrensning mellomkretsspenning. . ... .. 86
Betjening av betjeningsbryteren. ........ 22
Betjeningsbryter. . . ...... ... .. L 22
Bevege aktuatoren. .................. 26
Bevegelseimenyen. ................. 22
Binzere utganger

Oversikt over signalutgang 1. ......... 70
Blokkskjema. ........... ... ... ... ... 9
Bortfall av signal, atferdved. ........... 75
Bremsekraft. ........... .. ... ... ... 84
Brukeradministrasjon. . ............. 29, 30
Brukerniva

Ekspert. . ... ... . 30

Observater. ....................... 30

Operater. . ............iiiii... 30

Spesialist. ............. .. ... .. .... 30
Buss-kretskort. ......... ... ... ... ... 13
C
COM-SIPOS. ...... ... ... . .. 100
D
Datautveksling

Deaktivere Bluetooth. ............... 9

via Bluetooth. .................... 101

viaUSB. ........ ... ... .. 101
Diagnose

Driftsdata aktuator. ................. 98

Vedlikeholdsgrense ventil. . .. ......... 99

Vedlikehold ventil. .................. 99

Ventil. ... ... ... ... 99
Dioder. ...... ... .. ... ... 16

Display. ... 16
Displayorientering. ................... 90
Systeminnstillinger. ................. 90
Dreiedisplay. .......... ... ... ... ... 90
Dreie displayfremstillingen. . ............ 90
Dreie/trykk-knapp. ................... 22
Drevetaksel............... se Reservedeler
Generelle monteringsanvisninger. . . . . . . 10
Type, modell A. . ... ... .. ... ... .. 10
Driftsdata aktuator. ................... 98
E
Eksplosjonstegninger. . .. ............. 105
Ekstern analog turtallsstandard. . . se Opsjoner
Elektrisk tilkobling
Direkte tilkobling. . .................. 12
Feltbusstilkobling. .................. 13
Tilkobling med rundplugg. ............ 12
Elektronisk typeskilt
Anleggskjennetegn. . . ............... 95
Bestillingsnummer og utstyr. . ......... 95
Fastvareversjon. ................... 95
Observere. ....................... 95
Opprinnelig serienummer. . ........... 95
Serienummer. .............. .. ... 95
Emballasje. .. ....... ... ... ... ... ... 5
Endeposisjonsomrade. ................ 64
Endeposisjonstilpasning. .............. 88
Endre egenskapen for en parameter. . . . .. 61
Endring av tallverdien for en parameter. . .. 62
F
Fastvareversjon. . .................... 95
Feilmeldinger. .......... ... ... ... .... 18
Feltbuss. . ....... ... .. ... ... ... .. 100
Fiern. ... . ... 27
Fjern blokkering. . .................... 64
Fijernkontroll. .. ..................... 100
Bluetooth. ............. ... ... .... 101
COM-SIPOS. . ....... .. 100
Forklaring av symboler i displayet. .. ... .. 16
Funksjonsprinsipp. ......... .. ... .. ... 7
Funksjonsprinsipp for vandringsregistrering. 45
G
Gjenvinning. . ........... . 5
Grenser ledn.br. analoginngang . ....... 85

Side 110

Y070.302/NO



Instruksjonsbok
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

16 Indeks

H MODBUS. ....... ... i 100
Handratt. . ..o 15 MODBUS-instruksjonsbok. . ............. 6
Handsveiv Momentkurve. . ......... ... .. .. 92
Betjening. ........................ 15 Lagre. ........................... 94
Klemfare. ........ se Sikkerhetsinformasjon Lagre pa USB-minnepinne. ........... 94
Hovedmeny. ........................ 29 Registrere. . ... 93
Hurtigstart. .. .................... 87,88  Moment-maleflens
Hurtigstart/-stopp. . . .................. 87 Justere dreiemoment. ............... o7
Tilkobling. ........ ... ... .. ... ... 85
I Monteringsposisjon. .................. 10
Idriftsetting. .. ................. 30, 33, 34 Displayorientering. ................. 90
Forutsetninger. .................... 33 Parameter separat montering. ........ 81
Grunnleggende. ................... 33 Separat montering. ................. 14
Rekkefglge for tiltakene. . ............ 34  Monteringssett for separat montering. .... 14
Tilgangsrettigheter. . ................ 34 Motoradvarsel. ................ ... ... 82
Innstilling av utvekslingsgirets utveksling. . 47 Motorvarmer. ....................... 82
Innstillingsomrade. ................... 50 Motorvern. ........ ... . 82
Inspeksjon. . ......... ... .. ... ... ... 102  Motorvern Pa/Av. . ................... 82
K N
Kassering. ..., 5  Navigere gjennom menyene. ........... 22
Kjegretidsovervakning. ................. 87 N@D......... ... .. . .. 40
Kode N@D-inngang. . .. ......ooieieiann.. 74
Aktivere brukerniva. ................ 32 N@D-turtall. . ........................ 75
Aktivere programvarefunksjoner. ...... 76 Non-intrusiv posisjonsgiver
Kommunikasjon og datautveksling Generelt. . ....... ... ... ... . ... 7
Fiernstyring. .......... ... .. ..... 100 Nullpunktjustering. ................... 97
Lastefastvare..................... 101 Nullpunktjustering dreiemoment. ........ 97
PC-program for parameterinnstilling
COM-SIPOS.. .. .................. 100 ©
USB-tilkobling, Bluetooth. ........... 101 Observere. .......... ... ..., 95
Komponentgrupper Elektronisk typeskilt. ................ 95
Elektronikk. ........................ 8 Inn-og utganger. ................... 96
Gil 8 Status for aktuatoren. ............... 97
L Omdreininger/slag. ........ se Utvekslingsgir
Opprinnelig serienummer. ............. 95
Lagring. ... S Oppstartstid. . ........coooiiii .. 84
Laste fastvare. ..................... 101 Oppvarming. . ............. se Motorvarmer
Lese IBS-data (idriftsetting). . ........... 29 Opsjoner
Lokaldrift. ............ ... .. ... ....... 26 Kundevarianter. . . . ......... ... ... . 76
M Oversikt programvarefunksjoner. ... ... 79
P arefunksjoner. ............. 76
Maleflens dreiemoment. .. ............. 85 rogram" unes)
. S Oversikt
Mekanisk posisjonsindikator. ........... 54

. Meny observere. ................... 95
Melding om aktuatorens status. ......... 18 . }

. ) , , Parametere for styringsteknikk. . . . ... .. 65
Meldingssperre. se Styringsteknikk-akseptanstid ) .

) Parametere og mulige parameterverdier. 60
Melding strembrudd. . .. ............... 85 Sikkerhetsrelevant rameter 74
Mellomkontakt. . ... .... .o 81 sl © |e sre evta © parametere. ... 5

e rametere. .................
Mellomkretsspenning. .. ............... 86 P SI? pa )
Valgfrie programvarefunksjoner. . ...... 79
Meny ]
Oversiktoverenmeny. . ............... 23
Parametere. ...................... 60 o . g
, Overvakning av kjgretid. ... ............ 87
Spesialparametere. . ................ 80
Styringsteknikk. .. ....... ... .. .. ... 65
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P
Parameteratferd ved signalbortfall. . . .. ... 75
Parametere
Endeposisjonsomrade. .............. 64
Endre. ......... ... ... .. ... 23, 63, 65
Fjern blokkering. ................... 64
Mellomkontakt. .................... 81
Meny. ..... ... .. ... . .. ... . ... 60, 65
NgD-inngang. . .................... 74
N@D-posisjon. .. .............oou... 75
NGD-turtall. .......... ... ... ... .. 75
Styringsteknikk. .. ....... ... ... 60, 65
Turtall. . ... 63
Utkoblingsmoment. . ................ 63
Utkoblingstype. . ................... 63
Velg. ... 23
Ventil. ...... ... ... ... ... ... 60
Ventilspesifikke parametere. .......... 61
Parametere for styringsteknikk. ......... 65
Parametere og mulige parameterverdier. .. 60
Parametere tilleggsgir. ................ 37
Parametermeny. ..................... 60
Passord. ............ se Tilgangsrettigheter
PC-program for parameterinnstilling
COM-SIPOS. . ...... ... .. . 100
Planethjul. .. ....... ... .. ... ..... 45, 48
Posisjon. .. ... ... 9
Posisjonsindikator. . ............... 50, 54
Posisjonsindikator, mekanisk, innstilling. .. 54
Positioner. . .......... ... .. ... se Opsjoner
Stille inn parametere. ............... 77
Positioner med proporsjonal-/
split-range-funksjon.. . ... ... .. se Opsjoner
Powermodul. .. .......... ... ... ... .... 8
PROFIBUS. ....... ... ... ... .. .... 100
PROFIBUSDP....................... 72
PROFIBUS-instruksjonsbok. ............ 6
Programvarefunksjoner. ............... 76
Aktivere kundevarianter. ............. 76
Aktivere programvarefunksjoner. ... ... 76
Proporsjonalkjgring. .................. 78
Proporsjonal-/split-range-funksjon. se Opsjoner
Prosessregulator.. . . ........... se Opsjoner
R
Registrere momentkurve. .. ............ 93
Relékort. . ... ... ... ... ... .. L. 8
Reservedeler. ...................... 104
Reservedelstegninger. ............... 105

S
Sepadriftsdata. ..................... 98
Separat montering. ................ 14, 81
Ledningslengder. . . ................. 14
Parametere. ........ ... ... .. ... ... 81
Spesifikasjon. ............... .. .... 14
Tilkoblinger. . ...... ... ... ... ... ... 14
Se pa vedlikeholdsgrenser. ............ 98
Serienummer. ........... ... .. ... 79, 95
Service. ... ... 102
Sikkerhetsinformasjon. . ................ 4
Sikkerhetsrelevante parametere. ........ 74
Atferd ved bortfall av signal. .......... 75
N@D-inngang. . .................... 74
NG@D-posisjon. . ..., 75
N@D-turtall. ....................... 75
Smgreintervaller og smaremidler. ... ... 103
Smgremiddelmengder. . .............. 103
Smgremiddeltilordning. . .. ............ 103
Spesialparametere. .................. 80
Anleggskjennetegn. . .. ......... ..., 81
Autom. DE-endeposisjonstilpasning. ... 88
Begrensning mellomkretsspenning. .... 86
Bremsekraft. ........ ... ... ... . ..., 84
Forsinkelse melding strembrudd. .. .... 85
Grenser ledn.br. analog inngang. ...... 85
Kjgretidsovervakning. ............... 87
Kontroll vedlikehold. ................ 83
Mellomkontakt. .................... 81
Moment-maleflens. ................. 85
Motoradvarsel. .................... 82
Motorvarmer Pa/Av. . ............... 82
Motorvern Pa/Av. . ... ............... 82
Oppstartstid. ...................... 84
Separat montering. ................. 81
Styringsteknikk-akseptanstid. ......... 89
Testdrift. . .. ....... ... ... L 86
Tettlukking. . ...................... 84
Turtall i endeposisjon. ............... 87
Vedlikeholdsintervall for ventilen. ... ... 83
Spindelbeskyttelsesrar. .. ............. 11
Startmeny. ....... . ... 25
Statusmeldinger. ... ... ... 18
Statusvisning. . .......... ... ... 16, 18
Stille inn
Funksjoner. ........... ... ... ... ... 60
Mekaniske posisjonsindikatorer. . ... ... 54
Sanntidsur. . ... oL 91
Sprak.. ............... se Spréakinnstilling
Vedlikeholdsintervall for ventilen. ... ... 83
Ventilspesifikke parametere. .......... 61
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Stille inn endeposisjoner ved modell Symboler. ........ ... 5
med "Non-intrusiv” posisjonsgiver. ... .. 55 Display (statusvisning). .............. 17
med utvekslingsgir. ................. 44 LED. ... .. 17

Stille inn parametere Meny. ... ... .. 22
Lukkeretning. . ..................... 39 Symboleridisplayet............. se Display
Turtall. ... .. 39,40 Symboler i instruksjonsboken
Utkoblingstype og -moment. ....... 39, 41 Advarsel. ......... ... .. .. . 5
Vandringstid. ............. ... ..... 40 Arbeidstrinn som utfgres

Stille inn parametere for lukkeretning. .... 39 av ventilleverandgren. ................ 5

Stille inn parametere for N@D-posisjon. ... 75 Elektrostatikk. ...................... S

Stille inn parametere for turtall. . .. .. ... .. 39 Merknad. ... 5

Stille inn parametere for utkoblingstyper Systeminnstillinger. . .................. 90
og-momenter. .................. 39, 63 Aktivere, deaktivere Bluetooth. ........ 91

Stille inn posisjonsindikator. ............ 54 Displayorientering. ................. 90

Stille inn sanntidsur. .................. 91 Stille inn sanntidsur. ................ 91

Stille inn utkoblingstype og -momenter. 41, 63 T

Stille inn vandringstid. . . ............... 40

Stille klokken. . ...................... 91  Tekster

Stillinn turtall. .. ... 40,63  Sprakversjon................. se Display

Styring Testdrift. ......... .. ... 86
Alternativ - Styringsteknikk. . . ... ...... gg rettlukking................o 84
ANAIOG. .ot g7 Tlldele/endre passord. ................ 31
AV o7  Tilgangsettigheter (passord). ........... 30
Binger. .. ... 67 Tilgangsrettigheter. . .................. 30
FElbUSS. ... gg  Tikobling
FJERN. .o oo 27 Direkte tilkobling. . .................. 12
Intern. ... ... 68 Elektronikk og gir atskilt. ............. 14
LOKAL. ..o 26  Felbuss. ... 13
Styringsteknikk. . . .. ..ot 66 Mekanisk tilkobling. . ................ 10

Styringsteknikk Rundplugg. ........... ... ... ...... 12
Alternativ styring. ... ................ 68 USB. .o 101
Analog inngang AI2. .. ........... 70, 72 Tilleggsgir. . ... ... 35
Analog utgang AO1. ................ 72  Tilpasning av endeposisjonen. .......... 88
Binzere innganger. . . ................ 69 Transport. . ... . 5
Bingere utganger. . . . ................ 70 Turtall i endeposisjon. . ................ 87
Endre parametere. . ................ 66 Turtall i endeposisjonene. .. ............ 87
Feltbuss. . . . ..o 7o Turtalisinnstilling vandringsavhengig.se Opsjoner
FUNKSJONEr. ... ..o g5  Typeskilt
MENYE. oo eee e 65 Serienummer. ........ . L 79
Prosessregulator fast nominell verdi. ... 68 Typeskilt, elektronisk. ................. 95
Styring. ... 66 U
Styfing analog. ... ... 67 UsB-tilkobling. ... 101
Styr!ng BINEBL. e 67 Utgadendeflens. ..................... 11
Styr!ng Teltbuss """"""""""" 68 Utkobling, momentavhengig. ........... 49
St.yrlng |nt§rnt. """" R 68 Utkoblingsmoment. .. .............. 43, 63

Styr!ngstekn!kk-akseptanstld. ........... 89 Utkoblingstype. . ... ... .. ... 39, 63

Styringsteknikk, parametere. ........... 65 Utkobling, vandringsavhengig. .......... 49

Styringsteknikk - Styring. . ............. 66 . .

) ) Utvalg tilleggsgir. .................... 36

Supplerende instruksjoner. . ............. 6 Utvekslingsforhold. . .. ... ............. 46

Syklusdrift. ...... .. ... 86
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16 Indeks

Utvekslingsgir. . ........ ... .. ... .... 7
forutsetning for innstillingen. . ......... 46
generelt. ....... .. ... . . 44
stille inn utveksling. ................. 46
utveksling. . ........... . L. 46
Vandringsomrade for ventilen. ........ 46

Utvendig potensialleder. ............... 13

Vv

Valg av parametere. .................. 23

Vandringsavhengige vandringstider.se Opsjoner
Vandringsavhengige vandringstider

kan stilles inn fritt.. . . ......... se Opsjoner
Vandringsavhengig turtallsinnstilling. se Opsjoner
Vandringsomrade for ventilen. .......... 46

Vandringsregistrering - Funksjonsprinsipp. 45
Vandringstider kan stilles inn fritt. . se Opsjoner

Vedlikehold, inspeksjon og service. . . ... 102
Vedlikeholdsintervall for ventilen

Dreiemom. Utkoblinger. . .. ........... 83

Driftstimermotor. ... ................ 83

Koblinger. ........................ 83
Vedlikeholdsgrense ventil. ............. 99
Vedlikehold ventil. .. .................. 99
Velge lukkeretning. ................ 39, 63
Velgsprak. ......... ... ... ... ... ... 28
Ventilspesifikke parametere. . . .......... 61
Ventil, vedlikeholdsgrense. . ............ 99
Vinkelgrader. ... .......... se Utvekslingsgir
Visning

Display. ........ ... ... . 16

Lysdioder. ........... .. ... ... . ... 16

Posisjon forventilen. . ............... 54
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SIPOS

AKTORIK

EU-samsvarserklaering/sammenstillingserklaring
i henhold til maskindirektiv

for elektriske aktuatorer med falgende typebetegnelser:
28A5..., 28B5..., 28C5..., 2SG5...
28A7..., 2SG7...

i utfgrelsene:
ECOTRON
PROFITRON
HiMod

SIPOS Aktorik GmbH som produsent erkleerer med dette at de ovenfor nevnte aktuatorene oppfyller de
grunnleggende kravene i fglgende direktiver:

2014/30/EU (EMC-direktiv)
2006/42/EF (Maskindirektiv)

Falgende harmoniserte standarder i samsvar med de oppfgrte direktiver, ble anvendt:

Direktiv 2014/30/EU
EN 61800-3: 2004 /A1: 2012

Direktiv 2006/42/EF
EN ISO 12100:2010
EN ISO 5210:1996
EN ISO 5211:2001
DIN 3358:1982

Aktuatorer fra SIPOS er beregnet til betjening av industriventiler. Idriftsetting er ikke tillatt fer det er kontrollert
at hele maskinen oppfyller bestemmelsene i EU-direktivet 2006/42/EF.

De fglgende grunnleggende kravene i vedlegg | i direktivet overholdes:
Vedlegg |, artikkel 1.1.2, 1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.6,1.3.1, 1.3.7,1.5.1,1.6.3,1.7.1,1.7.3, 1.7 4.

Produsenten forplikter seg til & formidle elektronisk dokumentasjonen til den ufullstendige maskinen pa
forlangende fra myndighetene. Relevant teknisk dokumentasjonen som hgrer til utstyret iht. vedlegg VI,
del B, er utarbeidet.

Person med fullmakt for dokumentasjon: Dr. Thomas Suckut, Im Erlet 2, 90518 Altdorf, Tyskland

Videre oppfylles de grunnleggende krav til helse og sikkerhet i direktiv 2014/35/EU (lavspenningsdirektivet)
gjennom bruk av fglgende harmoniserte standarder, i den grad de gjelder for produktene:

EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010

EN 60034-1:2010 / AC:2010

EN 50178:1997

Altdorf, 01.04.2016

Dr. Thomas Suckut
forretningsfarer

Denne erkleeringen inneholder ingen garantier. Sikkerhetsinformasjonen i den medfglgende produktdokumentasjonen ma
folges. Ved en ikke godkjent endring av utstyret gjelder ikke denne erklaeringen.

Sertifikater er gyldige fra og med den angitte utstedelsesdatoen. Med forbehold om endringer.
I@ Gjeldende versjon kan lastes ned fra internett pa http://www.sipos.de.
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