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1 Perustietoa Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

-—

Perustietoa

-—
-_—

Turvallisuustietoja

Yleista

Tassa kasiteltavat laitteet ovat teolliseen kayttddn tarkoitettujen laitteistojen osia. Ne on toteutettu
vastaavien, hyvaksyttyjen tekniikan saantéjen mukaisesti.

Patevan henkildkunnan on suoritettava kuljetus-, kokoonpano-, asennus-, kayttéénotto-, huolto- ja
korjaustyot.

Taman dokumentaation turvallisuusteknisissa ohjeissa patevalla henkilékunnalla tarkoitetaan
henkil6ita, joilla on turvallisuustekniikan standardien mukaan oikeus suorittaa kulloinkin tarpeellinen
toimenpide ja jotka osaavat tunnistaa mahdolliset vaaratilanteet ja valttaa niitd. Heidan on tunnetta-
va laitteessa olevat varoitukset ja taman kayttdohjeen turvallisuusohjeet hyvin.

Kielto muun kuin patevan henkildkunnan kaytdsta vahvavirtalaitteiden parissa suoritettaviin téihin
sdadetadn muun muassa standardeissa DIN EN 50110-1 (aiemmin DIN VDE 0105) ja IEC 60364-
4-47 (VDE 0100, osa 470).

= Vuotovirta
Toimilaitteiden vuotovirta on tyypillisesti yli 3,5 mA. Tasta syysta vaaditaan kiinteda asennusta

standardin IEC 61800-5-1 mukaisesti.
A = Vikavirtasuojakytkin tai valvontalaitteet

Integroidun taajuusmuuttajan avulla voidaan suojamaadoitusjohtoon saada aikaan tasavirta.
Jos verkossa kaytetdan eteenkytkettya vikavirtasuojalaitetta (RCD) tai vikavirran valvontalaitet-
ta (RCM), sen on oltava tyyppié B.

Turvallinen ja moitteeton toiminta edellyttda asianmukaista kuljetusta, ammattimaista varastointia,
asennusta ja kayttéonottoa.

Tama tuote kuuluu IEC 61800-3:n mukaiseen rajoitetun jakelun luokkaan.

Tama tuote voi aiheuttaa radiohdiriéitéd asuinalueella. Siind tapauksessa kayttajan on ehkéa ryhdytta-
va asianmukaisiin toimenpiteisiin.

Erityisesti seuraavat seikat on huomioitava:

u tekniset tiedot ja tiedot sallitusta kaytdsta (asennus-, liitanta-, ymparisto- ja kayttdolosuhteet),
jotka ilmoitetaan esim. tuoteselosteessa, tilausasiakirjoissa, kayttdohjeessa, kilvissa ja muussa
tuotedokumentaatiossa

u yleiset asennus- ja turvallisuusmaaraykset

u paikalliset, laitekohtaiset maaraykset ja edellytykset

u paikalliset ymparistoolosuhteet, erityisesti varahtelykuormitus, joka saattaa syntya asennettaessa
toimilaite tarisevaan venttiiliin

u tydkalujen seka nosto- ja kuljetuslaitteiden ammattimainen kaytto

u henkildkohtaisten suojavarusteiden kaytto erityisesti korkeissa ympardivissa lampdtiloissa ja
mahdollisissa toimilaitteen korkeissa pintalampdtiloissa.

Laitteessa olevat varoitukset

Puristumisvaara. Varmista kampea tai k&sipyoraa si-
saan painettaessa, ettei kasi tai sormi jaa puristuksiin.
Katso kuva.

Koskee sarjan 2SA7.5/6/7/8 laitteita: Nayttaa, mita
voiteluainetta on kaytetty, katso myos 14.2 Voiteluvalit
ja voiteluaineet” sivulla 112.

Kuuma pinta. Varoitus kuumista pintalampétiloista
(jotka aiheutuvat korkeista ymparoGivista lampétiloista
ja usein toistuvasta kaytosta ja pitkista kayttdajoista).

Kuva: Puristumisvaara
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1.3

1.4

1.41

At

Kayttoohje 1 Perustietoa
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kuljetus ja varastointi

u Kuljetus on suoritettava tukevassa pakkauksessa.

u Kiedo kuljetusta varten kdysi moottorin ja kdsipyéran ympa-
rille kuvan mukaisesti. Kayta ohjausyksikén silmukoita (1)
vain toimilaitteen oman painon nostamiseen.

= Al& missian tapauksessa kiinnité nostolaitetta kampeen tai
kasipyoraan.

u Varastointi hyvin tuulettuvassa, kuivassa tilassa
-30 — +80 °C:ssa.

u Varastoi laite hyllyssa tai puuristikon paalla laitteen suojaami-
seksi maankosteudelta.

u Liitntakansi ja kaapelin lapiviennit seka ohjausyksikén kansi
on pidettava suljettuna.

Kuva: Kuljetus

Havittaminen ja kierratys

Pakkaus

Tuotteidemme pakkaukset on valmistettu ymparistdad kuormittamattomista, helposti eroteltavista
materiaaleista ja ne voidaan kierrattda. Pakkausmateriaaleja ovat lastulevy (MSB/OSB), kartonki,
paperi ja PE-kalvo. Suosittelemme havittdmaan pakkausmateriaalit kierratysyritysten kautta.

Toimilaite

Toimilaitteiden rakenne on modulaarinen, joten niiden eri materiaalit voidaan erotella ja lajitella
helposti seuraavasti: elektroniikkaosat, eri metallit, muovit, rasvat ja 6ljyt.

Yleista:

m Keraa rasvat ja 6ljyt purkamisen yhteydessa. Ne ovat yleensa vesistdille haitallisia aineita, jotka
eivat saa joutua ymparistoon.

= Toimita puretut materiaalit saadostenmukaiseen jatehuoltopisteeseen tai erillisten materiaalien
kierratykseen.

= Noudata kansallisia/paikallisia havitysmaarayksia.

Kayttoohjetta koskevia ohjeita

Turvallisuusohjeet: Kaytetyt symbolit ja niiden merkitys

Kayttdohjeessa kaytetaan seuraavia symboleja, joilla on eri merkitykset. Niiden huomiotta jattami-
nen voi johtaa vakaviin vammoihin tai aineellisiin vahinkoihin.

Varoitus osoittaa toimia, joiden epdasianmukainen suorittaminen voi johtaa henkiléiden tai omai-
suuden turvallisuuden vaarantumiseen.

Ohje osoittaa toimia, joilla on merkittadva vaikutus asianmukaiseen toimintaan. Sen huomiotta
jattdminen voi aiheuttaa valillisia vahinkoja.

Sadhkostaattiselle vaaralle alttiita osia on piirilevyissa. Sahkostaattiset purkaukset voivat
vahingoittaa niita tai tuhota ne. Jos asetusten, mittausten tai piirilevyjen vaihdon yhteydessa on

koskettava rakenneosiin, sdhkdstaattinen varaus on purettava juuri ennen niihin koskemista kos-
kettamalla maadoitettua, metallista pintaa (esim. kotelossa).

Venttiilin toimittajan toimesta suoritetut tyévaiheet:

Asetukset on tarkistettava kayttdonoton yhteydessa.

Jos toimilaitteet toimitetaan venttiileihin asennettuina, venttiilitoimittaja suorittaa tdman tydvaiheen.

Y070.302/FI Sivu 5
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1.4.2

1.5

1 Perustietoa Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Soveltamisala

Havainnollisuuden vuoksi kayttdohjeessa ei voida luetella kaikkien eri kokoonpanovaihtoehtojen
yksityiskohtaisia tietoja eika siina voida huomioida kaikkia ajateltavissa olevia asennus-, kaytto- ja
huoltotapauksia. Sen vuoksi kayttdohjeessa on olennaisilta osin vain patevalle henkildkunnalle
(katso kohta 1.1) suunnattuja ohjeita, jotka ovat tarpeen laitteiden maaraystenmukaisessa teollises-
sa kaytOssa.

Jos laitteita kaytetddn muussa kuin teollisessa kaytdssa ja turvallisuusvaatimukset kasvavat sen
vuoksi, niiden toteutumisesta on huolehdittava asentamalla tarvittavat lisaturvalaitteet.

Tata koskeviin kysymyksiin erityisesti puuttuvien tuotekohtaisten yksityiskohtaisten tietojen osalta
vastaa asianomainen jalleenmyyntipiste. limoita kyseessa olevan toimilaitteen tyyppimerkinta ja
sarjanumero (katso tyyppikilpi).

Suosittelemme kayttdmaan asiantuntijoidemme tukea ja palveluja suunnittelu-, asennus-, kayt-
téonotto- ja huoltotehtavissa.

On huomattava, etta kayttdohjeiden ja tuotedokumentaatioiden sisélto ei ole osa aiempaa tai
olemassa olevaa sopimusta, suostumusta tai oikeussuhdetta eika se muuta niita. Kaikki SIPOS
Aktorikin velvoitteet perustuvat kulloiseenkin ostosopimukseen, joka sisaltdd myds taydellisen ja
ainoan sovellettavan virhevastuusdannoéston. Mikdan naissa ohjeissa ja dokumentaatioissa sanottu
ei laajenna eika rajoita naitad sopimuksellisia maarityksia.

Taydentavat ohjeet

2SG7 Pienet osakierrostoimilaitteet

2SQ7 Pienet osakierrostoimilaitteet
COM-SIPOS-tietokoneparametrointiohjelma
PROFIBUS-kayttéohje

MODBUS-kayttéohje

HART-kayttdohje

Suojausluokka IP68 - 8 m "K51”

Korotettu varahtelykestavyys "K57", "K58"

Korotettu varahtelykestavyys seismisen luokan S2A "K59" mukaan

Erittdin vahva korroosiosuojaus
Korroosioluokka C5 pitkalla suojauksen kestolla "L38"

SIPOS SEVEN katkottomalla tehonsyo6tolla
Binaariset ja analogiset tulot vaylan avulla vapaasti kaytettavissa

ja muita

Jos laitteeseen asennettujen, vierastoimituksena hankittujen osien valmistaja on toimittanut asen-
nus- ja kayttdohjeet, ne on liitetty kayttdohjeisiin ja niitd on noudatettava.
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Kayttoohje 2 Yleista
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Yleista

Toimintaperiaate

Kuvaus

Integroidulla taajuusmuuttajalla (1) varustettu elektroniikka ohjaa moottoria (2). Moottori pyorittéda
kierukka-akselin (3) kautta paaakselia (4), joka puolestaan pyorittda vaihteistoa tai karamutterin
kautta venttiilin karaa (5).

Kierukka-akselin (3) liike valittyy matkantunnistusakselin (6) kautta

m potentiometrin alennusvaihteeseen (7a). Aseteltava alennusvaihde muuntaa liikkeen ja pyoérittaa
potentiometria (8).

tai:
® non-intrusiiviseen paikoitusanturiin (niP) (7b) "non-intrusiivinen"-versiossa. Non-intrusiivinen

paikoitusanturi laskee kierrosten lukumaaran ja maarittda asennon kierroksen sisalla. Asennon
maaritys tapahtuu myds ilman ulkoista jannitteensyottoa.

Potentiometrin tai non-intrusiivisen paikoitusanturin asennosta elektroniikka tunnistaa paaakselin
(9) asennon ja sitd kautta myos kaytettdvan venttiilin asennon seka ohjaa vastaavasti moottoria
prosessin vaatimusten mukaisesti.

Vaantdmomentin tunnistus (VT) tapahtuu elektronisesti.

Kuva: Toimintaperiaate
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2 Yleista Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Rakenneosat

SIPOS SEVEN -sarjan toimilaitteiden paaraken-
neosat ovat toimilaite- ja ohjausyksikké.

Katso yksityiskohtaiset tiedot luvusta '15.3
Rajaytyskuvat’.

Paarakenneosa toimilaiteyksikko koos-
tuu seuraavista rakenneosista:

1 Elektroniikkakytkennan pistoke-elementti
(pyoropistoke)

2 Moottori
3 Vaihteisto

4 Kannella varustettu potentiometrin alennus-
vaihde tai non-intrusiivinen paikoitusanturi (ei
mallissa 2SG7)

5 Kasikayttd (kampi tai kasipyora)
6 Mahdolliset tyyppikohtaiset mekaaniset
lisélaitteet

Pienissa osakierrostoimilaitteissa 2SG7 ja 2SQ7
ei ole potentiometrin alennusvaihdetta ja toi-
milaiteyksikkd on erimuotoinen. Mallissa 2SG7 Kuva: Rakenneosat — toimilaiteyksikko
myos kasikayttd on erimuotoinen.

Paarakenneosa ohjausyksikko koostuu
seuraavista rakenneosista:

1 Sahkdinen liitanta (kaksi versiota) 5 Relekortti (valinnainen)
2 Vaihteistokytkennan pistoke-elementti 6 Naytolla varustettu ohjauspiirilevy
3 Kannella varustettu elektroniikkakotelo 7 Analoginen lisamoduuli muille analogisille

tuloille ja -lahddille (valinnainen) tai HART-kyt-

4 Tehomoduulilla varustettu teho-osa kenta (valinnainen).

i R

Kuva: Rakenneosat — ohjausyksikko
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2.3

Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

2 Yleista

Lohkokaavio (sahkoliitannat)

Lohkokaaviossa naytetaan elektroniset rakenneosat sekd mahdollisten asiakaskohtaisten liitantdjen

tulot ja 1ahdé6t.

Ohjausyksikko

Analogiatulo AT2
0/4 =20 mA

Analogialahtd ALZ

0/4 — 20 mA
Analogialahtd AL1

0/4 — 20 mA
Analogiatulo AT1

0/4 — 20 mA **
5 binaarista tuloa

24 V48 vV
B binaarista tuloa

24 V48 vV
8 releldhtoa

yorea liitin

CPU

Kanava 1

Kanava 2

24V DC -lahto

Elektroniikan
ylimaéraisen
jénnitteensyoton
24V DC tulo

Verkkojénnite

Teho-osa-
rakenneosa

Nayttopiirilevy

9 Bluetooth”

& MPAKALLINEN

® Cxauko
’ &= auki

Elektroniikka
. lampatil

A & 4

- = Valinnainen

Toimilaiteyksikko

/" 2sQ7

Véantdmomentin
kytkentdmekanismi

PROFITRON HiMod
5:_30 ? 3 " ;
Hi: [wn] (A 18
- ahd Poteni / —
A X ==
Non-intrusiivinen
Alennusvaihde paikoitusanturi

-
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
L

+ Gl T *
"-___:. q T: ‘ U

*ei mallissa 25G7..., 25Q7... Epstimdia Bomri
**PROFITRON-lisavaruste Venttiili ...
Kuva: Lohkokaavio
Y070.302/FI Sivu 9
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3 Asennus ja liitanta Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Asennus ja liitanta

Asennus venttiiliin/vaihteistoon

Jos toimilaite toimitettiin venttiiliin asennettuna, venttiilitoimittaja suorittaa taman tyévaiheen. Ase-
tukset on kuitenkin tarkistettava kayttéénoton yhteydessa.

= Huomioi turvallisuustiedot (katso luku 1.1))!
= Ennen asennuksen aloittamista

— on varmistettava, ettd suunnitellut toimenpiteet (venttiilin kaytto jne.) eivat vaaranna henkil6i-
ta tai aiheuta laitoksen toimintahairidita

— on huomioitava paikalliset ymparistdolosuhteet, erityisesti varahtelykuormitus, joka saattaa
syntya asennettaessa toimilaite tarisevaan venttiiliin.

u Vetolaite voi pudota padakselista asennuksen yhteydessa.
® Varmista pyoropistokkeen irrottamisen yhteydessa, ettei se paase putoamaan.

Suosittelemme kayttamaan SIPOS Aktorik -palvelun tukea ja palveluja suunnittelu-, asennus-,
kayttddnotto- ja huoltotehtavissa.

Yleiset asennusohjeet kaikkia vetolaiteversioita varten

= Toimilaitteen asennus- ja kayttbasento on vapaa. Huomioi tdssa yhteydessa paikalliset ympéaris-
toolosuhteet, erityisesti varahtelykuormitus, joka saattaa syntyd asennettaessa toimilaite tarise-
vaan venttiiliin.

m Valta iskuja ja muuta voimankayttoa.

m Tarkista, sopivatko liitantalaippa ja vetolaite venttiiliin/vaihteistoon.

® Puhdista toimilaitteen ja venttiilin/vaihteiston liitdntalaippojen asennuspinnat huolellisesti.

u Levita liitoskohtiin ohuelti rasvaa.

u Aseta toimilaite venttiilin/vaihteiston paalle ja huolehdi sen keskityksesta.

u Toimituksen yhteydessa kaytettyja ruuveja ei rasvata. Muutoin on kaytettava vahintdan laadun
8.8 ruuveja. Kaytettdessa vastaavia ruostumattomia ruuveja ne on rasvattava kevyesti vaseliinil-
la.

Valitse ruuvaussyvyydeksi vahintdan 1,25 x kierteen lapimitta.

u Aseta toimilaite venttiiliin/vaihteistoon ja kirista ruuvit ristikkain tasaisesti yhta tiukkaan.

u SIPOS SEVEN -toimilaitteiden runko on valmistettu alumiiniseoksesta, joka on korroosionkes-
tavaa normaaleissa ymparistdolosuhteissa. Jos maalipintaan on tullut asennuksen yhteydessa
vaurioita, ne voidaan korjata SIPOS Aktorik -yhti6lta pienissa astioissa saatavalla alkuperaisella
maalilla.

A-vetolaite

Asennusohje

A-mutteri ruuvataan venttiilin karaan kiertamalla kampea/kasipyo6raa.

Jousilaakeroitujen A-vetolaitteiden esijannitys on voimakas. A-mutterin irrotus ja asennus kierteen
koneistamiseksi on suoritettava asennusohjeen Y070.289 mukaisesti!

A-mutterin irrotus ja asennus

Jos A-mutteria ei ole tilattu trapetsikierteelld varustettuna (tilausnumeroon lisdys "Y18") tai A-mutteri
on kulunut ja se on vaihdettava, on toimittava seuraavasti:

Sivu 10 Y070.302/FI



Kayttoohje 3 Asennus ja liitéanta
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Laippaa (kuva, kohta 1) ei tarvitse poistaa
monikierrostoimilaitteesta!

1. Kierra keskitysrengas (kuva, kohta 5) pois
laipasta.

2. Ota A-mutteri (4) sekéa aksiaaliset neulalaake-
rit ja aksiaalilaakerilevyt (3) yhdessa ulos.

3. Irrota aksiaaliset neulalaakerit ja aksiaalilaa-
kerilevyt (3) A-multterista.

4. Vain, jos A-mutteri on toimitettu ilman kierret-
ta: Koneista A-mutteriin (4) kierre (huomioi
kiinnitysvaiheessa vapaa pyérinta ja aksiaali-
valys) ja puhdista se.

5. Voitele aksiaalinen neulalaakeri ja aksiaalilaa-
kerilevyt (3) kuulalaakerirasvalla ja aseta ne
uuteen tai koneistettuun A-mutteriin (4). 6

6. Asenna A-mutteri (4) ja aksiaalilaakerit veto-
laitteen laippaan (kynsien on tartuttava oikein
toimilaitteen paaakselin uriin).

7. Kierra keskitysrengas (5) kiinni ja kirista
vasteeseen asti. Huolehdi siita, ettd akselintii-
visterengas (6) menee oikein paikalleen.

8. Purista voitelunippaan (2) rasvapuristimella
niin paljon kuulalaakerirasvaa, etta voite-
luainetta tydntyy ulos keskitysrenkaan (5) ja
A-mutterin (4) valista.

A-vetolaitteen yhteydessa on huomioitava, etta
A venttiilin kara on voideltava erikseen!

3.1.3 Karan suojaputken asennus

1. Poista tulppa (kuva, kohta 1).

2. Tarkista, ettei kara ylita tadydessa pituudes-
saan suojaputken pituutta.

3. Levita kierteeseen ja tiivistyspintoihin tiivis-
tysmassaa (esim. 732 RTV, valmistaja Dow
Corning, Miinchen).

4. Ruuvaa suojaputki (2) paikalleen.

( < : .a
Q)

Kuva: Karan suojaputken asennus

Y070.302/FI Sivu 11
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3 Asennus ja liitanta Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

o
N

Sahkaoliitanta

Rakenneosat on suunniteltu niin, ettd asianmukaisen liitdnnan jalkeen paljaat, jannitteiset osat eivat
ole suoraan kosketettavissa. IP2X:n tai IPXXB:n mukainen kosketussuoja on taattu.

Toimilaitteessa on vaarallisia jannitteitd myds moottorin ollessa pysaytettyna. Ennen
litdntdkannen avaamista toimilaite on kytkettava jannitteettdmaksi. Huomioi kondensaattoreiden
vahintaan 1 minuuti purkausaika, jonka aikana koskettimia ei saa koskettaa.

>

u Verkkojannitteen on aina oltava tyyppikilvessa ilmoitetulla jannitealueella.

m Oikosulkusuojaukseen ja sahkotoimilaitteen kytkemiseksi verkkoon on asiakkaan toimitettava
tarvittavat sulakkeet ja erotuskytkimet. Mitoituksen perustana kaytettavat sahkoiset arvot saa-
daan teknisesta datalehdesta.

= Verkkokaapeli: Kayta verkkoliitdnnassa metallisia eristettyja johdinholkkeja.

= Ohjaus- ja tilatietokaapeli: Kayta ohjaus- ja tilatietokaapelin litdnnassa metallisia, eristettyja
johdinholkkeja, koska muuten voi esiintya hairioita. Tilatietokaapelin on oltava suojattu, ja suo-
juksen on oltava kaikilla pareilla paallystetty tai maadoitettu. Varmista parikaapelin suojuksen
huolellinen paallystys!

u Kaapeliruuviliitokset ja tiivistyskohdat (O-renkaat) on asennettava huolellisesti suojausluo-
kan noudattamisen varmistamiseksi! Katso sallitut johdon poikkipinta-alat liitdntakaaviosta.

u Kaapeliruuviliitokset ja kaapelit eivat kuulu toimitukseen.

3.2.1 Pyoropistokkeella varustettu liitanta

1. Ruuvaa liitdntakansi (kuva, kohta 2) ja pisto-
ke-elementti (1) irti.

2. Ruuvaa tarvittavien kaapelin sisaanvientien
peitetulpat irti liitantdkannesta.

3. Ruuvaa pistoke-elementti (1) irti litdntakan-
nesta (2).

4. Ruuvaa kaapeliruuviliitos (3) 16ysasti kiinni ja
vie litdntajohdot (4) 1api.

5. Liita litantajohdot liitantdkannessa olevan
litantdkaavion mukaisesti. Huomioi kyseisen
paikan suojamaadoitusliitin.

Kuva: Pyoropistokkeella varustettu liitédnta

6. Ruuvaa pistoke-elementti (1) liitdntdkanteen
(2) ja ruuvaa sitten liitantakansi kiinni.

7. Kirista kaapeliruuviliitokset (3).

Sivu 12 Y070.302/FI



3.2.2

3.2.3

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3 Asennus ja liitéanta

Kenttavaylaliitanta

1. Irrota kenttédvaylan liitantakotelo (kuva, kohta
2) ja litdntakansi (4).

2. Ruuvaa pistoke-elementti (1) irti kenttéavaylan
litantakotelosta (2).

3. Ruuvaa vain tarvittavien kaapelin sisdanvien-
tien peitetulpat irti kenttavaylan liitantakote-
losta.

4. Ruuvaa kaapeliruuviliitokset (5) 16ysasti kiinni
ja vie liitantajohdot (6) lapi.
Kenttavaylajohdoille voidaan kayttaa suoja-
paallysteettdémia kaapeliruuviliitoksia. Katso
kohta 7 alla.

5. Liité verkko- ja tarvittaessa merkinantojohdot
litdntédkotelossa olevan liitantdkaavion mukai-
sesti. Huomioi kyseisen paikan suojamaadoi-
tusliitin.

6. Ruuvaa pistoke-elementti (1) takaisin kentta-
vaylan liitantakoteloon (2).

7. Liitd kenttavaylan litdntajohdot vaylaliitannan
piirilevyyn (3). Vie tdssa yhteydessa suoja-
paallyste (7) metalliliittimen (8) alle.

8. Ruuvaa liitdntakansi (4) ja kenttavaylan liitén-
takotelo (2) takaisin.

9. Kirista kaapeliruuviliitokset (5).

Ulkoinen maadoitusjohdinliitanta

Ulkoista maadoitusjohdinliitintaa voidaan
kayttda toiminnalliseen maadoitukseen, ei
suojamaadoitukseen.

1. Irrota muovitulppa (1) elektroniikkakotelosta.

2. Ruuvaa maadoitusjohdin (4) ja hammaskiek-
ko (5) kiinni ruuvilla M5 (2) ja aluslaatalla (3)
— hampaat osoittavat kotelon suuntaan.

1]

Termiration & —  rwinatin

i Crasne!
r
|

Kuva: Kenttavaylaliitanta

a = Jos toimilaite on vaylalinjan viimeinen osal-
listuja, paateresistorin on oltava PAALLA tai
on asennettava ulkoinen paateresistori.

b = Ulkoisen 24 V -jannitteensy6ton liitanta.
Mahdollistaa kommunikaation verkkojannit-
teen ollessa pois paalta.

¢ = PROFIBUS DP -vaylamonitorin liitanta (Pro-
tocol Analyzer).

=
N
o

Kuva: Maadoitusjohtimen kiinniruuvaus

Y070.302/FI
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3 Asennus ja liitanta Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Asennus erilleen

Ohjausyksikk® on asennettava toimilaiteyksi-
kosta erilleen (esim. seinatelineasennus), jos
ympaéristéolosuhteet — esim. 4arimmainen tarina,
korkea lampdtila ja/tai hankala sijainti — edellyt-
tavat sita.

Toimilaite- ja ohjausyksikon erilleenasennuksen
asennussarja voidaan tilata suoraan toimilait-
teen yhteydessa tai erikseen lisdvarusteena
(2SX7300-...). Asennussarja on esivalmisteltu.
Jos asennussarja tilataan suoraan toimilaitteen
yhteydessa, se toimitetaan irrallisena yhdessa
toimilaitteen kanssa.

@ 44.55 —48:\.3 mm
Ennen tdiden aloitusta toimilaite
on kytkettava jannitteettéomaksi!

Toimintatapa

1. Asenna kulmakiinnitin (kuva, kohta 3) elekt-
roniikkakotelon (ohjausyksikon) asennuspaik-
kaan.

2. Irrota elektroniikkakotelo (1) toimilaiteyksikds-
ta (6) ja asenna O-renkaalla (2) varustettuna
kulmakiinnittimeen (3).

3. Asennus vakio, katso A
Ruuvaa asennussarja kiinni: Kosketusnastoil-
la (4) varustettu pistokekansi kulmakiinnitti-
men (3) alapuolella ja kosketinvastakkeilla (5)
varustettu pistokekansi toimilaiteyksikoén (6)
ylapuolella.

Kuva: Asennus erilleen
A = vakio,
B = karan suojaputkella

4. Asennus karansuojaputkella, katso B
Jotta suojaputki ei esta johtoja, litdntdkantta
on kierrettava 90° tai 180°:
ruuvaa ruuvit (7) irti pyoropistokkeesta (8),
kierra pyoropistoketta 90° tai 180° ja kierra
ruuvit takaisin kiinni. Jatka kohdan 3 mukai-
sesti.

= Asennettaessa on huolehdittava O-renkaiden oikeasta sovituksesta suojausluokan noudattami-
sen varmistamiseksi.

= Huolehdi aina siita, ettd johdot eivat hairitse liikkuvia osia, esimerkiksi vaihteen vipuvarressa.

u Poikkeustapauksissa moottori voi kuumentua erittdin paljon, sen vuoksi johtojen ei saa antaa
koskettaa moottoria.

Ohjaus- ja toimilaiteyksikon valisen liitosjohdon spesifikaatio

Verkkoliitanta: suojattu ja UV-kestava, esim. johto TOPFLEX-611-C-Pur-4G1,5/11,3. (TOPFLEX®
HELUKABEL-yhtién tavaramerkki.)
Ohjausliitanta: suojattu ja UV-kestava, esim. L IY11Y-7x2x0,5/11,4-S.

Liitosjohtoja on saatavana eri versioina:
= Vakiopituudet: 3 m, 5 m, 10 m;

u |isalaitteella (suodatin) 150 m saakka.
Erilleenasennuksessa, yli 10 m, jossa on suodatin, parametrin "Asennus erilleen" arvoksi on
asetettava ">10 m LC-suodattimella”. Katso luku Erikoisparametrit "8.6.2 Asennus erilleen” sivulla
84.

Toimilaitetta voidaan kayttaa jopa 100 m etaisyydelta kaukokayttdyksikon avulla. Kaukokayttoyksik-
ko toimii toisena paikallisena ohjauspaikkana. Katso "9.4 Kaukokayttdyksikkd” sivulla 96.
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Kayttoohje 4 Kayttoohjeita
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kayttoohjeita

Kampi, kasipyora

m Kampealkasipytraa ei saa kayttaa koneellisesti.

= Al3 aja toimilaitetta maaritettyjen paateasentojen yli kammen/késipyéran avulla
kayttddnoton jalkeen.

® Varmista kampea tai kasipyoraa sisaan painettaessa, ettei kasi ole kammen/kasipyoran ja run-
gon valissa. Puristumisvaara! Katso seuraava vaihe 3

Moottorikaytossa kampi/kasipyora on paikallaan.

Kaytto

Kaytto kaikkien toimilaitteiden yhteydessa
2SG7- ja 25Q7-malleja lukuun ottamatta:

1. Toimilaitteen on oltava pysaytettyna (1).
2. Irrota kiinnike (2) (valinnainen). Kiinnike estaa
kammen/kasipyoran tahattoman kytkemisen,

kun toimilaite altistuu voimakkaalle tarinalle
tai vedenpaineelle (suojausluokka IP 68).

3. Paina (3) ja kierra (4) kampea/kasipyoraa
vaihteistokotelon suuntaan jousivoimaa
vastaan. (Huomaa: Painaminen aiheuttaa
puristumisvaaran.)

Kuva: Kammen kaytto

Jos kampi/kasipyOra painetaan sisaan, moottori pysahtyy. Toimilaitetta voidaan ajaa sahkoisesti
vasta, kun kampi/kasipyora on vapautettu.

Jos toimilaitetta kaytetaan kasin tilassa "KAUKOQO” ja odottamassa on ajokasky, toimilaite toimii
valittémasti kammen/kasipyoran vapauttamisen jalkeen.

Vain 2SG7:

Kierra kasipydraa painamatta sita. Kasikayttd vaikuttaa moottorikdyttéén seuraavasti: Jos kasipyo-
raa kierretddn moottorikaytén aikana, kiertosuunnasta riippuen toimiaika pitenee tai lyhenee.

Vain mallin 2SQ7 kohdalla:

Kytke kasikayttd paalle vain moottorin ollessa
pysahdyksissa, katso kuva. Kun moottori
kaynnistetaan, kasikaytto kytkeytyy auto-
maattisesti pois paalta.Moottorikaytdssa
kasipyodra on paikallaan.

Kuva: Kasikayton paallekytkeminen
mallissa 2SQ7

Kiertosuunta
Kammen/kasipyo6ran kierto oikealle:

= Monikierrostoimilaite 2SA7: Paaakselia kierretdan oikealle (poikkeuksena mallit 2SA7.7. ja
28A7.8.).

m Osakierrostoimilaite 2SG7, 2SQ7: Mekaanisen asennonosoittimen suhteen kytkinta tai kaantovi-
pua kierretaan oikealle.

Pydrimissuunta voi olla my&s toinen asennetusta vaihteistosta riippuen.

Y070.302/FI Sivu 15
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4 Kayttoohjeita Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Valodiodit ja naytto

Toimilaitteen tiedot valittyvat kayttajalle seuraavien avulla:

= Valodiodit (LED)
Valodiodit (LED) ilmaisevat, missa tilassa toimilaite kulloinkin on.

= Naytto.
Vérillinen graafinen nayttd antaa kayttajalle tietoa toimilaitteen tilasta. Ymmarrettava esitystapa
ja selkeé valikkorakenne mahdollistavat miellyttdvan kayton ja parametroinnin. Kayttd tapahtuu
suoraan toimilaitteesta monitoimikytkimella (kierto-/painonuppi).

Tassa luvussa annetaan yleistietoa valodiodeista seka siita, mita tietoa ne antavat kayttajalle.

Lisaksi nayton tilailmoitusten yleisndkyma ilmaisee, mita kattavia tietoja naytté antaa kayttajalle.

Valodiodien yleisnakyma

1 Valodiodien varit ovat erilaiset toimilaitteen 2 3 4 5
tilauksesta riippuen: k )
a) vakio 3 <
b) lisdys tilausnumeroon C73 a— 00O 8 i

2 Valodiodi _®_ (KIINNI, keltainen; —

C73 = vihred). _._
KIINNI-LED vilkkuu, kun toimilaite ajaa 1 PR
KIINNI-suuntaan, ja se palaa jatkuvasti, kun S ——
toimilaite on KIINNI-paateasennossa.

o & i 0 =

3 Valodiodi [l (PAIKALLINEN, keltainen). b~ O @ N
PAIKALLINEN-LED palaa, kun ohjaustapa
"PAIKALLINEN” on valittuna. Kuva: Valodiodit

4 Valodiodi L (KAUKO, sininen).
KAUKO-LED palaa, kun ohjaustapa "KAUKO” on valittuna.

5 Valodiodi E (AUKI, vihred; C73 = punainen).
AUKI-LED vilkkuu, kun toimilaite ajaa AUKI-suuntaan ja palaa jatkuvasti, kun toimilaite on AU-
Kl-paateasennossa.

I]%’ I Taman ohjeen muissa kuvauksissa viitataan valodiodien vakioversioon.

4.2.6 Tilanayton yleiskatsaus

Nayttoalueet

I
e —
" B Kayttovalmis

¥ N =

— Qfﬁ%en ajo = \&

A—

Jos monitoimikytkinta (kierto-/painonuppi) pai-
netaan perustilassa, nayttd aktivoituu ja nékyviin
tulee tilandyttd. Siind on kaksi aluetta, katso
kuva:

u A = Ylempi alue antaa tietoa toimilaitteen G = B] u olo /
tilasta. \ Kieli B r'l'!

= B = Alemmalla alueella nakyy kaynnistysva- B—/\\ Paévalikko
likko, josta kasin siirrytaan erilaisiin kaytto- ja ———————— "
parametrointivalikoihin. Kuva: Nayttoalueet

TJos monitoimikytkintd ei kayteta, nayttd kytkeytyy esiasetetun ajan kuluttua (oletusasetuksena
10 min.) aktiivisesta tilasta valmiustilaan:

— ndyton valaistus himmenee ja

— nakyviin tulee valmiustilanaytté.

Kun monitoimikytkinta kierretaan tai painetaan, naytté kytkeytyy takaisin aktiiviseen tilaan.

Katso myo6s "Valmiustilanayttd” sivulla 94.
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Kayttoohje 4 Kayttoohjeita
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Tilanayton tekstit/symbolit

1 limaisee, missa tilassa toimilaite on.
Katso my6s luku 4.3 Toimilaitteen tilan ilmoi-
tukset” sivulla 18. 1

2 Asennonosoitin
Luku ja palkki ilmaisevat, kuinka pitkalla 3
asennossa AUKI toimilaite on.
Desimaalipaikat naytetaan talléin toimilaite-
mallin mukaisesti:

— HiMod - kaksi desimaalia 6
— PROFITRON, jossa niP - yksi desimaali

— PROFITRON, jossa potentiometrin alen-
nusvaihde - ei desimaalia.

Kieli B l-]———h
\ Padvalikko Y 3

Kuva 1: Tilanaytto

Jos toimilaite on paateasennossa, luvun sijaan
naytetdan vastaava paateasentosymboli, katso
myds kuva 2.

b

B Kaynsvalmis
1=)

L= r Jatkuva kosketus

Ohjaus | & m ('J
\ Kell +

3 Symboli toiminnolle paateasento AUKI =, _
paateasento KIINNI §_. - E;f’%ﬂﬁm%
Tarkka kuvaus l6ytyy seuraavasta kappalees- -
ta "Paateasentosymbolit ja asentopalkit”.

4 Ohjaustavan symbolit Kuva 2: Toimilaite paateasennossa:
limaisevat valitun ohjauksen: a = paateasento AUKI;
"PAIKALLINEN” i, "KAUKO” [ tai "POIS b = paateasento KIINNI
PAALTA" O,

katso luku '5 Aloitusvalikko” sivulla 26.
5 Valitun kielen lippu.

6 Aloitusvalikko
Kuvaus, katso luku '5 Aloitusvalikko” sivulla
26.

Paateasentosymbolit ja asentopalkit

Tilandytdn yldosa antaa tietoa pysaytystavasta
paateasennoissa ja informoi ajon aikana toimi-
laitteen senhetkisesta tilasta.

1 Pysaytystapa paateasennoissa:

1a = Oranssi suljettu ympyra merkitsee 'vaan-
tdomomentista riippuvaista pysaytyst&’
(momenttipysaytys).
1b = Vihrea avoin ympyra merkitsee 'matkas-
ta riippuvaista pysaytysta’ (matkarajapy-
saytys).
2 Paateasentoalueen naytto:

2a = KIINNI-paateasennon paateasentoalue.
2b = AUKI-paateasennon paateasentoalue.
Nayton pituus osoittaa paateasentoalueen.

3 Nayttd ajon aikana:

3a = Palkki ilmaisee ajon edistymisen (venttii-
lin avautumisen ja sulkeutumisen). 12 2a 3a 4 5 2b 3b 1b
Luku ilmaisee prosenttiarvona, kuinka
pitkalla AUKI-asennossa toimilaite on.

3b = Sen paateasennon symboli vilkkuu,
johon ajetaan.

Kuva 1: Paiteasentosymbolit ja palkit

Y070.302/FI Sivu 17
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4 Kayttoohjeita

Kayttoohje

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Jos ajon aikana esiintyy hairi6, nayttéon
ilmestyy vastaava tilailmoitus ja jaljella oleva
likematka naytetaan punaisella viivoitettuna,
katso kuva 2.

5 Ajettaessa hatdasentoon tai ohjearvoon
kohdeasento naytetdan symbolin muodossa
(pystysuora viiva palkissa).

6 Jos toimilaite on paateasennossa, vastaa-
van paateasentosymbolin tausta naytetaan
sinisena.

4.3 Toimilaitteen tilan ilmoitukset

Naytdssa naytetaan toimilaitteen tila, katso
kuva, kohta 1.

Hairittilanteessa naytolla nakyy varoitussymboli
(kuva, kohta 2) seka viittaus mahdolliseen syy-
hyn. Jos toimilaite ei ole kayttdvalmis, nayttéa
ympardi punainen kehys (kohta 4).

Valitsemalla hairiGilmoituksen saat nakyviin
lisatietoja, esim. mahdolliset toimenpiteet hairién
korjaamiseksi.

Ennen ilmoitusta olevat luvut (kuva, kohta 3) viit-
taavat hairidtyyppiin ja mahdollistavat kunnossa-
pidolle hairidon yksiselitteisen maarittamisen.

Luvun ensimmainen numero tarkoittaa seuraa-
vaa:

0 = asianmukainen kayttotila

1, 8 = itsestaan palautuva hairidé

2 = kuitattava hairi6

3 = ulkoisista syista johtuva hairid

4,5, 6 = laitteen hairio.

Mahdollisten ilmoitusten perusteelliset kuvauk-
set l16ytyvat seuraavasta taulukosta.

,;_'i]]mllllllllllll( =

))’) = Hairio suuntaan AUKI

(((( = Hairio suuntaan KIINNI

Kuva 2: Ajosuunnan nayttd héirion yhtey-
dessé

N

6

Kuva 3: Naytto, toimilaite paateasennossa
AUKI

D'?:) Jatkuva kosketus ==
Ohjaus # [=] [0}
Kieli =

Kuva: Tilanaytto

Nayton tilailmoitukset ja niiden selitykset

limoitus Selitykset

Mahdollinen korjaus

01 Kasikaytto
u Kasipyora/-kampi on aktivoituna tai
u kasipyoran kytkin tai kytkenta on viallinen

® Vapauta kasipyora/-kampi ja/tai

m Tarkasta elektroniikan/vaihteiston tulojohdot
ja litoskohdat!

Jos ilmoitus tulee nakyviin satunnaisesti, syyna

voi olla tarina.

Kayta tallaisessa tapauksessa kiinnikkeita.

Katso "4.1 Kampi, kdsipyorad” sivulla 15.

02 Hatakaytto
HATA-signaali on aktivoituna.
Jarjestelma ajaa parametroituun hatdasentoon.

Sivu 18
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Kayttoohjeita

Nayton tilailmoitukset ja niiden selitykset

limoitus Selitykset

Mahdollinen korjaus

03 Momenttihairio

Toimilaitteen liikealueella on havaittu hairio.

Tosiasiallisesti vaadittu vaantdomomentti on suurempi kuin
asetettuna oleva pysaytysmomentti,

tai

parametrin 'asennus erilleen’ arvoksi on asetettu ">10 m,
jossa on suodatin”, vaikka LC-suodatinta ei ole (seinatelinea-
sennus).

Aja toimilaitetta vastakkaiseen suuntaan. Jos

ilmoitus ndytetddn useammin

m Tarkasta venttiilin ja vdantdmomentin asetus,
nosta tarvittaessa pysaytysmomenttia tai
kayta toimintoa "Momentin ohitus”!

m Tarkasta ohjauksen mekaaninen toiminnalli-
suus.

u Tarkasta parametri "Asennus erilleen”.

04 Paikalliskaytto estetty

Vain tilailmoitus!

Vaihto paikalliskaytolle voidaan estaa kenttavaylan kautta.
Kenttavaylan kommunikaatiovirheen yhteydessa vaihto pai-
kalliskaytolle vapautetaan automaattisesti.

05 Kayttoonotto, KAUKO

Vain tilailmoitus!
Toimilaite otetaan kayttéon kaukotoiminnolla.

Odota, kunnes kaukotoiminnolla suoritettu
kayttdonotto on valmis!

11 Moottorinlamp. liian korkea

Moottorin lampdtila on ylittanyt 155 °C:n maksimilampétilan.

Mahdollisia syita:

u lilan korkea ympariston lampdtila

u lilan pitka kayntiaika

u lilan paljon toimintajaksoja

u tosiasiassa vaadittava vaantdmomentti liilan korkea

m moottorissa johdinkierteiden valinen oikosulku tai yhteys
moottorin lAmpdanturiin katkennut (vain mallissa 2SG7)

u erilleen asennuksen yhteydessa parametria ei ole asetettu
”>10 m, jossa on suodatin”.

Huomautus: Moottorin lampétilan valvonta

voidaan deaktivoida toimilaitteen parametroin-

nin avulla (laitteiston suojaus ennen moottorin

suojausta). Moottorin takuu raukeaa kuitenkin

talléin valittomasti.

m Tarkasta kayttdolosuhteet, venttiili ja moot-
tori.

u Tarkasta parametri "Asennus erilleen”.

12 Ylijannite
Verkkojannite liian korkea (+15 %:n toleranssin ulkopuolella).

m Tarkista liitantajannite.
m Tarkista, onko verkkojannitteessa vaihteluja.

13 Alijannite
Verkkojannite liian alhainen (-30 %:n toleranssin ulkopuolel-
la).

m Tarkasta verkkojannite!
= Tarkasta, onko verkkojannitteessa vaihteluja!

14 Verkkojannite puuttuu
Verkkojannite katkennut tai liian alhainen.

m Tarkasta verkkojannite!
m Tarkasta liitdntgjohto!

21 Ajoaikavirhe
Kun toimiajasta on kulunut 3 %, toimilaite on ajanut alle 0,5 %
likematkasta. Toimiaika mitataan ja tallennetaan paateasen-
tojen asettelun jalkeen.
Mahdollisia syita:
m Pyoropistokkeen potentiometrikoskettimet on painettu ulos.
® Potentiometrin virheellinen asennus ja/tai asettelu vaihtami-
sen jalkeen.
= Moottorin kaapelin katko (moottori ei kay).
= \/irhe asennon maarittamisessa (potentiometrin ja keski-
pyo6ran valinen hammasvalys on liian pieni tai liian suuri:
asennon muutosta ei ole havaittavissa, vaikka moottori on
kaynnissa.)
® Potentiometrin alennusvaihteen valitystd on muutettu:
— alennusvaihde pyorii painvastaisen suuntaan tai
— siirtorattaalle on valittu liian suuri valitys
(kierr./isku) alennusvaihteessa.

= Toimilaite on jumissa (toimilaitetta ei voida ajaa pois asen-
nosta/paateasennosta).

m Virheellinen potentiometri (sdhkdisessa kytkennassa kat-
kos).

m Erilleen asennuksen parametria ei ole asetettu ">10 m,
jossa on suodatin”.

m Tarkasta venttiili, alennusvaihde, moottori
seka potentiometri!
u Tarkasta parametri "Asennus erilleen”.

Y070.302/FI
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4 Kayttoohjeita

Kayttoohje

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Nayton tilailmoitukset ja niiden selitykset

limoitus Selitykset

Mahdollinen korjaus

22 Lukitus
STOP-tulo on aktiivinen. Vain binaarisen ohjaustavan yhtey-
dessa. Pulssikosketus.

Deaktivoi STOP-tulo. Katso myds luku "8.3.3
Ohjausjarjestelma (DCS) — ohjaustapa” sivulla
67.

23 Viiveaika
HATA-tulo on aktiivinen.

Deaktivoi HATA-tulo.

24 Moottorin lukitus

Tila-tuloa varten on valittuna toiminto "Moottorikaytén
aktivointi”, signaali moottorikaytdn aktivoimiseksi puuttuu
kuitenkin.

Tarkasta jannitetaso tila-tulossa tai poista
toiminnon valinta, jos se on aktivoitu erehdyk-
sessa.

30 Viimeisen komennon suorittaminen
Ei signaalia ohjauslahteesta (johtovaurio).

Toimilaite suorittaa viimeisen komennon loppuun parametroin-
nin mukaisesti (AUKI, KIINNI, ohjearvo).

Toimilaite on ajettavissa ohjaustavalla "PAIKALLINEN” (esim.
kasipyoralla, hatakaytolla, vaihtoehtoisella ohjauksella).

Tarkasta pyoropistokkeen johdot/koskettimet.

31 Asettele paiteasennot!

Paateasentojen asetukset eivat pade.

Tama ilmoitus voi johtua seuraavista syista:

m Paateasentoja ei ole viela aseteltu

m Paateasennon yli on ajettu kasipyorakaytéssa

m Alennusvaihteen liukukytkinta on kdannetty, alennusvaih-
teen valitysta on muutettu tai

m Pysaytystapaa on muutettu (esim. momenttipysaytyksesta
matkarajapysaytykseksi).

Suorita paateasentojen asettelu!

32 Ei signaalia AT1
Tama ilmoitus on mahdollinen ainoastaan live-zero-asetuksel-
la (4—20 mA).

Raja-arvo |: > 21 mA tai < 3,6 mA ylittynyt tai alittunut.

Tarkasta tulovirta!

33 Hairio kenttavayla
Kenttavaylakommunikaatio on katkennut (aikakatkaisu).
Tama virhetila ilmoitetaan hairiéna ainoastaan, jos KAU-
KO-ohjaus tapahtuu kenttavaylan kautta.
Huomautus: VAYLA-osoitteen on poikettava vakioasetukses-|
ta (126 PROFIBUSIn ja 247 Modbusin yhteydessa)!

Tarkasta kenttavaylakommunikaatio ja liitanta!

34 Ei signaalia - asento pidetdan
Ei signaalia ohjauslahteesta (johtovaurio).
Toimilaite pysahtyy.
Toimilaite on ajettavissa ohjaustavalla "PAIKALLINEN” (esim.
kasipyoralla, hatakaytolla, vaihtoehtoisella ohjauksella).

Tarkasta pyoropistokkeen johdot/koskettimet.

35 Ei signaalia — HATA-asento
Ei signaalia ohjauslahteesta (johtovaurio).
Toimilaite suorittaa HATA-ajon.
Toimilaite on ajettavissa ohjaustavalla "PAIKALLINEN” (esim.
kasipyoralla, hatakaytolla, vaihtoehtoisella ohjauksella).

Tarkasta pyoropistokkeen johdot/koskettimet.

36 Prosessin tosiarvon pito
Ei signaalia (ohjearvo) ohjauslahteesta (johtovaurio).

Tunnistettaessa johtovaurio viimeiseksi tunnistettua prosessin
oloarvoa saadellaan edelleen. Toimilaite on ajettavissa oh-

jaustavalla "PAIKALLINEN” (esim. kasipyoralla, hatakaytolla,
vaihtoehtoisella ohjauksella). Toimintoon "KAUKQO” kytkemi-

Tarkasta pyoropistokkeen johdot/koskettimet.

sen jalkeen sdadellaan senhetkista prosessin oloarvoa.
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4 Kayttoohjeita

Nayton tilailmoitukset ja niiden selitykset

limoitus Selitykset

Mahdollinen korjaus

37 Kiinteaan ohjearvoon ajo
Ei signaalia ohjauslahteesta (johtovaurio).
Ajetaan prosessin kiintedan oloarvoon ja sailytetaan se.
Toimilaite on ajettavissa ohjaustavalla "PAIKALLINEN” (esim.
kasipyoralla, hatakaytolla, vaihtoehtoisella ohjauksella).

Tarkasta pyoropistokkeen johdot/koskettimet.

38 Ei signaalia AT2

Tama ilmoitus on mahdollinen ainoastaan live-zero-ase-
tuksella (4—20 mA).
Raja-arvo I: > 21 mA tai < 3,6 mA ylittynyt tai alittunut.

Tarkasta tulovirta!

39 Ei signaalia FO

Rengastopologialla varustettu kenttavayla: yhdelta tai molem-
milta puolilta ei voida vastaanottaa sahketta.

Tarkasta tulojohto ja litoskohdat!

41 Ei signaalia, moottorinlamp.
Yhteys lampétila-anturiin katkennut.

Tarkasta elektroniikan/vaihteiston tulojohdot ja
litoskohdat!

42 Ei signaalia, potentiometri
Potentiometrilta ei voida vastaanottaa tietoja.

m Tarkasta elektroniikan/vaihteiston
tulojohdot ja liitoskohdat.

m Jos kyseessa on asennus erilleen, tarkista
tulojohto.

® Vaihda alennusvaihde ja potentiometri.

43 Ei paikoitusanturin signaalia

Non-intrusiiviselta paikoitusanturilta (niP) ei vastaanoteta
tietoja.

= Tarkasta elektroniikan/vaihteiston
tulojohdot ja liitoskohdat.

m Jos kyseessa on asennus erilleen, tarkista
tulojohto.

= Vaihda non-intrusiivinen paikoitusanturi.

44 Liikealue ylittynyt
Keskipyodra on liian lahelld alennusvaihteen mekaanista paa-
terajoitinta.
m Paateasennot on ylitetty kasikaytossa tai
® Alennusvaihteen liukukytkinta on kdannetty tai alennusvaih-
teen valitysta on muutettu.

Paateasennot on aseteltava uudelleen

» katso luku "7.4 Paateasentojen asettelu
alennusvaihteella varustetussa mallissa” sivulla
45,

45 Ei signaalia, pysdhdysanturi
Pysahdysanturilta ei voida vastaanottaa tietoja.

m Tarkasta elektroniikan/vaihteiston
tulojohdot ja litoskohdat.

= Jos kyseessa on asennus erilleen, tarkista
tulojohto.

46 Analoginen lisimoduuli
Analogiselta lisamoduulilta ei voida vastaanottaa signaalia.

= Tarkasta analogiseen lisamoduuliin johtava
nauhajohto.
m Kytke jannite pois paalta / paalle (AC/DC).

Jos ilmoitus nékyy edelleen, vaihda
elektroniikka.

47 Hairio HART komm.

Analoginen rakenneryhma viallinen. HART-kommunikaatio ei
mahdollista.

Kytke jannite pois paalta / paalle (AC/DC).
Jos ilmoitus nakyy edelleen.

48 Hairio AL2
Ulosanto ei mahdollinen AL2:n kautta.

Kytke jannite pois paalta / paalle (AC/DC).
Jos ilmoitus nakyy edelleen, vaihda elektroniik-

ka.
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Nayton tilailmoitukset ja niiden

selitykset

limoitus Selitykset

Mahdollinen korjaus

49 Ei signaalia AL2
AL2:n ja ohjausjarjestelman valinen yhteys on katkennut.

Tarkasta tulojohto ja liitoskohdat.

50 Hairio, laitteisto
Elektroniikkavirhe.

Kytke jannite pois paalta / paalle (AC/DC).
Jos ilmoitus nakyy edelleen, vaihda elektroniik-
ka.

60 Hairio, Bluetooth
Kommunikaatiohairié Bluetooth-moduulin kanssa.

Toimilaite on edelleen kayttdvalmis ja se voidaan parametroi-
da paikallisen ohjauksen tai COM-SIPOS-ohjelman avulla.

Kytke jannite pois paalta / paalle (AC/DC).

Jos ilmoitus nakyy edelleen, vaihda elektroniik-
ka.

61 Elektroniikan lampdétila
Elektroniikan Iampétila-anturi viallinen.
Toimilaite on edelleen kayttovalmis.

Kytke jannite pois paalta / paalle (AC/DC).
Jos ilmoitus nékyy edelleen, vaihda elektroniik-
ka.

62 Paikoitusanturin hairioé
Non-intrusiivisen paikoitusanturin (niP) signaalin hairi6, asen-
toa ei voida maarittaa.

m Tarkasta elektroniikan/vaihteiston
tulojohdot ja liitoskohdat.

m Jos kyseessa on asennus erilleen, tarkista
tulojohto.

63 Ei signaalia momenttikytkimet

Kummankaan momenttikytkimen signaaleja ei tunnisteta.

® Tarkasta elektroniikan/vaihteiston tulojohdot
ja liitoskohdat.

m Jos kyseessa on asennus erilleen, tarkista
tulojohto.

80 Varoitus RCU
Ei yhteytta kaukokayttoyksikkdon.

m Tarkasta tulojohdot ja litoskohdat.
m Tarkasta kaukokayttdyksikén parametrointi
toimilaitteesta ja kaukokayttoyksikdsta.
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4.4 Navigointi valikoissa

4.41 Monitoimikytkimen kaytto

Q = Monitoimikytkimen (kierto-/painonuppi)

kiertaminen:
valinta (valitun valikkokohdan

tausta muuttuu oranssiksi).

( @ = Monitoimikytkimen painaminen:
valinnan vahvistaminen.
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Kayttotoimenpiteet:
a = Valitse "Paavalikko @Ja vahvista u\!/. Nayttoon vaihtuu "Paavalikko”.

b = Valitse "Parametri @ ja vahvista 'L./' Nayttéon vaihtuu "Parametri”.
¢ = Valitse "Venttiili @Ja vahvista 'Q/' Nayttéon vaihtuu "Venttiili”.
_» . . . . . N
d = "Takaisin”, valitse 0 tai € @Ja vahvista .\g/,
- <« [B. : Nayttoon tilanaytto.
- Naytto siirtyy yhta tasoa taaksepain valikkoon "Parametri”.

- AN O

Kayttotoimenpiteiden esitystapa kayttoohjeessa:

a— |Paavalikko
b— | Parametri

c— | Venttiili

d— |Q tai €

Jos monitoimikytkinta ei kayteta tietyn esiasetetun ajan kuluessa (oletusasetuksena 10 min.),

nayttd kytkeytyy aktiivisesta tilasta valmiustilaan:
— nayton valaistus himmenee ja

I é — nakyviin tulee valmiustilanaytto.
Kun monitoimikytkinté kierretédan tai painetaan, nayttd kytkeytyy takaisin aktiiviseen tilaan.

Katso myds "Valmiustilanayttd” sivulla 94.
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Valikon symboleiden, tekstien selitykset

Valikon yleisnakyma
1 Valikon nimi.

2 A W Viittaus muihin valikkokohtiin valikon
sisalla ylempana tai alempana.

3 Valittu valikkokohta (taustalla oranssi palkki).
4 Valikkokohdat, valinnat valikon sisalla.

5 Liukupalkki; osoittaa, etta valikkoon kuuluu
enemman valikkokohtia kuin mitd nakyvissa
on.

6 Luisti; muuttaa paikkaansa liukupalkissa sen
mukaan, mika kohta valikosta on valittuna.

7 Takaisin edelliselle valikkotasolle.

8 Takaisin tilanayttoon.

Parametrien valitseminen

Ennen kuin parametrin arvoa/ominaisuutta voi-
daan muuttaa, se on valittava (oranssi tausta).
Seuraavassa kuvassa nakyy esimerkki muutet-
tavan parametriarvon valinnasta:

1 Valikon nimi
2 Parametrin nimi (ei voida valita)
3 Merkitty valituksi

4 Parametriarvo (nykyinen asetus)

Parametrin arvojen/ominaisuuksien
muuttaminen

Asetus on erilainen parametrin tyypista riippuen.

Jokol/tai-asetus

Parametriarvon/ominaisuuden valitseminen
kahdesta mahdollisesta, esim. pysaytystavan
kohdalla: joko momenttipysaytys tai matkaraja-
pysaytys, katso viereinen kuva:

1 Parametrin nimi I Pysaytystapa” (pysay-
tystapa KIINNI-paateasennossa)

2 Merkitty valituksi (oranssi palkki)

3 Mahdolliset parametriarvot/asetukset

4 Asetus aktiivinen

5

Asetus ei aktiivinen

Kylléd/ei-asetus

Samalla tavoin voidaan asettaa aktiivisiksi yksi
tai useampia asetuksia/parametriarvoja. Onko
asetus aktiivinen, ilmaistaan ruksilla [, katso
kuva, kohta 4.

Tarkkailu
Diagnoosi 5
Paateasennot
Parametri

Momenttikéyra

Kuva: Valikon yleisndkyma

“ 0
1 Ohjausjérjesteim (DCS)

Kuva: Parametrien valintavalikko

Pysédytystapa

domenttipysaytys

Kuva: Asetusvalikko pysaytystapa
KIINNI-paateasento

Sivu 24

Y070.302/FI



Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Kayttoohjeita

Portaittainen asetus

Parametrista riippuen voidaan muutos tehda
esiasetetuissa portaissa, kuten esim. pysaytys-
momentin asetukset.

1 Parametrin nimi

2 Ajosuunta. Tassa esimerkissa asetus koskee
suuntaan KIINNI ajamista.

3 Nykyinen asetus, naytetty lukuna.
Kun asetusta muutetaan, luvun vari muuttuu
sinisesta oranssiksi.

4 Nykyinen asetus: graafisesti esitettyna suh-
teessa koko asettelualueeseen.

5 Asettelualue arvosta ... arvoon ...

6 Parametriarvon yksikko.

Lukuarvon asettaminen

Jotkut asetukset vaativat useampipaikkaisen
luvun sy6ttdmistd, kuten esim. erikoistoimintojen
4-paikkainen aktivointikoodi. Tahan parametriar-
vo voidaan sy6ttda suoraan lukuna.

1 Parametrin nimi.

2 Nykyinen asetus, naytetty lukuna.
Kun asetusta muutetaan, luvun vari muuttuu
sinisesta oranssiksi.

3 Nykyinen asetus: graafisesti esitettyna suh-
teessa koko asettelualueeseen.
Mahdollinen asettelualue <----- > tassa esi-
merkissa 0 — 100 %.

4 Asetuksen vahvistus.

5 Asetuksen keskeytys.

Perusmerkitykset:

Sammutusmomentti

HNNNNI

20 Nm

Kuva: Parametriarvon muuttaminen

T T
.

[ —mmm
? 111

A/l}(esgl 5
5 yiy'

Kuva: Lukuarvon muuttaminen

= Musta teksti = toiminnot/asetukset ovat valittavissa.

m Harmaa teksti = toiminto ei ole valittavissa, koska esim. vastaava kayttéoikeus puuttuu, katso

myos luku '6 Kayttajanhallinta” sivulla 31.
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5.1

5 Aloitusvalikko

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Aloitusvalikko

1 Tama valikkorivi on aktiivinen valitusta oh-
jauksesta riippuen:

— Jos valittuna on ohjaus "PAIKALLINEN” ri1
talle valikkoriville ilmestyy "Paikallinen ajo”.
— Jos valittuna on ohjaus "KAUKO” E tassa

naytetdan ohjaustapaan "KAUKO” liittyvia
tadydentavia ohjeita.
2 Ohjaus:
Vaihtaminen ohjauksen "PAIKALLINEN”,
"KAUKO” ja "POIS” valilla.

3 Kielen valinta:
Tasta valikkokohdasta valitaan nayton kieli.
Valitulla kielella olevan tekstin yhteydessa
naytetaan vastaava lippu.

4 Paavalikko:
Siirtyminen paavalikkoon tarkkailua, toimi-
laitteen parametrointia ja paateasentojen
asettamista varten.

Ohjaus

Paikallinen ajo
Ohjaus Ecoo
Kieli hem

S Paavalikko

3

P

4

Kuva: Aloitusvalikko

Valikkokohdasta 'Ohjaus’ vaihdellaan ohjaustapojen 'PAIKALLINEN’, 'KAUKO'’ ja 'POIS’ valilla.
Seuraava taulukko ilmaisee, mité toimilaitteen ohjauksen parametreja voidaan muuttaa ja mitka

voidaan vain nayttaa.

Toimilaitteen parametrien nayttaminen/muuttaminen
Ohjaus
Valikko PAIKALLINEN KAUKO POIS
Parametri Nayttaminen = O, muuttaminen* = X
Kielen valinta X X X
Toimilaitteen ajo X - _
Tarkkailu
Elektroninen tyyppikilpi O O O
Tulot ja l&hdot O O (¢}
Toimilaitteen tila (0] (0] (0]
Diagnoosi
Toimilaitteen kayttotiedot (0] (0] (0]
Huoltorajat O (0] (6]
Venttiilin huolto (6] (0] (6]
Paiteasentojen asettelu X \ - \ -
Parametri
Parametriarvot X ‘ (0] ‘ X
USB-tikku
Laiteohjelmiston paivitys X - X
Parametrien tallennus tikulle X X X
Parametrien lataus tikulta X - X
Momenttikayrien tallennus X X X
Toimilaitteen kloonaus X - X
Jarjestelmaasetukset
Naytoén suunta X (0] X
Bluetoothin aktivointi X (0] X
Tosiaikakello (0]
*sikali kuin vastaava kayttdoikeus on olemassa.
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Aloitusvalikko

Jos valittuna on ohjaus "PAIKALLINEN”, ndkyviin tulee valikkokohta "Paikallinen ajo”. Téman va-
likkokohdan kautta toimilaitetta on mahdollista ajaa laitepaikalla (AUKI, KIINNI ja STOP), ja ohjaus

toiminnolla "KAUKO” on lukittu.
Kayttétoimenpiteet

1. Valitse valikkokohta "Ohjaus”.

2. Paina monitoimikytkinta niin monta kertaa,
kunnes toiminnon PAIKALLINEN symboli
aktivoituu, kuva 1, kohta 1.

Ylla olevalle riville ilmestyy valikkokohta
"Paikallinen ajo” (katso kohta 2) ja keltai-
nen PAIKALLINEN-diodi syttyy palamaan
(kohta 3).

Jos nakyviin tulee ilmoitus, etta toimintoa ei
voida suorittaa kayttdoikeustasolla, jolla olet

keutta, katso tahan liittyen luku '6 Kayttajan-

ﬂ%’ ‘ kirjautuneena jarjestelmaan, muuta kayttdoi-

Iy

hallinta” sivulla 31.

3. Valitse valikkokohta "Paikallinen ajo” ja vah-
vista se.
Naytolla naytetdan "Paikallinen ajo”, katso
kuva 2, kohta 1.

4. Valitse ajosuunta (katso myds viereinen
kuva 3):

— a: symboli _t_ = ajo KIINNI-suuntaan
tai

— b: symboli = = ajo AUKI-suuntaan
Valitun paateasentosymbolin tausta on
oranssi.

5. Paina monitoimikytkinta.

Toimilaite ajaa ja

— kyseessa olevan ajosuunnan, tassa
esimerkissa paateasento AUKI, paate-
asentosymboli (kuva 4, kohta 3) vilkkuu
sinisena;

— luku (kohta 1) ilmaisee prosentteina, kuin-
ka pitkalti toimilaite on asennossa AUKI ja

— asentopalkki (2) nayttda ajamisen edisty-
misen;

— jos liitettynd on momentin mittauslaippa,
kulloinenkin vaantdmomentti nayte-
taan (5).

Jos monitoimikytkinta pidetdan painettuna yli

3 sekunnin ajan, naytolla naytetédan "ltsepito”

(kuva 4, kohta 4), ja toimilaite jatkaa ajamista

kytkimen vapauttamisen jalkeen, kunnes

— paateasento tai kohdeasema on saavu-
tettu tai

— monitoimikytkintd painetaan uudelleen.

Kun paateasento on saavutettu, se ilmais-
taan paateasentosymbolin takana olevalla
sinisella kentalla (kuva 5, kohta d), ja vastaa-
va LED palaa.

Oa
(o

] Kéytlovalmrs

( I J LLLTTTTTTITTTETL S

=
- ’_'/_Pa:kal linen ajo
2 - ——— 7

A—/“" s
1 Pasvalikko

Kuva 1: Ohjaus, paikallinen ajo

| Paikallinen ajo

-
| -

— -] Kﬂy‘ﬂovalmls

Kuva 2: Naytt6” Paikallinen ajo”

@““I““ jé_ @llﬂlll_l_l!lll @
a —" -

Kuva 3: Ajosuunnan valitseminen

«"
%

5

Kuva 4: Naytto ajamisen yhteydessa

Clllllllllllmm z_

Kuva 5: Naytto, t0|m|Ia|te padteasennossa

Tilassa PAIKALLINEN ovat kaikki muutokset (nayttokieli, paateasennot, parametriarvot) mahdolli-
sia vastaavilla kayttdoikeuksilla. Katso myds ylla oleva taulukko.
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5 Aloitusvalikko

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ohjaus "KAUKO”: | O]

Tilassa KAUKO automaatiojarjestelma (DCS) hoitaa ohjauksen.
Tilassa KAUKO on mahdollista valita nayttokieli ja lukea parametreja.

Kayttétoimenpiteet
1. Valitse valikkokohta "Ohjaus”.

2. Paina monitoimikytkintd niin monta kertaa,
kunnes toiminnon KAUKO symboli aktivoi-
tuu, kuva, kohta 1.

Ylla olevalla rivilld ndytetdan ohjaustapaan
liittyvia tdydentavia ohjeita (kohta 2) ja
sininen KAUKO-diodi palaa (kohta 3).
Toimilaitteen ohjaus tapahtuu nyt automaati-
ojarjestelman (DCS) toimesta.

Kytkettdesséa toiminnosta Ohjaus PAIKALLI-
NEN toimintoon Ohjaus KAUKO, toimilaite
ajaa, jos automaatiojarjestelmasta (DCS) on
annettu ajokasky!

Toimilaitteelle voidaan tehda KAUKO-kaytdssa
seuraavat toimenpiteet jarjestelman toimintaa
keskeyttamatta:

= Muun kielen valinta.

u Paavalikossa nakyy tietoja toimilaitteesta, kat-
so taulukko luvussa "5.1 Ohjaus” sivulla 26.

Ohjaus "POIS”: | & |1 |[8)
Tassa tilassa toimilaitteen ajaminen ei ole mah-
dollista paikallisesti eikd kaukokaytossa.

Kayttétoimenpiteet
1. Valitse valikkokohta "Ohjaus”.

2. Paina monitoimikytkinta niin monta kertaa,
kunnes toiminnon POIS symboli aktivoituu,
kuva, kohta 1.

Ylla olevalle riville ilmestyy ilmoitus 'Pois’,
katso kuva, kohta 2.

Nyt toimilaitteelle voidaan tehda seuraavat
toimenpiteet:

= Muun kielen valinta.

u Paavalikosta parametriarvojen ja jarjestel-
maasetusten muuttaminen seka toimilaitteen
tietojen nayttdminen ja venttiilin huolto, katso
myos taulukko luvussa ”5.1 Ohjaus” sivulla
26.

:

N =

Paévalikko

1
Kuva: Ohjaus KAUKO

N Paéual'i'kko

Kuva: Ohjaus POIS
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Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Aloitusvalikko

Kielen valinta

Kielen valitseminen on tarpeen vain, jos naytdn teksti ei ole halutulla kielella.

Kayttétoimenpiteet

1. Valitse aloitusvalikosta kohta ’Kieli’ (kuva 1).
Nayttéén aukeaa valikko Kieli, katso kuva 2.

Kulloinkin asetettuna oleva kieli (kuva 2,
kohta 1) naytetaan ja sen alla luettelo, joka
siséltéa valittavissa olevien kielten symbolit
(lippu).

Liukupalkki (kohta 3) ilmaisee, etta valitta-
vissa on enemman kielid kuin naytdlla on
nakyvissa.

2. Aseta oranssi valintamerkinta (kuva 2, koh-
ta 2) halutun kielen kohdalle.

3. Vahvista valinta.
Nayttotekstit naytetaan valitulla kielella.

o>

B kayttovalmis

Paikallinen ajo
Ohjaus

English

Francais

i1
ES Espanol
" |
-

X
{ Polski

Kuva 2: Valikko Kieli
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5 Aloitusvalikko Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Paavalikon yleisnakyma

Kayttajanhallinta Nykyinen kayttsja )
Hallinto )
Elektroninen tyyppikilpi ]
Sivu 101 Tulot ja l3hd6t )
Tila )
o —{Huoltoraja, venttiili ]
~ — Venttiilin huolto )
© Paateasenno —{Ensiasettelu ]
I> 5 -~
;;-‘g Sivu 45, Sivu 56 || Asettelu jalkikateen )
— Venttii )
—{Ohjausjérjestelmé ]
—[Turvallisuus ]
—[Sovellustoiminnot ]
—[Erikoisparametri ]
Momenttikayra Tallentaminen ]
Jarjestelmaasetukset Nayttd
Tosiaikakello

Bluetooth

e S’ S Sm—

Kuva: Paavalikko Kaukokayttoyksikko

Paavalikossa on seuraavat valikkokohdat:

u Kayttijanhallinta:
Kayttdoikeuksien aktivointi.
u Tarkkailu:
Nayttd "sahkdinen tyyppikilpi®, tulojen ja l1&htdjen seké toimilaitteen tila.
= Diagnoosi: Naytetaan
— toimilaitteen kayttdtiedot (toimintajaksot, pysaytykset, kayttétunnit) ensimmaisesta kayttoon-
otosta alkaen
— kayttotiedot venttiilin seuraavaan huoltoon asti
— onko venttiilin huolto tarpeen vaiko ei seka vahvistus huollon suorittamisen jalkeen.

u Paateasennot:
Tasta valikkokohdasta voidaan asettaa paateasennot.

= Parametri:
Téssa valikkokohdassa naytetdan toimilaitteen parametrit ja muutetaan niitd. Parametriarvojen
muuttaminen on mahdollista vain kayttajatasolla 'Parametroija’ tai korkeammalla.
Jos kayttdoikeutta ei ole asetettu yleisesti, nakyviin tulee kehotus sy6ttéda salasana (4-paikkainen
koodi).

= Momenttikayra
Jarjestelmaan on mahdollista tallentaa kolme momenttikayraa.

u Jarjestelmaasetukset:
Naytén suunnan ja siséisen kellon asetukset seka Bluetooth-moduulin ja kaukokayttéyksikén
aktivointi/deaktivointi.
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6.1

Kayttoohje 6 Kayttajanhallinta
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kayttajanhallinta

Yleista

Moniin toimintoihin sek& parametrointiin paasee kasiksi ainoastaan vastaavilla kayttdoikeuksilla
(4-paikkainen salasana). Nain valtytaan silta, etta valtuuttamattomat henkilét muuttavat parametreja
tahallisesti tai vahingossa. Toiminnot ja parametrit on koottu ryhmiin, kayttajatasoihin. Seuraavasta
taulukosta ilmenevat mahdolliset kayttajatasot:

Kayttijanhallinta | o

Vaaditaan | p;rametrien |Toimilaitteen ”Yksinkertai.sten” Asiantunt_ija-
. kayttéoikeus lukeminen aiaminen parametrien parametrien
Kaytta]ataso esiasetus ] kirjoittaminen |kirjoittaminen

] ]

1 Tarkkailija Ei KYLLA

2 Kayttaja KYLLA (0000) KYLLA KYLLA

3 Parametroija | KYLLA (9044) KYLLA KYLLA KYLLA

4 Asiantuntija KYLLA (9044) KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA
u Tarkkailija

— Parametrit voidaan nayttda, mutta niitd ei voi muuttaa.
— Talla kayttajatasolla ei ole erillistd kayttdoikeutta.
m Kayttdja

— Parametrit voidaan nayttda, mutta niitd ei voi muuttaa.

— Toimilaitteen ajo laitepaikalla on mahdollista.

— Tata kayttajatasoa varten vaaditaan kayttdoikeus, 4-paikkainen salasana. Esiasetus on
”0000". Salasanalla "0000” kayttajataso pysyy automaattisesti vapautettuna (katso alla oleva
ohje).

= Parametroija

— Parametrit voidaan nayttaa.

— "Yksinkertaisten” parametrien parametrointi.

— Toimilaitteen ajo laitepaikalla on mahdollista.

— Tata kayttajatasoa varten vaaditaan kayttdoikeus, 4-paikkainen salasana. Esiasetuksena on
"9044” (katso alla oleva ohje).

= Asiantuntija
— Kuten "parametroija”, ja lisaksi:
— "Asiantuntijaparametrien” parametrointi.
— Laiteohjelmiston lataus USB-tikulta, toimilaitteen kloonaus.
— Myébs tama kayttajataso on suojattu 4-paikkaisella salasanalla. Esiasetuksena on "9044”
(katso alla oleva ohje).

vaikka alemmille kayttajatasoille maaritettaisiin mydskin salasana "0000”. Uutta vapautusta ei

@ ‘ Jos jollekin kayttajatasolle maaritetdan salasana "0000”, tama kayttajataso pysyy vapautettuna,

vaadita.

6.2 Perustietoa kaytosta

Paasy jokaiselle kayttajatasolle, tasoa 'Tarkkailija’ lukuun ottamatta, on mahdollista vain vastaavilla
kayttooikeuksilla, eli yksildllisella salasanalla. Kayttdoikeuksien salasanojen perusasetukset on
iimoitettu edellisessa luvussa 'Yleista'.

Salasana voidaan muuttaa milloin tahansa valikosta 'Hallinto’.

Perusperiaatteet:

1. Yhden kerran
Salasanan (4-paikkainen luku) maarittdminen halutulle kayttajatasolle:
Valikko ’Kéayttdjanhallinta‘ --> 'Hallinto’. Katso seuraava luku 6.3 Salasanan maarittdminen tietyl-
le kayttajatasolle / muuttaminen’|.
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6 Kayttajanhallinta

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

2. Aina ennen tyoskentelya

Halutun kayttajatason kayttdoikeuksien vapauttaminen:
'Kayttajanhallinta’ --> 'Nykyinen kayttaja’. Katso seuraava luku 6.4 Kayttajatason vapauttami-

nen;.

3. Toiden paatyttya
Kayttdoikeuden palauttaminen alkutilaan:

Aseta kohdassa 'Kayttajanhallinta’ --> ‘Tarkkailija’.
‘Tarkkailija’ on se kayttajataso (perusasetus), johon toimilaite kytkeytyy, jos sita ei kayteta 10 mi-
nuuttiin. Poikkeus, jos salasanaksi on asetettu "0000”, katso seuraava ohje [[23 sivulla Sivu

33.

Salasanan maarittaminen tietylle kayttajatasolle /

muuttaminen

Vain kulloisenkin kayttajan tai alemman kayttajatason salasanaa voidaan muuttaa.

1. Valitse paavalikossa "Kayttajanhallinta”.
Nakyviin tulee valikko "Kayttajanhallinta”,
joka sisaltaa valikkokohdat
— Nykyinen kayttaja
— Hallinto.

2. Aseta oranssi valintamerkinta valikkokohtaan
’Salasanan muuttaminen’ (kuva 2, kohta 1).

3. Vahvista valinta (kuva 2, kohta 2).
Nayttdéon vaihtuu valikko 'Salasanan muutta-
minen’.

4. Valitse kayttajataso; aseta oranssi valinta-
merkinta haluttuun kayttajatasoon (kohta 3).

5. Vahvista valinta (4).
Nayttdon vaihtuu uuden salasanan syoéttami-
nen. Kulloinkin maéaritettyna oleva salasana
naytetdan ja ensimmaisen numeron kehys
on oranssi.

6. Jos ensimmainen numero

a) tulee jattad muuttamatta:
Kierréa monitoimikytkinta, seuraavan nu-
meron kehys muuttuu oranssiksi.

tai
b) tulee muuttaa:

- Paina monitoimikytkintd (numero vilk-
kuu).

- Kierrd monitoimikytkinta (5), kunnes
uuden salasanan haluttu numero nayte-
taan.

- Vahvista valinta (6). Muutettu numero
otetaan kayttéon ja
seuraava numero alkaa vilkkua.

7. Toista vaihe 6 niin monta kertaa, etta kaikki
numerot on syo6tetty. Kun neljas numero on
vahvistettu (kohta 7), valintamerkintd hyppaa
valikkokohtaan *Jatka’.

8. Paina monitoimikytkinta (kohta 8).
Nayttdéon vaihtuu valikko 'Kayttajanhallinta’.

Kayttajanhallinta
Nykyinen kayttaja
o —(Tarkkailija (=uloskirjautuminen) ]
~ — Kayttaja )
© —{ Parametroija )
> . =
g —[A3|antuntua ]
o Hallinto
— Salasanan muuttaminen|
: i
— E A .

Kuva 1: Valikko Kayttdjanhallinta

- 0O
Kayttajanhallinta

Nykyineggayttaja
v Parametroija
Hallinto v

@

Salasanan muuﬂamirlerl

Uusi salasana kohteelle

Kuva 2: Kayttéoikeuden maarittaminen

Sivu 32
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Kayttoohje 6 Kayttajanhallinta
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kayttajatason vapauttaminen

1.

Valitse paavalikossa "Kayttajanhallinta”.
Nakyviin tulee valikko "Kayttajanhallinta”,
joka sisaltaa valikkokohdat

— Nykyinen kayttaja

— Hallinto.

Aseta oranssi valintamerkinta alla olevalle
riville 'Nykyinen kayttéja’ (kuva, kohta 1).
Vahvista valinta (kuva, kohta 2).

Nayttdon vaihtuu valikko 'Nykyinen kayttaja’.
Huomautus: Nykyinen kayttajataso on mer-
kitty ruksilla .

Valitse haluttu kayttajataso; aseta oranssi
valintamerkinta haluttuun kayttajatasoon

— viereisessa esimerkissa 'Parametroija’
(kohta 3).

Katso alla oleva ohje kayttajatasoon 'Tarkkai-

5
lija’ liittyen.

0OXONOKD)
. _ 6le) ‘o
Vahvista valinta (kohta 4).

Nayttdon iimestyy kysymys nelipaikkaisesta o Jdaka
salasanasta; ensimmaisen numeron kehys Keskeytys
on oranssi.

Kierréd monitoimikytkinté niin pitkalle, etta
salasanan ensimmainen numero naytetéan
(kohta 5).

Jos kayttaja ei ole tdhan mennessa viela
luonut salasanaa, esiasetettu salasana on
voimassa (katso edellisen luvun "4.7.1 Yleis-
ta” taulukko).

Ulof,quaulummen kohteeseen

B 1ark kailq
Kaytt. \rauh eeseen

IKayﬂaJa

e '-i

(t{ Koodin sy8tt8

yttajan vaihtaminen kohteeseen
. Parametroija

Kuva: Kayttajatason vapauttaminen

. Vahvista valinta (kohta 6).

Valintamerkinta siirtyy toisen numeron syo6t-
tdmiskohtaan.

. Toista vaiheet 6 ja 7. (kohta 5 ja 6) vastaa-

valla tavalla, kunnes kaikki nelja numeroa on
syotetty. Kun neljds numero on vahvistettu
(7), valintamerkintd hyppaa kohtaan 'Jatka’.
Paina monitoimikytkinta (8).

Nayttdéon vaihtuu valikko 'Kayttajanhallinta’
ja kohdassa 'Nykyinen kayttaja’ naytetaan
'Parametroija’.

Jos jollekin kayttajatasolle maaritetdan salasana "0000”, tdma kayttajataso pysyy vapautettuna,
vaikka alemmille kayttajatasoille maaritettaisiin mydskin salasana "0000”. Uutta vapautusta ei
vaadita.

Jos kayttajatasoille on maaritetty yksilolliset salasanat (ei “0000”), on huomioitava seuraava:

— Uloskirjautuminen salasanalla suojatulta kayttajatasolta tapahtuu vaihtamalla kayttajatasoksi
‘Tarkkailija’.

— Jos jarjestelmaa ei kaytetd 10 minuuttiin, kayttajatasoksi palautetaan automaattisesti "Tark-
kailija” tai ylimmalla kayttdoikeustasolla salasana '0000’.

— Ennen kuin tietyn kayttdjatason olemassa olevaa salasanaa voidaan muuttaa, on tama kayt-
tajataso tai sitd ylempi taso ensin vapautettava.

— Jos jonkun kayttajatason salasana on unohtunut, se voidaan asettaa uudelleen yhta ylem-
malla kayttajatasolla; valikkokohta 'Hallinto’.

= Jos avaat toiminnon, johon sinulla ei ole kayttdoikeuksia (esim. harmaalla kirjoitetut parametrit),
nakyviin tulee ohje vaihtaa nykyista kayttajatasoa.
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7 Kayttoonotto Kayttoohje
7.1 Perustietoa SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kayttoonotto

Perustietoa

= Ennen asennetun ja sahkdisesti liitetyn toimilaitteen parissa tydskentelya varmista laitoksen
henkildkunnalta, ettd kayttddnotto ei voi aiheuttaa laitoksen toiminnalle hairi6ita tai vaarantaa
henkilbita.

= Jos on valittu venttiilille sopimaton pysaytystapa tai vaantémomenttiasetus, venttiili voi vahin-
goittua!

m Kytkettdessa toiminnosta 'Ohjaus PAIKALLINEN’ toimintoon 'Ohjaus KAUKQ’, toimilaite ajaa,
jos automaatiojarjestelmasta (DCS) on annettu ajokasky!

= Toimilaitteessa on vaarallisia jannitteita.

Suosittelemme kayttamaan asianomaisen SIPOS Aktorik -palvelun tukea ja palveluja suunnittelu-,
asennus-, kayttdonotto- ja huoltotehtavissa.

Kayttoonoton edellytysten varmistaminen

Seuraavat kohdat on tarkistettava ja varmistettava asennuksen jalkeen tai tarkistuksen yhteydessa:

u Toimilaite on asennettu asianmukaisesti.

m Kaikki kiinnitysruuvit ja liitososat on kiristetty tiukkaan.

= Maadoitus- ja potentiaalintasausliitdnnat on valmistettu asianmukaisesti.

m Sahkainen liitanta on suoritettu asianmukaisesti.

u Kaikki liikkuvien ja jannitteisten osien kosketussuojaustoimenpiteet on suoritettu.

= Toimilaite ja venttiili eivat ole vahingoittuneet.

= Toimilaitteelle sallittua [dmpétila-aluetta noudatetaan ja myds venttiilista tai rakenteesta johtuva
Iamp6 huomioidaan.

Muut tarkistukset voivat olla tarpeen laitoskohtaisista olosuhteista riippuen.

Ennen kayttoonottoa

u Aseta kieli, jos nayton teksteja ei nayteta halutulla kielella, katso luku 5.2 Kielen valinta” sivulla
29.

= Vapauta kayttdoikeudet vahintaan kayttajatasolle 3 'Parametroija’, katso luku [6 Kayttajanhallinta”
sivulla 31.
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7 Kayttoonotto
7.1 Perustietoa

Kayttoonoton toimenpiteiden jarjestys ilmenee seuraavasta yleiskatsauksesta.

Ohjauksen KAUKO
parametrointi

. . . K
Toimenpide Selitykset Kot
Lisavaihteiston Tarkasta ja tee vaihteistolajin ja Sivu 36
el A ml=l -tyypin asetukset.
Sulkeutumi Sulkeutumissuunnan tarkasta- Sivu 40
ulkeu umlssuunlpatn I minen/asetus; myo6tapaivaan tai
B vastapaivaan.
e T LT B e e ;Fa.rk_asta/par/?njet.rqli(kierrosluku tai Sivu 41
peuden, toimiajan mlm/n oiminopeus/toimiaika.
parametrointi
. Tarkasta/aseta pysaytystapa; mo- Sivu 42
Pysaytystavan o : =
valinta E'.Sv mentti- tai matkarajapysaytys.
. . Tarkasta/parametroi pysaytysmo- Sivu 42
Pysaytysmomenttien mentit/-voimat.
parametrointi
Tarkasta/aseta alennusvaihteen Sivu 47
valitys.
Potentiometrin alennus- Vain, jps varustuksessa on alen-
vaihteen asetus nusvaihde.
Asettele potentiometrin alennus- Sivu 48
vaihteella varustetun toimilaitteen
paateasennot.
Paateasentojen asetus Sivy 56
Asettele paateasennot "non-intru-
siivisen” toimilaitteen yhteydessa.
Mahdollisen mekaanisen asennon-  Sivu 55
osoittimen tarkistus/asetus.
Asennonosoittimen
asettaminen
Toimilaitteen mukauttaminen auto- Sivu 66

maatiojarjestelman (DCS) vaati-
musten mukaiseksi.

tarpeen.

® Ohjausjarjestelman parametrit, katso luku 8.3 Ohjausjarjestelman parametrit” sivulla 66.

m Kaikkia asetuksia ei tarvitse suorittaa. Jos asetustiedot ilmoitettiin jo toimilaitteen tilauksen
yhteydessa tai toimilaite toimitettiin venttiilin asennettuna, pelkka asetusten tarkistaminen on

Y070.302/FI
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7.2 Lisavaihteisto

Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Lisavaihteisto

”Lisdvaihteiston” toimintaperiaate

Tama luku ei koske osakierrostoimilaitteita
2SG7 ja 28Q7.

Toiminto "lisavaihteisto” tarjoaa miellyttavan
mahdollisuuden mukauttaa nayttd kokonaisjar-
jestelmaan >toimilaite + lisavaihteisto<. Yleisim-
pien vaihteistotyyppien ominaisuudet (paramet-
rit) sisaltyvat toimilaitteen laiteohjelmistoon.

Toimenpiteet

Asenna lisdvaihteisto toimilaitteeseen, katso
kohta (a).

Valitse asennettu lisdvaihteisto valikosta "Lisa-
vaihteisto”, kohta (b).

Toimilaite laskee parametriarvot (esim. kierros-
luvut ja momentit) vastaamaan lisavaihteiston
ominaisuutta ja nayttda muunnetut arvot ja yksi-
kot valikoissa "Venttiili’, 'Turvallisuus’ ja 'Tarkkai-
Iu’, kohta (c).

Nain parametroitaessa naytetdan 1:1 arvo,
joka on lisatyn vaihteiston ulostulomomentti tai
-voima (d).

Lisaksi valikossa "Lisavaihteisto” naytetaan
arvo, johon potentiometrin alennusvaihteen
valityssuhde on asetettava, katso "7.4.2 Alen-
nusvaihteen valitys” sivulla 47.

Jos liitettya vaihteistoa ei 16ydy tarjotusta va-
likoimasta, on vaihteistoparametrit syotettava
manuaalisesti, kayttajan maarittamalla tavalla.

Seuraavia lisévaihteiston parametreja voidaan
muuttaa yksilollisesti. Parametrit ja mahdolliset
asetusarvot naytetdan valittua vaihteistotyyppia
vastaavalla tavalla.

= Monikierrosvaihde

— Vaihteen valityssuhde
Kerroin lahté-/tulomomentti
Maks. lahtémomentti [Nm]
Maks. tulonopeus [kierr./min]
Kierr./isku

m Osakierrosvaihde

— Vaihteen valityssuhde
Kerroin |ahté-/tulomomentti
Maks. l[ahtémomentti [kNm]
Maks. tulonopeus [kierr./min]
Asetuskulma [°]

u Lineaariyksikkd

— Karan nousu
Kerroin tulomomentti/lahtdvoima
Maks. lahtévoima [kN]
Maks. tulonopeus [kierr./min]
Isku [mm]

Tmmllalle laskee

| parametriarvot vastaamaan
|asennettuna olevaa vaihteistoa|
! ia nayﬁaa ne naylolia.

E AJ_

L»sava inteiston
| Valitse asennettuna :

oleva vaihteisto
valikosta.

toimilaittean
| ulostulopuolen arvot |
pa:ametnaidaan.

Kuva 1: Periaate "Lisdvaihteisto”

Lisavaihteisto

Vaihteistolaji
—— Ei lisavaihteistoa
——{ Monikierrosvainde
——{ Osakierrosvaihde
——{ Lineaariyksikko

Vaihteistotyyppi

N B S S

—— Kayttajan maarittama

Parametri

— Vaihteistotyyppi . . ..

e’ N’ N’ N

{
—{ Vaihteistotyyppi . . . .
— Vaihteistotyyppi . . . .

Vaihteen valityssuhde’?
Karan nousu?®

—( 1,0-100* )

Kerroin lahto-/tulomomentti’2
Kerroin tulomomentti/
lahtovoima3

( 0,1-500% |

Maks. lahtomomentti’2
Maks. lahtovoima?

—

Maks. tulonopeus'??
1-1000 kierr./min* |
Kierr./isku', asetuskulma?, isku?

1-50000 Nm* |

Il

I

0,1-9900* |

Alennusvaihteen asetus*

)O(**]

"monikierrosvaihteen yhteydessa

2osakierrosvaihteen yhteydessa

Slineaariyksikon yhteydessa

4vain potentiometrin alennusvaihteella varus-
tetun toimilaitteen yhteydessa

**Ei muutettavissa, kyseessa on alennusvaih-
teen asetuksen edellytys

Kuva 2: Valikko "Lisédvaihteisto”
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7 Kayttoonotto
7.2 Lisavaihteisto

Lisavaihteiston valitseminen ja parametrien muuttaminen

Lisavaihteiston valinta, kdyttotoimenpi-
teet

1. Valitse "Paavalikko” kohta "Parametri"
(kuva 2, kohta 1) ja vahvista (2).
Nakyviin tulee valikko "Parametri”.

2. Valitse valikkokohta "Lisavaihteisto” (3) ja
vahvista (4).
Nayttéon vaihtuu valikko ’Lisavaihteisto’.

— Jos lisavaihteistoa ei ole viela valittu,
valikkokohdassa 'Vaihteistolaji’ naytetaan
"Ei lisavaihteistoa”.

— Jos lisavaihteisto on jo valittu, vaihteis-
tolaji, vaihteistotyyppi ja asiaankuuluvat
parametrit naytetaan.

3. Aseta valintamerkintad parametrin 'Vaihteis-
tolaji’ alle. Tassa esimerkissa kohtaan 'Ei
lisdvaihteistoa’ (5) ja vahvista (6).

Nakyviin tulee valintamahdollisuus:
— Ei lisvaihteistoa

— Monikierrosvaihde

— Osakierrosvaihde

— Lineaariyksikk®

4. Valitse vaihteistolaji; tdssa esimerkissa 'Osa-
kierrosvaihde’ (7) ja vahvista (8).
Nayttdon aukeaa "Lisadvaihteisto”. Nyt voit
valita vaihteistotyypin.

5. Valitse vaihteistotyyppi (9) ja vahvista (10).
Nayttdon vaihtuu valikko 'Vaihteistotyyppi
osakierrosvaihde’, josta voidaan valita talle
toimilaitteelle mahdollinen vaihteistotyyppi.
Kulloinkin asetettuna oleva vaihteistotyyppi
on merkitty ruksilla v}

6. Vaihteistotyypin* valinta:

a) Valitse vaihteistotyyppi luettelosta (11) ja
vahvista valinta (12).
Ruutuun vaihtuu edellinen naytto, ja vali-
tulle vaihteistotyypille soveltuvat paramet-
riarvot asetetaan ja naytetdan.

tai

b) Jos liitetty vaihteisto ei sisally luetteloon,
valitse "Kayttajan maarittdma”. Nayttéon
vaihtuu taas "Lisavaihteisto”.

Nyt lisdvaihteiston parametriarvot voidaan
asettaa yksilollisesti, katso seuraava
kuvaus.

" BZ = pronssisella hammaspyoralla varustettu malli.

| Paavalikko

| Parametri

| Lisavaihteisto

Vaihteistolaji
| Ei lisavaihteistoa

Kuva 1: Navigointi kohtaan ”Lisavaihteisto”;

”Vaihteistolaji”
~
Puvuw»
Kayltajanhagrta \
Tarkkaily v ’ IIJ

Valhtnlslola]l
=
Ei lisavaihteistoa 7( /

Lisdvaihteisto
Vaihtelstolaji

9I'/C-\v\| Kaantvaihteisto
T LA

Vaihteistotyypp:

Kaytiajan maan‘u‘!rﬂ@

GS 50.3 - 51:1 v

Ggsse3-s11z ¥ 120e
: v

3

GS 100.3 - 208:1
v

i 3 T L
GS 63.3 - 82:1 E
@

Kuva 2: Lisédvaihteiston valitseminen
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7 Kayttoonotto Kayttoohje
7.2 Lisavaihteisto SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Lisdvaihteiston parametriarvojen muuttamisen toimenpiteet

Tassa kuvatut toimenpiteet ovat samat kaikille Paavalikko
lisdvaihteiston parametreille ja jatkoa edellisille
toimenpiteille 6b); naytolla nakyy valikko Lisa-
vaihteisto ja kohdassa ’Laitteistotyyppi’ on valittu Lisavaihteisto
'Kayttajan maarittama’.

Parametri

Kuva 1: Navigointi valikkoon ’Lisévaihteisto’

7. Valitse parametri; kierrd monitoimikytkin-
ta (11) ja aseta merkinta parametrin kohdal-
le.
Luisti (kuva 2, kohta 1) muuttaa paikkaansa
liukupalkissa (2) sen mukaan, mika kohta
valikosta on valittuna.

8. Vahvista valinta; paina monitoimikytkin-
ta (12).
Nakyviin tulee asetusvalikko.

9. Parametriarvon muuttaminen:

— Paina monitoimikytkintd (numero vilkkuu).

| Kerroin lahto-ftulomomentti
XXX X

| Maks. ldhtomomentti

— Kierra monitoimikytkinta, kunnes haluttu XXX kINm
numero naytetaan.
— Paina monitoimikytkinta; haluttu numero
otetaan kayttoon. Kuva 2: Parametrit valikossa ’Lisavaihteisto’

Katso my6s "Parametrin arvojen/ominaisuuk-
sien muuttaminen” sivulla 24.

Parametrit ja niiden arvot valikossa ’Lisdvaihteisto’

Valikossa ’Lisavaihteisto’ parametroitavat arvot viittaavat lisdvaihteiston ominaisuuksiin ja 16ytyvat
vaihteiston tyyppikilvesta.

Alennusvaihteen vilityssuhde (monikierros- ja osakierrosvaihteessa),
karan nousu (lineaariyksikdssa)

Vaihteen vélityssu hde ] _— N(tulo, vaihteisto)
1,0-100 (vaihteen vilityssuhde) N (ints, vainteisto)

Vaihteen valityssuhde on vaihteiston tulon ja Kaava: Vaihteen valityssuhde

vaihteiston 1ahdon valisten toiminopeuksien
suhde.

Asettelualue

= Monikierrosvaihteessa (vaihteen valityssuhde): 1,0 — 100
m Osakierrosvaihteessa (vaihteen valityssuhde): 1 — 10000
® Lineaariyksikdssa (karan nousu [mm]): 1,0 — 100

Lahtod-/tulomomentin kerroin (monikierros- ja osakierrosvaihteessa),
Tulo-/lahtévoiman kerroin (lineaariyksikdssa)

Kerroin lahto-/tulomomentti _ M(ldht(j, vaihteisto)
ﬁkerroin)

0,1-500 M (tulo, vaihteisto)

Kaava: Kerroin ldht6- ja tulomomentti

Lahtdmomentin ja tulomomentin valinen ker- o . ]
monikierros-/osakierrosvaihteessa

roin ilmaisee, kuinka paljon vaantdmomentti
tai voima on suurempi vaihteiston lahddssa
vaihteiston tulon vaantémomenttiin tai voi-
maan nahden.

Asettelualue

= Monikierrosvaihde (kerroin I&ht6-/tulomomentti): 0,1 — 500

m Osakierrosvaihde (kerroin lahto-/tulomomentti): 1,0 — 5000

u Lineaariyksikko (kerroin tulomomentti [Nm] / Iahtovoima [kN]): 1,0 — 100
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Maks. lahtomomentti (monikierros- ja osakierrosvaihteessa)
Maks. lahtovoima (lineaariyksikossa)

Maks. lahtomomentti
| 1-50000

Tassa asetetaan maksimaalinen momentti

/ maksimaalinen voima, joka saa esiintya
vaihteiston 1ahdossa (kuva, kohta 2), eli vaan-
tdmomentti/voima, jolla lisdvaihteistoa saa
kuormittaa.

Asettelualue

u Monikierrosvaihde (maks. [dhtémomentti):
1-50000 Nm

m Osakierrosvaihde (maks. lahtémomentti):
0,01 — 500 kNm

u Lineaariyksikk6 (maks. lahtévoima):
1-1000 kN

Pysaytysmomentti (venttiilin maks. momentti)
asetetaan valikossa "Parametri” --> "Venttiili”,
katso "Pysaytysmomentti/pysaytysvoima” sivulla
44-,

Efak.s-.
Kuva: 1 = Maks. tulonopeus
Maks. tulonopeus 2 = Maks. lihtémomentti/-voima

Maks. tulonopeus
| 1-1000 kierr./min

Tassa asetetaan maksimaalinen toiminopeus, jolla lisdvaihteistoa saa kayttaa tulossa. Katso
kuva, kohta 1.

Asettelualue: 1 — 1000 kierr./min

Kierr./isku (monikierrosvaihteessa)
Asetuskulma (osakierrosvahteessa)
Isku (lineaariyksikdssa)

Kierr./isku
| 0,1-9900

Tama valikkokohta tulee nakyviin vain potentiometrin alennusvaihteella varustetussa toimilait-
teessa. Taalla asetetaan arvo, jota vaaditaan koko liikematkan ajamiseksi.

Asettelualue

= Monikierrosvaihde (kierr./isku): 0,1 — 9900
m Osakierrosvaihde (asetuskulma): 1 — 360°
® Lineaariyksikko (isku): 1 — 10000 mm

Alennusvaihteen asettelu

Alennusvaihteen asetus
| XX

Tama valikkokohta tulee nakyviin vain potentiometrin alennusvaihteella varustetussa toimilait-
teessa. Tassa naytetdan arvo, joka on laskettu ylla sydtettyjen parametriarvojen perusteella.

Alennusvaihde on aseteltava tdhan arvoon, katso luku "7.4.2 Alennusvaihteen valitys” sivulla
47.
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-
X

Sulkeutumissuunnan, toiminopeuksien, pysaytystapojen ja
-momenttien parametrointi

Uudet toimilaitteet on esiasetettu. Jos asiakas ei ohjeista muuta, vakioparametrit ovat seuraavat:
u Sulkeutumissuunta myotapaivaan.
u Pysaytystapa KIINNI- ja AUKI-suunnassa: matkarajapysaytys.

u Pysaytysmomentit* KIINNI- ja AUKI-suunnassa: Pienin laitteesta riippuvainen parametriarvo,
kayttéluokkien A toimilaitteissa (toimilaitteet AUKI-KIINNI-tehtdvaan) ja B toimilaitteissa (toimi-
laitteet AUKI-SEIS-KIINNI-tehtavaan) 30 %, kayttdluokkien C ja D toimilaitteissa (toimilaitteet
saatotehtdvaan) 50 % maksimiarvosta (ei voida muuttaa mallissa 2SG7, mallissa 2SQ7 ei voi
muuttaa parametreilla).

= — Toiminopeus™ normaalille ja hatakaytolle KIINNI- ja AUKI-suunnassa: 35 % maksiminope-
desta.
— Toimiaika mallissa 2SG7 ja 2SQ7: 28 sekuntia.

*Seuraavat parametrit ovat voimassa asennettuna olevasta vaihteistosta riippuen:

Vaihteistotyyppi: . I . I
Monikierrostoimilaite 2SA7 .. Parametri Yksikko | Parametri Yksikko
... monikierrosvaihteella tai ilman | Pysaytysmomentti Nm Toiminopeus Kierr./min
... lineaarivaihteistolla Pysaytysvoima kN Toiminopeus: mm/min
... 0sakierrosvaihteella . . . o
Osakierrosvaihde 2SG7 . . . Pysaytysmomentti Nm Toimiaika s/90

Jos haluat sailyttdéa nykyisen parametroinnin, jatka luvusta ['7.4 P&ateasentojen asettelu alennus-
vaihteella varustetussa mallissa” sivulla 45 tai '7.5 Paateasentojen asettelu 'non-intrusiivisella’
paikoitusanturilla varustetussa mallissa” sivulla 56.

Jos olet jo tutustunut laitteen kayttéon, voit myds tydskennella luvusta 8.2 Venttiilikohtaiset para-
metrit” sivulla 62 alkaen.

7.3.1 Sulkeutumissuunnan valinta (Tama luku ei koske mallia 2SQ7.)

Jos asiakas ei ohjeista muuta, toimilaitteiden sulkeutumissuunta on toimitettaessa myotapaivaan.
Jos on tarpeen, ettd paaakseli py6rii KIINNI-suuntaan vastapaivaan, sulkeutumissuuntaa voidaan
muuttaa.

Jos nykyinen sulkeutumissuunta sailytetdan, jatka seuraavasta luvusta.

é I Paateasentojen asetus on suoritettava aina, kun sulkeutumissuuntaa on muutettu!

Kayttotoimenpiteet

Paéavalikko
1. Valitse "Paavalikko” kohta "Parametri”. P tri
Nakyviin tulee valikkokohta "Parametri”. arametri
2. Valitse valikkokohta "Ventiili’. Venttiili
Ensimmaisena parametrina naytetaan "Sul- Sulkeutumissuunta

keutumissuunta” nykyisella asetuksellaan
(myoétapaivaan tai vastapaivaan).

3. Jos haluat muuttaa naytettya asetusta, aseta Kuva 1: Navigointi parametriin ”Sulkeutu-
merkintad asetuksen kohdalle ja vahvista. missuunta”
Valikko "Sulkeutumissuunta” tulee nakyviin.

Nykyinen asetus naytetdan symbolilla FRTESERURRSRNY S o

varustettuna (kuva 2, kohta 2). MyBtapsivin 2
4. Aseta oranssi merkinta haluttuun asetukseen

(kohta 3) ja vahvista. 3

N&kyviin tulee huomautus, ettad paateasennot

on asetettava uudelleen sulkeutumissuunnan
muutoksen johdosta.

5. Vahvista valitsemalla "Kylla”.
Nayttd palaa takaisin valikkoon "Venttiili” ja
kohdassa "Sulkeutumissuunta” naytetaan
uusi (muutettu) asetus.

Myétapaivaan

Kuva 2: Valikko ”Sulkeutumissuunta”
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7.3.2 Toiminopeuksien/toimiaikojen parametrointi

Toiminopeuksien parametroinnin avulla maéaritetdan, kuinka nopeasti toimilaite ajaa KIINNI-, AUKI-
tai HATA-asentoon.

Toimilaitteen toiminopeusalue riippuu toimilaitteen mitoituksesta, joka puolestaan maaritetdan kayt-
totarkoituksen perusteella. Toimilaitteen mahdolliset toiminopeudet lukevat tyyppikilvessa.

Seuraavat arvot koskevat toimilaitetta (ilman lisavaihteistoa).

= imi - | Vakio toiminopeus
ny_aytysmoment- Laippa Tomanlﬂggte e [1/min] P
Bl 1) [1/min] ilman lisavaihteistoa
Luokka A ja B (kdyttotapa standardin EN 15714-2 mukaisesti)
3 ~380-460V
1200 — 4000 F30 > > 1,25 -10 3,5
600 — 2000 F25 > > I—> 25-20 7
300 - 1000 F16 5-28 14
150 — 500 F14, F16 i::—»—» 5-40 14
75 - 250 F12, F14 > E > > 10 - 80 28
37-125 F10, F12, F14 > —> 20 — 112 56
18 - 60 F10 > > 20 — 160 56
9-30 F7,F10 >
1~220-230V/3~190-200V —> > 5-40 14
37-125 F10, F12, F14 —P—,_>—>—> 10 - 80 28
18 — 60 F10 > > 20 - 160 56
9-30 F7,F10 > > 20 - 112 56
1~110-115V —> > 5-20 14
37-112 F10, F12, F14 —>—|_> > [ 10 - 40 28
18 - 60 F10 > 20 - 56 56
9-30 F7,F10 > —> 20 - 80 56
Luokka C ja D (kdyttotapa standardin EN 15714-2 mukaisesti)
3~380—460V
1400 - 2800 F30 > > 1,256 -10 3,5
700 — 1400 F25 ->—| |—> 5-40 14
350 - 700 F16 > I:: 10 - 80 28
175 - 350 F14, 16 >
87 —-175 F12, F14 >
40 - 80 F10, F12, F14 |-»—
20-40 F10 ——
10-20 FO7, F10 >
3~190-200V
40 -80 F10, F12, F14 > > 5-40 14
20-40 F10 >
10-20 FO7, F10 >
1~220-230V
40 - 80 F10, F12, F14 > |—> 5-40 14
20-40 F10 > > 10 - 80 28
10-20 FO7, F10 >
1~110-115V
40 - 80 F10, F12, F14 > > 5-14 14
> 5-20 14

20-40 F10 >
10-20 F07, F10 -b—l
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Toiminopeuden parametroinnissa huomioidaan maaritelty vaihteistotyyppi (katso luku "7.2 Lisa-
vaihteisto” sivulla 36): Toiminopeusarvot muunnetaan lisavaihteiston valityssuhdetta kayttaen ja
naytetdan naytolla. Parametrien nimet ja yksikot naytetdan vastaavalla tavalla:

— Monikierrostoimilaite: kierr./isku [kierr./min];
— Lineaarityontdyksikkoé: isku [mm/min];
— Osakierrostoimilaite: < [s/90°].

Seuraavassa toimintaohjeessa on kuvattu esimerkkina toiminopeuksien parametrointi. Lineaaritoi-
milaitteen ja osakierrostoimilaitteen kohdalla toimintajarjestys on sama, ainoastaan arvot ja yksikot

naytetdan lisdvaihteiston mukaisesti.
Kayttétoimenpiteet

1. Valitse "Paavalikko” kohta "Parametri”.
N&kyviin tulee valikko "Parametri”.

2. Valitse valikkokohta "Venttiili”.
Toisena parametrina naytetaan
"Toiminopeus” suuntaan KIINNI (CE_) seka
suuntaan AUKI (=) ja kummankin nykyiset
arvot.

3. Jos haluat muuttaa naytettya arvoa, aseta
merkintd muutettavan arvon kohdalle ja
vahvista.

Nakyviin tulee asetusvalikko "Toiminopeus”,
katso kuva. Parametrin Toiminopeus nykyi-
nen arvo vilkkuu sinisena (kuva, kohta 1).

4. Kierra monitoimikytkinta niin pitkalle, etta
haluttu arvo tulee nakyviin.
Numeron vari muuttuu sinisesta oranssiksi ja
palkki (kohta 3) ilmaisee graafisesti asetuk-
sen nopeuden (2) ja toimiajan (4) asette-
lualueen sisalla.
Lisaksi naytetaan koko liikematkan, paa-
teasentoalueet mukaan lukien, ajamiseen
tarvittava aika (5).

5. Vahvista valittu arvo.
Naytt6é vaihtaa takaisin valikkoon "Venttiili".

Paavalikko
Parametri
Venttiili

Toiminopeus
KX

&

20 kierr./min

14 kierr./min

Kuva 1: Navigointi parametriin
”Toiminopeus”

1 3 =
2 ~20 Kierr./min
40 Kierr./min

5 Kierr./min
3

4_@%/00:26 min
SQ’L,@/*OOAG

Kuva 2: Valikko Toiminopeuden asetus

min

Pysaytystapojen ja pysdaytysmomenttien/-voimien parametrointi

Pysaytystapa

Jos toimilaite ajaa, se voidaan pysayttda paateasennoissa joko matkaraja- tai momenttipysaytyk-

sella.

Matkarajapyséaytys tarkoittaa, etta toimilaite pysahtyy, kun venttiili on saavuttanut maaritellyn

raja-asennon.

Momenttipysaytys tarkoittaa, etta toimilaite pysahtyy vasta, kun paateasentoalueella ajettaessa

saavutetaan pysaytysmomentti.
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7 Kayttoonotto
7.3 Laiteparametrit

Kullekin pdateasennolle asetettu pysaytystapa
nakyy naytolla, katso kuva:

u Kohta 1 = momenttipysaytys
u Kohta 2 = matkarajapysaytys

Kummankin paateasennon (AUKI ja KIINNI)
oletuspysaytystapa on matkarajapysaytys.

u Paateasentojen asettelu on suoritettava
aina, kun pysaytystapaa on muutettu!

® Jos valitaan venttiiliin sopimaton
pysaytystapa tai vaantdbmomentti-/voima-
asetus, venttiili voi vahingoittua!

Kayttotoimenpiteet

1. Valitse "Paavalikko” kohta "Parametri”.
Nakyviin tulee valikko "Parametri”.

2. Valitse valikkokohta "Venttiili”.
Parametrit (sininen teksti) naytetdan nykyi-
sella asetuksella (parametriarvo).

3. Kierrd monitoimikytkinta niin pitkalle, etta

naytolla naytetdan parametrin "Pysaytystapa”

kohdalla asetukset toiminnolle KIINNI Zf_ ja
AUKI =.

Jos haluat esim. muuttaa KIINNI-
paateasennon asetusta, aseta merkinta
symbolin KIINNI Z~ paalle.

4. Vahvista valinta (paina monitoimikytkintd).
Nayttéon vaihtuu asetusvalikko
"_¥_Pysaytystapa” ja ruudulla nakyvat
molemmat valintavaihtoehdot,
"Matkarajapysaytys” ja "Momenttipysaytys”,
katso kuva.

Nykyisessa asetuksessa nakyy M4, katso
kuva, kohta 1).

5. Aseta valintamerkinta haluttuun asetukseen
(kohta 2) ja vahvista.
N&kyviin tulee huomautus, ettd paateasen-
not on aseteltava uudelleen pysaytystavan
muutoksen johdosta.

6. Vahvista valitsemalla "Kylla”.
Nayttd palaa takaisin valikkoon "Venttiili” ja
kohdassa "Pysaytystapa KIINNI _§_" nayte-
tadan uusi (muutettu) asetus.

7. Toimenpiteet pysaytystavan vaihtamiseksi
AUKI-paateasennossa ovat vastaavat (toi-
menpiteesta 3 alkaen).

A

2—/

Kuva: Pysaytystavan naytto;

1 = momenttipysaytys
2 = matkarajapysaytys

| Paavalikko

| Parametri
| Venttiili
Pysaytystapa
K3 Matkarajapysaytys

- Matkarajapysaytys

Kuva 1: Navigointi parametriin
”Pysdytystapa”

Matkarajapysaytys

Kuva 2: Pysaytystavan asetus paiteasennos-

sa KIINNI

Y070.302/FI
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7.3 Laiteparametrit SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Pysaytysmomentti/pysaytysvoima

Asetuksen avulla maaritetdan, mika vaantdmomentti tai voima on saavutettava kuormasta riippuen,
jotta moottori sammuisi. Tama koskee niin vaantdémomentista/voimasta riippuvaa pysaytysta paate-
asennossa kuin hairiétilannettakin. Tasta syysta pysaytysmomentti tai pysaytysvoima on asetettava
myds matkarajapysaytyksen yhteydessa.

Toimilaitteen pysaytysmomentti/pysaytysvoima riippuu toimilaitteen mitoituksesta, joka puolestaan
maaritetdan kayttotarkoituksen perusteella. Toimilaitteen pysdytysmomentti lukee tyyppikilvessa.

Parametroinnissa huomioidaan parametroitu lisavaihteisto (katso luku *7.2 Lisdvaihteisto” sivulla
36): Pysaytysmomentin/-voiman arvot muunnetaan kertoimella lahté-/tulomomentti tai tulomo-
mentti/lahtovoima ja naytetdan. Naytolla tarjotaan parametrointia varten ainoastaan ne arvot, joilla
on merkitysta toimilaitteen ja lisatyn vaihteen yhdistelmalle. Seuraavat asetusarvot naytetaan
vastaavalla tavalla:

— Monikierrosvaihde: pysaytysmomentti [Nm];
— Lineaariyksikkd: pysaytysvoima [KN];
— Osakierrosvaihde: pysaytysmomentti [Nm]

Asettelualue on kayttéluokkien A ja B toimilaitteiden kohdalla 30—100 % ja kayttoluokan C ja D
toimilaitteiden kohdalla 50—100 %, aina 10 % :n vélein maksimaalisesta momentista (joidenkin
lisdvaihteistojen kohdalla voivat olla voimassa muut raja-arvot). Oletusasetus on pienin mahdollinen
arvo (yleensa luokan A ja B laitteissa 30 % enimmaisarvosta, luokan C ja D laitteissa 50 %
enimmaisarvosta).

Seuraavissa taulukoissa ilmoitetaan mahdolliset parametriarvot iiman lisévaihteistoa.

u Osakierrostoimilaitteessa 2SG7 pysaytysmomenttia ei voida muuttaa.

= Mallissa 2SQ7 pysaytysmomentti on asetettavissa momenttikytkennan avulla, katso kayttdoh-
jeen tdydennys Y070.449.

= Jos valitaan venttiiliin sopimaton pysaytystapa tai vaantdmomenttiasetus, venttiili voi vahingoit-
tua!

Pysaytysmomentit (ilman lisavaihteistoa)

Pysaytysalue [Nm] Mahdolliset asetteluarvot Nm - Mdmax
ysayly 30% | 40% | 50% | 60% | 70% | 80% | 90% | 100%
Luokka A ja B (kayttotapa standardin EN 15714-2 mukaisesti)

9-30 9 12 15 18 21 24 27 30
18-60 18 24 30 36 42 48 54 60
37-125 37 50 62 75 87 100 112 125
75-250 75 100 125 150 175 200 225 250
150-500 150 200 250 300 350 400 450 500
300-1000 300 400 500 600 700 800 900 1000
600-2000 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
1200-4000 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000

A Oletusasetuksena on 30 %
Luokka C ja D (kdyttotapa standardin EN 15714-2 mukaisesti)

10-20 10 12 14 16 18 20
20-40 20 24 28 32 36 40
40-80 40 48 56 64 72 80
87-175 87 105 122 140 157 175
175-350 175 210 245 280 315 350
350-700 350 420 490 560 630 700
700-1400 700 840 980 1120 1260 1400
1400-2800 1400 1680 1960 2240 2520 2800

A Oletusasetuksena on 50 %

Yksinkertaisuuden vuoksi seuraavissa kuvauksissa kaytetaan nimitysta "vaantémomentti” myos

I]@ voimasta. Esimerkiksi ilmaisun "vaantdbmomentista tai voimasta riippuva” sijaan kaytetaan ai-

noastaan nimitysté vadantdmomentista riippuva.
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7.4 Paateasennot - alennusvaihde

Kayttotoimenpiteet

1. Kierra valikossa "Venttiili” monitoimikytkinta
niin pitkalle, ettd naytolla naytetaan
parametrin "Pysaytysmomentti” kohdalla

asetukset toiminnolle KIINNI I ja AUKI=.

2. Jos haluat muuttaa esim. KIINNI-
paateasennon pysaytysmomenttia, aseta
merkintd muutettavan arvon kohdalle ja
vahvista.

Nayttéon vaihtuu asetusvalikko
"_§_ Pysaytysmomentti” (katso kuva) ja
nykyinen arvo vilkkuu (kuva, kohta 1).

3. Kierrd monitoimikytkinta niin pitkalle, etta
haluttu arvo tulee nakyviin.
Palkissa (kohta 2) ndkyy nykyinen asento
asettelualueen sisalla (3).

4. Vahvista valittu arvo.
Naytt6 vaihtaa takaisin valikkoon "Venttiili".

5. Toimi samalla tavalla pysaytysmomentin
asettamiseksi paateasennossa AUKI.

| Paavalikko

| Parametri
| Venttiili

Pysaytysmomentti

KX 28 Nm

- 20 Nm

Kuva 1: Navigointi parametriin "Pysaytysmo-
mentti”

Pysdytysmomentti

@ 28 Nm
INNNNI

20 Nm

Kuva 2: Valikko Pysaytysmomentin asetus

Paateasentojen asettelu alennusvaihteella varustetussa

mallissa

PROFITRON-toimilaitteet ovat saatavana joko potentiometrin alennusvaihteella tai “non-intrusii-
visena” vaihtoehtona non-intrusiivisella paikoitusanturilla varustettuina. Non-intrusiivisella paikoi-
tusanturilla varustettujen HiMod- ja PROFITRON-jarjestelmien paateasentojen asetus on kuvattu

luvussa [7.5.

Yleista

Jos toimilaitteet toimitetaan venttiileihin asennettuina, venttiilin toimittaja suorittaa normaalisti
tdman tydvaiheen. Asetukset on tarkistettava kayttddnoton yhteydessa.

Alennusvaihteen valitysta ei tarvitse asettaa osakierrostoimilaitteissa 2SG7 ja 2SQ7. Naissa toimi-
laitteissa ei ole asetettavissa olevaa potentiometrin alennusvaihdetta. Jatka luvusta 7.4.3.

Y070.302/FI
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7.4 Paateasennot - alennusvaihde

Kayttéohje

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Toimintaperiaate, matkan tunnistus

Alennusvaihteen valityksen ja paateasentojen asetteluilla varmistetaan, etta venttiilin likematkan
pituus seka alku ja loppu (AUKI- ja KIINNI-paateasennot) ilmoitetaan ohjausyksikkd6n oikein.

Asetusarvo

e ey Alennusvaihteen asettelu

Taulukko

Klerrokset _

'

A

i e I e i

Kuva: Kaavakuva alennusvaihteen vélityksen ja paateasentojen asetuksista

Selitykset

Potentiometrin asennon (8) avulla ohjaus tunnistaa paaakselin asennon (4) ja nain myés liitetyn

venttiilin asennon.

Tata varten vaaditaan kaksi asetusta:

1. Alennusvaihteen (katso a kuvassa) tulee alentaa paaakselin (4) koko liikematkalle [(5) X-Y] vaa-

dittavat kierrokset kiertoliikkeeksi, joka on < 300° (x—y) potentiometrista (8).

2. Venttiilin mekaanisen paateasennon (X tai Y) on vastattava potentiometrin sdhkdisen toimi-

alueen toista paata (x tai y) (katso b kuvassa).

Yksityiskohtainen kuvaus, katso seuraava luku ['7.4.2 Alennusvaihteen valitys’ ja '7.4.3 Toimintata-

pa paateasentojen asettelun (ensimmainen asettelu) yhteydessa’.
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Alennusvaihteen valitys

Koko liikkematkan ajamiseen tarvittavien kierrosten lukumaara on tiedettdva. Taman vaatima
alennusvaihteen asettelu esitetdan seuraavassa taulukossa "Alennusvaihteen asettelu”. Valiarvot
pyoristetdan seuraavaan suurempaan arvoon (esim. 30 kierr./isku vaatii asetukseksi 36).

Jos valikossa "Lisavaihteisto” ("7.2 Lisavaihteisto” sivulla 36) on tehty lisdvaihteiston asetukset,
laiteohjelmisto laskee alennusvaihteen asetuksen.

Tata varten likematkan pituus lisdvaihteiston 1ahddssa on aseteltava naytolta. Naytolla nakyva
asetteluyksikkd on lisatysta vaihteistosta riippuen jokin seuraavista:

— Toimilaite monikierrosvaihteella tai ilman = kierr./isku
— Toimilaite lineaariyksikolla = mm/liikematka
— Toimilaite osakierrosvaihteella = kulman astemaarat [°].

My®ds venttiilin valmistaja voi toimittaa tiedot (kierrosten lukumaara koko liikematkalle).

Jos kierrosten/isku lukumaaraa ei tiedeta esimerkiksi siksi, etta toimilaitetta kytetdan olemassa
olevassa "vanhassa" venttiilissa, toimilaitteella on ajettava koko liikematka ja samalla on tarkkail-
tava, kuinka monta kierrosta paaakseli pyorii.

Jos paaakselin tarkkailu ei ole mahdollista, toimi tasta huolimatta luvussa "Toimenpiteet paatea-
sentojen asettelemiseksi” kuvatulla tavalla, huomioi naytdn kohdassa "Tuki” naytetyt potentiomet-
rin alennusvaihteeseen liittyvat ohjeet huolellisesti ja toimi vastaavalla tavalla.

Taulukossa nakyvat alennusvaihteen mahdolliset asetukset toimilaitteissa, joissa ei ole lisdvaihteis-
toa.

Alennusvaihteen asetus ilman lisavaihteistoa

Toimilaitetyyppi Venttiilin liikematka [kierr./isku]
2SA7.1/2/3/4/5/6 08| 21| 55| 14 | 36| 93 | 240 | 610 | 1575|4020
2SA7.7/8 0,2|052(137| 35| 9* | 23,2 60 | 152 | 393 | 1005

10 mahdollista asetusta v v v v v v v v v v
alennusvaihteessa (asteik- >

ko) 08| 21| 55| 14 | 36 | 93 | 240 | 610 | 1575|4020
* oletusasetus, jos asiakas ei ohjeista muuta.
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Toimintatapa paiteasentojen asettelun (ensimmainen asettelu) yhteydessa

Paateasentojen asettelu tehdaan suoraan toimilaitteessa.

Venttiilin tulee voida liikkkua vapaasti. Vapauta tarvittaessa kammen/kasipyoran avulla. Katso ohjeet
kammen/kasipyodran kayttdon luvusta '4.1 Kampi, kdsipyora” sivulla 15.

Asettelu keskeytetdan valitsemalla "Takaisin” 4. Tahan asti voimassa ollut paateasentoasetus
pysyy voimassa niin kauan kuin keskipy6raa ei kdanneta.

. Valitse paavalikossa valikkokohta "Paatea-

sennot”.
Nayttd vaihtaa valikkoon 'Paateasennot’.

. Vahvista valikkokohta "Ensiasettelu”.

Nayttdéon ilmestyy kysymys, asetetaanko
‘Vain paateasennot’ (kuva 2, kohta 1) vai
suoritetaanko ‘Taydellinen’ asettelu paramet-
reilla, joita paateasentojen moitteeton asetus
edellyttdd (kohta 2).

Nama parametrit ovat:

— Sulkeutumissuunta (my6ta- tai vastapai-
vaan)
— Toiminopeus (KIINNI- ja AUKI-suuntaan)

— Pysaytystapa (momentti- tai matkarajapy-
saytys KIINNI- ja AUKI-paateasentoon),

— Pysaytysmomentti (paateasennossa
KIINNI ja paateasennossa AUKI).

Nama parametrit on kuvattu jo luvussa 7.3.

. Valitse valikkokohta 'Vain paateasennot’ ja

vahvista. (Jatka mallien 2SG7 ja 2SQ7 koh-
dalla toimenpiteesta 11.)

Nayttéon vaihtuu animaatio "Alennusvaih-
teen kannen irrotus”.

. Avaa alennusvaihteen kannen 4 ruuvia (kuva

3, kohta 1) ja irrota kansi.

. Napsauta naytdélla 'Jatka’.

Nayttéon vaihtuu *Alennusvaihteen valityk-
sen sovittaminen venttiiliin’.

. Ota arvo taulukosta, joko

— valikosta lisavaihteisto, katso "Alennus-
vaihteen asettelu” sivulla 39,

— tai taulukosta "Alennusvaihteen asetus
ilman lisavaihteistoa” sivulla 47

ja siirra siirtoratasta (kuva 3, kohta 2) niin,
ettd sen hammaskeha on asteikolla halutun
arvon kohdalla.

Kuva 1: Paiteasentojen ensiasettelu

« EETTTTEES

1 Asetteluvaihtoehtojen valinta:

Taydellinen
Sis. venttillin parametrit

Kuva 2: Paiteasentojen asetus parametrien
kanssa tai ilman

Kuva 3: Alennusvaihteen vilityksen asetus
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= Jos venttiilin likematkan arvo (kierr./isku) ei vastaa taulukon arvoa, kaanna alennusvaihteen
siirtoratas seuraavaksi korkeampaan arvoon.

u TyOnna siirtopy6raa kevyesti haluttuun suuntaan. Keskipyoran (kuva 3, kohta 3) kevyt liike
@ helpottaa siirtorattaan tyontoa.

m Jos kierrosten/isku lukumaara ei ole tiedossa, toimi silti seuraavassa kuvatulla tavalla ja
huomioi toimenpiteen 16 kohdalla nayt6lla nakyvat ohjeet.

8. Napsauta naytolla 'Jatka’.
Naytté kehottaa siirtdmaan keskipyoran
keskiasentoon.

9. Keskipyoran kdantaminen keskiasentoon:
Kierra keskipy6raa niin, ettad nuolet 1 ja 2
osoittavat yl6s, katso kuva 4.

Oikea asento vahvistetaan naytdlla ja valin-
tamerkki on kohdassa 'Jatka’.

Kuva 4: Keskipyoran kaantaminen keskia-

10. Vahvista 'Jatka’. sentoon

Nayttdon vaihtuu kysymys, mika paateasen-
to, KIINNI vai AUKI, asetetaan ensin (kuva
5).

Paateasentojen asetusjarjestys ei ole pakol-
linen. Seuraavassa on kuvattu AUKI-paa-
teasennon asettelu. KIINNI-paateasento
asetellaan samalla tavoin.

« GECTTTTEES

Ensiksi aseteltavan pditeasennon valinta

11. Valitse paateasento, jonka haluat asettaa
ensin (tassa esimerkissa paateasento AUKI)

(kuva 5, kohta 1) ja vahvista.

Naytto siirtyy paateasennon asetukseen ja

jarjestelma kehottaa ajamaan paateasentoon -
AUKI (kuva 6). Se tarjoaa ajoa suuntaan

AUKI: Symbolin paateasento AUKI tausta Kuva 5: Paiateasennon valinta

on oranssi (kuva 6, kohta 1). Jos haluat ajaa
toiseen suuntaan, kierra monitoimikytkinta
ja aseta oranssi merkinta symbolin KIINNI
kohdalle (kuva 6, kohta 2).

« TS

Ajo paateasentoon AUKI:

Se paateasento on aina asetettava ensin, 1
A joka on valittu edellisessa toimenpiteessa

11!

Lisaksi naytolla nakyy asetettu pysaytystapa. 3 N/
Tassa esimerkissa J/,//”A_
u Paateasento KIINNI = momenttipysaytys 44 ———
uki
5 Pagteasennon kayttssnotto

(kuva 6, kohta 3) ja
N

u Paateasento AUKI = matkarajapysaytys
(kohta 4) Kuva 6: Paiteasentoon ajo AUKI-suunnassa

12. Seuraava toimintajarjestys valitaan sen
mukaan, onko paateasennon pysaytystapa
matkaraja- vai momenttipysaytys.
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u Matkarajapysaytys:

a) Huomioi venttiilin asento ja aja paateasentoon; paina monitoimikytkinta.
Aja toimilaitetta niin pitkalle, etta venttiili saavuttaa paateasennon.
Kun toimilaite ajaa, valitun paateasennon LED vilkkuu.

= Jos monitoimikytkinta painetaan lyhyesti (< 3 s), toimilaite ajaa ainoastaan niin kauan,
kun monitoimikytkinta painetaan. Kun sitd painetaan pidempaan (> 3 s) se siirtyy
itsepitoon (naytdssa naytetdan "ltsepito aktiivinen”) ja toimilaite ajaa niin kauan, kunnes
monitoimikytkintd painetaan uudelleen.

= Jos pysaytys tapahtui matkarajapysaytyksen yhteydessa momenttipysaytyksella, esim.
liian suuren momentin, venttiilin epaedullisten momenttiominaisuuksien tai mekaani-
seen rajoittimeen ajon johdosta, tama ilmaistaan naytolla iimoituksella "Momenttipy-
saytys”.

2

pad  Ensiasettelu |

b) Kun haluttu paateasento on saavutet-
tu, paina monitoimikytkinta, toimilaite
pyséahtyy. Tee mahdollinen jalkiasettelu
vastakkaiseen suuntaan ajamalla.

Ajo paateasentoon AUKI

c) Kierra monitoimikytkinta ja aseta va-
lintamerkinta kohtaan 'Paateasennon
kayttddnotto’ (kuva 7).

=
N

Tuki

d) Paina monitoimikytkint&. 1 ——Paateasennon kayttoonotio
Jatka mallien 2SG7 ja 2SQ7 kohdalla
toimenpiteesta 15.

Kuva 7: Paiteasennon kayttoonotto

Jos nayttéon ilmestyy

— kehotus kaantaa keskipyoraa niin
pitkalle nuolen suuntaan, kunnes nay-
toélla nakyy 0 (kuva 8), jatka toimenpi-
teesta 13

— ettd asetus on oikea, jatka toimenpi-
teestd 14.

= Momenttipysaytys:

Pida monitoimikytkinta painettuna yli 3
s ajan! Toimilaite ajaa itsestdan paatea-
sentoon. (Jatka mallien 2SG7 ja 2SQ7
kohdalla toimenpiteestd 14.)

Jos nayttéon ilmestyy

— kehotus kaantaa keskipyoraa niin
pitkélle nuolen suuntaan, kunnes nay-
tolla nakyy 0 (kuva 8), jatka toimenpi-
teestd 13

— ettd asetus on oikea, jatka toimenpi-
teesta 14.

Jos monitoimikytkinta painetaan lyhyesti (< 2 s), toimilaite ajaa ainoastaan niin kauan, kun
I@ monitoimikytkintd painetaan. Jos toimilaitetta ajetaan painamalla monitoimikytkinta toistu-
vasti lyhyen aikaa, momenttipysaytysta ei tapahdu heti.
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13. Kierra keskipyoraa (kuva 8, kohta 1) niin
pitkalle nuolen osoittamaan suuntaan (kohta
2), kunnes arvona (kohta 3) on '000’.
Ensimmaisen paateasennon oikea asetus
vahvistetaan naytolla ja oranssi valintamer-
kinta hyppaa kohtaan 'Jatka’ (kuva 9).

14. Napsauta naytélla 'Jatka’.
Ensimmainen paateasento on asetettu,
ja jarjestelma siirtyy toisen paateasennon
asetukseen. Nayttoon ilmestyy kehotus ajaa
paateasentoon (tédssa esimerkissa KIIN-
NI-paateasento).

15. Jos toimilaitteessa on mekaaninen asen-
nonosoitin, ensimmaisen asennon osoitus
kannattaa asetella nyt. Nain valtetaan
erillinen ajo paateasentoon. Asetusohjeet
ovat seuraavassa luvussa ['7.4.5 Mekaanisen
asennonosoittimen asettelu” sivulla 55.

16. Aja toimilaite vastaavasti toiseen paateasen-
toon sen mukaan, onko paateasennon py-
saytystapa matkaraja- vai momenttipysaytys:

= Matkarajapysaytys

a) Aja toimilaitetta niin pitkalle, etta venttiili
saavuttaa paateasennon. Pida venttiilia
silmalla ajon aikana.

Nayttd antaa tietoa siita, onko riittdva
liikealue (kuva 10, kohta 1) saavutettu
(3b) vai ei (3a) ja palkin (2)* vari vaihtuu
vastaavasti keltaisesta vihredksi.

m Ajettaessa riittavan liikkealueen vyli,
palkin vari vaihtuu vihredsta punaiseksi
(kuva 11, kohta 1) ja nakyviin tulee
ilmoitus ’Liikealue ylittynyt'.

Valitse kohta 'Tuki’ (kuva 11, koh-

ta 2) ja vahvista. Nakyviin tulee ohje
muuttaa alennusvaihteen valityssuhde.
Vahvista ohje ja siirrd alennusvaihteen

@ siirtoratasta vastaavasti (katso myoés

toimenpide 7) ja toista paateasentojen

asettelu.

m Jos paateasento on saavutettu ennen
rittdvaa liikealuetta tai ennen paatea-
sennon saavuttamista on tapahtunut
momenttipysaytys, esim. liian suuren
momentin, epaedullisten moment-
tiominaisuuksien tai mekaaniseen
rajoittimeen ajon johdosta (takaisin ajo
haluttuun paateasentoon), tdma ilmais-
taan naytolla ilmoituksella ’'Momentti-

pysaytys’.

* Palkki ei tule nakyviin malleissa 2SG7, 2SQ7.

- Ensiasettelu

Kierra keskipyoraa nuolen
suuntaan arvoon 0 asti.

1
|\ B
e o
Ws
3 \ Jatka

Kuva 8: Keskipyoran asetus

- Ensiasettelu

Asetus oikein

Kuva 9: 1. paiteasennon asetus oikein

- T

Ajo paateasentoon KIINNI

ole viela saavutettu!
Tuki

[— Paateasennon kayttddnotto

‘ C—
s—

Liikealue riittava

\ Péaateasennon kayttdonotto

Kuva 10: KIINNI-paateasentoon ajo matkara-
japysaytyksessa

=z

N Paat

Kuva 11: Paateasentoalue ylittynyt

3b

=
Liikealue ylittynyt N—

Tuki

sennon K
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Tarkasta siina tapauksessa:
— Venttiilin vapaa liikkuvuus
— Asetettu pysaytysmomentti
— Pysaytystapa

b) Aseta valintamerkki kohtaan 'Paatea-

sennon kayttéonotto’ (kuva 12, kohta 4).

Jatka vaiheesta 17.

= Momenttipysaytys

Valitse ajosuunta KIINNI (AUKI tehtédessa
asetuksia AUKI-suuntaan) ja pida monitoi-
mikytkintd painettuna yli 3 s ajan.
Toimilaite ajaa automaattisesti paateasen-
toon.

Nayttd antaa tietoa siitd, onko riittdva
likealue (kuva 12, kohta 1) saavutettu (3b)
vai ei (3a) ja palkin (2) vari vaihtuu vastaa-
vasti keltaisesta vihre&ksi.

Kun pysaytysmomentti on saavutettu,
nakyviin tulee ilmoitus 'Pysaytysmomentti
saavutettu’ (3b) ja valikkokohta 'Paa-
teasennon kayttéénotto’ on aktiivinen
(kuva 12, kohta 4).

Jos ennen riittavan likkealueen saavutta-
mista naytetaan ilmoitus 'Momenttipysay-
tys’, valitse 'Tuki’ ja siirra alennusvaih-
teen siirtoratasta vastaavasti seka toista
paateasentojen asettelu (katso myods
toimenpide 7).

17. Vahvista "Paateasennon kayttéonotto”.
Oikea asetus vahvistetaan naytolla
(kuva 13).

18. Paina monitoimikytkinta. Toimilaite vaihtaa
valikkoon 'Paateasennot’.
Aseta nyt mekaanisen asennonosoittimen
toisen paateasennon osoitus katso '7.4.5
Mekaanisen asennonosoittimen asettelu”
sivulla 55.

« TS

Ajo pasteasentoon KIINNI,
unnes pyséytysmomentti saavutettu

"
Riittévaa likealuetta N
ei ole viela saavutettu!

2

C Tuki
3a
Péateasennon k:n,, ttGonotto —
- N
i | o il
3b Pyséytysmomentti saavutettu

Kuva 12: KIINNI-paateasentoon ajo
momenttipysadytyksessa

Péateasentoasetukset
oikein!

Kuva 13: Paiteasentojen asetus oikein

u Jos jarjestelma kytketaan tilaan Ohjaus KAUKO, toimilaite ajaa saadessaan automaatiojarjes-

telmasta (DCS) ohjauskaskyn!

u Paateasentojen asetuksen jalkeen keskipyoraa ei saa enda siirtda! Muuten paateasentojen

asettelu on suoritettava kokonaan uudelleen.
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Paateasentojen asettelu jalkikateen

Edellytykset

= Voimassa olevat paateasentojen asetukset tulee olla tehtyind! Jos asetuksia ei ole tehty, katso
edellinen kappale "7.4.3 Toimintatapa paateasentojen asettelun (ensimmainen asettelu) yhtey-

dessa” sivulla 48.

u Paateasentojen asettelua aloitettaessa venttiilin tulee voida liikkua vapaasti. Vapauta tarvittaessa

kammen/kasipy6ran avulla (katso luku 4.1).

m Keskipy6ran asentoa ei saa muuttaa ensimmaisen asetuksen jélkeen, eikéa sitd muuteta myds-
kaan jalkikateen suoritettavan asetuksen yhteydessa.

Asettelu keskeytetaan valitsemalla 'Takaisin’ 4®. Tahan asti voimassa ollut paiteasennon asetus
pysyy voimassa niin kauan kuin keskipyoraa ei kdanneta.

Kayttotoimenpiteet

1. Valitse PAIKALLINEN ohjaus [L8 = | O |.

2. Valitse paavalikossa valikkokohta 'Paatea-
sennot’.
Nayttd vaihtaa valikkoon 'Paateasennot’.

3. Vahvista valikkokohta 'Asetus jalkikateen’
(kuva 1, kohta 1).
Nayttdéon vaihtuu jalkikateen asetettavan
paateasennon valinta (kuva 2).

4. Valitse paateasento, jonka haluat asetella
jalkikateen (tassa esimerkissa paateasento
AUKI) ja vahvista.

Naytt6é vaihtuu ja sinua kehotetaan ajamaan

valittuun paateasentoon. Jos olet valinnut

paateasennon AUKI, oranssi merkinté on

paateasentosymbolin AUKI kohdalla @

. Jos olet valinnut pdateasennon KIINNI,

merkintd on paateasentosymbolin KIINNI

kohdalla :[P

Lisaksi naytolla nakyy:

— prosentuaalisesti nykyinen asento liike-
matkan sisalla (kuva 3, kohta 1)

— uuden paateasennon riittava liikealue
(kuva 3, kohta 2)

— palkki*, joka nayttaa potentiometrin sig-
naalin graafisessa muodossa (kohta 3a)

— poikkeama prosentteina nykyisesta paa-
teasennosta (kohta 4)

— ilmoitus, etta

- riittvaa liikealuetta ei ole vield saavutet-
tu (kohta 5a) tai
- liikealue on riittava (kohta 5b).
Paateasento voidaan ottaa kayttdon riittavan
likealueen sisalla (6).

5. Aseta tarvittaessa merkinta sen paateasen-
non symbolin paalle, johon on tarkoitus ajaa
(uusi paateasento).

* Palkki ei tule nakyviin malleissa 2SG7, 2SQ7.

@ 0

Paateasennot

Ensiasettelu

Kuva 1: Paiteasentojen asettelu jalkikateen

- Asetus jilkikiteen

Valitse jalkikdteen
aseteltava paateasento:

—

\I KIINI

Kuva 2: Paateasennon valinta

setus jalkikateen
- Asetus jalkikat
jo paateasentoon AUKI
4 Riittavaa likealuetta ei
y ole vield saavutettu!
5a _\ Paateasennon KAyHGONOHD /e

A-45.3 % \_.

Sb_/X/ Liikealue riittéva
6 )éét&asennon kayttéénotto

Kuva 3: Uuteen paiteasentoon ajo
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7.4 Paateasennot - alennusvaihde SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

6. Aja toimilaite uuteen paateasentoon.
= Matkarajapysaytys:

Paina monitoimikytkinta niin kauan,
kunnes uusi paateasento on saavutettu.
Hienosaataminen on mahdollista ajosuun-
taa vaihtamalla.
Jos riittavalta liikealueelta poistutaan,
palkin vari muuttuu. Katso myos ohjeet
luvussa , "Toimintatapa paateasentojen
asettelun ...’, Sivu 51.

1a

22 Y Ajo paiteasentoon AUKI

* Momenttipysaytys: Raja-asemaan AUKI ajo

Paateasentojen jalkiasettelu saattaa olla
poikkeustapauksissa tarpeen momenttipy-
saytyksen yhteydessa, jos esim. toiminto
‘Mukautuva paateasento’ on pois paalta tai
on korjattava poikkeama, joka on korkein-
taan 0,7 % (katso myds Sivu 91). Pida
monitoimikytkinté painettuna yli 3 s ajan!
Toimilaite ajaa itsestdan paateasentoon,
katso myds seuraava ohje:

Liikealue riittéva
Jos monitoimikytkinté painetaan lyhyesti 3
(< 2 s), toimilaite ajaa ainoastaan niin

nitoimikytkinta toistuvasti lyhyen aikaa,

@’ kauan, kun monitoimikytkinté painetaan. —
Jos toimilaitetta ajetaan painamalla mo- ~ Kuva 4: Uuden paateasennon kaytt6onotto
momenttipysaytysta ei tapahdu heti.

Asetus jdlkikdteen

Naytolla naytetaan riittava liikealue seka pro-
sentteina muutos tdhanastiseen kokonaislii-
kematkaan nahden kuten myés poikkeama
tahanastiseen paateasentoon nahden.

7. Aseta merkinta kohtaan 'Paateasennon kayt-
toonotto’ (kuva 4, kohta 3) ja vahvista.
limoitus vahvistaa jalkiasetuksen onnistu-
neen. 1

Paateasentoasetukset
oikein!

8. Vahvista valitsemalla "Valmis’ (kuva 5, koh-
ta1). Kuva 5: Paateasennon jalkiasettelu oikein

Naytto vaihtaa valikkoon 'Paateasennot’.
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Mekaanisen asennonosoittimen asettelu

Mekaaninen asennonosoitin osoittaa, missa asennossa venttiili on. Tassa yhteydessa symboli _=
Y
merkitsee AUKI ja symboli =§_ KIINNI (katso kuva 1, kohta 1 ja 2).

Mekaaninen asennonosoitin on valinnainen, eika sita siksi ole kaikissa laitteissa.

Jos toimilaite toimitettiin venttiiliin asennettuna, venttiilin toimittaja on jo saattanut suorittaa taman
asettelun. Asetukset on ehdottomasti tarkistettava kayttéonoton yhteydessa.

Jos mekaanisen asennonosoittimen asetuksia ei ole tehty jo paateasentojen asettelun yhteydessa,
asettele osoitin seuraavasti.

Kayttotoimenpiteet

1

. Aja toimilaite KIINNI-p&ateasentoon.
. Ruuvaa alennusvaihteen kansi irti.

. Kéanna KIINNI-symbolilla merkittya valkoista
kiekkoa (kuva 2, kohta 1) niin pitkalle, etta
KIINNI-symboli (kuva 1, kohta 1) ja kannen
tarkistuslasin nuolimerkki (3) ovat paallek-
kain.

. Aja toimilaite AUKI-asentoon.

. Pida valkoista kiekkoa (kuva 2, kohta 1) pai-
kallaan ja kierra lapinakyvaa kiekkoa (2) niin
pitkalle, ettd AUKI-toiminnon symboli (kuva 1,
kohta 2) ja nuolimerkki (3) ovat paallekkain.

. Ruuvaa alennusvaihteen kansi paikalleen,
varmista, etta tiiviste on asianmukaisesti
paikallaan.

Kuva 3: Asennonosoitin mallissa 2SG7

i ‘//- 1
_ S

D

y __%__%_____%___3

Kuva 4: Asennonosoitin mallissa 2SQ7
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7 Kayttoonotto Kayttoohje
7.5 Paateasennot - non-intrusiivinen SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Paateasentojen asettelu 'non-intrusiivisella’ paikoitusantu-
rilla varustetussa mallissa

PROFITRON-toimilaitteet ovat saatavana joko potentiometrin alennusvaihteella tai "non-intru-
siivisena” vaihtoehtona non-intrusiivisella paikoitusanturilla (niP) varustettuina. Paateasentojen
asettelu alennusvaihteen kanssa on kuvattu edellisessa luvussa [7.4.

HiMod-toimilaitteessa "non-intrusiivinen” paikoitusanturi on vakiovaruste.

Jos toimilaitteet toimitetaan venttiileihin asennettuina, venttiilitoimittaja suorittaa normaalisti tdman
tydvaiheen. Asetukset on tarkistettava kayttddnoton yhteydessa.

Asettelu (ensimmainen asettelu)
Paateasentojen asettelu tehdaan suoraan toimilaitteessa.

Venttiilin tulee voida lilkkua vapaasti. Vapauta tarvittaessa kammen/kasipyoran avulla. Katso ohjeet
kammen/kasipyoran kayttéon luvusta 4.1.

Paateasentojen asetusjarjestys ei ole pakollinen. Seuraavassa esimerkissa on esitetty AUKI-paa-
teasennon nayttdilmoitukset. KIINNI-pdateasennon asetuksen yhteydessa naytettavat ilmoitukset
ovat vastaavia.

Asettelu keskeytetian valitsemalla "Takaisin’ @M. Tahan asti voimassa ollut paateasennon asetus
pysyy voimassa niin kauan kuin toimilaitetta ei ajeta.

Kayttotoimenpiteet

1. Valitse PAIKALLINEN ohjaus Ll = | O | Q
ﬁﬁteasennot
2. Valitse paavalikossa valikkokohta "Paatea-

sennot”.

Nayttdon vaihtuu "Ensiasettelu” (kuva 1). Asetus ]alklkateen
3. Vahvista valinta.

Nayttdéon ilmestyy kysymys, asetellaanko

‘Vain paateasennot’ (kuva 2, kohta 1) vai

suoritetaanko ‘Taydellinen’ asettelu para-

metreilla, joita paateasentojen moitteeton
asettelu edellyttaa (kohta 2).
Nama parametrit ovat

— Sulkeutumissuunta (myo6ta- tai vastapai-

vadn) ““ | Ensiasettelu ’
— Toiminopeus (KIINNI- ja AUKI-suuntaan)
— Pysaytystapa (momenttipysaytys tai Asetteluvaihtoehtojen valinta:

matkarajapysaytys KIINNI- ja AUKI-paa-
teasentoon), "Vain iiiliiiiiiil )
— Pysaytysmomentti (padateasennossa
KIINNI ja paateasennossa AUKI).
Nama parametrit on kuvattu jo luvussa 5.3. Taydelglr;eln“"lmparametm
4. Valitse valikkokohta 'Vain paateasennot’ ja

vahvista. Nayttédn vaihtuu kysymys, mika
paateasento, KIINNI vai AUKI, asetetaan Kuva 2: Paiteasentojen asettelu parametrien

ensin. kanssa tai ilman

Paateasentojen asetusjarjestys ei ole pakol-
linen. Seuraavassa on kuvattu AUKI-paatea-
sennon asetus. KIINNI-paateasento asete-
taan samalla tavoin.

Kuva 1: Paateasentojen ensiasettelu
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7 Kayttoonotto
7.5 Paateasennot - non-intrusiivinen

5. Valitse paateasento, jonka haluat asettaa
ensin (tassa esimerkissa paateasento AUKI)
(kuva 3, kohta 1) ja vahvista.

Naytto siirtyy paateasennon asetteluun ja
jarjestelma kehottaa ajamaan paateasentoon
AUKI (kuva 4). Ajosuunnaksi tarjotaan suun-
ta AUKI: Symbolin paateasento AUKI tausta
on oranssi (kuva 4, kohta 1).

Jos haluat ajaa toiseen suuntaan, kierra
monitoimikytkinta ja aseta oranssi merkinta
symbolin KIINNI kohdalle (kuva 4, kohta 2).

Se paateasento on aina asetettava ensin,
A joka on valittu edellisessa toimenpitees-

sa 4!
Liséksi naytolla nakyy asetettu pysaytystapa.
Téssa esimerkissa

m Paateasento KIINNI = momenttipysaytys
(kohta 3) ja

m Paateasento AUKI = matkarajapysaytys
(kohta 4)

6. Seuraava toimintajarjestys valitaan sen
mukaan, onko paateasennon pysaytystapa
matkaraja- vai momenttipysaytys.

= Matkarajapysaytys:

a) Huomioi venttiilin asento ja aja paatea-
sentoon; paina monitoimikytkinta.
Aja toimilaitetta niin pitkalle, etté venttiili
saavuttaa paateasennon.”
Kun toimilaite ajaa, valitun paateasen-
non LED vilkkuu.

« G

Ensiksi aseteltavan paateasennon valinta

1
\ “§ KIINNI

Kuva 3: Paateasennon valinta

« GEETTTTE

Ajo pééteasentoon AUKI:

2 N\ /
4 —
X

5 Pasteasennon kayttdénotto

N

1

Kuva 4: Paateasentoon ajo AUKI-suunnassa

= Jos monitoimikytkintd painetaan lyhyesti (< 3 s), toimilaite ajaa ainoastaan niin kauan,
kun monitoimikytkintad painetaan. Kun sita painetaan pidempaan (> 3 s) se siirtyy
itsepitoon (naytéssa naytetédan “ltsepito aktiivinen”) ja toimilaite ajaa niin kauan, kunnes

[l%: monitoimikytkintd painetaan uudelleen.

b) Kun haluttu paateasento on saavutet-
tu, paina monitoimikytkinta, toimilaite
pysahtyy. Tee mahdollinen hienosaato
vastakkaiseen suuntaan ajamalla.

¢) Kuittaa asento kohdasta 'Paateasennon
kayttoonotto’ (kuva 5).
Non-intrusiivinen paikoitusanturi aluste-
taan. Tama kestdd muutaman sekun-
nin. Ensimmainen paateasento on ase-

tettu tdman jalkeen, ja jarjestelma siirtyy

toisen paateasennon asettamiseen.
Nayttdéon ilmestyy kehotus ajaa paatea-
sentoon KIINNI.

Jatka vaiheesta 7.

= Jos ajo on pysaytetty matkarajapysaytyksen yhteydessa momenttipysaytyksella, esim.
liian suuren momentin, epaedullisten momenttiominaisuuksien tai mekaaniseen rajoitti-
meen ajon johdosta, tdma ilmaistaan naytolla ilmoituksella "Momenttipysaytys”.

« TS

Ajo paateasentoon AUKI

Kuva 5: Paateasennon kayttoonotto

* Jos toimilaite pysahtyy automaattisesti ennen paateasennon saavuttamista, se voi johtua kahdesta syysta:
— Liian suuri momentti tai epaedullinen momenttiominaisuus, keskeyta prosessi tassa tapauksessa, tai
— Venttiili on saavuttanut mekaanisen rajoittimen. Aja tdssa tapauksessa takaisin haluttuun paateasentoon.
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= Momenttipysaytys:

a) Pida monitoimikytkinta painettuna yli 3 s
ajan! Toimilaite ajaa automaattisesti.
Huomautus:

Jos monitoimikytkinta painetaan lyhyesti
(< 2 s), toimilaite ajaa ainoastaan niin
kauan, kun monitoimikytkinta painetaan.
Jos toimilaitetta ajetaan painamalla mo-
nitoimikytkinta toistuvasti lyhyen aikaa,
momenttipysaytysta ei tapahdu heti.

Kun pysaytysmomentti on saavutettu
paateasennossa, toimilaite pysahtyy
automaattisesti ja nayttdon ilimestyy:
‘Pysaytysmomentti saavutettu”.

b) Kuittaa asento kohdasta 'Paateasennon
kayttéonotto’. Tama kestda muutaman

sekunnin. _ . “«
Non-intrusiivinen paikoitusanturi alus- S

tetaan. kun n:éopg22;?5;22%?1?;2:\1&(9:114
Ensimmainen paateasento on asetettu

tdman jalkeen, ja jarjestelma siirtyy 2

toisen paateasennon asettamiseen.
Nayttdon tulee ilmoitus 'Aja paateasen-

0.0 Kierr.fisku .- _
\ - -

toon KIINNI'. Riittavaa likealuetta
3 ei ole vield saavutettu!
7. Aja toimilaite toiseen paateasentoon: A_{ _ Tuki
4 Paateasennon kayttoonotto

Seuraava toimenpide valitaan edellisen N\
vaiheen 6 mukaan, riippuen siita, halutaanko

paateasennossa matkaraja- vai momenttipy-

Kuva 6: Paateasentoon KIINNI ajo

saytys.

Toiseen paateasentoon ajettaessa naytolla ha
nakyy kierrosten/isku lukumaara (kuva 6, Ajo pasteasentoon KIINNI,

kohta 1) ja se antaa tietoa siita, onko riittava kunnes pysédytysmomentti saavutettu
likealue saavutettu (kohta 3). .
Jos momenttipysaytyksen kyseen ollessa I 7 5 Kiert.fisku (o
paateasennossa on saavutettu pysaytysmo- \—
mentti, tdama ilmoitetaan naytolla (kuva 7, Pysaytysmomentti saavutettN
kohta 1).

Jos pysaytys tapahtuu momenttipysaytykse-
na matkarajapysaytyksessa, nayttoon tulee
ilmoitus 'Momenttipysaytys’. Katso siina
tapauksessa alla oleva ohje*.

8. Aseta merkinta kohtaan 'Paateasennon
kayttoonotto’ (kuva 7, kohta 2) ja vahvista;
paateasennot on asetettu ja naytolla naytet-
tava ilmoitus vahvistaa, ettéd asetus on tehty
oikein (kuva 8).

9. Vahvista valikkokohta "Valmis’ (kuva 8,
kohta 1). Paateasentoasetukset
Toimilaite vaihtaa valikkoon 'Paateasennot’. oikein!

Kuva 8: Paiteasentojen asettelu valmis

* Jos toimilaite pysahtyy automaattisesti ennen paateasennon saavuttamista, se voi johtua kahdesta syysta:
— Liian suuri momentti tai epaedullinen momenttiominaisuus, keskeyta prosessi tdssa tapauksessa, tai
— Venttiili on saavuttanut mekaanisen rajoittimen. Aja tassa tapauksessa takaisin haluttuun paateasentoon.

Sivu 58 Y070.302/FI



7.5.2

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

7 Kayttoonotto
7.5 Paateasennot - non-intrusiivinen

Paateasentojen asettelu jalkikateen

Edellytykset

u Paateasentojen asetuksien on oltava tehtynad! Jos voimassa olevia asetuksia ei ole, katso edelli-
nen kappale "7.5.1 Asettelu (ensimmainen asettelu)” sivulla 56.

u Paateasentojen asettelua aloitettaessa venttiilin tulee voida liikkua vapaasti. Vapauta tarvittaessa

kammen/kasipyoran avulla (katso luku 4.1).

Asettelu keskeytetaan valitsemalla 'Takaisin’ “€®. Tahan asti voimassa ollut paiteasennon asetus
pysyy voimassa niin kauan kuin keskipy6raa ei kdanneta.

Kayttotoimenpiteet

1. Valitse PAIKALLINEN ohjaus [L = | O |.

2. Valitse paavalikossa valikkokohta 'Paatea-
sennot’.
Nayttd vaihtaa valikkoon 'Paateasennot’.

3. Vahvista valikkokohta 'Asetus jalkikateen’
(kuva 1, kohta 1).
Nayttdéon vaihtuu jalkikateen aseteltavan
paateasennon valinta (kuva 2).

4. Valitse paateasento, jonka haluat asettaa
jalkikateen (tassa esimerkissa paateasento
AUKI) ja vahvista.

Naytt6 vaihtuu ja sinua kehotetaan ajamaan

valittuun paateasentoon. Jos olet valinnut

paateasennon AUKI, merkinta on paateasen-

tosymbolin AUKI kohdalla. Jos olet valinnut

paateasennon KIINNI, merkinta on paateas-

entosymbolin KIINNI kohdalla.

Lisaksi naytolla nakyy:

— prosentuaalisesti nykyinen asento liike-
matkan sisalla (kuva 3, kohta 1)

— liikkematka kierroksina iskua kohden
lisdvaihteistoa huomioimatta (kuva 3,
kohta 2)

— poikkeama prosentteina nykyisesta paa-
teasennosta (kohta 3)

— llmoitus, onko liikealue riittava (kohta 4).
Jos liikealue on riittava, paateasento
voidaan ottaa kayttoon (5).

5. Aseta tarvittaessa merkinta sen paateasen-
non symbolin paalle, johon on tarkoitus ajaa
(uusi paateasento).

6. Aja toimilaite uuteen paateasentoon.
= Matkarajapysaytys:
Paina monitoimikytkinta niin kauan,
kunnes uusi paateasento on saavutettu.
Hienosaataminen on mahdollista ajosuun-
taa vaihtamalla.

Paiteasennot

Ensiasettelu

Kuva 1: Paiteasentojen asettelu jalkikateen

- Asetus jalkikiteen

Valitse jalkikdteen
aseteltava paateasento:

Kuva 2: Paateasennon valinta

1 <« (e

Aja pasteasentoon AUKI

100,00 %
3.0 Kierr.fisku
A0.0 %

Kuva 3: Uuteen padteasentoon ajo ja sen
kayttoonotto

Y070.302/FI
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7 Kayttoonotto Kayttoohje
7.5 Paateasennot - non-intrusiivinen SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

= Momenttipysaytys:
Pida monitoimikytkinta painettuna yli 3 s
ajan! Toimilaite ajaa automaattisesti paate-
asentoon, katso myos seuraava ohje:

Jos monitoimikytkintd painetaan lyhyesti
(< 2 s), toimilaite ajaa ainoastaan niin
kauan, kun monitoimikytkinté painetaan.
l:[%> Jos toimilaitetta ajetaan painamalla mo-
nitoimikytkinta toistuvasti lyhyen aikaa,
momenttipysaytysta ei tapahdu heti.

Asetus jdlkikdteen

Naytolla naytetaan, onko toimilaite riittavalla
likealueella seka prosentteina muutos taha-
nastiseen kokonaisliikematkaan nahden ja
ero tdhanastiseen paateasentoon nahden.

7. Aseta merkinta kohtaan ‘Paateasennon kayt-
toéonotto’ (kuva 3, kohta 5) ja vahvista.
limoitus vahvistaa jalkiasetuksen onnistu-
neen (kuva 4). 1

Paateasentoasetukset
oikein!

8. Vahvista valitsemalla 'Valmis’ (kuva 4, koh-
ta 1). Kuva 4: Paateasennon jélkiasettelu oikein

Nayttd vaihtaa valikkoon 'Paateasennot’.
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8.1

Parametri

Kayttéohje 8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.1 Parametrivalikko

Parametrit ja mahdolliset parametriarvot

Té&ssé luvussa kuvataan parametrit ja mahdolliset parametriarvot.

Seuraavassa yleiskatsauksessa nakyy parametrivalikko.

Parametrivalikko
Lisdvaihteisto * A
Sivu 36
| Vaihteistolaji ) —
Sovellustoiminnot
—{ Vaihteistotyyppi )] TR
— Vaihteen valityssuhde' ) —( Sov.toimintojen kayttdonotto )|
—{ Kerroin Iaht6-/tulomomentti’ )] - Asennoitin )
—(Maks. l8htSmoment ) —( Toimiajan ominaiskayra )
— Maks. tulonopeus ) —( Suhteellinen ajo )
i f 1,2
—(Kierrisku ) | Prosessisaadin )
- . >
—(Pot.metrin al.vaihteen asetus ) _( Analoginen nopeusasetus ]
' Tiedot ovat erilaiset vaihteistotyypista
riippuen. —— Toiminopeuden ominaiskayra )
2Vain alennusvaihteella varustetun —(Split range -toiminto ]
toimilaitteen yhteydessa. - -
S ——{ Asiakasvaihtoehto )|
enttiil
: Sivu 62 ok Erikoisparametrit
| Sulkeutumissuunta ) o
ivu
—{(Toiminopeus ) — Laitetunnus )
—( Pyséytystapa ) . — Asennus erilleen )
— Pyséytysmomentti ) — Valikoskettimet )
—( Paateasentoalue ) | (Woottor )
M tin ohit
L ZCICTE ) — Huoltovlit, ventili )
T .. —{ Tarkastus, huolto )
Ohjausjarjestelma (DCS) — :

Sivu 66 — Tiiviiksi sulkeminen )]
| Ohjaustapa ) L Kaynnistymisaika )
—{ Vaihtoehtoinen ohjaus ) —{ Jarrutusvoima )
—( Binaaritulo ) —{ Viive ilmoitus sahkokatkosta )]
—{ Tila-tulo ) - Vaantsmomentin mittauslaippa )
—{ Analoginen tulo AT1 ) — Rajat joh.katk. analoginen tulo )
—{ Analoginen tulo AT2 (valinnainen*) | — Testikéytto )
—{ Binaarilahdot ) — Valipiirijannitteen rajoittaminen )
— Analoginen Iaht5 AL1 ) — Kayntiajan valvonta )
— Analoginen I5htd AL2 (valinnainen®) | — Pasteasentonopeus )
L Kenttavayla (mikéli olemassa) ) —( Autom. VT-paateasento-adaptio )]

—{ DCS-hyvaksyntaaika )]

Sivu 77

Hatatulo )

Hataajon nopeus )

Hatiasento ) * Ei mallissa 2SG7, 2SQ7
Hatakayttaytyminen ) Ei mallissa 2SQ7
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.2 Venttiilikohtaiset parametrit

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Venttiilikohtaiset parametrit

Tama luku sisaltda luettelon parametreista ja mahdollisista parametriarvoista, jotka koskevat suo-
raan venttiilid. Yksittaisten parametrien kuvauksen jarjestys vastaa valikon rakennetta, katso kuva.

Valikon I&pi navigointi on kuvattu luvussa '4.4
Navigointi valikoissa” sivulla 23.

Mahdolliset parametriarvot

® toiminopeuksille (toimiajat mallissa 2SG7,
2SQ7), katso taulukot, luku '7.3.2 Toiminope-
uksien/toimiaikojen parametrointi” sivulla 41

m pysaytysmomenteille, katso luku '7.3.3 Pysay-
tystapojen ja pysaytysmomenttien/-voimien
parametrointi” sivulla 42.

Parametrien muuttaminen valikossa
"Venttiili’

Parametriarvojen muuttaminen valikossa
"Venttiili’ tehdaan eri tavoin, riippuen siita
muutetaanko

= ominaisuutta vai

u Jukua.

Kayttdtoimenpiteet on kuvattu yksittéisina vai-
heina.

Parametrin ominaisuuden muuttaminen

Esimerkissd muutetaan parametrin ’Sulkeutu-
missuunta’ ominaisuus 'my6tapaivasta’ 'vasta-
paivaan’.

1. Valitse valikossa 'Venttiili' parametri 'Sulkeu-
tumissuunta’, aseta oranssi valintamerkinta
kohdan 'Sulkeutumissuunta’ alapuolella
olevalle riville (kuva, kohta 1).
Valintamerkintaa ei voi asettaa otsikon,
tassa 'Sulkeutumissuunta’ paalle, vaan se on
asetettava alla olevalle riville, joka nayttaa
kyseessa olevan parametrin.

2. Vahvista valinta (kohta 2).
Nayttéon vaihtuu valikko 'Sulkeutumissuun-
ta’, valintamerkinta on ensimmaisen para-
metriarvon kohdalla.
Huomautus: Nykyinen parametriarvo on
merkitty ruksilla .

3. Valitse ohjaustavan uusi parametri; vierei-
sessa esimerkissa oranssi valintamerkinta
asetetaan kohtaan 'vastapaivaan’ (kohta 3).

4. Vahvista valinta (kohta 4).
Nayttéon ilmestyy huomautus siita, etta sul-
keutumissuunnan muuttaminen vaatii myos
uuden paateasentoasetuksen.

r Y
* Ei mallissa 2SQ7

Sulkeutumissuunta*
_I:[ MyGtapaivaan )
[Vastapéivéén ]
(] Toiminopeus
_[I XX kierr./min ]
_[E XX kierr./min ]
'E Pysaytystapa
2 — ¥ Raja-/momenttipyséytys )
g _: — % Raja-/momenttipyséytys )
& E Pysédytysmomentti *
N i 3 XXNm |
i = XX Nm |
E Paateasentoalue
- & 0-XX% |
L = XX =100 % |
E Momentin ohitus
:, . _—[Yritysten lukumaara X]
i
i
i

Kuva: Valikko Venttiili

Kuva: Parametrin ominaisuuden
muuttaminen valikossa Venttiili

Sivu 62
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Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.2 Venttiilikohtaiset parametrit

5. Vahvista ilmoitus.
Nayttdon vaihtuu jalleen valikko 'Venttiili’ ja
kohdassa ’Sulkeutumissuunta’ naytetaan
uusi asetettu ominaisuus.
Huomautus: Jos nyt siirrytdan valikkoon
Sulkeutumissuunta, parametriarvon 'vasta-
paivaan’ perassa on ruksi.

Parametrin lukuarvon muuttaminen

Esimerkissd muutetaan parametrin 'Pysaytys-
momentti’ arvo KIINNI-suuntaan.

1. Valitse valikossa 'Venttiili' parametri 'Pyséay-
tysmomentti’, aseta oranssi valintamerkinta
kohdan 'Pysaytysmomentti’ alapuolella
olevalle riville (kuva, kohta 2).

2. Vahvista valinta (kohta 3).
Nayttdon vaihtuu valikko "Pysaytysmomentti”
ja nykyisen pysaytysmomentin arvo vilkkuu
sinisena.

3. Kierra monitoimikytkinta; pysaytysmomentin
arvo muuttuu ja vilkkuu oranssina. (Kohta 4).

4. Vahvista valinta (kohta 5).
Nayttéon vaihtuu jalleen valikko ‘Venttiili’ ja
kohdassa 'Pysaytysmomentti’ naytetdan uusi
asetettu arvo.
Huomautus: Jos nyt siirrytaan valikkoon
Pysaytysmomentti, uusi asetettu arvo vilkkuu
sinisena.

Seuraavassa kuvataan venttiilin parametrit ja
mahdolliset parametroinnit. Parametrien jarjes-
tys vastaa valikon ’Venttiili’ rakennetta.

1

Pyséytys

3 v Matkarajapysaytys
- v -_r;ﬁatkarajapysaytys
Pyséytysrvﬁﬂ -

10 Nm 20 Nm

Kuva: Parametrin arvon muuttaminen
valikossa 'Venttiili’

Y070.302/FI
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot Kayttoohje
8.2 Venttiilikohtaiset parametrit SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8.2.2 Parametrit ja niiden arvot valikossa "Venttiili’

Seuraavassa naytetyt arvot/asetukset ovat vakioasetusten mukaisesti esiasetettuina, mikali tilauk-
sen yhteydessa ei ole muuta sovittu.
Parametri Sulkeutumissuunta (Ei mallissa 25Q7.)

Sulkeutumissuunta
| Myétapaivaan

Paaakselin kiertosuunta KIINNI-ajossa. Mahdollinen asetus: my6tapaivaan tai vastapaivaan.

A I Jos sulkeutumissuuntaa muutetaan, paateasennot on aseteltava sen jalkeen!

Parametri Toiminopeus

Toiminopeus
K3 14 Kierr./min
|= 14 kierr./min

9= toiminopeus KIINNI-suuntaan. - = toiminopeus AUKI-suuntaan.

Parametrointi toiminopeusalueen sisalla, katso tyyppikilpi.

Parametri Pysaytystapa

Pysaytystapa
K3 matkarajapysaytys
|= matkarajapysaytys

~§ = pysaytystapa paateasennossa KIINNI. # = pysaytystapa paateasennossa AUKI.

Mahdollinen asetus: matkaraja- tai momenttipysaytys.

A I Jos pysaytystapaa muutetaan, paateasennot on aseteltava sen jalkeen!

Parametri Pysdytysmomentti (Ei mallissa 2SQ7.)

Pysaytysmomentti
KX 20 Nm
= 20 Nm

—§ = pysaytysmomentti padteasennossa KIINNI. = = pysaytysmomentti paateasennossa AUKI.

Mahdollinen asetus: 10 %:n valein:
= Toimilaite luokka A ja B (8 porrasta) valilla 30 % ja 100 % M_, (vakioasetus = 30 %)
= Toimilaite luokka C ja D (6 porrasta) valilla 50 % ja 100 % M, (vakioasetus = 50 %)

Ei asetettavissa mallissa 2SG7.
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.2 Venttiilikohtaiset parametrit

Parametri Paiteasentoalue

Paateasentoalue
K3 0-2 %
= 98-100 %

; = paateasentoalue paateasennossa KIINNI.
& = paateasentoalue paateasennossa AUKI.

Mahdollinen asetus (1 %:n valein):
u Paateasentoalue KIINNI
valilla [0 % — 2 %] ... [0 % — 20 %]
m Paateasentoalue AUKI
valilla [98 % — 100 %] ... [80 % — 100 %]

Paateasentoalueen sisélla ajetaan hitaalla
toiminopeudella (tai pitemmalla toimiajalla). Jos
toimilaite pysahtyy tdman alueen ulkopuolella
momenttipysaytykselld, jarjestelma havaitsee
hairién ("Momenttihairid”, katso luku 4.3 Toimi-
laitteen tilan ilmoitukset” sivulla 18).

Parametri Momentin ohitus

Momentin ohitus
| Yritysten lukumé&ara 0

toiminopeus

Nopeus/

P
=
=

I
) ) ]

H

80 98
Aselusalue

o
N

20
Asetusalue

min. paateasentoalue
KIINNI

AUKI

100 %

e e’
min. pdateasentoalue
AUKI

SN S —
maks. paateasentoalue KIINNI maks. paateasentoalue AUKI

Kuva: Paateasentoalueet

Jos paateasentoalueen ulkopuolella on este, toimilaite ajaa toistuvasti (1-5 kertaa) estetta vasten.

Jos parametriarvo 'Momentin ohitus’ on 0, ei seuraa uutta ajoa.

Jos parametriarvo on eri kuin nolla, toimilaite
ajaa esteen tunnistamisen jalkeen automaat-
tisesti vastakkaiseen suuntaan (paateasento-
aluetta vastaavan matkan verran, ei kuitenkaan
2 s kauempaa) ja taman jalkeen jalleen esteen
suuntaan.

Tama toistetaan niin monta kertaa, kunnes este
on ohitettu tai yritysten parametroitu lukumaara
saavutetaan.

Jos estettd ei saada ohitettua, jarjestelma
kytkeytyy pois paalta ja antaa virheilmoituksen
"Momenttihairi”. Toimilaite signaloi kuitenkin
edelleen olevansa "kayttdvalmis”, koska vastak-
kaiseen suuntaan voidaan viela ajaa.

Vakioasetus on 0.

Este tunnistettu
Toimilaite ajaa

Yritysten lukumaara
parametroinnin

mukaisesti

Paateasento-

KIINN I __2ue g y

[ [
*———P»

N JTakaisinajo" = 2 s
- maks. matka kuten paateasentoalue
<« Koko liikematka - 3

Kuva: Momentin ohitus
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8.3.1 Valikon Ohjausjarjestelma yleiskatsaus

ISy

8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.3 Ohjausjarjestelman parametrit

Kayttéohje

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ohjausjarjestelman parametrit

Oranssia valintamerkintaa ei voi asettaa sinisen ryhmanotsikon paalle, vaan se on asetettava
suoraan sen alla oleville riveille, joilla ndytetddn mahdolliset parametriarvot.

Seuraavassa yleiskatsauksessa nakyvat mahdolliset parametrit. Nayton kuva saattaa poiketa

tassa naytetysta tuotteen konfiguraatiosta riippuen.

| Paavalikko

| Parametri
| Ohjausjarjestelma (DCS)
Ohjaustapa
Binaarinen

Jatkuva kosketus

Pulssikosketus

Suhteellinen ajo

Analoginen
Asennoitin AT1

Prosessisaadin AT1

Asennoitin AT2

Prosessisaadin AT2

Kenttavayla
Jatkuva kosketus

Asennoitin

Prosessisaadin

Suhteellinen ajo

Sisédinen
| Prosessisaéadin, kiintea ohjearvo

Vaihtoehtoinen ohjaus
| Ei aktiivinen

Binaarinen
Jatkuva kosketus

Suhteellinen ajo

Analoginen
Asennoitin AT1

Prosessisaadin AT1

Asennoitin AT2

Prosessisaadin AT2

Kenttavayla
Jatkuva kosketus

Asennoitin

Prosessisaadin

Suhteellinen ajo

Sisdinen
Prosessisaadin, kiintea ohjearvo

Binaaritulo
Lepovirta (NC)

Tyobvirta (NO)

Tila-tulo
Ei toimintoa

Vaihdon lukitus PAIKALLINEN/KAUKO

Moottorikaytdn aktivointi

UJ

Analogmn tulo AT1

| Ominaiskayra
Nouseva
Laskeva
| Alue
4 -20 mA
0-20 mA
Analoginen tulo AT2

| Ominaiskayra
Nouseva
Laskeva
| Alue
4 -20 mA
0-20 mA
Binaarilahdot

| limoitusten asettaminen

| Lahto 1

Signaali

Taso

Lahto 2

Laht6 3 ... 8

Analoginen ldhto AL1
| Signaali

Asennon tosiarvo

Prosessin tosiarvo

| Alue

4-20 mA

0-20mA

| Ominaiskayra

Nouseva

Laskeva

Analoginen lahto AL2

Vain jos jérjestelméssé analoginen lisédmo-
duuli. Parametrointi kuten analogisen I1&dhdén
AL1 kohdalla.

Kenttavayla
PROFIBUS DP
Kanava 1

Kanava 2

Prosessitiedot
MODBUS

Osoite
Tiedonsiirtonopeus
Pariteetti/keskeytysbitti
Valvonta-aika

— HART
Aktivointi PAIKALLINE.N Osoite 0-63
° Valvonta-aika 0 - 3600 s.
® & 6 0 0 0 & 0 0 o o
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.3 Ohjausjarjestelman parametrit

Parametrien muuttaminen valikossa ’Ohjausjarjestelma’

Toimenpiteet parametriarvojen muuttamiseksi valikossa ‘Ohjausjarjestelma’ ovat samat kaikkien
parametrien kohdalla, parametrit muutetaan neljassa vaiheessa.

Kayttdtoimenpiteet on kuvattu seuraavassa yksittaisind vaiheina. Esimerkissd muutetaan ohjausta-
pa 'Binaarinen - jatkuva kosketus’ ohjaustavaksi ‘Binaarinen - pulssikosketus’.

Kayttétoimenpiteet

1. Valitse valikossa 'Ohjausjarjestelma’ para-
metri, tdssa esimerkissa 'Ohjaustapa’; aseta
oranssi valintamerkinta kohdan 'Ohjaustapa’
alapuolella olevalle riville (kuva kohta 1).
Valintamerkintaa ei voi asettaa otsikon, tassa
'Ohjaustapa’ paalle, vaan se on asetettava
alla olevalle riville, joka nayttda nykyisen
parametrin. Jos haluat muuttaa nykyista
parametria, siirry vaiheeseen 2.

2. Vahvista valinta (kohta 2).
Nayttdon vaihtuu valikko 'Ohjaustapa’, valin-
tamerkinta on ensimmaisen parametriarvon
kohdalla.
Huomautus: Nykyinen parametriarvo on
merkitty ruksilla [¥2.

3. Valitse uusi parametri ohjaukselle; vierei-
sessa esimerkissa oranssi valintamerkinta
asetetaan kohtaan 'Pulssikosketus’ ohjausta-
van 'Binaarinen’ alapuolella (kohta 3).

4. Vahvista valinta (kohta 4).
Nayttdéon vaihtuu jalleen valikko 'Ohjausjar-
jestelm@’ ja kohdassa 'Ohjaustapa’ naytetaan
uusi asetettu parametri.
Huomautus: Jos nyt siirrytaan valikkoon
Ohjaustapa, parametriarvon 'Pulssikosketus’
perassa on ruksi.

Seuraavassa kuvataan ohjausjarjestelman pa-
rametrit ja mahdolliset parametroinnit. Paramet-
rien jarjestys vastaa valikon 'Ohjausjarjestelma’
rakennetta.

Ohjausjarjestelma (DCS) - ohjausta-
pa

Viereisessa kuvassa nakyy yleiskuva paramet-
rivalikosta 'Ohjaustapa’; toimilaitetta voidaan

ohjata eri tavoin, mallista riippuen. Ohjaustavat
ovat:

= 'Binaarinen
u ’Analoginen’ tai
u ’Kenttavayla’.

Ohjaustapa maaritetdan asettamalla parametrin
’Ohjaustapa’ (parametri)arvo (naytetdan oranssi-
na viereisessa valikkokuvassa).

Esimerkiksi ohjaustavalle Binaarinen voidaan
valita ohjaukseksi Jatkuva kosketus, Pulssikos-
ketus tai Suhteellinen ajo.

1= € 0Q

v

Ohjaustaos

i ey

[ ]
Suhteellinen ajo D
Analoginen -
Asennoitin AT1 ]
Prosessisaadin AT1 |:|

Kuva: Parametrointi valikossa Ohjausjarjes-
telma

Ohjaustapa

Binaarinen
—{ Jatkuva kosketus )

—[Pulssikosketus

)

—_—

—[Suhteellinen ajo

Analoginen
—[Asennoitin AT1

— Prosessisaadin AT1
— Asennoitin AT2

arjestelma

—_ w VW

— | Prosessisaadin AT2

jausj

Kenttavayla

—[Jatkuva kosketus

Oh

—[Asennoitin

—| Prosessisaadin

A A A

—[Suhteellinen ajo

Sisainen

—[Prosessiséédin, kiinted ohjearvo ]

(

Kuva: Valikko Parametri: ”Ohjaustapa”
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot Kayttoohje
8.3 Ohjausjarjestelméan parametrit SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ohjaustapa Binaarinen

Binaarinen
Jatkuva kosketus
Pulssikosketus
Suhteellinen ajo

Jatkuva kosketus
Jatkuva kosketus binaaristen tulojen AUKI ja KIINNI kautta.
Toimilaite ajaa niin kauan kuin AUKI- tai KIINNI-signaali on voimassa. Toimilaite pysahtyy, kun
signaali poistuu, paateasento on saavutettu tai komennot AUKI ja KIINNI annetaan samanaikai-
sesti.

Vakioasetus, jos laitteistoa ei ole tilattu asennoittimella varustettuna.

Pulssikosketus
Pulssikosketuksen maaritys binaaristen tulojen (AUKI, KIINNI ja STOP) avulla.
(Toimilaite ajaa AUKI-/KIINNI-pulssin mukaisesti, kunnes STOP-signaali annetaan tai paatea-
sento saavutetaan. Vastakkaisen suunnan signaali johtaa suoraan ajosuunnan vaihtoon.
Mahdollinen vain, kun parametrin 'Vaihtoehtoinen ohjaus’ arvoksi on asetettu 'Ei aktiivinen’.

Suhteellinen ajo
Toimilaite ajaa myds erittdin lyhytaikaisilla
ohjauksilla suhteellisesti binaaristen tulojen
AUKI/KIINNI ohjausaikaan nahden. Toimilait-
teen ajama matka on juuri samassa suhteessa Kaava: liikematkan suhde toimiaikaan
kokonaisliikematkaan kuin ohjausaika on koko
toimiajan kestoon, katso viereinen kaava.

A Liikematka _ Ohjausaika
Kokonaislikematka ~—  Kokonaistoimiaika

Tata varten toimiajan (kayntiaika) on oltava maaritettyna. Toimilaite maarittaa sen automaatti-
sesti paateasentojen asettelun jalkeen. Katso myos "8.5.3 Suhteellinen ajo” sivulla 81.
Asetettavissa vain, jos asennoitin on otettu kayttoon.

Ohjaustapa Analoginen

Analoginen
Asennoitin AT1
Prosessisaadin AT1
Asennoitin AT2
Prosessisaadin AT2

Asennoitin AT1
Asennoitin, ohjearvo analogisen ohjearvotulon AT1 avulla.

Toimilaitteen asennoitin aktivoidaan ja toimilaite ajaa suhteessa analogiseen signaaliin
0/4 — 20 mA.

Asetettavissa vain, jos asennoitin on otettu kayttoon.
Vakioasetus, jos toimilaite on tilattu asennoittimella varustettuna.

Prosessisaadin AT1

Prosessisdadin aktivoidaan toimilaitteessa. Ohjearvon sy6ttd tapahtuu analogisen tulon AT1
kautta (0/4—20 mA). Prosessin tosiarvo maaritetdan AT2:n kautta (0/4 — 20 mA).
Asetettavissa vain, jos prosessisdadin on otettu kayttoéon.

Asennoitin AT2
Vain, jos analoginen ohjearvotulo AT2 on olemassa.
Kuten asennoitin AT1, mutta tdssa kaytetdan ohjearvotuloa AT2.
(Jos analoginen ohjearvotulo AT2 on kaytettavissa, voidaan paattaa vapaasti, maaritetaanko
asennoittimen ohjearvo AT 1:n vai AT2:n kautta.)

Prosessisaadin AT2
Kuten prosessisaadin AT1, ohjearvon sy6ttd tapahtuu kuitenkin analogisen tulon AT2 kautta ja
prosessiarvon analogisen tulon AT1 kautta. Mahdollinen vain, jos kaytettévissa on AT2 (nor-
maalisti prosessisaatimien yhteydessa).
(Jos analoginen ohjearvotulo AT2 on kaytettavissa, voidaan paattda vapaasti, maaritetdanko
ohjearvo AT1:n vai AT2:n kautta.)
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Kayttoohje 8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.3 Ohjausjarjestelman parametrit

Ohjaustapa Kenttavayla

Kenttavayla
Jatkuva kosketus
Asennoitin
Prosessisaadin
Suhteellinen ajo

Jatkuva kosketus
Jatkuvan kosketuksen maaritys kenttavaylan ja AUKI-/KIINNI-komentojen avulla.
Toimilaite ajaa niin kauan kuin AUKI- tai KIINNI-komentoa lahetetdan. Toimilaite pysahtyy, kun
komennot poistetaan seurantasahkeella tai paateasento saavutetaan.

Asetettavissa vain kenttavaylaliitdnnan ollessa kaytettavissa.

Asennoitin
Asennoitin, jonka ohjearvo saadaan kenttavaylalitannan kautta (katso asennoitin AT1, Sivu
68).
Vain kenttavaylaliitdnnan ollessa kaytettavissa ja asennoittimen ollessa aktivoituna.

Prosessisaadin
Kuten analogisessa ohjaustavassa 'Prosessisaadin AT1* tai 'Prosessisaadin AT2’, katso Sivu
68. Prosessisaadin, ohjearvo kenttavaylan avulla.

Suhteellinen ajo
Kuten ohjaustavassa 'Binaarinen’ *Suhteellinen ajo’, katso Sivu 68.
Suhteellisen ajon ohjaus tapahtuu kenttavaylasahkeen AUKI-/KIINNI-kaskyjen avulla.
Vain asennoittimen ollessa aktivoituna.

Ohjaustapa Sisdinen

Sisdinen
Prosessisaadin, kiintea ohjearvo

Prosessisaadin, kiintea ohjearvo
Prosessisaadin saatelee asetettavissa olevaa kiinteda ohjearvoa.
Kiintean ohjearvon asettaminen tapahtuu sovellustoiminnoissa (katso myés "8.5.1 Sovellus-
toimintojen ja asiakasvaihtoehtojen kayttoonotto” sivulla 79 seka lisakayttéohje "Prosessi-
saadin”).
Prosessin tosiarvo AT2:n tai AT1:n kautta.
Vain prosessisaatimen ollessa aktivoituna.

8.3.4 Ohjausjarjestelma — Vaihtoehtoinen ohjaus

Parametri 'Vaihtoehtoinen ohjaus’ mahdollistaa kytkennan toiselle ohjaustavalle esim. vaihdet-
taessa hairidtapauksessa analogiselta binaariselle ohjaukselle. Edellytyksena on, etta parametriin
‘Ohjaustapa’ ei ole valittu asetusta 'Binaarinen pulssikosketus’. Vaihtaminen ohjaustavan ja vaihto-
ehtoisen ohjauksen valilla tapahtuu binaarisen tulon STOP kautta.

Parametriarvojen asettaminen tapahtuu samalla tavoin kuin parametrin ’Ohjaustapa’ kohdalla, katso
edellinen luku '8.3.3 Ohjausjarjestelma (DCS) — ohjaustapa” sivulla 67. Asettamalla parametri-

arvo aktivoidaan vaihtoehtoisen ohjauksen mahdollisuus. Asettamalla 'Ei aktiivinen’ deaktivoidaan
vaihtoehtoisen ohjauksen mahdollisuus.

Vaihtoehtoinen ohjaus
Ei aktiivinen
'Ei aktiivinen’: "Vaihtoehtoinen ohjaus’ ei ole aktiivinen. Ohjaaminen tapahtuu ainoastaan parametril-
la 'Ohjaustapa’ asetetun ohjaustavan kautta.
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8.3.5

8.3.6

8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot Kayttoohje
8.3 Ohjausjarjestelman parametrit SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ohjausjarjestelma — Binaaritulo

Tulojen 'AUKI, KIINNI, STOP ja Tila’ asettami-
nen.

Binaaritulo

Binaaritulo Lepovirta (NC)

| Tyévirta [NOJ

(Tyovirta (NO)

| Lepovirta [NC]

Tyovirta [NO] (high aktiv)
Aktiivinen 24/48 V:n tasavirtasignaalin
yhteydessa.

Lepovirta [NC] (low aktiv)
Aktiivinen 0 V:n tasavirtasignaalin aikana.

[ Ohjausjarjestelma }

Kuva: Valikko parametrit ’Binaaritulot”

HATA-tulon asetus tehdaan valikossa ‘Turvalli-
suus’, "8.4.1 Hatatulo” sivulla 77.

Johtovaurio tunnistetaan ainoastaan, jos binaaritulojen ’AUKI, KIINNI, STOP ja Tila’ taso on jan-
nitteinen eli aktiivinen 24/48 V:n tasavirtasignaalin yhteydessa. Jos signaali laskee johtovaurion
johdosta 0 V: iin vaihtokytkin paastaa ja lukitus vapautuu.

Tila-tulo

Taman binaaritulon kautta voidaan antaa ohjauskaskyja ylimaaraisiin toimintoihin.

Tila-tulo

Ei toimintoa

Vaihtokytkimen lukitus PAIKALL/KAUKO
Moottorikaytdn aktivointi

Aktivointi PAIKALLINEN

Ei toimintoa
Ohjauspaikasta (DCS) tulevalla signaalilla ei ole vaikutusta.

Vaihtokytkimen lukitus PAIKALL/KAUKO
Ohjauspaikasta (DCS) tuleva signaali estaa toimilaitteen ohjauksen vaihtamisen toimintojen
KAUKO ja PAIKALLINEN valilla.
Signaali = aktiivinen: vaihtokytkin lukittu.
Signaali = ei aktiivinen: vaihto mahdollinen.

Moottorikdyton aktivointi
Toimilaitteen sahkdinen ajo voidaan mahdollistaa tai lukita (moottorin lukitus) automaatiojarjes-
telman signaalilla.
Signaali = high (24/48 V, riippumatta asetuksesta TV/LV): toimilaitetta voidaan ajaa.
Signaali = low (0 V): Toimilaite ei ole kayttévalmis. Tilarivilla naytetaan "Moottorin lukitus”.

Aktivointi PAIKALLINEN
Toimilaitteen kayttd voidaan vapauttaa tai sitd voidaan rajoittaa automaatiojarjestelmasta kasin.
Signaali = aktiivinen: Toimilaitteen kayttdminen on mahdollista valitun kayttajatason mukaisesti.

Signaali = ei aktiivinen: Kayttd on mahdollista vain kayttajatasolla 'tarkkailija’. Lisaksi voidaan
vaihdella ohjaustapojen PAIKALLINEN, KAUKO tai POIS PAALTA valilla.
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.3 Ohjausjarjestelman parametrit

Ohjausjarjestelma — Analoginen tulo AT1

Ohjearvon sy6tté analogisessa tulossa 1
asennoittimen tai prosessisaatimen ohjearvojen
syo6tt6a tai toiminopeusasetusta varten.

Ominaiskayra

Ominaiskayra
| Nouseva
| Laskeva

Nouseva

Nouseva: 20 mA tarkoittaa 100 % AUKI,
katso kuva 2.

Laskeva
Laskeva: 20 mA tarkoittaa 0 % AUKI.

Alue

Alue
4 -20 mA
0-20mA

4-20 mA
Johtovaurion valvonta mahdollista (live zero)

0-20 mA

Johtovaurion valvonta ei mahdollista (dead
zero)

)

Ohjausjarjestelma

—

Analoginen tulo AT1

Ominaiskayra
— Nouseva )
—[Laskeva ]
Alue
— 420 mA )
020 mA )

Kuva 1: Valikko parametri "Analoginen tulo AT1"

%
100

50

\ Ominaiskéyra nouseva
Nopeus
e e n?
I
A
// né
By =
—————— g g  fe——————
’ ’ : i =
|
7’ I n3
” ! nz
’” I ni
. | >

, Ominaiskayra laskeva

|
I
1
1
I
L

3
:
x

——————— |

g8 12 16 20 mA
4 — 20 mA

—— —————

Kuva 2: Muutos 0/4 — 20 mA 0 — 100 %:ksi tai nopeu-

8.3.8 Ohjausjarjestelma — Analoginen tulo AT2

8.3.9

Analoginen tulo AT2 naytetaan ainoastaan,

jos jarjestelmassa on analoginen lisamoduuli.
Parametriarvojen asettaminen tapahtuu samal-
la tavoin kuin ’Analogisen tulon AT1’ kohdalla,
katso edellinen luku.

Ohjausjarjestelma — Binaarilahdot

Toimilaitteen binaarinen palaute ohjausjarjes-
telmaan annetaan yhteensa 8 ilmoituslahdon
kautta. Jokainen naista Iahdoista voidaan kytkea
pois paalta tai varata jollekin 21:sta kaytetta-
vissa olevasta tilailmoituksesta, katso viereinen
valikkonakyma.

Liséksi voidaan maarittdd palautesignaalin taso:
lepovirta (NC) tai ty6virta (NO).

Tyovirta (NO) Aktiivinen 24/48 V:n tasavirtasig-
naalin yhteydessa

Lepovirta (NC): Aktiivinen 0 V:n tasavirtasig-
naalin yhteydessa

deksi erilaisen ominaiskédyran yhteydessa
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.3 Ohjausjarjestelman parametrit

Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Lahto 1
Valikkokatsaus, katso oikealla oleva kuva.

Seuraavalla sivulla oleva taulukko ilmaisee
vakioasetuksen.

Ei kdaytossa
limoituslahtoa 1 ei ole varattu millekaan
mahdolliselle tilailmoitukselle. 'Lahtoé 1’ on
pois paalta.

Paateasento KIINNI

Toimilaite on pysahtynyt KIINNI-paateasen-
toon.

Paateasento AUKI
Toimilaite on pysahtynyt AUKI-paateasen-
toon.

Momentti KIINNI saavutettu
Toimilaite on pysahtynyt momenttipysaytyk-
sella KIINNI-suunnassa.

Momentti AUKI saavutettu
Toimilaite on pysahtynyt momenttipysaytyk-
sella AUKI-suunnassa.

Momentti KIINNI/AUKI saavutettu
Toimilaite on pysahtynyt momenttipysaytyk-
sella KIINNI- tai AUKI-suunnassa.

Hairio
Virhe on havaittu (virheen tyyppi, katso "4.3
Toimilaitteen tilan ilmoitukset” sivulla 18).

Vilkku
Toimilaite ajaa. Signaali vaihtelee ’high’ ja
‘low’-tilan valilld 2 sekunnin tahdissa.

Kayttovalmis

Toimilaitetta voidaan ajaa tilassa PAIKALLI-
NEN tai KAUKO.

Kayttovalmis + KAUKO
Toimilaitetta voidaan ajaa tilassa KAUKO.

Paikallinen

Toimilaite on tilassa Ohjaustapa PAIKALLI-
NEN tai POIS.

Vilikosketin KIINNI
Toimilaite ajaa alueella, joka on 0 %:n ja

‘valikosketin KIINNI’ parametroidun asennon

valilla, katso myds .

Valikosketin AUKI

Toimilaite ajaa alueella, joka on 'valikosketin
AUKI parametroidusta asennosta 100 %:iin.

Katso myds Sivu 84.

Hairié moottorin lampétila
Moottorin enimmaislampétila (155 °C) on
ylitetty.

)

Ohjausjarjestelma

Binaarilahdot

limoitusten asettaminen )

Lahto 1
V¥ Signaali

( Ei kaytossa

—( Paateasento KIINNI

—( Paateasento AUKI

—Momentti KIINNI saavutettu

—[Momentti AUKI saavutettu

—[Momentti KIINNI/AUKI saavutettu

— Hairio

—(Vilkku

— Kayttovalmis

— Kayttsvalmis + KAUKO

—( Paikallinen

— Valikosketin KIINNI

—( Valikosketin AUKI

—( Hairi6 moottorinlamp.

—[Varoitus moottorinlamp.

—(Hairi6 ulk. jannite

—(Huolto

— Kaynti KIINNI

—(Kaynti AUKI

—[Kéynti AUKI/KIINNI

—[Vilkku + paateasento KIINNI

— Vilkku + paateasento AUKI

—( Matkan paa KIINNI

— Matkan p&a AUKI

— e e e e e e e e Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y N

VTaso

—I:[Lepovirta (NC) )
{Tyovirta (NO) )

1

1

1 Lahtd 2

i V¥Signaali

H Eiv " taag N

Kuva: Valikko parametrit 'Binaarilahdo6t’
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.3 Ohjausjarjestelman parametrit

Varoitus moottorin lampétila

Moottorin parametroitu varoituslampétila on
ylitetty (ei mallissa 2SG7... .), katso [Sivu 85.

Hairid ulk. jannite

Yli- tai alijanniteraja on ylitetty tai jannitekatko.

Huolto
Jokin asetetuista huoltorajoista on ylittynyt,

Sivu 86

Kayntindytto KIINNI
Toimilaite ajaa KIINNI-suuntaan.

Kayntindytto AUKI
Toimilaite ajaa AUKI-suuntaan.

Kayntindyttdo AUKI/KIINNI
Toimilaite ajaa suuntaan AUKI tai KIINNI.

Vilkku + paateasento KIINNI
Toimilaite ajaa suuntaan KIINNI, iimoitus
vaihtelee tasojen ’high’ ja 'low’ valilla 2
sekunnin tahdissa. Kun paateasento KIINNI
on saavutettu, ilmoitus asettuu arvoon
"aktiivinen’.
Katso myos viereinen kuva.

Vilkku + paateasento AUKI
Toimilaite ajaa suuntaan AUKI, ilmoitus vaih-
telee tasojen ’high’ ja ’low’ valilla 2 sekunnin
tahdissa. Kun paateasento AUKI on saavu-
tettu, ilmoitus asettuu arvoon ’aktiivinen’.

’Matkan paa KIINNI’ tai 'Matkan paa AUKI’
— Matkarajapysaytyksessa:
liImoitus annetaan, kun asento 0 % tai
100 % on saavutettu.

— Momenttipysaytyksessa:
limoitus annetaan, kun vastaava paatea-
sentoalue saavutetaan.

KIINNI-pasteaseanto Toimilaite on AUKI-paateasenta

saavutettu pyséhdiksissé saavutettu
Toimilaite ajaa
Toimilaite ajaa AUKI-suuntaan.
KIINMI-suuntaan. ———@-———.’
I —— —— — -_

0 700 % AUKI

@ ® © @6

XXXXX cooooioxoxox 00000 | DOODO

_Parametri _
Vilkku KIINNI
+ [lm. raja-as.

Vilkku AUKI
+ ilm. raja-as

[ooooo |010K0K ! oooco| XKXXK| 00000

IMOIUS e

limoitus
vaihtug = 0XoXoX

"akiivinen — X XX XX 'er aklivinen=© © © 0 ©

"ei akliivinen™ =

Kuva: Parametrit vilkku KIINNI/AUKI + ilmoitus

paateasento
Paaleasenlo Pidteasantoabue Padteasentoalue Padteasenty
saavulatiu saavulettu saavuletiy saavulatiy
Y __Toimilaite ajaa_ Y
KI%[ te PEAtEASENI0AILE m— t Pidteasentoalue wl
11 e
n ) 100 %
matkaraja- allm:n momentti- momentti- me";u:n matkaraja-
PYSEVYS N pysdytystavassall  PYSEYYS PREYS N pusiyysiavassal IS
“Matkan pad KIINNI* “Matkan paa KIINNI“ “Matkan pad AUKI" “Matkan paa AUKI*

Kuva: limoitus Matkan paa KIINNI/AUKI

8.3.10 Ohjausjarjestelma — analoginen lahtd AL1

Analoginen |ahtd ilmoittaa analogisesti:

= toimilaitteen asennon

tai

m prosessin tosiarvon prosessisaatimen ollessa
aktivoituna (johtaa anturin signaalin eteen-
pain).

Prosessin/asennon tosiarvo

Prosessin/asennon tosiarvo
| Prosessin tosiarvo

| Asennon tosiarvo

Prosessin tosiarvo

Analoginen lahté AL1

Prosessin/asennon tosiarvo )

[Alue

—{ Ominaiskayra

[ Ohjausjarjestelma ]

Kuva: Valikko parametri "Analoginen lahté AL1"

Prosessin tosiarvo annetaan analogisen lahdon kautta. Asetettavissa vain prosessisaatimella.

Asennon tosiarvo

Asennon tosiarvo annetaan analogisen lahdén kautta.
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.3 Ohjausjarjestelman parametrit

Kayttoohje

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Alue

Alue
| 4-20 mA
| 0—20 mA

4-20 mA
Johtovaurion valvonta mahdollista (live zero)
0-20 mA

Johtovaurion valvonta ei mahdollista (dead zero)

Ominaiskayra
Ominaiskayra
| Nouseva

| Laskeva

Nouseva

0/4 mA tarkoittaa 0 % AUKI, 20 mA tarkoittaa 100 % AUKI

Laskeva

0/4 mA tarkoittaa 100 % AUKI, 20 mA tarkoittaa 0 % AUKI

Analoginen 1aht6 AL2 naytetdan ainoastaan,
jos jarjestelmassa on analoginen lisdmoduuli.
Parametriarvojen asettaminen tapahtuu samalla
tavoin kuin ’Analogisen Iahdon AL1’ kohdalla,
katso edellinen luku.

8.3.12 Ohjausjarjestelma — kenttavayla

8.3.11 Ohjausjarjestelma — analoginen lahto AL2

PROFIBUS DP :
Vain PROFIBUS-liitdnnén ollessa kaytettavissa. [ e |
Katso yksityiskohtaiset tiedot PROFIBUS-kéyt- £ PROFIBUS DP
toohjeesta. o
"‘-n' Kanava 1
PROFIBUS DP .ql__a. — Osoite 0-126.
| Kanava 1 osoite ]
. Ty Kanava 2
| Kanava 2 osoite ()
= — Osoite 0-126
| Asetukset PZD 8
S Prosessitiedot
Kanava 1 S — PZD3 0-X
— PZD 4 0— XXX
Kanava 1 P05 0
| Osoite 0-126 0%
. — PZD6 0= XXX
Toimilaitteen kenttavaylaosoite kanavalla 1
valilla 0 — 126. Kuva: Valikko 'PROFIBUS DP’
Tehdasasetus on 126.
Kanava 2
Kanava 2
| Osoite 0-126
Kanava 2 (vain redundantissa mallissa)
Toimilaitteen kenttavaylaosoite kanavalla 2 valilla 0 — 126.
Tehdasasetus on 126.
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Prosessitiedot

Prosessitiedot
| PZD 3 0 — XXX

Prosessikuvassa "PPO2" voidaan "tayttaa" neljat prosessitiedot (PZD) toimilaitteesta saaduilla
tiedoilla. Kohtiin PZD 3 — 6 sydtetyt parametrinumerot patevat samalla tavalla kanavalle 1 ja 2.

Katso tahan liittyen PROFIBUS-kayttdohje.

MODBUS i
F 1
Vain MODBUS-liitdnnan ollessa kaytettavissa. o) MODBUS
Katso yksityiskohtaiset tiedot MODBUS-kaytto- =
ohjeesta 2
) ' 0 — Kanava 1
(<)
MODBUS = — - 247
| Kanava 1 ) Tiedonsiirtonopeus
Osoite g —( 300 bit/s — 115,2 kbit/s)
‘edonsi =
Tle(?l0n5|!rt0nopeus — [®) Pariteetti/keskeytysbitti
Pariteetti/keskeytysbitti _J ¢ Ei /2 keskeytysbittid)
Valvonta-aika
— Parillinen / 1 keskeytysbitti
| Kanava 2
— Pariton / 1 keskeytysbitti
Kanava 1 Valvonta-aika
— 0,0-255s
Kanava 1
| Osoite 1- 247 — Kanava 2

Toimilaitteen kenttavayliosoite kanavalla 1 Kuva: Valikko "MODBUS”
valilla 1 — 247.
Tehdasasetus on 247.

Seuraavien kommunikaatioparametrien (tiedonsiirtonopeus, pariteetti/keskeytysbitti ja yh-
teydenvalvonta-aika) on vastattava ohjausjarjestelman (isantd) vastaavia parametreja.

Tiedonsiirtonopeus

Tiedonsiirtonopeus
| 300 bit/s - 115,2 kbit/s

Siirtonopeus
bittid sekunnissa.

Mahdollinen asetus:
300 bit/s, 600 bit/s. 1,2 kbit/s, 2,4 kbit/s, 4,8 kbit/s, 9,6 kbit/s, 19,2 kbit/s, 38,4 kbit/s, 57,6 kbit/s,
115,2 kbit/s. Tehdasasetus on 19,2 kbit/s.

Pariteetti/keskeytysbitti

Pariteetti/keskeytysbitti
Ei/ 2 keskeytysbittia
Parillinen / 1 keskeytysbitti
Pariton / 1 keskeytysbitti

Ei / 2 keskeytysbittia
Ei pariteettia ja 2 keskeytysbittia.
Parillinen / 1 keskeytysbitti
Parillinen pariteetti ja 1 keskeytysbitti.
Pariton / 1 keskeytysbitti
Pariton pariteetti ja 1 keskeytysbitti.
Tehdasasetus on 'Parillinen / 1 keskeytysbitti’.
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8.3 Ohjausjarjestelman parametrit SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Valvonta-aika

Valvonta-aika
| 00s-255s

Yhteydenvalvonta-aika, mahdollinen asetus:
0,0-255s.
Kun asetuksena on ’'0’, valvonta-aika on kytketty pois paalta.
Tehdasasetus on 3,0 s.

HART

Vain, jos jarjestelmassa on HART-liitanta.
Lisatietoja, katso HART-kayttoohje.

HART-kommunikaatio

HART-kommunikaatio
Osoite
Valvonta-aika

[ Ohjausjarjestelna ]

Osoite
Asetettavissa valille 0 — 63.
Tehdasasetus on 0.
Valvonta-aika
Valvonta-aika on asetettavissa valille 0 — 3600 s; kun asetus on '0’, valvonta on kytketty pois
paalta.
Tehdasasetus on O s.

Kuva:Valikko ,HART*
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Kayttéohje 8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.4 Turvallisuuden kannalta tarkeat parametrit

Turvallisuuden kannalta tarkeat parametrit

Tassa luvussa kuvataan

® Hataajon parametrit (hatatulo, hataajon nopeus, hataasento) ja
= toimilaitteen mahdollinen reagointi ohjaussignaalin katketessa.

Yksittaisten parametrien kuvauksen jarjestys vastaa valikon rakennetta, katso kuva.

Toimenpiteet parametriarvojen muuttamiseksi valikossa 'Turvallisuus’ ovat samat kuin toimintatapa

valikossa 'Ohjausjarjestelmé&’, katso "8.3.2 Parametrien muuttaminen valikossa 'Ohjausjarjestelma
sivulla 67.

P el L eises
| Turvallisuus

| Hatatulo — Hatitulo
Hataajon nopeus _I:(Lepovirta (NC) )
Hataasento [Tyévirta (NO) ]
Hatakayttaytyminen Hatiajon nopeus
= . .
Hataajo: "g —X XX kierr./min |
- — .= XX kierr./mi
Hataajo voidaan kaynnistaa tilassa KAUKO © = Epilili
® binaaritulon HATA kautta tai g i Hataasento
= kenttavaylasahkeen kautta tai : —( 0-100% |
u ohjauslahteen johtovauriotilanteessa. H Hatakayttaytyminen
E —[Hétéasentoon ajo ]
Hatatulo — E —( Asennon pitaminen )
1
Hatstul ! — Prosessin tosiarvon pito )
atatulo 1
| Lepovirta (NC) ! —( Kiinteaan ohjearvoon ajo )
Vi 1
| Tybvirta (NO) i. _____ [ Viimeisen komennon suorittaminen )
1 1
|
Lepovirta (NC) 1
Aktiivinen 0 V:n tasavirtasignaalin yhtey- Kuva: Valikko Turvallisuus
dessa
Tyovirta (NO)
Aktiivinen 24/48 V:n tasavirtasignaalin
yhteydessa.

Tehdasasetus on NO.

Hataajon nopeus
Hataajossa ajetaan hataasentoon hataajon
nopeudella.

Hataajon nopeus

3 XX kierr./min
- XX kierr./min

3 - hataajon nopeus KIINNI-suuntaan
& = hatdajon nopeus AUKI-suuntaan
Parametrointi toiminopeusalueen sisalla, katso tyyppikilpi.

Tehdasasetus on:
— toiminopeus 35 % nmax.
— toimiaika 28 s/90°
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot

Kayttoohje

8.5 Sovellustoiminnot SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Hataasento

Hataajossa ajetaan automaattisesti tassa ilmoitettuun asentoon.

Hataasento
| XX %

Hatdasento 0 — 100 % 1 %:n vélein.
Tehdasasetus on 0.

Hatakayttaytyminen Hatakayttaytyminen
Ohjausjohdon katkos havaitaan ohjauksessa | Hétéasentoon ajo
= analogisissa tuloissa signaalialueen ollessa | Asennon pitaminen

4 -20 mA | Prosessin tosiarvon pito
= kenttavaylan kautta. Kiintedan ohjearvoon ajo

Viimeisen komennon suorittaminen

Hataasentoon ajo

Jos automaatiojarjestelmasta (DCS) tuleva signaali katkeaa, kaynnistetaan hataajo.

Nayttdén tulee ilmoitus: 'Ei signaalia — HATA-asento’
Asennon pitaminen

Signaalin katketessa pidetaan nykyinen asento ja nayttéon ilmestyy ilmoitus: 'Ei signaalia -

asento pidetaan’.
Prosessin tosiarvon pito

Prosessin tosiarvo pidetaan ja ndyttddn ilmestyy ilmoitus: 'Prosessin tosiarvon pito’.
sessisaatimen’ ollessa aktiivinen.

Kiintedan ohjearvoon ajo

Vain 'pro-

Jos prosessin tosiarvon signaali katkeaa, seuraa prosessin kiintedan ohjearvoon ajaminen ja

arvon pito. Tallgin nakyviin tulee myds ilmoitus: 'Kiinteaan ohjearvoon ajo’.
Tehdasasetuksena on 'Asennon pitdminen’.
Viimeisen komennon suorittaminen

Jos automaatiojarjestelmasta (DCS) tuleva signaali katkeaa, suoritetaan signaalin katkeamista

edeltédva komento.

Nayttéon tulee ilmoitus: "Viimeisen komennon suorittaminen’.

Tama asetus on mielekas ainoastaan, jos ohjaus tapahtuu kenttavaylan kautta.
Tehdasasetuksena on 'Asennon pitaminen’.

Sovellustoiminnot
Vakiotoimintojen liséksi voidaan ottaa kayttéon [ ) —
myGs muita sovellustoimintoja. Nama lisatoimin-
not jaetaan — Sov.toimintojen kayttoonotto )
u sovellustoimintoihin ja
. . o = —( Asennoitin )
= asiakasvaihtoehtoihin. = —[S" — ————
s aatdajan ominaiskayra )
Sovellustoiminnot ovat toimintoja, jotka laajen- EL_ — Suhteellinen ajo )
tavat toimilaitteen toimintakykya (katso myos © | (Prosessisaadin )
seuraava luku "Valinnaiset sovellustoiminnot”). 6_“ : —
—[Spllt range -toiminto ]
Asiakasvaihtoehdot ovat sovelluksen asiakas- — Pyérimisnopeuden ominaiskayra |
kohtaisia ohjelmointivaihtoehtoja, jotka poikkea- | (Asiekasvalhioshio )
vat vakiotoiminnoista ja mukauttavat toimilait- i
teen toiminnan yksil6llisesti asiakkaan erityisiin i — Asiakasvaihtoehto )
tarpeisiin. —Ty

Sovellustoiminnot ja asiakasvaihtoehdot on jo

otettu k&yttoon toimilaitteessa, jos ne sisaltyivdt  kyva: Valikko Sovellustoiminnot
tilaukseen. Ne voidaan kuitenkin ottaa kayttoon

myos jalkikateen, katso ylla oleva kuva "Valikko

Sovellustoiminnot” seka seuraava luku.
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8.5 Sovellustoiminnot

Sovellustoimintojen ja asiakasvaihtoehtojen kayttéonotto

Tassa luvussa on kuvattu valinnaisten sovellustoimintojen ja asiakasvaihtoehtojen kayttdonotto. So-
vellustoiminto tai asiakasvaihtoehto voidaan ottaa kaytt6on ainoastaan kayttajatasolla ‘Asiantuntija’.
Kayttajatason muuttaminen, katso "6 Kayttajanhallinta” sivulla 31.

Sovellustoimintojen kayttdonoton toimenpiteet
ovat aina samat, tasta syysta ne on kuvattu
tassa vain esimerkinomaisesti.

Kayttotoimenpiteet

1. Valitse valikossa 'Parametri’ kohta 'Sovellus-
toiminnot'.
Nakyviin tulee valikko Sovellustoiminnot’ ja
sen alakohta 'Sov.toimintojen kayttddnotto’
(kuva 1, kohta 1).
Jos parametroitavissa olevia sovellustoimin-
toja ja/tai asiakasvaihtoehtoja on jo kaytossa,
naytetdan niiden nimet, kuva 1, kohta 2.

2. Valitse 'Sov.toimintojen kayttéonotto’ (kuva 2,
kohta 1) ja vahvista (kuva 2, kohta 2).
Nakyviin tulee valikko, joka sisaltaa luettelon
kaikista mahdollisista sovellustoiminnoista ja
niiden tilasta:

— 'Kaytdssa’: toiminto on jo otettu kayttoon.
— ’'Sy6ta koodi”: toimintoa ei ole otettu
kayttoon.

3. Valitse haluttu sovellustoiminto’, kuva, koh-
ta 3; tdssa esimerkissa 'Prosessisaadin’.

4. Vahvista valinta, kuva, kohta 4.
Nayttéon aukeaa koodin sy6ttd.

5. Syota aktivointikoodi, kuva, kohta 5.
Kun aktivointikoodin kaikki nelja kohtaa on
syotetty, merkinta siirtyy kohtaan "Jatka’.

6. Vahvista 'Jatka’ (kohta 6).
Nayttdéon vaihtuu valikko 'Sovellustoiminnot’
ja kayttoon otettu toiminto naytetaan vastaa-
valla tavalla (katso myds ylla oleva toimenpi-
de 1 ja kuva 1, kohta 2).

7. Valitse kohta 'Sovellustoiminnot’ toiminnon
parametroimiseksi.
Jatka vastaavassa lisakayttdohjeessa kuva-
tulla tavalla.

Toimenpiteet sovellustoimintojen ja asiakasvaih-
toehtojen parametroimiseksi on kuvattu erillisis-
sa kayttdohjeissa.

*Jos haluat aktivoida asiakasvaihtoehdon, kierré
monitoimikytkinta niin pitkalle, kunnes oranssi valinta-
merkinta on kohdassa 'Asiakasvaihtoehto’.

Sovellustoiminnon tai asiakasvaihtoehdon kayttéonottoon vaaditaan aktivointikoodi, joka on saa-
tavana lisavarusteena. Aktivointikoodi on erilainen jokaisessa toimilaitteessa.

Sovellustoimintojen valtuuttamaton kayttéonotto tai asiakaskohtaisten vaihtoehtojen asettaminen
saattaa johtaa toimilaitteen ja venttiilin vaurioitumiseen tai laitoksen toimintahairiihin!

o --'i' "-:_i'-.' Q
1

Sowv.toimintojen kéyttétnotto
Asennoitin -

2 Suhteellinen ajo
Asiakaswvaihtoehto

Kuva 1: Valikko ’Sovellustoiminnot’

1

Qw0 \

Sov.toimintojen kayttsonotto

| Asennoi%l\c—\/
v Kaytbssd
Prosessisdadin

W

* s . Koodin sy&ttd

Sov.toimintojen kayttétnotto
Prosassisssdin

SQEEE J

P E—

Keskeytys

Kuva 2: Sovellustoiminnon kayttéonotto
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.5 Sovellustoiminnot

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8.5.2 Asennoitin

Asennoitin
| Ohjearvo
| Lineaarinen

| Avaaminen hitaasti

| Avaaminen nopeasti

| Kuollut alue
| Min. 0.2 %
| Maks. 2,5%
Ohjearvo

Ohjearvotulon "Nouseva/Laskeva” vakioarvona
voidaan kayttaa lineaarisuudesta poikkeavaa
kayran muodon mukautusta.

Ohjearvo
Lineaarinen

Avaaminen hitaasti
Avaaminen nopeasti

Lineaarinen
Sama kuin vakio-ohjearvon kayra.

Avaaminen hitaasti

Hfm === = ==

Asentoarvo -
1]
(=]

(=]

= -
S &~
L

Avaaminen hitaasti

-

0%

I
[
I
I
[
[
I
I
[
[
I
0

1

o

50 100 %

Ohjearvo

Ohjearvo

Avaaminen nopeasti
== == | ineaarinen

Avaaminen hitaasti
== = — Lineaarinen

Kuva: Ominaiskayran mukautus

(Toimilaitteen) Asennon todellinen arvo on huomattavasti pienempi paateasentojen valissa kuin
esiasetettu asennon ohjearvo, katso oikealla oleva kuva.

Avaaminen nopeasti

(Toimilaitteen) Asennon todellinen arvo on huomattavasti suurempi paateasentojen valissa kuin
esiasetettu asennon ohjearvo, katso oikealla oleva kuva.

Asennoitin toimii mukautuvasti, eli kuollut alue (aktivoitumiskynnys) mukautuu jatkuvasti automaattisesti saato-
alueeseen. Kuolleen alueen minimi- ja maksimiarvot voidaan asettaa prosessivaatimuksista riippuen.

Kuollut alue
Min.
Maks.

0,2 %
2,5%

Kuollut alue, minimi
0,2 % —5 %.
Vakioasetus on 0,2 %.

Kuollut alue, maksimi
0,2 % —5 %.
Vakioasetus on 2,5 %.
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SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.5 Sovellustoiminnot

Suhteellinen ajo
Toimilaite ajaa myos erittdin lyhytaikaisilla ohjauksilla suhteellisesti ohjausaikaan nahden.

Tata varten toimiajan (kayntiaika paateasennosta paateasentoon) on oltava maéaritettyna. Toimilaite
voi tehdd maarityksen automaattisesti pdateasentojen asettelun jalkeen, tai kayttaja voi mitata ja
syo6ttaa toimiajan.

Katso myos "Ohjaustapa Binaarinen” sivulla 68.

Suhteellinen ajo
Kayntiaika

Autom. maaritys
Kayttajan maarittama

Kayntiaika

Kéyntiaika
Autom. maaritys
Kayttdjan maarittdma

Autom. maaritys

Kéyntiajan automaattinen maaritys.
Kayttdajan maarittama

Kayttaja maarittda kayntiajan.

Autom. maaritys
Kayntiaika AUKI X, X's
Kayntiaika KIINNI X, X's

Kayntiaika AUKI

Kayntiaika KIINNI
Kayntiaika maaritetddn uudelleen aina, kun paateasentoasetukset tai kdynnistymisajan muutos
on suoritettu. Maarittdmista varten toimilaitteen on ajettava vahintdan 3 % liikematkasta yhteen
suuntaan.

Kayttajan maarittama
Kayntiaika AUKI X,Xs
Kéayntiaika KIINNI X, X's

Kayntiaika AUKI

Kayntiaika KIINNI
Kayntiajat AUKI ja KIINNI voidaan maarittaa eri tavoin.
Toimiajan mahdollinen asetus: 5 — 3276 s.
Vakioasetus on 60 s.
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot Kayttoohje
8.5 Sovellustoiminnot SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Valinnaiset sovellustoiminnot

= Asennoitin (katso kuvaus tasta kayttdohjeesta), tilausnro: 25X7200-3FC00*
Tyyppi:2S .7 ...-..... -4 .B.
HiMod-jarjestelméassa sovellustoiminto “asennoitin® sisaltyy toimitukseen.

u Prosessisaadin (Pl-saadin), tilausnro: 2SX7200-3FG00* tai 2SX7200-3FG08 HiMod-tilaa varten.
Tyyppi:2S.75..-..... -4 .C/L tai2SA78..-..... -4.C/L.
Lisakayttdohje Y070.346

= Matkasta riippuva toiminopeuden asetus (nopeuden ominaiskayra)**, tilausnro: 2SX7200-3FD00*
Tyyppi: 2S .7 ...-..... -4 .DIE .
Lisakayttdohje Y070.345

= Analoginen toiminopeusasetus**, tilausnro: 2SX7200-3FE00*
Tyyppi:2S .7 ...-..... -4 . FIG.
Lisakayttdohje Y070.344

® Asennoitin split range -toiminnolla, tilausnro: 2SX7200-3FHO0* tai 2SX7200-3FH08 HiMod-tilaa
varten.
Tyyppi: 2S . 7...-..... -4 .H.
Lisdkayttdohje Y070.343

= Matkan mukaisesti vapaasti aseteltavat toimiajat, tilausnro: 28X7200-3FJ00*
Tyyppi:2S .7 ...-..... -4 . JIK.
Lisakayttdohje Y070.340

* Tilausnumero sovellustoiminnon jélkikateen suoritettavaa kayttéonottoa varten.

- Kierrosluku monikierrostoimilaitteessa 2SA7. .. ;
- Toimiaika osakierrostoimilaitteen 2SG7, 2SQ7 kohdalla. . . tai 2SA7. . . jossa osakierrosvaihde.

limoita aina toimilaitteen sarjanumero tilatessasi
valinnaisia sovellustoimintoja jalkikateen.

Sarjanumero on merkitty ohjausyksikon tyyppi-
kilpeen (katso kuva) ja sen saa nakyviin myos
kohdasta 'Paavalikko’ » 'Tarkkailu’ » ’'Elektroni-
nen tyyppikilpi’ » ‘Sarjanumero’.

E{lﬁEAktonk(

Elektronikeinheit| electronics un
Mo, Hr. 12345678901

Jos ohjauspiirilevy on vaihdettu, uuden ohjaus-
piirilevyn sarjanumero ei ole sama kuin tyyppikil-
vessa oleva numero. Sovellustoimintoa tilat-
taessa on aina ilmoitettava Tarkkailu -valikossa
nakyva numero.

MADE IN GE RMANT

Katso valinnaisen sovellustoiminnon kayttoénot-
to edellisesta luvusta. Jos jokin sovellustoiminto
edellyttdd uudempaa laiteohjelmistoa, sen voi
tilata huoltopalvelusta.

Toimilaitteeseen paivitetdan uusi laiteohjelmisto
COM-SIPOS-tietokoneparametrointiohjelman
avulla.

Laiteohjelmiston paivitys ei muuta toimilaitteen
parametreja (asiakkaan tekemat asetukset ja
tehdasparametrit) paateasentoasetukset ja kayt- p-
totiedot mukaan luettuina. g

Kuva: Ohjausyksikén sarjanumero
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot

8.6 Erikoisparametrit

Erikoisparametrit

Erikoisparametrit mahdollistavat toimilaitteen toiminnan yksiléllisen mukauttamisen kayttdympéaris-
toon. Lisaksi ne mahdollistavat venttiilin huoltovalien tehokkaan suunnittelun, esimerkiksi suorite-

tuista toimintajaksoista tai kayttétunneista riippuen.

Seuraavassa kuvassa nakyy yleiskatsaus valikosta 'Erikoisparametrit’.

Erikoisparametrit

Laitetunnus

Huoltovalit, venttiili

— Laitetunnuksen syottaminen|
Asennus erilleen
Ei tai <= 10 m )
% _I:L 10 m suodattimella )
g — Vilikosketin
sl ! (X X%)
ol (= XX %)
i Moottori
E [ Moottorinlammitys  paalle/pois |
(s E - Moottorivaroitus XXX °C
E —( Moottorin suojaus Pc‘iz'-ille/pois]
i
1

 Toimintajaksot (tuhansina) XXXX |
- (Vvaantomom. pysaytykset XXX |
[ Moottorin kaytttunnit XXXX |

Tarkastus, huolto*

[ Paélle/pois |
Tiiviiksi sulkeminen*

[ Paélle/pois |
Kaynnistymisaika*

- 0,1-1,0/2,0s |
Jarrutusvoima*

— 0-250 % |
Viive limoitus sahkokatkosta*

- 0,1-25,0s |

Vaantomom. mittauslaippa*

— Ei olemassa |
— Analoginen tulo AT1)
—( Analoginen tulo AT2)

Raja joh.katk. analog. tulo*

[ Alaraja X,XmA)
L VYiaraja XXX mA |
Testikaytto*
[ Testikaytto Paélle/pois |
[ Ajon kesto KIINNI XXXX s |
| (Tauko KIINNI XXXX s |
[ Kytkentaaika AUKI XXXX s |
L Tauko XXXX s |

Vilipiirijannitteen rajoitt.*

L

Pédlle/pois |

Kayntiajan valvonta*

L

Paélle/pois |

Paateasentonopeus*

Normaali |
Pika-kaynnistys|

L1l

Pika-kaynnistys/-stop)

Autom. VT-paateasentoadap.*

L

Paélle/pois |

DCS-hyvaksyntaaika*

Kuva: Valikko ”Erikoisparametrit”

L

0,0-255s)

* Naitd parametreja voi muuttaa vain
kayttajatasolla *Asiantuntija’ (katso
myds "6 Kayttajanhallinta” sivulla 31).
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.6 Erikoisparametrit

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Kun valikossa 'Erikoisparametrit’ valitaan kohta 'Laitetunnus’, nayttéruutuun aukeaa viereinen nayt-

1 X Laitetunnus
XYZ123456T7890ZXY

[E[R[TY]uli JOIP)

Jsmm@mmmm

Tallenna

5 \ Keskeytys

Kuva: Laitetunnuksen syo6ttaminen

8.6.1 Laitetunnus
Laitetunnusta kaytetadan laitedokumentaatiossa. Se voi sisaltaa korkeintaan 20 merkkia.
t0, joka sisaltaa nykyisen laitetunnuksen, kuva, kohta 1.
Parametri
| Erikoisparametri
| Laitetunnus
Laitetunnuksen syo6ttaminen
1. Kierrd monitoimikytkintd asettaaksesi orans-
sin merkinnan (kuva, kohta 2) halutun merkin
kohdalle. 2
2. Paina monitoimikytkinta. Haluttu merkki kopi-
oituu riville (kuva, kohta 1).
Viimeksi syotetty tieto korjataan X-painikkeel-
la (kuva 2, kohta 3)
Vaihtaminen numeroiden sy6tto6n tapahtuu 4
123-painikkeella (kohta 4)
Vililyonti sydtetaan tyhjalla painikkeella (koh-
ta 5).
8.6.2 Asennus erilleen

Jos ohjausyksikkd asennetaan erilleen vaihteistosta (toimilaiteyksikdsta), tama parametri on tarkea

toimilaitteen hairiéttdéman kaytdén kannalta!

Vaaran asetuksen yhteydessa hairié voi jaada huomaamatta tai toimilaite pysahtyy liian pienella

vaantomomentilla.

Asennus erilleen
| Eitai<=10m
| > 10 m suodattimella

Eitai<=10m
Asetus, kun ei kdyteta erilleenasennusta tai
kun erilleenasennusta kaytetdan korkein-
taan 10 m:n etaisyydella.

> 10 m suodattimella
Asetus yli 10 m:n erilleenasennuksella,
jossa on LC-suodatin.

Tehtaalla parametri on asetettu tilauksen
mukaisesti.

Kuva: Asennus erilleen

8.6.3 Vilikoskettimet Liikematka
Parametrilla Valikoskettimet maaritetaan liike- ‘A - & P il
matka-alue, seka se, ettd ohjaukseen I3hetetdan  KIINNI4—0= 100 %-———3 <————100-0 %—4AUKI
automaattisesti ilmoitus (aktiivinen) toimilaitteen £ — — — =
ollessa tdman alueen sisélla. 0 A A 100 %
Valikosketin Vilikosketin
. . ‘ KIINNI asetetiu AUKI asetettu
Vilikosketin I !
;V_/
I 0% llmoitu::,( lxergaI ;I;losketin limoitus valikosketin
= 100 % Kuva: Vilikoskettimen toimintaperiaate
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3 vilikosketin KIINNI.
Signaali on aktiivinen alueella 0 %:sta parametroituun arvoon.
Asetusalue: 0 — 100 % liikematkasta.
Tehdasasetuksena on 0 — 2 % momenttipysaytyksen yhteydessa; matkarajapysaytyksessa
tehdasasetus on 0 — 0 %.

= Vilikosketin AUKI
Signaali on aktiivinen alueella parametroidusta arvosta 100 %:iin.
Asetusalue: 100 — 0 % liikematkasta.
Tehdasasetuksena on 98 — 100 % momenttipysaytyksen yhteydessa; matkarajapysaytyksessa
tehdasasetus on 100 — 100 %.

8.6.4 Moottori

Moottori
| Moottorinldmmitys

| Moottorivaroitus

| Moottorin suojaus

Moottorinlammitys paalle/pois
Kondensoitumisen valttamiseksi moottorin ollessa pysahdyksissa ja moottorin ja ympariston
lampétilan valisesta erosta riippuen moottoria lammitetaan tasavirralla, jos moottorinlammitys
on paalla.
Jos sddolosuhteet vaihtelevat voimakkaasti, toimilaitteessa on kaytettdva moottorinlammitysta.
Tehtaalla moottorinlammitys on asetettu tilauksen mukaisesti.

Moottorivaroitus
Tasséa asetetaan [ampétila (0 — 155 °C), jonka saavuttamisen jalkeen annetaan varoitus. Varoi-
tussignaali voidaan vieda ohjausjarjestelmaan binaarisen signaalin ja kenttavaylaprotokollan
kautta. Tama parametrointi ei ole kaytettavissd mallissa 2SG7.
Tehdasasetuksena on 135 °C.

Moottorin suojaus paalle/pois
Moottori on elektronisesti taysin suojattu
ldmpéovaurioita vastaan. Moottorin suojaus 4@, Parametrin
on kytketty tehtaalla paalle ja se voidaan ® "‘UU“*‘"“S::;E
kytked pois paaits. i o
Jos moottorin suojaus kytketaan pois eika sita voi peruuttaa.
paalta, moottorin takuu raukeaa! Tallennetaanks mboies,
Jotta moottorin suojausta ei kytkettaisi
vahingossa pois paalta, nakyviin tulee vie- B
reinen ilmoitus, joka on vahvistettava. Kylla

Kuva: Moottorinsuojaukseen liittyva varoitus

Y070.302/FI Sivu 85

hdolliset parametriarvot ] co

it ja ma

Parametr



JoAJeL}dweled jasijjopyew el jLysweled I oo

8.6.5

8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot Kayttoohje
8.6 Erikoisparametrit SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Venttiilin huoltovali

Huollon parametreilla mahdollistetaan venttiilin huoltovalien tehokas suunnittelu esimerkiksi toimin-
tajaksoista tai kayttétunneista riippuen.

Kun jokin tdssa parametroiduista arvoista saavutetaan, jarjestelma antaa ilmoituksen "Huolto
vaaditaan”.

Katso myos luku Tarkkailu "12.2 Huoltoraja, venttiili” sivulla 106.

. .- Arvot parametroitu Yksi  Huolto vahvistettu
Huoltovilit, venttiili valikossa anvoista  valikossa
o ) ) 4 tetty D i
| Toimintajaksot (tuhansina) XXXX it v e

| Vaantdmom. pysaytykset XXXX

Seuraava
huolto
suoritettava
v

| Moottorin kayttétunnit XXX Venttiilin Anvo Venttiilin
huoltovali ylittynyt huoltovali

Toimintajaksot(tuhansina) [N [ U O Y I | O O N O O I

Kun toimintajaksojen parametroitu i o B e

v

lukumaara saavutetaan, tuotetaan signaali Hucltoa ei vaadita Hualto vaaditaan Huoltoa ei vaadita

"Huolto vaaditaan”.

Mahdollinen asetus:

— Kayttéluokkien A ja B toimilaitteet: 1 000 — 100 000, aina 1 000 yksikkda.
Tehdasasetus: 30 000.

— Kayttoéluokkien C ja D toimilaitteet: 1 000 — 30 000 000, aina 1 000 yksikk6a.
Tehdasasetus: 10 000 000.

Kuva: Venttiilin huoltovali

Vaantomom. pysaytykset

Kun momenttipysaytysten parametroitu lukumaara saavutetaan, tuotetaan signaali "Huolto
vaaditaan”.
Mahdollinen asetus:
— Kayttéluokkien A ja B toimilaitteet: 100 — 10 000, aina 1 yksikkda.
Tehdasasetus: 3 000.

— Kayttoéluokkien C ja D toimilaitteet: 200 — 20 000, aina 1 yksikkoa.
Tehdasasetus: 10 000.

Moottorin kayttotunnit

Kun moottorin kayttétuntien parametroitu lukumaara saavutetaan, tuotetaan signaali "Huolto
vaaditaan”.

Mahdollinen asetus: 0 — 2500 h portaittain, aina 1 yksikkoa.
Tehdasasetus: 2500 h.

8.6.6 Tarkastus, huolto

Jos jokin valikossa 'Huoltovalit, venttiili' parametroiduista arvoista saavutetaan, annetaan ilmoitus
"Huolto vaaditaan”, katso edellinen luku 8.6.5.

Jos parametrin 'Tarkastus, huolto’ arvoksi on asetettu ’pois’, huoltorajoja ei tarkasteta.

Tarkastus, huolto

Péélle

Pois
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Tiiviiksi sulkeminen
Toiminnon 'tiiviiksi sulkeminen’ ollessa aktiivinen saatoé paateasentoalueella ei ole mahdollista.
Jos paateasentoalueella perutaan ajokomento tdman paateasennon suuntaan tai lahetetaan

STOP-signaali, toimilaite jatkaa siitd huolimatta ajoa, kunnes tapahtuu joko momenttipysaytys tai
annetaan ajokomento vastakkaiseen suuntaan.

Myo6s matkarajapysaytyksessa, ohjattaessa asennoittimen tai prosessisaatimen avulla, sisaista
ajokomentoa pidennetaan paateasennon (0 % tai 100 %) saavuttamiseen asti samoin kuin mo-
menttipysaytyksessa.

Tiiviiksi sulkeminen Tiiviiksi sulkeminen

| Paslle ——————STOP-signaal

k 4
| Pois A Ajok&sky
——————— r———Toimilaite ajaa

s e - - - e ows - KIINN' 1 d J

Tiiviiksi sulkeminen pois paalta 0 Tiiviiksi sulkeminen A Tiiviiksi sulkeminen
v . . .. aalle is padlta

Tama asetus on tarpeen, jos liikettd on ng:_rrfua.te ajaa Tmneoe;sepaf;taav\-,

paateasentoalueella saadettava. pedipasaitioon

Tehdasasetuksena tiiviiksi sulkeminen on Paateasentoalue KIINNI

paalla.

Kuva: Toimintaperiaate Tiiviiksi sulkeminen

Kaynnistymisaika

Parametri '’kaynnistymisaika’ kayttaa integroitua taajuusmuuttajaa. Mité lyhyempi kdynnistymisaika
on, sitd nopeammin toimilaite saavuttaa syétetyn toiminopeuden. Kaynnistymisajan asetus vaikut-
taa ohjauksen toimintaan. Pidemman kéynnistymisajan seurauksena ohjauksen tarkkuus paranee
mutta ohjauksen dynamiikka huononee.

r 3

Kaynnistymisaika #+| +_ Kierrosluvun ohjearvo (n™)

| XX

foite Taajuuden ohjearvo (f*)
Asetusalue on, 0,1 sekunnin vélein, seuraavi- i
en kayttéluokkien toimilaitteilla
—AjaB:0,1s-1s.

—CjaD:0,1s-2s.

Tehdasasetuksena on 0,5 s.

”
Kaynnistymisaika

Kuva: Periaate, kdynnistymisaika

Jarrutusvoima

Jos arvo on eri suuri kuin "0 %", tasavirtajarrutuksen mekanismi kaynnistyy integroidun taajuus-
muuttajan kautta. Mitd suurempi arvo on, sitd korkeammaksi jarrutustasavirta asetetaan.

Jos arvo on "0 %", moottorin kierrosluku lasketaan mahdollisimman nopeasti pysahdyksiin taajuus-
muuttajan avulla. Tama on lahes kaikessa kaytdssa lyhyin aika pysahtya. Siksi vakioasetuksen
sailyttdminen on suositeltavaa.

Jarrutusvoima
| X %

Asetusalue on 0 — 250 % 1 %:n vélein.
Tehdasasetuksena on 0 %.
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8.6.10 Viive ilmoitus sdahkokatkosta

—
3 Jos verkkojannite on toleranssialueen -30 %/+15 % ulkopuolella, annetaan virheilmoitus. Jotta
- virheilmoitusta ei annettaisi joka kerta lyhytaikaisten janniteheilahteluiden yhteydessa, voidaan
Q asettaa viiveaika (verkkovirran katkoksen kesto), josta alkaen virheilmoitus annetaan. Katso myds
3 viereinen kuva.
o
=, Viive ilmoitus sahkokatkosta U?‘
o | XXs 150, Vlmpitoerensi
Q E 0% JArAA noo \ﬂ
Viive g cathid " A V vw
3 Toleranssiajan mahdollinen asetus: 0-25s.  © .- _
Q Tehdasasetuksena on 6 s. | Alempi toleranssiraja L
: M mmm 13 » ‘llllb_h_ t
Q_ Aseleliavissa Kestoa ei Kestoa ei Kesto ylittynyt:
o oleva toleranssi saavutettu saavutettu limoitus
- (kesto) - Eiilmoitusta~” "Sahkokatko'
a' Kuva: Viive ilmoitus sdhkékatkosta
D
” n wm - - - -
o) 8.6.11 Vaantomomentin mittauslaippa
2 Tasta valikkokohdasta asetetaan, onko kaytettavissa vaantdmomentin mittauslaippa, ja jos on,
(V) mihin signaalijohto on liitetty.
3 Vaantomom. mittauslaippa
S_D, | Ei olemassa
- | Analoginen tulo AT1
3 | Analoginen tulo AT2
(@) Nykyinen vaantdmomenttiarvo nakyy valikossa Tarkkailu > Tila. Tassa valikossa voidaan myds
~* suorittaa mahdollisesti vaadittava nollapistetasaus, katso "11.4 Vaantdémomentin nollapistetasaus”
sivulla 104.
8.6.12 Rajat johtovaurion tunnistukselle analogisissa tuloissa
4 — 20 mA -liitdnnan signaalitasojen yhtenaistamistd koskevan NAMUR-spesifikaation mukaisesti
vikaantumisen tunnistuksen
® alaraja on 3,6 mA
® ylaraja on 21 mA.
Siten sellaisten analogisten tulojen yhteydessa, joiden parametrointi on 4 — 20 mA, naiden rajojen
ulkopuoliset signaalit tunnistetaan hairiksi (johtovaurio).
Alemman ja/tai ylemman rajan muuttaminen on mielekasta ohjausjarjestelmissa, joissa signaalit
eivat ole varmasti NAMUR-spesifikaation sisalla.
Raja joh.katk. analog. tulo P;j%g;f;“ Pﬂ%;f;f
| Alaraja = Asctettavissa m mip ==y ==
. . Valvonta-alue NAMUR-spesifikaation
| YIaraja mukaisesti
Nimellisalue
Alaraja . , : : - —>
Mahdollinen asetus on 0,0 — 3,6 mA. ? 1 2 3 3|-5=|1 b 2IU 2|1 2[2 mA
Ylaraja ) J :.Lﬂkemama parametroinnista riippu;.g1 00 % S~
Mahdollinen asetus on 20,0 — 22,0 mA. llmoitus 100 % 0 |||I'-I;I_9ll_l:!?
Tehtaalla alarajaksi on asetettu 3,6 mA ja ylara- SR~ ——
jaksi2tmA. o Kuva: Rajat, analogisen tulon johtovaurio
Tama parametri ei toimi "split range -toiminnon’
yhteydessa.
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8.6.13 Testikayttod

Talla toiminnolla toimilaite kytketaan tilassa Testikiytts
KAUKO jatkuvan kayton tilaan, jossa se toistaa o3 _ay 37 -
keskeytymatta yhta jaksoa seuraavin vaihein: Kayttotarkoitus Mag;i;'::;eﬂ Askeéﬁgg\éﬁsa
Ajo suuntaan KIINNI — Tauko — Ajo suuntaan Pliaso e iEk bt s Btk o
AUKI — Tauko — Ajo suuntaan KIINNI jne. Tassa 'Tc;:'kém ' ’ ;‘ P :
yhteydessé voidaan jokaisen yksittisen vaiheen S, 43 ;
kesto asettaa valille 0 — 6553 s. @tww
Ajo suuntaan || :
Suoritettujen jaksojen lukumaara voidaan lukea KIINN [P {Aion kesto KIINNJ
valikosta 'Diagnoosi’ - 'Kayttttiedot, toimilaite’ - 2 v Kesto ¥
"Toimintajaksot’, jolloin toimintajakso tarkoittaa ] Taik" asetettavissa, P (Tauko KINNI_]
tassa yhteydessa yhta jaksoa. g Ajo iﬁﬂtaan /. ginaﬁ\;ésii:éi o ke:'m i
Edellytykset: Toimilaitteen on oltava kayttdval- v v
mis, eli paateasennot, toiminopeus, pysaytysta- Tauko =P Tauko AUKI
pa ja -momentit ovat asetettuina.
Testikidytto Kuva: Periaate, testikaytto

Testikaytto pois/péélle

Ajon kesto KIINNI XXXX s

Tauko KIINNI XXXX s

Ajon kesto AUKI XXXX s

Tauko AUKI XXXX s

Kayttoa koskevia ohjeita

1. Aseta jokaisen tauon seka suuntaan AUKI ja KIINNI ajon kesto yksildllisesti (valilla 0 — 6553 s),
katso my&s "Parametrin arvojen/ominaisuuksien muuttaminen” sivulla 24.

2. Kytke testikayttd paalle; valitse valikossa ’testikayttd’ kohta 'Paalle’ ja kytke toimilaite tilaan
KAUKO. Tilaan PAIKALLINEN kytkeminen pysayttaa testikayton.

Kun testikayttd kytketaan pois paalta ja takaisin paalle, jakso jatkuu siita vaiheesta, jossa se pysay-
tettiin.

Jakso ei tunnista ajoa monitoimikytkimella tilassa PAIKALLINEN. Jos toimilaite on tilaan KAUKO
kytkettdessa jo siind pdateasennossa, johon se ajoi, kun se pysaytettiin, jarjestelma odottaa jaljella
olevan ajoajan ja sitd seuraavan tauon asetettujen jaksoaikojen mukaisesti, ennen kuin toimilaite
jatkaa ajoa.

Jos toimilaite saavuttaa paateasennon ennen kuin asetettu ajoaika on kulunut loppuun, se pysah-
tyy.

8.6.14 Valipiirijannitteen rajoittaminen

Korkeat liitantajannitteet (kayttdjannite jannitetoleranssin +15 % ylapuolella) johtavat toimilaitteen
lepotilan yhteydessa valipiirijannitteen nousemiseen, joka rajoitetaan sahkdisesti sallittuun arvoon.

Taman toiminnon pois kytkeminen on suotavaa vain hyvin poikkeuksellisissa tilanteissa ja sen tulisi
tapahtua vain sopimuksesta SIPOSIN kanssa!
Valipiirijannitteen rajoitt.
| Pédille
| Pois
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8.6.15 Kayntiajan valvonta

SEVEN-toimilaitteissa on vakiona sisdan rakennettu kayntiajan valvonta. Kayntiaika mitataan toi-
milaitteen ensimmaisessa ajossa paateasentojen asettelun jalkeen vahintaan 3 %:n matkalta koko
likematkasta — moottorifrekvenssit tai kayttbnopeus huomioon ottaen — ja tallennetaan pysyvasti.

Kaikissa tulevissa ajoissa valvotaan, onko ajoaikana saavutettu asento mahdollinen. Asentomit-
tauksissa erilaisista kuormitusolosuhteista ja mittausepatarkkuuksista johtuvat toleranssit otetaan
huomioon. Jos odotettua asentoa ei saavuteta kyseisessa ajassa, toimilaite menee tilaan "Hairi¢" ja
ilmoittaa "Ajoaikavirheen".

Sisainen tarkistus voidaan kytkeé& pois, mika tarkoittaa sita, ettei ajoajan ylitys johda hairidilmoituk-
seen. Tama voi olla hyddyllista erikoiskaytdssa.
Kayntiajan valvonta
| Padlle
| Pois

Kéyntiajan valvonta paalle
Ajoajan tarkastaminen.
Kayntiajan valvonta pois paalta
Ei ajoajan tarkastamista.
Toimilaite toimitetaan kayntiajan valvonta kytkettyna paalle.

8.6.16 Nopeus paateasentojen valilla

Toimilaite ajaa paateasentoalueen sisalla jokaiselle laitteelle kiintedlla paateasentonopeudella ja
vaihtaa paateasentoalueelta poistumisen jalkeen asetetulle toiminopeudelle.

Erittain pitkien kdyntiaikojen yhteydessa voi olla toivottavaa, etta toimilaite kytkeytyy mahdollisim-
man nopeasti, jo ennen paateasentoalueelta poistumista, asetetulle, tyypillisesti korkealle toimino-
peudelle. Voi olla myds valttmatonta, ettd paateasentoalueelle ajettaessa toimilaite ajaa mahdolli-
simman pitkdan asetetulla nopeudella pysdhtydkseen nopeasti pdateasennossa.

Katso myds "Parametri Paateasentoalue” sivulla 65 ja "Toiminopeuksien/toimiaikojen para-
metrointi” sivulla 41.

Paateasentonopeus
| Normaali

| Pika-kaynnistys

| Pika-kaynnistys/-stop

Normaali
Matkaraja- ja momenttipysaytyksessa toimilaite i A
. setettu
ajaa nopeus <
m paateasennosta pienimmalla nopeudella, Anoin1s
noin 1 s. (kuva 1: kayra a) kytkeakseen sitten . =
= . Pédteasento-
paateasentonopeudelle, katso b; el
m paateasentoalueiden valilld asetetulla nopeu- Pienin | = d
della. Tama on yleensa korkeampi kuin paa- fopers i
teasentonopeus (kayra c). Se voi olla myos A mmm———— RS \ ;
asetettu pienemmaksi, katso kayra d. Padtoassntoaie § , 1 Padtensentoalue
» ] . Ajosuunta
u paateasentoon "normaalilla” paateasentono-
peudella (e). Kuva 1: Paiateasentonopeus '‘Normaali'
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Pikakaynnistys

Ajo paateasennosta:

-
= Matkarajapysaytyksen yhteydess3 ajo ﬁff;?ﬁ:h
tapahtuu heti asetetulla nopeudella, jotta 1
saavutetaan mahdollisimman lyhyt kdyntiaika. 1
Katso myds kuva 2, kayra a. Paiteasento-
= Momenttipysdytyksen yhteydessa ajo n:r:n‘:i 1:
paateasennosta tapahtuu ensin pienimmalla nopeus "]
nopeudella noin 1 s ajan ja sitten asetetulla ; :
nopeudella, katso kayra b. Paateasentoalue | | Paateasentoalue
Ajosuunta

-

Asetettu nopeus voi myds olla pienempi kuin

paateasentonopeus; katso kayra c. Kuva 2: Paateasentonopeus
'Pikakdynnistys'

Ajo paateasentoon:

Hieman ennen paateasentoaluetta (riippumatta

pysaytystavasta) alennetaan nopeus paateasen-

tonopeuteen, kuten ‘Normaali’-asetuksessa.

Pikakadynnistys/-stop

Ajo paateasennosta samoin kuin 'Pikakaynnis- A A
tyksessa'. sl
Ajo paateasentoon: -
= Matkarajapysaytyksessa nopeus alenee Pa’éteasento-;__
vahan ennen paateasentoa niin, etta toimilaite nopets )
pysahtyy, katso kuva 3, kayra a. nﬁmgp
= Momenttipysdytyksessé alennetaan ennen :
paateasentoalueen saavuttamista nopeus Paiteasentoalue | Paaleasentoalue
paateasentonopeudeksi liian suuren vaanto- Ajosuunta I

momentin ja venttiilin mahdollisen vaurioitumi-

sen valttdmiseksi, katso kayra b. Kuva 3: Paateasentonopeus

'Pikakaynnistys/-pysaytys'
Paateasentonopeuden tehdasasetus on 'nor-
maali'.

8.6.17 Automaattinen VT-paateasentoadaptio

Paateasentojen AUKI ja KIINNI (0 — 100 %) valinen matka voi muuttua pidemmassa kaytdssa
momenttipysaytysten yhteydessa, esim. lampdtilan, kulumisen ja kertymien vaikutuksesta. Jos
toimilaite pysahtyy paateasennossa momenttipysaytyksella ja jos paateasennon muutos poikkeaa
yli £ 0,7 % paateasentoasetuksesta, toimilaite tunnistaa tdman ja asettaa uuden asennon paatea-
sennoksi.

Jos parametri ’Autom. VT-paateasentoadaptio’ vaihdetaan tilaan 'Pois’, tdma autom. mukautus
(adaptio) sivuutetaan ja kayttdéonoton yhteydessa asetetut paateasennot jaavat voimaan. Jos
toimilaite pysahtyy paateasentoalueella momenttipysaytyksella, naytetaan ilmoitus "Paateasento
saavutettu”. Jos pysaytys tapahtuu paateasentoalueen ulkopuolella, toimilaite antaa ilmoituksen
"Momenttihairio”.

Autom. VT-paateasentoadap.
| Paélle
| Pois
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8 Parametrit ja mahdolliset parametriarvot
8.6 Erikoisparametrit

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8.6.18 DCS-hyvaksyntaaika

Yleista

Jos ohjaussignaalissa on hairio, toimilaite voi

P#ateasento
saavutettu

Hyvéksyntaajan
kdynnistys

jatkaa ajoa tasta huolimatta, jos esim. toiminnot
"Tiiviiksi sulkeminen’ tai 'Ohjaus KAUKO’ on

parametroitu 'suhteelliseen ajoon’.

Jos ajoa jatkamalla saavutetaan paateasento
tai ajo pysahtyy momenttipysaytyksella paatea-

Ohjaussignaali limoitus
DCs:ita DCs:lle
Toimilaite ajaa R S
s s - lImoitus
T > —@- DCS:lle
yvdksyntaaika _@ Ei ilmoitusta
—p csille

sentoalueen sisalla, ohjausjarjestelmaan (DCS)
lahtee ilmotus ("Paateasento ...“ tai "Momentti... @

> t

Hyvaksyntaaika ei ole kulunut ja toimi- . .
laite saavuttaa paateasennon: limoitus DCS:lle

saavutettu”).

Jos ilmoitus tulee vasta hyvaksyntaajan kuluttua, @

Hyvéaksyntaaika on jo kulunut ja toimi- Ei ilmoitusta
laite saavuttaa paateasennon: DCS:lle

ohjausjarjestelma saattaa tulkita sen hairioksi. @

Tama valtetdan toiminnolla 'DCS-hyvaksynta-

Toimilaite paateasennossa, katso b, ja . .
ohjaussignaali DCS:lta: } limoitus DCS:lle

aika’. Kuva: DCS-hyvidksyntaaika

Toimintatapa

a Jarjestelmaan voidaan asettaa aika, jonka ajan ohjausjarjestelma hyvaksyy ilmoituksen "Paatea-
sento saavutettu” ohjaussignaalin katkeamisen jalkeen ilman, etta tulkitsee sen hairidksi (katso a

kuvassa).

b Kun asetettu aika on kulunut (hyvaksyntaaika), ohjausjarjestelmaan ei laheteta iimoitusta (kat-

so b kuvassa).

¢ limoitus annetaan vasta seuraavan ohjaussignaalin kohdalla samaan suuntaan (katso ¢ ku-

vassa).

DCS-hyviksyntaaika
| 0,0- 25,5

DCS-hyvidksyntaaika

Mahdollinen asetus: 0-25,5 s.

Asetus 0,0 s — 25,4 = ei signaalia ohjausjarjestelmaan, jos paateasento saavutetaan hyvak-

syntaajan kuluttua umpeen.

limoitus annetaan vasta seuraavan ohjaussignaalin kohdalla samaan suuntaan.

Asetus 25,5 s = signaalista annetaan aina ilmoitus.

Tehdasasetuksena on 25,5 s.

Sivu 92

Y070.302/FI



9.1

9.1.1

Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

9 Jarjestelmaasetukset

Jarjestelmaasetukset

Valikossa 'Jarjestelmaasetukset’ voidaan aset-
taa seuraavat

= Naytts.

— Naytdn suunta; ndytdn kdéntdminen toimi-
laitteen asennusasennon mukaan.

— Valmiustilanaytto; valitaan, mita tietoja
naytolla nakyy valmiustilassa

u Tosiaikakello:
Paivamaaran ja kellonajan asettaminen.

u Bluetooth:
Paalle ja pois paalta.

u Kaukokayttoyksikko:
Vain, jos kaytettavissd on MODBUS-laitteisto.

Niyttd

Nayton suunta

Jarjestelmaasetukset

— Naytto

— Tosiaikakello

—[ Bluetooth

— Kaukokéyttoyksikkd

[ Paivalikko |

e’ e’ e’ R

Kuva: Valikko Jarjestelmaasetukset

Nayttdkuvaa voidaan kdantaa 90° vasemmalle tai oikealle tai 180° lukemisen helpottamiseksi toimi-
laitteen asennusasennosta riippuen. Vakiona 0 astetta.

Kuva 1: Nayton kaanto 180°

Kayttotoimenpiteet

1. Valitse paavalikossa 'Jarjestelmaasetuk-
set’ (kuva 2, kohta 1) ja vahvista (kuva 2,
kohta 2).
Valikko 'Jarjestelmaasetukset’ tulee nakyviin.

2. Aseta valintamerkintd kohdan 'Naytt6’ paal-
le (3) ja vahvista (4).
Valikko *Nayttd’ ilmestyy nakyviin ja siina
naytetdan naytdon nykyinen kaantdéastease-
tus.

3. Aseta valintamerkinta asteluvun kohdalle (5)
ja vahvista (6).
Nayttéon vaihtuu 'Naytdn suunta’.
Ruksi ilmaisee nykyisen asetuksen .

4. Aseta valintamerkinta halutun asetuksen
kohdalle (7) ja vahvista (8).
Nayton kuva mukautetaan vastaavalla
tavalla.

@
Piivalikko

( Tarkkaiu W \
Dragnoosl h 4
Paabemnnnlv

| Paramidri v

Momentikiy g

Jjestelmiasetiset

z 0 w0
\?;
5

-f\hﬁ

o i

90" oikeal E

90" vasemmalle

Kuva 2: Nayton suunnan muuttaminen
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9 Jarjestelmaasetukset

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Valmiustilanaytto

Talla toiminnolla valitaan, mita tietoja naytolla
naytetdan valmiustilassa.

Jos monitoimikytkinta ei kaytetd asetettuna aika-
na, nayttd kytkeytyy valmiustilaan.

— nayton valaistus himmenee;

— nakyviin tulee valmiustilandyttd
ja
— kayttaja kirjataan ulos.

Jos laitteeseen on asetettuna USB-tikku, ndyttd
ei kytkeydy valmiustilaan.

Valmiustilandytdiksi voidaan valita seuraavat
vaihtoehdot:

u 'Vakio’ (kuva 1):
Nayttoon ilmestyy tilanaytto.

u 'Asento’ (kuva 2):
— Asento prosentteina AUKI (a).
— Jos toimilaite on paateasennossa AUKI tai
KIINNI, ndytetaan vastaava symboli (b).

u ’Asento + tayttd’ (kuva 3):
— Asento prosentteina
— Avausaste, ndytetdan optisesti tayttdas-
teen nayttona.

u 'Asento + palkki + tila’ (kuva 4):

— Asento prosentteina (kohta 1)

— Asentopalkki; ilmaisee avausasteen opti-
sesti (kohta 2).

— Toimilaitteen tila (kohta 3).

— Jos kaytettavissd on momentin mittauslaip-
pa, naytetdan ajankohtainen vaantémo-
mentti (kohta 4).

u 'Pikakytkentd paikallinen’: katso seuraava
luku.

Kayttotoimenpiteet

1. Kuten edellisessa luvussa "Nayton suunta”
on kuvattu, suorita toimenpiteet 1 — 4.

2. Aseta 'valmiustilanaytdn’ valintamerkinta
kohtaan ’vakio’ (kuva 5, kohta 5) ja vahvista
(kohta 6).

Nayttdon aukeaa valikko 'Valmiustilanaytto’.
Ruksi ilmaisee ajankohtaisen asetuksen.

3. Aseta valintamerkintd halutun asetuksen
kohdalle (7) ja vahvista (8).
Kun néayttd siirtyy perustilaan, juuri valittu
valmiustilanaytté naytetédan ruudulla.

[ A3\

f

[ Spe— —

| < NI 5

l,‘I L1 {0 Jatkuva koskatus {
Evipyonoinan, + [=] fl

Kuva 1: Valmiustilanayttoé ”Vakio”

4 3 I_ \'}
P/ —

Kuva 2: Valmiustilandytté ”Asento”

a: Asento 43 % AUKI, b: Paateasento AUKI

: I tin“ir//fr—

U 243w/
— 4

Kuva 4: Valmiustilandyttd ”Asento + taytto +
tila”

Momenttiks /
'\\. d menttikryr g _ fa

{ v

u’1!m|usl_l'|n vytlo

& =5 = ﬁﬁ JII
Va'é'\z'-"" :"i Valmiustilan n&ytts \
Vakio @

-
e

m.e \
E, 8
|| Agema + palkki + tila E I|
\ Pikakytkentd paikallinen O /I

Kuva 5: Valmiustilandyton valinta
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Pikakytkenta paikallinen

Tasta asetuksesta on hyotya kriittisessa ymparistossa, tilanteissa, joissa ajamisen pitaisi olla mah-
dollista suoraan toimilaitteesta, asetetusta ohjaustavasta ja kayttajatasosta riippumatta.

Jos monitoimikytkintd painetaan valmiustilassa asetuksen "Pikakytkentd PAIKALLINEN” ollessa
aktivoituna, toimilaite kytkeytyy

u paikallisen ajon tilaan: Ajosuunta voidaan valita ja toimilaitetta ajaa valittomasti, vaikka kayttajata-
soksi olisi asetettuna "tarkkailija”.

= ohjaustapa "KAUKO” kytkeytyy tilaan "PAIKALLINEN”;

m kayttajataso kytkeytyy korkeimmalle kdyttdoikeustasolle salasanalla ’'0000’, jos alemmille kaytta-
jatasoille on my6s maéaritetty salasana "0000”. Katso myos luvun "6.4 Kayttajatason vapauttami-
nen” sivulla 33.

Kun toiminto "Pikakytkenta PAIKALLINEN” on asetettuna, naytdlla nakyy valmiustilassa sama kuva
kuin valinnan "Asento + palkki + tila” kohdalla, katso ylla.

Valmiustila-ajan asettaminen

Valmiustila-ajan asetuksella maaritetdan, kuinka monta minuuttia monitoimikytkimen viimeisen
kayton jalkeen naytto siirtyy valmiustilaan.

Vakioasetuksena on 10 minuuttia.

Valmiustilan aktivointi

Té&sta valikkokohdasta nayttd kytketddn suoraan valmiustilaan.

= naytdn kirkkaus laskee,

= valittu valmiustilanaytto tulee nakyviin ja

m kayttajataso palautetaan asetuksen mukaisesti, katso luku "6 Kayttajanhallinta” sivulla 31.

Tosiaikakellon asettaminen

Paivamaara ja kellonaika vastaavat valmistajan aikavydhyketta toimituksen yhteydessa.

Kayttétoimenpiteet

1.

Valitse paavalikossa 'Jarjestelmaasetukset’
(kuva, kohta 1) ja vahvista (kohta 2).

emnkClammn
P4 Pisivalikko = .._.\I

Valikko 'Jarjestelmaasetukset’ tulee nakyviin. Tobak W \
2. Aseta valintamerkinta kohdan 'Tosiaikakello’ p::A.; '
paalle (3) ja vahvista (4). \ Sy ,
Nakyviin tulee valikko 'Tosiaikakello’ ja R —

paivamaara seka asetettuna oleva kellonaika
naytetaan.

Aseta valintamerkinta paivamaaran tai kello-
najan kohdalle (5) ja vahvista (6).

Nayttdon aukeaa asetusvalikko, tassa paiva-
maaran. Nykyinen asetus naytetaan.

Aseta valintamerkintd muutettavan luvun
kohdalle (7) (lukua ympardiva kehys muuttuu
sinisesta oranssiksi) ja vahvista (8).

Muuta lukua (kierrd monitoimikytkinta) (9) ja
vahvista (paina monitoimikytkinta) (10).
Oranssi merkinta siirtyy kohtaan 'Tallenna'.
Vahvista 'Tallenna’ (11).

Nayttéon vaihtuu valikko 'Tosiaikakello’ ja
muutettu arvo naytetaan.

8(e)

| Kuukausi™"

Kuva: Tosiaikakellon asettaminen
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9 Jarjestelmaasetukset

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Bluetoothin aktivointi, deaktivointi

Toimilaitteet on varustettu Bluetooth-yhteydella.
Jokaisella Bluetooth-laitteella (slave) on yksise-
litteinen Bluetooth-osoite, josta sen tunnistaa.

Lisaksi jokaisella Bluetooth-laitteella on valitse-
misen helpottamiseksi laitenimi, joka koostuu
toimilaitteiden kohdalla vakioasetusten mukai-
sesti laitetunnuksesta — jos sellainen on — ja sita
seuraavasta 9-paikkaisesta sarjanumerosta.

Toimilaitteessa Bluetooth-liitannan kautta tapah-
tuva kommunikaatio ilmaistaan naytolla olevalla
vilkkuvalla Bluetooth-symbolilla (kuva, kohta 1).

Vakioasetusten mukaisesti Bluetooth on akti-
voituna. Seuraavissa toimenpiteissa naytetaan
Bluetoothin deaktivointi.

Kayttotoimenpiteet

1. Valitse 'paavalikossa’ 'Jarjestelmaasetukset’
(kuva, kohta 1) ja vahvista (kohta 2).
Valikko 'Jarjestelmaasetukset’ tulee nakyviin.

2. Aseta valintamerkinta kohdan ’Bluetooth’
paalle (3) ja vahvista (4).
Valikko ’Bluetooth’ tulee nakyviin ilmaisten
kulloisenkin tilan; tdssa esimerkissa 'Blue-
tooth aktiivinen Kylla’.

3. Aseta valintamerkinta kohtaan ’Kylla’ (5) ja
vahvista (6).
Nayttdon aukeaa asetusvalikko 'Bluetooth
aktiivinen’. Ruksi ilmaisee nykyisen
asetuksen [¥4.

4. Aseta valintamerkinta halutun asetuksen
kohdalle (7) ja vahvista (8).
Nayttdon vaihtuu valikko 'Bluetooth’.

Kaukokayttoyksikko

Kaukokayttdyksikko tarjoaa mahdollisuuden

kayttaa toimilaitetta jopa 100 metrin etdisyydelta,

ja se toimii nain toisena paikallisena ohjauspaik-
kana. Talloin toimilaitteen naytélla nakyva kuva
ja LED-valot "heijastetaan” kaukokayttoyksik-
koon. Nain toimilaitteen 1:1-kayttd kaukokaytto-
yksikolla on mahdollista.

Toimilaitteen on oltava valmisteltu kauko-
kayttoyksikon kayttdéa varten. Toimilaitteen ja
kaukokayttoyksikdn valinen tiedonsiirto tapah-
tuu RS485-yhteyden valitykselld ainoastaan
2/4-johtimista kenttavaylajohtoa pitkin. Johdotus
on nahtavissa liitdntdkaaviossa.

Kun kaukokayttdyksikko litetdan, on molem-
pien paateresistoreiden oltava asennossa ON!

B Kayttovalmis

Kuva: Naytolla nakyy: Kommunikaatio
Bluetoothin kautta

PHM Oﬁ Y

II." Tarkkaiy '
| Diagnoasl  wy
| Paaleasennolyy
Parametri W

iy

f Elluetoollvkllwmen \‘.I

\ KT

Kylla

Kuva: Bluetoothin aktivointi/deaktivointi

Toimilaite -

Kaukokéyttoyksikko

jopa 100 m

2/4-johtiminen

“« 0 \ johto
\

Tosiaikakelio |
Bluetooth |

Kuva 1: Kaukokdyton periaate
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9 Jarjestelmaasetukset

Kayttotoimenpiteet:
Kaukokayttoyksikon aktivointi

Toiminto "Kaukokayttdyksikkd” on aktivoitava
seka toimilaitteesta ettd kaukokayttoyksikosta.
Toimintatapa on molemmissa tapauksissa sama
kohtaa 3 lukuun ottamatta. Seuraavassa on
kuvattu toimilaitteelle tehtavat toimenpiteet.

1. Valitse 'paavalikossa’ Jarjestelmaasetukset’
(kuva 3, kohta 1) ja vahvista (kohta 2).

Valikko 'Jarjestelmaasetukset’ tulee nakyviin.

2. Aseta valintamerkintd kohdan 'Kaukokayt-
toyksikkd’ kohdalle (3) ja vahvista (4).
Valikko 'Kaukokayttoyksikkd’ tulee nakyviin.

3. Valitse kohdassa "Tila” parametri "Toimilai-
te” (5).
Kaukokayttdyksikén parametroinnin yhtey-
dessa tassa on valittava "Kaukokayttoyksik-
ko”.

4. Valitse tiedonsiirtonopeus kohdasta "Tiedon-
siirtonopeus”.

Jos yhteyden laatu ei ole riittdvan hyva

II%’ yhteyden muodostamisen jalkeen (katso

jaliempana oleva nayttd), laske tiedonsiir-
tonopeutta.

5. Aseta kaukokayttdyksikon tila valitsemalla
kohdassa "Aktiivinen” vaihtoehto "Kyll&”.

6. Suorita toimenpiteet 1 — 5 my6s kaukokayt-
téyksikolle.

Yhteyden tila naytetaan tilandytdssa yhteys-
symbolin a avulla:

— Symboli palaa: yhteys muodostettu,
— Symboli vilkkuu: ei yhteytta
— Ei symbolia: yhteys “ei aktiivinen”.

® Ennen kuin kaukokayttdyksikén laiteohjel-
misto paivitetdan, on kaukokayttdyksikon
tilaksi asetettava kohdassa "Aktiivinen”
vaihtoehto "Ei”.

Kaukokayttoyksikkod
— Tila
- — Toimilaite )
3 —| Kaukokayttoyksikko )
X
3 Tiedonsiirtonopeus
o —( 6 Mbit/s )
©
=g — — 3 Mbit/s )
gl ! — 2 Mbit/s )
ol — 1 Mbit/s )
=1 Aktiivinen
Hy 1
=l B — Kyllé )
1
s E — Ei )
i Yhteyden laatu
: — 0% —100 % )
r

Kuva 2: Valikko Kaukokayttoyksikko

~

Tarkkailu v
Diagnoos| v
Raja-asemat W
Parameti W
Momennikayw

« 0
Jarjektm@_psetuksei

Naytts ¥
Nﬁyﬂﬁv
Bluetooth

o 0
Fsrnbeéﬂ.@mit
Tila B
Tiedonsiirtonopeus
6 MBit/s
Aktiivinen
Nein

Yhteyden laatu
0%

Kuva 3: Kaukokayttoyksikon aktivointi
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Momenttikayra

Tama luku ei koske mallia 2SG7 ja 2SQ7.

Ennalta ehkaiseva venttiilin valvonta on mahdollista vertaamalla enintaan kolmea eri aikoina tallen-
nettua kaytdssa olevan toimilaitteen vaantomomenttikuvaajaa.

u Edellytys vaantdbmomenttikuvaajien tallennukselle on voimassa oleva paateasentojen asetus.
u Tallennettujen vaantdmomenttikuvaajien realistinen vertailu on mahdollista ainoastaan, jos
kuvaajia tallennettaessa on kaytetty samoja toimilaitteen asetuksia.

10.1 Yleista

Vaantdmomenttikuvaajien tallennus voidaan suorittaa seuraavasti:
® Suoraan toimilaitteessa

— Naytélta monitoimikytkinta kayttden. Tama menetelma on kuvattu jaliempana.
— Tietokoneparametrointiohjelmalla COM-SIPOS (toimilaitteen on oltava tilassa PAIKALLINEN).

® Ohjauspaikasta (DCS) PROFIBUS DP-V1:n kautta (toimilaitteen on oltava tilassa KAUKO ’Kayt-
tévalmis’).

Liikematkan skannaus tapahtuu 1 prosentin askelin. Valinnaisesti kunkin kuvaajan paalle voidaan
kirjoittaa.

Momenttikdyran yhteydessa tallennetut momentit voidaan maéarittaa eri tavoin:

® Laskenta muuntimen valipiirivirran avulla

Vaantdmomenttiarvot voivat poiketa todellisesta vaantémomentista etenkin paateasennoissa ja
kayton aikaisissa toiminopeuden muutoksissa.

Tata vaihtoehtoa kaytetaan automaattisesti, jos vaantémomentin mittauslaippaa ei ole para-
metroituna.

Tai
= Mittaus vaantdmomentin mittauslaipalla

Edellytyksena on, ettd vaantdmomentin mittauslaippa on olemassa ja etta parametri 'Vaantémo-
mentin mittauslaippa’ on asetettuna analogisessa tulossa AT1/AT2.

Jos tdma parametri on asetettuna, momenttikuvaajalle kaytetddn automaattisesti vaantémomen-
tin mittauslaipan arvoa.

Erilliselld lineaariyksikolla varustetuissa toimilaitteissa ja osakierrosvaihteistoissa vaantbmoment-
tikuvaaja on suhteellinen lineaaritoimilaitteen todelliseen voimakayraan tai osakierrostoimilaitteen
vaantdmomenttikayrdan nahden.

m Vaantdmomenttikuvaajaa tallennettaessa toimilaite ajaa venttiilin vahintaan 2 kertaa koko liike-
matkan pituudelta.

u Keskeyttdminen on mahdollista koska tahansa: Paina monitoimikytkinta.
= Tallennuksen aikana tapahtuvista hairidista (este liikematkalla, kayttdjan suorittama keskeytys,
jannitekatkos jne.) ilmoitetaan naytolla. Kuittaa ilmoitus.

Toimilaite siirtyy l1ahtétilaan "Momenttikayran tallentaminen”. Keskeytettya tallennusta tai kayraa
ei tallenneta.
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Tallennetut vaantdmomenttikuvaajat voidaan nayttda COM-SIPOS-tietokoneparametrointiohjelman
tai PROFIBUS-DP:n (esim. SIMATIC PDM, DTM) avulla.

M o 4+ M
[Nm] [Nm]
12— - ! - ! - ! - - — 12
10— 10
8— — 8
6. i { ! { ! | { { i 8 _5
2o [ 1 15 L7 |
4_ { i i | | 1 1 { L 1 —1 { i { i { i { i | 1 ._4
L | O T N 0
[%AUKI)-5 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 105100 90 80 70 60 50 40 30 20 10 O -5 [% AUKI
KIINNI B AUKI ) KIINNI
E = Liikematka > = Liikkematka —» T

Kuva: Esimerkki: venttiilin viantomomenttikayra

10.2 Vaantomomenttikuvaajan tallennus

Kayttétoimenpiteet

1. Valitse 'paavalikossa’ 'Momenttikayra’ (kuva,
kohta 1) ja vahvista (kohta 2).
Valikko 'Momenttikayra’ tulee nakyviin.

2. Aseta valintamerkintd kohdan 'Momenttikay-
ran tallentaminen’ paalle (3) ja vahvista (4).
Valikko 'Momenttikayran tallentaminen’ tulee
nakyviin ja valittavana on kolme kayraa.

3. Aseta valintamerkinta kayran 1, 2 tai 3
kohdalle. Tass& esimerkissa kohtaan 'Kay- | 2§ 47 %
ra 1’ (5) ja vahvista (6). \ ] B Kty tivaimis
Nayttoon aukeaa kuva 'Momenttik&yran AN 111T7TT] e
tallentaminen’ ja toimilaite aloittaa tallenta- ' - s —d
misen: 4,5 N

Naytolla nakyy
— kulloinenkin asentotieto prosentteina ja

palkissa
B kaytetty momenttl- Momenttikéyra tallennetiu
Toimilaite ajaa koko liikematkan molempiin amnkstomesl.
suuntiin.
Keskeyttdminen on mahdollista tallentamisen
aikana: Vahvista 'Keskeytys'. Kuva: Momenttikdyran tallentaminen

Vaantdmomenttikuvaaja tallennetaan lopuksi
ja tallentamisen onnistuminen vahvistetaan
naytolla.

4. Vahvista 'Jatka’ (7). Nayttéon vaihtuu mo-
menttikayrien valintamahdollisuus.
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10 Momenttikayra Kayttéohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

10

= 10.3 Momenttikayran tallentaminen USB-tikulle
o e
3 Kayttétoimenpiteet
(1)
2- 1. Liitd USB-tikku:
= ® [rrota USB-liitdnnan suojus ohjausyksikdn
= alapuolelta vasemmalta (kuva 1, kohta 1).
Q: = Lijitd USB-tikku (kohta 2).
ayttoon ilmestyy valintavalikko
< Nayttoon ilmest lintavalikk
= ; -
Q): USB-tikku'.
2. Valitse 'Tallenna momenttikayra’ (kuva 2) ja
vahvista.
Nakyviin tulee valikko 'Valitse kansio’ ja jos
USB-tikulla on useampia kansiosta, ne nay-

tetaan valikoimassa.

3. Valitse kansio ja vahvista. . L
Tiedot tallennetaan ja ilmoitus vahvistaa Kuva 1: USB-tikun liittaminen
tallennuksen onnistumisen.

pal  USB-tikku
=

| Laiteohjelmiston péivitys

Momenttikdyra voidaan nayttaa ohjelmalla
COM-SIPOS.

Parametrien tallennus tikulle
| Parametrien lataus tikulta

| Toimilaitteen kloonaus

Kuva 2: Valikko USB-tikku
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

11 Tarkkailu

Tarkkailu

Valikon ‘Tarkkailu’ kautta voidaan nayttaa tietoa
toimilaitteesta:

u Elektroninen tyyppikilpi
= Tulot ja Iahdot
= Toimilaitteen tila

Seuraava yleiskuva ilmaisee valikon 'Tarkkailu’
rakenteen.

Valikossa 'Tarkkailu’ ei voida muuttaa paramet-
riarvoja.

Valikon 'Tarkkailu’ I&pi navigoidaan samalla ta-
voin kuin muidenkin valikkojen, katso myoés ”4.4
Navigointi valikoissa” sivulla 23.

Elektroninen tyyppikilpi

Laitetunnus
Taalla naytetaan laitetunnus.

Laitetunnus sydtetadan valikkoon Erikoisparamet-
rit, katso "8.6.1 Laitetunnus” sivulla 84.

11.1.2 Tilausnumero ja varustus

Jos valikossa 'Tilausnumero ja varustus’ valitaan
kohta 'Varustus’, ndkyviin tulee luettelo kaikista
toimilaitteen ominaisuuksista.

Tama luettelo tuotetaan purkamalla tilausnume-
ron koodaus.

11.1.3 Sarjanumero

Tassa naytetddn nykyisen ohjausyksikén
13-paikkainen numero. Jos ohjausyksikkd on
vaihdettu, 'vanhan’ ohjausyksikén sarjanumero
lukee valikkokohdassa 'Alkuperainen sarjanu-
mero’.

11.1.4 Alkuperainen sarjanumero

Tassa lukee alkuperaisen toimitetun ohjaus-
yksikdn numero (merkityksellinen vain ohjaus-
yksikdn vaihdon yhteydessa). Toimilaitteen
toimitushetkelld sarjanumero ja alkuperainen
tehdasnumero ovat identtiset. Jos ohjausyksikkd
vaihdetaan toisen kerran, ensimmainen numero
sailyy taalla.

Tarkkailu

Elektroninen tyyppikilpi

—{ Laitetunnus

—{ Tilausnumero ja varustus

—{ Sarjanumero

—{Alkuperéinen sarjanumero

—{ Laiteohjelmistoversio
—{ Bluetooth MAC -osoite
—{ Bluetooth FCC-tunnus
—{ Bluetooth ICC-tunnus
— HART

S, W, U VY WY S T, S W

Tulot ja 1ahdot

—{ Binaaritulot

— Binaarilahdot

— Analogiset tulot ja lahdét
—{ Momenttikytkin'

L

—{ Kenttévayldn kommunikaatio?

Toimilaitteen tila

—[ Nykyinen nopeus?®

—{ Pysaytysmomentti® saavutettu
—{ Moottorin lampétila

— Elektroniikan lampotila

— Valikosketin

D W W W -

—{ Ohjearvo asennoit.-/jprosessiséét.kohd. ]

—{ Prosessin tosiarvo prosessiséét. yht. ]

—{ Tosiarvo ]

—[Vééntbmomentti (vaéntom.mitt.laippa) ]

— Liikematka® )
—{ Moottorin takuu ]
—{ Moottorin virta X, XA ]

— Valipiirijannite XXX V|

' Vain mallin 2SQ7 kohdalla.

2 Erilainen nayttd kenttavaylasta riippuen:
- PROFIBUS
- Modbus
- HART

3 Lisavaihteistosta riippuen naytetaan seuraa-
vaa:
- monikierrosvaihteiston nopeus
- toimiaika osakierrosvaihteiston yhteydessa
- toiminopeus lineaariyksikdn yhteydessa
- pysaytysmomentti monikierros- ja

osakierrosvaihteiston yhteydessa

- pysaytysvoima lineaariyksikon yhteydessa.

4 Vain niP-anturilla varustetun toimilaitteen
yhteydessa.

Kuva: Valikko Tarkkailu
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11 Tarkkailu Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

11.1.5 Laiteohjelmistoversio Versionumero
Versionumeron ja julkaisupéaivan nayttd, katso 3.03 2016. |01. |11
oikealla oleva kuva.
versio- Vuosi | Kuukausi | Paiva
numero

11.2

11.21

Kuva: Esimerkki laiteohjelmiston versio-
numerosta

Tulot ja lahdot (Tarkkailu)

Binaaritulot

Tassa naytetaan, mika jannitetaso on voimassa (low vai high) seuraavissa tuloissa:

= Binaaritulo KIINNI
u Binaaritulo AUKI

® Binaaritulo STOP

= Binaaritulo HATA ja
® Binaaritulo TILA

Katso myds "8.3.5 Ohjausjarjestelma — Binaaritulo” sivulla 70 ja "8.4.1 Hatatulo” sivulla 77.
Binaarilahdot

Tassa naytetaan, mika jannitetaso vallitsee ilmoituslahddissa 1 — 8 (low vai high).
Katso myds "8.3.9 Ohjausjarjestelma — Binaarilahdot” sivulla 71.

11.2.2 Analogiset tulot ja lahdot

Taalla nahdaan analogisten tulojen AT1 ja AT2 ajankohtaiset mitatut virrat seka analogisista lah-
doista AL1 ja AL2 luovutetut virrat.

Analoginen tulo AT2 ja analoginen |ahtd AL2 ndytetdan ainoastaan, jos jarjestelmassa on
HART-moduuli tai analogian lisdrakenneryhma.

Katso my6s ”8.3.10 Ohjausjarjestelma — analoginen Iahté AL1” sivulla 73 ja "8.3.11
Ohjausjarjestelma — analoginen 1ahtd AL2” sivulla 74.

11.2.3 Momenttikytkin (vain mallissa 2SQ7)

Taalla naytetdan, ovatko kenttavaylakytkimet aktiiviset suuntaan KIINNI ja suuntaan AUKI.

11.2.4 Kenttavaylakommunikaatio

PROFIBUS DP

Nayttd PROFIBUS-liitdnnan ollessa kaytettavissa.

m Aktiivinen kanava
— Kanava 1 aktiivinen
— Kanava 2 aktiivinen
— Mikaan kanava ei aktiivinen
u Tiedonsiirtonopeus:
— Ei tietoliikennetta
— 9,6 Kbit/s — 1,5 Mbit/s; esim. baudi 187,5 Kbit/s
= Tila:
— Wait Prm (ei vaylaparametrointia)
— Wait Cfg (ei vaylakonfigurointia)
— Data Exchange (jaks. tiedonvaihto)
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Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

11 Tarkkailu

Modbus

Olevassa olevan MODBUS-liitdnnan naytto:

= Aktiivinen kanava
— Mikaan kanava ei aktiivinen

m Kanava 1
— Ei kommunikaatiota
— Tiedonsiirtonopeus
— Data Exchange

® Kanava 2
— Ei kommunikaatiota
— Tiedonsiirtonopeus
— Data Exchange

HART =
Naytetaan, jos jarjestelmassa on HART-liiténta. %
HART § HART-kommunikaatio
| HART-kommunikaatio = — Ei aktiivinen )
Ei aktiivinen @ — Atiivinen )
Aktiivinen o — Tiedonsiirto )
Tiedonsiirto S
—

Last Req. -sdhke

| Last Req. -séhke

—[ CMD-nro+6 tavua vastaanottoséhke]

| CMD-nro + vastaanottosahke

| Last Command Last Command

| ResponseCode + |ahetysséhke

—  ResponseCode + 6 tavua Iéh.séhke)

Kuva: Valikko '"HART’
= HART-kommunikaatio
— Ei aktiivinen: Kommunikaatio HART-liitannan kautta ei ole aktiivinen.
— Aktiivinen: Kommunikaatio HART-liitannan kautta on aktiivinen.
— Tiedonsiirto: Toimilaitteen kanssa tapahtuu jaksoittainen tiedonsiirto.

u Last Req. -sahke
CMD-nro + 6 tavua viimeisesta vastaanottosahkeesta naytetaan.

u Last Command
ResponseCode 6 tavua viimeisesta lahetyssahkeesta naytetaan.

Toimilaitteen tila

Tassa valikossa naytetaan toimilaitteen nykyiset kayttétiedot:

= Nykyinen nopeus [kierr./min] monikierrostoimilaitteessa
nykyinen toiminopeus [mm/min] lineaarityéntéyksik6ssé
nykyinen toimiaika [90°/s] osakierrostoimilaitteessa
u Pysaytysmomentti saavutettu monikierrostoimilaitteessa/osakierrostoimilaitteessa
Pysaytysvoima saavutettu lineaarityéntbyksikbssé
— KIINNI (kylla/ei)
— AUKI (kylla/ei)
= Moottorin lampétila [°C]
u Elektroniikan lampétila [°C]

u Valikosketin
— KIINNI (aktiivinen / ei aktiivinen)
— AUKI (aktiivinen / ei aktiivinen)
u Ohjearvo (asennoittimen/prosessisaatimen yhteydessa)
— Asento [%]
— Ohjausjarjestelma (vain ei-lineaarisen venttiilin ominaiskayran yhteydessa) [%]

® Prosessin tosiarvo (prosessisaatimen yhteydessa) [%]

Y070.302/FI
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11 Tarkkailu Kayttoohje

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

m Tosiarvo
— Asento [%]
— Ohjausjarjestelma (vain venttiilin ei-lineaarisen ominaiskayran yhteydessa) [%]
= Vaantdmomentti (vain vaantdmomenttilaipan kanssa). Kuvaus, katso alla "Vaantémomentin
nollapistetasaus”.
— Nykyinen arvo [Nm]
— Offset [Nm]
Nollapistetasaus

m Liikematka (vain non-intrusiivisessa mallissa)
— Kierr./isku monikierrostoimilaitteessa
— ISKU [mm] lineaaritydntdyksikdssa
— Kulma [°] osakierrostoimilaitteessa
= Moottorin takuu
— Olemassa
— Eiolemassa
= Moottorin virta [A]

= Valipiirijannite [V]

Vaantomomentin nollapistetasaus

Tama luku koskee vain jarjestelmia, joissa on momentin mittauslaippa, ja se on parametroitu.

Toimilaitteen ja venttiilin asennusasennosta seka ympariston lampétilasta riippuen saattaa vaan-
tdmomentti syntya myos kuormittamattomassa tilassa. Tama vaantdémomentti vaarentaisi todelli-
sen, kuormitetussa tilassa naytetyn, vaantémomentin arvon. Téman korjaamiseksi on suoritettava

nollapistetasaus.

Kayttétoimenpiteet

1. Aja toimilaite kuormittamattomaan tilaan.

2. Valitse valikko 'Tarkkailu’, 'Tila’ seka para-
metri 'Vaantdmomentti’.
Rivilld 'Nykyinen arvo’ (kuva, kohta 1)
naytetdan kuormittamattoman toimilaitteen
vaantdmomentti.

3. Valitse 'Nollapistetasaus’ (kuva, kohta 4) ja

vahvista. Pyodriva symboli (kohta 2) ilmaisee,

etta tasaus suoritetaan.

Taman jalkeen rivilla 'Nykyinen arvo’ nayte-
tédan ”0” ja rivilla 'Offset’ (kohta 3) naytetaan
korjausarvo.

Vaantomomentu

.@

Moottorin takuu

103,3 Nm
0,0 Nm

Nykyinen arv

Pml-ckeama

hNM—\

Olemassa

Kuva: Valikko Nollapistetasaus

Sivu 104

Y070.302/FI



12

12.1

Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

12 Diagnoosi

Diagnoosi (kayttotiedot ja huoltorajat)

Kéayttotiedot kootaan ja tallennetaan RAM-muistiin. Nama tiedot varmuuskopioidaan kirjoittamalla
ne 24 tunnin vélein sisdiseen EEPROM-muistiin. Huoltorajojen arvot tallennetaan jokaisen muutok-
sen yhteydessa. Nain kayttotiedot ja huoltorajojen arvot sailyvat myds jannitekatkoksen yhteydes-

sa.

Valikosta 'Diagnoosi’ voidaan lukea kayttotiedot
ja huoltorajat. Naytettyja arvoja ei voida muut-
taa, koska ne osoittavat toimilaitteen tilan.

Valikko Diagnoosi tarjoaa kolme alavalikkoa:
m Kayttotiedot, toimilaite

= Huoltoraja, venttiili

= Venttiilin huolto

Viereinen kuva havainnollistaa toimintatapaa.

Kayttotiedot, toimilaite

Taalla naytetaan toimilaitetta koskevat tiedot.

Toimintajaksot

Toimintajaksojen kokonaislukumaara ensimmai-

Ensimmainen Huoltoraja ~ Huolto Nykyinen Seuraava
kayttoonotto saavutettu vahvistettu tla  huolto suoritettavs
v b 4 v v v

P Parametroitu o p | s

h huoltovali v i T

Nykyiset kiyttotiedot, toimilaite ‘
| I

Huoltoraja, venttiili: Seuraava huolto suoritettava ...

L L
» b1 \'4 b o o
limoitus: limoitus: limoitus:
Huoltoa ei Huolto Huoltoa ei
vaadita vaaditaan vaadita

Kuva: Toimintatapa, valikko ’Diagnoosi’

lagnoosi
Toimintajaksot/h
KeskimAari toimintaiaksor T — Kayttotiedot, toimilaite
eskimaarainen toimintajaksojen méaara tuntia —
kohden viimeisten 10 minuutin ajalta. —— Toimintajaksot XX
o — Toimintajaksot/h X
Momenttipysaytykset 5 —( Momenttipysaytykset X
M?.mentti.r_)ys?')./tysten _Ifokonaislukumééré ensim- i [ Matkarajapysaytykset X
maisen kayttddnoton jalkeen. = — i
o —(Moottorln kayttétunnit X ]
Matkarajapysaytykset 5§ ! | Elektroniikan Kaytttunnit XXX |
Matkarajapyséaytysten kokonaislukumaara en- o E — Suhteellinen kytkentaika [%] X |
simmaisen kayttdonoton jalkeen. ! Huoltorai il
1 uoltoraja, venttiili
Moottorin kayttétunnit ' |— Toimintajaksot XXXXXXXX |
1
Moottorin kayttétuntien kokonaislukumaara G - Momenttipysaytykset XXX )
ensimmaisen kayttéonoton jalkeen. E [ Moottorin kayttstunnit XXX |
Elektroniikan kayttétunnit E Venttiilin huolto
Elektroniikan kayttétuntien kokonaislukumé&ara E _[[Ei vélttamaton )
ensimmaisen kayttéonoton jalkeen. E Valttamatsn )
Suhteellinen kytkentaaika i Huollon vahvistus )
Suhteellinen kytkentaaika viimeisten 10 minuutin - H
aikana. '
Lisétietoa toimilaitteen huollosta Iydat luvusta ~ Kuva: Valikko °Diagnoosi’
”14 Huolto, tarkistus, kunnossapito” sivulla 111.
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Huoltoraja, venttiili

Tassa valikossa naytetyt tiedot ovat arvoja, joiden saavuttamisen yhteydessa on suoritettava
huolto. Nain toimilaitteen kayttdman venttiilin tehokas huoltosuunnittelu on mahdollista seuraavien
maaritettyjen kayttdkriteerien mukaisesti

= toimintajaksojen lukumaara
= momenttipysaytykset

= moottorin kayttétunnit.

Kun jokin naista kriteereista saavuttaa maaritetyn arvon, eli huoltorajan, jarjestelma antaa ilmoituk-
sen "Huolto vaaditaan”.

Sen jalkeen, kun valikkokohta 'Huolto vah- Ensimmdinen Huoltoraja Huolto Seuraava huolte
vistettu’ on vahvistettu, huoltoraja asetetaan S e saaviety e R
uu_dellegn. .Hu.olt.orajla kogstuu Iuk.uma"e_lrastg_, Parametroitu L| ) 3
esimerkiksi toimintajaksojen, ensimmaisesta huoltovali v N P
kayttddnotosta alkaen viimeiseen vahvistukseen
"Huolto vahvistettu’ saakka seka valikossa 'Huol- ; ]

s - . L Huoltoraia = kayttotiedot kun huoltovili
tovali’ parametroiduista arvoista, katso viereinen uoltoraja = 1y 01t vahvistettu® ) + Nuoltovd
kuva. I : |

| | >

Huoltovali maaritetdan valikossa Erikoispara-

H/_/
metrit, katso luku ”8.6.5 Venttiilin huoltovali” limoitus: limoitus: limoitus:

sivulla 86 mika on mahdollista ainoastaan Wt —— e
kayttajatasolla 'Asiantuntija’, katso "Kayttajan-
hallinta” sivulla 31. Kuva: Huoltoraja

Huoltoraja-arvot eivat koske toimilaitteen huol-
toa.

Venttiilin huolto

Katso selitykset edellisesta luvusta "Huoltoraja, venttiili”.

’Huoltoa ei vaadita’

iimaisee, ettd mitdan toimintajaksojen, momenttipysaytysten tai kayttétuntien lukumaaraan liittyvaa
maaritettya huoltorajaa ei ole vield saavutettu.

’Huolto vaaditaan’

iimaisee, etta jokin ajankohtaisista arvoista on saavuttanut maaritetyn huoltorajan.

’Huolto vahvistettu’

Tama valikkokohta on vahvistettava jokaisen huollon jalkeen. Nain asetetaan seuraavat huoltorajat.
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Kommunikaatio ja tiedonsiirto

Sen liséksi, etta toimilaitetta voidaan kayttaa suoraan itse laitteesta, sitéd voidaan ohjata myds
m etanad (ohjauspaikasta (DCS), automaatiojarjestelmalla)

u tietokoneparametrointiohjelmalla COM-SIPQOS, jolloin tiedonsiirto on mahdollista Bluetoothin tai
USB-kaapelin valityksella.

Ohjaus toiminnolla Kauko (kaukokaytto)

Toimilaitteiden ohjaus tapahtuu automaatiojarjestelman mukaisesti seka toimintojen "Ohjaus KAU-
KO” ja "vaihtoehtoinen ohjaus” parametroinnista riippuen (katso luku 8) seuraavilla tavoilla

u perinteinen liitédnta (24/48 V binaarinen tai 0/4 — 20 mA analoginen) tai
u kenttavayla (esim. PROFIBUS DP tai Modbus)/HART.

Kayttd kenttavaylalitdnnan avulla kuvataan erillisissa kayttéohjeissa. Katso myds luku 1.5 "Tayden-
tavat ohjeet".

Toimilaite suorittaa ohjauspaikasta lahetetyn hatdkomennon valitusta ohjaustavasta ja signaa-
lildhteesta riippumatta myos, kun toimilaitetta ohjataan perinteisesti ja hatdkomento annetaan
kenttavaylan kautta tai painvastoin.

Tietokoneparametrointiohjelma COM-SIPOS

Tietokoneparametrointiohjelma COM-SIPOS on ohjelmistotydkalu, jota kdytetaan seuraaviin tarkoi-
tuksiin:

m Kaytto: toimilaitteen ajaminen PAIKALLINEN-kaytossa

u Tarkkailu: toimilaitteen parametrien ja laitteen tilan lukeminen.

= Diagnosointi: vianetsinta.

®u Parametrointi: toimilaitteen parametrien lukeminen ja muuttaminen.

= Uuden laiteohjelmiston lataaminen: ohjelmiston paivittdminen uusimpaan tilaan.

u Arkistointi: toimilaitteen parametrien ja vdantdmomentin vertailukuvaajien tallentaminen.

Yhteys kannettavalta tietokoneelta toimilaitteeseen voidaan muodostaa:

u Bluetoothin valityksella
Kommunikaatio tapahtuu langattomasti toimilaitteeseen integroidun Bluetooth-liitdnnan kautta.

u USB-kaapelin valityksella
Kommunikaatio tapahtuu elektroniikkakotelon vasemmassa alareunassa olevan USB-liitdnnan
kautta.

Katso myds seuraava luku.

Tietokoneparametrointiohjelma COM-SIPOS on kuvattu erillisessa ohjeessa.
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Kayttoohje
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13.3 USB-liitanta

USB-liitanta on poly- ja roiskevesisuojattu ja
sijaitsee elektroniikkakotelon vasemmassa
alareunassa.

USB-kaapelin tai USB-tikun liittdminen:

1. Ruuvaa USB-liitAnnan suojus irti (kuva 1,
kohta 1) (se on varmistettu muovinauhalla
katoamista vastaan).

2. Liita USB-liitantdan (kohta 2)

a) USB-tikku
tai
b) USB-kaapeli.

Taustavalaisu aktivoituu ja naytolla naytetdan

USB-liitdnnan kautta tapahtuva kommu-
nikaatio USB-symbolin muodossa, katso
kuva 2.

Apujannitteensy6tdn vertailupotentiaali (M24
ulk. liitin 39) on usein maadoitettu.
Jos se eroaa toimilaitteen maapotentiaalista

yhteydessa voi syntya tasausvirtoja, mika
voi johtaa toimilaitteen tai kannettavan
tietokoneen vaurioitumiseen.
Toimenpiteet tdman ehkaisemiseksi ovat

asentaminen) tai

® galvaanisella erotuksella varustettujen
USB-kaapeleiden kaytto.

(PE), USB-kommunikaatiokaapelin liittdmisen

® potentiaalierojen valttdminen (tasausjohtojen

Kuva 1: USBH-liitanta

/-

B Kayttovalmis

Kuva 2: Naytolla ndkyy: Kommunikaatio
USB:n kautta

13.4 Tiedonsiirto USB-tikkua kayttaen

Kun USB-tikku asetetaan paikalleen,
toimilaitteessa nakyy valikko ” USB-tikku”
valikkokohtineen (katso myds kuva).

u Laiteohjelmiston paivitys,

= Parametrien tallennus tikulle,
= Parametrien lataus tikulta,

= Momenttikayrien tallennus,

= Toimilaitteen kloonaus.

Yksittaiset valikkokohdat/toiminnot valitaan
tavalliseen tapaan.

Seuraavat toiminnot ovat mahdollisia ainoas-
taan kayttajatasolla 'Asiantuntija’ ja ohjausta-
vassa 'PAIKALLINEN’ tai 'POIS PAALTA’.

u Laiteohjelmiston paivitys

®m Parametrien lataus tikulta

u Kloonaus

| Laiteohjelmiston pdivitys

Parametrien tallennus tikulle

Parametrien lataus tikulta
| Momenttikdyrien tallennus
Toimilaitteen kloonaus

Kuva: USB-valikko
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13.4.1 Laiteohjelmiston paivitys

Tasta valikkokohdasta voidaan paivitta laiteoh-

jelmisto.
/
Tassa yhteydessa ei muuteta seuraavia ajan- f e
kohtaisia tietoja, asetuksia ja parametriarvoja: ( Parametrien tallennus tikulie
Parametrien lataus tikulta

L] Tehdast|ed0t I\\ Momenttikayrien tallennus

o . \ Toimilaitteen kloonaus
u Paateasentojen asetus \ =

u Asiakkaan muutettavissa olevat parametrit

= Momenttikayra
= Kayttétiedot '

Ennen kuin kaukokayttdyksikolle suoritetaan
laiteohjelmiston paivitys, kaukokayttdyksikdn
tilaksi on asetettava valikossa "Aktiivinen” vaih-
toehto "Ei”.

Kuva: Laiteohjelmiston paivitys

13.4.2 Parametrien tallennus tikulle

Tasta valikkokohdasta tallennetaan seuraavat — AT

. ) [ UsBitikku ]
parametriarvot USB-tikulle: - \
= Tehdastiedot / .

Laiteohjelmiston Eaiwly&
= Paateasentojen asetus f Bncaaim it

\ Parametrien lataus tikulta

] Kéytt('jtiedot \\ Momenttikzyrien tallennus.

Toimilaitteen kloonaus

u Kaikki parametrit, mukaan lukien parametrit,
joita asiakas voi muuttaa.

u "Jarjestelmaasetukset” ilman tosiaikakelloa.

Tama toiminto on hyddyllinen laitteiston doku- '

mentointia varten ja sen avulla voidaan kirjoittaa

USB-tikulle tallennetut tiedot virhetapauksessa Kuva: Parametrien tallennus USB-tikulle
varaohjausjarjestelmaan (katso seuraava luku

"Laitteiston kloonaus”) ja toimittaa SIPOS-huol-
lolle virhediagnoosia varten.

13.4.3 Parametrien lataus tikulta

Té&sta valikkokohdasta toimilaitteeseen ladataan
ainoastaan sellaiset parametrit, joita asiakas voi
muuttaa. Seuraavia tietoja ei ladata

= Tehdastiedot,

m Paateasentoasetukset,

= Diagnoosiarvot.

Taman toiminnon avulla voidaan palauttaa alku-

peraiset, tikulle tallennetut parametriasetukset
parametrien muuttamisen jalkeen.

13.4.4 Momenttikdyrien tallennus

Tata toimintoa on kuvattu luvussa "10.3 Mo-
menttikayran tallentaminen USB-tikulle” sivulla
100.
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13.4.5 Toimilaitteen kloonaus

Mahdollista ainoastaan kayttajatasolla "Asiantuntija” ja ohjaustavassa "PAIKALLINEN” tai "POIS
PAALTA".

Toiminnolla "Toimilaitteen kloonaus” kirjoitetaan kaikki toimilaitteen parametriarvot (tehdasparametrit
mukaan lukien paateasentojen asetus, parametrit, joita asiakkaat voivat muuttaa seka kayttdtiedot,
kuten moottorin kayttétunnit, pysaytysten lukumaara, jne.), jotka on tallennettu USB-tikulle (katso
”13.4.2 Parametrien tallennus tikulle” sivulla 109), 'uuteen’ ohjausyksikkd6n. Nain toimilaite on 'uu-
den’ ohjausyksikdn kanssa 'alkuperaisen toimilaitteen’ kaksoiskappale toiminnallisuuden suhteen.

Tama toiminto mahdollistaa vaivattoman ja nopean kayttéonoton, esimerkiksi ohjausyksikon vaihta-
misen jalkeen.

Alkuperdinen
—
@

Laiteohjelmiston pdivitys
Paramelrien lataus tikulta
Momenttikayrien tallennus
Toimilaitteen Kioonaus

Kuva 1: Toimilaitteen kloonauksen kulku

Kayttotoimenpiteet

. Tyénna USB-tikku alkuperaiseen ohjausyk-

sikkdon, katso kuva 1, kohta 1. Nayttéon
iimestyy valikko "USB-tikku”.

. Valitse valikosta kohta "Parametrien tal-

lennus tikulle” (kohta 2) ja vahvista. (Katso
myo6s kappale "13.4.2 Parametrien tallennus
tikulle” sivulla 109.)

.STE-tiedosto ladataan USB-tikulle. Onnis-
tunut tallennus vahvistetaan vastaavalla
ilmoituksella.

. Tyénna USB-tikku "uuteen” varaohjausyksik-

kdon (kuva, kohta 3). Nakyviin tulee valikko
"USB-tikku”.

. Valitse valikosta kohta "Toimilaitteen kloo-

naus” (kuva, kohta 4) ja vahvista. Nayttéon
vaihtuu valikko "Valitse tiedosto”.

. Valitse 'alkuperaisen’ toimilaitteen .STE-tie-

dosto ja vahvista.

Nakyviin tulee ohje tarkastaa, ovatko kohde-
toimilaitteen muunninteho ja verkkojannite
sopivat.

. Jos nain ei ole, keskeyta kloonaus paina-

malla "Ei”. Jos nain on, jatka kloonausta
painamalla "Kylla”.

Tiedot kirjoitetaan USB-tikulta toimilaittee-
seen. Taman jalkeen kloonauksen onnistu-

Kopio

Laitechjelmision pSivitys

Paramatrien tallennus tikulla
Parametrien lataus tikulta
Momenttikayrien tallsnnus

Tarkasta, etta
kohdetoimilatteen
muunninteho ja
verkkojannite ovat
sopivat.

USB: 28 ATXXX-XOKK- }OGQ(

Toimilaite: 2SA7XXX-XXXX

Kylla

Kuva 2: Ohje: Tarkasta muunninteho ja verk-

kojéannite

i N

Kloonaus onnistui.

« I

: . - . Kuva 3: limoitus: Kloonaus onnistui
minen vahvistetaan vastaavalla ilmoituksella,

katso kuva 3.
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Huolto, tarkistus, kunnossapito

Aina ennen toimilaitteelle tehtavia toimenpiteitd on varmistuttava seuraavista:

= Suunnitellut toimenpiteet (esim. venttiilien mahdollinen kayttd jne.) eivat vaaranna henkiléita tai
aiheuta laitoksen toimintaan hairigita.

= Toimilaite tai laitteiston osa on otettu kayttédn maaraysten mukaisesti. Huomioi paavirtapiirien
lisaksi myos mahdolliset lisa- tai apuvirtapiirit!

Lisdksi on noudatettava yleisia turvallisuusmaarayksia:

u Kytke laitteisto sdhkdn sy6tdsta (myds 24/48 V DC).
= Varmista turvakytkimen lukitus 0-asentoon.

= Varmista jannitteettémyys.

= Varmista maadoitus ja oikosulkusuojaus.

® Suojaa tai peitd avoimet jannitteiset osat.

Tama saavutetaan myds irrottamalla liitdntakansi.

Yleista

Toimilaitteet tarvitsevat vain vahan huoltoa (katso voiteluaikavalit luvusta 14.2).

On suositeltavaa suorittaa toimilaitteelle yleinen tarkistus kayttdonoton jalkeen ja n. 50 kayttétunnin
kuluttua, jotta varmistetaan seuraavat:

= Toiminta on moitteetonta.

m Epatavallisia aania/varahtelyja ei esiinny.
u Kiinnityselementit eivat ole I10ystyneet.

= Vuotoja ei ole.

SEVEN-toimilaitteiden runko on valmistettu alumiiniseoksesta, joka on korroosionkestavaa nor-
maaleissa ymparistdolosuhteissa. Jos maalipintaan on tullut asennuksen yhteydessa vaurioita, ne
voidaan korjata SIPOS Aktorik -yhtiolta pienissa astioissa saatavalla alkuperaisella maalilla.

Tama luettelo ei voi olla tdydellinen. Liséksi muut tarkistukset voivat olla tarpeen laitoskohtaisista
olosuhteista riippuen. Tarkistuksessa havaitut luvattomat poikkeamat tai muutokset on korjattava
valittémasti.

Laitteiden huoltoa tai tarkistusta suositellaan normaaleissa kayttéolosuhteissa 8 vuoden vaélein
(varastointiaika mukaan luettuna). My6s seuraavat toimenpiteet kuuluvat tahan:

® vaihteistotilan voiteluaineiden vaihto,

u tiivisteiden vaihtaminen,

= voimavirtauksen kohteeksi joutuvien osien tarkistaminen kulumisen varalta,

m sahkaisten liitantdjen ruuvien kiristaminen.
Kéayttdolosuhteista riippuen huoltovali voi olla myds lyhyempi.

Tama koskee erityisesti korkeisiin lampdtiloihin tarkoitettuja toimilaitteita — lisays tilausnumeroon
T09. SIPOS-huoltopalvelun on tarkastettava niiden asianmukainen kunto 2 vuoden valein ja kuluvat
osat on vaihdettava!

Suosittelemme kayttdmaan kaikkiin kunnossapitotéihin asianomaisten SIPOS Aktorik -huoltokes-
kusten palveluita.

Aihetta koskeviin kysymyksiin vastaa SIPOS Aktorik GmbH. Asianomaisen yhteyshenkildn osoite
ja puhelinnumero on ilmoitettu osoitteessa www.sipos.de. Kysymykset voit lahettda myds sahko-
postitse osoitteeseen service@sipos.de.
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14 Huolto, tarkistus, kunnossapito Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Voiteluvalit ja voiteluaineet

Voiteluvalit
Suorita kunnossapito tai tarkistus noin 8 vuoden kuluttua (katso edellinen luku 14.1).

Voitele mahdollinen kytkinyksikkd (muoto A) voitelunipan kautta 50 kayttotunnin tai 1 vuoden
valein.

I A-vetolaitteen yhteydessa on huomioitava, etta venttiilin kara on voideltava erikseen!

Nama valiajat koskevat normaalia kayttda. Vaativammassa kéytdssa huoltovéleja on lyhennettéava
vastaavasti.

SIPOS-palvelun on tarkastettava korkeisiin lampétiloihin tarkoitettujen toimilaitteiden — lisays tilaus-
numeroon TO9 — asianmukainen kunto 2 vuoden vélein ja kuluvat osat on vaihdettava!

Tiivisteet on tarkistettava seka tarvittaessa uusittava ja voideltava aina, kun kansi tai suojakannet
on irrotettu.

14.3 Voiteluainemaaritykset ja -maarat

Toimilaitteen tyyppi

2SA7.1/2 28A7.3/4 2SA7.5/6/7/8
Vaihteistodljyy | Voitelumaara | 760 cm3 1600 cm3 2400 cm?3

Téyttémééré’ enint. 46 mm enint. 58 mm 23-27 mm
Voiteluaine? Klibersynth GH 6 — 220 N (valmistaja KIUber)3) Mobil SHC

tai Alphasyn PG 220 Polyglycol (valmistaja Gear 2203

Castrol),

Berusynth EP 220 (valmistaja Bechem),

Panolin EP gear synth 220 (valmistaja Kleenoil).

Muut ) Voitelumaara | 50 cm?3
voitelukohdat® | \/sitelyaine? | Rasva AR1 (ZEPF)
A-vetolaite® | Voitelumaara | 2 cm3

(2SA7) Voiteluaine? | Tavallinen kuulalaakerirasva

Osakierrostoimilaite 2SG7...

Osakierrostoimilaite 2SQ7... Vahan huolioa tarvitseva

= Voiteluaineiden kasittelyssa ja niiden havityksessa on noudatettava valmistajan antamia tietoja
ja asiaankuuluvia maarayksia. Voiteluaineiden teknisia tietoja on saatavilla pyynndsta.

= Ennen vaihtoehtoisen uuden voiteluaineen (muun kuin tehtaalla kaytetyn) kayttéa vaihteisto ja
vaihteiston osat on huuhdeltava ja puhdistettava. (Valta sekoittamasta 6ljyja!)

TMitattuna voiteluaineen pinnasta kotelon ulkopintaan 6ljyntayttéaukon kohdalla.
2Ympérist6n lampétilan ollessa -20 — +70 °C.

3Tehtaalla kaytetty voiteluaine.

4Esim. tiivisterenkaat, hammasliitokset, laakerit, sovituskiilalitokset, paljaat alueet jne.
SMikali olemassa.

Sivu 112 Y070.302/FI



15

15.1

15.2

Kayttoohje 15 Varaosat
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Varaosat

Yleista

Standardoituja, yleisesti saatavilla olevia osia lukuun ottamatta vain alkuperaisten varaosien kaytté
on sallittu. Varaosina toimitetaan yleensa kokonaisia rakenneosia (katso jaljempana oleva luettelo).
Seuraavissa kuvallisissa esityksissa nimitykset on ilmoitettu 3-numeroisina. Varaosan koko nimitys
saadaan lisddmalla niihin alkuosa "2SY7".

limoita varaosien tilauksessa aina seuraavat tiedot:
1. Toimilaitteen tilaus- ja sarjanumero (katso tyyppikilpi)
2. Varaosan nimitys 2SY7 . . (katso seuraava luettelo)

3. haluttu lukumaara.

m Kaikki ulkopuoliset, metalliset rungon osat on valmistettu korroosionkestavasta alumiiniseok-
sesta, niissa on vakiona varia RAL 7037 (hopeanharmaa) muistuttava varisavy ja ne tayttavat
korroosioluokan C5 vaatimukset.

= Toinen maalipinnan varisavy » Lisays tilausnumeroon Y35
u Erittdin vahva korroosiosuojaus
Korroosioluokka C5 pitkalla suojauksen kestolla » Lisays tilausnumeroon L38
Varaosaluettelo

Toimilaitteemme on suunniteltu niin, etta ne toimivat huoltovalien aikana moitteettomasti. Kokemuk-
sen perusteella on kuitenkin mahdollista, etta toimilaitteet vaurioituvat ulkoisten voimien vaiku-
tuksesta esimerkiksi jo kayttdonoton yhteydessa. Tallaisia tapauksia varten suositellut varaosat
luetellaan seuraavassa taulukossa. Jos tarvitset muita osia, ota yhteys huoltopalveluumme.

Nro Nimike

28Y7001 | Ohjausyksikko (010-042)

2SY7041 | Ohjausyksikdn kansi

2SY7218 | Tiivistesarja (ei kuvaa)

2SY7219 | Non-intrusiivinen paikoitusanturi (niP)
28Y7220 | Potentiometrin alennusvaihde
28Y7225 | Alennusvaihteen kansi

28Y7250 | Kasikaytto

28Y7252 | Pallokahva

A4Aa = Kolme viimeista numeroa viittaa rajaytyskuvien osanumeroihin.
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15
= 15.3 Rajaytyskuvat

15.3.1 Toimilaiteyksikk6 2SA7.-

Paaakseli B1

jesoe.lep

A-vetolaite

Sovitelaippa
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15 Varaosat

15.3.2 Pieni osakierrosvaihteisto 2SG7.-
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15.3.3 Pieni osakierrosvaihteisto 2SQ7.-
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ml |1esoesep

Ohjausyksikko,

jonka moottori
enint. 1,5 kW

15.3.4 Ohjausyksikko

1

S

Ohjausyksikko,

L™=

—_—

alk. 3 kW

jonka moottori
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Hakemisto

A

Alennusvaihde. .. ........... .. ... ..., 7
Asetuksen edellytys. . ............... 47
Valityksen asetus. . ................. 47
Valitys. . ... oo 47
Venttiilin likematka. .. ............... 47
Yleistd. ........ ... i 45

Alennusvaihteen valityksen asetus. . ... .. 48

Alkuperainen sarjanumero. . . .......... 101

Aloitusvalikko. . . ..................... 26

Analogiset tulot
Analoginen tulo AT1. . ............... 71
Lohkokaavio. . ........... ... .. ...... 9

Asennoitin. ............. katso Vaihtoehdot
Parametrointi. ..................... 80

Asennoitin suhteellisella /
split range -toiminnolla. . . katso Vaihtoehdot

Asennonosoitin. .................. 51,55
Asennonosoitin, mekaaninen, asettelu. ... 55
Asennonosoittimen asettelu. ........... 55
Asennusasento. ..................... 10
Asennuserilleen. ................... 14
Naytdbnsuunta. .................... 93
Parametri Asennus erilleen. . ......... 84
Asennuserilleen. .............. 14, 33, 84
Johtojen pituudet. . ........... ... ... 14
Litdnnat. . ............ ... ... ... ... 14
Parametri. .............. ... ... .... 84
Spesifikaatio. . .................. 14,16
Asento. ... ... ... 9
Asettaminen
Kieli. ................. katso Kieliasetus
Mekaaniset asennonosoittimet. . . . ... .. 55
Toiminnot. ............ ... ... .. .... 61
Tosiaikakello. . ..................... 95
Venttiilikohtaiset parametrit. .......... 62
Venttiilin huoltovali. ................. 86
Asetusalue. . ........... ... ... ... ... 51
Asiakasvaihtoehtojen kayttéénotto. ... ... 79
Autom. VT-paateasentoadaptio. ......... 91
Avaaminen hitaasti. .................. 80
Avaaminennopeasti. ................. 80
B
Binaarilahdot. ........... ... ... .. ... 102
Yleiskuva ilmoituslahté 1. ............ 71
Binaaritulot. . . ......... .. ... ... L. 102
Bluetoothin aktivointi. ................. 95

C

Code
Kayttgjatason vapauttaminen. . ... ... .. 33
Sovellustoimintojen aktivointi. ......... 79

COM-SIPOS. ...................... 107

D

DCS-hyvaksyntaaika. ................. 92

Diagnoosi. . . ......... .. ... 62, 105
Huoltoraja, venttiili. ................ 106
Kayttotiedot, toimilaite. . ............ 105
Venttiili. ......................... 106
Venttiilin huolto. . .................. 106

Diodit. .......... ... ... . ... ... 16

E

Elektroninen tyyppikilpi
Alkuperéainen sarjanumero. .......... 101
Laiteohjelmistoversio. .............. 102
Laitetunnus. . ........ ... ..o L 101
Sarjanumero. . ... . 101
Tarkkailu. ............ ... ... .. ... 101
Tilausnumero ja varustus. ........... 101

Erikoisparametri. . .. .............. ..., 83
Asennuserilleen. . .................. 84
Autom. VT-paateasentoadaptio. ....... 91
DCS-hyvaksyntaaika. ............... 92
Jarrutusvoima. . ... .. oLl 87
Kéynnistymisaika. .................. 87
Kayntiajan valvonta. ................ 90
Laitetunnus. .. ....... .. ... . oL 84
Moottorinlammitys paalle/pois. ........ 85
Moottorin suojaus paalle/pois. . ........ 85
Moottorivaroitus. . .................. 85
Paateasentonopeus. ................ 90
Rajat johtovaurio analoginen tulo. . .. . .. 88
Tarkastus, huolto. . ................. 86
Testikayttd. ....................... 89
Tiiviiksi sulkeminen. ................ 87
Vaantdmomentin mittauslaippa. ....... 88
Valikosketin. . ....... ... .. ... .. 84
Valipiirijannitteen rajoittaminen. ....... 89
Venttiilin huoltovali. ................. 86
Viive ilmoitus sahkokatkosta. ......... 88

Erilleenasennuksen asennussarja. . . . .. .. 14

Sivu 118

Y070.302/FI



Kayttoohje
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

16 Hakemisto

H Kayttooikeus (salasana). .............. 31
Hairiilmoitukset. .................... 1g  Kayttdonotto. ... 31,34, 35
HART. ... 76, 103 Edellytykset. .......... ... ... ... ... 34
HATA. . 41 Kayttéoikeus. . .......... ... ... .. ... 35
HAtAjON NOPEUS. .« . v v oo, 77 Perustietoa. ......... ... ... .. ... ... 34
Hataasennon parametrointi. ............ 78 Toimenpiteiden jarjestys. ............. 35
Hatatulo. oo 77 Kayttdonottotietojen lukeminen. ......... 30
Havittaminen. ........................ 5  Kayttotiedot, toimilaite. ............... 105
Huolto. ... . 11 Kayttotietojen katselu. ............... 105
Huoltoraja, venttili. . ................. 106 ~ Kellon asettaminen. .................. 95
Huoltorajojen néyttaminen. . ........... 105 Kenttavayla. ...................... 107
Huolto, tarkistus, kunnossapito. . . . ... .. 111 Keskipybra. . .......... .. ... . ... 46, 49
Hyvaksyntaaika. ... .................. g2  Kielenvalinta. ... 29
Kieli. ... ... 29
I Kierratys. ....... ... .. . i 5
limoituksen. ... .. katso DCS-hyvéksyntdaika  Kierrostalisku. .. ....... katso Alennusvaihde
limoitus sahkokatkosta. ............... 88 Kierto-/painonuppi. ................... 23
J Kloonaus, toimilaite. ................. 110
Kommunikaatio ja tiedonsiirto
Jaksokayttd. . ... 89 KaukoKayto. . . ..o 107
Jarjestelmaasetukset. . . ......... ... ... 93 PC-parametrointiohjelma COM-SIPOS. 107
Bluetoothin aktivointi, deaktivointi. ... .. 96 USB-liitanta, Bluetooth. ... . ...... ... 108
Nayton suunta. .................... 93 Kuljetus. ....... ... ... ... ... .. ... 5
Tosiaikakellon asettaminen. .......... 95 Kulman astemaarat. . . .. katso Alennusvaihde
Jarrutusvoima. ... 87 Kuollutalue. ........................ 80
Johtovaurio analogiatuloissa. ........... 88
L
Laiteohjelmiston paivitys. ............. 109
Kaantaminen. ....................... 93 Laiteohjelmistoversio. ... ............. 102
Kampi Laitetunnus. .................... 84, 101
Kayttd. ... 15 Laitteessa olevat varoitukset. . ........... 4
Puristumisvaara. . . .katso Turvallisuusohjeet Lammitys. ......... katso Moottorinlammitys
Karan suojaputki. .................... " Likkuminen valikossa. ................ 23
Kasipybra. . .. ... ... . . 15 Liitanta
Kauko. ........ ... ... ... ... 28 Kenttavayla. ...................... 13
Kaukokaytto. ... 107 Mekaaninen liitanta. ................ 10
COM-SIPOS. ....... ... 107 Ohjaus- ja toimilaiteyksikén
Kaukokayttoyksikkd. . ................. 96 asennuserilleen. ................... 14
Kaynnistymisaika. . . .................. 87 Pyoropistoke. . .......... . ..., 12
Kayntiajan valvonta. .................. 90 Suoraliitdnta. . ........... ... ... 12
Kayttajanhallinta. ................. 30,31 Lisavaihteisto. . .............. ..., 36
Kayttajataso Lisavaihteiston valitseminen. ........... 37
Asiantuntija. ... 31 Lohkokaavio. ........................ 9
Kayttdja. ....... ... ... ... .. .... 31
Parametroija. .......... ... ... ... ... 31 M
Tarkkailija. ... ... 31 Maadoitusjohdin, ulkoinen. . ............ 13
Kayttajatason vapauttaminen. . ......... 33  Matkan mukaisesti vapaasti
Kayttdohjeessa kaytetyt symbolit: asetettavat toimiajat. . . .. katso Vaihtoehdot
ONIE. + oo oo 5 Matkan tunnistus — toimintaperiaate. .. ... 46
Sahkostatikka. ... .................. 5 Matkarajapysaytys. ... 50
VAT, Lo s Motk opuis irincpeuer oot
Venttiilin toimittajan toimenpiteet. ....... 5 Mekaaninen asennonosoitin. . . .. 55
Kayttooikeus. ....................... 31
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MODBUS. ... ... i 107 Valikot. . ... ... 66
MODBUS-kayttéohje. . ................. 6  Ohjausjarjestelma (DCS) — ohjaustapa. ... 67
Momentin ohitus. .................... 65  Ohjausjarjestelman (DCS) parametrit. .... 66
Momenttikayra. ............ ... ... ... 98  Ohjausjarjestelmd, parametrit. .......... 66
Tallentaminen. . ................ 99, 100 Ohjaustapa
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