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1 Zaklady Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

-—

Zaklady

-—
-_—

Bezpeénostni informace

VsSeobecné

Zde popisované stroje jsou soucasti zafizeni pro primyslové oblasti pouZiti. Jsou vyrobeny podle
odpovidajicich, obecné uznavanych pravidel techniky.

VSechny prace pfi transportu, montazi, instalaci, uvedeni do provozu, udrzbé a opravach musi
provadét kvalifikovany personal.

Kvalifikovanym personalem ve smyslu bezpecnostné technickych pokynu v této dokumentaci jsou
osoby, které maji opravnéni provadét prislusnou potfebnou ¢innost podle standardi bezpe¢nostni
techniky a pfitom znaji mozna rizika a dokaZou je eliminovat. Obsluha musi byt dikladné seznamena
s vystraznymi pokyny na zafizeni a bezpe¢nostnimi pokyny v tomto navodu k obsluze.

Pro prace na silnoproudych zafizenich plati zakaz vyuzivani nekvalifikovanych osob, mimo jiné dle
normy DIN EN 50110-1 (dfive DIN VDE 0105) nebo IEC 60364-4-47 (VDE 0100 ¢ast 470).

= Svodovy proud
Svodovy proud pohonu €ini vétSinou vice nez 3,5 mA. Je proto vyZzadovana pevna instalace

podle normy IEC 61800-5-1.
A u Chybovy proud ochranného spinac¢e nebo monitorovacich zafizeni

Pomoci integrovaného ménice kmitoctl Ize v ochranném vodi¢i uzemnéni vyvolat stejnosmérny
proud.

Pokud se v siti pouzivéa pfedfazené ochranné zafizeni chybového proudu (RCD) nebo monito-
rovaci zafizeni chybového proudu (RCM), je nutné pouzit typ B.

Bezchybny a bezpecny provoz pfedpoklada spravny transport, odborné skladovani, instalaci,
montaz a peclivé uvedeni do provozu.

Toto je vyrobek s omezenou dostupnosti dle normy IEC 61800-3.
Tento vyrobek maze v obytnych zénach zplsobovat radiové poruchy; v takovém pfipadé bude
provozovatel pravdépodobné nucen ucinit odpovidajici opatfeni.

V prvni fadé je nutné dodrzovat:

m Technicka data a udaje o pfipustném pouziti (montézni, pfipojovaci, okolni a provozni podminky),
které jsou mj. uvedeny v katalogu, v objednavce, v navodu k obsluze, na typovém §titku a v dalsi
dokumentaci k vyrobku.

m vdeobecné predpisy tykajici se instalace a bezpe&nosti;
= mistni specificka ustanoveni a pozadavky na zafizeni;

= mistni okolni podminky, pfedevSim pak kmitavé namahani, které mize vznikat pfi montazi
servopohonu na vibrujici armaturu;
= odborné pouzivani naradi, zvedacich zafizeni a dopravnich prostredk;

® pouZzivani osobniho ochranného vybaveni, obzvlasté pfi vysokych okolnich teplotach a moznych
vysokych teplotach povrchl servopohonu.

Vystrazné pokyny na stroji

Nebezpecli pohmozdéni. Pfi stlaeni runi kliky nebo
ru€niho kola davejte pozor na to, abyste si nepohmoz-
dili ruku nebo prsty, viz obrazek.

Plati pro stroje konstrukéni fady 2SA7.5/6/7/8: Udava,
jaké mazivo bylo pouzito, viz téz kapitola ,14.2 Mazaci
intervaly a maziva“ na strané 112.

Horké povrchy. Varovani pfed vysokymi teplotami
povrchu (vyvolanych vysokymi teplotami okoli, Castym
zapinanim a dlouhou dobou provozu).

Obr.: Nebezpeci
pohmozdéni
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1.2

1.3

1.4

1.41

Navod k obsluze 1 Zaklady
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Transport a skladovani

m Stroj musi byt zaslan v pevném obalu.

u Pro pfepravu omotejte lano kolem motoru a kolem pouzdra
ruéniho kolecka, viz ilustrace. Oka (1) na elektronické jednot-
ce pouzivejte pouze ke zvedani vlastniho servopohonu.

m Zvedaci zafizeni v zadném pfipadé nepfipevnujte k ruéni
klice nebo ruénimu kolu.

m Skladujte v dobfe vétrané, suché mistnosti
pfi -30 °C — +80 °C.

u Chrante proti vihkosti od zemé skladovanim v regalu nebo
na difevéném rostu.

u Viko, resp. kryt pfipojek, kabelové prachodky a kryt elektro-
nické jednotky udrzujte zaviené.

Obr.: Transport
Likvidace a recyklace

Baleni

Obaly nasich vyrobkl se vyrabéji z ekologickych, snadno tfiditelnych materiali a mohou se znovu
zhodnocovat. Mezi naSe obalové materialy patfi: Desky z aglomerovaného dfeva (MSB/OSB),
karton, papir, PE folie. Pro likvidaci obalovych materialt doporuéujeme recyklaéni podniky.

Servopohon

Nas$e servopohony jsou modularné zkonstruované a daji se tedy dobfe rozdélovat podle materiall
a tfidit na: Elektronické soucasti, rizné kovy, plasty, mazaci tuky a oleje.

Obecné plati:

u Mazaci tuky a oleje pfi demontazi shroméazdéte. Jedna se zpravidla o latky ohroZujici vodu, které
se nesmi dostat do Zivotniho prostfedi.

u Demontovany material odevzdejte k regulované likvidaci, resp. k opétovnému vyuZiti roztfidénych
materiald.

= Dodrzujte narodni a mistni pfedpisy o likvidaci odpadu.

Pokyny k navodu k obsluze

Bezpeénostni pokyny: Pouzivané symboly a jejich vyznam

V navodu k obsluze se pouzivaji nasledujici symboly, které maji rlizny vyznam.
Pfi nedodrzeni mize dojit k t&Zkym zranénim nebo vécnym Skodam.

Varovani upozorfiuje na ¢innosti, které pfi nespravném provadéni mohou vést k bezpe¢nostnimu
riziku pro osoby nebo majetek.

Upozornéni upozorfiuje na Cinnosti, které maji podstatny vliv na spravné fungovani.
Pfi nedodrzeni muze podle okolnosti dojit k naslednym Skodam.

Na zakladnich deskach se nachazeji elektrostaticky ohrozené souéasti, které mohou byt
poskozeny nebo zniCeny elektrostatickym vybojem. Je-li pfi nastavovacich pracich, méfenich
nebo vyménach desek nutné dotykat se soucasti, musite se bezprostfedné predtim dotknout
uzemnéného kovového povrchu (napf. skfiné) a postarat se tak o odvedeni elektrostatického
naboje.

Pracovni kroky provedené dodavatelem armatur:
U servopohond, které se dodavaji namontované na armaturach, provadi tuto pracovni operaci
dodavatel armatury. Pfi uvedeni do provozu musi byt provedena kontrola nastaveni.
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1.4.2

1.5

1 Zaklady Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Oblast platnosti

Navod k obsluze nemUze z dlivodl prehlednosti obsahovat vSechny detailni informace o moznych
konstrukénich variantach a predev§im nem0ze brat v Gvahu kazdy myslitelny pfipad instalace,
provozu nebo udrzby. Proto obsahuje navod k obsluze v podstaté pouze pokyny pro kvalifikovany
personal (viz odstavec 1.1), které jsou nezbytné pfi pouzivani stroji k uréenému Géelu v primyslo-
vych odvétvich.

Pokud jsou stroje pouzivany mimo prdmyslové prostfedi a jsou na né kladeny zvySené bezpecénost-
ni poZadavky, musi byt béhem montaze provedena pfisludna bezpecnostni opatfeni.

Pfipadné dotazy, obzvlasté v pfipadé chybéjicich podrobnych informaci o vyrobcich, zodpovi auto-
rizovany prodejce. Zasadné vzdy uvadeéjte typové oznaceni a vyrobni Cislo pFisluSného pohonu
(viz typovy Stitek).

Doporu€ujeme Vam, abyste pfi planovacich, montaznich, spoustécich a servisnich pracich vyuZili
podpory a sluzeb autorizovaného servisu.

Upozorfiujeme na to, Ze obsah navodu k obsluze a dokumentace vyrobk( neni souc¢asti zadné

pravni vztah neméni. VSechny zavazky firmy SIPOS Aktorik vyplyvaji z platné kupni smlouvy, ktera
obsahuje také uplnou a vyhradné platnou Upravu ru€eni za vécné vady. Tyto smluvni Upravy nejsou
na zakladé pokynu v téchto navodech a dokumentacich nijak rozsifeny ani omezeny.

Doplnujici navody

Malé elektrické kyvné pohony 2SG7

Maly elektricky kyvny pohon 2SQ7

PC-program pro parametrizaci COM-SIPOS

Navod k obsluze sbérnice PROFIBUS

Navod k obsluze sbérnice MODBUS

Navod k obsluze HART

Stupen kryti IP68 — 8 m ,K51“

ZvySena odolnost proti kmitani ,K57¢, ,K58*

ZvySena odolnost proti kmitani dle seizmické tfidy S2A ,K59*
Velmi silna ochrana viéi korozi

Kategorie korozivity C5 s dlouhou ochrannou dobou , L 38"
SIPOS SEVEN s UPS

Binarni a analogové vstupy volné dostupné pfes sbérnici

a dalsi

Pokud vyrobce pfidavnych namontovanych, resp. vestavénych cizich prvka sestavil a spolu se
strojem dodal specialni navody k montazi a obsluze, jsou tyto navody k obsluze pfilozené a musi se
dodrzovat.

Strana 6 Y070.302/CS
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Navod k obsluze 2 VSeobecné
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

VsSeobecné

Funkéni princip

Popis

Elektronika s integrovanym méni¢em frekvence (1) fidi motor (2). Motor otaci prfes Snekovou
hfidel (3) vystupni hiideli (4), ktery pak pohani pfevodovku nebo pfes vietenovou matici vieteno
armatury (5).

Pohyb Snekové hfidele (3) se pfenasi pres signalizacni hfidel (6) na

u signaliza¢ni pfevodovku (7a). Signalizacni pfevodovka redukuje pohyb a otaci potenciome-
trem (8).

nebo:

® neintruzivni snimac polohy (niP) (7b) v pfipadé ,neintruzivniho® provedeni. Neintruzivni snimac
polohy pocita pocet otacek a zaznamenava pozici v ramci otacky. Toto snimani polohy probiha
také bez externiho elektrického napajeni.

Z polohy potenciometru nebo neintruzivniho snimace polohy rozpozna elektronika pozici vystupni
htidele (9), a tedy pozici pohanéné armatury a na zakladé procesnich pozadavk Fidi motor.

Detekce to¢ivého momentu (DE) probiha elektronicky.

Obr.: Funkéni princip '\-;.'J'
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2 VSeobecné Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Konstrukéni skupiny

Servopohony fady SIPOS SEVEN jsou tvoreny
hlavnimi konstrukénimi skupinami pfevodovka
a elektronicka jednotka.

Detaily naleznete v kapitole ,15.3 Vykresy v roz-
montovaném stavu’

Hlavni konstrukéni skupina prevodovky
sestava z téchto konstrukénich skupin:

1 Konektor pro pfipojeni elektroniky,
2 Motor,

3 Prevodovka,
4

Signaliza¢ni pfevodovka nebo neintruzivni
snimac polohy (nevztahuje se na model
2SG7) s vikem,

Ruéni pohon (klikou nebo kolem),

(3]

6 Dostupné, na provedeni zavislé mechanické
nastavby.

Malé kyvné pohony 2SG7 a 2SQ7 nemaji signa-
liza€ni pfevodovku a jednotka pfevodovky ma
jiny tvar. U modelu 2SG7 ma jiny tvar také ruéni  Obr.: Konstrukéni skupiny jednotky prevodu
pohon.

Hlavni konstrukéni skupina elektronické
jednotky sestava z téchto konstrukénich

skupin:

1 Elektricka pfipojka (existuji dvé varianty), 5 Reléova karta (volitelng),

2 Konektor pro pfipojeni pfevodovky, 6 Ridici deska s displejem,

3 Téleso elektroniky s krytem, 7 Analogovy pfidavny modul pro dalsi

analogovy vstup a vystup (volitelné),

4 Konstrukeni skupina vykonového dilu popF. pripojovaci modul HART (volitelng).

s vykonovym modulem,

4

| S R S,

Obr.: Konstrukéni skupiny elektronické jednotky
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Navod k obsluze 2 VSeobecné
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Blokové schéma zapojeni (elektrické pripojky)

Blokové schéma zapojeni znazorfuje elektronické konstrukéni skupiny a vstupy a vystupy pro
pFipadné specifické pFipojky zakaznika.

Elektronicka jednotka

elektronika-
plast

analogovy vstup AE2 |[B ; ) Mo‘ m fidici konstrukéni
0/4 - 20 mA SSpina
RTCH—==
analogovy vystup AA2
0/4 =20 mA
analogovy vystup AA1 karta displeje
0/4 - 20 mA
analogovy vstup AE1 [ Blustooth”
0/4 - 20 mA ** K=&
o .
5 binarnich vstupa [*'4 & mvisTnE
24 V48 V [
8 binarnich vystupl g = @ Cloirkove
24 V48 V [ o & = otevReno
8 vystupl relé ;'- o ) _1_zavReND
o
] 1]
kanal 1 |y P
kanal 2 |
vystup 24 V DC
konstrukéni
vk ¥ up‘in: dild
vstup pro dodateéné vykonovyc jistka elektronika-
napajeni 1) KOmbinovany ) teplota
24V DC elektroniky | sitovy zdroj | 7 Y B W
sitové napajeni EAEIId.
0 = varianta
jednotka
prevodovky valcovykonek

r'y I'y b
2sQ7 PROFITRON HiMod
0 ey *
& slg { I ey
85 || g 3
L ]
ANN klu:cw pu!e Ay —
5 : = 5 o )
Ovladaci zafizeni s 2 neintruzivni
krouticim momentem)| | signalizatni prevodovka snimaé pozice

asynchronni motor

*neplati pro 25G7..., 28Q7...
**varianta pro PROFITRON armatura e

Obr.: Blokové schéma zapojeni

Y070.302/CS Strana 9
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3 Montaz a pripojeni Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3 Montaz a pripojeni
3.1 Montaz na armature/prevodovce

Pokud byl servopohon dodan namontovany na armatufe, provadi tuto pracovni operaci dodavatel
armatury. Pfi uvedeni do provozu vSak musi byt provedena kontrola nastaveni.

= Dodrzujte bezpecnostni informace (viz kapitola 1.1))!
u Pfed zahgjenim montaze

— musite zajistit, aby v disledku zamyslenych opatfeni (eventualni spusténi armatury apod.)
A nemohlo dojit k Zadnému ohroZeni osob nebo k poruSe zafizeni.

— musite dodrzovat mistni okolni podminky, pfedevs§im pak kmitavé namahani, které mize
vznikat pfi montazi servopohonu na vibrujici armaturu.

= Pfi montazi mGze vloZzka koncové hfidele vypadnout z vystupni hfidele.
= PFi demontazi vika elektroniky dbejte na to, aby nevypadla.

I]%’ Doporu€ujeme Vam, abyste pfi planovacich, montaznich, spoustécich a servisnich pracich vyuzili
podpory a sluzeb autorizovaného servisu SIPOS Aktorik.

3.1.1 VSeobecné pokyny k montazi vSech provedeni koncovych hfideli

= Montaz a provoz muze probihat v libovolné poloze. Dodrzujte pfitom mistni okolni podminky,
predevsim pak kmitavé namahani, které mize vznikat pfi montazi servopohonu na vibrujici
armaturu.

m Zabrarite narazim a jinému pouziti sily.

u Zkontrolujte, jestli se pfipojovaci pfiruba a provedeni koncového hfidele hodi k armature,
resp. pfevodovky.

= Ddkladné vycistéte dosedaci plochy pfipojovacich pfirub na servopohonu a na armature,
resp. pfevodovce.

u Lehce namaZte spojovaci mista.
= Nasadte servopohon na armaturu, resp. prevodovku, davejte pfitom pozor na vycentrovani.

= Srouby, které se pouzivaji pfi dodani se nemaZou. Jinak je nutné pouZivat $rouby s jakosti
nejméné 8.8. V pfipadé pouZiti nerezavéjicich Sroubu je lehce namazte vazelinou.
Zvolte hloubku zaSroubovani nejméné 1,25 x pramér zavitu.

= Nasadte servopohon na armaturu, resp. pfevodovku a rovnomérné kfizem utahnéte Srouby.

m Skfin servopohonu SIPOS SEVEN je vyrobena z hlinikové slitiny, ktera je za normalnich okolnich
podminek odolna proti korozi. Pokud béhem montaze dojde k poskozeni laku, mohou byt posko-
zena mista opravena originalni barvou, ktera je k dostani v malych nadobkach u SIPOS Aktorik.

3.1.2 Provedeni s koncovou hrideli, tvar A
Pokyn k montazi
Zavitové pouzdro se Sroubuje ota€enim ruéni kliky, resp. ruéniho kola na vieteno armatury.

Odpruzené koncové hfidele A jsou pod vysokym pnutim. Demontaz a montaz zavitového pouzdra
k Fezani zavitu je nutné provadét podle navodu k montazi Y070.289!

Demontaz a montaz zavitového pouzdra

Pokud zavitové pouzdro nebylo objednano s lichobéznikovym zavitem (dodatek k objednacimu
¢islu ,Y18“) nebo je opotfebované a potfebuje vyménit, postupuijte nasledujicim zplsobem:

Strana 10 Y070.302/CS
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Navod k obsluze 3 Montaz a pripojeni

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Vystupni pFirubu (obr., poz. 1) nesmite
sejmout z otoéného pohonul!

1. Vysroubujte stfedici krouzek (obr., €. 5)
z vystupni pfiruby.

2. Zavitové pouzdro (4) vyndejte spolu s axial-
nimi jehlovymi lozisky a pfirubami axialnich
lozisek (3).

3. Odstranite axialni jehlova loziska a pfiruby
axialnich loZisek (3) ze zavitového pouzdra.

4. Pouze kdyZ bylo zavitové pouzdro dodano
bez zavitu: Vyfezte zavit do zavitového pouz-
dra (4) (pfi upnuti davejte pozor na obvodové
a Celni hazeni) a vycistéte.

5. Namazte axialni jehlova loziska a pfiruby
axialnich lozisek (3) mazacim tukem a na
kulickova loziska nasadte na nové, resp.
opracované zavitové pouzdro (4).

Obr.: Montaz provedeni
s koncovym hiidelem,
tvar A

6. Vlozte zavitové pouzdro (4) s axialnimi lozZis-
ky do vystupni pfiruby (elisti musi spravné

[T

zabirat do drazky vystupni hfidele pohonu).

7. ZaSroubuijte stredici krouzek (5) a utahnéte jej
az na doraz. Dbejte pfitom na Cisté nasazeni
tésniciho krouzku htidele (6).

D

7

| 15 I - /.

8. Pripojte mazaci lis k maznici (2) a vlisujte tolik ) (

tuku na mazani kulickovych lozisek,
aby vytékal mezi stfedicim krouzkem (5) 1 2 3 4 3
a zavitovym pouzdrem (4).

6 5

Obr.: Provedeni s koncovym hridelem,

tvar A, namontované

U koncovych hfideli tvaru A méjte na paméti, Ze se mazani vietene armatury musi provadét

| samostatné!

Montaz ochranné trubky vietena

1. Odstrarite uzavér (obr., poz. 1).

2. Zkontrolujte, jestli vysunuté vieteno nepresa-
huje délku ochranné trubky vietene.

3. Na zavit a tésnici plochy naneste tésnici
hmotu (napf. 732 RTV od firmy Dow Corning,
Mnichov).

4. Zasroubujte ochrannou trubku vietena (2). |

£

.'af o

Obr.: Montaz ochranné trubky vietena

Y070.302/CS
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3 Montaz a pripojeni Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3.2 Elektrické pripojeni

Soucasti jsou koncipované tak, Ze po spravném zapojeni neni mozné se pfimo dotknout nezakry-
tych dilt pod napétim, tzn. je zaru¢ena ochrana proti nebezpeénému dotyku dle IP2X, resp. IPXXB.

V pohonu jsou i pfi zastaveném motoru nebezpelna elektricka napéti. Nez otevrete kryt nebo
A viko pfipojky, odpojte pohon od elektrického napajeni. Pockejte na vybiti kondenzatord nejméné
1 minuta a béhem této doby se nedotykejte Zadnych kontakt(.

u Sitové napéti musi v kazdém pfipadé byt v rozsahu hodnot napéti uvedeném na typovém
Stitku.

u Pro ochranu pfed zkratem a aktivaci servopohonu jsou ze strany stavby nezbytné pojistky a
jistiCe. Hodnoty proudu naleznete v technickych datech.

= Sit'ovy kabel: Pro pfipojeni k siti pouzivejte kabelovou prichodku se zavitem z kovu.

= Signalni kabel: Pro pfipojeni signalniho kabelu pouzivejte kabelovou priichodku se zavitem

@ z kovu se stinici vlozkou, protoZe jinak mize dojit k porucham. Tento signalni kabel musi byt
proveden jako stinény a stinéni musi byt oboustranné, resp. na obou stranach uzemnéné.
Dbejte na peclivou instalaci stinéni do kabelové prichodky!

= Kabelové prachodky se zavitem a tésna mista (O-krouzky) musi byt peclivé namontovany,
aby byl dodrZzen poZadovany stuperi kryti! Pfipustné prifezy vodi¢li naleznete ve schématu
zapojeni.

m Kabelové prlichodky se zavitem a kabely nejsou sou¢asti dodavky.

3.2.1 Pripojeni s valcovym konektorem

1. OdS8roubuijte kryt pfipojek (obr. poz. 2)
s konektorovym prvkem (1).

2. Odsroubujte zaslepky z pozadovanych
kabelovych pFivodu v krytu pFipojek.

3. VySroubujte konektorovy prvek (1) z krytu
pfipojek (2).

4. Volné zasroubujte kabelovou priichodku 3 v
se zavitem (3) a protahnéte pfipojovaci Nl
vedeni (4). 19
L?)
5. Pripojte pfipojovaci vedeni podle schématu :
zapojeni vloZzeného v krytu pfipojek; pfitom 4 —/ Y
davejte pozor, aby byla pfipojka ochranného
vodi¢e na spravném misté. Obr.: Pfipojeni s valcovym konektorem

6. Nasroubujte konektorovy prvek (1) do krytu
pfipojek (2) a pak pfiSroubujte kryt pFipojek.

7. Utahnéte kabelové priichodky se zavitem (3).

Strana 12 Y070.302/CS
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

3 Montaz a pripojeni

Pripojeni primyslové sbérnice

1. Odmontujte viko pfipojky prdmyslové sbérni-
ce (obr. poz. 2) a kryt pfipojek (4).

2. Vysroubujte konektorovy prvek (1) z pouzdra
pFipojek (2) prdmyslové sbérnice.

3. OdSroubujte zaslepky z pozadovanych
kabelovych pfivod(i v pouzdre pfipojeni
pramyslové sbérnice.

4. VoIné zasroubujte kabelové prichodky se
zavitem (5) a protahnéte pfipojovaci vedeni

(6).

Pro vedeni priimyslové sbérnice staci kabelo-

vé prlichodky bez stinéni, viz bod 7 dole.

5. Pfipojte sitova a pfip. signalizacni vedeni
podle schématu zapojeni vioZzeného v télese
pFipojky; pfitom davejte pozor, aby byla pfi-
pojka ochranného vodice na spravném misté.

6. Znovu zasroubujte konektorovy prvek (1) do
pouzdra pfipojek (2) pramyslové sbérnice.

7. Pripojte pfipojovaci vodice primyslové
sbérnice k ukoncovaci desce sbérnice (3).
PFitom zasunte stinici pletivo (7) pod
kovovou svorku (8).

8. Znovu nasroubujte viko pfipojky (4) a pouzdro
pfipojeni (2) primyslové sbérnice.

9. Utahnéte kabelové prichodky se zavitem se
zavitem (5).

Vnéjsi pfipojka zemniciho vodice

Vnéjsi pfipojka zemniciho vodi¢e muze byt
pouzita jako funkéni uzemnéni, nikoli jako
ochranné uzemnéni.

1. Stahnéte plastovy uzavér (1) z télesa
elektroniky.

2. P¥iSroubujte pomoci Sroubu M5 (2) a pod-
lozky (3) potencialovy vodi¢ (4) a upinaci
podlozku (5) (drazky ukazuji smér téleso).

Obr.: Pripojeni sbérnice Feldbus

a = Pokud je servopohon poslednim ucastnikem
ve vétvi sbérnice, musi byt zakon€ovaci
odpor nastaveny na zapnuto (ON) nebo
musi byt pouzit externi zakon€ovaci odpor.

b = Pfipojka pro externi 24V elektrické napéjeni.
Umozriuje komunikaci pfi odpojeni sitového
napéti.

¢ = Pfipojeni pro PROFIBUS DP-Busmonitor
(analyzator protokolu).

Obr.: PriSroubovani potencialového vodice

Y070.302/CS

Strana 13

'enil w

az a pripoj

ry v

Mont




zeyuopy | w

A

iuafodiid e ze

V4

3 Montaz a pripojeni Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Oddélena instalace

w
X

Pokud to vyZaduji okolni podminky — nap¥. ex-
trémni vibrace, vysoka teplota anebo nepfiznivé
prostorové usporadani, musi byt elektronicka
jednotka namontovana oddélené od pfevodovky.

Montazni sada pro oddélenou instalaci pfevo-
dovky a elektronické jednotky muze byt objed-
nana spole¢né se servopohonem nebo zvlast
jako pfislusenstvi (2SX7300-...). Montazni sada
je pfipravena k zapojeni. Pokud si objednate
montazni sadu pfimo se servopohonem, dodava
se volné pfilozena k pohonu.

Pfed zacatkem praci odpojte pohon od zdroje
napéti!

44,5483 mm

—w le—
! i

Postup

1. Namontujte thelnik (obr. poz. 3) v misté
instalace télesa elektroniky.

2. Odmontujte téleso elektroniky (1) z pfevodov-
ky (6) a pomoci o-krouzku (2) namontujte na
Uhelnik (3).

3. Standardni montaz, viz A
NaSroubujte montézni sadu ,oddélend insta-
lace®: Kryt konektoru s kontaktnimi koliky (4)
pod uhelnikem (3) a kryt konektoru se zdiika-
mi (5) na jednotce pfevodovky (6).

4. Montaz pomoci trubkové chranicky
vietene, viz B
Aby nebylo omezovano vedeni ochranné
trubky vietene, je nutno otocit kryt pfipojek

Obr.: Samostatna instalace
A = standardni
0 90° nebo 180°: B = s ochrannou trubkou vietena

Odsroubujte Srouby (7) z valcového konek-
toru (8), valcovy konektor otoéte o 90° nebo
180° a opét jej nasroubujte. Pokracujte dle
popisu uvedeného pod bodem 3.

= Pfi montazi dbejte s ohledem na dodrzeni stupné kryti na spravné viozeni o-krouzkd.
II%’ m Zasadné zajistéte, aby vedeni nijak neomezovala pohyblivé ¢asti, napfiklad oto€né rameno.
= Motor mGze byt ve vyjimecénych pfipadech velmi horky, proto nenechavejte vedeni leZzet na
motoru.

Specifikace spojovaciho vedeni mezi elektronickou jednotkou a jednotkou
pfevodovky

Spojovaci vodi¢e se dodavaiji v riznych provedenich:
u Standardni délky: 3 m, 5m, 10 m;

u s dodate¢nym zafizenim (filtrem) do 150 m.
V pfipadé samostatné instalace del$i nez 10 m s filtrem je nutné nastavit pfi parametru
,Oddélena instalace” hodnotu ,> 10 m pfes LC filtr. Informace najdete v kapitole o specialnich
parametrech ,8.6.2 Oddélena instalace” na strané 84.

Moznost ovladat pohon ze vzdalenosti az 100 m nabizi také jednotka pro dalkové ovladani. Jednot-
ka pro dalkové ovladani pini funkci druhého lokalniho mista Fizeni. Viz kapitola ,9.4 Jednotka pro
dalkové ovladani“ na strané 96.
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Navod k obsluze 4 Pokyny pro obsluhu a provoz
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Pokyny pro obsluhu a provoz

Rucni klika, ruéni kolo

® Strojni pohanéni ruéni kliky nebo ruéniho kola neni dovoleno.

u Po uvedeni do provozu nepojizdéjte s pohonem pomoci ruéni kliky nebo ruéniho kolecka za
jeho stanovené koncové polohy.

u PFi zatlaeni ruéni kliky nebo ru€niho kola davejte pozor, abyste nenechali ruku mezi ruéni
klikou nebo ruénim kolem a télesem: Nebezpe&i pohmozdéni! Viz nasledujici krok obsluhy 3

PFi provozu motoru je rucni klika, resp. ruéni kole¢ko zastavené.

Obsluha

Obsluha u véech servopohon(i kromé mode-
14 2SG7 a 2SQ7:

1. Pohon musi byt zastaveny (1).

2. Vytahnéte sponu (doplnék) (2). Spona slouzi
jako pojistka proti neumysinému pfipojeni
ruéni kliky/ruéniho kolecka, pokud je pohon
vystaven velkym otfesim nebo vysokému
tlaku vody (stupen kryti IP 68).

3. Zatlacte (3) ruéni kliku nebo ruéni kolo
smérem ke skfini pfevodovky proti sile
pruziny a otacejte (4). (Pozor: Nebezpedi
pohmozdéni pfi zatlaceni!)

Obr.: Obsluha ruéni kliky

Jakmile ruéni kliku nebo ruéni kolo zatlacite, motor se zastavi. Teprve po uvolnéni ruéni kliky,
resp. ruéniho kola mize pohon pojizdét opét elektricky.

Pokud je pohon v rezimu ,DALKOVE* piestaven ruéné a je zadan pfikaz pojezdu, pojizdi pohon
bezprostfedné po uvolnéni ruéni kliky nebo ruéniho kola.

Pouze u modelu 2SG7:

Otacejte ruénim kolem bez zatlaceni. Ruéni provoz plsobi soubézné s motorovym: Jestlize se
béhem provozu motoru otacdi ruéni kole¢ko, dojde v zavislosti na sméru otaceni k prodlouzeni,

resp. zkraceni doby chodu.
Pouze u modelu 2SQ7: ” I_
i —

Ruéni provoz pfipojujte pouze pfi zastaveném
vypnutého motoru, viz obrazek.

Odpojeni ruéniho provozu se provadi automatic-
ky pfi zapnuti motoru.

Pfi provozu motoru ruéni kolo stoji. :
Obr.: Ruéni provoz Pripojeni u 2SQ7

Smér otaceni
Otaceni ruéni kliky nebo ruéniho kolec¢ka doprava zplsobuje u
u Otocny pohon 2SA7: Otaceni vystupni hfidele doprava (vyjimka u 2SA7.7. a 2SA7.8.).

m Kyvny pohon 2SG7, 2SQ7: Pfi pohledu na mechanicky ukazatel polohy otaceni doprava na
spojce, resp. na kyvné pace.

Podle vestavéné pfevodovky se maze smér otaceni lisit.

Y070.302/CS Strana 15
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Svételné diody a displej

Informace servopohonu se obsluze prenasi pres

= Svételné diody (LED).
Svételné diody (LED) zobrazuji, v jakém stavu se pohon aktualné nachazi.

u Displej.
Barevny, graficky displej informuje uzivatele o stavu servopohonu. Pfehledné zobrazeni a jasna
struktura nabidky umozriuje pohodinou obsluhu a parametrizaci. Pfimo na pohonu Ize ovladani
aktivovat pomoci regulatoru pohonu (otoény knoflik / tlagitko)

V této kapitole je uveden prehled svételnych diod a informaci pro uzivatele.

Dale zobrazuje prehled indikatoru stavu na displeji, jaké dalSi informace displej uzivateli nabizi.

Prehled svételnych diod

1 Podle objednavky pohonu jsou barvy svétel- 2 3 4 5
nych diod odli§né: L‘ u) s
a) standardni, " =
b) s dodatkem objednavky C73. a— 008 B

2 Svételné diody @ _ (ZAV, Zluta; C73 = zelena). e
Kontrolka LED ZAV blika, kdyz pohon pojizdi ==
ve sméru zavirani, a nepferusované sviti, kdyz 1 —
je pohon v koncové zaviené poloze. -

1% i 0O =

3 Svételna dioda |'l'| (MISTNE Zluta). b— B DB B
LED kontrolka MISTNE sviti, pokud vyberete
moznost fizeni ,Mistné*. Obr.: Svitivé diody

4 Svételna dioda LJ (DALKOVE, modra).
LED kontrolka DALKOVE sviti, pokud vyberete moznost fizeni ,Dalkové*.

5 Svételna dioda ® (OTV, zelena; C73 = Gervend).
LED kontrolka OTV blika, kdyZz pohon pojizdi ve sméru otevirani a nepferusSované sviti, kdyz je
pohon v koncové oteviené poloze.

I V dalSich popisech v tomto navodu bude odkazovano na standardni verzi svételnych diod.

Piehled stavovych zprav

Casti displeje

Pokud dojde v zakladnim stavu k aktivaci regu-
latoru pohonu (oto¢ného tlacitka/tlacitka), displej
se aktivuje a zobrazi indikator stavu. Ma dvé
¢asti, viz obrazek:

—
—

~ 2] Pr|praveno k provozu

N lllllllllllllllll

— _,fpopzdenl mistné - \&

—1: B0

N

u A = Horni &ast informuje o stavu pohonu.

u B = Dolni ¢ast zobrazuje uvodni nabidku, ze
které Ize pfepinat na rdzné nabidky obsluhy
a parametrizace.

Displej je automaticky osvétleny: Osvétleni N -
pozadi se zapina pfi prvnim stisknuti regulatoru  gpr.: Gasti displeje

pohonu a vypina samoc€inné po kratké dobg,

kdyz neprobéhne zadny zasah obsluhy.

Pokud nedojde ke stisknuti regulatoru pohonu, pfepne se displej po nastavené dobé (standardné
10 minut) z aktivniho stavu do pohotovostniho stavu:

— osvétleni displeje se snizi

— a displej se prepne do pohotovostniho zobrazeni.

Otocenim nebo stisknutim regulatoru pohonu se displej pfepne zpét do aktivniho stavu.

Viz také ,Pohotovostni zobrazeni“ na strané 94.

Strana 16 Y070.302/CS



Navod k obsluze 4 Pokyny pro obsluhu a provoz
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Texty/symboly indikatoru stavu

1 Zobrazuje, ve kterém stavu se pohon nachazi.
Viz také kapitola 4.3 HlaSeni stavu pohonu®
na strané 18.

2 Zobrazeni polohy
Cislo a pozi¢ni lista zobrazuje, jak daleko se
servopohon nachazi v pozici OTV.
Mista za desetinnou €arkou se pak zobrazuji
podle variant pohonu:

— HiMod — dvé mista za desetinnou ¢arkou;

— PROFITRON s niP — jedno misto
za desetinnou ¢arkou;

— PROFITRON se signalizacni pfevodovkou
— zadné misto za desetinnou ¢arkou.

Hiavni nabicﬂa

Obr. 1: Indikator stavu

Pokud je pohon v koncové poloze, zobrazi
se namisto Cisla odpovidajici symbol koncové
polohy, viz také obr. 2.

3 Symbol pro koncovou polohu OTV =, konco- =+
vou polohu ZAV §. =" 2 Trvaly kontakt

L3020 s Trvaly kontakt

Podrobny popis najdete v nasledujicim s ;+E|’=o \ Pizan *'E::'
odstavci ,,Symboly koncové polohy a pozi¢ni  cHiaval.nabidka. =
lista®. Obr. 2: Pohon v koncové poloze:

4 Symboly pro druh Fizeni as koncova'} poloha °te‘fi':é')i;
Zobrazuji vybrany druh fizeni: b = koncova poloha zavirani

,MISTNE* mn, ,DALKOVE* [J nebo ,VYP* (1),
viz kapitola |,5 Nabidka Start“ na strané 26.

5 Vlajka vybraného jazyka.

6 Nabidka Start
Popis najdete v kapitole |,5 Nabidka Start“ na
strané 26.

Symboly koncové polohy a pozicni lista

Horni ¢ast indikatoru stavu zobrazuje informace
0 zpusobu vypinani v koncovych polohach

a pfi pojizdéni informuje o aktualnim stavu
servopohonu.

1 Zpusob vypinani v koncovych polohach:

1a = Oranzovy uzavfeny okruh znamena ,vy-
pnuti v zavislosti na to¢ivém momentu’.

1b = Zeleny otevieny okruh znamena ,vypina-
ni v zavislosti na draze'.

2 Zobrazeni oblasti koncové polohy:
2a = Oblast koncové polohy ZAV.
2b = Oblast koncové polohy OTV.
Podle délky zobrazeni rozpoznéte velikost
oblasti koncové polohy.

3 Zobrazeni pfi pojizdéni:
3a = Pozi¢ni lista zobrazuje priibéh pfi pojiz-
déni (zavirani a otevirani armatury).
Cislo zobrazuje hodnotu v %, jak daleko 1@ 2a 3a 4 5 2b 3b 1b
se pohon nachazi v poloze OTV. Obr. 1: Symboly koncové polohy a ukazatel
3b = Blika symbol koncové polohy, do které
bylo najeto.

Y070.302/CS Strana 17
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Pokud béhem pojizdéni dojde k blokaci, zob-
razi se odpovidajici stavové hldSeni a zbyva-
jici regulacni draha je vySrafovana Cerveng,
viz obr. 2.

5 Pokud se najede NOUZOVA pozice nebo Obr. 2: Zobrazeni sméru pojizdéni pfi blokaci
pozadovana hodnota, zobrazi se cilova po-

zice prostfednictvim symbolu (svisla ¢ara na -
QX2 || [ TTTITTITTI

)))) = blokace ve sméru otevirani

(((( = blokace ve sméru zavirani

pozicni listé).

6 Pokud se pohon nachazi v koncové poloze, ( :
je odpovidajici symbol koncové polohy ozna-
¢en modfe. 6

Obr. 3: Zobrazeni pohonu v koncové
poloze otevirani

Hlaseni stavu pohonu

Na displeji se zobrazi stav pohonu, viz obr.
poz. 1.

.2

s— Piipraveno k provozu

Pokud doSlo k poruse, zobrazuje displej symbol 1
varovani (obr. poz. 2) a upozornéni tykajici se
mozné pficiny. Pokud pohon neni pfipraven

k provozu, zobrazi se okolo displeje ¢erveny
ramecek (poz. 4).

Poruchové hlaseni zobrazuje dodate¢né informa-
ce, napf. mozna opatfeni pro feSeni problému. 2

Cisla uvedena pred hlasenim (obr. poz. 3)
oznacuji druh poruchy a umoznuji servisu 4 =
jednoznaéné prifazeni. 3—— -2 )
A . .

= l:lb?:i Trvaly kontakt
Rizeni | ® E ('J_|
Jazyk am

Prvni Cislice Cisla znamena:

0 = provozni stav;

1, 8 = porucha s automatickym odstranénim; 4
2 = porucha s moznosti potvrzeni;
3 = porucha s externi pficinou;
4,5, 6 = porucha zafizeni.

a3y

Obr.: Stavovy indikator

Podrobny popis moznych hlaseni najdete
v nasledujici tabulce.

Stavova hlaseni na displeji a jejich vysvétleni

Hlaseni Vysvétleni Mozna naprava
01 Rucni provoz
® Rucéni kolo / klika je aktivni nebo m Zatahnéte za rucni kolo / kliku a/nebo
® Vedeni k ruénimu kolu je vadné m Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontakty

elektroniky / pfevodovky!
Pokud se toto hlaseni zobrazi jen nékdy,
muze byt pfi¢inou kmitani.
V tomto pfipadé pouzijte svorku.
Viz ,4.1 Ruéni klika, ruéni kolo® na strané 15.

02 Nouzovy provoz

Byl aktivovan NOUZOVY signal.
Dochazi ke vjeti do parametrizované NOUZOVE pozice.
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

4 Pokyny pro obsluhu a provoz

Stavova hlaseni na displeji a jejich vysvétleni

Hlaseni Vysvétleni

Mozna naprava

03 Draha je blokovana

Byla zjisténa blokace v trase pohonu.

Nezbytny to€ivy moment je vétSi nez nastaveny rozepinaci
moment

nebo

je parametr ,oddélend instalace® nastaveny na

»>10 m s filtrem*®, ackoli neni k dispozici zadny LC filtr.

Pohon pojizdi do protisméru. Pokud se toto

hlaSeni zobrazuje Castéji, pak

m Zkontrolujte nastaveni armatury a tocivého
momentu, popf. zvyste rozepinaci moment
nebo pouzijte funkci ,Pfekonat blokadu*!

m Zkontrolujte snadnost chodu regulaéniho
¢lanku.

m Zkontrolujte parametr ,Oddélena instalace”.

04 Mistni provoz je blokovan

Pouze hlaSeni stavu!

Mistni prepnuti Ize blokovat pfes primyslovou sbérnici.
PFi chybé komunikace s primyslovou sbérnici bude mistni
prepnuti automaticky opét aktivovano.

05 Uvedeni do provozu DALKOVE

Pouze hlaseni stavu! . ;
Servopohon bude uveden do provozu DALKOVE.

Vyékejte na uvedeni do provozu DALKOVE!

11 Teplota motoru je priliS vysoka

Motor pfekrocil maximalni teplotu 155 °C.

Mozné davody:

m zvySena okolni teplota,

u pfili§ dlouha doba chodu;

= pfili§ mnoho spinacich cykld,

® nezbytny to€ivy moment je pfilis vysoky,

m zavitové spojeni v motoru nebo propojeni s Cidlem teploty
v motoru bylo pferuSeno (pouze v pfipadé modelu 2SG7).

m parametr pfi oddélené instalaci ,>10 m s filtrem* nebyl
nastaven.

Upozornéni: Monitorovani teploty motoru Ize
deaktivovat prostfednictvim parametrizace
na pohonu (ochrana zafizeni pfed ochranou
motoru). Poté v8ak ihned skon¢i platnost zaruky
motoru.
u Zkontrolujte provozni podminky, armaturu

a také motor;
m Zkontrolujte parametr ,Oddélena instalace®.

12 Prepéti
Sitové napéti je prili§ vysoké (mimo toleranci +15 %).

u Zkontrolujte napajeci napéti.
u Zkontrolujte kolisani sitového napéti.

13 Podpéti
Sitové napéti je pfiliS nizké (mimo toleranci -30 %).

u Zkontrolujte sitové napéti!
m Zkontrolujte kolisani sitového napéti!

14 Sit'ové napéti chybi
Vypadek nebo nadmérny pokles sitového napéti.

u Zkontrolujte sitové napéti!
m Zkontrolujte pfipojné vedeni!

21 Chyba doba chodu

Po 3 % regulaéni doby projede pohon méné nez 0,5 % regu-

la¢ni drahy. Regulaéni doba se méfi a uklada po nastaveni

koncové polohy.

Mozné divody:

= Kontakty potenciometru ve valcovém konektoru byly
vytlaceny.

= Nespravna montaz a/nebo nastaveni potenciometru po
vyméne.

® PreruSeni motorového kabelu (motor nebézi).

m Chyba pfi zjiStovani polohy (vile ozubeni mezi potencio-
metrem a centralnim kolem je pfili§ mala nebo prilis velka:
Nebyla zjisténa zadna zména pozice, prestoze motor bézi.)

u Pfevodovy pomeér signalizacni pfevodovky byl zménén.

— Signaliza¢ni pfevodovka se otaci v opacném sméru
nebo

— je nastaveni posuvného kola
(ot./zdvih) v signaliza¢ni pfevodovce pfilis velké.

u Pohon je blokovany (pohon nelze pojizdét z polohy /
koncové polohy).

u Vadny potenciometr (vodiva vrstva byla pferusena).

u Parametr pfi oddélené instalaci ,>10 m s filtrem* nebyl
nastaven.

m Zkontrolujte armaturu, signalizaéni pfevodov-
ku, motor a také potenciometr!
m Zkontrolujte parametr ,Oddélena instalace®.

Y070.302/CS
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Stavova hlaseni na displeji a jejich vysvétleni

Hlaseni Vysvétleni Mozna naprava
22 Zamek
Vstup STOP je aktivni. Pouze u binarniho Fizeni: Impulsni  |Deaktivujte vstup STOP. Viz také kapitola ,8.3.3
kontakt. Ridici systém — Rizeni“ na strané 67.

23 Doba prodlevy
NOUZOVY vstup je aktivni.

Deaktivujte NOUZOVY vstup.

24 Zamek motoru

Pro rezim - vstup je funkce ,Aktivace provozu motoru“ zvole-
na, chybi vSak signal k aktivaci provozu motoru.

Zkontrolujte hladinu napéti v rezimu - vstup
nebo zruste volbu funkce, pokud byla aktivova-
na nedopatfenim.

30 Provedeni posledniho pfikazu
Zadny signal z ovladaciho zdroje (pFeruseni vedeni).
Pohon provede dalSi pfikaz az do konce podle parametriza-
ce (OTEVRENO, ZAVRENO, pozadovana hodnota).
Pohon mdze byt v poloze ,MISTNE* posunut (napf. rugnim
kolem, nouzovym ovladanim, alternativnim Fizenim).

Zkontrolujte vedeni/kontakty ve valcovém
konektoru..

31 Nastavte koncové polohy!

Neni k dispozici zadné nastaveni koncové polohy.

Toto hlaseni mGze mit nasledujici pfFiciny:

= Nastaveni koncovych poloh jesté provedeno,

m Koncova poloha byla pfekro€ena spusténim ruéniho kola,

u DoSlo k pfeto€eni kluzné spojky signalizaéni pfevodovky,
popf. ke zméné prevodu signalizaéni pfevodovky nebo

m Zpusob vypinani byl zménén (napf. zavisly na tocivém
momentu byl zménén na zavisly na draze)

Provedte nastaveni koncovych poloh!

32 Zadny signal A1
Toto hlaseni je mozné jen pfi nastaveni live-zero (4 — 20 mA).
Mezni hodnota I: > 21 mA nebo < 3,6 mA pfekro¢ena, popf.
podkrocena.

Zkontrolujte vstupni proud!

33 Porucha primyslové sbérnice

Komunikace pramyslové sbérnice byla pferusena (vyprseni
Casoveho intervalu). Tento stav chyby je hlasen pouze jako
porucha, pokud se fizeni DALKOVE uskute&fiuje pres pro-
myslovou sbérnici.

Upozornéni: Adresa sbérnice se musi liSit od standardniho
nastaveni (126 pro PROFIBUS a 247 pro Modbus)

Zkontrolujte komunikaci a pfipojeni sbérnice!

34 Zadny signal — Udrzeni polohy
Zadny signal z ovladaciho zdroje (pFeruseni vedeni).
Pohon stoji.
Pohon mize byt v poloze ,MISTNE* posunut (napf. ruénim
kolem, nouzovym ovladanim, alternativnim dalkovym pfepi-
nacem).

Zkontrolujte vedeni / kontakty ve valcovém
konektoru.

35 Zadny signal - NOUZOVA pozice
Zadny signal z ovladaciho zdroje (pFeruseni vedeni).
Pohon provede NOUZOVY pojezd.
Pohon maze byt v poloze ,MISTNE* posunut (napf. ruénim
kolem, nouzovym ovladanim, alternativnim dalkovym pfepi-
nacem).

Zkontrolujte vedeni / kontakty ve valcovém
konektoru.
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz

Stavova hlaseni na displeji a jejich vysvétleni

Hlaseni Vysvétleni

Mozna naprava

36 Zachovat aktualni procesni hodnotu
Zadny signal (pozadovana hodnota) z ovladaciho zdroje
(pFeruseni vedeni).

Pfi rozpoznani pferuseni vedené bude déle vyregulovana
posledni znama aktualni procesni hodnota. Pohon mize byt
v poloze ,MISTNE* posunut (napf. ruénim kolem, nouzovym
ovladanim, alternativnim dalkovym pfepinacem).

Po pfepnuti na moznost ,Dalkové” pak bude vyregulovana
stavajici aktualni procesni hodnota.

Zkontrolujte vedeni / kontakty ve valcovém
konektoru.

37 Najeti na pevnou pozadovanou hodnotu
Zadny signal z ovladaciho zdroje (pFerudeni vedeni).
Najede se a udrZuje se pevna pozadovana hodnota procesu.
Pohon muze byt v poloze ,MISTNE* posunut (napf. ruénim
kolem, nouzovym ovladanim, alternativhim dalkovym pfepi-
nacem).

Zkontrolujte vedeni / kontakty ve valcovém
konektoru.

38 Zadny signal Al2
Toto hlaseni je mozné jen pfi nastaveni live-zero (4 — 20 mA).
Mezni hodnota I: > 21 mA nebo < 3,6 mA prekro¢ena, popfr.
podkro&ena.

Zkontrolujte vstupni proud!

39 Zadny signal LWL
U pramyslové sbérnice s kruhovou topologii: Od jedné nebo
od obou stran nebyl pfijat zadny telegram.

Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontaktni mista!

41 Zadny signal teploty motoru
Pfipojeni k ¢idlu teploty bylo pferudeno.

Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontakty
elektroniky / pfevodovky!

42 Zadny signal potenciometru
Nebyla pfijata zadna data potenciometru.

m Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontakty
elektroniky / pfevodovky,

= PFi oddélené instalaci zkontrolujte pfivodni
vedeni.

= VVymérite signalizacni pfevodovku.

43 Zadny signal snimaée polohy
Neprobiha pfijem zadnych dat neintruzivniho snimace
polohy (niP).

m Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontakty
elektroniky / pfevodovky,

u PFi oddélené instalaci zkontrolujte pfivodni
vedeni.

= VVymeénite neintruzivni snimac polohy.

44 Prekroceni regulaéni drahy
Poloha centralniho kola se nachazi v blizkosti mechanického
koncového dorazu signalizaéni pfevodovky.
u Koncové polohy byly pfekro€eny ruénim ovladanim nebo
u DoSlo k pfeto€eni kluzné spojky v signalizaéni pfevo-
dovce, popf. zméné prevodoveého poméru signalizaéni
prevodovky.

Je vyzadovano nové nastaveni koncovych
poloh

» viz kapitola ,7.4 Nastaveni koncovych poloh
u provedeni se signaliza¢ni pfevodovkou® na
strané 45.

45 Zadny signal senzoru klidového stavu
Nebyla pfijata Zadna data senzoru klidového stavu.

u Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontakty
elektroniky / pfevodovky,

u PFi oddélené instalaci zkontrolujte pfivodni
vedeni.
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Stavova hlaseni na displeji a jejich vysvétleni

Hlaseni

Vysvétleni

Mozna naprava

46 Analogovy pridavny modul

Nebyl pfijat zadny signal z analogového pfidavného modulu.

m Zkontrolujte vedeni plochého pasu k analogo-
vému pridavnému modulu,
m Vlypnéte / zapnéte napéti (AC/DC).

Pokud hlaSeni pretrvava, vyméiite elektroniku.

47 Porucha komunikace HART

Analogova skupina je poSkozend. Neni mozna Zadna komu-
nikace HART.

Vlypnéte / zapnéte napéti (AC/DC).
Pokud hlaseni pretrvava, vymérite elektroniku.

48 Porucha AO2

Zadavani pres AO2 neni mozné.

Vypnéte / zapnéte napéti (AC/DC).

Pokud hléSeni pretrvava, vymérite elektroniku.

49 Zadny signal AO2

Spojeni AO2 s fidicim systémem bylo pferuSeno.

Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontaktni mista.

50 Porucha hardwaru

Chyba elektroniky.

Vypnéte / zapnéte napéti (AC/DC).

Pokud hlaseni pretrvava, vymeérite elektroniku.

60 Porucha Bluetooth

Chyba komunikace s modulem Bluetooth.

Pohon je nadale pfipraven k provozu a Ize jej parametrizovat
pfes mistni fizeni nebo pomoci COM-SIPOS.

Vypnéte / zapnéte napéti (AC/DC).

Pokud hléSeni pretrvava, vymérite elektroniku.

61 Teplota elektroniky

Snimac teploty elektroniky je poSkozeny.
Pohon je stale pfipraven k provozu.

Vypnéte / zapnéte napéti (AC/DC).

Pokud hlaSeni pretrvava, vymérite elektroniku.

62 Porucha snimace polohy

Signal neintruzivniho snimace polohy (niP) je ruSeny; polohu
nelze zjistit.

u Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontakty
elektroniky / pfevodovky,

= Pfi oddélené instalaci zkontrolujte pfivodni
vedeni.

63 Zadny signal spinace DE

Signaly obou momentovych vypinacl nejsou rozpoznany.

m Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontakty
elektroniky / pfevodovky,

u PFi oddélené instalaci zkontrolujte pfivodni
vedeni.

80 Vystraha RCU

Z&dné spojeni s jednotkou pro dalkové ovladani.

m Zkontrolujte pfivodni vedeni a kontaktni
mista.

m Zkontrolujte parametrizaci pro jednotku pro
dalkové ovladani na servopohonu a na jed-
notce pro dalkové ovladani.
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4.4 Ovladani nabidek

4.41 Obsluha regulator pohonu

@ = OtocCeni regulatoru pohonu
(oto€ny knoflik / tla€itko):

Vybér (vybrana polozka nabidky
bude blikat oranzové).

= Stisknuti regulatoru pohonu :
Potvrdte volbu.

/2
\J)

Sprava ‘IIJZ‘aIEI(I
Monitorby ¥l
1
Di i,
mgmlfs.t*v
Koncgvé b 4

e
PridavAdfevodovka
e :

i

Ridjci systém

Ovladaci sekvence:

7
/1 Srhér zavirani -~

I}
[} I
rrI Bezpeénost
! ' f & R
/ / $0ﬁ\'far0vé/funkoe A | W Pravotodivé |
{ : = / ¥
f’ ;' / ,%Dedﬁ(ni parametr | ,/i | Poget'otacek |
I 1( 1 —F _,/’
[ ; :‘é b [ 40 ot./min. |
28 ot./min.

a = vybér ,Hlavni nabidka“ @ a potvrzeni .@_ Zobrazeni se zméni na ,Hlavni nabidka®“.

b = vybé&r ,Parametry Q a potvrzeni (@ )

/;\. Zobrazeni se zméni na nabidku ,Parametry”.

¢ = vybér ,Armatura“ @ a potvrzeni .@_ Zobrazeni se zméni na nabidku ,Armatura®.

d = vybér ,Zpét" £ nebo 4= @ a potvrzeni .@_

- Q: Zobrazeni se zméni na indikator stavu.

— 4 Zobrazeni se zméni o jednu uroven zpét na nabidku ,Parametry®.

Zobrazeni ovladaci sekvence v navodu k obsluze:

a—  |Hiavni nabidka
b— | Parametry

c— |Armatura

d— Q) nebo 4

— osvétleni displeje se snizi

II%’ — a displej se prepne do pohotovostniho zobrazeni.
Otocenim nebo stisknutim regulatoru pohonu se displej pfepne zpét do aktivniho stavu.

displej z aktivniho stavu do pohotovostniho stavu:

Viz také ,Pohotovostni zobrazeni“ na strané 94.

Pokud nedojde k aktivaci regulatoru pohonu po zadanou dobu (standardné 10 minut), pfepne se
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Vysvétleni symboll, textd v nabidce

Pirehled nabidky
1 Nazev nabidky.

2 A v Odkaz na dals$i polozky nabidky
nahofte / dole v ramci nabidky.

3 Vybrana polozka nabidky (oznaceno oranzo-
vym rameckem).

4 Polozky nabidky; vybér v rdmci nabidky.

5 Posunovac; zobrazuje, Ze do nabidky patfi
vice poloZek nabidky, nez je uvedeno.

6 Jezdec; méni svoji pozici na posunovadi v za-
vislosti na poloze oznaceni vybéru v nabidce.

7 Zpét na pfedchozi uroven nabidky.

7 Zpét k indikatoru stavu.

Vybér parametrud

Dtive nez zménite hodnotu / vlastnost paramet-
ru, je nutné jej vybrat (oznaceno oranzove). Pfi-
klad pro vybér hodnoty parametru, ktery chcete
zménit, je uveden na nasledujicim obrazku:

1 Nazev nabidky
2 Nazev parametru (nelze vybrat)
3 Oznaceni vybéru

4 Hodnota parametru (aktualni nastaveni)

Zména hodnot / vlastnosti parametru

Podle druhu parametru se nastaveni lisi.

Nastaveni Bud/Anebo

Vyberte ze dvou moznosti hodnotu parametru /
vlastnost, nap¥. pfi zpasobu vypinani: Bud v ,za-
vislosti na to¢ivém momentu®“ nebo ,v zavislosti
na draze“, viz vedlejSi obrazek:

1 Nazev parametru I Druh vypinani* (ZpG-
sob vypinani v koncové poloze ZAV)

2 Oznaceni vybéru (oranzovy ramecek)

3 Mozné hodnoty parametrd / nastaveni

4 Nastaveni je aktivni

5 Nastaveni neni aktivni

Nastaveni Ano / Ne

Lze nastavit jednu nebo nékolik hodnot nastave-
ni / parametrl jako aktivni. Pokud je nastaveni

aktivni, zobrazi se hadek [, viz obr. poz. 4.

-Hlavni nabidka

Monitorovani
Diagnostika
Koncové polohy

bW N =
{45 I = + T N = +

Parametry
Momentova kfivka
2

Obr.: Piehled nabidky

“a 0
1 Ridici systém

Rizeni

2 Alternativni fizeni
Neaktivn

inarni vstup
Pracovni proud (PP

~

Obr.: Nabidka zadavani parametrt

T T

avislosti na to€. mom.

Obr.: Nabidka nastaveni zplisobu vypinani
koncové polohy zavirani
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Navod k obsluze 4 Pokyny pro obsluhu a provoz
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Nastaveni po krocich

V zavislosti na parametrech se zména hodnot
parametr( provadi v zadanych stupnich, jako
napf. pfi nastaveni rozepinaciho momentu.

1 Néazev parametru 1
Rozepinaci moment

2 Smér pojezdu. V tomto pfikladu plati nastave-
ni pro pojizdéni ve sméru ZAV.

3 Aktudlni nastaveni; zobrazeno jako Cislice.
Pfi zméné se zméni barva Cislice z modré na
oranzovou.

4 Aktualni nastaveni; graficky zobrazeno ve
vztahu k celkovému rozsahu nastaveni.

5 Rozsah nastaveni, od ... do ...
Obr.: Zména hodnot parametra
6 Jednotka hodnoty parametru.

Nastaveni Ciselné hodnoty

Néktera nastaveni vyzaduji zadani jednoho 1
vicemistného Cisla, napf. 4mistného aktivacniho
kédu pro specialni funkce. Zde Ize zadat hodno- 5
tu parametru pfimo jako &islo. ALI 0
3
(111

1 Nazev parametru.

2 Aktualni nastaveni; zobrazeno jako Eislice. Qe===—mrEomses »100 %
Pfi zméné se zméni barva Cislice z modré na

4
oranzovou. A_,/
Storno
5

3 Aktualni nastaveni; graficky zobrazeno ve
vztahu k celkovému rozsahu nastaveni. Obr.: Zména hodnot ¢islic
MozZny rozsah nastaveni <----- >, v uvedeném
prikladu 0 az 100 %.

4 Potvrzeni nastaveni.

5 Storno nastaveni.

V zasadé plati:
= Cerné pismo = Funkce / nastaveni Ize pouzit.

II%D ® Sedé pismo = funkci nelze pouzit, protoZe chybi opravnéni, viz kapitola ,6 Sprava uZivatel(“
na strané 31
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5.1

5 Nabidka Start Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Nabidka Start

1 Podle zvoleného typu fizeni je aktivni tento
fadek nabidky:
— Pokud vyberete druh fizeni ,MISTNE* ri1
, zobrazi se na tomto fadku nabidky ,Pojiz-
déni mistné“.
-V fizeni ,DALKOVE“ L jsou zde zobra- 2
zeny pokyny tykajici se moznosti fizeni na

P

dalku. 3 Pojizdéni mistné
2 Sefizeni: ’ ) Rizeni [ [= O;
Pfepinani mezi sefizenim -MISTNE", 4 Jazyk L
,DALKOVE" nebo ,VYP (vypnuto)“. ~___Hlavni nabidka

3 Vybér jazyka: Obr.: Nabidka Start
Pomoci této polozky nabidky zobrazite jazyk
displeje. Vedle textu vybraného jazyka se
zobrazi odpovidajici vlajka.

4 Hlavni nabidka:
Vstup do hlavni nabidky pro monitorovani,
parametrizaci servopohonu a nastaveni
koncové polohy.

Serizeni

Pomoci polozky nabidky ,Rizeni“ se pfepina mezi rezimy ,MISTNE®, ,DALKOVE* a ,VYPNUTO".
Nasledujici tabulka zobrazuje, jaké parametry pfisluSného Fizeni pohonu Ize zménit nebo pouze
zobrazit.

Zobrazeni / zména parametri pohonu
Rezim Fizeni

Nabidka MIiSTNE DALKOVE VYP-

Parametry Zobrazeni =0, Zména* =X

Vybér jazyka X X X

Pojezd pohonu X - —
Monitorovani

Elektronicky typovy Stitek (6] O O

Vstupy a vystupy (0] (0] O

Stav pohonu (0] (0] O
Diagnostika

Provozni udaje pohonu (0] O (0]

Limity pro udrzbu (0] O (0]

Udrzba armatury o] o 0
Nastaveni koncovych poloh \ X \ - \ -
Parametry

Hodnoty parametr( ‘ X ‘ O ‘ X
USB flash disk

Aktualizace firmware X - X

Ulozit parametry na flash disk X X X

Nacist parametry z flash disku X - X

Ulozit momentovou kFivku X X X

Klonovat pohon X - X
Systémové nastaveni

Orientace displeje X O X

Aktivace Bluetooth X O X

Hodiny realného ¢asu X O
*pokud plati pfislu§né opravnéni.
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Nabidka Start

5.1.1

Pokud vyberete Fizeni ,MISTNE", zobrazi se poloZka nabidky ,Mistni pojizdéni“. V této poloZce
nabidky je pojizdé&ni (otevirani, zavirani i zastaveni) pohonu mozné mistné, ale fizeni ,DALKOVE*

je zablokované.

Ovladaci sekvence
1. Vyberte polozku nabidky ,Rizeni*.

2. Regulator pohonu stisknéte tak ¢asto, dokud
nebude symbol MISTNE aktivni, obr. 1, poz. 1.
V fadku nahote se zobrazi polozka nabidky
,Pojizdéni mistné” (viz poz. 2) a sviti zluta
dioda MISTNE (poz. 3).

Pokud se zobrazi hlaseni, ze funkci nelze
@ provést s nahladenym uzivatelskym stupném,
zménte pfistupova opravnéni; viz kapitola ,6
Sprava uzivatel(“ na strané 31.
3. Zvolte polozku nabidky ,Pojizdéni mistné*
a potvrdte.
Na displeji se zobrazi ,Pojizdéni mistné®,
viz obr. 2, poz. 1.
4. Vyberte smér pojizdéni
(viz také vedlejsi obr. 3):
— a: Symbol _{_ =
pojizdéni ve sméru zavirani
nebo
— b: Symbol = =
pojizdéni ve sméru otevirani
Vybrany symbol koncové polohy je oznaceny
oranzoveé.

5. Stisknéte regulator pohonu.
Pohon sjede a

— symbol koncovych poloh ve sméru pojez-
du, v vaiIoieném prikladu koncova poloha
OTEVRENO, blika modre (obr. 4, poz. 3);

Oa
(o

r .
( K2 T

—__Pojizdéni mistné
i ._: "

NS
1 Hiawni nabidka

Obr. 1: Rizeni pojizdéni mistné

| Pojizdéni mistné

Pojizdéni mistné

|4]

1 [_ B Pojizdéni mistni
\ il

Obr. 2: Zobrazeni ,,Pojizdéni mistné“

@"llmn jé_ @m"“_l!m ]_

b

Obr. 3: Vybér sméru pojizdéni

LY Pojizdéni mi 1
%

— Cislo zobrazuje hodnotu v % (poz. 1), B Pripraveno k provezu 2
jak daleko se pohon nachazi v poloze N =
OTEVRENO a < In 3
— poziéni lista (2) zobrazuje postup pojez- - Samophdr2, aktivn
du; 4
— je-li méfici pfiruba to€ivého momentu
pfipojena, zobrazi se aktualni togivy 5
moment (5).
Pokud je regulator pohonu stiknut déle nez Obr. 4: Zobrazeni pfi pojizdéni
3 sekundy, zobrazi se na displeji ,Autore-
gulace” (obr. 4, poz. 4) a pohon po uvolnéni
tlagitka pfejede aZ do;
— dosazeni koncové polohy nebo cilové
pozice nebo
— do opétovného stisknuti regulatoru po-
honu.
Jakmile koncové polohy dosahnete, zobrazi
za symbolem koncové polohy modré pole
(obr. 5, poz. d)a rozsviti se pfislusna LED.
@ Ve stavu MISTNE jsou véechny zmény (jazyk zobrazeni, koncové polohy, hodnoty parametrd)
mozné, pokud existuje pfisluSné opravnéni. Viz také tabulka vyse.
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5.1.2

5.1.3

5 Nabidka Start

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Rizeni ,DALKOVE*: & O]

V rezimu DALKOVI'E probiha fizeni prostfednictvim automatizaéniho systému (fidiciho stanovisté).
V rezimu DALKOVE Ize zvolit jazyk na displeji a &teni parametr(.

Ovladaci sekvence

1. Vybér polozky nabidky ,Rizeni“.

2. Regulator pohonu stisknéte tak ¢asto,
dokud nebude symbol DALKOVE aktivni,
obr., poz. 1.

V hornim Ffadku se zobrazi doplfujici pokyny
k druhu Fizeni (poz. 2) a

sviti modra dioda DALKOVE (poz. 3).
Rizeni servopohonu probiha nyni prostfed-
nictvim automatizaéniho systému, napf.

z fidiciho stanovisté.

Pokud prepnete z fizeni ,MISTNE na moZnost
fizeni ,DALKOVE, pohon sjede, pokud je fizen

z automatiza¢niho systému (Fidiciho stanovisté)!

V provozu DALKOVE Ize na servopohonu
provadét bez preruseni spusténého provozu
nasledujici operace:

u Volba jiného jazyka.

=V hlavni nabidce najdete informace

o servopohonu, viz tabulka v kapitole ,5.1
Sefizeni“ na strané 26.

Rizeni ,VYP*: | m | = [[€]

V tomto stavu neni pojezd pohonu mistné ani
dalkové mozny.

Ovladaci sekvence

1. Vybé&r polozky nabidky ,Rizeni*.

2. Regulator pohonu stisknéte tak ¢asto, dokud
nebude symbol VYP aktivni, obr., poz. 1.
Na fadku vyse se zobrazi hlaseni ,VYP*,
viz obr. poz. 2.

Nyni Ize na pohonu provadét nasledujici operace:

u Volba jiného jazyka.

= V hlavni nabidce zmén hodnot paramet-
rd a nastaveni systému a dale zobrazeni
informaci o servopohonu a udrzbé armatury,
viz také tabulka v kapitole ,5.1 Sefizeni* na
strané 26.

(O[O

66 8
3J+

.Phpraveno k provozu

I)lllmlmmlm =

o

> Tr\raly kontal-:t

Hlavni nabidka

1 N\
Obr.: Rizeni DALKOVE

O
Qs
@]
(O

.Pnpraveno k provozu

Hlavni nabidka

LN
Obr.: Rizeni VYP
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5.2

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5 Nabidka Start

Volba jazyka

Volba jazyka je nutn& pouze tehdy, kdyZ se text na displeji nezobrazuje v poZzadovaném jazyce.

Ovladaci sekvence

1. V Gvodni nabidce vyberte moznost ,Jazyk*
(obr. 1).
Displej se zméni na nabidku jazyka, viz
obrazek 2.
Zobrazi se aktualné nastaveny jazyk (obr. 2,

poz. 1) a nize potom lista se symboly (vlajky)

jazykd, které Ize nastavit.

Posunovac¢ (poz. 3) zobrazuje, Ze Ize vybrat
jesté dalsi jazyky, nez je jazyk aktuélné zob-
razeny na displeji.

2. Oranzové oznaceni volby (obr. 2, poz. 2)
nastavte na pozadovany jazyk.

——
L]
— B Piipraveno k provozu ~
(S NENNNNNNENNNNNNNN =
= Pajizdéni mistna

Rizeni _ ﬂ [=][S)
am

1 S Hlavni nabidka

Obr. 1: Vybér jazyka ve stavové nabidce

1
3. Potvrdte volbu.
Texty na displeji se zobrazi ve vybraném 2 B Doutch 4
. == Deutsc!
Jazyce. == English 3
E= Espanol
M +x
I Polski
Obr. 2: Jazyk nabidka
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5 Nabidka Start Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

5.3 Prehled hlavni nabidky

Sprava uzivatel( Soucasny uZzivatel
Administrace

Monitorovani Elektronicky typovy stitek

—[Speciélnl’ parametry

Strana 101 Vstupy a vystupy ]

Status ]

Diagnostika ' Provozni udaje pohonu ]

g —{ Mezni terminy udrzby armatury ]
= :

“_au —[ UdrZzba armatury ]

c oncové polo —{ Nové nastaveni ]

§ trana 45, strana 56 — Dodat. Gipravy nastaveni )

©

—[Armatura ]

— Ridici systém )

—[ Bezpecnost ]

—[ Softwarové funkce ]

Momentova kfivka Zaznam momentovych kiivek

Nastaveni systému

Obr.: Hlavni nabidka

Displej

Realny ¢as

Bluetooth

e’ S’ Y N—

[Jednotka pro dalkove ovladani

Hlavni nabidka nabizi nasledujici polozky nabidky:
= Sprava uzivatelu:
Pro aktivaci pfistupového opravnéni.
= Monitorovani:
Zobrazeni ,elektrického typového stitku“, stav vstupl a vystupl a stav pohonu.
u Diagnostika: Zobrazeni
— provoznich udaja (spinacich cykll, vypnuti, provoznich hodin) pohonu od prvniho uvedeni do
provozu;
— provoznich Udajt az do dal$i udrzby armatury;
— zda je udrzba armatury nezbytna nebo ne a také potvrzeni pfi Uspé&sné udrzbé.
= Koncové polohy:
Pomoci této polozky nabidky mlzZete nastavit koncové polohy.
= Parametry:
Pomoci této polozky nabidky Ize zobrazit a zménit parametry servopohonu. Hodnoty parametra
Ize zménit pouze v ramci uzivatelské arovné ,Parametrizace” nebo vyssi.
Pokud pfistupové opravnéni neni nastaveno pausalné, zobrazi se vyzva k zadani hesla (4mistého
kodu).
= Momentova kfivka
Lze zaznamenat tfi momentové kfivky.
= Nastaveni systému:
Nastaveni orientace displeje, internich hodin, aktivace/deaktivace modulu Bluetooth a jednotky
pro dalkové ovladani.
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ISy

6.2

Navod k obsluze 6 Sprava uzivatel(
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Sprava uzivatelu

Vseobecné

Mnoho funkci a parametrizace jsou dostupné pouze s opravnénim (4mistnym heslem). Diky tomu
zabranite, aby parametry nedopatfenim i umysiné zménily neopravnéné osoby. Funkce a parame-
try jsou sefazené do skupin, neboli uZivatelskych drovni. Mozné uzivatelské urovné jsou zobrazeny
v nasleduijici tabulce:

Je Zapis

Uzivatelska | vyzadovino =~ Cteni | Pojezd | jednodu- odfz,'f'r';ch
Groveni | opremin  PaAmel RO e Parametd
1 Pozorovatel Ne ANO
2 Obsluha ANO (0000) ANO ANO
3 Autor parametru ANO (9044) ANO ANO ANO
4 Specialista ANO (9044) ANO ANO ANO ANO

= Pozorovatel

— Parametry Ize zobrazit, ale nelze provadét jejich zmény.
— Tato uZivatelské uroven je bez jakéhokoli opravnéni.

= Obsluha

— Parametry Ize zobrazit, ale nelze provadét jejich zmény.

— Mistni pojezd pohonu je mozny.

— Pro tuto uzivatelskou Uroven je vyzadovano opravnéni ve formé 4mistného hesla.
Pfednastavené heslo je ,0000“. Pomoci hesla ,0000“ bude uzZivatelska uroveri automaticky
aktivovana (viz pokyn nize).

= Autor parametru

Parametry Ize zobrazit.
Parametrizace ,jednoduchych” parametr(.
Mistni pojezd pohonu je mozny.
Pro tuto uzivatelskou uroven je vyzadovano opravnéni ve formé 4mistného hesla.
Pfednastavené heslo je ,9044“ (viz pokyn nize).
u Specialista
— Stejné nastaveni jako u ,Autor parametr(“ + navic:
— Parametrizace ,odbornych parametr(*“.
— Nacteni firmwaru z USB flash disku, klonovani pohonu.
— Takeé tato uzivatelska uroven je chranéna 4mistnym heslem. Pfednastavené heslo je ,9044"
(viz pokyn nize).

Pokud je nékteré urovni uzivatele pfifazeno heslo ,0000% zustava tato uzivatelska uroven aktivni,
pokud je nizSi uzivatelské Urovni rovnéz pfifazeno heslo ,0000“. DalSi aktivace neni mozna.

Zakladni postup

PFistup na kazdou uzivatelskou uroven, kromé urovné ,Pozorovatel®, funguje pouze s opravnénim,
tedy individualnim heslem. Pfednastaveni téchto hesel opravnéni je uvedeno v pfedchozi kapitole
»VSeobecné“.

Heslo Ize kdykoli zménit v nabidce ,Sprava®“.

Zasadné plati:

1. Jednorazoveé
Heslo (4mistné Cislo) Ize pfifadit pozadované uzivatelské drovni:
Nabidka ,Sprava uzivatel(“ --> ,Sprava“. Viz nasledujici kapitola 6.3 Pfifazeni / zména hesla
uzivatelské urovné®.
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6 Sprava uzivatelu

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

. Pred kazdou praci
Aktivace pro pozadovanou uzivatelskou uroven:

~Sprava uzivatel(® --> ,Aktualni uzivatel®. Viz nasledujici kapitola ,6.4 Aktivace uzivatelské urovné®.

. Po ukon¢eni praci

Obnoveni opravnéni:

Nastavte moznost ,Sprava uzivatel(” --> ,Pozorovatel”.
.Pozorovatel’ je uzivatelska uroven (zakladni nastaveni), ktera se pro pohon aktivuje,
pokud nebude aktivni po dobu 10 minut. Vyjimkou je situace, kdy bylo pfifazeno heslo ,0000%,

viz nasledujici [23~ na strané strana 33.

Prifrazeni / zména hesla uzivatelské urovné

Heslo Ize zménit pouze pro aktualniho uZivatele nebo niz&i uZivatelskou uroveri.

1.

V hlavni nabidce vyberte moznost
~Sprava uzivatelu*.

Zobrazi se nabidka ,Sprava uzivatel(*
s polozkami nabidky

— Aktualni uzivatel

— Administrace.

Oranzové oznaceni vybéru nastavte na po-
lozku nabidky ,Zména hesla“ (obr. 2, poz. 1).

Potvrdte vybér (obr. 2, poz. 2).
Displej se pfepne na nabidku ,Zména hesla“.

Vyberte uZivatelskou uroven; oranzové
oznaceni vybéru nastavte na pozadovanou
uZivatelskou uroven (poz. 3).

Volbu potvrdte (4).

Displej se zméni a umozni zadani nového
hesla. Zobrazi se aktualné pfifazené heslo
a ramecek prvni Cislice bude oranzovy.

Pokud se prvni &islice

a) nezméni:
otocte regulatorem pohonu; ramecek dalsi
Cislice bude oranzovy.

nebo
b) zméni:
- Stisknéte regulator pohonu (&islice blika).
- Otocte regulatorem pohonu (5), dokud
se nezobrazi pozadovana Cislice nového
hesla.
- Volbu potvrdte (6). Bude pfevzata zmé-
néna Cislice a
zacne blikat dalsi Cislice.
Opakujte ovladaci krok 6, dokud nezadate
vSechny ¢tyfi Cislice. Po potvrzeni Ctyr Cislic
(poz. 7) se objevi oznageni vybéru pro poloz-
ku nabidky ,DalSi*.
Stisknéte ovlada¢ pohonu (poz. 8).
Displej se zméni na nabidku ,Sprava uziva-
teld*”.

© Aktualni uzivatel

% —( Pozorovatel (= odhlasit) ]
ey — Obsluha )
S - —{ Autor parametrt )
c —[Specialista ]
E Administrace

Es —[ Zména hesla)

o

Obr. 1: Nabidka spravy uzivatela

« 0O
Spréva uzivatell

Aktualniggfivatel

Autor parametri
AdminisWfice

P:)z;vatel

Zména hesla

Nové heslo pro
Specialista

Obr. 2: Prifazeni uzivatelskych opravnéni
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SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

6 Sprava uzivatel(

Aktivace uzivatelské Grovné

1. V hlavni nabidce vyberte moznost ,Sprava
uzivateld*“.
Zobrazi se nabidka ,Sprava uzivatel(*
s poloZkami nabidky
— Aktudlni uzivatel
— Administrace.

2. Oranzové oznaceni vybéru nastavte na
fadek pod moznosti ,Aktualni uzivatel®
(obr. poz. 1).

3. Potvrdte vybér (obr. poz. 2).
Displej se pfepne na nabidku ,Aktudlni
uzivatel”.
Poznamka: Aktudlni uZivatelska uroven je
oznaéena hackem 4.

4. Vyberte uzivatelskou Uroven; oranzové
oznaceni vybéru nastavte na pozadovanou

X

Luzivatelskou Uroven“ — ve vedlejSim pfikladu

LAutor parametrd“ (poz. 3).
Pokyn tykajici se uzivatelské urovné ,Pozo-
rovatel“ najdete nize.

5. Potvrdte vybér (poz. 4).
Displej se zméni a zobrazi vyzvu k zadani
Ctyfmistného hesla; ramecek pro prvni Cislici
je oranzovy.

6. Otocte regulatorem pohonu tak, aby se zob-
razila prvni Cislice hesla (poz. 5).
Pokud uzivatel pfedtim nezadal zadné
heslo, plati pfednastavené heslo (viz tabulka
v pfedchazejici kapitole ,4.7.1 VSeobecné®).

7. Potvrdte vybér (poz. 6).

Oznaleni vybéru se zméni na zadavani
druhé dislice.

8. Ovladaci kroky 6 a 7 (Poz. 5 a 6) opakujte
odpovidajicim zpusobem, dokud nezadate
vS8echny ¢&tyfi Cislice. Po potvrzeni &ty Cislic
(poz. 7) se objevi oznaéeni vybéru pro poloz-
ku nabidky ,DalSi“.

9. Stisknéte ovlada¢ pohonu (8).

Displej se zméni na nabidku ,Sprava uziva-
teld” a jako ,Aktualni uzivatel“ bude uveden
LAutor parametrd*.

.Pozorovatel”.

tuto nebo vysS&i uZivatelskou uroven.

Odhlasit se
l Pozorov
Zmeénit uZiv a

l QObsluha

Zmenit uZivatele na
_Autor parametru:

Obr.: Aktivace uzivatelské Grovné

= Pokud je nékteré Urovni uzivatele pfifazeno heslo ,0000%, zlistava tato uzivatelska urover aktiv-
ni, pokud je nizSi uzivatelské urovni rovnéz pfifazeno heslo ,0000“. DalSi aktivace neni mozna.

® Pokud neni uzivatelské drovni pfifazeno individualni heslo (jiné nez ,,0000%), plati nasledujici:
— Z uzivatelské urovné chranéné heslem se odhlasite zménou uzivatelské urovné na moznost

— Po 10 minutéach necdinnosti se uzivatelska urover pfepne automaticky na moznost ,Pozoro-
vatel“ nebo na nejvyssi pfistupovou uroven s heslem ,0000".
— Dfive nez budete moci zménit stavajici heslo uzivatelské urovné, je nutné nejdfive aktivovat

— Pokud zapomenete heslo ke konkrétni uzivatelské urovni, Ize ho znovu nastavit v dalSi
uzivatelské drovni; v polzce nabidky ,Administrace®.

u Pokud vyberete konkrétni funkci, pro kterou nebylo zadano zadné pfistupové opravnéni
(napf. Sedé oznacené parametry), zobrazi se pokyn ke zméné aktualni uzivatelské urovné.

Y070.302/CS
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7 Uvedeni do provozu Navod k obsluze
7.1 Zaklady SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Uvedeni do provozu

Zaklady

u Pfed zahgjenim praci na nainstalovaném pohonu s pfipojenim k elektfiné zajistéte proskoleni
kvalifikovaného personalu tak, aby pfi uvedeni do provozu nedoslo k zadné poruSe na zafizeni
ani k Zzddnému ohrozeni osob.

® PFi volbé zplUsobu vypinani nebo nastaveni to¢ivého momentu nevhodného pro armaturu se
muze armatura poskodit!

m Pokud prepnete z fizeni ,MISTNE na moZnost Fizeni ,DALKOVE, pohon sjede, pokud je fizen
ze systému automatizace (fidiciho stanovisté)!

m V pohonu se vyskytuji nebezpeéna elektricka napéti.

Doporu€ujeme Vam, abyste pfi planovacich, montaznich, spoustécich a servisnich pracich vyuzili
podpory a sluzeb autorizovaného servisu SIPOS Aktorik.

Zajisténi predpokladti pro uvedeni do provozu

Po montazi nebo pfi revizi zkontrolujte a zajistéte nasledujici body:

u Pohon je spravné namontovany.

m VSechny upevnovaci Srouby a spojovaci prvky jsou pevné dotazené.

= PFipojky pro uzemnéni a vyrovnani potenciall jsou spravné provedené a nainstalované.
u Elektrické pfipojeni je spravné provedené.

m VSechna opatfeni na ochranu pfed nebezpecnym dotykem pro pohyblivé sou¢asti nebo dily pod
napétim jsou provedena.

u Pohon a armatura nejsou poskozené.

m Je dodrzen rozsah teplot pfipustny pro pohon a také je bran v uvahu pfenos tepla z regulaéniho
¢lenu.

Dalsi kontroly mohou byt zapotfebi v zavislosti na konkrétnich provoznich podminkach zafizeni.

Pred uvedenim do provozu
u Pokud se texty na displeji nezobrazuji v poZadovaném jazyce, nastavte pfislusny jazyk, viz kapi-
tola ,5.2 Volba jazyka“ na strané 29.

m Aktivujte opravnéni pro alespori 3. uzivatelskou uroven ,Parametrizace®, viz kapitola ,6 Sprava
uZivateld“ na strané 31.
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SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

7 Uvedeni do provozu

7.1 Zaklady

Poradi opatieni pro uvedeni do provozu je uvedeno v nasledujicim prehledu.

Parametrizace Fizeni
DALKOVE

kiim automatizaéniho systému.

Opatreni \ Vysvétleni Popis viz:
- P Ovéite / nastavte druh pfevodovky  Strana 36
Pfidavna prevodovka, a tvo pfevodovk
vybér ypp y
Volba sméru Zkontrolujte / nastavte smér zavira- Strana 40
ni; pravotocivé nebo levotocivé.
zavirani l P
Parametrizace otacek, Ovérte / Elasttav:]e cp;oc';et otz’alégk,’ Strana 41
resp. rychlosti regulace, gesbp. rychiost chodu / reguiacni
parametrizace regulaéni obu.
doby
Zkontrolujte / nastavte typ Strana 42
Volba la vypinani; v zavislosti na togivém
typu vypinani momentu nebo v zavislosti na
' draze.
. Ovérte / nastavte parametry roze- Strana 42
~ Parametrizace pinaciho momentu / vypinacich sil.
rozepinaciho momentu
Zkontrolujte / nastavte pfevodovy Strana 47
pomér signalizani pfevodovky.
Nastaveni Ppuze u modell se signalizaéni
signalizaéni prevodovky prevodovkou.
Nastavte koncové polohy pfi poho-  Strana 48
nu se signaliza¢ni pfevodovkou.
Nastaveni
koncovych poloh Nastavte koncové polohy pfi poho-  Strana 56
nu s ,neintruzivnim“ provedenim.
Zkontrolujte, resp. nastavte Strana 55
mechanicky ukazatel polohy,
Nastaveni ukazatele je-li namontovan.
polohy
Prizplsobte servopohon pozadav-  Strana 66

na pouze kontrola nastaveni.

= Parametry pro fidici systém najdete v kapitole ,8.3 Parametry pro Fidici systém*“ na strané 66.

u Neni nutné provadét vSechna nastaveni. Pokud jiz pfi objednani servopohonu byly zadany uda-
je pro nastaveni, nebo byl servopohon dokonce dodan namontovany na armature, je vyZadova-
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7 Uvedeni do provozu
7.2 Pridavna prevodovka

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Pridavna prevodovka

Funkéni princip ,,Pfidavna prevodovka“

Tato kapitola neplati pro kyvné pohony 2SG7
a 28Qf7.

Funkce ,PFidavna pfevodovka“ nabizi pohodiné
pfizplsobeni velikosti zobrazeni na celkovy
systém >pohon + montaz<. Vlastnosti (parame-
try) nejbéznéjsich typl pohont jsou uvedeny ve
firmwaru servopohonu.

Pribéh

Namontujte pfidavnou pfevodovku na servopo-
hon, viz obr. poz. (a).

V nabidce ,Pfidavna pfevodovka“ vyberte na-

montovanou pfidavnou pfevodovku, viz poz. (b).

Pohon prepocita hodnoty parametrd (napf.
Pocet otacek a momenty) podle vlastnosti
pfidavné pfevodovky a zobrazi pfepocitané

hodnoty a jednotky v nabidce ,Armatury*,
,Bezpecnost* a ,Monitorovani*, viz poz. (c).

Tim se pfi parametrizaci zobrazi hodnoty 1:1,
které se stanovuji pro stranu pohonu pfidavné
pFevodovky.

Kromé toho se v nabidce ,PFfidavna pfevodovka“

zobrazuje hodnota, na kterou se ma pfevodovy
pomeér signaliza¢ni pfevodovky nastavit, viz
»7.4.2 Pfevodovy pomér signaliza¢ni pfevodov-
ky“ na strané 47.

Pokud pfipojena pfevodovka neni v nabidce
uvedena, je vyzadovano rucni, uzivatelem defi-
nované zadani parametr(i pfevodovky.

Nasledujici parametry pfidavné pfevodovky lze

individualné& zménit. Parametry a jednotlivé hod-

noty nastavena se zobrazuji podle vybraného
typu pfevodovky.

m Otocna prevodovka

Redukéni pomér

Faktor vystupniho/vstupniho momentu
Max. vystupni moment [Nm]

Max. vstupni otacky [ot./m.]

Ot./zdvih

u Kyvna pfevodovka

— Redukéni pomér

Faktor vystupniho/vstupniho momentu
Max. vystupni moment [kNm]

Max. vstupni otacky [ot./m.]

Uhel nastaveni [°]

® Linearni jednotka

stoupani vietena

Faktor vstupniho momentu / vystupni sily
Max. vystupni sila [kN]

Max. vstupni otacky [ot./m.]

| Pohon pd'epoc:sté hoclnmy

| parametrl pro namontovanou
| plevodovku a zobrazi
! ]E na dlsp]EJl

Wbeﬂe Hodnaty se
namoniovanou parametrizuji na
plevodovku ,J_FJ_._ strané pohonu

2z nabidky. pfida\mé pfevodovky.

Obr. 1: Princip ,,Pfidavna prevodovka“

Pfidavna prevodovka

Druh prevodovky
——( Zadna pridavna prevodovka
——( Otogna prevodovka
—{ Kyvna ptevodovka
—{ Linearni jednotka

S S S S

Typ prevodovky

——( Definovano uzivatelem

Parametry
I

—[ Typ pfevodovky: . . .

—[ Typ prevodovky: . . .

e’ N’ N’ N’

—[ Typ prevodovky: . . .

Redukéni pomér'?
Stoupani vietena?

— 1,0 — 100* )
Faktor vyst./vstup. momentu'?2

Faktor vstupnlho momentu /
vystupni sily?

0,1 - 500"

Max. vystupni moment'?
max. vystupni sila®

—

Max. vstupni otacky'2??

1— 50000 Nm* |

—( 1— 1000 ot./m.*
Ot./zdvih', Ghel nast.?, zdvih?
—( 0,1 - 9900* |
Nastav. signal. prevodovky*
. ----‘_( XX**)
i
A

'u oto¢né prevodovky
2u kyvné prevodovky
3u linearni jednotky

— Zdvih [mm] 4pouze u pohonu se signaliza¢ni pfevodovkou
**Nelze zménit, zadano pro nastaveni signali-
zacni prevodovky.
Obr. 2: Nabidka ,,Pfidavna prevodovka“
Strana 36 Y070.302/CS
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Vyberte pfidavnou prevodovku a zmérte parametry.

Vybér ovladaci sekvence pridavné
prevodovky

1. V hlavni nabidce vyberte ,Parametry* | Hlavni nabidka
(obr. 2, poz. 1) a potvrdte (2).
Zobrazi se nabidka ,Parametry*.

| Parametry

| Piidavna pfevodovka

2. Vyberte polozku nabidky ,Pfidavna prevo-
dovka“ (3) a potvrdte (4).
Displej se zméni na nabidku ,Pfidavna

Druh prevodovky
| Zadna pridavna pievodovka

prevodovka®“. Obr. 1: Ovladani k ,,pfidavné pfevodovce;

— Pokud jste jesté nevybrali zadnou pfidav- druhu prevodovky“
nou pfevodovku, zobrazi se pod polozkou
nabidky ,Druh pfevodovky“ moznost
,Zadna pfidavna prevodovka*“.

— Pokud jste jiz vybrali pfidavnou pfevo-

RE
dovku, zobrazi se druh pfevodovky, typ R
pfevodovky a pfislusné parametry. [ Soa cainget \
{ Manitonow: \
| Dilgl‘ue,‘lik." ! J
3. Nastavte oznaceni vybéru pod parametrem B et /

,Druh pfevodovky“. V pfedeslém pfikladu na
moZnost ,Zadna pridavna prevodovka“ (5)

a potvrdte (6).

Zobrazi se vybér:

— Zadna pridavna prevodovka

— Otoc¢na prevodovka

— Kyvna pfevodovka

— Linearni jednotka e

2adna pridavna pPe(@lka
4. Vyberte druh pfevodovky; v pfedeslém pfi- Otoéna prevodovky W ||

Kwvnd ofevodov

kladu ,Kyvna pfevodovka“ (7) a potvrdte (8).
Displej se zméni na moznost ,Pfidavna pre-
vodovka“. Nyni Ize vybrat typ pfevodovky.

Line&rni jednotka

- 0

Druh pFevudov g

|@wné pfevodovka
= A
Typ prevodovk

10 ® H} Typ prevodovky'
Definovéno uiiva"e1@

GS 50.3-51:1 v B
GS50.3-51:1B2
GS 63.3-51:1

5. Vyberte typ pfevodovky (9) a potvrdte (10).
Displej se zméni na nabidku ,Typ pfevodov-
ky: kyvna pfevodovka“ s vybérem mozného
typu pfevodovky pro tento pohon. Aktual-
né nastaveny typ pfevodovky je oznacen
haskem 4.

6. Vyberte typ pfevodovky':

a) Vyberte typ pfevodovky ze seznamu (11)
a vybér potvrdte (12). GS 63.3 - 82:1
Displej se zméni na pfedchozi zobrazeni GS 100.3 - 208:1
a nastavi a zobrazi se odpovidajici =
hodnoty parametr( pro vybrany typ pre-
vodovky.

Obr. 2: Vybér pridavné prevodovky

nebo

b) Pokud neni pfipojena prevodovka v se-
znamu uvedena, pak vyberte moznost
,Definovano uzivatelem®. Displej se zméni
zpét na moznost ,Pfidavna pfevodovka®“.
Nyni Ize individualné nastavit hodnoty
parametr( pro pfidavnou prevodovku;
viz nasledujici popis.

" BZ = Provedeni s ozubenym kolem z bronzu.
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7 Uvedeni do provozu
7.2 Pridavna prevodovka

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Ovladaci sekvence zmény hodnot parametra pro pfidavnou prevodovku

Ovladaci sekvence popsana v této ¢asti je
u v8ech parametr( pfidavnych prevodovek
stejna a je pokracovanim pfedchazejici ovladaci
sekvence 6b); displej zobrazuje nabidku Pfidav-
na prevodovka a u moznosti , Typ pfevodovky“ je
vybrana moznost ,Definovano uzivatelem®.

7. Vyberte parametr; otocte regulatorem poho-
nu (11) a nastavte ozna€eni parametru.
Jezdec (obr. 2, poz. 1) zméni svoji pozici na
posunovacdi (2) v zavislosti na poloze ozna-
€eni vybéru v nabidce.

8. Vybér potvrdte; stisknéte ovlada¢ pohonu (12).
Zobrazi se nabidka nastaveni.

9. Zména hodnoty parametru:

— Stisknéte regulator pohonu (Cislice blika).

— Otocte regulatorem pohonu, dokud se ne-
zobrazi pozadovana Cislice nového hesla.

— Stisknéte regulator pohonu; aktivuje se
vybrana Cislice.

Viz také ,Zména hodnot / vlastnosti paramet-

ru“ na strané 24.

Hlavni nabidka
Parametry
Pfidavna prevodovka

Obr. 1: Navigace k nabidce
»PFidavna prevodovka“

- o

| Bedurﬁu porr_wr.
®

| Faktor vyst./vStup. Momentu

XXXX

| Max. vystupni moment
XXXX kNm

Obr. 2: Parametr v nabidce
»PFidavna prevodovka“

Parametry a jejich hodnoty v nabidce ,,Pfidavna prevodovka“

Hodnoty parametrizovatelné v nabidce ,Pfidavna pfevodovka“ se vztahuji na vlastnosti pfidavné
prevodovky a jsou uvedeny na typovém Stitku pfevodovky.

Redukéni pomér (u otocné a kyvné prevodovky),

stoupani vietena (u linearni jednotky)

Redukéni pomér
1,0—- 100

Redukéni pomeér je pomér
otacek mezi vstupem prevodovky a vystupem
prevodovky.

Rozsah nastaveni

n( Vstup prevodovky)
n( Vystup prevodovky)

l (Redukcni pomer)

Vzorec: Redukéni pomér

m Oto¢na prevodovka (redukéni pomér): 1,0 az 100
= Kyvna pfevodovka (redukéni pomér): 1 az 10000
® Linearni jednotka (stoupani vietena [mm]): 1,0 az 100

Faktor vystupniho/vstupniho momentu (u oto€né a kyvné pifevodovky),
faktor vstupni/vystupni sily (u linearni jednotky)

Faktor vyst./vstup. momentu
0,1- 500

Faktor vystupniho momentu k vstupnimu
momentu ukazuje, o kolik je otoény moment,
resp. Sila na vystupu pfevodovky vétsi ve
srovnani v oto€nym momentem., resp. Silou
na vstupu pohonu.

Rozsah nastaveni

M (Vystup pievodovky)
M (Vstup prevodovky)

ﬁF aktor)

Vzorec: Faktor vystupniho k vstupnimu
momentu pfi otoéném/kyvném
pohonu

m Oto¢na pfevodovka (Faktor vystupniho/vstupniho momentu): 0,1 az 500
m Kyvna prevodovka (Faktor vystupniho/vstupniho momentu): 1,0 az 5000
u Linearni jednotka (Faktor vstupniho momentu [Nm]/vystupni sily [kN]): 1,0 az 100
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SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 7.2 Pridavna prevodovka

Max. vystupni moment (u oto¢né a kyvné prevodovky),
max. vystupni sila (u linearni jednotky)

Max. vystupni moment
| 1 - 50000

Zde se nastavuje maximalni moment /
maximaini sila, kterou vystup pfevodovky
podporuje (obr. poz. 2); tedy otoény moment
/ sila, kterou pfidavna pfevodovka muaze byt
zatiZzena.

Rozsah nastaveni

u Oto¢na pfevodovka (max. vystupni moment):
1 az 50000 Nm

m Kyvna pfevodovka (max. vystupni moment):
0,01 az 500 kNm

u Linearni jednotka (max. vystupni sila):
1az 1000 kN

Rozepinaci moment (max. moment pro armaturu)
se nastavuje v nabidce ,Parametry” -->
»Armatura®, viz ,Rozepinaci moment / rozepinaci
sila“ na strané 44 a dale.

E‘fu.\'
Obr.: 1 = Max. vstupni otacky
2 = Max. vystupni moment/sila

Max. vstupni otacky

Max. vstupni otacky
| 1— 1000 ot./m.

Zde se nastavuje maximaini poCet otaCek, se kterym Ize provozovat pfidavnou prfevodovku n
vstupu. Viz obr. poz. 1

Rozsah nastaveni: 1 az 1000 ot./m.

Otacky/zdvih (u otocné pfevodovky)
uhel nastaveni (u kyvné pfevodovky)
zdvih (u linearni jednotky)

ot./zdvih
| 0,1 - 9900

Tato polozka nabidky se zobrazuje pouze u pohonu se signaliza¢ni pfevodovkou.
Zde se nastavuje hodnota, ktera je vyzadovana k projeti celé regulaéni drahy.

Rozsah nastaveni

m Oto¢na pfevodovka (ot./zdvih): 0,1 az 9900
m Kyvna prevodovka (Uhel nastaveni): 1 az 360°
® Linearni jednotka (zdvih): 1 az 10000 mm

Nastaveni signaliza€ni prevodovky

Nastav. signal. prevodovky
| XX

Tato poloZka nabidky se zobrazuje pouze u pohonu se signalizaéni pfevodovkou.
Zde se zobrazuje hodnota, ktera byla vypocitana na zakladé vySe zadanych hodnot parametru.

Na tuto hodnotu je nutné nastavit signaliza¢ni pfevodovku, viz kapitola ,7.4.2 Pfevodovy pomér
signaliza¢ni pfevodovky“ na strané 47.
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4 rd

Parametrizace sméru zavirani, poc¢tu otacek, typa vypinani
a rozepinacich moment

Nové servopohony jsou pfednastavené. Pokud zakaznik nepoZaduje néco jiného, jsou standardni

parametry nasledujici:

®m Smér zavirani pravotocCivy

m ZpUsob vypinani ve sméru zavirani a otevirani: V zavislosti na draze

u Rozepinaci momenty* ve sméru zavirani a otevirani: Nejmensi hodnota parametru zavisla na
zaftizeni, pro servopohony provozni tfidy A a B (Fidici pohony) 30 %, pro servopohony provozni

tfidy C a D (regulac¢ni pohony) 50 % maximalni hodnoty (u modelu 2SG7 nelze zménit vlbec,
u modelu 2SQ7 nelze zménit prostfednictvim parametra).

m — Pocet otd€ek pro normalni a nouzovy provoz ve sméru zavirani a otevirani:
35 % maximalnich otacek.
— regulacni doba u 2SG7 a 2SQ7: 28 sekund.

*V zavislosti na instalovaném prevodu plati nasledujici parametry:

Typ prevodovky: . .

Otogny pohon 2SAT... Parametry jednotka | Parametry jednotka
... bez nebo s otoénym pfevodem | Rozepinaci moment | Nm Pocet otacek ot./m.

...s linearni pfevodovkou Rozepinaci sila kN Rychlost chodu | mm/min
... S kyvnou pfevodovkou o - o
Kyvna prevodovka 2SG7 . . . Rozepinaci moment | Nm Regulaéni doba | s/90

Chcete-li ponechat aktualni parametrizaci, pak si prectéte kapitoly |,7.4 Nastaveni koncovych poloh
u provedeni se signalizaCni pfevodovkou“ na strané 45 nebo |,7.5 Nastaveni koncovych poloh
u modeld s ,neintruzivnim“ snimaéem pozice“ na strané 56.

Pokud jste se jiz seznamili se zasadami obsluhy, mlzete postupovat také podle kapitoly 8.2 Speci-
fické parametry armatury” na strané 62.

Volba sméru zavirani (Tato kapitola neplati pro model 2SQ7.)

Pokud neni zakaznikem pozadovano jinak, jsou servopohony dodavany s pravoto€ivym smérem
zavirani. Je-li zapotfebi, aby se vystupni hfidel otacel ve sméru zavirani doleva, musi se smér
zavirani zménit.

Chcete-li aktualni smér zavirani zachovat, pokracujte nasledujici kapitolou.

I Po zméné sméru zavirani je nutné provést nastaveni koncové polohy!
Ovladaci sekvence

1. V hlavni nabidce vyberte polozku Hiavni nabidka

.Parametry”.
Zobrazi se nabidka ,Parametry*. Parametry
2. Vyberte polozku nabidky ,Armatura®“. Armatura

Jako prvni parametr se zobrazi moznost
~SMer zavirani“ s aktualnim nastavenim L
(pravoto&ivé nebo levotogdivé). Pravotocivé

3. Pokud se zobrazené nastaveni zméni,
oznacte pozadované nastaveni a potvrdte.
Zobrazi se nabidka ,Smér zavirani*.

Aktudlni nastaveni se zobrazi prostfednic- it T

tvim symbolu %4 (obr. 2, poz. 2). Pravototivé 2
4. Oranzové oznaceni nastavte na poZzadované %

nastaveni (poz. 3) a potvrdte. 3

Zobrazi se upozornéni na to, Ze zménou
sméru zavirani je nutné znovu nastavit kon-
cové polohy.

5. Potvrdte volbou ,Ano“.
Displej prejde zpét na moznost ,Armatura“
a u moznosti ,Smér zavirani“ se zobrazi
aktualni (zménéné) nastaveni. Obr. 2: Nabidka ,,.Smér zavirani“

Smeér zavirani

Obr. 1: Navigace k parametru ,,Smér zavirani“
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7.3.2 Parametrizace otacek / regulaénich dob
Parametrizaci poctu otéc";ek se stanovuje, jak rychle ma pohon pojizdét pfi zavirani, pfi otevirani
a pfi najeti do NOUZOVE pozice.
Rozsah poctu otad€ek servopohonu se Fidi konstrukci servopohonu, ktera ur€uje ucel pouzivani.
MozZny pocet otacek konkrétniho servopohonu je uveden na typovém Stitku.
Nasledujici hodnoty plati pro servopohon (bez pfidavné pfevodovky).

Rozsahy Rozsahy Standardni otacky
rozepinaciho Pfiruba poctu otacek id poh9hnu bvez d
momentu [Nm] [1/min] pri av?flntzirr‘)]revo u

Trida A a B (Provozni rezim podle normy EN 15714-2)
3 ~380-460V
1200 — 4000 F30 > > 1,25-10 3,5
600 — 2000 F25 > > I—> 25-20 7
300 — 1000 F16 5-28 14
150 — 500 F14, F16 —»> > 5-40 14
75 - 250 F12, F14 —>— > > 10-80 28
37-125 F10, F12, F14 |»— —> 20-112 56
18 -60 F10 > > 20 - 160 56
9-30 F7,F10 >
1~220-230V/3~190-200V > > 5-40 14
37-125 F10, F12, F14 f Ny S 10-80 28
18 - 60 F10 > > 20-160 56
9-30 F7,F10 > > 20-112 56
1~110-115V —> > 5-20 14
37-112 F10, F12, F14 ->—|_> > | 10-40 28
18 - 60 F10 > —> 20-56 56
9-30 F7,F10 > —> 20-80 56
Trida C a D (Provozni rezim podle normy EN 15714-2)
3~380-460V
1400 — 2800 F30 > > 1,25-10 3,5
700 — 1400 F25 ->—| l—» 5-40 14
350 - 700 F16 > I:: 10 -80 28
175 - 350 F14, 16 >
87 -175 F12, F14 S
40-80 F10, F12, F14 | »—
20-40 F10 —»>—
10-20 FO7, F10 »>—
3~190-200V
40 -80 F10, F12, F14 > > 5-40 14
20-40 F10 >
10-20 FO7, F10 >
1~220-230V
40 - 80 F10, F12, F14 |»— |—> 5-40 14
20-40 F10 > > 10-80 28
10-20 FO07, F10 »>—
1~110-115V
40 - 80 F10, F12, F14 > > 5-14 14
20-40 F10 > > 5-20 14
10-20 FO7, F10 ->—|
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PFi parametrizaci poctu otacek se zohledriuje typ pfevodovky (viz nasledujici kapitola , 7.2 Pfidavna
prevodovka“ na strané 36): Hodnoty otacek se pfepocitavaji podle pfevodového poméru pfidav-
né prevodovky a zobrazuji na displeji. Adekvatni je zobrazeni nazvli parametrd a jednotek:

— U otoéného pohonu: ot./zdvih [ot./m.];

— u linearniho pohonu: zdvih [mm/min];

— u kyvného pohonu: < [s/90°].

V nasledujici ovladaci sekvenci je jako pfiklad popsana parametrizace poctu otacek. U linearniho
nebo kyvného pohonu je ovladaci sekvence stejna, jen zobrazeni hodnot a jednotek odpovida
pridavné pfevodovce.

Ovladaci sekvence

1. V ¢&asti ,Hlavni nabidka“ vyberte polozku Hlavni nabidka
.Parametry”. Parametry
Zobrazi se nabidka ,Parametry*.
Armatura
2. Vyberte polozku nabidky ,Armatura®“. Poéet otacek
Jako druhy parametr se zobrazi ,Pocet )
otagek“ s aktualnimi hodnotami pro pojizdéni KX 20 ot./min.
ve sméru zavirani (CL_)- a otevirani (=). - 14 ot./min.

3. Pokud se zobrazena hodnota zméni,
pozadovanou hodnotu oznacte a potvrdte.
Zobrazi se nabidka nastaveni ,Pocet
otacek®, viz obr. Aktualni hodnota parametru
poctu otacek blika modfe (obr. poz. 1).

4. Regulatorem pohonu otacejte tak dlouho,
dokud se nezobrazi pozadovana hodnota.
Barva poctu se zméni z modré na oranzovou
a ukazatel (poz. 3) graficky zobrazi nasta-
veni v ramci rozsahu nastaveni otacek (2)

a regulacni doby (4).

Kromé toho se zobrazuje €as (5), ktery je
vyzadovan k pojizdéni podél celé regulaéni
drahy, v&etné oblasti koncovych poloh.

Obr.: Nabidka nastaveni poctu otacek

5. Zadanou hodnotu potvrdte.
Displej se pfepne zpét na nabidku ,Armatura®“.

Parametrizace zpuisobu vypinani a rozepinacich momentu a sil

Druh vypinani

Kdyz servopohon pojizdi, mize se v koncovych polohach v zavislosti na draze nebo tocivém
momentu vypnout.

Vypnuti v zavislosti na draze znamena, Ze se pohon vypne poté, co armatura dosahne stanovené
polohy.

Vypinani zavislé na to¢ivém momentu a sile znamena, Ze se pohon vypne az poté, co je pfi pojiz-
déni v oblasti koncové polohy dosazen pfedem stanoveny rozepinaci moment.
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Nastaveny typ vypinani pfislusné koncové
polohy je uveden na displeji, viz obr.:

® poz. 1 = v zavislosti na to¢ivém momentu

m poz. 2 = v zavislosti na draze

Standardni hodnota pro zplsob vypinani obou
koncovych poloh, otevirani i zavirani, je zavisla
na draze.

u Po zméné druhu vypinani je nutné provést
nastaveni koncové polohy.

= PFi volbé zplUsobu vypinani nebo nastaveni
toCivého momentu nevhodného pro
armaturu se maze armatura poskodit!

Ovladaci sekvence

1. V ,hlavni nabidce® vyberte polozku
.Parametr®.
Zobrazi se nabidka ,Parametry*.

2. Vyberte polozku nabidky ,Armatura®“.
Zobrazi se parametry (modré pismo) s aktu-
alnim nastavenim (hodnota parametru).

3. Regulatorem pohonu otacejte tak dlouho,
dokud se u parametru ,,Druh vypinani®
nezobrazi nastaveni pro zavirani __

a otevirani =.
Pokud se napf. nastaveni pro koncovou

polohu zavirdni zméni, nastavte oznaceni na

symbol zavirani _t_.

4. Vybér potvrdte (stisknéte regulator pohonu).
Zobrazeni se zméni na nabidku nastaveni
.+ ZpUsob vypinani“ a displej zobrazi
obé& moznosti; ,V zavislosti na draze*”

a,V zavislosti na to¢ivém momentu®, viz obr.
Aktudlni nastaveni zobrazi 2, viz obr. poz. 1)

5. Oznaceni umistéte na poZzadované nastave-
ni (poz. 2) a potvrdte.
Zobrazi se upozornéni na to, Ze zménou
zpUsobu vypinani je nutné znovu nastavit
koncové polohy.

6. Potvrdte volbou ,Ano*.
Displej pfejde zpét na moznost ,Armatura’
a u moznosti ,Druh vypinani ZAV _¥_“ se
zobrazi aktualni (zménéné) nastaveni.

7. Postup zmény zpusobu vypinani v konco-
vé poloze OTV je obdobny (jako u kroku
obsluhy 3).

1

Obr.: Zobrazeni zplsobu vypinani
1 = v zavislosti na to¢ivém momentu
2 = v zavislosti na draze

| Hlavni nabidka

| Parametry
| Armatura
Druh vypinani
KX V zavislosti na draze
- V zavislosti na draze

" Druh vypinani

V zavislosti na draze

2

Obr.: Nabidka nastaveni zplisobu vypinani
v koncové poloze zavirani
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Rozepinaci moment / rozepinaci sila

Nastaveni ur€uje, jakého to€ivého momentu nebo jaké sily je nutné v zavislosti na zatizeni dosah-
nout, aby se motor vypnul. To plati jak pfi vypnuti v koncové poloze zavislém na to€ivém momentu
nebo sile, tak pfi zablokovani. Proto musi byt také v pfipadé vypinani zavislého na draze nastaven
rozepinaci moment, pfip. rozepinaci sila.

rozepinaci moment / rozepinaci sila konkrétniho servopohonu se fidi konstrukci servopohonu,
ktera ur€uje ucel pouzivani. Rozepinaci moment servopohonu je uveden na typovém Stitku.

PFi parametrizaci se zohledfiuje parametrizovana pfidavna pfevodovky (viz kapitola ,7.2 Pfidavna
pfevodovka“ na strané 36): Hodnoty rozepinaciho momentu / sily se pfepocitavaji a zobrazuji
podle faktoru vystupniho / vstupniho momentu, resp. vstupniho momentu / vystupni sily. Na displeji
se pro parametrizaci zobrazi pouze nabidka téch hodnot, které jsou relevantni pro kombinaci ser-
vopohonu s pfipojenou pfevodovkou. Adekvatni je zobrazeni hodnot nastaveni

— Oto¢na prevodovka: Rozepinaci moment [Nmj;
— Linearni jednotka: Rozepinaci sila [kKN];
— Kyvny pohon: Rozepinaci moment [Nm].

Rozsah nastaveni ¢ini u servopohont provozni tfidy Aa B 30 — 100 % a u servopohonu provozni
tfidy C a D 50 — 100 % v odstupech 10 % maximalniho momentu (u nékterych pfidavnych
prevodovek mohou platit jiné mezni hodnoty). Standardnim nastavenim je vzdy pfisluSna nejmensi
mozna hodnota (u tfidy A a B vétSinou 30 % maximalni hodnoty, u tfidy C a D 50 % maximalni
hodnoty).

Nasledujici tabulka obsahuje mozné hodnoty parametr(i bez pfidavné pfevodovky.

u U kyvného pohonu 2SG7 se rozepinaci moment neda zménit.

= U modelu 2SQ7 je rozepinaci moment nastavitelny prostfednictvim vypinace rozepinaciho
momentu, viz dodatek k navodu k obsluze Y070.449.

= PFi volbé zplGsobu vypinani nebo nastaveni to¢ivého momentu nevhodného pro armaturu se
muze armatura poskodit!

Rozepinaci momenty (bez pridavné prevodovky)

RozsahiwypinandjNim] Mozné hodnoty pro nastaveni v Nm od Mdmax
30% | 40% | 50% | 60% | 70% | 80% | 90% | 100%
Trida A a B (Provozni rezim podle normy EN 15714-2)

9-30 9 12 15 18 21 24 27 30

18 - 60 18 24 30 36 42 48 54 60
37-125 37 50 62 75 87 100 112 125
75— 250 75 100 125 150 175 200 225 250
150 — 500 150 200 250 300 350 400 450 500
300 — 1000 300 400 500 600 700 800 900 1000
600 — 2000 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
1200 — 4000 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000

A Standardni nastaveni je 30 %
Trida C a D (Provozni rezim podle normy EN 15714-2)

10-20 10 12 14 16 18 20
20-40 20 24 28 32 36 40
40 -80 40 48 56 64 72 80
87 -175 87 105 122 140 157 175
175 - 350 175 210 245 280 315 350
350 - 700 350 420 490 560 630 700
700 — 1400 700 840 980 1120 1260 1400
1400 — 2800 1400 1680 1960 2240 2520 2800

A Standardni nastaveni je 50 %

Z dlivodu zjednodus$eni plati v nasledujicim popisu oznaceni ,to¢ivy moment” adekvatné také pro
silu. Napfiklad pro nastaveni ,v zavislosti na to¢ivém momentu nebo sile“ se pouziva oznaceni
,V zavislosti na to¢ivém momentu“.
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7.4 Koncové polohy — Signalizaéni prevodovka

Ovladaci sekvence

1. V nabidce ,Armatura® otacejte regulatorem
pohonu tak dlouho, dokud se u parametru
.Rozepinaci moment” nezobrazi nastaveni
pro zavirani _¥_ a otevirani =.

2. Pokud se napf. rozepinaci moment pro
koncovou polohu zméni na moznost ZAV,
oznacte hodnotu, kterou chcete zménit,

a potvrdte.

Zobrazeni se méni na nabidku nastaveni
.4 Rozepinaci moment“ (viz obr.) a aktualni
hodnota blika (obr. poz. 1).

3. Regulatorem pohonu otacejte tak dlouho,
dokud se nezobrazi pozadovana hodnota.
Ukazatel (poz. 2) zobrazuje aktualni pozici
v ramci rozsahu nastaveni (3).

4. Zadanou hodnotu potvrdte.
Displej se pfepne zpét na nabidku ,Armatura®“.

5. Chcete-li nastavit rozepinaci moment v kon-
cové poloze otevirani, postupujte obdobné.

| Hlavni nabidka

| Parametry

| Armatura

Rozepinaci moment

KX 28 Nm

- 20 Nm

Rozepinaci moment '

T8
(11111

20 Nm

\

Obr.: Nabidka nastaveni rozepinaciho
momentu

1

28 Nm

Nastaveni koncovych poloh u provedeni se signaliza€ni

pFrevodovkou

Servopohony PROFITRON jsou k dostani bud' se signalizacni pfevodovkou nebo jako ,neintru-
zivni“ varianta s neintruzivnim snimacem polohy. Nastaveni koncovych poloh u modelt HiMod
a PROFITRON s neintruzivnim snimacem polohy je popsano v kapitole 7.5.

VSeobecné

U servopohond, které se dodavaji namontované na armaturach, provadi tuto pracovni operaci
dodavatel armatury. PFi uvedeni do provozu musi byt provedena kontrola nastaveni.

2SG7 a 2S5Q7. Tyto pohony nemaji nastavitelnou signalizaéni pfevodovku. Dale kapitola 7.4.3.

| Nastaveni pfevodového poméru signalizaéni pfevodovky neni vyZzadovano u kyvnych pohont
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Funkéni princip stanoveni drahy

Nastaveni pfevodového poméru signalizacni pfevodovky a koncovych poloh zajistuje, ze délka
a také pocatek a konec (oteviena a zaviena koncova poloha) regulaéni drahy armatury budou
spravné hlaseny do elektroniky.

Tabulka
_Hodnota | pastaveni signalizacni
nastaveni prevodovky

S <\ ||| I——

Obr.: Schématické zobrazeni nastaveni prevodového poméru signalizacni prevodovky
a koncovych poloh

Vysvétleni

Z polohy potenciometru (8) rozpoznava elektronika pozici vystupniho hfidele (4, a tim také pozici
pfipojené armatury.

V tomto pfipadé jsou vyzadovana tato dvé nastaveni:

1. Otaceni vystupni hfidele (4), které jsou nezbytné pro celou regulaéni drahu [(5) X az Y],
je nutné pres signaliza¢ni pfevodovku (viz a v grafickém znazornéni) snizit na otacivy pohyb
< 300° (x az y) potenciometru (8).

2. Mechanicka koncova poloha (X nebo Y) se musi shodovat s koncem elektrického rozsahu regu-
lace potenciometru (x nebo y) (viz b v grafickém znazornéni).

Podrobny popis najdete v kapitolach ,,7.4.2 Pfevodovy pomér signalizacni pfevodovky*
a ,7.4.3 Postup pro nové nastaveni (prvni nastaveni) koncovych poloh®.
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Prevodovy pomeér signalizacni prevodovky

Musi byt znamy pocet otacek, které jsou zapotiebi k projeti celé regulacni drahy. Potfebné nasta-
veni signaliza¢ni pfevodovky zjistite v nasledujici tabulce ,Nastaveni signalizaéni pfevodovky*.
Mezihodnoty se zaokrouhluji na nejblizsi vyssi odstupfiovanou hodnotu (napf. pfi 30 ot./zdvih se
nastavuje odstupriovana hodnota 36).

Pokud je v nabidce ,Pfidavna pfevodovka“ (,7.2 Pfidavna pfevodovka“ na strané 36) tato pfidav-
na prevodovka nastavenad, vypocita firmware nastaveni signaliza¢ni prfevodovky.

Zde je nutné nastavit na displeji velikost regula¢ni drahy na vystupu pfidavné pfevodovky. Podle
pfipojené pridavné prevodovky se zobrazuje tato jednotka:

— servopohon bez oto¢né pfevodovky nebo s ni = ot./zdvih,
— servopohon s pfipojenou linearni jednotkou = mm/regulaéni draha,
— servopohon s pfipojenou kyvnou pfevodovkou = stupné [°].

Hodnoty (pocet otacek pro celou regulaéni drahu) maze poskytnout také vyrobce armatury.

Pokud pocet ota€ek na zdvih neni znam, napfiklad proto, Ze servopohon ma byt v provozu na
stavajici ,plvodni® armature, pojizdéjte s pohonem pfes celou regulaéni drahu a sledujte, o kolik
otacek se otoli vystupni hfidel.

Pokud nelze vystupni hfidel pozorovat, postupujte i pfesto tak, jak je uvedeno v nasledujici
kapitole ,Postup nastaveni koncovych poloh® a peclivé dodrzujte pokyny na uvedené na displeji
v Casti ,Napovéda“ tykajici se signalizaéni pfevodovky.

Tabulka zobrazuje mozna nastaveni signalizacni pfevodovky u servopohont bez pfidavné prevo-
dovky.

Nastaveni signalizaéni prevodovky bez pridavné prevodovky

Typ servopohonu Regulac¢ni draha armatury [ot./zdvih]
2SA7.1/2/3/4/5/6 08| 21| 55| 14 | 36* | 93 | 240 | 610 | 1575|4020
2SA7.7/8 0,2 052137 35| 9* | 232 60 | 152 | 393 | 1005
10 moznych v v v v v v v v v v
nastaveni na signalizaéni
prevodovce (stupnice) 08| 21| 55| 14 | 36 | 93 | 240 | 610 | 1575|4020

*nastaveno standardné, pokud zakaznik nema jiny pozadavek.
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Postup pro nové nastaveni (prvni nastaveni) koncovych poloh

Nastaveni koncovych poloh se provadi pfimo na servopohonu.

Armatura nesmi byt upnuta. Pfipadné ji uvolnéte ruéni klikou nebo ruénim kole¢kem. Obsluha ruéni
kliky / ruéniho kolecka viz kapitola ,4.1 Ruéni klika, ruéni kolo® na strané 15.

Pribéh nastaveni prerusite tlacitkem ,Zpé&t* 4. Dosud platna nastaveni koncovych poloh ziista-
nou nedotéend, pokud neotocite centralnim kolem.

1. Vyberte moznost fizeni ,MiSTNE*
Kz ol

2. V hlavni nabidce vyberte poloZzku nabidky
»,Koncové polohy*.
Displej se pfepne na moznost ,Koncové
polohy*.

@ 0
Koncové polohy

3. Potvrdte polozku nabidky ,Nové nastaveni*.
Displej se zméni a zobrazi vyzvu k zadani
nastaveni ,Pouze koncové polohy“ (obr. 2,
poz. 1). Popfipadé provedte ,kompletni*
nastaveni s parametry, které jsou pfedpokla- Obr. 1: Nové nastaveni koncovych poloh
dem pro spravné nastaveni koncovych poloh
(poz. 2).

Tyto parametry jsou:

— Smér zavirani (pravotocivé nebo levoto- 1
cive),

— Pocet otacek (ve sméru zavirani a otevi-
rani), 2

— ZpUlsob vypinani (v zavislosti na toCivém
momentu nebo v zavislosti na draze ve Kompletni
sméru zavirani nebo otevirani), Viéetn& parametrl armatury

— Rozepinaci moment (v koncové poloze
zavirani a v koncové poloze otevirani).

R ove nasrmven |

Vybrat druh nového nastaveni:

Tyto parametry jsou popsany jiz v kapitole 7.3. Obr. 2: Nastaveni koncovych poloh
s parametry nebo bez nich

4. Vyberte polozku nabidky ,Pouze koncové
polohy*“ a potvrdte. (U modelu 2SG7 a 2SQ7
dale s ovladacim krokem 11.)

Displej se pfepne na animaci ,OdSroubovani
vika signaliza¢ni pfevodovky*“.

5. Uvolnéte 4 Srouby (obr. 3, poz. 1) z vika
signalizacni pfevodovky a viko sejméte.

6. Na displeji pouzijte moznost ,DalSi".
Displej se zméni a zobrazi se moznost
.Prizplsobit pfevodovy pomér signalizaéni
prevodovky armature”.

7. Pouziti odstupfiované hodnoty z tabulky bud' z

— nabidky Pfidavna pfevodovka,
viz ,Nastaveni signaliza¢ni pfevodovky*“
na strané 39,

— nebo z tabulky ,Nastaveni signalizaéni

prevodovky bez pfidavné prevodovky“ na
strané 47

a presuvné kolo (obr. 3, poz. 2) nastavte tak,

aby jeho ozubeny vénec byl naproti poZzado-

vané odstupfiované hodnoté& na stupnici. Obr. 3: Nastaveni pfevodového poméru
signaliza¢ni prevodovky
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-

8. Na displeji stisknéte ,DalSi*.
Displej vas vyzve, abyste centralni kolo
nastavili do stfedni polohy.

9. Nastaveni centralniho kola do stfedni polohy:
Centralni kolo nastavte tak, aby Sipky 1 a 2
ukazovaly nahoru, viz obrazek 4.

Na displeji bude potvrzena spravné pozice
a bude oznacena moznost ,DalSi“.

¥ i

10. Potvrdte stisknutim ,DalSi*.
Displej se zméni a zobrazi dotaz, kterou
koncovou polohu chcete nastavit jako prvni,
zda zavirani nebo otevirani (obr. 5).
Poradi, ve kterém maji byt koncové polohy
nastaveny, neni zavazné. V nasledujici ¢asti
je popsano nastaveni polohy otevirani.
Nastaveni polohy zavirani je analogické.

11. Vyberte koncovou polohu, kterou chcete
nastavit jako prvni (v uvedeném prikladu je
to koncova poloha zavirani) (obr. 5, poz. 1)
a potvrdte.

Displej se zméni a zobrazi nastaveni
koncové polohy a na zakladé pfikazu dojde
k pojezdu na koncovou polohu otevirani
(obr. 6). Takto se nabizi pojizdéni ve sméru
otevirani: Symbol koncové polohy otevirani
je oznaceny oranzové (obr. 6, poz. 1). Pokud
ma pohon pojizdét v opacném sméru, otocte
regulatorem pohonu a oranzovou znac¢ku
nastavte na symbol zavirani (obr. 6, poz. 2).

Nejdfive je potfeba nastavit koncovou
polohu, ktera byla vybrana v pfedchozim
ovladacim kroku 11!
Poté displej zobrazi nastaveny zplsob
vypinani. V uvedeném pfikladu

m Koncova poloha ZAV = zavisla na
to€ivém momentu (obr. 6, poz. 3) a

m Koncova poloha OTV = zavisla na draze
(poz. 4)

12. Podle toho, jestli ma vypinani v koncové
poloze probihat v zavislosti na draze nebo
na toivém momentu, zvolte nasledujici
ovladaci sekvenci.

= Pokud se hodnota regulaéni drahy armatury (ot./zdvih) neshoduje s odstupfiovanou hodno-

u Posouvejte pfesuvné kolo pozadovanym smérem pouze malou silou. Posunuti pfesuvného
kola si muzete usnadnit lehkym pohybem centralniho kola (obr. 3, poz. 3).

u Pokud pocet ota€ek na zdvih neni znam, postupuijte i pfesto tak, jak je popsano, a v ovlada-
cim kroku 16 dodrzujte pokyny uvedené na displeji.

h'” ;’!"

( O )

p S

A

¢/ ®

Obr. 4. Otoceni centralniho kola
do stredni polohy

- Nové nastaveni

Vybrat pogateéni-koncovou polohu:

Obr. 5: Volba koncové polohy

-« BT

Najeti do koncové polohy OTV:

) Népovéda

2

3 -

4

54 Prevzit koncovou polohu

Obr. 6: Najeti do koncové polohy ve sméru
otevirani

Y070.302/CS

Strana 49

Uvedeni do provozu | ~




nzoaoid op 1uspaan | ~

7 Uvedeni do provozu Navod k obsluze
7.4 Koncové polohy — Signalizaéni pfevodovka SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

® Vypinani v zavislosti na draze:

a) Dodrzujte pozici armatury a pojizdéjte do koncové polohy; stisknéte regulator pohonu.
Pojizdéjte s pohonem, dokud armatura nedosahne koncové polohy.
Jakmile pohon popojede, za¢ne blikat kontrolka LED vybrané koncové polohy.

m Pri kratkém (< 3 s) stisku tlacitka regulatoru pohonu pojizdi pohon, dokud je regulator
pohonu stisknuty. Pfi delSim (> 3 s) stisknu se aktivuje samopfidrzeni (na displeji se
zobrazi moznost ,Samopfidrz. aktivni“) a pohon pojizdi tak dlouho, dokud znovu nes-
tisknete regulator pohonu.

® Pokud pfi vypinani zavislém na draze doslo k vypnuti v zavislosti na to¢ivém momen-
tu, napf. pfi problematickém chodu stavéciho ¢lanku, nepfiznivém prabéhu tocivého
momentu nebo najeti na mechanicky doraz, zobrazi se na displeji hlaseni ,Vypnuto
v zavislosti na toc¢ivém momentu*.

2

b) Pfi dosazeni pozadované koncové po-
lohy stisknéte regulator pohonu; pohon
se zastavi. Pfipadné jemné nastaveni
provedte pojizdénim v opacném sméru.

pad  Nové nastaveni |

Najeti do koncové polohy OTV

c) Otocte regulatorem pohonu a oznaceni V :
nastavte na moznost ,Pfevzit koncové [ o
polohy“ (obr. 7). N

d) Stisknéte regulator pohonu.

U modelu 2SG7 a 2SQ7 dale s ovlada-

cim krokem 15. Napovéda

Obr. 7: Prevzeti koncové polohy

Zobrazi se na displeji

— vyzva k otaceni centralniho kola ve
sméru Sipky, dokud se nezobrazi 0
(obr. 8), pokradujte v ovladacim
kroku 13;

— nastaveni je spravné, pokracujte
v ovladdacim kroku 14.

® Vypinani v zavislosti na tocivém
momentu:

Drzte regulator pohonu stisknuty déle nez
3 s! Pohon jede automaticky, dokud nedo-
sahne koncové polohy. (U modelu 2SG7
a 2SQ7 dale s ovladacim krokem 14.)
Zobrazi se na displeji

— vyzva k otaéeni centralniho kola ve
sméru Sipky, dokud se nezobrazi 0
(obr. 8), pokracujte v ovladacim
kroku 13;

— nastaveni je spravné, pokracujte
v ovladdacim kroku 14.

PFi kratkém (< 2 s) stisku tlacitka regulatoru pohonu pojizdi pohon, dokud je regulator
pohonu stisknuty. Pokud timto zpisobem opakovanym kratkym stisknutim pohon sjede,
probéhne nikoli bezprostfedné vypnuti v zavislosti na to€ivém momentu.
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13. Otacejte centralnim kolem (obr. 8, poz. 1)
v zobrazeném sméru Sipky (poz. 2), dokud
se nezobrazi hodnota (poz. 3) ,000“.
Spravné nastaveni prvni koncové polohy je
potvrzeno na displeji a oranzovy ukazatel se
pfepne na moznost ,DalSi“ (obr. 9).

14. Na displeji pouzijte moznost ,DalSi*.
Prvni koncova poloha je nastavena; systém
se pfepne na nastaveni druhé koncové po-
lohy. Na displeji se zobrazi vyzva k pojezdu
do koncové polohy (v uvedeném pfikladu se
jedna o koncovou polohu zavirani).

15. Pokud je pohon vybaveny mechanickym
ukazatelem polohy , je vhodné nyni nasta-
vit zobrazeni prvni polohy. Tak se vyhnete
samostatnému najizdéni do koncové polohy.
Nastaveni je popsano v nasledujici kapitole
,7.4.5 Nastaveni mechanického ukazatele
polohy“ na strané 55.

16. Podle toho, jestli ma vypinani v koncové
poloze probihat v zavislosti na draze nebo
na toivém momentu, zvolte nasledujici
ovladaci sekvenci:

® Vypinani v zavislosti na draze

a) Pojizdéjte s pohonem, dokud armatura
nedosahne koncové polohy. BEéhem
pojizdéni sledujte armaturu.

Displej zobrazuje informace o tom, zda
byl dosazen platny rozsah nastaveni
(obr. 10, poz. 1) (3b) nebo jesté nebyl
dosazen (3a) a ukazatel (2)" se odpo-
vidajicim zplisobem zméni ze Zluté na
zelenou barvu.

m Pokud se pojezd uskutec€riuje dal pres
platny rozsah nastaveni, zméni se bar-
va ukazatele ze zelené na Cervenou
(obr. 11, poz. 1) a zobrazi se hlaseni
,Rozsah nastaveni byl pfekrocen®.
Vyberte moznost ,Napovéda“ (obr. 11,
poz. 2) a potvrdte. Zobrazi se pokyn
ke zméné prevodového poméru signa-
lizaéni pfevodovky. Pokyn potvrdte
a pfesuvné kolo v signalizani pfevo-
dovce posurite odpovidajicim zplso-

15y bem (viz také ovladaci krok 7) a nasta-

veni koncové polohy opakujte.

® Pokud je dosazeno koncové polohy
pfed platnym rozsahem nastaveni,
nebo bylo pfed dosaZenim koncové
polohy provedeno vlivem blokace
vypnuti zavislé na toivém momentu,
napf. pfi problematickém chodu sta-
véciho ¢€lanku, nepfiznivém pribéhu
toCivého momentu nebo najeti na
mechanicky doraz, zobrazi se na
displeji hladeni ,Vypnuto v zavislosti na
tocivém momentu®.

*Ukazatel se nezobrazuje u modelu 2SG7, 2SQ7.

- Nové nastaveni

Otocit centraini kolo ve sméru Sipky,
dokud se nezobrazi 0

Obr. 8: Nastaveni centralniho kola

P ove nastavoni )

Nastaveni je spravne

Obr. 9: Nastaveni 1. koncové polohy je
spravné

- Nové nastaveni

Najeti do koncové polohy ZAV

jesté nebyl dosazen!
Napovéda

Prevzit koncovou polohu

\ Pfevzit koncovou polohu

Obr. 10: Najeti do koncové polohy zavirani
pfi vypinani zavislém na draze

Rozsah nastaveni pfekrocen

Napovéda

{ Koncovou polonu

Obr. 11: Pfekro€eni rozsahu koncové polohy
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V tomto pfipadé zkontrolujte:

— lehkost chodu armatury;

— nastaveny rozepinaci moment;
— zpusob vypinani.

b) Oznaceni vybéru nastavte na poloz-
ku nabidky ,Pfevzit koncové polohy*
(obr. 12, poz. 4).

PokraCujte ovladacim krokem 17.

u Vypinani v zavislosti na to¢ivém
momentu

Vyberte smér pojizdéni ZAV (nebo OTV
v pfipadé nastaveni otevirani) a stisknéte 1
regulator pohonu po dobu delSi nez 3 s.
Pohon jede automaticky, dokud nedoséhne
koncové polohy.

Displej zobrazuje informace o tom, zda byl
dosazen platny rozsah nastaveni (obr. 12,
poz. 1) (3b) nebo jesté nebyl dosazen (3a) 2
a ukazatel (2) se odpovidajicim zplsobem
zméni ze Zluté na zelenou barvu.

Pokud bylo dosaZen rozepinaciho mo-
mentu, zobrazi se zprava ,Rozep. moment
dosazen” (3b) a polozka nabidky

+PFevzit koncovou polohu® je aktivni

(obr. 12, poz. 4).

Pokud se pfed dosazenim platného roz-
sahu nastaveni zobrazi zprava ,Vypnuto
v zavislosti na to¢ivém momentu®, vyberte  Qpr, 12: Najeti do koncové polohy zavirani
polozku ,Napovéda“, posurite odpovidaji- pfi vypinani zavislém na draze
cim zpusobem pfesuvné kolo v signalizac-

ni pfevodovce a opakujte nastaveni konco-

vé polohy (viz také ovladaci krok 7)

B Vove rasaveni ]

Najeti do koncové polohy ZAV,
dokud neni dosazeno
rozepinaciho momentu

Platny rozsah nastaveni
jesté nebyl dosazen!

Napovéda
Prevzit koncovou polohu

Rozep. moment dosazen

17. Potvrdte moznost ,Prevzit koncové polohy“.
Na displeji bude potvrzeno spravné nasta-
veni (obr. 13).

Nové nastaveni

18. Stisknéte regulator pohonu. Pohon se
pfepne na moznost ,Koncové polohy*.
Nyni nastavte zobrazeni druhé koncové
polohy na mechanickém ukazateli polohy, viz
,7.4.5 Nastaveni mechanického ukazatele
polohy” na strané 55. 1

Mastaveni koncovych poloh
bylo Gspésnél!

Obr. 13: Nastaveni koncové polohy je spravné

= Pokud pfepnete z fizeni ,DALKOVE®, pohon sjede, pokud je fizen z Fidiciho stanovisté!
® Po nastaveni koncovych poloh se centralni kolo jiz nesmi pfestavovat! Jinak je zapotfebi
kompletni nové nastaveni koncovych poloh.
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Upravy koncovych poloh

Predpoklady

= Musi byt provedeno platné nastaveni koncovych poloh! Neni-li zadné k dispozici, prectéte si
predchazejici kapitolu ,,7.4.3 Postup pro nové nastaveni (prvni nastaveni) koncovych poloh® na
strané 48.

= Armatura se na zacatku nastaveni koncovych poloh nesmi nachazet v upnutém stavu, v pfipadé
potfeby ji uvolnéte rucni klikou, resp. ruénim kole¢kem (viz kapitola 4.1).

u Poloha centralniho kola se po prvnim nastaveni jiz nesmi ménit a neméni se ani pfi dodate¢nych
Upravach nastaveni!

Pribéh nastaveni prerusite tlacitkem ,Zpét* 4. Dosud platna nastaveni koncovych poloh zlsta-
nou nedotéend, pokud neotocite centralnim kolem.

Ovladaci sekvence
1. Vyberte moznost fizeni ,MISTNE*
- 0

i EICE

2.V hlavni nabidce vyberte polozku nabidky | ( _Hcvenentaven)

»,Koncové polohy*.
Displej se pfepne na moznost ,Koncové
polohy*. Obr. 1: Dodateéné upravy koncovych poloh

3. Potvrdte polozku nabidky ,Dodat. upravy
nastaveni“ (obr. 1, poz. 1).
Displej se zméni na vybér koncové polohy,
kterou chcete dodatecné upravit (obr. 2).

L. Y Dodat. Gpravy nastaveni

4. Vyberte koncovou polohu, ktera se ma
dodate¢né upravit (v pfedchazejicim prikladu
koncova poloha otevirani) a potvrdte.

Displej se zméni a vyzve vas k pojezdu do
vybrané koncové polohy. Pokud byla vybra-
na koncova poloha otevirani, je oranzovy
ukazatel umistén na koncoveé poloze otevira-
ni @ . Pokud byla vybrana koncova poloha
zavirani, je ukazatel umistén na koncové
poloze zavirani .

Kromeé toho se na displeji zobrazuje:

— procentualni pomér aktualni polohy
v ramci regulacni drahy (obr. 3, poz. 1); 1

— platny rozsah nastaveni pro novou konco-
vou polohu (obr. 3, poz. 2);

— ukazatel®, ktery, ktery graficky zobrazuje
signal potenciometru (poz. 3a);

— % odchylku od aktualné platné koncové
polohy (poz. 4).

— hlageni. ze 4 Platny rozsah nastaveni
’ jesté nebyl dosazen!
- platny rozsah nastaveni je$té nebyl 52

dosazen (poz. 5A), nebo —\ Prevzit koncovou polohu e

- rozsah nastaveni je platny (poz. 5b). . of
V ramci platného rozsahu nastaveni lze I
= ——
. . i . _l/,fPlatn;r rozsah nastaveni
5. Je-li to vyzadovano, nastavte znacku na 5b
6

Vyberte koncovou polohu k doladéni:

L . Y Dodat. apravy nastaveni

jeti do koncove polohy OTV

koncovou polohu pouzit (6). 3
symbol koncové polohy, do kieré se ma sjet
(nova koncova poloha).

—Prevzit koncovou polohu

Obr. 3: Najeti do nové koncové polohy

*ukazatel se nezobrazuje u modelu 2SG7, 2SQ7.
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6. Najedte s pohonem do této nové koncové
polohy.

u Vypinani v zavislosti na draze:

Stisknéte a podrzte regulator pohonu tak
dlouho, dokud nebude dosazena nova
koncova poloha. Zménou sméru pojezdu
je mozné provést nové vyladéni nastaveni
polohy.
Jakmile platny rozsah nastaveni opustite,
barva ukazatele se zméni. Viz také pokyn
v kapitole ,Postup nového nastaveni...“ na
strané strana 51.

= Vypinani v zavislosti na tocivém
momentu:
Ve vyjimec€nych pfipadech mohou byt
vyzadovan dodate¢né upravy koncovych
poloh pfi vypinani v zvislosti na to¢ivém
momentu, napf. pokud je vypnutéa funkce
LAdaptivni koncova poloha“ nebo je nutné
korigovat odchylku do 0,7 % (viz také stra-
na 91). Drzte regulator pohonu stisknuty
déle nez 3 s! Pohon sjede automaticky,
dokud nedosahne koncové polohy, viz také
nasledujici pokyn: 1b

L. Y Dodat. tipravy nastaveni

jeti do koncové polohy OTV

2a

Platny rozsah nastaveni

Prevzit ki loh
PH kratkém (< 2 s) stisku tlagitka re- 2b oot e o

gulatoru pohonu pojizdi pohon, dokud

je regulator pohonu stisknuty. Pokud 3
@} timto zplsobem opakovanym kratkym
stisknutim pohon sjede, prob&hne nikoli
bezprostfedné vypnuti v zavislosti na
toCivém momentu.

Platny rozsah nastaveni

Obr. 4: Prevzeti nové koncové polohy

Na displeji se zobrazi platny rozsah nastave-
ni a také procentualni zména az do dosa-
vadni celkové regulaéni drahy a odchylky od
pfedchozi koncové polohy.

Dodat. Gpravy nastaveni

G
'V
Mastaveni koncovych poloh
bylo Uspésné!!

7. Znacku nastavte na moznost ,Prevzeti kon-
cové polohy” (obr. 4, poz. 3) a potvrdte.
Uspésnou dodate&nou Gpravu potvrzuje
hlaseni.

1
8. Polozku nastaveni potvrdte tladitkem ,Hotovo®

(obr. 5, poz. 1). o )
Displej se pfepne na moznost ,Koncové Obr. 5: Dodatecné upravy koncové polohy
polohy*. jsou spravné
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Nastaveni mechanického ukazatele polohy

Mechanicky ukazatel polohy zobrazuje, v jaké poloze se nachazi armatura. Symbol = oznacuje
" a===
polohu OTV a symbol =§_ oznacuje polohu ZAV (viz obr. 1, poz. 1 a 2).

Mechanicky ukazatel polohy je doplnék a nemusi tedy byt souc¢asti kazdého stroje.

Pokud se servopohon dodava jiz namontovany na armatufe, mize toto nastaveni provést doda-
vatel armatury. Je bezpodmine¢né nutné provést kontrolu nastaveni b&€hem uvedeni do provozu.

Pokud nebylo nastaveni mechanického ukazatele polohy provedeno jiZ pfi nastaveni koncovych
poloh, nastavte ukazatel nasledujicim zptsobem.

Ovladaci sekvence 1

1. Najedte se servopohonem do koncové polohy zﬁé\-‘
ZAV. ‘\

2. Odsroubuijte viko signalizaéni pfevodovky.

Obr. 1: Symboly ukazatele polohy

3. Otacejte bilym kotouc¢em se symbolem
zavirani (obr. 2, poz. 1) tak dlouho, az budou
symbol pro zavirani (obr. 1, poz. 1) a znacka
Sipky (3) v okénku vika lezet proti sobé.

4. Najedte se servopohonem do polohy
otevirani.

5. PFidrzte bily kotou€ (obr. 2, poz. 1) a otacejte
prihlednym kotoucem (2) tak, aby symbol
otevirani (obr. 1, poz. 2) lezel proti znacce
Sipky (3).

6. PriSroubujte viko signaliza¢ni pfevodovky,
pficemz dbejte na spravné usazeni tésnéni.

Obr. 3: Ukazatel polohy pro model 2SG7

Obr. 4: Ukazatel polohy pro model 2SQ7

Y070.302/CS Strana 55

Uvedeni do provozu | ~




nzoaoid op 1uspaan | ~

7.5

7.5.1

7 Uvedeni do provozu o Navod k obsluze
7.5 Koncové polohy — neintruzivni SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Nastaveni koncovych poloh u modelu s ,,neintruzivnim“
snimacem pozice

Servopohony PROFITRON jsou k dostani bud' se signalizacni pfevodovkou nebo jako ,neint-
ruzivni“ varianta s neintruzivnim snimac¢em pozice. Nastaveni koncovych poloh se signaliza¢ni
prevodovkou je popsano v pfedchozi kapitole 7.4.

U servopohonu HiMod je ,neintruzivni“ snimac¢ polohy standardni.

U servopohond, které se dodavaji namontované na armaturach, provadi tuto pracovni operaci
dodavatel armatury. Pfi uvedeni do provozu musi byt provedena kontrola nastaveni.

Nové nastaveni (Prvni nastaveni)
Nastaveni koncovych poloh se provadi pfimo na servopohonu.

Armatura nesmi byt upnuta. Pfipadné ji uvolnéte ruéni klikou nebo ruénim koleckem. Obsluha ruéni
kliky / ru€éniho kolecka viz kapitola 4.1.

Poradi, ve kterém maji byt koncové polohy nastaveny, neni zavazné. V nasledujicim pfikladu jsou
zobrazena hlaseni na displeji pro koncovou polohu otevirani. HlaSeni pfi nastaveni zaviené konco-
vé polohy jsou analogicka.

Pribéh nastaveni prerusite tlacitkem ,Zpét* 4. Dosud platna nastaveni koncovych poloh zlsta-
nou nedotéena, pokud pohon nepojizdi.

Ovladaci sekvence

1. Vyberte moznost fizeni ,MISTNE* «
& IO 1
R — '

2. V hlavni nabidce vyberte polozku nabidky
~Koncové polohy*.
Displej se zméni a zobrazi se moznost
,Nové nastaveni“ (obr. 1).

Dodat. Upravy nastaveni

3. Potvrdte volbu.
Displej se zméni a zobrazi vyzvu k zadani
nastaveni ,Pouze koncové polohy“ (obr. 2,
poz. 1). Popfipadé provedte ,kompletni* Obr. 1: Nové nastaveni koncovych poloh
nastaveni s parametry, které jsou pfedpokla-
dem pro spravné nastaveni koncovych poloh

(po2.2). «

Tyto parametry jsou

. P v ox 1 Vybrat druh nového nastaveni:
— Smér zavirani (pravotocCivé nebo
levotocivé),
— Pocet otagek (ve sméru zavirani 2 - Pouze koncové polohy
a otevirani),
— Zpusob vypinani (v'zfévislo.sti na Foéivém Kompletni
momentu nebo v zavislosti na draze ve Véetné parametri armatury

sméru zavirani nebo otevirani),

— Rozepinaci moment (v koncové poloze
zavirani a v koncové poloze otevirani).

Obr. 2: Nastaveni koncovych poloh
Tyto parametry jsou popsany jiz v kapitole 5.3. s parametry nebo bez nich

4. Vyberte poloZku nabidky ,Pouze koncoveé
polohy* a potvrdte. Displej se zméni a zobra-
zi dotaz, kterou koncovou polohu chcete na-
stavit jako prvni, zda zavirani nebo otevirani.
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Pofadi, ve kterém maji byt koncové polohy
nastaveny, neni zavazné. V nasledujici
Casti je popsano nastaveni polohy otevirani.
Nastaveni polohy zavirani je analogické.

- Nové nastaveni

5. Vyberte koncovou polohu, kterou chcete
nastavit jako prvni (v uvedeném pfikladu je
to koncova poloha zavirani) (obr. 3, poz. 1)
a potvrdte. 1
Displej se zméni a zobrazi nastaveni
koncové polohy a na zakladé pfikazu dojde

Vybrat po¢atecni-koncovou polohu:

k pojezdu na koncovou polohu otevirani 2 =
(obr. 4). Jako smér pojizdéni je uréen smér 9 Zav
OTV (otvefeno): Symbol koncové polohy ote-

virani je oznaceny oranzoveé (obr. 4, poz. 1).

Pokud ma pohon pojizdét v opaéném sméru, OQOpr. 3: Volba koncové polohy
otocte regulatorem pohonu a oranzovou

znacku nastavte na symbol zavirani (obr. 4,
poz. 2).

Nejdfive je potfeba nastavit koncovou
polohu, ktera byla vybrana v pfedchozim
ovladacim kroku 4! 1
Poté displej zobrazi nastaveny zplsob
vypinani. V uvedeném pfikladu
m Koncova poloha ZAV = zavisla na
toc¢ivém momentu (poz. 3) a

pad  Nové nastaveni

Najeti do koncové polohy OTV:

2
3
m Koncova poloha OTV = zavisla na draze 4
(poz. 4)

<)

E Népovédé
Prevzit koncovou polohu

Obr. 4: Najeti do koncové polohy ve sméru
otevirani

6. Podle toho, jestli ma vypinani v koncové
poloze probihat v zavislosti na draze nebo
na toivém momentu, zvolte nasledujici
ovladaci sekvenci.

= Vypinani v zavislosti na draze:

a) Dodrzujte pozici armatury a pojizdéjte
do koncové polohy; stisknéte regulator
pohonu.

Pojizdéjte s pohonem, dokud armatura
nedosahne koncové polohy.
Jakmile pohon popojede, za¢ne blikat

kontrolka LED vybrané koncové polohy.

u PFi kratkém (< 3 s) stisku tlacitka regulatoru pohonu pojizdi pohon, dokud je regulator
pohonu stisknuty. Pfi delSim stisknuti (> 3 s) se aktivuje samopfidrzeni (na displeji se
zobrazi moznost ,Samopfidrz. aktivni“) a pohon pojizdi tak dlouho, dokud opétovné

l]%: nestisknete regulator pohonu.

u Pokud pfi vypinani zavislém na draze doSlo k vypnuti v zavislosti na to¢ivém momen-
tu, napft. pfi problematickém chodu stavéciho ¢lanku, nepfiznivém prabéhu togivého
momentu nebo najeti na mechanicky doraz, zobrazi se na displeji hlaSeni ,Vypnuto
v zavislosti na to€ivém momentu®.

b) Pfi dosazeni pozadované koncové polo-
hy stisknéte regulator pohonu; pohon
se zastavi. Pfipadné jemné nastaveni
provedte pojizdénim v opacéném sméru.

* Jestlize se servopohon pred dosazenim koncové polohy samocinné vypne, mize to mit dvé pficiny:
— tézky chod akéniho Elenu, popt. nepfiznivy prabéh tocivého momentu, v takovém pripadé preruste postup,
nebo
— armatura dosahla mechanického dorazu, v tomto pfipadé se vratte do pozadované koncové polohy.
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c) Potvrdte polohu volbou ,Pfevzit konco-
vé polohy* (obr. 5).
Neintruzivni snima¢ polohy bude inicia-
lizovan. Toto trvé nékolik sekund. Poté
bude prvni koncova poloha nastavena
a systém se pfepne na nastaveni druhé
koncové polohy.
Na displeji se zobrazi vyzva k pojezdu
do koncové polohy zavirani.

pad  Novénastaveni

Najeti do koncové polohy OTV

7\
Fn sl

Pokracujte ovladacim krokem 7. Napovéda

u Vypinani v zavislosti na to¢ivém

Obr. 5: Prevzeti koncové polohy
momentu:

a) Drzte regulator pohonu stisknuty déle
nez 3 s! Pohon pojizdi samoc¢inné.
Upozornéni:

PFi kratkém stisknuti (< 2 s) tlacitka
regulatoru pohonu pojizdi pohon, dokud
je regulator pohonu stisknuty. Pokud
timto zpasobem opakovanym kratkym
stisknutim pohon sjede, prob&hne nikoli
bezprostiedné vypnuti v zavislosti na
toCivém momentu.

Pokud bylo v koncové poloze dosa-
zeno rozepinaciho momentu, vypne
se pohon sam a na displeji se zobrazi
zprava: ,Rozep. moment dosazen*.

b) Potvrdte polohu volbou ,Pfevzit konco-
vé polohy*“. Toto trva nékolik sekund.
Neintruzivni snimac polohy bude inicia-
lizovan.

Poté bude prvni koncova poloha nasta-
vena a systém se pfepne na nastaveni
druhé koncové polohy. Na displeji se
zobrazi zprava ,Pojizdéni do koncové

-« BT

Najeti do koncové polohy ZAV,
dokud neni dosazeno

rozepinaciho mementu /._.

0.0 ot./zdvih

Platny rozsah nastaveni

polohy zavirani'. 3 jests nebyl dosazen!
E Napovéda
7. Najedte s pohonem do druhé koncové 4 N_— Pievzit koncovou polohu
polohy:
Podle toho, jestli ma vypinani v koncové Obr. 6: Sjet do koncové polohy ZAV

poloze probihat v zavislosti na draze nebo na
to€ivém momentu, probiha ovladaci sekvence
podle pfedchoziho ovladaciho kroku 6.

Pfi pojizdéni do druhé koncové polohy -

zobrazi displej poCet otacek / zdvihu (obr. 6,

poz. 1) a obsahuje informace o tom, zda Najeti do koncove polohy ZAV,
bylo dosazeno platného rozsahu nastaveni sicli o o3AAaTK)
(poz. 3). rozepinaciho momentu
Pokud je pfi vypnuti zavislém na to€ivém
momentu dosazeno v koncové poloze roze-
pinaciho momentu, zobrazi se tato skutec-
nost na displeji (obr. 7, poz. 1).

Pokud dojde pfi vypnuti zavislém na draze
k vypnuti zavislému na to¢ivém momen-

tu, zobrazi se na displeji zprava ,Vypnuto

v zavislosti na toivém momentu®. V tomto Obr. 7: Koncova poloha zavirani byla
pFipadé viz pokyn nize*. dosazena

7.5 ot./zdvih

* Jestlize se servopohon pfed dosazenim koncové polohy samocinné vypne, mize to mit dvé pficiny:
— téZzky chod akéniho ¢lenu, popf. nepfiznivy prubéh tocivého momentu, v takovém pfipadé preruste postup,
nebo
— armatura dosahla mechanického dorazu, v tomto pfipadé se vratte do pozadované koncové polohy.
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7 Uvedeni do provozu
7.5 Koncové polohy — neintruzivni

8. Oznacte moznost ,Prevzit koncové polohy*
(obr. 7, poz. 2) a potvrdte; koncové polohy
jsou nastavené a spravnost nastaveni potvr-
zuje odpovidajici zprava na displeji (obr. 8).

9. Potvrdte polozku nabidky ,Hotovo“ (obr. 8,
poz. 1).

Pohon se pfepne na moznost ,Koncové
polohy*.

Upravy koncovych poloh

Predpoklady

Nové nastaveni

MNastaveni koncovych poloh
bylo Uspésné!!

Obr. 8: Nastaveni koncové polohy bylo
ukonéeno

= Musi byt provedeno platné nastaveni koncovych poloh! Neni-li Zzadné k dispozici, prectéte si
predchazejici kapitolu ,,7.5.1 Nové nastaveni (Prvni nastaveni) na strané 56.

= Armatura se na zacatku nastaveni koncovych poloh nesmi nachazet v upnutém stavu, v pfipadé
potfeby ji uvolnéte rucni klikou, resp. ruénim kole¢kem (viz kapitola 4.1).

Pribéh nastaveni prerusite tlacitkem ,Zpét* 4. Dosud platna nastaveni koncovych poloh zlsta-
nou nedotéena, pokud neotocite centralnim kolem.

Ovladaci sekvence
1. Vyberte moznost fizeni ,MISTNE*

Elcol

2. V hlavni nabidce vyberte polozku nabidky
~Koncové polohy*.
Displej se pfepne na moznost ,Koncové
polohy*.

3. Potvrdte polozku nabidky ,Dodat. upravy
nastaveni“ (obr. 1, poz. 1).
Displej se zméni na vybér koncové polohy,
kterou chcete dodate¢né upravit (obr. 2).

4. Vyberte koncovou polohu, ktera se ma
dodate¢né upravit (v pfedchazejicim prikladu
koncova poloha otevirani) a potvrdte.

Displej se zméni a vyzve vas k pojezdu do
vybrané koncové polohy. Pokud byla vybra-
na koncova poloha otevirani, je oranzovy
ukazatel umistén na koncové poloze otevi-
rani. Pokud byla vybrana koncova poloha
zavirani, je oranzovy ukazatel umistén na
koncové poloze zavirani.

“a 0O

Koncové polohy

Nové nastaveni

Obr. 1: Dodatec¢né upravy koncovych poloh

L, ¥ Dodat. Gpravy nastaveni

Vyberte koncovou polohu k doladéni:

\m

Obr. 2: Vybér koncové polohy

2
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Kromeé toho se na displeji zobrazuje:

— Procentualni pomér aktualni polohy
v ramci regulacni drahy (obr. 3, poz. 1);

— Regula¢ni draha v ot./zdvih bez zohled-
néni pfidavné prevodovky (obr. 3, poz. 2);

— % odchylku od aktualné platné koncové
polohy (poz. 3).

— Hlaseni, zda je rozsah nastaveni platny

(poz. 4). V ramci platného rozsahu nasta- 3
veni Ize koncovou polohu pouzit (5).

L .Y Dodat. pravy nastaveni

{gjeti do koncové polohy OTV

100,00 % /'_'
3.0 ot./zdvih .

A0.0 %

Platny rozsah nastaveni

Prevzit koncovou polohu

4
5. Je-li to vyZzadovano, nastavte znacku na
symbol koncove polohy, do které se ma sjet §
(nova koncova poloha).

Platny rozsah nastaveni

6. Najedte s pohonem do této nové koncové Obr. 3: Najeti a prevzeti do koncové polohy

polohy.

= Vypinani v zavislosti na draze:
Stisknéte a podrzte regulator pohonu tak
dlouho, dokud nebude dosazena nova
koncova poloha. Zménou sméru pojezdu
je mozné provést nové vyladéni nastaveni
polohy.

u Vypinani v zavislosti na to¢ivém
momentu:
Drzte regulator pohonu stisknuty déle
nez 3 s! Pohon sjede automaticky, dokud
nedosahne koncové polohy, viz také nésle-
dujici pokyn:

PFi kratkém (< 2 s) stisku tlagitka re-
gulatoru pohonu pojizdi pohon, dokud

je regulator pohonu stisknuty. Pokud
II%) timto zplisobem opakovanym kratkym
stisknutim pohon sjede, probé&hne nikoli
bezprostfedné vypnuti v zavislosti na
tocivém momentu.

Na displeji se zobrazi, zda je pohon v plat-
ném rozsahu nastaveni, v€etné procentuaini
zmény az do dosavadni celkové regulaéni
drahy a rozdilu od pfedchozi koncové polohy.

Dodat. apravy nastaveni

7. Znacku nastavte na moznost ,Prevzeti
koncové polohy* (obr. 3, poz. 5) a potvrdte.
Uspé&snou dodate&nou Gpravu potvrzuje
hlaseni (obr. 4).

Mastaveni koncovych poloh
bylo Uspésné!!

8. Polozku nastaveni potvrdte tlaitkem
,Hotovo* (obr. 4, poz. 1).
Displej se pfepne na moznost ,Koncové
polohy*.

Obr. 4: Dodatecné upravy koncové polohy
jsou spravné
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Parametry a jejich mozné hodnoty

Tato kapitola popisuje parametry a mozné hodnoty parametra.

Nasledujici pfehled znazorfiuje nabidku parametru.

8.1 Nabidka parametri
I ()
Strana 36
— ol E)reVOdOka ) Softwarové funkce
—( Typ prevodovky )] TR
— Redukéni pomér’ ) —( Aktivace softwarovych funkci )|
—( Faktor vyst./vstup. momentu’ ] _( Polohovy regulator ]
— Max. vystupni moment' ) | Charakt. kfivka reg. doby )
— Max. vstupni otacky ) — Proporcionalni pojezd )|
— Ot/zdvin'? ) - Procesni regulator )
—( Nastav. signal. prevodovky? ] _( Analogové fizeni otadek ]
" Podle druhu pfevodovky jsou Gdaje
odligné. - Charakt. kfivka ot. )
2 i?euvzoedgfk%r:fnu se signalizacni — Funkce Split Range )
L Zakaznicka varianta )
—( Smér zavirani Strana 62 ]**
; —(Poéet otadek ] —( Identifikator zafizeni ]
dé — Druh vypin'énl’ ]* —( Oddélena instalace )
s — Rozepinaci morf1ent )] | Mezikontakt )
© —{ Rozsah koncovych poloh ) | (hotor )
o _[Pfekonénl' blokovani ] —[Interval Vel doy iy ]
Ridici systém —{ Kontrola tidrzby )
Strana 66 — T&sn& uzavreni )
| Rizeni ) —— Doba nabéhu )
—{ Alternativni fizeni ) —( Brzdna sila )
—— Binarni vstup ) — Prod. hlageni vypadku sité )]
- Rezim - vstup ) L Togivy moment, méfici priruba )]
- Analogovy vstup Al1 ) — Limit pferus. ved. analog. vst. )
—{ Analogovy vstup Al2 (MoZnost*) ) — Zkusebni provoz )
| Binarni vystupy ) —{ Omezeni napéti ZK )
— Analogovy vystup AO ) —( Monitorovani doby chodu )]
—{ Analogovy vystup AO2 (Moznost*) | — Pocet ot. konc. polohy )
—{ Pramyslova sbérnice (je-li dostupna) | — Autom. pfijeti konc. polohy )
—( Akcept. doba fidic. systému )]
Bezpecénost
Strana 77
NOUZOVY vstup )
V NOUZOVY poget otacek )
@ NOUZOVA pozice ) * Neplati pro 25G7, 2SQ7
Chyba ovladaciho zdroje ) ** Neplati pro 28Q7
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.2 Specifické parametry armatury

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Specifické parametry armatury

Tato kapitola obsahuje seznam parametrd a moznych hodnot parametrd, které se pfimo tykaji
armatury. Pofadi popisu jednotlivych parametrd odpovida struktufe nabidky, viz ilustrace.

Navigace v ramci nabidky je popsana v kapitole
4.4 Ovladani nabidek” na strané 23.

Mozné hodnoty parametrd pro

m Otacky (regulaéni doby u modelu 2SG7,
28Q7) najdete v tabulce v kapitole },7.3.2
Parametrizace otacek / regulacnich dob® na
strané 41|

m Rozepinaci momenty najdete v kapitole
,7.3.3 Parametrizace zpUsobu vypinani a
rozepinacich momentu a sil“ na strané 42.

Zména parametra v nabidce
,Armatura“

Zména hodnot parametr(i v nabidce ,Armatura“
se lisi podle toho, zda dochazi ke zméné

= vlastnosti nebo
u Gislice.

Jednotlivé ovladaci kroky popisuji nasledujici
ovladaci sekvence.

Zmeéna vlastnosti parametru

Jako pfiklad zménime vlastnost parametru
»Smér zavirani* z hodnoty ,pravotocivé” na hod-
notu ,levotodivé®.

1. V nabidce ,Armatura“ vyberte parametr
»Smer zavirani“; oranzovy ukazatel pfesurite
na fadek ,Smér zavirani® (obr. poz. 1).
Ukazatel vybéru nelze pfesunout na nadpis,
zde ,Smér zavirani®, ale na fadek nize, ktery
zobrazuje aktualni parametr.

2. Potvrdte vybér (poz. 2).
Displej se zméni na nabidku ,Smér zavira-
ni“, oznacovaci ukazatel je umistén u prvni
hodnoty parametru.
Poznamka: Aktualni hodnota parametru je
oznaéena hagkem 4.

3. Vyberte novy parametr pro fizeni; ve vedlej-
8im pfikladu umistéte oznacovaci ukazatel
na moznost ,LevotocCive“ 3).

4. Potvrdte vybér (poz. 4).
Na displeji se zobrazi upozornéni, ze zme-
nou sméru zavirani je vyZadovano nové
nastaveni koncové polohy.

.
* Neplati pro 2SQ7

Smeér zavirani*
_I:[ Pravotogivé )
[Levotoéivé ]
() Poéet otadek
— (¥ XX ot./min |
—[E XX ot./min ]
> Druh vypinani
© (¥ Zavisi na draze/toé. momentu |
g e — =& Zavisi na draze/tod. momentu |
E i Rozepinaci moment*
: — 3 XX Nm |
L = XXNm |
E Rozsah koncovych poloh
— — ¥ 0-XX% |
= XX =100 % |
E Prekonani blokovani
1L~ Poget pokusi X)
.
'
1

Obr: Nabidka armatury

Obr.: Zména vlastnosti parametru v nabidce
»Armatura“
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5. Potvrdte zpravu.
Displej pfejde zpét do nabidky ,,Armatura“
a u moznosti ,Smér zavirani“ se zobrazi
nové nastaveni.
Poznamka: Pokud nyni aktivujete nabidku
»Smér zavirani“, je za hodnotou parametru

LLevotocivé" uveden hacek.

Zména Ciselné hodnoty parametru

Jako pfiklad zménime u parametru ,Rozepinaci
moment" hodnotu ve sméru ZAVRENO.

1. V nabidce ,Armatura“ vyberte parametr
,Rozepinaci moment“; oranzovy ukazatel 1 TG
presurite na fadek pod moznosti ,Rozepinaci g .
moment* (obr. poz. 2).

Q

Druh vypigghi
W Vzévislostina draze
¥ v zavislosti na dréze
Rozepinau'r;ome_nt .

[#]

2. Potvrdte vybér (poz. 3).
Displej se pfepne a zobrazi se nabidka
.Rozepinaci moment” a hodnota aktualniho
rozepinaciho momentu bude blikat modre.

|| Rozepinaci moment ||

O

3. Otacejte regulatorem pohonu; hodnota pro
rozepinaci moment se zméni a bude blikat
oranzoveé. (Poz. 4).

4. Potvrdte vybér (poz. 5). _ _ _
Displej pfejde zpét do nabidky ,Armatura“ 'llllll] )
a u moznosti ,Rozepinaci moment® se zobra- 10 Nm 20 Nm
zi nové nastavena hodnota.
Anmerkung: Pokud nyni aktivujete nabidku
Rozepinaci moment, bude nové nastavena
hodnota blikat modfe.

Obr.: Zména hodnoty parametru v nabidce

. . . Armatura“
NiZe jsou uvedeny parametry a mozné paramet- ?

rizace pro armaturu. Pofadi parametr(i odpovida
struktufe nabidky ,Armatura’.
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty Navod k obsluze
8.2 Specifické parametry armatury SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Parametry a jejich hodnoty v nabidce Armatura

Hodnoty / nastaveni uvedené v nasledujici ¢asti, pokud nebylo v objednavce stanoveno jinak, jsou
standardné prednastavené.
Parametry sméru zavirani (Neplati pro 2SQ7.)

Smér zavirani
| PravotoCivy

Smeér otaceni vystupni hiidele pfi pojezdu pro zavirani. Mozné nastaveni: pravotocivé nebo levoto-
Civé.

I Jestlize se smér zavirani zmeéni, musite pak nastavit koncové polohy!

Parametry poétu otacek

Pocet otacek
KX 14 ot./min

|= 14 ot./min

“# = Pocet otadek ve sméru zavirani.
& = Pocet otacek ve sméru otevirani.

Informace o parametrizaci v ramci rozsahu otacek najdete na typovém Stitku.

Parametry zplisobu vypinani

Druh vypinani
K3 V zavislosti na draze

|E V zavislosti na draze

~# = Druh vypinani v koncové poloze zavirani.
- = Druh vypinani v koncové poloze otevirani.

Mozné nastaveni: v zavislosti na draze nebo v zavislosti na toCivém momentu.

I Jestlize se zplsob vypinani zméni, musite pak nastavit koncové polohy!

Parametry rozepinaciho momentu (Neplati pro 2SQ7.)

Rozepinaci moment
K3 20 Nm

= 20 Nm

Rozepinaci moment v koncové poloze zavirani.
Rozepinaci moment v koncové poloze otevirani

k3

Mozné nastaveni: v 10 % odstupech
= Servopohon tfidy A a B (8 stupriti) od 30 % do 100 % M, (standardni nastaveni = 30 %)
= Servopohon tiidy C a D (6 stupnitr) od 50 % do 100 % M_, (standardni nastaveni = 50 %)

U modelu 2SG7 nelze nastavit.
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Parametr rozsahu koncovych poloh

Rozsah koncovych poloh
=

=

0-2%
98 — 100 %

—$_ = Rozsah koncovych poloh v koncové poloze
zavirani.
- = Rozsah koncovych poloh v koncové poloze
otevirani.
Mozné nastaveni (v 1 % odstupech):
m Koncova poloha zavirani
od [0 % aZ 2 %] do [0 % az 20 %]
m Koncova poloha otevirani
od [98 % az 100 %] do [80 % az 100 %]

Uvnitf oblasti koncové polohy probiha pojezd

s niz§im poctem otacek (resp. s delSi dobou
chodu). Jestlize se pohon mimo tuto oblast vy-
pne v zavislosti na toivém momentu, je deteko-
vana porucha (,Trasa blokovana®, viz kapitola
4.3 HlaSeni stavu pohonu“ na strané 18).

Parametry prekonani blokovani

Prekonani blokovani
| Pocet pokusu 0

Pocet otacek /
rychlost chodu

/

)

(( \
I

3 3
| ]

ZAV otV
L 1Y 1 ( ot
0 2 20 80 98 100 %
Rozsah Rozsah
| iz Sz
Min. rozsah Min. rozsah
koncowvych poloh ZAV koncowych poloh OTV

S—_— ——
Max. rozsah koncovych poloh ZAY  Max. rozsah koncovych poloh OTV

Obr.: Oblasti koncovych poloh

PFi blokovani mimo rozsah koncovych poloh pojizdi pohon opakované (1x az 5x) proti blokovani.

Pokud se hodnota parametru ,Pfekonani
blokovani“ rovna 0, znamena to, ze opakované
najizdéni neprobéhne.

Pokud se hodnota parametru nerovna nule,
pohon po zjisténi blokovani automaticky po-
jizdi v opacném sméru podle velikosti oblasti
koncové polohy, ktera byla najeta dfive, nez
doslo k blokovani, avdak ne déle nez 2 sekundy,
a poté znovu pojizdi ve sméru blokovani.

To se déje tak dlouho, dokud neni blokovani
pfekonano nebo dokud neprob&hne parametri-
zovany pocet pokusu.

Pokud nedojde k pfekonani blokace, dojde

k vypnuti a zobrazi se poruchové hlaSeni ,Trasa
blokovana“. Pohon ale nadale signalizuje moz-
nost ,Pfipraveno k provozu®, protoze v protéjSim
sméru jesté pojizdét maze.

Standardni nastaveni je 0.

Rozpoznani blokady
A 4

B Pohon pojizdi
|
frmmm——— 0y
1 " :
PR | :;’g;;aet pokusu
Rozsah fum——— | parametrizace
koncovych < 1)
zav[: iy )} oTV
<«——=P» = =P "
» Zpétna draha’ = 2 sekundy
max. jako oblast koncové polohy
- Celkova regulacni draha >

Obr.: Prekonani blokovani
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.3 Parametry pro fidici systém

8.3 Parametry pro ridici systém

8.3.1 Prehled nabidky fidiciho systému

Oranzovy ukazatel nelze pfesunout na modfe oznaceny nadpis skupiny, ale na fadek nize, ktery
I]%j zobrazuje mozné hodnoty parametru.

Nasledujici pfehled obsahuje mozné parametry. V zavislosti na konfiguraci produktu se mize

zobrazovani Udaju na displeji lisit.

| Hlavni nabidka
| Parametry

| Ridici systém

Rizeni
Binarni
Trvaly kontakt

Impulsni kontakt

Proporcionalni pojezd

Analogovy
Polohovy regulator Al1

Procesni regulator Al1

Polohovy regulator Al2

Procesni regulator Al2

Pramyslova sbérnice
Trvaly kontakt

Polohovy regulator

Procesni regulator

Proporcionalni pojezd

Interni

| Pevna poz. hod. proc. reg.

Alternativni fizeni
| Neni aktivni

Binarni
Trvaly kontakt

Proporcionalni pojezd

Analogovy
Polohovy regulator Al1

Procesni regulator Al1

Polohovy regulator Al2

Procesni regulator Al2

Primyslova sbérnice
Trvaly kontakt

Polohovy regulator

Procesni regulator

Proporcionalni pojezd

Interni

Pevna poz. hod. proc. reg.

Binarni vstup
Klidovy proud (KP)

Pracovni proud (PP)

Rezim - vstup
Zadna funkce

Blokace prepinani MISTNE/DALKOVE

Aktivace provozu motoru

Aktivace MISTNE

UJ
Analogovy vstup Al1
| Charakteristicka kfivka
Stoupajici

Klesajici

| Rozsah
4-20mA

0—-20 mA

Analogovy vstup Al2
| Charakteristicka kfivka
Stoupajici

Klesajici

| Rozsah
4-20mA

0—-20 mA

Binarni vystupy
| Nastavit hlaseni
| Vystup 1

Signal

Uroveri

Vystup 2

Vystup 3 ... 8

Analogovy vystup AO1
| signal
Aktualni hodnota polohy

Aktualni procesni hodnota

| Rozsah
4-20mA

0—-20 mA

| Charakteristicka kfivka
Stoupajici

Klesajici

Analogovy vystup AO2
Pouze v pripadé dostupného analogového
pridavného modulu. Parametrizace jako
u moznosti Analogovy vystup AO1.
Primyslova sbérnice

PROFIBUS DP

Kanal 1

Kanal 2

Procesni data

MODBUS
Adresa

Rychlost pfenosu dat

Parita / Stopbit

Cas monitorovani

HART
Adresa

Cas monitorovani
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.3 Parametry pro fidici systém

Ovladaci sekvence: Zména parametri v nabidce ,,Ridici systém*

Postup zmé&ny hodnot parametrd v nabidce ,Ridici systém* je u véech parametr( stejny a probiha
ve Ctyfech krocich.

Jednotlivé ovladaci kroky popisuji nasledujici ovlddaci sekvence. Jako pfiklad provedeme zménu
fizeni ,Binarni — Trvaly kontakt* na ,Binarni — Impulsni kontakt®.

Ovladaci sekvence

1.

V nabidce ,Ridici systém® vyberte parametr,
v tomto pFipadé ,Zpusob Fizeni“; oranzovy
ukazatel pfesurite na fadek pod moznosti
,Zpusob Fizeni“ (obr. poz. 1).

Ukazatel nelze pfesunout na nadpis, zde
,Rizeni, ale na fadek nize, ktery zobrazuje
aktualni parametr. Pokud se aktualni para-
metr zméni, pokracujte ovladacim krokem 2.

Potvrdte vybér (poz. 2).

Displej se zméni na nabidku ,Rizeni“, ozna-
Covaci ukazatel je umistén u prvni hodnoty
parametru.

Poznamka: Aktuélni hodnota parametru je
oznaéena hackem 4.

Vyberte novy parametr pro fizeni; ve ved-
lejSim pfikladu umistéte oranzovy oznaco-
vaci ukazatel u fizeni ,Binarni“ na moznost
»impulzni kontakt* (poz. 3).

Potvrdte vybér (poz. 4).

Displej prejde zpét do nabidky ,Ridici sys-
tém*“ a u moznosti ,Rizeni“ se zobrazi nové
nastavena hodnota.

Poznamka: Pokud nyni aktivujete nabidku
,Rizeni*, je za hodnotou parametru ,Impulzni
kontakt“ uveden hacek.

NizZe jsou uvedeny parametry a mozné para-
metrizace pro fidici systém. onfadl' parametr(
odpovida struktuie nabidky ,Ridici systéem®.

Ridici systém — Rizeni

Vedlejsi ilustrace zobrazuje prehled nabidky

fizeni ,Rizeni“; pohon Ize ovladat Fidicim systé-

mem rdznymi zpUsoby, podle provedeni:
u binarné",
®  analogové“ nebo pres

®  primyslovou sbérnici*.

Zpusob vypinani se zadava nastavenim hodnoty
(parametru) (na bo¢ni ilustraci oznaceno oran-

Zov&) parametru ,Rizeni*.

Pro binarni fizeni Ize napfiklad nastavit trvaly
kontakt, impulzni kontakt nebo proporcionalni
pojezd.

1= O O

Rizeni

......

Prc;porclo;l—é-lni pojezd

[ ]
Analogovy -
Polohovy regulator Al [

Procesni regulator Al1

Obr.: Parametrizace v nabidce Ridici
systém

Binarni
—(Trvaly kontakt ]

—[Impulsnl' kontakt

—_—

—[Proporcionélnl’ pojezd

Analogovy

— Polohovy regulator Al1

e

em

— Procesni regulator Al1

t

— Polohovy regulator Al2

_— Y VW

—[Procenl’ regulator Al2

re

Ridici sys
I

re

Priimyslova sbérnice

re

~

— Trvaly kontakt

— Polohovy regulator

— Procesni regulator

T e

—[Proporcionélnl' pojezd

Interni

—Pevna poZ. hod. proc. reg. )

(

Obr.: Nabidka parametru: ,,Rizeni*
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Binarni fizeni
Binarni
Trvaly kontakt
Impulsni kontakt
Proporcionallni pojezd
Trvaly kontakt
Trvaly kontakt pfes binarni vystupy otevirani a zavirani.
Pohon pojizdi, dokud existuje signal OTV nebo ZAV. Pohon se zastavi, kdyz signal zmizi, je

dosazena koncova poloha nebo jsou sou¢asné vydany pfikazy otevieni a zavreni.
Standardni nastaveni, pokud neni fizeno polohovym regulatorem.

Impulsni kontakt
Impulsovy kontakt pfes binarni vstupy OTV, ZAV a STOP.
Pohon pojizdi po impulsu OTV nebo ZAV tak dlouho, dokud neobdrzi signal STOP nebo dokud
nedosahne koncové polohy. Signal pro opaény smér zplsobi pfimou zménu sméru jizdy.
Lze jen tehdy, pokud neni pro parametr ,Alternativni fizeni“ hodnota ,Neaktivni*.

Proporcionalni pojezd

Pohon pojizdi také v pfipadé velmi kratkych A Regulaéni draha Ridici doba
fidicich dob umérné k délce fidici dOby na Celkova regulaénl' = Celkova regulaénl'
binarnich vstupech OTV/ZAV. Draha, kterou dréha doba

pohon urazi, je v pfesné stejném poméru - — —
k celkové regula¢ni draze, jako je fidici doba ~ Vzorec: Pomér regulacni drahy k regulacni
k trvani celé doby chodu, viz vzorec na boku. dobé

Pfitom musi byt zjist€na regulaéni doba (doba chodu). Zjistuje se automaticky pohonem podle
nastaveni koncové polohy. Viz také kapitola ,8.5.3 Proporcionalni pojezd” na strané 81.
Lze nastavit pouze pfi zapojeném polohovém regulatoru.

Analogové fizeni

Analogovy
Polohovy regulator Al1

Procesni regulator Al1
Polohovy regulator Al2
Procesni regulator Al2

Polohovy regulator Al1
Polohovy regulator s pozadovanou hodnotou pfes analogovy vstup Al1.
Polohovy regulator se aktivuje v pohonu a pohon pojizdi umérné k analogovému signalu
0/4 — 20 mA.
Lze nastavit pouze pfi zapojeném polohovém regulatoru.
Standardni nastaveni, pokud je fizeno polohovym regulatorem.

Procesni regulator Al1
V pohonu se aktivuje regulator procesu. Zadana pozadované hodnoty se provadi pfes analogo-
vy vstup Al1 (0/4 — 20 mA). Skute€na hodnota procesu se zjiStuje pfes vstup Al2 (0/4 — 20 mA).
Lze nastavit pouze pfi zapojeném regulatoru procesu.

Polohovy regulator Al2
Jen pokud je k dispozici vstup pozadované hodnoty Al2.
Jako v pfipadé polohového regulatoru Al1, pouziva se vSak vstup pozadované hodnoty Al2.
(Pokud je vstup pozadované hodnoty Al2 dostupny, Ize rozhodnout libovolné, pokud zda byt
pozadovana hodnota polohového regulatoru zadana pres Al1 nebo Al2.)

Procesni regulator Al2
Jako regulator procesu Al1, avSak zadani pozadované hodnoty pfes analogovy vstup Al2
a skute€na procesni hodnota pfes analogovy vstup Al1. Jen pokud je Al2 k dispozici (vétSinou
u regulatoru procesu).
(Pokud je analogovy vstup pozadované hodnoty Al2 dostupny, Ize rozhodnout libovolné,
zda ma byt pozadovana hodnota zadana pres Al1 nebo Al2.)
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Rizeni pres sbérnici

Primyslova sbhérnice
Trvaly kontakt
Polohovy regulator
Procesni regulator
Proporcionalni pojezd

Trvaly kontakt
Trvaly kontakt pfes primyslovou sbérnici s pfikazy OTV/ZAV.
Pohon pojizdi, dokud je odesilan pfikaz OTV nebo ZAV. Pohon se zastavi, pokud jsou v na-
sledném telegramu pfikazy zruSeny nebo je dosaZzena koncova poloha.

Pouze pfi nainstalovaném rozhrani primyslové sbérnice.

Polohovy regulator
Polohovy regulator s poZzadovanou hodnotou pfes rozhrani primyslové sbérnice (viz polohovy
regulator Al1, strana 68).
Pouze pfi dostupném rozhrani primyslové sbérnice a aktivnim polohovém regulatoru.

Regulator procesu
Jako u analogového Fizeni ,Procesni regulator Al1“, resp. ,Procesni regulator AI2L,
viz strana 68. Procesni regulator se zadanou hodnotou pfes sbérnici Fieldbus.

Proporcionalni pojezd
Jako Fizeni ,Binarni“ ,Proporcionalni pojezd®, viz .
Rizeni proporcionalniho pojezdu probiha pres ptikazy OTV/ZAV v telegramu priimyslové sbérni-
ce.
Jen pfi zapojeném polohovém regulatoru.

Interni Fizeni

Interni
Pevné poz. hod. proc. reg.

Pevna pozadovana hodnota regulatoru procesu
Nastavena pevnéa pozadovana hodnota se Fidi regulatorem procesu.

Nastaveni pevné pozadované hodnoty se zadava pomoci softwarovych funkci (viz také ,8.5.1
Aktivace softwarovych funkci a variant pro zakazniky“ na strané 79 a dodatek k navodu

k obsluze ,Regulator procesu®).

Aktualni hodnota procesu pres Al2, resp. Al1.

Jen pfi zapojeném regulatoru procesu.

8.3.4 Ridici systém — alternativni Fizeni

Parametr ,Alternativni fizeni“ umozfiuje pfepnuti na druhy zplsob fizeni, napf. v pfipadé poru-

chy zmény analogového Fizeni na binarni. Je v8ak nutné, aby v parametru ,Rizeni“ byla zadana
moznost ,Impulzni kontakt®. Pfepinani mezi fizenim a alternativnim fizenim se provadi pfes binarni
vstup STOP.

Nastaveni hodnot parametru se provadi stejné jako u moznosti ,Rizeni*, viz pfedchazejici kapitola
,8.3.3 Ridici systém — Rizeni“ na strané 67. Nastavenim hodnoty parametru se aktivuje moznost
alternativniho fizeni. Aktivaci hodnoty ,Neaktivni“ se moznost alternativniho Fizeni deaktivuje.

Alternativni fizeni
Neaktivni

,,Neaktivni“v: JAlternativni fizeni“ neni aktivni. Lze Fidit pouze pfes typ Fizeni, ktery byl nastaven pfes
parametr ,Rizeni*.
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Ridici systém — Binarni vstup

Nastaveni vstupli OTV, ZAV, STOP Binarni vstup
a Rezim.
£
P D
Binarni vstup ? Klidovy proud (KP) )
| Pracovni proud (PP) o “Pracovni proud (PP) )
| Klidovy proud (KP) ‘G
Pracovni proud [PP] (vysoce aktivni) o I‘""'.
Aktivni pfi signalu 24/48 VV DC. | ——————
Klidovy proud [KP] (malo aktivni) -
Aktivni pfi signalu 0 V DC. Obr.: Nabidka parametru ,,Binarni vstupy*

Nastaveni pro NOUZOVY vstup se zadava )
v nabidce ,Bezpecnost®, viz ,8.4.1 NOUZOVY
vstup“ na strané 77.

K rozpoznani preruseni vedeni dojde jen tehdy, pokud Uroveri binarnich vstupt OTV, ZAV, STOP
a RezZim je nastavena na AS, tzn. aktivné pfi 24/48 V DC. Pokud signal vlivem pferuSeni vedeni
spadne na 0 V DC, dojde k okamzitému pFeruSeni blokace pfepinani!

Vstup rezimu

Pfes tento binarni vstup Ize z fidiciho stanovisté fidit dodate¢né funkce.

Rezim - vstup

Z&dna funkce

Blokace prepinani MISTNE/DALKOVE
Aktivovat provoz motoru

Aktivace MISTNE

Zadna funkce
Signal z fidiciho stanovisté nema zadny vliv.
Blokace prepinani MISTNE/DALKOVE
Sigr}él z l"vl'diciho stanoviété zabrafuje pfepnuti Fizeni na pohonu mezi rezimy DALKOVE
a MISTNE.
Signal = aktivni: Pfepinani je blokované.
Signal = neni aktivni: Pfepinani je mozné.
Aktivace provozu motoru
Signalem z Fidiciho stanovisté Ize aktivovat nebo zablokovat (zamek motoru) elektricky pojezd
pohonu.
Signal = uroven high (24/48 V, nezavisle na nastaveni AS/RS): Pohonem Ize pojizdét.

Signal = uroven low (0 V): Pohon neni pfipraven k provozu. Ve stavovém fadku se zobrazi
<Zamek motoru®“.

Aktivace MISTNE
Z Fidiciho stanovisté Ize aktivovat nebo omezit ovladani na pohonu.
Signal = aktivni: Pohon Ize ovladat podle vybrané uzivatelské drovné.

Signal = neni aktivni: Ovladani je mozné pouze v uzivatelské urovni ,Pozorovatel”. Kromé toho
Ize ptepinat mezi fizenim typu MISTNE, DALKOVE nebo VYPNUTO.
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.3 Parametry pro fidici systém

Ridici systém — analogovy vstup Al1

Zadani analogového vstupu 1 pro zadani po-
zadované hodnoty polohového regulatoru nebo
regulatoru procesu nebo pro zadavani poctl
otacek.

Charakteristicka krivka

Charakteristicka kfivka
| Stoupajici

| Klesajici

Stoupajici

Vzestupné: 20 mA odpovida

100 % OTV (otvefeno), viz obr. 2.
Klesajici

Sestupné: 20 mA odpovida

0 % OTV (otvereno).

Rozsah

Rozsah
4 -20 mA
0-20mA

4-20 mA
Detekce preruseni vedeni mozna (live zero).

0-20mA
Detekce prerudeni vedeni neni mozna
(dead zero).

Ridici systém — analogovy vstup Al2

Analogovy vstup Al2 se zobrazuje pouze tehdy,
pokud je dostupny dodatecny pfidavny modul.
Nastaveni hodnot parametru se provadi jako

u moznosti ,Analogovy vstup Al1*, viz pfedcha-
zejici kapitola.

Ridici systém — Binarni vystupy

Pro binarni zpétné hlaseni pohonu na Fidici
techniku je k dispozici celkem 8 vystupu hlaseni.
Kazdy z téchto vystupt muze byt vypnuty nebo
obsazeny jednim z 21 stavovych hlaSeni, ktera
jsou na vybér, viz vedlejSi pfehled nabidky.

Dale Ize pevné nastavit Uroven signalu zpétného
hlaSeni: Klidovy proud (KP) nebo pracovni proud
(PP).

Pracovni proud (PP): Aktivni pfi signalu
24/48 V DC
Klidovy proud (KP): Aktivni pfi signalu 0 V DC

Analogovy vstup Al1
Charakteristicka krivka
~g —( Stoupajici )
» Klesajici )
— Klesajicl
> J
\2 ™ Rozsah
20 ' | —4-20mA )
| @ —0-20mA )
1
i i
! AT
— :

Obr. 1: Nabidka parametru
»Analogovy vstup Al1*

Charakteristicka kiivka
sloupajici

Pocet

klesajici

[ =y -]
S o~
o

o
=1

™

Charakleristicka kfivka

Potel
oté

itek
=N n
X n

n

H = mmmmmmm ]

0 4 8 12 16 20mA 0 4 B8 12 16 20 mA
| 4-20mA | 4-20mA
0-20 mA 0-20mA

Obr. 2: Pievod hodnoty 0/4 — 20 mA

v rozsahu 0 — 100 % nebo v poctu otacek

pfi odliSné rozliSovaci linii
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.3 Parametry pro fidici systém

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Vystup 1
Pfehled nabidky najdete na obr. vpravo.

Standardni nastaveni zobrazuje tabulka na
nasledujici strané.

Neobsazeno
Hlasici vystup 1 neni obsazeny zadnym
z moznych stavovych hlaseni. ,Vystup 1“ je
vypnuty.
Koncova poloha ZAV
Pohon se vypnul v koncové poloze zavirani.

7

em

t

re

re

Koncova poloha OTV
Pohon se vypnul v koncové poloze otevirani.

e

Ridici sys
[

k2

Moment ZAV byl dosazen

Pohon se vypnul ve sméru zavirani
v zavislosti na toivém momentu.

Moment OTV byl dosazen

Pohon se vypnul ve sméru otevirani
v zavislosti na to¢ivém momentu.

Moment ZAV/OTV byl dosazen
Pohon se vypnul ve sméru zavirani nebo
otevirani v zavislosti na toivém momentu.

Porucha

Doslo k poru$e (typ poruchy najdete
v kapitole ,4.3 Hlaseni stavu pohonu“ na
strané 18).

Blika¢
Pohon pojizdi. Signal se pfepina mezi moz-
nosti ,high* a ,low* v intervalu 2 sekund.

Pripraveno k provozu
Pohon muZe pojizdét s ovladanim ,MISTNE*
nebo ,DALKOVE®.

Pfipraveno k provozu + DALKOVE
Pohon miZe pojizdét s ovliadanim ,DALKO-
VE*“.

Mistné

Pohon se nachazi ve stavu MISTNE nebo
VYP.

Mezikontakt ZAV
Pozice pohonu se nachazi v rozmezi od 0 %
az po pozici parametrizovanou jako ,Mezi-
kontakt ZAV*, viz také .
Mezikontakt OTV

Pozice pohonu se nachazi v rozmezi od
pozice parametrizované jako ,Mezikontakt

OTV* do 100 %. Viz také strana 84.

Porucha teploty motoru

Je prfekro¢ena maximalni teplota motoru
(155 °C).

Vystraha teploty motoru

Je pfekro€ena vystrazna teplota motoru (ne
u2SG7...), viz .

Binarni vystupy

Nastavit hlaseni )

Vystup 1
V¥ Signal

{ Neobsazeno

—[Koncové poloha ZAV

—[Koncové poloha OTV

—(Moment ZAV byl dosaZen

—[Moment OTYV byl dosazen

—( Moment ZAV/OTV byl dosazen

—(Porucha

—(Blika¢

—( Pfipraveno k provozu

—( Pfipraveno k provozu+DALKOVE

—(Mistné

— Mezikontakt ZAV

—( Mezikontakt OTV

—( Porucha teploty motoru

—[V)’Istraha teploty motoru

—[Porucha ext. napéti

—(Udrzba

—[Zobrazeni chodu ZAV

—[Zobrazenl' chodu OTV

—[Zobrazenl’ chodu OTV/ZAV

—[Blikac': + koncova poloha ZAV

—(Blika¢ + koncova poloha OTV

— Konec drahy ZAVRENO

O

—(Konec drahy OTEVRENO

e T e e e e e e e e e e e e e Y Y Y Y Y Y Y P

V Hladina

~—

—I:[Klidovy proud (KP)

{Pracovni proud (PP)

Vystup 2
V¥ Signal

“Tano

Obr.: Nabidka parametru ,,Binarni vystupy*“
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8 Parametry a jejich mozné
8.3 Parametry pro ridic

hodnoty
i systém

Porucha ext. Napéti
DoSlo k pfepéti nebo podpéti, resp. k vypad-
ku napéti.

Udrzba
Byla pfekroCena jedna z nastavenych mez-
nich hodnot udrzby, .

Zobrazeni chodu zavirani
Pohon pojizdi ve sméru zavirani.

Zobrazeni chodu otevirani
Pohon pojizdi ve sméru otevirani.

Zobrazeni chodu OTV/ZAV
Pohon pojizdi ve sméru otevirani nebo
zavirani.

Blika¢ + koncova poloha ZAV
Pohon pojizdi ve sméru ZAV.; hlaSeni se
prepina mezi moznostmi ,high“ a ,low“ v in-
tervalu 2 sekund. Je-li dosazeno koncové
polohy ZAV, nastavi se hlaseni na moznost
»aktivni“.
Viz také vedlejsi ilustraci.

Blika¢ + koncova poloha OTV
Pohon pojizdi ve sméru OTV; hlaSeni se
pfepina mezi moznostmi ,high“ a ,low" v in-
tervalu 2 sekund. Je-li dosazeno koncové
polohy OTV, nastavi se hlaSeni na moznost
»aktivni®.

,Konec drahy ZAVRENO* nebo
»Konec drahy OTEVRENO*
— V zavislosti na draze: Hlaseni se nastauvi,
pokud je dosazeno polohy 0 %, resp.
100 %.

— V zavislosti na to¢ivém momentu: Hlaseni
se nastavi, pokud je v ramci pfislusné-
ho rozsahu koncovych poloh dosazeno
nastaveného to¢ivého momentu.

8.3.10 Ridici systém — analogovy vstup AO1
Analogovy vystup hlasi analogové:
® pozici servopohonu,

nebo

m v pfipadé aktivovaného regulatoru procesu
aktualni hodnotu procesu (pfedava signal
senzoru dal).

Aktualni hodnota polohy / procesu

Procesni / aktualni hodnota polohy
| Aktudlni procesni hodnota

| Aktualni hodnota polohy

Aktualni procesni hodnota

Koncova poloha Pohon Koncova poloha
ZAV dosaZena stoji OTV dosaZena
F‘ohgn pr.‘le|id|
Pohon pojizdi ve sméru otevirani
ve sméru zavirani — ——®—- — el
o O R -
0 100 % OTV
L F‘:lll'amelll'xr @ [ @ © @ @
Blikat ZAV + xxxx)( [ooooo|oxoxox 00000 | 00000

hl. konc. pol.

Blikag OTV +
hl. kenc. pol.
Hiddeni o Higeni o
sakivni© = XXXXX | semani = ©XoXoX

Obr.: Parametr Blika¢ ZAV/OTV
+ Hlaseni koncové polohy

00000 [axoxox | uooco| 11xxx| 00000

Hlageni
neaklivni* — 00000

Analogovy vystup AO1
£
9 Aktualni hodnota polohy )
2
ry 'Rozsah )
o —{ Charakteristicka kfivka )
=
Ni'd !
PR
1 1
N .
1
S—

Obr.: Nabidka parametru
»Analogovy vystup AO1

PFes analogovy vystup je vydavana procesni skute¢na hodnota. Lze nastavit jen pfi regulatoru

procesu.
Aktualni hodnota polohy

Pfes analogovy vystup je vydavana skute¢na hodnota polohy.
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.3 Parametry pro fidici systém

Navod k obsluze

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Rozsah
Rozsah
| 4-20mA
| 0-20mA

4-20 mA
Detekce preruseni vedeni mozna (live zero).
0-20mA

Detekce preruseni vedeni neni mozna (dead zero).

Charakteristicka krivka
Charakteristicka krivka
| Stoupajici
| Klesajici

Stoupajici

0/4 mA odpovida 0 % otevirani, 20 mA odpovida 100 % otevirani.

Klesajici

0/4 mA odpovida 100 % otevirani, 20 mA odpovida 0 % otevirani.

8.3.11 Ridici systém — analogovy vstup AO2

Analogovy vstup AO2 se zobrazuje pouze tehdy,
pokud je dostupny dodate¢ny analogovy modul.
Nastaveni hodnot parametru se provadi jako

u moznosti ,Analogovy vstup AO1“, viz pfedcha-
zejici kapitola.

8.3.12 Ridici systém — pramyslova sbérnice

PROFIBUS DP

)

Pouze pfi nainstalovaném rozhrani PROFIBUS. \g PROFIBUS DP
Podrobnosti naleznete v navodu k obsluze sbér- = Kanal 1
nice PROFIBUS. >
(7 —{ Adresa 0— 126
PROFI'BUS DP o Kanal 2
| Kanal 1 Adresa S
| Kanal 2 Adresa 4 = S
| Nastaveni PZD — Data procesu
— PZD 3 0—XXX|
Kanal 1 — PZD4 0— XXX
— PZD 5 0 —X)O{]
Kanal 1 {
| Adresa 0-126 — PZD6 0= XXX
0 s Obr.: Nabidka ,,PROFIBUS DP*
Adresa prlimyslové sbérnice pohonu na
kanalu 1 od 0 do 126.
Pfi dodani je nastavena hodnota 126.
Kanal 2
Kanal 2
| Adresa 0-126
kanal 2 (jen pfi redundantnim provedeni)
Adresa pramyslové sbérnice pohonu na kanalu 2 od 0 do 126.
Pfi dodani je nastavena hodnota 126.
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Data procesu

Data procesu
| PZD 3 0 — XXX

Na obrazovce procesu ,PPO2" mohou byt Ctyfi hodnoty procesnich dat (PZD) ,vypinény” daty
z pohonu. Cisla parametri zadana pod PZD 3 az 6 plati obdobné pro kanal 1i 2.
Podrobnosti najdete v navodu k obsluze sbérnice PROFIBUS.

MODBUS i
V" 1
Pouze pfi nainstalovaném rozhrani MODBUS.
Podrobnosti naleznete v navodu k obsluze sbér- g MODBUS
nice PROFIBUS. 'li | Kanal 1
MODBUS ® — =0
| Kanal 1 %’ Rychlost prenosu dat
Adresa o — 300 bit/s — 115,2 kbit/s|
Ryc.hlost pfen.osu dat - Parita / stopbit
Parita / stopbit — Zédné / 2 stopbity,
Cas monitorovani
- — Pfimé / 1 stopbit|
| Kanal 2
— Nepfimé / 1 stopbit]
Kanal 1 Cas monitorovani
— 0,0-255s
Kanal 1 )
| Adresa 1- 247 — Kanal 2
Adresa primyslové sbérnice pohonu na Obr.: Nabidka ,,MODBUS*

kanalu 1 od 1 do 247.
Pfi dodani je nastavena hodnota 247.

Nasledujici parametry komunikace Rychlost prenosu, Parita / Stopbit a Kontrolni doba
spojeni musi souhlasit s parametry fidici techniky (Master).

Rychlost prenosu dat

Rychlost prenosu dat
| 300 bit/s — 115,2 kbit/s

Rychlost pfenosu
V bitech za sekundu.

Mozné nastaveni:
300 bit/s, 600 bit/s. 1,2 kbit/s, 2,4 kbit/s, 4,8 kbit/s, 9,6 kbit/s, 19,2 kbit/s, 38,4 kbit/s, 57,6 kbit/s,
115,2 kbit/s. PFfi dodani je nastavena hodnota 19,2 kbit/s.

Parita / stopbit
Parita / stopbit
Zadny / 2 stopbity
Pfimy / 1 stopbit
Nepfimy / 1 stopbit
Zadny / 2 stopbity

Z4dna parita a 2 stop bity.
Primy / 1 stopbit
Suda parita a 1 stop bit.
Nepfimy / 1 stopbit
Liché parita a 1 stop bit.
PFi dodani je nastavena hodnota ,Pfimy / 1 stopbit".
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Cas monitorovani

Cas monitorovani
| 00s-255s

Cas monitorovani pfipojeni, mozné nastaveni:
0,0az25,5s.
Pfi nastaveni ,0“ monitorovani je vypnuté.
Pfi dodani je nastavena hodnota 3,0 s.

HART ,
1
Pouze pii nainstalovaném rozhrani HART. R
Podrobnosti najdete v navodu k obsluze rozhra- £
ni HART. 0
) Komunikace HART
Komunikace HART ™y Adresa )
Adresa o Gas monitorovani )
Cas monitorovani S
014
Adresa -
Nastavitelné od 0 do 63. Obr.: Nabidka ,HART*

PFi dodani je nastavena hodnota 0.
Cas monitorovani
Cas monitorovani nastavitelny od 0 do 3 600 s; pfi¢emz pfi nastaveni ,0“ je monitorovani
vypnuteé.
PFi dodani je nastavena hodnota 0 s.
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Navod k obsluze
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty

8.4 Bezpecnostné-relevantni parametry

Bezpeénostné-relevantni parametry

Tato kapitola popisuje

= parametry pro NOUZOVY pojezd, (NOUZOVY vstup, NOUZOVY podet otagek, NOUZOVOU

pozici)

= a mozné chovani servopohonu pfi pferuseni fidiciho signalu.

Poradi popisu jednotlivych parametr(i odpovida struktufe nabidky, viz ilustrace.

Postup zmény hodnot parametrd v nabidce ,Bezpe&nost® je stejny jako postup v nabidce ,Ridici sys-
tém*, viz ,8.3.2 Ovladaci sekvence: Zména parametrd v nabidce ,Ridici systém* na strané 67.

Parametry
| Bezpecdnost

| NOUZOVY vstup

NOUZOVY podet otadek

NOUZOVA pozice

Porucha ovladaciho zdroje

NOUZOVY pojezd:
NOUZOVY pojezd Ize spustit v poloze
,DALKOVE* pres

= binarni vstup NOUZOVE, nebo

= dalkovou zpravu pramyslové sbérnice,
nebo pres

m pferuSeni vedeni ovladaciho zdroje.

NOUZOVY vstup

NOUZOVY vstup
| Klidovy proud (KP)

| Pracovni proud (PP)

Klidovy proud (KP)

Aktivni pfi signalu 0 V DC
Pracovni proud (PP)

Aktivni pfi signalu 24/48 VV DC.
Pfi dodani je nastavena hodnota PP.

NOUZOVY pocet otacek

Pfi NOUZOVEM pojezdu je proveden pojezd
s NOUZOVYM poétem otadek do NOUZOVE

pozice.

NOUZOVY poéet otacek

K3 XX ot./m.

- XX ot./m.

¥ =Nouzovy pocet otacek ve sméru zavirani
2 = NOUZOVY podet otaéek ve sméru otevirani

Parametry

NOUZOVY vstup
_I:[ Normalné zavieny (NC) ]
{Normalin& otevieny (NO) )
NOUZOVY poéet otacek
— ¥ XX ot./m. |
- - XX ot./m. )
NOUZOVA pozice
— 04az100 % |

1

:

1

:

Chyba ovladaciho zdroje
H — Najeti do NOUZOVE pozice
1

.

.

.

—[Udrienl’ polohy

—[Najeti na pev. poz. hodnotu

)
)
—[Zachovat akt. proces. hodnotu ]
)
)

—(Provedeni posledniho pfikazu

Obr: Nabidka Bezpecnost

Informace o parametrizaci v ramci rozsahu otacek najdete na typovém Stitku.

Pfi dodani je nastaven:
Pocet otacek 35 % Nmax.
Regulaéni doba 28 s/90°.
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8.4.3

8.44

8.5

8 Parametry a jejich mozné hodnoty Navod k obsluze
8.5 Softwarové funkce SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

NOUZOVA pozice

P¥i NOUZOVEM pojezdu se pojezd do zadané
polohy realizuje samoc¢inné.

NOUZOVA pozice
| XX %

NOUZOVA pozice 0 az 100 % v krocich po 1 %.
PFi dodani je nastavena hodnota 0.

Chyba ovladaciho zdroje Porucha ovladaciho zdroje

Pferuseni fidiciho vedeni je u fizeni detekovano | Najeti do NOUZOVE pozice

pfes | Udrzeni polohy

= analogové vstupy s rozsahem signald | Zachovat akt. proces. hodnotu
4 - 20 mA,

Najeti na pev. poz. hodnotu
Provedeni posledniho pfikazu

= pramyslovou sbérnici.

Najeti do NOUZOVE pozice
PF¥i vypadku signalu z fidiciho signalu se aktivuje NOUZOVY pojezd.
Na displeji se zobrazi hlaseni: ,Zadny signal - NOUZOVA pozice®.
Udrzeni polohy
PF¥i vypadku signalu se udrzuje aktualni poloha a na displeji se zobrazi hlaseni: ,Zadny signal —
Udrzeni polohy*.
Zachovat aktualni procesni hodnotu
Aktualni procesni hodnota je zachovana a na displeji se zobrazi hlaseni: ,Zachovat akt. proces.
hodnotu®. Jen pokud je aktivni ,regulator procesu*.
Najeti na pevnou pozadovanou hodnotu
Pfi vypadku signalu aktualni procesni hodnoty je proveden pojezd do pevné pozadované hod-
noty, ktera zdstane zachovana. Poté se zobrazi také hlaSeni: ,Najeti na pev. poz. hodnotu®.
Provedeni posledniho prikazu
Pfi vypadku signalu Fidiciho stanovisté se provede posledni pfikaz pfed vypadkem signalu.
Na displeji se zobrazi hlaSeni: ,Provedeni posledniho pfikazu®.
Toto nastaveni je Ucelné jen u Fizeni pres pramyslovou sbérnici.
Pfi dodani je nastavena moznost ,Udrzeni polohy*.

Softwarové funkce

Kromé standardnich funkci Ize aktivovat doda- [ | -
te€né softwarové funkce. Tyto dodatecné funkce
se liSi podie —{ Aktivace softwarovych funkci |
u softwarovych funkci i i
= a zakaznickych variant. ; —{Balohovy reguidior )
() —[Charakt. kfivka reg. doby ]

Softwarové funkce jsou funkce, které rozsifuji oy . | e —
rozsah vykonu servopohonu (viz také nasledujici | © [Pmpom'onalm pojezd ]
kapitola ,Volitelné softwarové funkce*). g — Procesni regulétor )
Zakaznické varianty jsou specifické softwarové {Analogove fizent otétek )
programové volby, které se lisi od standardnich — Charakt. kiivka ot. )
funkci a které upravuji vlastnosti pohonu podle —[Funkce Split Range ]
jednotlivych pozadavkl zakaznika.

— —| Zakaznicka varianta )

Softwarové funkce a zakaznické varianty jsou P
jiz obsazeny v pohonu, pokud byly sou¢asti ob- i
jednavky. Lze je viak aktivovat také dodatec¢ns, '
viz ilustrace vySe ,Nabidka softwarovych funkci® Obr: Nabidka softwarovych funkci
a nasledujici kapitola.
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.5 Softwarové funkce

Aktivace softwarovych funkci a variant pro zakazniky

Tato kapitola popisuje aktivaci volitelnych softwarovych funkci a zakaznickych variant. Softwarovou
funkci a zakaznickou variantu Ize aktivovat v uzivatelské urovni ,Odbornici“. Postup zmény urovné
uzivatele najdete v kapitole ,6 Sprava uzivatel(“ na strané 31.

Aktivace softwarové funkce nebo zakaznické varianty vyzaduje aktivacni kéd, ktery je k dostani
jako prislusenstvi. Aktivaéni kod se u kazdého pohonu lisi.

Neopravnéna aktivace a nastaveni zakaznickych variant mize vést k poskozeni pohonu, armatury

A | a zafizeni!

Ovladaci sekvence pfi aktivaci softwarovych
funkci je vzdy stejna, a proto je zde popsana jen
na prikladu.

Ovladaci sekvence

1. V nabidce ,Parametry“ vyberte moznost
LSoftwarové funkce".
Zobrazi se nabidka ,Softwarové funkce”
s diléi nabidkou ,Aktivace softwarovych funk-
ci“ (obr. 1, poz. 1).
Pokud jsou aktivni softwarové funkce a/nebo
zakaznické varianty, které Ize parametrizo-
vat, zobrazi se jejich nazvy, obr. 1, poz. 2.

2. Vyberte moznost ,Aktivace softwarovych
funkci® (obr. 2, poz. 1 a potvrdte (obr. 2,
poz. 2).

Zobrazi se nabidka se seznamem vSech
moznych softwarovych funkci a jejich stavu:

— LAktivovano®: Funkce jiz byla aktivovana.
— ,Zadat kéd“: Funkce nebyla aktivovana.

3. Vyberte pozadovanou softwarovou funkci,
obr. poz. 3; ve stavajicim pfikladu ,Regulator
procesu‘.

4. Potvrdte vybér, obr. poz. 4.

Displej se pfepne na moznost zadavani
kodu.

5. Zadejte aktivacni kéd, obr. poz. 5.
Jakmile zadate vSechny Ctyfi Cislice aktivac-
niho kédu, zméni se oznaceni na moznost
LDalsi".

6. Potvrdte ,Dalsi” (poz. 6).
Displej se zméni na nabidku ,Softwarové
funkce” a zobrazi se pfislusna aktivova-
na funkce (viz také ovladaci krok 1 vyse
aobr. 1, poz. 2).

7. Pro parametrizaci funkce vyberte moznost
~Softwarové funkce®.
Dale postupuije tak, jak je popsano v pfislus-
ném dodate¢ném navodu k obsluze.

Postup parametrizace softwarovych funkci a za-
kaznickych variant je popsan v samostatnych
navodech.

* Pokud chcete aktivovat zakaznickou variantu,
otacejte regulatorem pohonu, dokud oranZzova
znacka volby neukazuje na moznost ,Zakaznic-
ka varianta“.

1 Softwarové funkce

Aktivace softwarovych funkci
Palohovy regu Iéto_r_

2 Proporcionalni pojezd
Zakaznicka varianta

Obr. 1: Nabidka ,,Softwarové funkce“

10w 0
(SoftwarcBunkce |

Aktivace softwarovych funkci
Procesni requidtor

5(0](2](3][3]
@25

6 lall

Stomo

Obr. 2: Aktivovat softwarovou funkci
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty

Navod k obsluze

8.5 Softwarové funkce SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8.5.2 Polohovy regulator

Polohovy regulator
| Pozadovana hodnota (setpoint)
| Linearni
| Pomalé otevirani
| Rychlé otevirani

| Mrtva zéna
Min. 0,2 %
|
| Max. 2,5%

Pozadovana hodnota

Ke standardnimu nastaveni vstupu pracovni % & Pomalé otevirani
o

hodnoty ,vzestupné / sestupné” je zde mozna _;r 100
linearita odliSného pfizplsobeni tvaru kfivky. [ .
1 = 7
[=]
Pozadovana hodnota (setpoint) : §.5n
Linearni 18
- L =
Pomalé otevirani Il B
Rychlé otevirani i 0 50 100 %
Pracovni hodnota fidici techniky
Pomalé otevirani
Linearni e s e Linidirnii

..
=]
S 8~

Hodnota polohy
v
=]

Rychlé otevirani

0 50 100%

Pracovni hodnota fidici techniky

Rychlé otevirani
= | @Al

Shoduije se s prib&hem standardni pracovni  Obr.: Pfizpisobeni charakteristiky

hodnoty.

Pomalé otevirani

Skute¢na hodnota nastaveni (pohonu) je mezi koncovymi polohami vyrazné mens$i nez zadana

pracovni hodnota nastaveni, viz obr. vpravo.

Rychlé otevirani

Skute¢na hodnota nastaveni (pohonu) je mezi koncovymi polohami vyrazné vétsi nez zadana

pracovni hodnota nastaveni, viz obr. vpravo.

Polohovy regulator pracuje adaptivng, tzn. mrtva zéna (prah rozliSitelnosti) se automaticky pru-
bézné prizplsobuje regula¢ni draze. Nezavisle na procesnich poZadavcich Ize nastavit minimalni

a maximalni hodnotu mrtvé zény.

Mrtva zéna
Mrtva zéna
Min. 0,2 %
Max. 2,5%

Mrtva zéna, minimum

0,2 % az 5 %.

Standardni nastaveni je 0,2 %.
Mrtva zéna, maximum

0,2% az5 %.

Standardni nastaveni je 2,5 %.
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Navod k obsluze 8 Parametry a jejich mozné hodnoty
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.5 Softwarové funkce

Proporcionalni pojezd
Pohon pojizdi také v pfipadé velmi kratkych fidicich dob umérné k délce Fidici doby.
PFitom musi byt zjisténa cela doba chodu (doba béhu od jedné koncové polohy ke druhé). Tu mdze

stanovit samotny pohon automaticky po nastaveni koncové polohy nebo ji mize zméfit a zadat
uZivatel.

Viz také ,Binarni fizeni“ na strané 68.

Proporcionalni pojezd
Doba chodu

Autom. detekce
Definovano uzivatelem

Doba chodu

Doba chodu
Autom. detekce
Definovano uzivatelem

Autom. detekce

Samocinné ur€eni doby chodu.
Definovano uzivatelem

Dobu chodu stanovuje uzivatel.

Autom. stanoveni
Doba chodu OTV X,Xs
Doba chodu ZAV X,Xs

Doba chodu OTV
Doba chodu ZAV

Doba chodu se nové ur€uje po kazdém nastaveni koncovych poloh nebo zméné doby nabé&hu.
Za ucelem zjisté&ni musi pohon najet alespor 3 % regulaéni drahy v jednom sméru.

Definovano uzivatelem
Doba chodu OTV X,X's
Doba chodu ZAV X,Xs

Doba chodu OTV
Doba chodu ZAV

Doby chodu OTV a ZAV Ize zadat odliSné.
Mozné nastaveni pro regulani dobu: 5 az 3276 s.
Standardni nastaveni je 60 s.
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8 Parametry a jejich mozné hodnoty Navod k obsluze
8.5 Softwarové funkce SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8.5.4 Volitelné softwarové funkce

u Polohovy regulator (popis naleznete v tomto navodu k obsluze), obj. €.: 2SX7200-3FC00*
Typ:2S .7 ...-..... -4.B.
U modelu HiMod je softwarové funkce ,Polohovy regulator® soucasti rozsahu vykonu.

® Procesni regulator (regulator PI), obj. ¢.: 28X7200-3FG00* resp. 2SX7200-3FG08 pro HiMod.
Typ:2S.75..-..... -4 . C/L.resp.2SA78 ..-..... -4.C/L.
Dopliujici provozni navod Y070.346

= Nastaveni otaCek v zavislosti na otackach (charakteristika otacek)**, obj. €.: 28X7200-3FD00*
Typ:2S.7...-..... -4 .DIE .
Doplnujici provozni navod Y070.345

u Analogoveé Fizeni otaCek™*, obj. €.: 25X7200-3FE00*
Typ:2S.7...-..... -4.FIG.
Doplfiujici provozni navod Y070.344

® Polohovy regulator s funkci Split-Range, obj. ¢.: 2SX7200-3FH00* resp. 2SX7200-3FH08
pro HiMod.
Typ:2S.7...-..... -4.H.
Dopliujici provoznl navod Y070.343

= VoIné nastavitelné regula¢ni doby zavislé na draze, obj. ¢.: 2SX7200-3FJ00*
Typ:2S.7...-..... -4 . JIK.
Doplrujici provozni navod Y070.340

* Objednaci &islo pro dodate¢nou aktivaci softwarové funkce.

- Pocet otacek u otoéného pohonu 2SA7. .. ;
- Regulaéni doba pro kyvny pohon 2SG7, 2SQ7. . . nebo 2SA7. . . s kyvnou pfevodovkou

PFi dodate¢ném objednani doplrikové softwarové
funkce vzdy uvadéjte vyrobni &islo servopohonu.

Sériové Cislo je uvedeno na typovém Stitku
elektronické jednotky (viz obr.) a je zobrazeno
také v ¢asti ,Hlavni nabidka“ » ,Monitorovani®
» ,Elektronicky typovy Stitek » ,Sériové Cislo“.

B Aktorik

Eigktronikeinheit | electronics unit SEVEN
u -Wr 12345878901

Pokud byla vyménéna Fidici deska, neni vyrobni
Cislo nové fidici desky stejné jako &islo na typo-
vém $titku. PFi objednani softwarové funkce se
zasadné uvadi Cislo, které je uvedené v nabidce
Monitorovani.

MADE IN GE RMANT

Pokyny pro aktivaci doplrikové softwarové
funkce naleznete v pfedchozi kapitole. Pokud
potfebujete pro softwarovou funkci aktualngjsi
firmware, mlzZete o néj pozadat prostfednictvim
servisu.

Aktualizace servopohonu s novym firmwarem se
provadi pomoci PC parametrizaéniho programu
COM-SIPOS.

Pfi aktualizaci firmwaru se neméni parametry
pohonu (zékaznicka nastaveni a parametry

vyrobce) v€etné nastaveni koncovych poloh . L
a provoznich dat. Obr.: Sériové &islo na elektronické jednotce
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Parametry
I

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.6 Specialni parametry

Specialni parametry

Specialni parametry umozriuji pfizpusobit vlastnosti pohonu konkrétnimu provoznimu prostfedi.
Navic umoznuji efektivni planovani intervall Gdrzby armatury, naptiklad v zavislosti na spinacich

cyklech nebo provoznich hodinach.

Prehled nabidky ,Specialni parametry“ zobrazuje nasleduijici ilustrace.

Specialni parametry

Identifikator zarizeni
+——{  Zadavani identifikatoru zarizeni)

Oddélena instalace

Z4dné nebo <=10 m )

>10 m s filtrem ]
Mezikontakt

(¥ X%

— = XX % |

Motor

(Predehfivani motoru  Zap/Vyp |

[ Vystraha motoru XXX °C |

[ Ochrana motoru Zap/Vyp |

Interval udrzby armatury
__(Spinaci cykly (v tisicich)  XXXX |
L Vypnuti zav. na to¢. momentu XX |

—(Provozni hodiny motoru ~ XXXX |
Kontrola udrzby*

— Zap/Vyp |
Tésné uzavieni*

—( Zap/Vyp |
Doba nabéhu*

L ( 0,1a71,0/20s)
Brzdna sila*

L ( 0a2250% |
Prod. hlaseni vypadku sité*

L ( 0,1az250s )

Toc€ivy moment, méfici priruba*

S— Neni dostupné |
— Analogovy vstup Al1)
— Analogovy vstup Al2)

Limit prerus. ved. analog. vst.*

Obr.: Nabidka ,,.Specialni parametry“

[ Dolni limit X,XmA |
——( Horni limit XXX mA |
Zkusebni provoz*
| Zku3ebni provoz Zap/Vyp |
L Doba pojezdu ZAV XXXX s |
| Pauza ZAV XXXX s |
| Doba pojezdu OTV XXXX s |
- Pauza XXXX s |
Omezeni napéti ZK*
— Zap/Vyp |
Monitorovani doby chodu*
— Zap/Vyp |
Pocet ot. konc. polohy*
—( Normélnl’]
—( Rychlé spusténi|
— Rychlé spusténi / zastaveni|
Autom. prijeti konc. poloh*
— Zap/Vyp |
Akcept. doba ridic. systému*
L 00az2255s |

* Tyto parametry Ize zménit pouze na
urovni uzivatele ,Odbornici* (viz také
,6 Sprava uzivateld” na strané 31).
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8.6.1

8.6.2

8.6.3

8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.6 Specialni parametry

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Identifikator zarizeni

Identifikator zarizeni slouzi k dokumentaci zafri-
zeni. MGze obsahovat az 20 znak.

Pokud vyberte v nabidce ,Specialni parametry®
moznost ,ldentifikator zafizeni“, zobrazi se na
displeji nasledujici hlaseni s aktualnimi identifi-
katory zafizeni, obr. 2, poz. 1.

Zadavani identifikatoru zarizeni

1. Otocte regulatorem pohonu a oranzovou
znacku (obr. 2, poz. 2) na pozadovany
symbol.

2. Stisknéte regulator pohonu. Pozadovana
znacka bude pfevzata na fadek (obr. 2,
poz. 1).

Korektura posledniho zadani probiha pres
tlacitko X (obr. 2, poz. 3)

Prepnuti na zadavani Cislic provedete tladit-
kem 123 (poz. 4)

Mezeru zadate tlaitkem mezerniku (poz. 5).

Oddélena instalace

Pokud se elektronicka jednotka montuje
oddélené od pohonu, je tento parametr dlezity
pro bezproblémovy provoz pohonu!

Pfi chybném nastaveni nemusi fizeni pfipadné
rozpoznat blokadu nebo se pohon pfi nizkém
to€ivém momentu vypne.

Oddélena instalace
| Zadné nebo <=10 m
| >10 m s filtrem

Zadna nebo <=10 m

Parametry
| Specialni parametry
| Identifikator zafizeni

1
XYZ1234567890ZXY
[EJRITIY]UL1]JO]P]
LSJJ[FJGIHIJIK]L)
CClviB N

ll_i,_c

X

UloZit
Zrusit

N\

Obr.: Zadavani identifikatoru zarizeni

€= = 10 M —
/mn(Fit] > 10m =

Obr.: Oddélena instalace

Nastaveni, pokud se nepouzije oddélena instalace nebo se pouzije oddélena instalace do

10 m.
>10 m s filtrem

Nastaveni pfi oddélené instalaci delSi nez 10 m s LC filtrem.
Ve stavu dodani je parametr nastaven podle objednavky.

Mezikontakt

Pomoci parametru Mezikontakty se definuje
oblast regulacni drahy a hlaseni (aktivni) se
fidici systém odesila, pokud se pohon nachazi
v tomto rozsahu.

Mezikontakt
0%
100 %

|#] | o]

-
Ll

Regulacni draha
o 1]
T 1
Rozsah nastaveni

ZAV $=0% - 100 %=——>
5

Rozsah nastaveni

<4+——-100%-0%-4 OTV

1T 1 T 1 ]

A 0
Mezikontakt ZAV 100 %

nastaven
1

Mezikontakt OTV
nastaven
I

Hiaseni
mezikontaktu OTV

Hiaseni
mezikontaktu ZAV

Obr.: Funkéni princip mezikontaktu

Strana 84

Y070.302/CS



Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.6 Specialni parametry

¥ Mezikontakt ZAV

Signal je aktivni v rozmezi od 0 % az do parametrizované hodnoty.

Rozsah nastaveni: 0 az 100 % regulacni drahy.

Ve stavu dodani je vypnuti zavislé na to¢ivém momentu nastaveno na 0 az 2 %; pfi vypnuti

zavislém na draze 0 az 0 %.

= Mezikontakt OTV

Signdl je aktivni v rozsahu parametrizované hodnoty do 100 %.

Rozsah nastaveni: 100 az 0 % regulacni drahy.

Ve stavu dodani je vypnuti zavisle na toivém momentu nastaveno na 98 az 100 %; pfi vypnuti

zavislém na draze 100 az 100 %.

8.6.4 Motor

Motor
| Predehfivani motoru

| Vystraha motoru

| Ochrana motoru

pnuti/vypnuti predehfivani motoru

Aby nedochazelo ke kondenzaci, je pfi zapnutém zahtivani motoru a v zavislosti na rozdilu
mezi teplotou motoru a okolni teplotou zahfivan zastaveny motor stejnosmérnym proudem.

Pfi silné se ménicich klimatickych podminkach musi byt pohon v provozu se zapnutym prede-

hfivanim motoru.

Ve stavu dodani je pfedehfivani motoru nastaveno podle objednavky.

Vystraha motoru

Zde se nastavuje teplota (0 az 155 °C), po jejimz dosazeni se odesila vystrazné hlaseni. Vy-
strazny signal mlze prfedan fidici systém binarnim signalem a protokolem pramyslové sbérni-
ce. U modelu 2SG7 neni tato parametrizace dostupna.

PFi dodani je nastavena hodnota 135 °C

Ochrana motoru je aktivovana
Motor je vybaveny plnou elektronickou
ochranou proti tepelnému poskozeni.
Ochrana motoru je aktivovana jiz z vyroby
a da se vypnout.
V pripadé vypnuti ochrany motoru zanika
zaruka na motor!
Aby nedoslo k nezamérnému vypnuti ochra-
ny motoru se zobrazi se upozornéni, které
je nutné potvrdit.

Zména parametru
[ ma za nasledek
ztratu zaruky

a nelze ji vratit zpét.

Ulozit zmény?

Ano

Obr.: Vystrazné upozornéni
ochrany motoru
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8.6.5

8.6.6

8 Parametry a jejich mozné hodnoty
8.6 Specialni parametry

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Interval udrzby armatury

Parametry pro udrzbu umozhuiji efektivni
planovani intervalll provadéni udrzby armatury
v zavislosti napfiklad na provedenych spinacich
cyklech nebo provoznich hodinach.

Pokud je dosaZena néktera z hodnot
parametrizovanych v této ¢asti, je odeslano
hlaeni ,Je vyZadovana udrzba®“.

Viz také kapitola Monitorovani ,12.2 Mezni ter-
miny udrzby armatury® na strané 106.

Interval udrzby armatury
| Spinaci cykly (v tisicich) XXXX
| Vypnuti zav. na to€. momentu  XXXX

| Provozni hodiny motoru XXX

Spinaci cykly (v tisicich)
Po dosazeni parametrizovaného poctu
spinacich cykll je generovan signal

L2Udrzba“.
Mozné nastaveni:

Hodnoty parametri- Jednaz Udrzba se potvr- Cas na
zované v nabidce hodnot byla  zuje v nabidee dalgi
JInterval idrzby” dosazena  Diagnostika (drzbu
v v h 4
Interval ddrzby Hodnota Interval adrzby
armatury prekrotena armatury
T Trrirrrrrirtrirrijgroeria rrrrevrrrrrorid :
--------------------- > --------PIH-------------------P
HlaSeni: Hlaseni: HlaSeni:

Udrzba neni nezbytng ~ Udrzba je nezbytna  Udrzba neni nezbytna

Obr.: Interval udrzby armatury

— Pohony provozni tfidy Aa B: Od 1 000 do 100 000, vzdy o 1 000.

Nastaveni ve stavu dodani: 30 000.

— Pohony provozni tfidy C a D: Od 1 000 do 30 000 000 vzdy o 1 000.

Nastaveni ve stavu dodani: 10 000 000.

Vypnuti zav. na to¢. momentu

Po dosazeni parametrizovaného poctu vypnuti zavislych na to¢ivém momentu se aktivuje

signal ,Je vyzadovana udrzba®“.
Mozné nastaveni:

— Pohony provozni tfidy Aa B: Od 100 do 10 000, vzdy o 1.

Nastaveni ve stavu dodani: 3 000.

— Pohony provozni tfidy C a D: 200 az 20 000 vzdy po 1.

Nastaveni ve stavu dodani: 10 000.

Provozni hodiny motoru

Po dosazeni parametrizovaného po¢tu provoznich hodin motoru se aktivuje signal

~Je vyZadovana udrzba®“.

Mozné nastaveni: 0 h az 2 500 h po krocich vzdy po 1.

Nastaveni ve stavu dodani: 2 500 h.

Kontrola udrzby

Pokud je v nabidce ,Interval udrzby armatury*
dosazeno parametrizované hodnoty, je vydano
hlaseni ,Udrzba je nezbytna®, viz pfedchazejici
kapitola 8.6.5.

Je-li parametr ,Kontrola udrzby“ nastaven na
moznost ,VYP*, pak kontrola limitG udrzby
neprobéhne.

Kontrola udrzby
| Zap
| Vyp
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8.6.8

8.6.9

Navod k obsluze 8 Parametry a jejich mozné hodnoty
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod 8.6 Specialni parametry

Tésné uzavreni
Pfi aktivované funkci ,Tésné uzavieni“ neni uvnitf oblasti koncovych poloh mozna zadna regulace.

Pokud je uvnitf oblasti koncové polohy zruSen pfikaz pojezdu ve sméru této koncové polohy, resp.
odeslan signal STOP, pojizdi pohon pfesto dal, dokud nedojde bud k vypnuti v zavislosti na toivém
momentu, anebo dokud neni vydan pfikaz pojezdu v protéjSim sméru.

Takeé pfi vypinani v zavislosti na draze se pfi fizeni polohovym regulatorem nebo procesnim regula-
torem, podobné jako u vypinani v zavislosti na to¢ivém momentu, prodluzuje interni pfikaz pojezdu
az do dosazeni koncové polohy (0 % nebo 100 %).

Tésné uzavreni

Tésné uzavieni g Signal STOP
I Zap | g———————P¥ikaz pojezau
Vyp | i3di
—————— <4 Pohon pojizdi
ZAV : s

Tésné uzavieni vyp 0 Tésné uzavieni ~ Tésné uzavieni
Toto nastaveni je nutné, kdyZ chcete Poh Zap | di a3 vyp _
regulovat uvnitf oblasti koncovych poloh. anan pojec 2= Pohon se zastavi

do koncove polohy .

Ve stavu dodani je moznost tésného NS
uzavfeni zapnuta. Rozsah koncovych poloh ZAV

Obr.: Funkeni princip tésného uzavieni

Doba nabéhu

Parametr ,Doba nab&hu* zasahuje do integrovaného ménige frekvence. Cim kratsi je doba nabéhu,
tim rychleji dosahne pohon pfedepsaného poctu otaek. Nastaveni doby nabéhu ovliviiuje regu-
laéni chovani. Del8i doba nabé&hu vede k vy3&i pfesnosti regulace, ale omezuje pfitom dynamiku
regulace.

Doba nabéhu &

| XX £+ Pozadovana hodnota otagek (n*)

PozZadovana hodnota

Rozsah nastaveni je v krocich frekvence (F*)

po 0,1 s u pohon( provozni tfidy
—AaB:od0,1sdo1s.
—CaD:0od0,1sdo2s.

Pfi dodani je nastavena hodnota 0,5 s.

>
t
Doba nabéhu
Obr.: Princip doby rozbéhu

Brzdna sila

Hodnota rGizna od ,0 %" spousti — pomoci integrovaného ménice frekvence — mechanismus brzdé-
ni stejnosmérnym proudem. Cim vy$Si hodnota, tim vySSi stejnosmérny brzdny proud se nastavuje.

Pfi hodnoté ,0 %"“ se misto toho snizuji otd€ky motoru pomoci ménice frekvence co mozna nejrych-
leji az do zastaveni. To je téméF ve vSech pFipadech nejrychlej$i zplsob zastaveni, a proto doporu-
¢ujeme ponechat standardni nastaveni.

Brzdna sila
| X %

Rozsah nastaveni je v krocich po 1 % od 0 do 250 %.
Ve stavu dodani je nastavena hodnota 0 %.
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8.6.10 Prodleva hlaseni vypadku sité

Pokud je sitové napéti mimo toleranci od

-30 %/+15 %, bude odeslano chybové hlaseni.
Aby se v pfipadé kratkodobych vykyvu napéti
neodesilalo chybové hlaseni, Ize nastavit dobu
prodlevy (trvani vypadku sité), po jejimz uplynuti
se chybové hlaSeni aktivuje. Viz také vedlejsi
ilustraci.

Prod. hlaseni vypadku sité

| XX s
Prodleva

Mozné nastaveni pro toleran¢ni dobu:

0az25s.

Pfi dodani je nastavena hodnota 6 s.

8.6.11 To€ivy moment, mérici priruba

Ua
—+1 5% Horni tolerance /\ =
o
5 A P \a&w
~ - V'V Vv '
L
= g
7% " Spodniolerance
-
Ll
papmm——— ki N q.....pl.. t
Nastavitelnd Doba trvani Doba trvani Doba trvani
tolerance nebyla dosazena  nebyla dosaZena byla prekrofena:
(vl N\_ zadne _/ Hiageni
hlageni Vypadek sité"

Obr.: Prodleva hlaseni vypadku sité

Pomoci této polozky nabidky se nastavuje, zda, je k dispozici méfici pfiruba toivého momentu,

a pokud ano, kde je pfipojené vedeni signalu.

To€ivy moment, méfici priruba
| Neni dostupné

| Analogovy vstup Al1

| Analogovy vstup Al2

Pomoci polozky nabidky ,Monitorovani“ > ,Stav“ Ize zobrazit aktualni hodnotu to¢ivého momentu.
V této poloZce nabidky Ize provadét také eventualné vyZadovanou kompenzaci nulového bodu,
viz ,11.4 Kompenzace nulového bodu to¢ivého momentu“ na strané 104.

8.6.12 Mezni hodnoty pro rozpoznani pretrzeni vedeni na analogovych vstupech

Podle zadani NAMUR pro sjednoceni Grovni signald pro rozhrani 4 — 20 mA je pro rozpoznani

vypadku stanoven
® dolni limit 3,6 mA,
® horni limit 21 mA.

Tim dojde pfi analogovych vstupech s paramet-
rizaci 4 — 20 mA k rozpoznani signalti mimo tyto
limity jako poruchy (pferuseni vedeni).

Zmeéna dolniho a/nebo horniho limitu ma smysl
v pfipadé systému vedeni, u kterych nejsou
signaly s jistotou soucgasti zadani NAMUR.

Limit prerus. ved. analog. vst.
| Dolni limit

| Horni limit

Dolni limit

Mozné nastaveni od 0,0 do 3,6 mA.
Horni limit

Mozné nastaveni od 20,0 do 22,0 mA.

Parametr Parametr
LDolni limit" HHorni limit*
A 4 A J

= pastavitelné = = IQ--n--

Monitorovaci rozsah
podle zadani NAMUR

Jmenovity rogsah

1 b

— r T —
? 1 2 3 3|,s=|1 ¢ 20 2|1 2[2 mA
s Regulaéni draha & i
N 130 e podle paramelrizace 100% H/—’
Hlaseni i i Hlaseni
,Porucha’ ,Porucha*

Obr.: Limity pferuseni vedeni analogovych
vstupt

PFi dodani je nastavena hodnota 3,6 mA pro dolni limit a 21 mA pro horni limit.
Tento parametr neni pfi funkci ,Split Range” uc€inny.
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8.6.13 Zkusebni provoz

S touto funkci se spina pohon v poloze DAL-
KOVE v rezimu trvalého provozu, ve kterém

. . e e . Mozné ' o
opakuje cyklus s nasledujicimi kroky: Pousiti it Nastavitelné pres

Zkusebni provoz

Pojezd ve sméru zavirani — Pauza — Pojezd ve
sméru otevirani — Pauza — Pojezd ve sméru
zavirani atd. Pfitom Ize dobu trvani nastavit pro
kazdy krok jednotlivé, od 0 do 6553 s.

Ve stavu ,,DALKOVE* = ._I\{apidka .
Zkusebni provoz pacta mvparame Ty

Jizda ve M
sméru zavirani = |_Doba pojezdu ZAV.

Pocet absolvovanych cykll Ize zjistit v nabidce

w
,Diagnostika“ — ,Provozni Gidaje pohonu* — = 4 B : v
,Spinaci cykly*, pfitemz v tomto pfipadé se 5] Biitied e ticne. > (_Pazaziv ]
cyklem mysli spinaci cyklus. & . M vZdy od 0 v
BN nodave 1 do6553s
. e = § sméru otevirani
Predpoklady: Pohon musi byt pfipraven k pro- v v
vozu, tzn. Jsou nastaveny koncové polohy, jako Pauza = Pauza OTV.

je pocet otacek, zplsob vypinani a rozpinaci

momenty.
Obr.: Princip zkusebniho provozu

ZkuSebni provoz

Zkusebni provoz Vyp/Zap
Doba pojezdu ZAV XXXX s
Pauza ZAV XXXX s
Doba pojezdu OTV XXXX s
Pauza OTV XXXX s

Pokyny k ovladani

1. Délku trvani kazdé pauzy a metodu pojezdu ve sméru otevirani a zavirani nastavte individualné
(od 0 do 6553 s), viz také ,Zména hodnot / vlastnosti parametru“ na strané 24.

2. Aktivujte testovaci provoz; v nabidce , Testovaci provoz* vyberte moznost ,Zap“ a sepnéte
pohon do poloh DALKOVE. Ptepnuti do stavu MISTNE ukonéi zkuSebni provoz.

Pokud se dojde k vypnuti a opétovnému zapnuti, bude se pokracovat od cyklu, u kterého operace
skondila.

Pojezd v poloze ’MiSTIvapomoci regulatoru pohonu cyklus nerozpozna. Pokud je pohon pfi pfepi-
nani v rezimu DALKOVE jiz v koncové poloze, do které najel pfi zastaveni, bude se pfed dalSim
pojizdénim pohonu vyckavat zbyvajici dobu a nasledujici pauzu podle nastavenych dob cyklu.

Pokud v nastavené dobé pojezdu dosahne pohon koncové polohy, vypne se.

8.6.14 Omezeni napéti meziobvodu

Vysoké napajeci napéti (provozni napéti nad toleranci napéti az do +15 %) vede v klidovém stavu
pohonu ke zvy$eni napéti meziobvodu, které je na elektronické draze omezeno na pfipustnou
hodnotu.

Vypnuti této funkce je mozné pouze ve zcela zvlastnich situacich a po domluvé se spole¢nosti
SIPOS!

Omezeni napéti ZK
| Zap
| Vyp
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8.6.15 Monitorovani doby chodu

Servopohony SEVEN maji standardné jednu interni monitorovani doby chodu. Pfitom se v pfipadé
prvniho pojezdu pohonu podle nastaveni koncovych poloh po draze pojezdu alespori 3 % celkové
celkové regulaéni drahy méfi, nikoli zbézné uklada doba chodu — pfi zohlednéni skute¢né frekven-
ce motoru, resp. otaCek na vystupni strané.

Pfi kazdém dal$im pojezdu se pak ovéfuje, zda je poloha dosazena v ¢ase pojezdu pravdépodob-
na. Pfitom se zohledriuji tolerance odliSného chovani pfi zatizeni a nepfesnosti méreni pfi vyme-
fovani polohy. Pokud se nepodafi ve stanoveném ¢ase polohy dosahnout, pfejde pohon do stavu
.Porucha” a signalizuje ,,Chybu doby chodu*.

Toto interni monitorovani Ize deaktivovat, tzn. pfekro¢eni doby chodu nevede k poruchovému hlase-
ni. Lze pouZit pro specidlni situace.
Monitorovani doby chodu
| Zap
| Vyp

Monitorovani doby chodu zap
Ovéreni doby chodu.
Monitorovani doby chodu vyp
Bez ovéreni doby chodu.
Pfi dodani je monitorovani doby bé&hu aktivni.

8.6.16 Pocet otacek koncové polohy

Pojezd pojizdi v ramci Useku koncové polohy na zakladé otacek koncové polohy pro kazdé zafize-
ni, aby se po opusténi oblasti koncové polohy aktivoval nastaveny poc¢et otacek.

V pfipadé velmi dlouhych ¢ast béhu bude pravdépodobné nutné, aby se pohon co nejrychleji, jesté
pred opusténim oblasti koncové polohy, pfepnul na nastaveny, vétSinou vyssi poCet otacek. Dale
muze byt vyzadovano, aby pohon pfi viezdu do Uuseku koncové polohy pojizdél co nejdéle nastave-
nym poétem otacek, aby se pak rychle v koncové poloze zastavil.

Viz také ,Parametr rozsahu koncovych poloh* na strané 65 a ,Parametrizace otacek / regulac-
nich dob“ na strané 41.

Poéet ot. konc. polohy Nastaveny T =
L pocet otacek
| Normalni 1
fecals
| Rychlé spusténi |
| AT : pocetotacek | |(D
Rychlé spusténi / zastaveni koncové polohy ”]
Nejmensi
sy podet otacek a i d
Normalni i \
s e ] s
V pfipadé vypinani v zavislosti na draze i i | o g e
Smeér pojezdu

a tocivém momentu pojizdi pohon
Obr. 1: Pocet otacek koncové polohy

= z koncové polohy s nejmensim poctem o
,Normalni

otacek, asi 1 s (obr. 1: kfivka a), aby se pak
pfepnul na pocet otacek koncové polohy,
viz b;

= mezi oblastmi koncové polohy s nastavenym
poc¢tem otacek. Ten je obvykle vy$Si nez pocet
otacek koncové polohy (kfivka c). MGzZe byt
vSak nastaven i jako nizsi; viz kfivka d.

u Do koncové polohy s ,normalnim* poctem
otacek (e).
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Rychlé spusténi
Vyjeti z koncové polohy:

u V pfipadé vypinani v zavislosti na draze se
ihned aktivuje nastaveny pocet otacek, aby
bylo mozné co nejrychleji dosahnout kratké
doby chodu. Viz také obr. 2, kfivka a.

u V pfipadé vypinani v zavislosti na toci-
vém momentu se z koncové polohy pojizdi
s nejmensim poc¢tem otacek asi 1 s a poté se
aktivuje nastaveny pocet otacek; viz kfivka b.

Nastaveny pocet otacek mize byt také nizsi nez
pocet otacek koncovych poloh, viz také kfivka c.

Vjezd do koncové polohy:

Kratce pfed oblasti koncovych poloh se (neza-
visle na zplsobu vypinani) jako pfi nastaveni
.Normalni“ snizi pocet ota¢ek na pocet otacek
koncové polohy.

Rychlé spusténi / zastaveni

Vyjezd z koncové polohy je stejny jako pfi
nastaveni ,Rychlé spusténi*.

Vjezd do koncové polohy:

m V pfipadé vypinani v zavislosti na draze se
kratce pfed koncovou polohou pocet otacek
snizi, aby pohon dosahl klidového stavu bez
prejeti koncové polohy, viz obr. 3, kfivka a.

u V pfipadé vypinani v zavislosti na tocivém
momentu se pred dosazenim oblasti koncové
polohy pocet otacek snizi na pocet otacek
koncové polohy, aby se zabranilo prevySeni
a moznému poskozeni armatur, viz kfivka b.

PFi dodani je pocet otaCek nastaven na
L,Normalni“.

8.6.17 Autom. pfijeti koncovych poloh

, M
Nastaveny
pocet otacek g

Pocet otaaek; i
koncové polohy " || =

Nejmensi N
pocet otacek

|

Tomsantonoon
ozsah koncovych
poloh d

Obr. 2: Pocet otacek koncové polohy
»Rychlé spusténi‘

A
Nastaveny f
pocet otacek

1i f
Polatotstek Mo Koooocrennuna
koncové polohy |
Nejmensi B __ J
pocet otadek

Rozsah koncovych
3 y . poloh
Smeér pojezdu ————»f

E—— >\
Rozsah koncovych § i
poloh i

Obr. 3: Pocet otacek koncové polohy
»Rychlé spusténi / zastaveni“

DelSim provozem se mize draha mezi koncovymi polohami otevirani a zavirani (0 az 100 %) pfi
vypinani v zavislosti na to¢ivém momentu zmeénit nap¥. vlivem teploty, opotfebeni a sedimentace.
Pokud se pohon vypne v koncové poloze v zavislosti na tocivé draze a zména koncové polohy se
lii o vice nez £ 0,7 % ve srovnani s aktualné nastavenou koncovou polohou, pohon tuto situaci
rozpozna a nastavi novou polohu jako koncovou polohu.

Pokud se parametr ,Autom. pfijeti konc. poloh* nastavi jako ,Vyp®, bude toto autom. normovani
(pfijeti) potlaceno a koncové polohy nastavené pfi uvedeni do provozu zlstanou zachovany. Pokud
se pohon pfi pojizdéni v ramci rozsahu koncovych poloh vypne v zavislosti na to¢ivém momentu,
zobrazi se zprava ,Koncova poloha dosazena“. Pokud bude vypnuti provedeno v ramci rozsahu
koncovych poloh, nahlasi pohon zpravu ,Draha je blokovana“.

Autom. prijeti konc. poloh
| Zap
| Vyp

—— Smér pojezdu —

Y070.302/CS
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Pokud Fidici signal techniky vypadne, Ize

Signal z

pojizdét pohonem i nadale, pokud jsou napf.
parametrizovany funkce ,Tésné uzavieni“ nebo

fidiciho systému

Pohon pojizdi

,Rizeni DALKOVE* na ,Proporcionalni pojezd*.

Pokud je dalSim pojezdem dosaZeno koncové
polohy, nebo v rdmci rozsahu koncovych poloh

!

Akceptacni doba

8.6 Specialni parametry SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod
8.6.18 Akceptacni doba Fidiciho systému
Vseobecné Start, Koncové poloha
akeceptaéni doba dosaZena

Hiaseni
do fidiciho
systému

Hiaseni do
fidiciho systému
Zadné hlaeni do
fidiciho systému

dojde k vypnuti zavislém na to¢ivém momentu,
odesle se Fidicimu systému hlaseni (,Koncova @

Akceptacni doba neuplynula
a pohon dosahl koncové polohy:

> {

Hlaseni do Fidiciho
systému

poloha...“, resp. ,Moment... Byl dosazen®).

Pokud k tomuto hlaSeni dojde po uplynuti ak- @

ceptacni doby, miize to Fidici systém chapat jako @
poruchu.

Tomuto jevu zabranite nastavenim funkce Obr.
akceptacni doby fidiciho systému.

Zpusob fungovani

a Lze nastavit dobu trvani, béhem které fidici systém po vypadku fidiciho signalu akceptuje

Akceptacni doba neuplynula Zadné hlaseni do
a pohon dosahl koncové polohy: fidiciho systému
Pohon v koncové poloze, viz b, Hlaseni do fidiciho
a také fidici signal techniky: systému

: Akceptacni doba Fidiciho systému

hlaseni ,Koncova poloha dosazena“, aniz by to bylo povazovano za poruchu (viz a na obr.);

b Po uplynuti nastavené doby (akceptacni doby) nebude fidicimu systému odeslano zadné hlase-

ni (viz b na obr.)

¢ Teprve pfi dalSim Fidicim signalu ve stejném sméru bude hlaseni vydano (viz ¢ na obr.).

Akcept. doba ridic. systému
| 0,0 a7 25,5

Akceptacni doba ridiciho systému

Mozné nastaveni: 0 az 25,5 s.

Nastaveni 0,0 s — 25,4 = Zadny signal fidicimu systému, pokud je po uplynuti akceptaéni doby

dosazeno koncové polohy.

Teprve pfi dalSim fidicim signalu ve stejném sméru bude hlaseni vydano.

Nastaveni 25,5 s = Signal bude vzdy ohlasen.

PFi dodani je nastavena hodnota 25,5 s.
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9 Nastaveni systému

Nastaveni systému

Nabidka ,Nastaveni systému“ umozriuje nasta-
veni polozek

u Displeje:

— Orientace displeje: Pfizpusobeni zobrazeni

montazni pozice pohonu.

— Pohotovostni zobrazeni; vybér informaci,

které displej zobrazuje v pohotovostnim
rezimu.

= Redlny Cas:

Nastaveni data a Casu.

= Bluetooth:

Zapnuti a vypnuti.

Displej

Orientace displeje

{ Hiavni nabidka |

Nastaveni systému

Displej ]

(

Realny ¢as )

Bluetooth ]

Obr.: Nabidka Nastaveni systému

Podle montazni pozice je pro lepSi Citelnost mozné nastavit pootoceni zobrazeni displeje o 90°
doleva nebo doprava nebo o 180°. Standardnim nastavenim je 0 stuprid.

Obr. 1: Otoceni displeje o 180°

Ovladaci sekvence

1.

V hlavni nabidce ,Nastaveni systému“ vyber-
te (obr. 2, poz. 1) a potvrdte (obr. 2, poz. 2).
Zobrazi se nabidka ,Nastaveni systému®.

Nastavte oznaceni na moznost ,Displej” (3)
a potvrdte (4).

Nabidka ,Displej“ se zobrazi s aktualnim
nastavenim stuprid otoceni displeje.
Nastavte oznaceni na zadani stupnil (5)

a potvrdte (6).

Displej se prepne na moznost ,Orientace
displeje”.

Aktualni nastaveni zobrazuje hagek [¥3.

Nastavte oznaceni na pozadované nastaveni

(7) a potvrdte (8).
Zobrazeni na displeji se automaticky upravi.

Moniarovdini v

Orienta¥ displeje

Poh o
c60 ® > Orientace displeje

o 7@
90" vpraveY, m/8
s ——

O

90" vievo

Obr. 2: Zména orientace displeje
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Pohotovostni zobrazeni

Diky této funkci mizete zvolit, které informace
zobrazuje displej v pohotovostnim stavu.

Pokud nedojde k aktivaci regulatoru pohonu

v nastavené dobg, pfepne se displej do pohoto-

vostniho stavu;

— osvétleni displeje se snizi;

— displej se pfepne do pohotovostniho zobraze-
ni

— a dojde k odhlaseni uzivatele.

Pokud je zasunuty USB flash disk, pak se displej
neprepne do pohotovostniho stavu.

Jako pohotovostni zobrazeni Ize vybrat nasledu-
jici zobrazeni:
m  Standardni® (obr. 1):

Zobrazi se indikator stavu.

m Pozice“ (obr. 2):

— Pozice v procentech OTEVRENO (a).

— Pokud se pohon nachazi v koncové poloze
OTEVRENO nebo ZAVRENO, zobrazi se
pfislusny symbol (b).

u  Pozice+napli® (obr. 3):

— Pozice v procentech

— Zobrazi se stupen otevieni, opticky jako
indikator hladiny napIné.

u  Pozice+ramecek+stav” (obr. 4):

— Pozice v procentech (poz. 1)

— Poziéni liSta; zobrazuje opticky stupen
otevfeni (poz. 2).

— Stav pohonu (poz. 3).

— Je-li k dispozici méfici pfiruba to¢ivého
momentu, zobrazeni stavajiciho to¢ivého
momentu (poz. 4).

u ,Rychlé pfepinani Mistné“: Viz nasledujici
kapitola.

Ovladaci sekvence

1. Jak je popsano v pfedchozi kapitole ,Orien-
tace displeje”, provedte ovladaci sekvence
poz. 1 az poz. 4.

2. Nastavte oznaceni vybéru u ,pohotovostniho
displeje“ na moznost ,Standardni® (obr. 5,
poz. 5) a potvrdte (poz. 6).

Displej se pfepne na nabidku ,Pohotovostni
zobrazeni*.
Aktualni nastaveni zobrazuje hasek 3.

3. Nastavte oznaceni na pozadované nastaveni

(7) a potvrdte (8).

Jakmile se displej pfepne do zakladniho
stavu, zobrazi se na displeji nové zvolené
pohotovostni zobrazeni.

43+

}_.\ -?nwamn

[y [11111] ] = |

l,_/ n»“"»'mral,- Keelakl \"‘-—:ll
i == o /

\ dazgk i /'f
N Hiavni menu /

Obr. 1: Pohotovostni zobrazeni ,,Standardni*

% / | T /

Obr. 2: Pohotovostni zobrazeni ,,Pozice“:
a: Pozice 43 % OTEVRENO, b: kon-
cova poloha OTEVRENO

Obr. 3: Pohotovostni zobrazeni
»Pozice+plnéni“

1

43
’ \ 2

b o
I ) [1[]1] i 1=
n,_,/

WPhpraven— —\-__n— 3

\ 243w/

Obr. 4: Pohotovostni zobrazeni
»Pozice+plnéni+stav*

\ Orientace u:o \

Paho‘ovo.‘;lr"»bbmzenl |

Sianain) |
Q HO#
Standal do . s,
P

POZICE

Pozice+ramecek+stav | |
Rychbé pfepinani Misiné

Obr. 5: Volba pohotovostniho zobrazeni
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Navod k obsluze 9 Nastaveni systému
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Rychlé prepinani Mistné

Toto nastaveni dava smysl v kritické situaci, je-li vyzadovano okamzité pojizdéni pfimo na servopo-
honu, nezavisle na nastaveném fizeni a uzivatelské urovni.

Pokud v pfipadé nastaveni ,Rychlé pfepinani Mistn&" dojde v pohotovostnim stavu ke stisknuti
regulatoru pohonu, pfepne se pohon

= na mistni pojizdéni: Ize ihned zvolit smér pojezdu a pojizdét s pohonem i tehdy, kdyz byla nasta-
vena uzivatelska uroven ,Pozorovatel;

= fizeni z ,DALKOVE*“ na ,MISTNE*;

m uzivatelska uroven na nejvyssi pfistupovou uroven ,0000 pokud bylo nizS§im uzivatelskym drov-
nim rovnéz pfifazeno heslo ,0000°. Viz také pokyny v kapitole ,6.4 Aktivace uzivatelské urovné*
na strané 33.

PFi nastavené funkci ,Rychlé prepinani MISTNE® zobrazuje displej v pohotovostnim stavu tdaje
jako pfi volbé ,Pozice+ramecek+stav®, viz vySe.

Nastaveni pohotovostni doby

Diky nastaveni pohotovostni doby Ize zadat, po kolika minutach od posledni aktivace regulatoru
pohonu se displej pfepne do pohotovostniho stavu.

Standardné je nastaveno 10 minut.

Aktivace pohotovostniho rezimu

Pomoci této polozky nabidky se displej pfepne do pohotovostniho stavu.
u jas obrazovky se sniZi,
m zobrazi se vybrané pohotovostni zobrazeni

® a v souladu s nastavenim se obnovi uZivatelska Groven, viz kapitola ,6 Sprava uZivatell“ na
strané 31.

Nastaveni hodin realného ¢asu

Pfi dodani odpovida datum a ¢as ¢asovému
pasmu vyrobce.

Ovladaci sekvence
1. V hlavni nabidce vyberte mozZnost ,Nastaveni e —

AT .
systému” (obr. poz. 1) a potvrdte (poz. 2). .-f"'\--

Zobrazi se nabidka ,Nastaveni systému®. [ Monorowini wr \
v s w . | Diagrostka v |
2. Oznaceni vybéru nastavte na moznost | Koncovs poiongr .
3 (A4 “% . \ Parametry |
,,Realn){ Cas (3) potvrd t<’3(4’).v o \ e ;
Zobrazi se nabidka ,Realny ¢as”, v€etné " Masianisslim
data a nastaveného Casu. =

3. Znacku vybéru nastavte na datum a ¢as (5)
a potvrdte (6).

Displej se zméni na nabidku nastaveni,
konkrétné zde data. Zobrazi se aktualni
nastaveni.

4. Znacku vybéru umistéte na Ciselny udaj,
ktery chcete zménit (7) (ramecek okolo
Cislice se zméni z modré na oranzovy),

a potvrdte (8).

5. Ciselny udaj zméte (otoéte regulatorem
pohonu) (9) a potvrdte (stisknéte regulator
pohonu) (10).

Oranzovou znacku nastavte na moznost
L,UlozZit".

6. Potvrdte volbu ,Ulozit* (11). Obr.: Nastavit hodiny realného €asu
Displej se zméni na nabidku ,Realny ¢as*

a zobrazi se zménéna hodnota.

Y070.302/CS Strana 95

Nastaveni systému] «©




nwy)sAs jueaeysen | ©
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Servopohony jsou vybaveny technologii Blue-
tooth. Kazdé zafizeni Bluetooth (podfizené
zafizeni) Ize identifikovat podle jednoznaéné
adresy Bluetooth. Kromé toho je kazdé zafizeni
Bluetooth vybaveno za uéelem jednodussiho
vybéru nazev zafizeni, ktery u servopohonl
sestava standardné z identifikator(i zafizeni —
jsou-li k dispozici — a 9mistného sériového Cisla.

Na servopohonu se zobrazi komunikace pres
Bluetooth blikanim symbolu Bluetooth (obr.
poz. 1) na displeji.

Pfipojeni Bluetooth je standardné nastaveno
jako aktivni. Nasledujici ovladaci sekvence zob-
razuje deaktivuje Bluetooth.

Ovladaci sekvence

1. V hlavni nabidce vyberte mozZnost ,Nastaveni
systému* (obr. poz. 1) a potvrdte (poz. 2).
Zobrazi se nabidka ,Nastaveni systému®.

2. Znacku vybéru nastavte na ,Bluetooth” (3)
a potvrdte (4).
Nabidka ,Bluetooth” se zobrazuje v aktual-
nim stavu; v tomto pfipadé ,Bluetooth aktivni
Ano*.

3. Znacku vybéru nastavte na ,Ano“ (5)
a potvrdte (6).
Displej se zméni na nabidku nastaveni
.Bluetooth je aktivni“. Aktualni nastaveni
zobrazuje hasek 4.

4. Nastavte oznaleni na pozadované nastaveni
(7) a potvrdte (8).
Zobrazeni na displeji se zméni na nabidku
,Bluetooth’.

9.4 Jednotka pro dalkové ovladani

Jednotka pro dalkové ovladani nabizi moznost
ovladat pohon ze vzdalenosti az 100 m, ¢imz
pIni funkci druhého lokalniho mista Fizeni.
PFitom se zobrazeni na displeji a zobrazeni LED
kontrolek ,promita“ ze servopohonu na jednotku
pro dalkové ovladani. Diky tomu je zajiSténo
ovladani servopohonu na jednotce pro dalkové
ovladani v poméru 1:1.

Pro pouzivani jednotky pro dalkové ovladani
musi byt servopohon pfipraven. Vyména dat
mezi servopohonem a jednotkou pro dalko-
vé ovladani se provadi pfes pfipojeni RS485
a pouze s jednim 2/4zilovym vedenim priimy-
slové sbérnice. Pfipojeni najdete ve schématu
zapojeni.

ﬂ%:' P¥i pfipojovani jednotky pro dalkové ovladani
museji byt oba zakon&ovaci odpory zapnuté!

Aktivace/deaktivace Bluetooth

3 =

Obr.: Zobrazeni na displeji: Komunikace
pres Bluetooth

/
/
/

[ Monorovni

|I Diag tika v

[ fagnostiva W

| Koncové polongr

Parametry "

Momeniovi kgt ,."I

A R—
Ilamfnlbln\ \

Displei

\Mi%cm{c&ﬁf_\
.';: v ) [\

Irl BluetodWh aktivni
phintu _

[ e — |
| P
O

Bluatooth

\ / )
\ | 78}
Obr.: Aktivace / deaktivace Bluetooth
Jednotka pro Servopohon

1

dalkové ovladani

2/4Filovy

/f Nastaveni \

I.'l Displej
Redalny Cas |
| Blugtooth |

Obr. 1: Princip dalkového ovladani
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9 Nastaveni systému

Ovladaci sekvence:
Aktivace jednotky pro dalkové ovladani

Aktivace funkce ,Jednotka pro dalkové ovlada-
ni“ musi byt provedena na servopohonu a také
na jednotce pro dalkové ovladani. Ovladani
sekvence je v obou pfipadech, az na bod ¢&. 3
ovladaci sekvence, identické. V nasledujici Casti
je popsana ovladaci sekvence na servopohonu.

1. V &asti ,Hlavni nabidka“ vyberte moznost
,Nastaveni systému*“ (obr. 3 poz. 1) a potvrd-
te (poz. 2).
Zobrazi se nabidka ,Nastaveni systému®.

2. Znacku vybéru nastavte na moznost ,Jednot-
ka pro dalkové ovladani (3) a potvrdte (4).
Zobrazi se nabidka ,Jednotka pro dalkové
ovladani“.

3. U polozky ,Rezim“ vyberte parametr ,Ser-
vopohon* (5).
PFi parametrizaci jednotky pro dalkové ovla-
dani je nutné vybrat polozku ,Jednotka pro
dalkové ovladani“.

4. U polozky ,Pfenosova rychlost” vyberte
rychlost prenosu.

Pokud po vytvofeni spojeni neni kvalita

@ pfipojeni dostadujici (viz displej dale nize),

snizte pfenosovou rychlost.

5. V nabidce ,Aktivni“ nastavte jednotku pro
dalkové ovladani na moznost ,Ano“.

6. Ovladaci sekvence 1 az 5 provedte také na
jednotce pro dalkové ovladani.

= PFipojeni se na displeji zobrazuje v ramci
indikatoru stavu prostfednictvim
symbolu pfipojeni @:

— Symbol sviti: Pfipojeni bylo navazano,
— Symbol blika: Pfipojeni neni k dispozici
— Zadny symbol: Pfipojeni ,Neni aktivni*.

® Pred pfipadnou aktualizaci firmwaru na jed-
notce pro dalkové ovladani je nutné pfedtim
pro jednotku pro dalkové ovladani nastavit
nabidku ,Aktivni“ na moznost ,Ne“.

Jednotka pro dalkové ovladani

— Rezim
— Servopohon )
—( Jednotka pro dalkové ovladani |

Rychlost prenosu
— 6 Mbit/s

- — 3 Mbit/s

— 2 Mbit/s

1 Mbit/s

Aktivni

—[Ano

— Ne )
Kvalita pripojeni

— 0% —100 % )

S, W W S

Nastaveni systému

 —

(

Obr. 2: Nabidka dalkového ovladani

)
Hiavni nabl’d@
L

Monitorovani W
Diagnostika v
Koncowe pu‘o?'
Paramatry v

M
- 0O
ﬁastnv:m syslérnu

Displel¥,
Redlnygs
Bluetmth

- 0
.Jndnom ;@ukové ovladani

| Rezim v

| Rychlost prenosu

6 Mbit/s |

| Aktivni

| Kvalita pripojeni
0%

Obr. 3: Aktivace jednotky pro dalkové ovla-
dani
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10 Momentova krivka Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Momentova krivka

Tato kapitola neplati pro model 2SG7a 2SQ7.

Na zakladé porovnani az tfi referencnich kfivek to¢ivého momentu servopohonu v provozu zazna-
menanych v rliznych ¢asech je mozné preventivné monitorovat armaturu.

u Pfedpokladem pro zaznam kfivek toCivého momentu je platné nastaveni koncovych poloh.
u Realistické srovnani zaznamenanych momentovych kfivek je mozné pouze tehdy, pokud jsou
pfi zaznamu kfivek dodrZena stejna nastaveni pohonu.

VsSeobecné

Zaznam kfivek tocivého momentu muze probihat:

= pfimo na pohonu pomoci pfes
— displej s regulatorem pohonu. Tato metoda je popsana déle,
— parametrizaéni PC program COM-SIPOS (pohon musi byt ve stavu MiSTNE);

= z fidiciho stanovisté pfes pramyslovou sbérnici PROFIBUS DP-V1 (pohon musi byt ve stavu
DALKOVE, ,Pfipraveno k provozu®).

Zaznamenavani drahy se provadi po krocich 1 %. Kazda kfivka se da pfipadné prepsat.

Momenty zaznamenané pfi kfivece momentu Ize urcit riiznymi zplsoby:
u vypocet pomoci meziobvodu ménice

Hodnoty to€ivého momentu se mohou od skute¢ného toivého momentu lidit, obzvlasté v konco-
vych polohach a pfi zménach poctu otacek béhem provozu.

Tato varianta se automaticky pouZije, pokud neni parametrizovana 2adna méfici pfiruba tocivého
momentu.

nebo
u Méfeni pomoci pfiruby togivého momentu

Pfedpokladem je, aby byla k dispozici méfici pfiruba toivého momentu a parametr ,Mé&Fici pfiru-
ba to¢ivého momentu® byl nastaven na analogovy vstup Al1 / Al2.

Je-li tento parametr nastaven, automaticky se pro momentovou kfivku pouZije hodnota méfici
pfiruby to€ivého momentu.

U pohon s linearni jednotkou a kyvnych pohonu je zobrazena kfivka to¢ivého momentu umérna
skuteé¢nému priibéhu sily linearniho, resp. pribéhu tocivého momentu kyvného pohonu.

u PFi zaznamenavani kfivek toivého momentu pojizdi pohon s armaturou nejméné 2x pfes
celou regulacni drahu.

u Lze kdykoli pferusit: Stisknéte regulator pohonu.

u Poruchy béhem zaznamu (blokovani drahy, zruSeni uzivatelem, vypadek napéti apod.)
se zobrazuji na displeji. Potvrdte toto hlaseni.
Servopohon se zméni na vystupni stav ,Zaznam momentoveé kfivky“. Pferuseny zaznam,
resp. kfivka se neulozi.
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Navod k obsluze 10 Momentova krivka
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Zaznamenané krivky tocivého momentu se daji zobrazit pomoci parametrizaéniho PC programu
COM-SIPOS nebo PROFIBUS-DP (napf. SIMATIC PDM, DTM).

M oo . : =l T i — e M
[Nm] [Nm]
12—+ - { 12

10

4— — 4
2= —d
0 | I | | Lid | I | I I 0
E%OT\I'ERENI]é 0 10 20 30 40 50 €0 70 80 90 1W0WSM0 90 & 70 60 50 40 30 20 10 05 [%CIT\I'ERENI:
ZAVIRANI ; OTEVIRANI ; ZAVIRANI
=5 —Draha > = Draha—» 1

Obr.: Priklad priibéhu to¢ivého momentu armatury

Zaznam krivek to¢ivého momentu

Ovladaci sekvence AR e
/: N
Sprdven J'r.l‘;v_ .".I
1. V hlavni nabidce vyberte moznost ,Momen- | gt I |
1 Kercowt gk |

tova kfivka“ (obr. poz. 1) a potvrdte (poz. 2).
Zobrazi se nabidka ,Momentova kfivka“.

2. Oznaceni vybéru nastavte na moznost
»,Momentova kfivka“ (3) potvrdte (4). >4 tové kv
Zobrazi se nabidka ,Momentova kfivka“ \_ [ —
a budete mit na vybér tfi kfivky. N,

|8 47 %

\\ WPfipravenc k provozu
N T i— =
| I

4,5Nm

3. Znacku vybéru nastavte na kfivku 1, 2 nebo
3. V uvedeném piikladu ,Kfivka 1“ (5) a po-
tvrdte (6).

Displej se zméni na zobrazeni ,Zaznam
momentové kfivky“ a pohon zahaji zaznam:
Displej zobrazi

— procentualné a na ukazateli aktualni
polohu,

— pouzity moment.

Pohon absolvuje celou regulaéni drahu v obou

smérech.

Bé&hem zaznamu je mozZné proces pferusit:

potvrdte moznost ,Storno“.

Poté se kfivka toCivého momentu ulozi a na

displeji se potvrdi Uspésné ulozeni.

®

Momentova kfivka byla /
Uspesnéd uloZena. )

Obr.: Zaznam kfivky momentu

4. Potvrdte volbu ,DalSi* (7). Displej se zméni
na vybér momentové kfivky.
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10 Momentova krivka Navod k obsluze

SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

10.3 Ulozeni momentové kiivky na USB flash disk

Ovladaci sekvence

1.

Momentovou kfivku Ize zobrazit pfes
COM-SIPOS.

PFipojeni USB flash disku:

u Vlevo pod elektronickou jednotkou od-
Sroubujte kryt USB pfipojky (obr. 1, poz. 1).

= Pripojte USB flash disk (poz. 2).
Na displeji se zobrazi nabidka ,USB flash
disk”.

Vyberte moznost ,Ulozit momentové kfivky*
(obr. 2) a potvrdte.

Zobrazi se nabidka ,Vybrat slozku“ a pokud
mate na USB flash disku vice slozek, budete
vyzvani k vybéru.

Vyberte slozku a potvrdte.

Data se ulozi a uspésné ulozeni se potvrdi
hlagenim. Obr. 1: Pripojeni USB flash disku

« TS
=

| Aktualizace firmware

| UloZit parametry na flash disk
| Nacist parametry z flash disku

| Klonovat pohon
Obr. 2: Nabidka USB flash disku
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11 Monitorovani

11 Monitorovani

Prostfednictvim nabidky ,Monitorovani“ mizete
zobrazovat informace o pohonu:

u Elektronicky typovy Stitek
= Vstupy a vystupy
m Stav pohonu

Strukturu nabidky ,Monitorovani zobrazuje
vedlejSi prehled.

V nabidce ,Monitorovani® nelze zménit hodnoty
parametr(.

Ovladani nabidky ,Monitorovani je stejné jako
v pfipadé ostatnich nabidek, viz také ,4.4 Ovla-
dani nabidek” na strané 23.

11.1 Elektronicky typovy stitek

11.1.1 Identifikator zarizeni
Zde se zobrazuje identifikator zafizeni.

Tento identifikator zafizeni se zadava v nabid-
ce Specialni parametry, viz ,8.6.1 Identifikator
zarizeni® na strané 84.

11.1.2 Objednaci ¢islo a vybava

Pokud v nabidce ,Objednaci &islo a vybava“
kliknete na moznost ,Vybava“, zobrazi se
seznam se v§emi vlastnostmi pohonu.

Tento prehled je vytvoren z dekddovani objedna-

ciho ¢isla.

11.1.3 Sériové cislo

Zde se zobrazuje 13mistné Cislo aktualni
elektronické jednotky. Pokud dojde k vyméné
elektronické jednotky, je sériové Cislo pavodni

elektronické jednotky uvedeno v polozce nabidky

,Originalni sériové Cislo“.

11.1.4 Originalni sériové ¢islo

Zde je uvedeno sériové Cislo plivodné dodané
elektronické jednotky (ma vyznam pouze pfi
vyméné elektronické jednotky). PFi dodani ser-
vopohonu je vyrobni €islo stejné jako originalni
vyrobni &islo. Pokud se elektronicka jednotka

vymeénuje jesté jednou, zGstava prvni Cislo beze

zmény.

Elektronicky stitek

— Identifikacni &islo

—{Objednaci Cislo a vybava

)
)
) — Vyrobni ¢islo )
— Pavodni vyrobni &islo )
_— —{Verze firmwaru ]
:g — Adresa MAC Bluetooth )
3 — FCC ID Bluetooth )
o —IC ID Bluetooth )
'E — HART ]
o
=
—{ Binarni vstupy
—{ Binarni vystupy
—

—{Analogové vstupy, vystupy

—{ Momentovy vypinac'

S WY W, W, W

—{ Komunikace s prum. sbérnici?

— Aktualni pocet otagek® )

—[Rozep. moment® dosazen

—{Teplota motoru
—{ Teplota elektroniky
— Mezikontakt

—{ Pozadovana hodnota (setpoint)*

—{ Aktualni procesni hodnota®
—{ Skutecna hodnota

—{ Todivy moment®

— Regulacni draha’
—{Zéruka na motor

—{ Proud motoru

—{ Napéti meziobvodu

—_ e L e

S

XXA |
XXXV |

" Pouze u modelu 2SQ7.

2 Podle pramyslové sbérnice se zobrazuje
nasleduijici:
- PROFIBUS
- Modbus
- HART
3 Podle pridavné prevodovky se zobrazuje
nasleduijici:
- pocet otacek u otocné prevodovky
- regulacni doba u kyvné pfevodovky
--rychlost chodu u linearni jednotky
- rozepinaci moment u otoc¢né a kyvné
prevodovky
- rozepinaci sila u linearni jednotky.

4 U polohového / procesniho regulatoru.
5 U procesniho regulatoru.

8 U méfici pfiruby tocivého momentu

7 Pouze u pohonu s niP.

Obr.: Nabidka Monitorovani
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11 Monitorovani Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

—
—_—

= 11.1.5 Verze firmware Gislo verze
g Zobrazeni Cisla verze a data vydani, viz ilustrace J3-03 2016./01.[11
@) vpravo.
- Eisl
—_ Islo Rok Mésic Den
o verze
3 Obr.: Priklad ¢isla verze firmwaru
&
= | 11.2 Vstupy a vystupy (Monitorovani)

11.2.1 Binarni vstupy

Zde se zobrazuje, ktera uroven napéti je obsazena (low nebo high) pro:

® Binarni vstup ZAV,

® Binarni vstup OTV,

® Binarni vstup STOP,

= Binarni vstup NOUZOVE
= Binarni vstup REZIM

Viz také ,8.3.5 Ridici systém — Binarni vstup* na strané 70 a ,8.4.1 NOUZOVY vstup* na strané 77.
Binarni vystupy

Zde je uvedeno, ktera Urovei napéti se realizuje pfes vystupy hlaseni 1 az 8 (low nebo high).
Viz také ,8.3.9 Ridici systém — Binarni vystupy“ na strané 71.

11.2.2 Analogové vstupy a vystupy

Zde jsou uvedeny aktualni méfené proudy na analogovym vstupech Al1 a Al2 a také na analogo-
vych vystupech AO1 a AO2.

Analogovy vstup Al2 a analogovy vstup AO2 se zobrazuji pouze tehdy, pokud je k dispozici modul
HART nebo dodate€na analogova skupina.

Viz také ,8.3.10 Ridici systém — analogovy vstup AO1“ na strané 73 a ,8.3.11 Ridici systém —
analogovy vstup AO2“ na strané 74.

11.2.3 Momentovy vypinaé (pouze u modelu 2SQ7)

Zde se zobrazuje, zda jsou momentové vypinade aktivni ve sméru ZAVRENO nebo OTEVRENO.

11.2.4 Komunikace s primyslovou sbérnici

PROFIBUS DP

Zobrazuje se pouze pfi nainstalovaném rozhrani PROFIBUS:

m Aktivni kanal:

— Kanal 1 aktivni

— Kanal 2 aktivni

— Zadny aktivni kanal
= Pfenosova rychlost:

— zadny prenos dat

— 9,6 kbit/s — 1,5 Mbit/s; napf. rychlost 187,5 kbit/s
= Stav:

— Wait Prm (Zadna parametrizace sbérnice)
— Wait Cfg (zadna konfigurace sbérnice)
— Data Exchange (cykl. vyména dat)

Strana 102 Y070.302/CS



11.3

Navod k obsluze 11 Monitorovani
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Modbus

Zobrazuje se pouze pfi nainstalovaném rozhrani MODBUS:

u Aktivni kanal
— Zadny aktivni kanal
m Kanal 1
— Zadna komunikace
— Pfenosova rychlost
— Vyména dat
m Kanal 2
— Z&dna komunikace
— PFenosova rychlost

— Vyména dat
HART :
Zobrazuje se pouze pfi nainstalovaném )
rozhrani HART:
=<
HART _g Komunikace HART
| Kommunikace HART o — Neaktivni )
)
Neaktivni = — Adresa )
Aktivni - — Vyména dat
Vyména dat
| Last Req. Telegram — L[ast Req. Te'?g;”n; -
= — +
| C. CMD + pfijaty telegram e 6 bajt
| Last Command Last Command
| ResponseCode + vysilaci telegram — ResponseCode + 6 bajtti

Obr.: Nabidka ,HART*
u Komunikace HART
— Neaktivni: Komunikace pfes rozhrani HART neni aktivni.
— Aktivni: Komunikace pres rozhrani HART je aktivni.
— Vyména dat: Vyména dat s pohonem probiha cyklicky.
u Last Req Telegram
Zobrazuje se ¢. CMD + 6 bajtli naposledy pfijatého telegramu.

® Last Command
Zobrazuje se 6 bajtd ResponseCode naposledy odeslaného telegramu.

Stav pohonu

V této nabidce se zobrazuji aktualni provozni udaje o pohonu:
m Aktualni pocet otacek [ot./m.] Oto¢ny pohon;
aktualni regulaéni rychlost [mm/min] Linearni pohon;
aktualni regula¢ni doba [90°/s] Kyvny pohon
m Rozepinaci moment byl dosazen u ofoéného pohonu / kyvného pohonu;
Dosazeni rozepinaci sily u linearniho pohonu
— zavirani (ano / ne)
— otevirani (ano / ne)
= Teplota motoru [°C]
u Teplota elektroniky [°C]

u Mezikontakt
— zavirani (aktivni / neaktivni)
— otevirani (aktivni / neaktivni)
u Pozadovana hodnota (u regulatoru polohy / procesu)
— Poloha [%]
— Ridici systém (pouze u nelinearni charakteristiky ventilu) [%]

= Aktualni procesni hodnota (u regulatoru procesu) [%]
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11 Monitorovani Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

u Skute¢na hodnota
— Poloha [%]
— Ridici systém (pouze u nelinearni charakteristiky ventilu) [%]

= Tocivy moment (pouze s pfirubou to€ivého momentu). Popis viz nize ,Kompenzace nulového
bodu to¢ivého momentu)*
— Aktualni hodnota [Nm]
— Offset [Nm]

Kompenzace nulového bodu
m Regulaéni draha (pouze u neintruzivniho provedeni)
— Ot./zdvih u otoéného pohonu,
— ZDVIH [mm] u linearniho pohonu
— Uhel [°] u kyvného pohonu
m Zaruka na motor

— Dostupné
— Neni dostupné

= Proud motoru [A]

= Napéti meziobvodu [V]

Kompenzace nulového bodu to€ivého momentu

Tato kapitola plati pouze tehdy, pokud je k dispozici méfici pfiruba tocivého momentu a pokud byla
parametrizovana.

Podle instalace servopohonu a armatury a také okolni teploty Ize mlze k to¢ivému momentu dojit
jiz pfi nezatizeném stavu. Tento to€ivy moment by nespravné interpretoval udaj o skute€ném, v za-
tizeném stavu zobrazeném to¢ivém momentu. Ke korekci je vyzadovana kompenzace nulového
bodu.

Ovladaci sekvence

1. Najedte s pohonem do nezatiZzeného stavu. 0

2. V\berte nabidku ,Monitorovani*, ,Status”
a parametr ,To€ivy moment®.
Radek ,Aktualni hodnota“ (obr. poz. 1) zob-
razuje to€ivy moment nezatizeného pohonu.

3. Vyberte moznost ,Kompenzace nulového
bodu“ (obr. poz. 4) a potvrdte. Otacejici se
symbol (obr. 2) znamena, Ze kompenzace
byla provedena.

Poté se na fadku ,Aktualni hodnota“ zobrazi
,0“ a na fadku ,Offset” (poz. 3) korekéni
hodnota.

Togivy moment
Aktualnl hodng

103,3 Nm
0,0 Nm

Zaruka na motor

LUI\J_L

Dostupné

: Kompenzace nulového bodu
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12 Diagnostika

Diagnostika (provozni udaje a limity udrzby)

Provozni Udaje se shromazduji a ukladaji paméti RAM. Pro ucely zalohy se tyto udaje kazdych
24 hodin zapisuji do interni paméti EEPROM. Hodnoty meznich termin(i udrzby se ukladaji pfi ka-
2dé zméné. Diky tomu jsou provozni Gdaje a hodnoty meznich terminG udrzby uloZeny i v pfipadé

vypadku napajeni.

Diky nabidce ,Diagnostika“ Ize €ist provozni Udaje a mezni terminy udrzby. Zobrazené hodnoty

nelze ménit, protoze udavaji stav pohonu.

Nabidka Diagnostika obsahuje tfi dil€i nabidky:
= Provozni tdaje pohonu
u Mezni terminy udrzby armatury

= Udrzba armatury

Funkce zobrazuje vedlejsi ilustrace.

Provozni udaje pohonu

Zde se zobrazuji informace, které se tykaji
servopohonu.

Spinaci cykly

Celkovy pocet spinacich cykld od prvniho uve-
deni do provozu.

Spinaci cykly / h

Primérny pocet spinacich cykll za hodinu,
stanoveny z poslednich 10 minut.

Vypinani v zavislosti na to¢ivém momentu

Celkovy pocet vypnuti v zavislosti na tocivém
momentu od prvniho uvedeni do provozu.

Vypinani v zavislosti na draze

Celkovy pocet vypnuti v zavislosti na draze od
prvniho uvedeni do provozu.

Provozni hodiny motoru

Celkovy pocet provoznich hodin motoru od
prvniho uvedeni do provozu.

Provozni hodiny elektroniky

Celkovy pocet provoznich hodin elektroniky od
prvniho uvedeni do provozu.

Relativni doba zapnuti

Relativni doba zapnuti b&€hem poslednich
10 minut.

DalSi pokyny k udrzbé servopohonu
najdete v kapitole ,14 Udrzba, kontroly, servis*
na strané 111.

Prvni uvedeni  Termin udrzby  Udrzba Aktudlni Casna

do provozu dosaZen potvrzena stav dalsi adrzbu

v v v v v
Parametrizovanz | ” | b

b Ld

interval udrzby

Provozni Gdaje pohonu ‘

Mezni terminy Gdrzby armatury: Cas na dalsi Gdrzbu pro...

i " Pl /N i
_ Hlageni: Hlaseni: _ Hlageni:
Udrzba neni Udrzba je Udrzba neni

nezbytna nezbytna nezbytna

Obr.: Funkénost nabidky ,,Diagnostika“

— Provozni udaje pohonu
——( Spinaci cykly XX |
——( Spinaci cykly / h X
g ——(Vyp. v zav. na to¢. mom. X)
:_g [ Vypnuti v zav. na draze X
2 - —( Provozni hodiny motoru X]
~E —( Provozni hodiny elektroniky XXX]
E —( Relativni doba zapnuti [%] X]
T Mezni terminy udrzby armatury
[ Spinaci cykly XXXXXXXX |
o L (Vyp. v zav. na to¢. mom.  XXXX |
——( Provozni hodiny motoru XXX |

Udrzba armatury
_[[nenl’ nezbytné ]
[nezbytné ]

- Potvrdit Gdrzbu )

Obr: Nabidka ,,Diagnostika“
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12 Diagnostika Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

12.2 Mezni terminy udrzby armatury

Udaje uvedené v této nabidce jsou hodnoty, pfi jejichZ dosaZeni je nutné provést udrzbu. Diky tomu
je zajistén efektivni plan udrzby armatury pohanéné pohonem, podle zadanych provoznich kritérii
pro:

® pocet spinacich cyklu,
B vypinani v zavislosti na to¢ivém momentu,

® provozni hodiny motoru.

Jakmile jedno z téchto kritérii dosahne zadané hodnoty, tedy mezniho terminu udrzby, bude odesla-
no hlaseni ,Je nezbytna udrzba“.

Mezni termin udrzby se znovu nastavi po Prvni uvedeni  Termin udrzby Udrzba Cas na
3dé 1 3 1 1dr do provozu dosazen pothena dalsi adrzbu
kazdém potvrzeni polozky nabidky ,Udrzba it = v

byla provedena“. Sestava z poctu, naptiklad = ; :

i i ( i i m
spinacich cykld, od prvniho uvedeni do provozu e B e =
az po posledni potvrzeni ,Udrzba potvrzena“
a parametrizovanych hodnot v nabidce ,Interval
S MLk v i il Provozni (idaje do
udrzby*, viz vedlejsi ilustrace. Mezm[ﬁrlrngg "drzba Pw',m ’+ Interval drzby ’
Zadani intervalu udrzby probiha v nabidce | N
,Specidlni parametry®; viz kapitola ,8.6.5 Interval I ,' L ol
. ~ u x> H X A "l el
Udrzby arm?,tury na,St,rane,SG aje m,o,z"na, _ Hiasgeni: IHIasenl _ Hiaseni:
pouze na uzivatelské urovni ,Odbornici®, viz Udrsba neni Udrzba je Udrzba neni
kapitola ,Sprava uzivatel(“ na strané 31. nezbytna nezbytna nezbytna

Parametry terminu udrzby se netykaji udrzby Obr.: Mezni termin ddrzby

pohonu.

12.3 Udrzba armatury

Vysvétlivky najdete v pfedchazejici kapitole ,Mezni termin udrzby armatury*.

,Udrzba neni nezbytna“

udava, Ze nebylo dosazeno zadného zadaného mezniho terminu Udrzby pro pocet spinacich cykla
nebo vypinani zavislého na to¢ivém momentu nebo provozni hodiny.

,Udrzba je nezbytna“

udava, Ze bylo dosazeno jedné z aktualnich hodnot zadaného mezniho terminu udrzby.

,Udrzba potvrzena“

Po skon&eni kazdé udrzby je nutné potvrdit tuto polozku nabidky. Diky tomu se nastavi dalSi mezni
terminy udrzby.
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Navod k obsluze 13 Komunikace a vyména dat
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Komunikace a vyména dat

Kromé ovladani pfimo na pohonu Ize pohon Fidit také témito zplsoby:
m dalkové (fidici stanovisté, systém automatizace);

u pres parametrizaéni PC program COM-SIPOS, pfi¢emz je podporovan pfenos dat pfes Bluetooth
nebo USB kabel.

Rizeni dalkové (dalkové ovladani)

Rizeni (dalkové ovladani) servopohon(i probiha v zavislosti na automatizaénim systému a na
parametrizaci pro ,Rizeni DALKOVE* a ,Alternativni Fizeni“ (viz kapitola 8) pres

u béznou pripojku (24/48 V binarné nebo 0/4 — 20 mA analogicky) nebo
= primyslovou sbérnici (napf. PROFIBUS DP, Modbus nebo HART).

Provoz pres rozhrani primyslové sbérnice je popsan ve zvlastnich navodech k obsluze, viz také
kapitola 1.5 ,Doplfiujici navody*“.

Nouzovy pfikaz odeslany z fidiciho stanovisté je — nezavisle na vybraném reZimu fizeni a zdroji
signalu — servopohonem v kazdém pfipadé proveden, a to i tehdy, je-li servopohon ovladan kon-
vencné a nouzovy pfikaz probéhne pres primyslovou sbérnici, nebo naopak.

Parametrizacni PC program COM-SIPOS

Parametriza¢ni program pro PC, COM-SIPOS, je softwarovy nastroj pro tyto ucely:
u Obsluha: Pojezd pohonu v mistnim rezimu;

= Monitorovani: Cteni parametr(i pohonu a stavu zafizeni;

u Diagnostika: Hledani poruch;

m Parametrizace: Cteni a zmé&ny parametri pohonu

m Zavadéni nového firmwaru Aktualizace softwaru na aktualni stav

m Archivace: Ulozeni parametr( a referenénich kfivek to¢ivého momentu servopohonu.

Propojeni servopohonu k laptopu je mozné pres:

u Bluetooth
Komunikace probiha bez kabelu pfes rozhrani Bluetooth, které je sou€asti pohonu.

= USB kabel
Komunikace probiha pfes pfipojeni USB vlevo dole pod pouzdrem elektroniky.

Viz také nasledujici kapitolu.

Parametrizaéni PC program COM-SIPOS je popsan v samostatném navodu.
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13 Komunikace a vyména dat Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

13.3 Pripojeni USB

PFipojeni USB je odolné proti prachu a vodé
a nachazi se vlevo dole na téle elektroniky.

Pfipojte USB kabel nebo USB flash disk:

1. OdSroubujte ochranny kryt pfipojeni USB
(obr. 1, poz. 1) (je zajisténa plastovym
uchytem proti ztraté).

2. Do konektoru USB (poz. 2)

a) zapojte USB flash disk
nebo
b) USB kabel.

Osvétleni pozadi se rozsviti a na displeji
se zobrazi komunikace pfes pfipojeni USB
pomoci symbolu USB, viz obrazek 2.

Casto je referenéni potencial pomocného
elektrického napajeni (M24 ext. Pin 39)
uzemnén. Obr. 1: Pripojeni USB
Pokud se li8i od zemniho potencialu pohonu

(PE), mGze se pfi zapojovani komunikacniho

kabelu USB dojit k vyrovnavacim prouddm, [r—
coz muze zpUsobit poSkozeni pohonu nebo JAA{) _._
A notebooku.
_
_\\

Jak tomuto muzZete zabranit
¥ Pfipraveno k provozu

u Zamezte rozdilim potencialu
(pouzijte kompenzacni vedeni), nebo

m Pouzijte kabel USB s galvanickym Obr. 2: Zobrazeni na displeji:
oddélenim. Komunikace pres USB

13.4 Vyména dat pres USB flash disk

Jakmile zasunete USB flash disk, zobrazi pohon
nabidku ,USB flash disk“ s polozkami nabidky
(viz také obr.):

[ | USBflashdisk
=

| Aktualizace firmware

u Aktualizace firmwaru,

u UlozZit parametry na flash disk,
u Nacist parametry z flash disku,
= Ulozit momentovou kfivku,

= Klonovat pohon.

| Ulozit parametry na flash disk

| Nacist parametry z flash disku

| UloZit momentové kiivky I

Volba jednotlivych poloZek nabidky/funkci se
| Klonovat pohon |

provadi jako obvykle.

Nasledujici funkce jsou dostupné pouze v uzi-
vatelské urovni ,Specialista“ a fizeni ,MISTNE* gp. Nabidka USB

@ nebo ,VYP*:

m Aktualizace firmware
= Nacist parametry z flash disku
u Klonovat
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13 Komunikace a vyména dat

13.4.1 Aktualizace firmwaru

Pomoci této polozky nabidky se provadi
aktualizace firmwaru.

PFitom nedochazi ke zméné nasledujicich
aktualnich dat, nastaveni a hodnot parametra:
= Vyrobni Gdaje

= Nastaveni koncovych poloh

u Parametry, které maze zménit zakaznik

= Momentova kfivka

® Provozni data

Pfed zahajenim aktualizace firmwaru na jednot-
ce pro dalkové ovladani nastavte jednotku pro
dalkové ovladani v nabidce ,Aktivni“ na moznost
~Ne“.

13.4.2 Ulozit parametry na flash disk

Pomoci této polozky nabidky Ize na USB flash

disk ukladat nasledujici hodnoty parametru:

= Vyrobni udaje

u Nastaveni koncovych poloh Provozni data

m VVSechny parametry, véetné téch, které muze
zménit zakaznik.

= Nastaveni systému®, bez realného casu.

Tato funkce ma vyznam pro dokumentaci

zafizeni a v pfipadé poruchy pro data ulozena
na USB flash disku.

— pro zapis do nahradni elektroniky (viz nasle-
dujici kapitola ,Klonovani pohonu®);

— pro kontaktovani servisu SIPOS za Géelem
diagnostiky poruchy.

13.4.3 Nacist parametry z flash disku

Prostfednictvim této poloZky nabidky se do
pohonu nacitaji pouze parametry, které mize
ménit zdkaznik. Neplati pro

= Vyrobni udaje,

u Nastaveni koncovych poloh,

= Hodnoty diagnostiky.

Pomoci této funkce Ize po zméné parametru

obnovit pavodni hodnoty parametrd uloZzené na
flash disku.

13.4.4 Ulozit momentovou kiivku

Tato funkce je popsana v kapitole ,10.3 Ulozeni
momentové kfivky na USB flash disk” na strané
100.

| Wlazit parametry na flash disk
Matist parametry z flash disku
\ UloZit momentowé kivky

\Klonmaﬂ pohon

Obr.: Aktualizace firmware

/«-\

Aktualizace firmware

™~
i

\ Matist parametry z flash disku
i\ adit momentowe kfiviy
Klgnovat pohon

Obr.: Ulozit parametry na USB flash disk
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13 Komunikace a vyména dat Navod k obsluze
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13.4.5 Klonovat pohon
K dispozici pouze v uZivatelské trovni ,Specialisté a fizeni ,MISTNE" nebo ,VYP*:

Pomoci funkce ,Klonovat pohon* se zapisuji vSechny parametry pohonu (tovarni parametry véetné
nastaveni koncovych poloh, parametr(, které mize ménit zakaznik, a provoznich tudaj(, jako jsou
provozni hodiny motoru, pocet zav. na to€. momentu atd.), které byly uloZzeny na USB flash disk (viz
»13.4.2 Ulozit parametry na flash disk“ na strané 109), do ,nové“ elektronické jednotky. Diky tomu
je pohon s ,novou* elektronickou jednotkou, co se tyka funkénosti, duplikatem ,pdvodniho pohonu*.

Tato funkce umozniuje jednoduché a rychlé uvedeni do provozu, napfiklad po vyméné elektronické
jednotky.

Original

- USB flash disk
\
Aktualizace firmware Akluakzace firmyane
oz paramelry na fash disk...... Ui paramery na Rash disk

Matist parametry z flash disku
Ulo#it momentové kfivky
Klonoval pobon

Nadist parametry 2 flash disku

\ E: LiaZit momentove kfiviy JII

Obr. 1: Pribéh klonovani pohonu

Ovladaci sekvence
1. Vlozte USB flash disk do puvodni elektronic- 0 Zkontrolujte prosim,

ké jednotky, viz obr. poz. 1. jestli souhlasi vykon
Na displeji se zobrazi nabidka ,USB flash ménice a sitove
disk*. napéti cilového pohonu.

2. V nabidce vyberte moznost ,Ulozit parametry
na flash disk” (poz. 2) a potvrdte. (viz také
kapitola ,13.4.2 Ulozit parametry na flash
disk“ na strané 109.

Soubor .STE se uklada na USB flash disk.
Uspé&sné uloZeni se potvrzuje hlasenim.

3. Vlozte USB flash disk do ,nové* elektronické L. e L .
jednotky (obr. poz. 3). Zobrazi se nabidka Obr. 2: Upozornéni: Ovéfeni vykonu ménice
"USB flash disk®. a sit'ového napéti

USB: 28A7XXX-XXXXX-XXXX
Pohon: 28ATXXX-XXXX

4. V nabidce vyberte moznost ,Klonovat pohon*
(obr. poz. 4) a potvrdte. Zobrazeni se pfepne
do nabidky ,Vybrat soubor®.

5. Vyberte soubor .STE ,pGvodniho* pohonu
a potvrdte.
Zobrazi se vyzva k posouzeni toho, zda vy-
kon méniCe a sitové napéti cilového pohonu
souhlasi.

6. Pokud tomu tak neni, preruste klonovani
tlacitkem ,Ne“. Pokud tomu tak je, pokradujte Klonovani bylo Uspésné.
v klonovani tla¢itkem ,Ano*. \ J
Data se zapisuji z USB flash disku do i
pohonu. Poté se Uspésné klonovani potvrdi S
hlasenim, viz obr. 3.

Obr. 3: Hlaseni: Klonovani bylo uspésné
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Udrzba, kontroly, servis

Pfed kazdym zasahem do pohonu zajistéte, aby

u diky cilenym opatfenim (napf. eventualnim pouzitim ventil) nemohlo dojit k zadné poruse
zafizeni ani k ohrozeni osob;

® pohon, resp. ¢ast zafizeni, byl podle pfedpisli odpojen od elektrického napajeni. Kromé hlav-
nich proudovych obvod( pfitom nesmite zapomenout také na pfipadné nainstalované pfidavné
nebo pomocné elektrické obvody!

Dale musite dodrzovat vSeobecné platna bezpecnostni pravidla:
u Odpojte vSechny poly (také 24/48 V DC),

u Zajistéte proti opétovnému zapnuti.

u Zkontrolujte stav bez napéti.

u Uzemnéte a zkratujte.

® Ohradte nebo zakryjte sousedni sou€asti pod napétim.

Tohoto dosahnete také vytazenim krytu pfipojky.

ba, kontroly, servis I

z

r

Udr

VSeobecné

Servopohony nevyzaduiji pFili§ ndro¢nou udrzbu (mazaci intervaly viz kapitola 14.2).
Doporucéujeme po uvedeni do provozu a po cca 50 provoznich hodinach provést na servopohonu
vSeobecnou kontrolu a zjistit, jestli

u je zaru€eno bezchybné fungovani,

® nevznikaji Z&dné neobvyklé zvuky nebo vibrace,

® upevnovaci prvky nejsou uvolnéné,

u nedochazi k zadnému prosakovani.

Skfin servopohont SEVEN jsou vyrobeny z hlinikové slitiny, ktera je za normalnich okolnich pod-

minek odolna proti korozi. Pokud b&éhem montaze dojde k poskozeni laku, mohou byt poskozena
mista opravena originalni barvou, ktera je k dostani v malych nadobkach u SIPOS Aktorik.

Tento pfehled nemUize byt Uplny. S ohledem na konkrétni podminky pouZzivani zafizeni mohou byt
pfipadné zapotrebi jesté dalSi kontroly. NepfFipustné odchylky a zmény zjiSténé pfi kontrolach musi
byt neprodlené odstranény.

Servis, resp. revize stroju se za normalnich provoznich podminek doporucuje kazdych 8 let, véetné
doby skladovani. V této souvislosti je nutné provést nasledujici ukony:

= vyménu maziva ve vané prevodovky,

= vyménu tésnéni,

m kontrola opotfebovani dil(i v pfenosu sily,

m dotazeni Sroubovych spoju elektrickych pfFipojek.

Nezavisle na provoznich podminkach mohou byt vyzadovany také kratsi intervaly adrzby.

To plati zejména pro servopohony v provedeni pro vysoké teploty — dodatek k objednacimu Cislu

T09. Kazdé dva roky musi servis spole€nosti SIPOS zkontrolovat jejich fadny stav a vyménit dily
podléhajici opotfebeni!

Doporu€ujeme vam, abyste si pro v8echny servisni prace vyZadali asistenci autorizovaného
servisniho centra SIPOS Aktorik.

PFipadné dotazy v tomto ohledu smérujte na SIPOS Aktorik GmbH. Adresu a telefonni Cislo
kompetentni kontaktni osoby naleznete na internetové strance www.sipos.de. Své dotazy mlzete
zasilat také pfimo e-mailem na adresu service@sipos.de.
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14 Udrzba, kontroly, servis Navod k obsluze
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Mazaci intervaly a maziva

Mazaci intervaly
Po asi 8 letech provedte servis, resp. revizi (viz pfedchazejici kapitola 14.1).

Po kazdych 50 provoznich hodinach, resp. 1 roce pomoci mazaci hlavice namazte spojku tvaru
A, je-li namontovana.

U koncovych hfideli tvaru A méjte na paméti, ze se mazani vietene armatury musi provadét
samostatné!

Tyto Ihaty plati pfi normalnim namahani. P¥i silnéjSim namahani se intervaly udrzby pfimérené

zkracuiji.

U servopohonu v provedeni pro vysoké teploty — dodatek k objednacimu &islu TO9 — musi servis

spole¢nosti SIPOS kazdé dva roky zkontrolovat jejich Fadny stav a vyménit dily podléhajici opotre-
beni!

Po kazdém sejmuti vik a kryta zkontrolujte poSkozeni tésnéni a v pfipadé potfeby je vyménte
a namazte.

Vhodna maziva a mnozstvi

Typ servopohonu

2SA7.1/2 2SA7.3/4 2SA7.5/6/7/8
Pfrevodovy olej Mnozstvi maziva | 760 cm3 1600 cm?3 2400 cm?
Hladina néplné1 max. 46 mm max. 58 mm 23 —27 mm
Mazivo? Klibersynth GH 6 — 220 N Mobil SHC
(vyrobce Kli]ber)3) nebo Alphasyn Gear 2203

PG 220 Polyglycol (vyrobce Castrol),
Berusynth EP 220 (vyrobce Bechem),
Panolin EP gear synth 220

(vyrobce Kleenoil).

Ostatni mazana MnoZstvi maziva | 50 cm3

mista? Mazivo? Mazaci tuk AR1 (ZEPF)

Forma koncového | MnoZstvi maziva |2 cm3

hfidele A® Mazivo? b&zny mazaci tuk na kuli¢kova loZiska
(2SA7)

Kyvny pohon 2SG7... malé pozadavky na udrzbu

Kyvny pohon 2SQ7...

= Pfi manipulaci s mazivy a jejich likvidaci musite dodrzovat pokyny vyrobcl a platné predpisy.
Technické informace o mazivech na vyzadani.

= Pfed pouzitim nového alternativniho maziva (misto napiné od vyrobce) musite proplachnout
a vycistit pfevod a jeho soucasti. (Zabrarite smichani oleju!)

Tméteno od hladiny maziva k vnéjSi strané skfiné u plniciho otvoru oleje
2Rozsah okolnich teplot -20 °C az +70 °C.

3Mazivo naplnéné z vyroby.
4

5

napf. tésnici krouzky, ozubené spoje, loZiska, zalicované pruziny, nezakryté soucasti atd.
pokud jsou k dispozici.
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Navod k obsluze 15 Nahradni dily
SIPOS SEVEN: PROFITRON, HiMod

Nahradni dily

Vseobecné

S vyjimkou normovanych béznych soucasti se smi pouzivat jen originalni ndhradni dily. U ndhrad-
nich dilG se zpravidla dodavaji kompletni konstrukéni skupiny (viz nize uvedeny seznam). V nize
uvedenych ilustracich se pouZivaji oznageni s 3 &islicemi. UpIné oznageni nahradnich dil(l ziskate
pridanim znaku ,2SY7“ na zacatek.

Pfi objednavani nahradnich dilt uvadéjte vzdy nasledujici idaje:
1. objednaci €islo a sériové Cislo pohonu (viz typovy Stitek),
2. oznaceni nahradniho dilu 2SY7, . . (viz nasledujici seznam),

3. pozadovany pocet kusd,

u VVSechny vnéjSi kovové €asti skiiné jsou vyrobeny z korozivzdorné hlinikové slitiny, jsou
standardné lakované v odstinu podobnému RAL 7037 (stfibroSeda) a splfuji pozadavky az
po kategorii korozivity C5.

= Jiny barevny odstin kryciho laku » Dodatek objednavky Y35
= Velmi silna ochrana vici korozi
Kategorie korozivity C5 s dlouhou ochrannou dobou » Dodatek objednavky L38

Seznam nahradnich dilt

Nase pohony jsou koncipované tak, aby béhem udrzbovych cykli bez zavad fungovaly. Podle
zkuSenosti se vSak mize stat, ze v disledku vnéjSich vlivi dojde napf. jiz pfi uvedeni do provozu
k poskozeni servopohonu. Pro takovou eventualitu jsou v nasledujici tabulce uvedeny doporu¢ené
nahradni dily. Budete-li potfebovat jiné dily, obratte se na nas servis.

C. Oznaceni

2SY7001 | Elektronicka jednotka (010 — 042)
2SY7041 | Kryt pro elektronickou jednotku
2SY7218 | Sada tésnéni (bez vyobrazeni)
2SY7219 | Neintruzivni snimac polohy (niP)
28Y7220 | Signalizaéni prevodovka
28SY7225 | Viko signaliza¢ni pfevodovky
2SY7250 | Ruéni pohon

2SY7252 | Vejcita rukojet

Aa4a = Posledni tfi Eislice odkazuji na &isla dild na vykresech.
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15.3 Vykresy v rozmontovaném stavu

15.3.1 Pfevod 2SA7...-

225
Vlozka koncového
hridele

T~

Vystupni hfidel A
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15 Nahradni dily

15.3.2 Mala kyvna prevodovka 2SG7...-
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15.3.3 Mala kyvna prevodovka 2SQ7
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Navod k obsluze
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0
O | Aup Jupeayen

9 kW

_ Motor do 1

15.3.4 Elektronicka jednotka
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Rejstfik

A
Akceptaénidoba. .................... 92
Akceptacni doba fidiciho systému. . .. .. .. 92
Aktivace Bluetooth. . . ........... ... ... 95
Aktivace softwarovych funkci. .......... 79
Aktivace uzivatelské urovné. ........... 33
Aktivace zékaznickych variant. . . ... ... .. 79
Aktivovat provoz motoru. .............. 70
Aktivovat zobrazeni. .................. 95
Aktualizace firmware. . ............... 109
Analogové vstupy
Analogovy vstup Al1. . . ......... ... .. 7
Blokové schéma zapojeni. ............ 9
Armatura, mezni termin udrzby. ........ 106
Autom. pfijeti koncovych poloh. ......... 9
B
Baleni. ....... ... .. ... 5
Bezpecnostné-relevantni parametry. .. ... 77
Chovani pfi vypadku signélu. ......... 78
NOUZOVA pozice. ................. 78
Nouzovy poCetotééek. .............. 77
NOUZOVY vstup. . ................. 77
Bezpecnostni pokyny. . .......... ... ... 4

Binarni vystupy
Prehled vystupt hlaseni 1. ........... 7

Blokovani hlaseni.
...... Viz Akceptacni doba fidiciho systému

Blokové schéma zapojeni. .............. 9
Brzdnasila.............. ... ... .. ... 87
Cc
Centrélnikolo. ................... 46, 49
COM-SIPOS. ....... ... ... oot 107
CtenidatIBS. ....................... 30
Cykl.provoz. . ....... ... .. ... ... ..... 89
D
Dalkoveé. . ....... ... ... 28
Dalkové ovladani. ................... 107
COM-SIPOS. ....... ... 107
Jednotka pro dalkové ovladani. ....... 96
Deska pfipojeni sbérnice. . ............. 13
Diagnostika
Armatura. ...... ... ... oL 106
Mezni terminy udrzby armatury. ... ... 106
Provozni udaje pohonu. ............ 105
Udrzba armatury. . ................. 106
Diody. ... ..o 16

Displej. ..o 16
Displej: pohotovostni rezim. ............ 94
Dobandbéhu. ....................... 87
Dodateénd hldSeni. . .................. 18
Doplriky
Pfehled softwarovych funkci. ......... 82
Softwarové funkce. ................. 78
Zakaznické varianty. ................ 79
Doplfujici navody. . ................... 6
Doporuc¢ené nahradnidily. ............ 113
Druh vypinani. ................... 40, 64
Duplikace pohonu. .................. 110
E
Elektrické pfipojeni
PFimé pfipojeni. .. ......... ... ..... 12
Pfipojeni sbérnice Feldbus. . ... ... .. .. 13
Pfipojeni s valcovym konektorem. ... .. 12
Elektronicky typovy Stitek
Identifikator zafizeni. ............... 101
Monitorovani. .................... 101
Objednaci Cisloavybava. . .......... 101
Originalni sériové €islo. ... .......... 101
Sériové Cislo. .. ... Ll 101
Verzi firmwaru. ................... 102

Externi analogové fizeni otacek .. Viz Doplriky

F
Funkéniprincip. ........ ... ... ... .... 7
Funkéni princip stanoveni drahy. ........ 46
H
HART. ... 76, 103
Heslo. ............ Viz Pristupové opravnéni
Hlaseni stavu pohonu. ................ 18
Hlaseni vypadku sité. ................. 88
Hlavnimenu. ....................... 30
|
Identifikace zafizeni............... 84, 101
Indikator stavu. . ...... ... .. ... 16
Inspekce. ......... ... .. . ... ... 1M1
Interval udrzby armatury
Provozni hodiny motoru. ............. 86
Spinacicykly. ........ ... ... .. ... 86
Vypnuti zav. na to€. momentu. ........ 86
J
Jednotka pro dalkové ovladani. ......... 96
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K N
Klonovatpohon. .................... 110 Nabidka
Kod Parametr. . . ......... ... .. L. 61
Aktivace softwarovych funkci. . ........ 79 Ridici systém. ..................... 66
Aktivace uzivatelské urovné. .. ........ 33 Specialni parametry. ................ 83
Kompenzace nulového bodu. .......... 104 Nabidka parametrd. .................. 61
Kompenzace nulového bodu Nabidka Start. . ...................... 26
tocivého momentu. ................ 104 Nabidka USB. ...................... 108
Komunikace a vyména dat Nacist parametry z flash disku. ........ 109
Dalkove sefizovani. ................ 107 Nahradnidily. ......oovveeeen. .. 113
Parametrizacni PC program Napéti meziobvodu. .................. 89
COM-SIPOS. . .................... 107 Nastaveni
Pfipojeni USB, Bluetooth. ........... 108 Doby chodu. ..o 41
Koncovy hidel FUNKCE. ..o oot 61
Obecné montazni pokyny. . ........... 10 Hodin. 95
Provedven'l' tvar(—\ """""""""" 10 Interval udrzby armatury. .. ........... 86
Konstrukcr.n skupiny Jazyk. ... Viz Nastaveni jazyka
Elektronika. .......... ... .. ... .. ... 8 Mechanicky ukazatel polohy. ... ... ... 55
Pfevodovka. ....................... 8 Otagek. ... 41
Kontrola doby chodu. ... 90 Pohotovostnidoba. ................. 95
Kfivkamomentu. .. ................... 98 ReAINY €8S, « ..o 95
Uloi'eni na USB flash disk. .......... 100 Specifické parametry ammatury. . . . ... . . 62
Ulozit. ......... . i 100 Nastaveni koncovych poloh u modeld
ZEZDAM. oot 9 se signaliza¢ni pfevodovkou. ......... 45
L s ,neintruzivnim“ snima¢em pozice. .... 56
Likvidace. . . ... 5 Nastaveni parametrt sméru zavirani. .... 40
Limity pfer. ved. Analogovy vstup. . . ... .. 88 Na\‘/sz\’/?s’];ztci’?: 3:223( Viz Dopliky
Listovani v nabidce. .................. 23 Nastaveni pohotovostni doby. .. .. ... ... 95
M Nastaveni pfevodu signalizacni
Mazaci intervaly amaziva. ............ 112 N::Z\\i/c::?vsl;);téﬁ.u """""""""" gi
M?Sh?mfky ukazwat(jz‘l polohy. ... o Aktivace / deaktivace Bluetooth. . ... ... 96
Méfici pfiruba toivého momentu. ....... 88 Nastavit hodiny reainého casu o5
Pfipojeni. ...... ... ... ... ... ... ... 88 ) ] ) s
Vyrovnani to¢ivého momentu. . ..... .. 104 Na(z;:vn;:?iliizlt:z p(.)I.o.h'y """"""" 22
Mezikontakt. ........................ 84 o o
Mezni terminy udrzby armatury. . ..... .. 106 Nistri\ézgli;;;iﬁbr:g%pe':%m 42
MnoZstvi maziva. ................... 12 Nastavit hodiny redlného ¢asu. ......... 95
AL R R R R TRREETRE 107 Nastavit zobrazeni. . .................. 94
Momentova kfivka. . ............ ... ... 98 Navod k obsluze MODBUS. . . . 6
Momentovy vypinac. ................. 102 \avod k obsluze PROFIBUS. .. .. ..... ... 6
Momentovy vypinac 2SQ7. ........... 102 Neintruzivni snimag polohy
Monitorovani. ........... ... ... ... 101 Nastaveni koncovych poloh. .. ... ... .. 56
Elektronicky typovy 8titek. . .......... 101 Vieobecns. 7
Stavpohonu. .................. s 103 NouzoVE. ... 41
Vstupy @ vystupy. ... 102 Nouzovy pocetotacek. ................ 77
Monitorovani doby chodu. ............. 90 NOUZOVY VStUp. oo 77
Montéznipoloha. .................... 10
Jednotka pro dalkové ovladani. ....... 96 o)
Oddélendinstalace. ................ 14 Ochranamotoru. . .................... 85
Orientace displeje. . ................ 93 Zap/VYp. o 85
Parametr Oddélena instalace. ... ...... 84  QOchranna trubka vietene. . ............. 11
Montazni sada pro oddélenou instalaci. . .. 14
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Oddélena instalace Pojezd pohonu. . . ........... ... ... ... 27
Délkyvedeni. ..................... 14 Pojizdéni mistné. .................... 27
Parametr. . ........ ... ... ... L 84 Poloha. . ... ... ... ... . . . .. 9
PFipojky. ... 14 Polohovy regulator. . . .......... Viz Doplriky
Specifikace. ............. ... .. ..., 14 Parametrizace. .................... 80

Omezeninapéti ZK. .................. 89 Polohovy regulator s proporcionalni funkci /

Opravnéni (heslo). ................... 31 funkei Split-Range. .......... Viz Doplriky

Orientace displeje. . .................. 93 Poruchova hlaseni. ................... 18
Nastaveni systému. ... .............. g3 Predehfivani. ...... Viz Predehfivani motoru

Originalni sériové &islo. .............. 101 Predehfivani motoru. ................. 85

Otageni displejem. ................... 93  Prehled

Otageni zobrazeni displeje. ............ 93 Bezpecnostné-relevantni parametry. ... 77

Otacky na zdvih. . Viz Signalizacni pfevodovka Nabidka Monitorovani. ............. 101

Otoény knoflik. . ..................... 23 Parametry a jejich mozné hodnoty. .. ... 61

Ovladani nabidek. ................... 23 Parametry pro fidici systém. .......... 66

Ovladani pres regulator pohonu. . ... .... 23 Specialni parametry. ................ 83

Volitelné softwarové funkce. .......... 82

P Prehled nabidKy. . . . ...\t o e 24

Parametr chovani pfi vypadku signalu. ... 78  Pfekonani blokovani. ................. 65

Parametrizace Pfevodovy pomér. . ................... 47
PoCetotacek. .................. 40,41  Pfidavna pfevodovka. . ................ 36
Regulacnidoba. ................... 41 Pijeti koncovych poloh. ............... 91
SmérZAV. ... ... . 40 Pfipojeni
Zpusob vypinani a rozepinaci moment. 40, Mechanické pfipojeni. ............... 10
42 , Oddéleni elektroniky a prevodu. . . ... .. 14

Parametrizace NOUZOVE pozice. . ... ... 78 PHME PHPOJENT. - . - o oo e 12

Parametrizace poCtu otéCek. ........... 40 Pramyslova sbérnice. ............... 13

Parametrizace zpusobU vypinani Valcovy konektor. .................. 12
arozepinacich momenta. ......... 40, 64 ) )

L Prifazenimaziva. ................... 112

Parametriza¢ni PC program COM-SIPOS. 107 - i .

B L. Pfifazeni/ zménahesla. ... ............ 32

Parametr pfidavné pfevodovky. ......... 38 . i L.

PFistupové opravnéni. ................ 31

Parametry N . .

PFizplsobeni koncovych poloh. ......... 9
Armatura. ........ .. .o 61
Bruh indni 64 PROFIBUS. ....... ... ... ... .. .... 107
uhvypinani. .....................

P PROFIBUSDP. . ...\ 74
Mezikontakt. ...................... 84 o

, Proporcionalni funkce /
Nabidka. Sty 61, 66 funkce SplitRange. .......... Viz Doplriky
NOUZOVA pozice. ................. 78 Proporcionalni pojezd. . ............... 81
Nouzovy pocet otadek. .............. 7T Provozni udaje pohonu. . ............. 105
NOUZOVY vstup. .................. 7T Pramyslova sbérnice. ................ 107
PoCetotacek. ..................... 64
Prekonani blokovani. ............... 65 R
Rozepinacimoment. . ............... 64 Recyklace. ........ ... ... ... .. ... ... 5
Rozsah koncovych poloh. . ........... 65 Regulaéni doby zavislé na draze. Viz Doplriky
Ridici systém. . ................. 61, 66 Regulaéni draha armatury. ............. 47
Specifické parametry armatury. . .. ... .. 62 Regulator pohonu. ................... 23
Vybrat. .. ... .. 24 Regulator procesu. ............ Viz Doplriky
Zménit. . ... ... 24, 64, 66 Reléovakarta. ....................... 8

Parametry a jejich mozné hodnoty. ...... 61 Rychlé pfepinani Mistné. .............. 95

Parametry pro fidici systém. .. .......... 66  Rychlé pfepinani MISTNE. ............. 95

Pocet otaCek koncové polohy. .......... 20 Ridici systém

Pocet otacek v koncovych polohach. . . . .. 90 Alternativni fizeni. .................. 69

Pohanéna pfiruba. ................... 1 Analogové fizeni. .................. 68
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Analogovy vstup Al2. . . ........... 71,74  Specidlniparametry. .. ................ 83
Analogovy vystup AO1. .............. 73 Akceptacni doba fidiciho systému. . . ... 92
Binarnifizeni. ......... ... ... ... ... 68 Autom. pfijeti koncovych poloh. ....... 91
Binarnivstupy. . . .......... .. L 70 Brzdnasila. ........... ... ... .. ... 87
Binarni vystupy. . . ....... ..o L. 71 Dobandbéhu. ..................... 87
Funkce. . ... ... .. ... ... L. 66 Identifikace zafizeni. ................ 84
Interni fizeni. ............. ... . ..., 69 Interval 4drzby armatury. . ............ 86
Nabidky. .......... ... ... ... ... ... 66 Limity pfer. ved. Analogovy vstup. . .. ... 88
Pevna pozadovana hodnota Méfici pfiruba toivého momentu. . . . . .. 88
regulatoru procesu. . ................ 69 Mezikontakt. . . . ... .o 84
Fv’rﬁmyslové sbérnice. ............... 74 Monitorovani doby chodu. . ........... 90
Rizeni pfes sbérnici. ................ 69 Motorovy jistic Zap/NVyp. ............. 85
Sefizeni. ........ ... ... ... ... ... 67 Oddélena instalace. . . .. .......... .. 84
_ Zména parametrd. .................. 67 Omezeninapéti ZK. ................ 89
Ridici systém, parametry. .............. 66 Ov&Feni Udrzby. . .. ... 86
Rozepinaci moment. .............. 44, 64 Pocet otacek koncové polohy. ... ... ... 90
Rozsah koncovych poloh. .............. 65 Prodleva hlaseni vypadku sité. . .. ... .. 88
Rozsah nastaveni. ................... 51 Tésné uzavieni. .. ................. 87
Rucni klika Vystrahamotoru. . .................. 85
Nebezpeci pohmozdeni. 3 ) Zapnuti/vypnuti pfedehfivani motoru. ... 85
"""""""" Viz Bezpecnostni pokyny Zkusebniprovoz.................... 89
Obsluha. .. 15 Specifické parametry armatury. ......... 62
Runikolo. ... 15 Sprava uzivateld. ................. 30, 31
Rychlé spusténi. . ................. 90, 91 Stanoveni drahy — funkéni princip. .. . .. .. 46
Rychlé spusténi / zastaveni. .. .......... 90
Lo ) L Stavpohonu. .............. ... ... 18
Ridici systém —Rizeni.................. 67 Symboly. . ..o 5
S Dioda. ........... ... . ... . . ... ... 17
Samostatna montaz. . . . . ... ... .. .. 14, 84 Displej (Indikator stavu). . ............ 17
SEHOVE EISIO. ... ...t 82,101 Nabidka. ... 23
Sefizeni Symboly na displeji. ............ Viz Displej
Alternativni — Fidici systém. .. ......... gg  Symboly uvedené v navodu k obsluze
ANAIOGOVY. oot 68 Elektrostatika. ...................... 5
Binarni. .. .. ... 68 Pracovni kroky vyrobce armatury. .. ... .. 5
DALKOVE. . .. .. 28 Upozornéni. . ........ .. ... oo, 5
Interni. .. ... .. 69 Vystraha. ... 5
MISTNE. ... .. s, 27 T
Pramyslova sbérnice. ............... 9 Tasnéuzavient. ... 87
Ridici systém. ..................... 67 Texty
VY.P """"""""""""""""" 28 Jazykovaverze. ............. Viz Displej
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SIPOS

AKTORIK

Prohlaseni o shodé EU / Montazni navod
podle smérnice o strojich

pro elektrické servopohony nasledujicich typovych oznaceni
28A5..., 28B5..., 28C5..., 2SG5...
28A7...,2SG7..., 28Q7...

Vv provedeni:
ECOTRON
PROFITRON
HiMod

Spolecnost SIPOS Aktorik GmbH jako vyrobce timto prohlasuje, ze nize uvedené elektrické servopohony
odpovidaji zakladnim pozadavkidm nasledujicich smérnic:

2014/30/EU (smérnice o elektromagnetické kompatibilité)
2006/42/ES (smérnice o strojnich zafizenich)

Byly aplikovany nasledujici harmonizované normy ve smyslu uvedenych smérnic:

Smeérnice 2014/30/EU
EN 61800-3: 2004 /A1: 2012

Smérnice 2006/42/ES
EN ISO 12100:2010
EN ISO 5210:1996
EN ISO 5211:2001
DIN 3358:1982

Servopohony SIPOS jsou ureny k montazi s pfisluSenstvim. Zafizeni nesmi byt uvedeno do provozu, dokud
nebylo pfedem zajisténo, Ze cely stroj, ve kterém jsou servopohony SIPOS namontovany, odpovida nafize-
nim smérnice 2006/42/ES.

Byly dodrzeny nasledujici zakladni pozadavky podle pfilohy | smérnice:
Priloha l, ¢lanek 1.1.2,1.1.3, 1.1.5,1.2.1,1.2.6,1.3.1,1.3.7,1.5.1,1.6.3,1.7.1,1.7.3, 1.7.4

Vyrobce se zavazuje pfedat podklady k netplnym strojiim v elektronické formé pFisluSnym statnim Gfaddm
na zakladé zadosti. Ke stroji byly vytvofeny specialni technické podklady podle pfilohy VII, ¢ast B.

Osoba odpovédna za dokumentaci: Dr. Thomas Suckut, Im Erlet 2, 90518 Altdorf, Némecko

Dale byly splnény zakladni pozadavky smérnice 2014/35/EU (smérnice o nizkém napéti) tykajici se zdravi
a bezpecnosti, a to aplikaci nasledujicich harmonizovanych norem:

EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010

EN 60034-1:2010 / AC:2010

EN 50178:1997

Altdorf, 18.07.2017

Dr. Thomas Suckut
Jednatel

Toto prohlaseni nezahrnuje zadné zaruky. Musi byt dodrzovany bezpecénostni pokyny v dodavané dokumentaci k vyrobku.
V pfipadé neschvalenych zmén strojl ztraci toto prohlaseni svou platnost.

I@ Certifikaty jsou platné od data vystaveni téchto certifikatd. Zmény vyhrazeny. Aktuaini platné znéni
je k dispozici ke staZzeni na internetové strance http://www.sipos.de.
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