SIPOS seven

AKTORIK

Isletim Kilavuzu
Elektrikli kontrol aktuatorleri
2SA7, 2SG7

ECOTRON

Basim: 01.17 Y070.301/TR
Degisiklik yapma hakki sakhdir!



icindekiler dizini

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

|g|ndek||er 5 Isletime alma........cccccoevrveeercenne 25
5.1  Temelbilgiler ........cccooviiiiiiiiininnne 25
- 5.1.1 Asagidaki bildirimler dikkate
1 Temel bilgiler.........cocoviiiinee. 3 anmaldir . o5
1.1 Guvenlik bilgileri ... 3 5.1.2 isletime alma igin 6n kosullarin
1.2 Tasima ve depolama ..........ccceceevenee. 4 Saglanmas! .......c.ccecerieiieieee e 25
1.3 Tasfiye ve geri donlislim ....................... 4 52 Isletime almada izlenecek yéntem ..... 25
1.4  Igletim kilavuzuna yénelik aciklamalar .4 5.3  Parametrelerin kontrol edilmesi/
1.4.1 Glvenlik bildirimleri: Kullanilan ayarlanmast ..o 28
semboller ve anlamlari ......................... 4  5.3.1 Parametre menusiine giri§ ................. 28
1.4.2 Gegerlilik sahasi ...........ccccevevveeeecveennne. 5  5.3.2 Kesme momentlerinin ayarlanmasi .... 28
1.5 Tamamlayict Kilavuzlar ............ccoco...... 5  5.3.3 Devir sayilarinin/konumlandirma
zamanlarinin ayarlanmasi .................. 30
2 GeNel ... 6 53.4 Sinyal setlerinden birisinin segilmesi .31
2.1 Fonksiyon prensibi .........ccccccoeviiinnenn. 6 5.4 COM-SIPOS lizerinden diger ayarlar . 32
2.2 ARRGruplar ... 7 5.5 Son konumlarin ayarlanmasi ............. 34
2.3 Blok devre semasi (elektrik 5.5.1 Fonksiyon prensibi Sinyal digli kutusu
baglantilar!) .......ccocceiiiiiii 8 ile kurs algilamast .........cccccceeeecenenennn. 35
3 Montaj ve baglanti .......................... 9 5.5.2 Son konumlarin ayarlanmasindaki
o . siralama .......cceeeeeiiii 36
3.1 Vanaya/digli kutusuna montaj ............... 9 55.3 Sinyal disli kutusu aktarma oraninin
3.1.1 Batun ¢ikis mili versiyonlari igin ayarlanmasi (sinyal digli kutulu
genel montaj agiklamalari .................... 9 SEGENEK) w.evveveeeececveee e 36
3.1.2 Form A ¢ikis mili versiyonu .................. 9 5.5.4 Son konum pozisyonlarinin
3.1.3 Mil koruyucu borunun monte ayarlanmasl .......ccoocciiiiii 37
EAIMESI e 10 5.5.5 Mekanik konum gdéstergesinin
3.2 Elektrik baglantisi ...........c.c.cccocvceueun.... 11 ayarlanmasl ... 40
3.2.1 Yuvarlak figli baglanti ...........ccccceenen. 11 6 UZAKTAN |§Iet|m (Uzaktan
3.2.2 Fieldbus baglantisi ..................c...... 12 Kontrol) ... 41
.2.3 Harici potansiyel iletken baglantisi ..... 12
23 Aa”‘;’(' polans'ye etken bagiantis! i3 61 UZAKTAN KONIOl e 41
. Y KUrUIUM 62 UZAKTAN isletim modunda ekranin
4 Kontrol ve igletime yonelik ve LED'lerin gostergeleri .................... 41
bildirimler.........cccooiiiineee 14 6.3 UZAKTAN isletim modunda
41 Krank kolu, el Garki .........ccccocovvereen... 14 parametre ayarlarina bakma .............. 42
4.2  Isikli diyotlar (Durum ve ariza 7 Bakim, muayene, servis.............. 43
MESAN) wrvvvssvrssvrssvvssvrsne A T < S B 43
4.2.1 Isikh diyotlarin genel gérinima ......... 15 N . N
e 7.2 Yaglama periyotlari ve yaglama
4.2.2 Kontrol, isletim yénu, son konum :
N . maddeleri ... 44
gostergesi ..o 16 721 Yagl ol 44
4.2.3 Durum ve ariza sinyalleri ................... 17 - ag ama periyo a_” cn pmm
7.2.2 Yaglama maddesi tayini ve miktarlari . 44
4.3 EKran ..o 19
4.4  Ekranda gezinme ...........cocoeeereeveeeeen. 20 8 Yedek pargalar..........ccccoeereevcnne. 45
4.4.1 Doner/Basmali digme 8.1  Genel ..cocveeiiiie 45
“Drive Controller”in kullaniimasi. ....... 20 82  Yedek parca liStesi ......cocovvoererrerrennen. 45
4.4.2 Mengler icerisinde gezinme ................ 20 8.3 Parcalarina ayrimis gizimler .............. 46
45  MenuU YapIS! ...ceeeeeiiueieeaeeiiiieee e 20 8.3.1 Disli kutusu 2SA7 1/2/3/4.= .ovovver.... 46
4.6  Mendlerin genel gorinima ................. 21 8.3.2 Digli kutusu 2SA7. 5/6/7/8.- ................ 47
8.3.3 Kugulk yarim dénuslu disli kutusu
4.6 Lokal kontrol mentist o) v 21 DSGT.. woeeeseoseseeesreesree 48
8.3.4 Elektronik unite
4.6.2 Son konumlar mentsl ﬁ .............. 22 (1,5 kW'a kadar motor) ..............cc...... 49
o 8.3.5 Elektronik Unite
4.6.3 Parametre menusi off ................... 22 (3 kW'tan itibaren motor) ................... 50
4.7  Aktiatorun “lokal !§Iet|m| ................... 22 Makine yénetmeligine uygun AB
4.8 PC parametrelendirme programi uygunluk beyani /
COM-SIPOS v 24 montaj beyani ........coevereeneenee. 55
Sayfa 2 Y070.301/TR



1.1

isletim Kilavuzu 1 Temel bilgiler
SIPOS SEVEN ECOTRON

Temel bilgiler

Guvenlik bilgileri

Genel

Burada ele alinan aygitlar, endustriyel kullanim alanlarina yonelik sistemlerin birer parcasidir.
Bu aygitlar, teknigin kabul edilmis kurallarina uygun olarak tasarlanmiglardir.

Tasima, montaj, kurulum, isletime alma, bakim ve onarima iliskin bitiin calismalar, kalifiye personel
tarafindan yapilmalidir.

Bu dokimantasyonun guvenlik teknigiyle ilgili bildirimleri baglamindaki kalifiye personel, her defa-
sinda gerekli olan faaliyetleri giivenlik teknigi standartlarina uygun olarak yapma yetkisine sahip
olan ve bu sirada muhtemel tehlikeleri fark edip, giderebilen kisilerdir. Bu kisiler, aygit Gzerindeki
uyari isaretleri ve bu isletim kilavuzunda bulunan glivenlik bildirimleri konusunda esasli bir sekilde
bilgilendirilmis olmalidirlar.

Yiksek akim tesislerinde yapilan ¢alismalarda kalifiye olmayan kisilerin ¢alistinimamasina iliskin
yasak, 6zellikle DIN EN 50110-1 (daha 6nce DIN VDE 0105) ya da IEC 60364-4-47 (VDE 0100
Bolim 470) standartlarinda diizenlenmistir.

= Toprak akimi
AktUatorlerin toprak akimi, tipik olarak 3,5 mA'den daha fazladir. Bu nedenle, IEC 61800-5-1
uyarinca sabit bir kurulum gereklidir.

= Hatali akima karsi koruma salteri veya izleme cihazlari
Entegre frekans inverteri sayesinde, koruyucu topraklama iletkeninde bir dogru akim meydana
getirilebilir.
Aga seri baglanmig bir hatali akima karsi koruma diizenegi (RCD) veya bir hatali akim izleme
dizenegdi (RCM) kullanilacak olursa, o zaman bu diizenek Tip B olmalidir.

Sorunsuz ve glivenli bir igletim, usuliine uygun tasima, kurallara uygun bir depolama, kurulum,
montaj ve dikkatli bir sekilde isletime almayi sart kosmaktadir.

Burada, IEC 61800-3 uyarinca sinirli temin edilebilir bir Grtin s6z konusudur.
Bu urlin, yasam alanlarinda radyo parazitlerine yol agabilir; bu durumda isletmeci tarafindan uygun
Onlemlerin alinmasi gerekli olabilir.

Ozellikle su hususlara dikkat edilmelidir:

m Bilhassa katalogda, siparis belgelerinde, isletim kilavuzunda, tip plakasi verilerinde ve diger rtin
dokimantasyonunda yer alanlar olmak lizere, misaade edilen kullanim hakkindaki teknik veriler
ve bilgiler (Montaj, baglanti, cevre ve igletim kosullari);

® Genel kurulum ve giivenlik talimatlarr;
u Yerel, sisteme 6zgl mevzuat ve gereklilikler;

u Lokal gevre kosullari, 6zellikle kontrol aktliatériinlin titresen bir vanaya montaji sonucunda
olusabilecek titresim zorlamasi;

u Aletlerin, kaldirma ve tagima diizeneklerinin kurallara uygun olarak kullaniimasi;

u Kisisel koruyucu donanimlarin kullaniimasi, 6zellikle yiksek gevre sicakliklarinda ve kontrol
aktlatoriindeki olasi yliiksek yuizey sicakliklarinda.

Aygit lizerindeki uyari isaretleri

Ezilme tehlikesi. Krank koluna ya da el ¢arkina bas-
tirirken, elinizin ya da parmaklarinizin ezilmemesine
dikkat edin, bkz. Sekil.

2SA7.5/6/7/8 serisi aygitlar icin gecerlidir: Hangi
yaglama maddesinin kullanilacagini gdsterir, ayrica
bkz. “7.2 Yaglama periyotlari ve yaglama maddeleri”
Sayfa 44.

Sicak yuzey. Yiksek ylzey sicakliklari uyarisi (ylksek l
cevre sicakliklari ile sik calisma ve uzun galisma siire-  Sekil: Ezilme tehlikesi

lerine bagh olarak).
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1 Temel bilgiler isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Tasima ve depolama

m Sevkiyat islemi, dayanikli bir ambalaj icerisinde gergekles-
melidir.

= Tasima igin halati, motorun ve el garki mahfazasinin etrafina
baglayin, bkz. Sekil. Elektronik tnite Gzerindeki halkalari
(Sekil Poz. 1), yalnizca kontrol aktiatoriinin kendi agirhidini
kaldirmak i¢in kullanin.

m Kaldirma aracini hi¢ bir zaman krank koluna ya da el ¢arkina
tespit etmeyin.

= lyi havalandirilan, kuru bir ortamda,
-30 °C — +80 °C’de depolayin..

= Raf ya da tahta palet lizerinde depolanarak, zeminin nemine
karsi korunmalidir.

= Baglanti baghigini/kapagdini ve kablo rakorlari ile elektronik

kil: T:
Unitenin kapagini kapali tutun. Sekil: Tagima

Tasfiye ve geri doniisim

Ambalaj

Uriinlerimizin ambalajlari, cevre dostu, kolay ayristirilabilir malzemelerden olusmakta ve yeniden
kullanilabilmektedir. Ambalaj malzemelerimiz sunlardir: Ahsap esasli levhalar (MSB/OSB), karton,
kagit, PE folyo. Ambalaj malzemelerinin tasfiyesi igin, geri donusum isletmelerini tavsiye etmekteyiz.

Kontrol aktiiatorii

SEVEN kontrol aktliatérlerimiz modiiler yapiya sahip olup, bu sayede kolaylikla malzemelerine gére
ayrilabilmekte ve siniflandirilabilmektedir: Elektronik pargalar, ¢esitli metaller, plastikler, gresler ve
yadlar.

Genel olarak gegerli olan hususlar sunlardir:

® Demontaj sirasinda gresleri ve yaglari toplayin. Bu maddeler genellikle su kaynaklari i¢in tehlikeli
maddeler olup, ¢cevreye birakiimamalidir.

= Demonte edilen malzemeleri kontrolll tasfiyeye veya malzemeye gore ayri olarak geri donisime
gonderin.

u Ulusallyerel tasfiye yonetmeliklerine riayet edin.

isletim kilavuzuna yénelik agiklamalar

Giuvenlik bildirimleri: Kullanilan semboller ve anlamlari

isletim kilavuzunda, farkli anlamlari olan asagidaki semboller kullaniimistir.
Uyulmamasi durumunda agir yaralanmalar veya maddi hasarlar meydana gelebilir.

Uyari, kurallara uygun olarak yapiimamasi halinde, kisilerin ya da maddi degerlerin gtivenligini
riske sokabilecek faaliyetlere isaret eder.

Bildirim, kurallara uygun bir isletim tGzerinde 6énemli etkisi bulunan faaliyetlere isaret eder.
Bunlara uyulmamasi durumunda, dolayh zararlar ortaya gikabilir.

Elektrostatik tehlike altindaki pargalar devre kartlari Gzerinde bulunurlar, elektrostatik desarj ne-
deniyle hasar gorebilir ya da bozulabilirler. Eger ayar ¢alismalari, dlgimler ya da devre kartlarinin
degistiriimesi sirasinda pargalara dokunulmasi gerekiyorsa, bunu yapmadan hemen 6nce toprakli,
metal bir ylizeye (6rn. mahfazaya) dokunarak, elektrostatik yiikin bosalmasi saglanmalidir.

Daha 6nce vana tedarikgisi tarafindan gergeklestirilen proseddrler:
Eger kontrol aktliatorleri vanalar izerine monte edilmis olarak teslim edilirlerse, bu prosediir vana
tedarikgisinin tesislerinde gergeklestirilir. Isletime alma sirasinda, bir ayar kontrolii yapiimalidir.
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1.5

isletim Kilavuzu 1 Temel bilgiler
SIPOS SEVEN ECOTRON

Gegerlilik sahasi

Kolay anlasilirhgi saglamak amaciyla isletim kilavuzu, olasi bitiin Griin versiyonlarina iliskin ayrintili
bilgileri iceremez ve 6zellikle kurulum, igletim ya da bakim ile ilgili akla gelen tim durumlar dikkate
alamaz. Bu sebeple, isletim kilavuzunda buyuk 6lglide yalnizca kalifiye personele (bkz. Bolim 1.1)
yonelik olarak, aygitlarin endustriyel kullanim alanlarinda amacina uygun kullaniimasi i¢in gerekli
olan agiklamalar yer almaktadir.

Sayet aygitlar endustriyel olmayan bir alanda kullanilacak ve buna baglh olarak daha ylksek
emniyet talepleri gerekecek olursa, bunlar montaj sirasinda alinacak ilave koruyucu énlemlerle
tesis tarafinda saglanmalidir.

Bu konudaki sorularinizi, 6zellikle triine 6zgl ayrintili bilgilerin eksik olmasi durumunda, yetkili
SEVEN satis merkezi cevaplandiracaktir. Litfen, prensip olarak ilgili aktGatérin tip tanimlamasini
ve fabrika numarasini belirtin (bkz. Tip plakasi).

Planlama, montaj, isletime alma ve servis gorevleri icin, yetkili fabrika servisinin destek ve
hizmetlerinden yararlanmaniz tavsiye edilir.

isletim kilavuzlarinin ve (iretim dokiimantasyonlarinin igeriginin daha énce yapilan veya mevcut

bir anlagmanin, taahhtdin ya da hukuki bir iligkinin bir pargasi olmadigina veya bunlari degistir-
meyecegine dikkat gekilir. SIPOS Aktorik'in buttin ydkumlalikleri, blttindyle ve minhasiran gegerli
malzeme kusurlarina iligskin sorumluluk diizenlemesini iceren, ilgili satis sézlesmesinden dogmak-
tadir. S6z konusu bu diizenlemeler, bu kilavuzlarda ve dokiimantasyonda yer alan agiklamalarla ne
genigletilirler, ne de sinirlandirilirlar.

Tamamlayici kilavuzlar

2SG7 Kuiguk Yarim Dénuglu Aktiator

COM-SIPOS PC Parametrelendirme Programi

PROFIBUS isletim Kilavuzu

MODBUS isletim Kilavuzu

Koruma sinifi IP68-8 m “K51”

Artinlmis titresim dayanimi “K57”, “K58”

Seismic class S2A “K59” uyarinca artirilmis titresim dayanimi
Cok guigli korozyon korumasi

“L38”, uzun koruma sireli korozivite kategorisi C5

SIPOS SEVEN KGK'li akttator

Veriyolu tUzerinden serbestge kullanilabilen ikili ve analog girisler
ve digerleri

Eger Uretici ek olarak ilave edilen veya yerlesik, disaridan temin edilen bilesenlerin 6zel montaj ve
isletim talimatlarini hazirlamis ve birlikte teslim etmisse, bunlar igletim kilavuzunun ekindedir ve
uyulmasi gerekir.
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2 Genel isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

2 Genel

2.1 Fonksiyon prensibi

Tanimlama

Entegre frekans donistirtciye (1) sahip elektronik tnite, motoru (2) kontrol eder. Motor, helisel mil
(3) uzerinden bir disli kutusunu ya da bir mil somunu araciligiyla vana milini (5) tahrik eden ¢ikis
milini (4) déndurdr.

Helisel milin (3) hareketi, sinyal mili (6) Gzerinden

u sinyal disli kutusuna (7) aktarilir. Sinyal disli kutusu hareketi rediikte eder ve potansiyometreyi (8).

veya:

= _non intrusive* modelde non-intrusive pozisyon sensoérind (niP) (7b) déndurdr. non-intrusive
pozisyon sensoru, donuslerin miktarini sayar ve bir déniis dahilindeki pozisyonu algilar.
Bu pozisyon algilamasi, harici gerilim beslemesi olmadan da gergeklesir.

Elektronik (nite, potansiyometrenin konumundan ¢ikis milinin (9) veya non-intrusive pozisyon sen-
sOrtndn konumunu, dolayisiyla tahrik edilen vananin konumunu algilar ve proses gerekliliklerine
uygun olarak motoru kontrol eder.

Sekil: Fonksiyon prensibi

Sayfa 6 Y070.301/TR



2.2

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

2 Genel

Alt gruplar

SIPOS SEVEN serisi kontrol aktliatorleri, digli
kutusu ve elektronik Unite ana alt gruplarindan
olusurlar.

Ayrintilar igin bkz. Bélim [Yedek parcalar’|.

Ana alt grup disli kutusu, asagidaki alt
gruplardan olugmaktadir:

1 Elektronik baglanti fis elemani,
2 Motor,
3 Disli kutusu,

4 Sinyal disli kutusu veya non-intrusive
pozisyon sensorl (2SG7 modeli harig),
muhafazali,

5 Manuel tahrik (krank kolu ya da el garki ile),
6 Versiyona bagli, olasi mekanik eklentiler.

2SG7 kuglk yarim doénusli aktiatorde sinyal
disli kutusu yoktur; disli kutusu ve maniel tahrik
farkli bir bigime sahiptir.

Ana alt grup elektronik uinite, agagidaki
alt gruplardan olugsmaktadir:

1 Elektrik baglantisi (iki versiyon
vardir),

2 Disli kutusu baglantisi fis elemani,

3 Kapakl elektronik tinite mahfazasi,

4 Gug¢ modulu ile birlikte gli¢ kontroli alt grubu
5 Role karti (Opsiyon),

6 Ekranli ve opsiyonel Fieldbus baglantili
kontrol devre kart.

-

Sekil: Alt gruplar, elektronik iinitesi

Sekil: Alt gruplar, disli kutusu

Y070.301/TR
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2.3

2 Genel

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Blok devre semasi (elektrik baglantilarn)

Blok devre semasi, elektronik alt gruplari ve musteriye 6zgli muhtemel baglantilar igin giris ve

cikiglari gosterir.

Elektronik
iinite kapadi

HAL Kontrol alt grubu
n[’..“SL
Ekran
4 — 20 mA konumu % devre karti
[]
LOKAL
e A s
A ; > UZAK
24 /48 = e
5 ikili gikis S @ = AcK
24 VA8 V o $‘ Q@ F KapaLl
5role ¢ikis o - JWNCEY -
-] 0 —
P a4
o)
Kanal 1 = — | @ [ jsetime
X
] Anza
Kanal 2 = 4-—1_“ .®
g (kendi Kead ayait )
endal kenaini a' ar,
Gikis 24 V DC [ | K y: e
>
E
3
|
l 5
7 ]
&
Giig modiilii | |5 [o}- * ﬁ g
alt grubu 8lF |_|J kel u #/
it S AN | e
| Galistirma g | I; A | 5 sensori - ; T
o - i | kaynag) nitesi | & : - non-intrusive | | —t
Harici gerilim beslemesi Jr ' I | Sinyal disli kutusu Pozisyon sensoril
icin giris Elektronik —HJ
tiniteden 24 V DC
P L]
Sebeke gerilimi = jz_l_ |< - ]
El
ol o
. = Opsiyon Asenkron motor Vana krank kolu
* 28G7... versiyonunda yoktur
Sekil: Blok devre semasi
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3.1.2

isletim Kilavuzu 3 Montaj ve baglanti
SIPOS SEVEN ECOTRON

Montaj ve baglanti

Vanayal/digli kutusuna montaj

Eger aktuator bir vana tUzerine monte edilmis olarak teslim edilirse, bu prosedur vana tedarikgisinin
tesislerinde gerceklestirilir. Ancak yine de igletime alma sirasinda bir ayar kontroli yapiimalidir.

u Guvenlik bilgilerine uyun (bkz. Bélim )!
= Montaj islemlerine baslamadan énce,

— planlanan 6nlemlerle (vananin ¢alistiriima olasiligi, v.b.) kisilerin tehlikeye atiimadigindan
veya sistem arizasina yol agilmayacagindan emin olunmalidir.

— Lokal gevre kosullarina, 6zellikle kontrol aktiiatériiniin titresen bir vanaya montaji sonucunda
olusabilecek titresim zorlamasina dikkat edilmelidir.

= Montaj sirasinda ¢ikis mili eklentisi, tahrik milinin Gzerinden dusebilir.

m Elektronik Unite kapaginin sokilmesi sirasinda, asagiya duismemesine dikkat edilmelidir.

Planlama, montaj, isletime alma ve servis gorevleri igin, yetkili SIPOS Aktorik Servisinin destek ve
hizmetlerinden yararlanmaniz tavsiye edilir.

Biitiin ¢cikis mili versiyonlari i¢in genel montaj agiklamalar

= Montaj ve isletim, istenilen bitiin konumlarda gergeklestirilebilir. Bu sirada lokal gevre
kosullarina, 6zellikle kontrol akttatoriniin titresen bir vanaya montaji sonucunda olusabilecek
titresim zorlamasina dikkat edin.

u Darbe ve diger gli¢ kullanimlarindan kaginin.
u Baglanti flansi ve gikis mili tipinin vanaya/disli kutusuna uyup uymadigini kontrol edin.

m Aktlator Gzerindeki baglanti flanslarinin ve vana/digli kutusunun izerindeki montaj ylizeylerini
esasli bir sekilde temizleyin.

u Baglanti noktalarini gres ile hafifce yaglayin.
m Aktlatori vana/disli kutusu lzerine yerlestirin, bu sirada merkezlemeye dikkat edin.

u En az 8.8 kalitesinde civatalar kullanin. Esdeger kalitede paslanmaz civatalar kullaniimasi
durumunda, bunlari vazelin ile hafifge yaglayin.
Vidalama derinligi asgari olarak 1,25 x vida disi capi kadar secilmelidir.

m Aktlatori vana/disli kutusu lzerine yerlestirin ve civatalari caprazlama olarak esit miktarda sikin.

u Kontrol aktuatérintn gévdesi, normal ¢evre kosullar altinda korozyona dayanikli bir aliminyum
alasimindan olugmaktadir. Montaj islemleri nedeniyle boya hasarlari meydana gelmesi duru-
munda, bu hasarlar kii¢lik hacimli kaplar icerisinde SIPOS Aktorik'den tedarik edilebilen orijinal
boyalarla rétuslanabilir.

Form A ¢ikis mili versiyonu
Montaj agiklamasi
Disli mangon, krank kolunu/el ¢arkini déndirmek suretiyle, vananin miline vidalanir.

Yay beslemeli Form A ¢ikis milleri, yiksek 6n gerilim altinda bulunurlar. Bir vida diginin agilmasi igin
disli mansonun sékulmesi ve takilmasi, Y070.289 Montaj Kilavuzu'na uygun olarak yapiimalidir!

Disli mangonun sékiilmesi ve takilmasi

Disli manson trapez dis (siparis numarasina “Y18” eki) ile birlikte siparis edilmemigse ya da disli
mansgon asinmis ve degistiriimesi gerekiyorsa, izlenecek prosedir asagidaki gibidir:

Y070.301/TR Sayfa 9
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3 Montaj ve baglanti

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Cikis flansi (Sekil, Poz. 1) doner aktiiator
tarafindan yerinden gikariimamalidir!

1. Merkezleme halkasini (Sekil, Poz. 5)
cevirerek ¢ikis flangindan gikartin.

2. Digli mansonu (4) eksenel igneli rulman
ve eksenel yatak rondelalari (3) ile birlikte
sokdn.

3. Eksenel igneli rulmanlari ve eksenel yatak
rondelalarini (3) digli mansondan ¢ikartin.

4. Yalnizca, disli mangonun vida disi olmadan
teslim edilmesi durumunda: Disli mansonun
(4) icerisine vida disi agin (baglama sirasinda
es merkezlilige ve eksenel sapmaya dikkat
edin) ve temizleyin.

5. Eksenel igneli ruimani ve eksenel yatak ron-
delalarini (3) bilyah yatak gresi ile yaglayin
ve yeni ya da islenmis olan disli mangona (4)
takin.

6. Eksenel yataklarla birlikte disli mansonu (4)
tahrik flansina yerlestirin (Tespit tirnaklari
akttator ¢ikis milinin kanalini dogru bir
sekilde kavramalidir).

7. Merkezleme halkasini (5) vidalayin ve da-
yanma noktasina kadar sikin. Bu sirada mil
contasinin (6) temiz bir sekilde takildigindan
emin olunmalidir.

8. Merkezleme halkasi (5) ile disli manson (4)
arasindan yaglama maddesi disar ¢ikincaya
kadar, gres tabancasiyla yaglama nipeli (2)
Uzerinden bilyeli yatak gresi basin.

Sekil: Form A ¢ikis mili
versiyonunun montaji

1 2 3 4 3 6 5
Sekil: Monteli, Form A ¢ikis mili
versiyonu

I Form A cikis millerinde, vana mili yaglamasinin ayrica yapilmasi gerektigine dikkat edin!

Mil koruyucu borunun monte edilmesi

1. Kapagi (Sekil, Poz. 1) ¢ikartin.

2. Digari ¢ikan milin, mil koruyucu boru uzunlu-
gunu asip agsmadigini kontrol edin.

3. Vida diglerine ve sizdirmazlik ylzeylerine siz-
dirmazlik macunu tatbik edin (6rn. Minih'deki
Dow Corning firmasinin 732 RTV adh urin().

4. Mil koruyucu boruyu (2) vidalayin.

1

Sekil: Mil koruyucu borunun monte
edilmesi

Sayfa 10
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isletim Kilavuzu 3 Montaj ve baglanti
SIPOS SEVEN ECOTRON

3.2 Elektrik baglantisi

Bilesenler, kurallara uygun baglanti yapildiktan sonra yalitimsiz, gerilim ileten pargalara dogrudan
temas edilemeyecek sekilde tasarlanmistir, esasen IP2X ve IPXXB uyarinca elektrik carpmasina
karsi koruma onlemlerine uyulmustur.

Motor durur haldeyken de aktlator igerisinde tehlikeli voltajlar mevcuttur. Terminal kapagini ya da
A baglanti bashgini agmadan 6nce, aktiatori besleme geriliminden ayirin.

Kondansatorlerin min. 5 dakikalik desarj stresini dikkate alin ve bu slire boyunca herhangi bir
temasta bulunmayin.

u Sebeke gerilimi her durumda, tip plakasi lizerinde belirtiimis olan gerilim araliginda
bulunmalidir.

u Elektrik kablosu: Sebeke baglantisi icin metal kablo rakorlari kullanin.

= Sinyal kablosu: Sinyal kablosunun baglantisi igin, blendajli metal kablo rakorlari kullanin,

ﬂ%’ aksi halde arizalar ortaya gikabilir. Sinyal kablosu blendajli olmali, blendaj da her iki taraftan
sabitlenmis veya topraklanmis olmalidir. Blendajin kablo rakorlari igerisine 6zenli bir sekilde
baglanmis olmasina dikkat edin!

u Kablo rakorlar ve sizdirmazlik noktalari (O-Ringler), koruma sinifinin muhafaza edilmesi
icin dikkatli monte edilmelidir! Misaade edilen kablo kesitleri i¢in baglanti semasina bakiniz.

u Kablo rakorlari ve kablolar, teslimat kapsamina dahil degildir.

3.2.1 Yuvarlak figli baglanti

1. Baglanti basligini (Sekil, Poz. 2) fis elemani
(1) ile birlikte sokdn.

2. Baglanti bashginda, kablo
girislerinden gerekli olanlarin kor tapalarini
sokiln.

3. Fis elemanini (1) baglanti bagligindan (2)
sokiin.

J
LR

3

4. Kablo rakorlarini (3) gevsek bir sekilde vida- "
layin ve baglanti kablolarini (4) igerisinden
gegirin.

4—/5}1

Sekil: Yuvarlak figli baglanti

5. Baglanti kablolarini baglanti bashgi icerisin-
de bulunan baglanti semasina uygun olarak
baglayin, bu sirada topraklama iletkeninin
ongorulen yere baglanmasina dikkat edin.

6. Fis elemanini (1) baglanti bagliginin (2)
icerisine vidalayin ve daha sonra baglanti
bashgini sabitleyin.

7. Kablo rakorlarini (3) sikin.

Y070.301/TR Sayfa 11
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3 Montaj ve baglanti

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Fieldbus baglantisi

1. Fieldbus baglanti gévdesini (Sekil, Poz. 2) ve
baglanti kapagini (4) ¢ikartin.

2. Fis elemanini (1) Fieldbus baglanti gévdesin-
den (2) sokun.

3. Baglanti bashginda, kablo girislerinden
gerekli olanlarin kér tapalarini sokin.

4. Kablo rakorlarini (5) gevsek bir sekilde vida-
layin ve baglanti kablolarini (6) igerisinden
gegirin.

Fieldbus kablolari i¢in blendajsiz kablo
rakorlari yeterli gelmektedir, bkz. asagida
Madde 7.

5. Sebeke ve sinyal kablolarini baglanti gévde-
sinin icerisinde bulunan baglanti semasina
uygun olarak baglayin, bu sirada topraklama
iletkeninin 6ngdrilen yere baglanmasina
dikkat edin.

6. Fis elemanini (1) Fieldbus baglanti gdvdesine
(2) tekrar vidalayin.

7. Fieldbus baglanti kablolarini veri yolu sonlan-
dirma kartina (3) baglayin. Bu sirada blendaji
(7) metal kelepgenin altindan gegirin (8).

8. Baglanti govdesini (4) ve baglanti kapagini
(2) tekrar vidalayin.

9. Kablo rakorlarini (5) sikin.

Harici potansiyel iletken baglantisi

Harici potansiyel iletken baglantisi, koruyucu
topraklama olarak degil, bir fonksiyon toprakla-
masi olarak kullanilabilir.

1. Plastik kapag (1) elektronik Unite gévdesinden
sokun.

2. M5 (2) civata ve diz rondela (3) ile birlikte
potansiyel iletkenini (4) ve sikma pulunu
(5) (tirnaklar goévde yoniine bakmalidir!)
vidalayin.

Sekil: Fieldbus baglantisi

a = Kontrol aktGatéri veri yolu hattinin sonuncu
aygitiysa, sonlandirma direnci ON konumuna
getirilmeli ya da harici bir sonlandirma
direnci yerlestiriimelidir.

b = 24 V harici gerilim beslemesi i¢in baglanti.
Sebeke kapatildiginda iletisime olanak
saglar.

¢ = PROFIBUS DP veri yolu monitori (Protokol
¢ozimleyici) igin baglanti.

Sekil: Potansiyel iletkeninin vidalanmasi

Sayfa 12
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isletim Kilavuzu 3 Montaj ve baglanti
SIPOS SEVEN ECOTRON

Ayri kurulum

Asiri titresimler, ylksek sicaklik ve/veya elve-
rissiz konum gibi cevre kosullari olustugunda
ve erigim zorlastiginda, elektronik tnite disli
kutusundan ayri olarak monte edilmelidir.

Disli kutusunun ve elektronik Unitenin ayri kuru-
lumu i¢in montaj kiti, dogrudan aktuatorle birlikte
ya da aksesuar olarak (2SX5300-. . .) ayrica
siparis edilebilmektedir. Montaj kiti, 6nceden
birlestiriimistir. Montaj kiti dogrudan aktuatorle
birlikte siparis edilecek olursa, birlestiriimemis
olarak akttatoriin yaninda bulunur.

Calismalara baslamadan 6nce, aktiiator(
besleme geriliminden ayirin!

Prosediir

1. Montaj konsolunu ($ekil, Poz. 3) elektronik
Unite mahfazasinin montaj yerine takin.

2. Elektronik tnite mahfazasini (1) disli
kutusundan (6) sokin ve O-Ring (2) ile
montaj konsoluna (3) monte edin.

3. Standart montaj, bkz. A
“Ayri kurulum” montaj kitini vidalayin: Baglanti
pinli (4) fis kapagini montaj konsolunun (3)
altina ve baglanti soketli (5) fis kapagini da
disli kutusu unitesinin (6) Gzerine takin.

4. Mil koruyucu boruyla montaj, bkz. B
Kablolarin mil koruyucu boru tarafindan
engellenmemesi icin, baglanti bashgi 90°

veya 180° dondurilmelidir: Sekil: Ayri kurulum
Yuvarlak figin (8) vidalarini (7) sokin, A = Standart
yuvarlak fisi 90° veya 180° déndurin ve B = Mil koruyucu borulu

tekrar vidalayin. 3. maddede anlatildigi
gibi devam edin.

= Koruma sinifint muhafaza etmek igin, montaj islemi sirasinda O-Ringlerin diizgiin
yerlestiriimesine dikkat edin.

® Prensip olarak, kablolarin érnegin yarim dénisli aktiatdrdeki mafsalli kol gibi hareketli
parcalari engellememesi saglanmalidir.

I ® jstisnai durumlarda motor ¢ok sicak olabilir, bu nedenle kablolari motor ile temas ettirmeyin.

Elektronik unite ile digli kutusu unitesi arasindaki baglanti kablosunun 6zellikleri

Sebeke baglantisi: Blendajli ve UV i1sinlarina dayanikli, rn. TOPFLEX®-611—C-PUR-4G1,5/11,3.
TOPFLEX®™, HELUKABEL firmasinin markasidir.

Kontrol baglantisi: Blendajli ve UV isinlarina dayanikh, érn. L 1Y11Y-7x2x0,5/11,4-S.

Baglanti kablolari, farkli uzunluklarda temin edilebilir:
®m Standart uzunluklar: 3 m; 5 m; 10 m,

u jlave donanimla (filire) 150 m'ye kadar.
Filtreyle birlikte 10 m'den daha buytk ayri kurulum durumunda, “Ayri kurulum” parametresinde
“Hat uzunlugu 10 m'den biyuk ve LC filtresi Gzerinden baglanti” deg@eri aktif hale getirilmelidir.
Bkz. COMSIPOS yazmaci “Diger”.

Y070.301/TR Sayfa 13
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4 Kontrol ve igletime yoénelik bildirimler isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Kontrol ve igletime yonelik bildirimler

PC parametrelendirme programi COM-SIPOS, konforlu bir sekilde parametrelendirme ve aktliator
verilerini okuma olanagi sunmaktadir, bkz. '4.8 PC parametrelendirme programi COM-SIPOS”
Sayfa 24.

Krank kolu, el carki

I = Krank kolunun/el garkinin makine ile tahrik edilmesine izin verilmez.

m Aktlator igletime alindiktan sonra, krank kolunu/el ¢arkini kullanarak parametrelendirilen son
konumlarinin digina ¢ikartiimamalidir.

= Krank koluna/el garkina bastirirken, elin krank kolu/el garki ile mahfaza arasinda bulunmamasina
dikkat edilmelidir: Ezilme tehlikesi! Bkz. asagidaki 3. islem adimi.

Motorlu igletimde, krank kolu/el ¢garki donmez.
Kontrol

2SG5 disindaki tiim aktiiatorlerde kontrol:
1. Akttator, durur halde olmalidir (1).

2. Kiskaci (Opsiyon) ¢ikartin (2). Kiskag, eger akttuator (D
yUksek titresimlere ya da su basincina (Koruma sini-
fi IP68-8) maruz kaliyorsa, krank kolunun/el garkinin
istenmeden kavramaya ge¢cmesine karsi koruyucu
gOrevi yapar.

Sekil: Krank kolunun igletilmesi
3. Krank kolunu/el garkini digli kutusu mahfazasi y6-

niinde, yay kuvvetine karsi bastirin (3) ve dondiiriin
(4). (Dikkat: Bastirma sirasinda ezilme tehlikesi!)

Krank kolu/el ¢arki bastirilacak olursa, motor durur.
Ancak krank kolu/el garki serbest birakildiktan sonra
aktlatér yeniden elektrikle calistirilabilir.

Yalnizca 2SG7'de:

El ¢arkini bastirmadan déndiiriin. Manuel igletim, motorlu isletimde araya girecek sekilde etki eder:
Motorlu igletim sirasinda el ¢arki déndirtlecek olursa, dénme ydniine bagl olarak, konumlama
suresinde bir uzama veya kisalma meydana gelir.

Dénme yonii

Krank kolu/el garki Gizerinden saga dondiirmenin sonuglari
m 2SA7 doner aktiatorde: Cikis milinde saga donus (2SA7.7. ve 2SA7.8. harig).

m 2SG7 yarim donUsli aktiatérde: Mekanik pozisyon gostergesine dogru bakildiginda: Kaplin veya
manivela kolunda saga dénus.

Monte edilen rediiktdre bagl olarak, dénme yonu farkli olabilir.

Sayfa 14 Y070.301/TR
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler

Isikh diyotlar (Durum ve ariza mesajlari)

Kontrol aktliatériniin operatori bilgilendirmesi,

u |sikli diyotlar (LED)
m Ekran (bkz. Bélim “4.3 Ekran” Sayfa 19) tizerinden gergeklesir

Bu bélim, 1sikli diyotlar ve kullaniciya hangi bilgileri verdikleri hakkinda bir genel gériiniim
saglamaktadir.

Isikli diyotlarin genel goriiniimii

Isikli diyotlar, aktliatérin igerisinde bulundugu
durumu gosterirler:

1

Isikli diyot I (KAPATMA, sar).

Eger aktiiator KAPATMA yoniinde
isletimdeyse, KAPATMA LED'i yanip
soner; aktiator KAPATMA son konumunda
bulunuyorsa, LED surekli yanar.

°
Isikli diyot [l (LOKAL, sar1).
“Lokal igletim” modu segilmisse, LOKAL
LED'i yanar.

Isikii diyot B (UZAK, mavi).
“UZAKTAN isletim” modu segilmigse,
UZAK LED'i yanar.

Isikll diyot @ (ACMA, yesil).

Eger aktiator ACMA yoninde isletimdeyse,
ACMA LED'i yanip soner; aktiator ACMA son
konumunda bulunuyorsa, LED surekli yanar.

Isikh diyot ® (kirmizi), isletim modunda
bir ariza mesajini gosterir; asagidaki

“Durum ve ariza sinyalleri” genel gérinimine

bakiniz.

Son konum ayari sirasinda, son konum ayari

tamam olmadigi surece yanar.

Aktuator igletime hazirsa, 151kl diyot Q
(yesil) yanar. Bu LED, son konum ayari

sirasinda ve krank kolu/el ¢arki isletildiginde,

ayrica UZAK modundan LOKAL moduna
gecis arizasi durumunda yanar. Ayrica
asagidaki “Durum ve ariza sinyalleri” genel
gorunimine bakiniz.

TITTINRIT] (1]

Bl <R 90 i3 8§

Sekil: Isikh diyotlar

Y070.301/TR
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4 Kontrol ve igletime yonelik bildirimler isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

4.2.2 Kontrol, isletim yonii, son konum gostergesi

LED'ler (1sikh diyotlar), yanarak ve/veya yanip sénerek, sunlari gosterirler

u Kontrol — Lokal veya UZAKTAN isletim modu,

= igletim sirasindaki yon (ACMA veya KAPATMA yéniinde),

u Aktlator bir son konumda (ACMA veya KAPATMA) bulunuyorsa, son konum.

LED'lerin durumlari (sénme — sabit yanma — yanip sénme), bu igletim kilavuzunda asagidaki gibi
gosterilmektedir:

() LED (Isikh diyot) s6nlik

L

— @~ LED sabit yaniyor
FNT

1/
— @~ LED yanip séner
AT

LED'lerin diizeni LED'lerin durumu Aciklama

EE =53

(sar) (yesil)

Jajwip|iq Y1jauQA awne|§i aA jouoy | i

Her iki LED de sonuk: Akttator durur ve son konumlar arasinda
bulunur.

4|

KX

KAPATMA LED'i yanip sénuyor: Aktiuatér, KAPATMA son konumu
TN ) yoniinde isletim yapar.

s ACMA LED'i yanip s6nuyor: Aktuatér, ACMA son konumu
Ly yonunde igletim yapar.

- KAPATMA LED'i surekli olarak yaniyor: Aktuator KAPATMA
S ) son konumunda.

O %ﬁ\’.{': ACMA LED'i surekli yaniyor: Aktiiator ACMA son konumunda.
(mavi)

Aktuator “Lokal isletim” modunda bulunuyor.

Aktuatér “UZAKTAN isletim” modunda bulunuyor.

.\\‘ | ",.
-®-

Fn
(kirmizi) | Bu LED'ler: “igletime hazir” veya “ariza” ve igletime alma

sirasindaki durumlari gdsterirler. Bunun icin asagidaki
“Durum ve ariza sinyalleri’ bolimine bakiniz.

Sayfa 16 Y070.301/TR




isletim Kilavuzu 4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler

SIPOS SEVEN ECOTRON

4.2.3 Durum ve ariza sinyalleri

“Isletime hazir” LED'i (Sekil, Poz. A) ve “Ariza”
LED'i (Poz. B) araciligiyla, cihaz durumu ve &
ariza durumundaki mesaijlar géruntilenir. Bu 2w
sayede arizalarin bir analizinin yapiimasi da S
mumkundar. “Ariza sinyallerinin” bazilari
sifirlanabilmektedir, agagdidaki tabloda sagdaki
sUtuna “Ariza turd” bakiniz.

Burada:

u S — Otomatik sifirlanan ariza sinyalleri.
Ariza nedeni ortadan kaldinldiginda, ariza
sinyali otomatik olarak sifirlanir.

u R — Sifirlanabilir ariza sinyalleri.
Ariza sinyali, ariza nedeni ortadan kaldiril-

diktan sonra da, onaylanincaya kadar devam A B

eder. . ; . .
kil: A = "Iglet hazir" LED’

Onaylamak igin (arizanin sifilanmasi), lokal Seki - §e ITe a.z-" tve

o o N A B ="Anza" LED'i

isletim modunda “Parametre” menlsunu

cagirin.

= N — Sifirlanamayan ariza sinyalleri.
Ariza nedeninin ortadan kaldirilmasi gerekir.

Asagidaki tablo, “Isletime hazir” ve “Ariza” LED'inin olasi durumlarini ve bunlarin anlamlari ile
¢6zim onlemlerini gdstermektedir. LED'lerin durumlari (sénme — sabit yanma — yanip sénme),
asagidaki gibi gosterilmektedir:

= LED (Isikli diyot) séniik
~®~ = LED sabit yaniyor
—'\ = LED sirekli yanip sondyor ML MM

i = LED periyodik olarak yanip sénuyor. Yanip sbnme, burada 3 kez,

—@= 3 x 1 sn.lik bir aradan sonra tekrarlanir: 3 x yanip sdnme + mola =

o 1Periyot _.rr rirrr
LED
\/ ® Anlami CGo6ziim 6nlemleri Aniza tiiri
(yesil) | (kirmizi)
AL )
-®- (0 | Aktuator igletime hazir.
Fh
- S L R isletime alma prosediiriinii uygulayin. .
0 iy ) - : :
) ,/I‘ ; Ariza: isletime alma gecerli degil. Bakiniz 5 isletime alma” Sayfa 25. N (Notr)
= Vananin guglikle isleyip islemedigini
kontrol edin.
N/ Ariza: = igletim gevrimlerinin sayisini azaltin.
O |02 i 5 . m Cevre sicakhii izin verilen sicakliktan S
FAR Motor sicakhdi ¢ok yiksek. yiiksek.
= “Ayri kurulum” parametresini COM-
SIPOS lizerinden kontrol edin.
i Ariza:
O —:/‘ —3x| Sebeke geriliminde kesinti ya da asiri Besleme gerilimlerini kontrol edin. S
LI

sebeke gerilimi dalgalanmalari.

Y070.301/TR Sayfa 17
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4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON
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LED
/1 ® Anlami Coziim Snlemleri Aniza tiirii
(yesil) | (kirmizi)
Ariza: Asagidakilerden birinde kablo
kesintisi m Ayri kurulum yapilmissa besleme
~ _5".”_4)( = Konum/pozisyon potansiyometresi/non kablolarini kontrol edin. R
= Pt intrusive pozisyon sensorii veya sicaklik | ® Besleme kablolarini (gerekirse Fieldbus'r)
sensory; kontrol edin.
m UZAK moduna ait besleme kablolari.
Ariza: = Vananin guglukle isleyip islemedigini
Rk Hareket yolu bloke olmus, yani vana kursu |  kontrol edin.
O |= @ -5x| igerisindeki kesme momentine ulasilmis. = Tork degerlerini daha ylksek ayarlayin. S
h Aktuatér, bir ydnde (blokajdan uzaklagma) | ® “Ayri kurulum” parametresini COM-
halen igletilebilir durumdadir. SIPOS lizerinden kontrol edin.
u Yeni igletime alma.
® Sinyal digli kutusunu ve pozisyon potan-
Ariza: siyometresini kontrol edin.
. it - : ® Vananin gigliikle isleyip islemedigini .
O — @ ~6x| ® Son konumlar asildi kontrol edin N (N6tr)
o " Galisma stresinin izlenmesinde hata u Tork degerlérini daha ylksek ayarlayin.
= “Ayri kurulum” parametresini
COM-SIPOS uzerinden kontrol edin.
Al
O - @ - | Anza: Aygit bozuklugu. Servis, onarim gerekli.
FN
Kontrol devre karti Gizerindeki BOOT
anahtarini (1) kaydirin ve RESET (2)
digmesine basin.
_«-\'.".» _-.\'.".-— Aktuator, uzaktan kontrole ve Drive
ot “,1 v | Controller digmesine tepki vermiyor.
3" (: 1 o isletime alma (IBS) etkin:
55 | son konum ayar dogru.
Nbd 2L sl al. etkin: .
—O1x| - @ N . .. isletime alma prosedurini uygulayin. N (N6tr)
/N /1 v | Son konum ayari dogru degil
S i isl. al. etkin: isleti 5 )
0 x| =0 —2x _S . o - I§!et|me alrr)aylvsonlant_dl_rln ve yanip sonen |\ (N6tr)
/N /AN Isletime alma mUmkin degil. gostergeleri degerlendirin.
i m Krank kolunu/el ¢arkini ayirin.
4 -2x O Krank kolu/el ¢arki igletimde. = Ayri kurulum yapilmigsa besleme S
a kablolarini kontrol edin.
2 .1, |lsl. al. etkin:
-0 2x :'J.\; isletime alma sirasinda krank kolu/ Krank kolunu/el garkini ayirin. S
e . el carki kullaniimis.
isl. al. etkin:
N1/ USB ya da Fieldbus (izerinden igletime
- 3x O alma etkin, yani lokal isletime alma ve - -
e lokal kontrol istasyonu Uzerinden igletim
muimkun degil.
1S .
@ ax| O | Y#AKmodundan LOKAL moduna gegis | pporigyS iizerinden etkinlestirin S
s bloke olmus.
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4.3

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler

Ekran

Grafik segmentli ekran, farkli semboller yardimiyla kontrol aktiiatorinin isletim, isletime alma
ve parametrelendirme sirasindaki durumu hakkinda kullaniciy bilgilendirir. Anlasilir gésterim sekli
ve net semboller, kolay bir kontrole olanak saglamaktadir. Dogrudan aktlatérden isletim, Drive
Controller (Déner/Basmali diigme) tizerinden gergeklesir.

Bu bolum, ekrandaki semboller ve kullaniciya hangi bilgileri verdikleri hakkinda bir genel gorinim

saglamaktadir. Sembollerin anlamlar biIindigi taktirde, aktuator hizli ve kolay bir sekilde kullanilabilir.

o

0 11 12

B

Sekil: Segmentli ekran

—Sageia Wﬁx

Poz. Aciklama, Sayfa ¥

Poz. Aciklama, Sayfa ¥

1 Parametrelendirme menisi

2 E Son konum ayar meniisii

3 E Lokal igletim meniisi

4 KAPATMA yéninde ayarlanan kesme
modunu gosterir:
Yola bagl veya

Torka bagh

KAPATMA son konumunun segili
oldugunu gosterir

Cengel simgesi, son konumun
dogru ayarlandigini onaylar

KAPATMA son konum sembolii
Lokal igletim

UZAKTAN igletim

- O 00 ~N o

(0l < €/

ACMA son konumu sembolii
ACMA son konumunun segili
oldugunu gosterir

Cengel simgesi, son konumun
dogru ayarlandidini onaylar

12 vV

13 ACMA ybéniinde ayarlanan kesme
modunu gosterir:

/ Torka bagl veya

Yola bagl

28

37

22

38
38

37

37

37
22
22
37

37

37

37

37

14 ACMA son konumundaki kesme modu-
nun ayarlanmasi:

l4=»1 Yola baglh kesme veya

g:v Torka bagl kesme

15 n ACMA son konumu ayarinin
kaydedilmesi

16 g]:: ikili gikislar igin mesaj seti

17 ffi Devir sayisi
18 MEMMNMICIC] Skala, én segimi

yapilan fonksiyona bagli olarak,
ayarlanan degeri grafik seklinde
gosterir; isletim sirasinda
konumu gosterir.

19 Kapatma yoninin ayarlanmasi:

fO; Saga donisli veya

\O] Sola dénisglu

20 n KAPATMA son konum ayarinin
kaydedilmesi

KAPATMA son konumundaki kesme

modunun ayarlanmasi:

21

Torka bagli kesme veya

l=»1 Yola bagl kesme

37

37

37

37

31

30

28
30
31

37
37

37

28

37

Y070.301/TR
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4.4

441

44.2

4.5

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler

Ekranda gezinme

Doéner/Basmali diigme
“Drive Controller”'in kullanilmasi.

©-
(o)-

Drive Controller dugmesine iki dakika boyunca
basilmayacak olursa, ekran aydinlatmasi uyku
moduna gegis yapar. Ekrani etkinlestirmek igin,
Drive Controller duigmesine 2 sn. boyunca basin
veya 3 durma pozisyonu kadar déndirin.

Drive Controller'i dondirme:
Bir menu 6gesinin, bir son konumun,
bir ayarin secilmesi.

Drive Controller'e basma:
Secimin onaylanmasi.

Sekil: Drive Controller'i kullanma

Meniiler icerisinde gezinme

I:I /--lDDD Db/

— =T I T 2s T = s

Sekil:

Ekranda gezinme

A = Drive Controller'i don-
durme: Mendler arasinda
secim yapma. Secilen meni
yanip soner.

B = Drive Controller'e basma:
Secilen menlyl onaylama.
Aktuator secilen menuye gecis
yapar ve menu sembolu artik ters

C = Drive Controller'i
dondidrme: Mentler
icerisinde, menu 6geleri
arasinda gecis yapma.

olarak gosterilmez.

Menu yapisi

Ekran, li¢ adet meni sunmaktadir: Sayfa 21

@ Lokal kontrol meniisii

1 Lokal kontrol Lokal ve uzaktan isletim

arasinda gegig
ayfa 22 <4

B vy v v S

o (2 Lokal igletim - (5) UZAKTAN !

2 Son konumlar

3 Parametre

l'l Aktuatoru |§Ietme igletim I
b _____S: Sayfa22 " _____________. Sayfa41! )

11—
- -
/ =i Sayfa 22
S Q Son konumlar meniisii
Son konumlarin ayarlanmasi
L Sayfa 34, 37
38— -
(= Sayfa 22
Sekil: Meniiler , @ Parametre meniisii Y
Parametre degistirme 1 Parametrelere bakma

L Sayfa28 1 Sayfa 42

Genel gériinim, menulerin yapisini gdstermektedir. Daire igerisindeki rakamlar, asagidaki
aciklamaya; sayfa numarasi bilgileri, ayrintili agiklamaya isaret ederler.

Sayfa 20 Y070.301/TR



4.6

4.6.1

isletim Kilavuzu 4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler
SIPOS SEVEN ECOTRON

Aciklama

@ “Lokal kontrol” menisiinde, “Lokal isletim” ile “UZAKTAN isletim” arasinda gegis yapllir.

@ “Lokal isletim” modunda aktlator igletilebilir.

3 “Son konumlar” menlsiinde kapatma yoninin ayari, ilgili kesme modu dahil ACMA ve
KAPATMA son konum pozisyonlarinin ayari gerceklesir.

4 “Lokal igletim” modunda “Parametre” menUstine gegis yapilacak olursa, parametre degerlerini
degistirmek mimkinddr.

5 “UZAKTAN isletim” modunda “Parametre” menusiine gegis yapilacak olursa, ayarlanan
parametre deg@erlerine bakilabilir; parametre degderlerini dedistirmek mumkun degildir.

Menulerin genel géoranumu

Asagidaki agiklamalar, ilgili mentlerin ekrandaki hangi géstergeleri ve fonksiyonlari sunduklarini

gostermektedir.
)5 6
| m | |

ya da L)
3 KAPATMA son konumunda kesme torka bagl | |
(egik cizgi).
4 Aktluatorun isletiimesi gereken KAPATMA
yénunln secilmesine yonelik KAPATMA

Lokal kontrol menﬁsﬁﬁ 1 23 4

1 “Lokal kontrol” menisu etkindir.

2 KAPATMA son konumunda kesme yola bagli
(dlz gizgi),

semboli. 10

5 Kontrol iglemi lokal olarak gergeklestirilir Sekil 1: Lokal igletim meniisii genel
(Lokal isletim), gorunimii

ya da

6 Kontrol islemi, otomasyon sistemi/kontrol
sistemi tarafindan gergeklestirilir (UZAKTAN
isletim).

7 Aktuatorin isletiimesi gereken ACMA yoni-
nin secilmesine yonelik ACMA sembolu.

8 ACMA son konumunda kesme yola bagh (diz

izgi), b 4 v
290 =
ya da &=
) \ /. —
9 ACMA son konumunda kesme torka bagl
(egik cizgi). |

10 Konum gdstergesi; siyah renkli dikdértgenler
(segmentler), kontrol akttatériinin ACMA
konumunun ne kadar uzaginda bulundugunu T
gOsterirler. Bu sirada her segment, yaklasik |
% 11'lik bir yol hattina denk gelmektedir. b f t ! Y . . —P
Bunun igin bkz. yandaki Sekil 2. %= 11 221 33,2 44,3 555 66,6 777 888 |
Ornek: KAPALI Hareket yolu ACIK

EEERRO000 = ACMA konumu % 44,3 —55,5.  Sekil 2: Pozisyon géstergesi
Hicbir segment aktif degilse, akttuator
KAPATMA ile % 11 ACMA arasinda bulunur.

L

Y070.301/TR Sayfa 21
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4.6.2

4.6.3

4.7

4 Kontrol ve igletime yonelik bildirimler

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Son konumlar menusii ‘a

1 “Son konumlar’ menusu etkindir.

2 KAPATMA son konumunun segili oldugunu
gOsterir.

3 KAPATMA son konumunda kesme:
a = yola bagl;
b = torka bagh

4 KAPATMA son konumuna ait pozisyonun
kaydedilmesi.

5 Cengel simgesi, KAPATMA son konumunun
dogru kaydedildigini gosterir.

6 Kapatma yonu
a = sola donuslu;
b = saga donisli.

7 Cengel simgesi, ACMA son konumunun
dogru kaydedildigini gosterir.

8 ACMA son konumuna ait pozisyonun
kaydedilmesi.

9 ACMA son konumunda kesme:
a = torka bagli;
b = yola bagh.

10 ACMA son konumunun segili oldugunu
gOsterir.

Parametre meniisi f

“Parametre” menusu etkindir.

KAPATMA yoniinde kesme momenti,
Skala; ilgili parametrelerin ayarini gosterir.
Devir sayisi.

ikili girigler igin mesaj seti segimi.

O G A WON =

ACMA yoninde kesme momenti.

“UZAKTAN isletim” modunda “Parametre” mentui-
suine giris gerceklesirse, parametre degerlerine
yalnizca bakmak mimkuandir.

Aktuatorin “lokal” igletimi

1 23345 6 6

Sekil: Son konumlar meniisii genel
gorinimu

Vs

Sekll:

5 6

Parametre meniisii genel goriiniimii

Aktlator, yalnizca gegerli son konum ayarinda igletilebilir! Akttiator lokal olarak isletmek igin,
“Lokal igletim” modu etkin ve “Lokal kontrol” menlsu segcilmis olmaldir. Menuye giris “UZAKTAN
isletim” durumunda veya iki menlden biri icerisinden gerceklestirilebilir:

“UZAKTAN isletim” durumundan
“Lokal igletim” durumuna gegme ve
aktuatoru isletme.

Aktuator “UZAKTAN isletim” durumunda bulunur.
UZAK LED'i yanar ve ekranda UZAKTAN isletim
sembolii ;[vgt')rijntmenir (Sekil 1).

Sekil 1: Ekran, UZAKTAN isletimin
etkin oldugunu gosteriyor

Sayfa 22
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isletim Kilavuzu 4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler
SIPOS SEVEN ECOTRON

1. Lokal isletim modunu segin: Drive Controller
digmesini sola dénduriun.
Yanip sonen “Lokal isletim m semboll
gorundr (Sekil 2).

2. Secimi onaylayin: Drive Controller diigmesine
basin.
Lokal igletim etkindir; “Lokal isletim”
semboll ve ayni zamanda sari renkli Lokal
LED'i surekli yanar. UZAKTAN isletim
semboll ve UZAK LED'i séner (Sekil 3)

o
Sekil 2: Lokal isletime gegis segili

3. lgletim yéniini segin:
— KAPATMA > KAPATMA semboll gériintn-

ceye kadar, Drive Controller digmesini
sola dondurin.

— ACMA > ACMA sembolii goriiniinceye

kadar, Drive Controller digmesini saga
dondarin.

Sekil 3: Lokal igletim etkin

4. Aktlatori hareket ettirin: Drive Controller
digmesine basin.
Aktlator, secilen son konum' yoniinde galigir
ve konum gostergesi buna uygun olarak
degisir; ayrica bkz. dnceki Bolum 4.6.1.

Drive Controller digmesine 3 sn.'den daha uzun siire basilacak olursa, kendiliginden tutma islemi
l]%: gerceklesir.

Drive Controller digmesine bir kez daha basilmasi, aktiiatéri durdurur.

Meniilerden birinden “Lokal kontrol”
meniisiine gegme.

1. Son konum ayarini veya parametrelendir-
meyi kapatin ve sec¢imi “Lokal kontrol” (ev
semboll) Uzerine getirin.

Ev sembolii ters olarak yanip séner (Sekil 4).

2. Secimi onaylayin. Drive Controller digmesine
basin.
Sembol normal olarak yanip soner (Sekil 5)
ve lokal kontrol menusi etkindir.

3. Yukarida 4. iglem adiminda tanimlandigi o
sekilde devam edin. Sekil 5: Lokal kontrol meniisii etkin

" Kontrol akttiatorii son konuma ulagsmadan énce otomatik olarak kesme yapmigsa, bunun iki nedeni olabilir:
= Agir isleyen ayar elemani veya uygun olmayan tork egrisi; bu durumda islemi iptal edin veya

® Vana mekanik dayanaga ulasmig, bu durumda yeni bir son konum ayar (Bélim 5) gergeklestirin.

Y070.301/TR Sayfa 23
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4 Kontrol ve isletime yonelik bildirimler isletim Kilavuzu

SIPOS SEVEN ECOTRON

4.8

Elektronik tnite kapaginin
A sOkllmesi sirasinda, asagiya

PC parametrelendirme programi COM-SIPOS

PC parametrelendirme programi COM-SIPOS, asagidaki islemlerin yapilmasina yonelik
bir yazilim aracidir

m Gozlemleme: Aktlator parametrelerinin ve aygit durumunun okunmasit;

= Tanilama: Ariza arama;

® Yeni donanim yaziliminin yiklenmesi: Yazilimin en son siriime guincellenmesi;

= Arsivieme: Kontrol akttatoriiniin parametrelerinin bir PC/dizUstu bilgisayara kaydedil-
mesi;

® [gletim: Aktiiatériin lokal isletim modunda igletilmesi;

m Parametrelendirme: Lokal isletim modunda ekrandan degistirilebilen ayarlar,
COM-SIPOS araciligiyla da degistirilebilir. Ayrica, UZAKTAN isletim igin asagidaki
tahrik tirleri de ayarlanabilir:
— Ikili: impuls kontagi
— Fieldbus: Sirekli kontak
— Ikili: Strekli kontak

= COM-SIPOS lizerinden diger
ayarlar icin bkz. Bolim “5.4 COM-
SIPOS lizerinden diger ayarlar”
Sayfa 32.

PC ile aktuator arasindaki baglanti,
bir A/B tipi USB kablo izerinden
gerceklestirilir. Kontrol devre kart
Uzerindeki USB baglantisi igin bkz.
Sekil, Poz. 1.

COM-SIPOS, USB kablo ve kullanici
el kitabi (USB bellek lizerinde) dahil
teslim edilebilmektedir; siparis numa-
rasi: 28X7100-3PC02.

dismemesine dikkat edilmelidir. Sekil: Kontrol devre karti lizerindeki USB
baglantisi

Sayfa 24
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5.1

5.1.1

5.1.2

5.2

isletim Kilavuzu 5 igletime alma
SIPOS SEVEN ECOTRON

isletime alma

Temel bilgiler

Asagidaki bildirimler dikkate alinmahdir

= Montaji tamamlanmig ve elektrik baglantisi yapilmig aktiatér Gzerinde calisma yapmadan
Once, isletime alma sonucunda tesiste herhangi bir ariza veya kisiler agisindan bir tehlike
olusmamasini yetkili tesis personeli ile glivenceye alin.

m Egder vana igin uygun olmayan bir kesme modu ya da tork ayari secilmisse, vana hasar
gorebilir!

m Aktlator icerisinde tehlikeli voltaj diizeyleri bulunmaktadir.

m “UZAKTAN isletim” moduna gecilecek olursa, kontrol sisteminden gelen bir kontrol komutu
mevcut oldugunda, akttator isletime baglar.

Planlama, montaj, isletime alma ve servis goérevleri icin, yetkili SIPOS Aktorik Servisinin destek
ve hizmetlerinden yararlanmaniz tavsiye edilir.

isletime alma igin 6n kosullarin saglanmasi

Montajdan sonra ya da revizyon sirasinda, asagidaki hususlari kontrol edin ve saglayin:
m AktlGator kurallara uygun sekilde monte edildi.

m Bitin tespit vidalari ve baglanti elemanlari saglam bir sekilde sikildi.

= Topraklama ve potansiyel dengeleme baglantilari kurallara uygun sekilde yapildi.

m Elektrik baglantisi kurallara uygun sekilde yapildi.

u Hareketli veya gerilim ileten pargalar igin, istemeden temasa karsi koruyucu énlemlerin
tamami alindi.

u Aktlator ve vana hasar gérmedi.

m Aktlator igin izin verilen sicaklik araligina uyuldu ve ayar elemanindan gelen 1si aktarimi da
dikkate alind1.

Tesise 6zgu kosullara uygun olarak, icabinda baska kontrollerin yapilmasi da gereklidir.

isletime almada izlenecek yéntem

isletime alma, 4 ana adimda gergeklesir:

1. Aktuatoru lokal isletim moduna alin.

2. Parametreleri kontrol edin/ayarlayin.

3. Sinyal disli kutulu segenekte: Sinyal disli kutusu aktarma oranini kontrol edin/ayarlayin.
4. Kapatma yonu ve kesme modu dahil, son konum pozisyonlarini ayarlayin.

Y070.301/TR Sayfa 25
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5 isletime alma isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Asagidaki genel goriiniim, isletime alma siirecinin miinferit 6nlemlerini
gostermektedir.

Sayfa numaralari, ayrintili agiklamaya isaret etmektedir.

= Aciklama
Onlem Aciklama lin bkz.:
Aktuatori lokal igletim moduna alma
@ “Lokal kontrol” meniisiine gegin ve
Lokal |§Ietlm Lokal igletim modunu segin. Sayfa 22
modunu seg
Vana parametrelerinin kontrol edilmesi/ayarlanmasi
“Parametre” meniisiine gecin. Sayfa 28
- Kesme momentini KAPATMA Sayfa 28
Kesme momentini
parametrelendir son konumuna ve ACMA son
konumuna parametrelendirme.
Devir sayisini veya ko- Devir sayisini veya Sayfa 30
numlandirma zamanini konumlandirma zamanini kontrol
parametrelendir etme/parametrelendirme.
4 sinyal setinden birini ve Sayfa 31

. . dolayisiyla 5 sinyal ¢ikisina
1—p
SR ERIEE yapilan atamayi segin.

(Onceden tanimlanmig sinyallerin

- belirlenmesi.)
Sinyal digli kutulu segenekte:
Sinyal digli kutusu aktarma oraninin ayarlanmasi

Sinyal disli kutusu aktarma oranini  Sayfa 36

. _ kontrol edin/ayarlayin.
Sinyal digli
kutusunu ayarla

Kapatma yoénii ve kesme modu dahil,
son konum pozisyonlarinin ayarlanmasi

@ “Son konumlar” menisiine gegin. Sayfa 37

o Kapatma y6énuni kontrol edin/ Sayfa 37
Kapatma yonuni se¢ / ayarlayin: Sola donUsli veya sada

donusla.

'

ACMA veya KAPATMA son konum  Sayfa 38
. semboliini segin. (Burada ACMA
llk son konumu seg I son konumu. Hangi son konumun

once ayarlandigi 6nemli degildir.)

ilk son konumdaki kesme modunu
1. son konumun kesme g} kontrol edin/ayarlayin; yola bagl
modunu parametrelendir veya torka bagli kesme.

'

Sayfa 38

'

Sayfa 26 Y070.301/TR



isletim Kilavuzu 5 isletime alma
SIPOS SEVEN ECOTRON

= Aciklama
Onlem Aciklama o e
Sadece sinyal disli kutusunda: Sayfa 38
Sinyal disli kutusu Uzerindeki
merkezi carkl 1 ve 2 numarali
Merkezi carki orta oklar yukariya bakacak sekilde
konuma gevir dondurdn.
ilk son konumlarin pozisyonuna
: 1. son konum gidin (burada ACMA son konumu).
pozisyonuna hareket et
Sadece sinyal disli kutusunda: Sayfa 39
Oklardan biri agagiya bakincaya
Merkezi carki l ve ekranda kaydetme sembolii
erkezi carki ayaria géruninceye kadar, merkezi ¢arki
dénddrin.
Kaydetme semboli yanip sbnmeye
] baslayincaya kadar, Drive
~ llk'son konum B Controller diigmesini déndiiriin.
pozisyonunu kaydet Daha sonra Drive Controller
digmesine basin.
Eger mekanik konum gdstergesi Sayfa 40
mevcutsa, ACMA pozisyonunu
Konum gostergesini kontrol edin/ayarlayin.
ayarla
ikinci son konumdaki kesme Sayfa 39
2. son konumun kesme a/ modunu kontrol edin/ayarlayin;
modunu parametrelendir yola bagl veya torka bagli kesme.
Aktlatéra ikinci son konuma
_ 2. son konum I hareket ettirin.
pozisyonuna hareket et Lz (Burada KAPATMA son konumu.)
L Kaydetme semboliini segin
Ikinci son konum ve onaylayin.
pozisyonunu kaydet
Eger mekanik konum géstergesi Sayfa 40
mevcutsa, KAPATMA pozisyonunu
Konum gostergesini kontrol edin/ayarlayin.
ayarla
Lokal kontrol menistinde Sayfa 22
UZAKI,IQ(;\L&Z“;?QI E UZAKTAN igletim moduna gegin.
Her ayarin yapilmasi gerekli degildir. Kontrol aktlatortinin siparisi sirasinda ayar verilerinin 6n-
ceden belirtilmis olmasina ya da aktiatoriin vana Gzerine monte edilmis halde teslim edilmesine
bagli olarak, yalnizca ayarlarin kontrol edilmesi gereklidir.

Y070.301/TR Sayfa 27
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5.3.1

5.3.2

A\

5 igletime alma

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Parametrelerin kontrol edilmesi/ayarlanmasi

“KAPATMA kesme momenti”

, “ACMA kesme momenti”,

“Devir sayisI” ve “Sinyal seti” parametreleri,

“Parametre” menisi lzerinden ayarlanmakta/parametrelendiriimektedir. Parametrelendirmenin ger-
ceklestirildigi siralama, baglayici degildir. Asagidaki agiklamalarda, ekrandaki gostergelere uygun

siralama izlenmisgtir.

Parametre meniisuine giris

1. “Lokal igletim” konumuna gegcis yapin:

a. |'i'| sembollini segin:

Drive Controller digmesini déndurin.
b. Secimi onaylayin:

Drive Controller digmesine basin.

2. “Lokal kontrol” Q semboliinu segin:
Drive Controller digmesini dondurin.
Sembol yanip sénmeye baslar.

3. Secimi onaylayin:
Drive Controller digmesine basin.
“Lokal kontrol” semboli ters olarak yanip
sOner.

4. “Parametre” menlslni segin:
Anahtar semboll ters olarak yanip sdnmeye
baslayincaya kadar, Drive Controller
digmesini dondurun (Sekil 1).

5. Secimi onaylayin:
Drive Controller digmesine basin.
Aktiator “Parametre” menisunde bulunur,
anahtar sembolu sabit olarak yanar ve ilk
parametrenin semboll (burada KAPATMA

son konumundaki tork) yanip séner (Sekil 2).

Simdi minferit parametreleri segmek mimkiin-
diir (Drive Controller digmesini dondirin).

C

17\

NS

/1
Sekil 1: Parametre meniisiinii segme

N ‘\ / [
m |
%;/D!@EDDDD \
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Sekil 2: Parametre meniisii etkin

“Parametre” menisiinden gikmak igin, anahtar sembollini segin ve onaylayin.

Kesme momentlerinin ayarlanmasi

Kesme momenti

Bu ayar, motorun kesme yapti§i hangi torka, yuke baglh olarak ulagiimasi gerektigini belirler. Bu,
hem son konumda torka bagl kesme, hem de bir blokaj durumundaki kesme igin gegerlidir. Bunun
icin, yola bagli kesme durumunda da kesme momenti ayarlanmalidir.

Bir kontrol akttiatériiniin kesme momenti, kontrol aktiatériiniin kullanim amaci tarafindan belirlenen
tasarimina baghdir. Bir kontrol aktiatériiniin kesme momenti aralidi, tip plakasi Uzerinde bulunur.

Kesme momenti,

= igletim Sinifi A (ACMA-KAPATMA isletimi) ve B (Darbeli yol verme/Konumlandirma Isletimi)

kontrol aktliatorlerinde % 30 - 100 arasinda ve

= [gletim Sinifi C (Modiilasyon isletimi) kontrol aktiiatérlerinde % 50 - 100 arasinda,

maksimum momentin % 10'luk adimlari halinde ayarlanabilmektedir. Standart ayar, her defasinda
mumkdin olan en kugik degerdir (tipik olarak A ve B Sinifinda maksimum degerin % 30'u,

C Sinifinda maksimum degerin % 50'si).

Asagidaki tablo, olasi ayar degerlerini géstermektedir.

m 2S5G7 yarim donulslu aktiatérde kesme momenti degistirilemez.

® Eger vana icin uygun olmayan bir kesme modu ya da tork ayari segilmigse,

vana hasar gorebilir!

Sayfa 28
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Kesme momentleri
Kesme araligi Mdmax'in Nm cinsinden ayarlanmasi igin muhtemel degerler
[Nm] % 30 % 40 % 50 % 60 % 70 % 80 % 90 % 100
Ekrandaki gc')'sterge | mO000000 | ERO000000 | EEEC00000 | EEEED000 | EEEEE000 | EEEEEEC0 | SEEEEEED | SEEEEEEE
Sinif A ve B (Avrupa normu EN 15714-2 uyarinca igletim modu) — 2SA70.../2SA73...

9-30 9 12 15 18 21 24 27 30

18 — 60 18 24 30 36 42 48 54 60

37-125 37 50 62 75 87 100 112 125

75250 75 100 125 150 175 200 225 250

150 — 500 150 200 250 300 350 400 450 500
300 — 1000 300 400 500 600 700 800 900 1000
600 — 2000 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
1200 — 4000 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000

A Standart olarak % 30 ayarlanmistir
Sinif C (Avrupa normu EN 15714-2 uyarinca igletim modu) — 2SA75...

10-20 10 12 14 16 18 20

20-40 20 24 28 32 36 40

40 - 80 40 48 56 64 72 80

87 —-175 87 105 122 140 157 175

175 - 350 175 210 245 280 315 350

350 — 700 350 420 490 560 630 700
700 — 1400 700 840 980 1120 1260 1400
1400 — 2800 1400 1680 1960 2240 2520 2800

A Standart olarak % 50 ayarlanmistir

isletim siralamasi

1. “Parametre” menlsulni ¢agirin; anahtar
semboll f yanip soner. Ayrica bkz. “5.3.1
Parametre menisiine giris” Sayfa 28.

Onaylama; Drive Controller digmesine
basin.

KAPATMA son konumundaki (2) kesme
momentinin (1) ve % 30 ile 100 arasi ayar
araligina ait skalanin (4) yanip sénen
semboll goériinur. Segmentler (siyah dikdort-
genler) (3) gecerli ayari gosterirler; burada
bir segment % 10'luk bir kademeyi ifade
eder. Bunun sonucu olarak yandaki sekil,
ayarlanan kesme momentinin maksimum
momentin % 60" oldugunu gdstermektedir.

Gosterilen ayarin degistiriimesi gerekiyorsa,
Drive Controller digmesine basin.

Kesme momenti ve KAPATMA son konumu
sembolleri sabit olarak yanar ve skaladaki
siyah segmentler yanip soner.

. Ayari degistirmek igin Drive Controller dug-
mesini dondlrin (Aktuator sinifi A ve B'de:
% 30 — % 100; Aktuatér sinifi C'de: % 50 —
% 100).

Her kademenin ayar degerleri igin yukaridaki
tabloya bakiniz.
Skala (Sekil 2, Poz. 1), degisikligi gbsterir.

Drive Controller digmesine basin; degistiri-
len ayar uygulanir ve KAPATMA son konumu
ve kesme momenti sembolleri yeniden yanip
sbénmeye baglar.

ACMA son konumunda kesme momentinin
parametrelendiriimesi benzer sekildedir. Bunun
icin ACMA son konumunda kesme momenti
sembollni segin (Sekil 3, Poz. 1) ve yukaridaki
3. islem adiminda agiklanan sekilde devam edin.

1 2

3 4
Sekil 1: KAPATMA son konumunda kesme
momentini ayarlama

Sekil 2: Kesme momenti skalas1 1

\_/ﬁDDD \;:_g

< - Co | sk
Jﬁ\
Sekil 3: ACMA son konumu kesme

momenti

—
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Devir sayilarinin/lkonumlandirma zamanlarinin ayarlanmasi

Devir sayisinin/konumlandirma zamaninin ayarlanmasiyla, aktuatoérin ne kadar hizli isletim yaptigi
tespit edilir. Aktuator tipine bagli olarak, devir sayisi/konumlandirma zamani igin farkli degerler
ayarlanabilir, asagidaki tabloya bakiniz (Akttator tipi ve ayarlanabilecek devir sayisi araligi, tip
plakasinda da gorulebilir). Yeni kontrol aktiatorleri, fabrikada énceden ayarlanmigtir. Misteri
tarafindan farkli talepte bulunulmamissa, KAPATMA ve ACMA yon icin standart parametre 4'tir.
kademeli ayar araliginin 4. kademesi (Artis faktori: 1,4).

Glncel ayarlarin muhafaza edilmesi gerekiyorsa, o zaman Bo6liim “5.3.4 Sinyal setlerinden birisinin
segilmesi” Sayfa 31" ile devam edin.

Devir sayisi

Cikis devir sayisi [d/dak] icin muhtemel degerler

arahiklar
Ekrandaki gésterge »|mO0O00000 |mEO00000C0 | AEMEO0000 | EEEEO00C0 | EEEEED00 | SEEEEEC0D | SEEEEEE0
1,25-10 1,25 1,75 2,5 3,5 5 7 10
2,5-20 2,5 3,5 5 7 10 14 20
5-28 5 7 10 14 20 28 —
5-40 5 7 10 14 20 28 40
10 - 80 10 14 20 28 40 56 80
20-112 20 28 40 56 80 112 -_—
20 -160 20 28 40 56 80 112 160
2SG7 yarim doniisli aktiiatorde konumlandirma zamanlari
Konumlandlrljia Konumlandirma zamani igin muhtemel degerler [sn/90°]
zamani arahgi
80— 10 80 | 56 | a0 | 28 | 20 14 | 10
A

Standart olarak Kademe 4 ayarlidir.

isletim siralamasi

Aktlator “Parametre” menlistinde bulunmaktadir.

1.

Drive Controller dugmesini devir sayisi yanip
sOnmeye baslayincaya kadar dondirin
(Sekil 1, Poz. 2).

Skaladaki siyah segmentler, Sekil 1, Poz. 1,
ilk yedi hanede guincel olarak ayarlanmis de-
vir sayisi/konumlandirma zamani kademesini
gOsterir; ayrica bkz. yukaridaki tablo.

Drive Controller digmesine basin.
Skaladaki siyah segmentler yanip séner
(Sekil 2).

Drive Controller dugmesini déndurin ve
istediginiz devir sayisi/konumlandirma
zamani kademesini segin.

Skala, secilen kademeyi gosterir (Sekil 2,
Poz. 1).

Drive Controller dugmesine basin.
Secilen kademenin parametre degeri
uygulanir ve tekrar devir sayisi semboli
yanip sdnmeye baglar.

Simdi 4 sinyal setinden biri segilebilir: Sinyal seti
semboll gortiniinceye kadar Drive Controller
digmesini dondurun.

'

Sekil 1: Devir sayisi/Konumlandirma zamani
kademesi

Ep ﬁ l "_I"I_‘Ir!
Eﬁlﬁt
mnr A

sl

1

=10\

Sekil 2: Devir sayisi/Konumlandirma zamani

kademesini degistirme

Sayfa 30

Y070.301/TR




isletim Kilavuzu 5 igletime alma
SIPOS SEVEN ECOTRON

5.3.4 Sinyal setlerinden birisinin secgilmesi

5 adet sinyal ¢ikisinda hangi sinyallerin bulundugu tespit edilebilir. Burada, 4 sinyal setinden biri
(5 sinyal ¢ikisinin her biri igin dnceden tanimli sinyallerden olusan) segilebilir.

Sinyal setleri [ 5 *°>’,
Ekrandaki E’}‘" S Sinyal Aciklama
gostergeler |9 G, »
1 | H| a ACMA Kkurs sonu ACMA k
a urs sonu:
Set 1 2 |H| b KAPATMA kurs sonu Yola bagli kesme modunda, % 100 ACMA pozisyonunda;
3 | L] ¢ ACMA/KAPATMA torku Torka bagl kesme modunda >= % 98 ACMA pozisyonunda.
BOO000O00O| 4 [ H]| d igletime hazir + UZAKTAN | b KAPATMA kurs sonu:
L] e & *k Yola bagli kesme modunda % 0 pozisyonunda.
S Motor sicakligr uyansi Torka bagli kesme modunda <= % 2 % ACMA pozisyonunda
1 |H| f ACMA son konumu ¢ AGMA/KAPATMA torkuna ulasildi: . 5
Set 2 2 | H| g KAPATMA son konumu .AQMA veya KAPATMA yo6niunde kesme momentine ulasildiginda.
; d Igletime hazir + UZAKTAN
3 |H | h Sinyal lambasi UZAKTAN isletim yapilabildiginde.
OmO00000( 4 [H| d Isletime hazir + UZAKTAN
- = - e Motor sicaklik uyarisi:
5 | L | i Motor sicakhgr uyarisi Motor uyari sicakligina (135 °C) ulasildiginda.
1 [H] f ACMA son konumu f, g ACMA son konumu, KAPATMA son konumu:
Yola bagli kesme modunda
Set3 2 | H| g KAPATMA son konumu % 100 ACMA / % 0 ACMA pozisyonunda.
3 |L|j Anza Torka bagli kesme modunda,
son konum araliinda kesme momentine (>= % 98 ACMA/
DOmMODDOU| 4 [H| & Lokal <= % 2 ACMA) ulasildiginda.
5 | L | i Motor sicakhdi uyarisi** h Sinyal lambast:
Aktuator igletim yaptiginda, 0,5 Hz degisken yiksek/dlisuk
1 |H| a ACMAKurs sonu seviyesi,
Set 4 2 | H| b KAPATMA kurs sonu (durma modunda disuk).
3 | H| d Isletime hazir + UZAKTAN |/ Anza: .
OoOomoooal 4 oy ACMA torku Bir ariza mevcut oldugunda.
k Lokal:
5 |[Lim KAPATMA torku Aktuatdér LOKAL konumunda duruyor.
* H = Calisma akimi (active high: Ikili ¢ikis besleme gerilimi), I AGMA torkuna ulasildi: . }
L = Yiikstiz galisma akimi (active low: 0 V). ACMA yéniinde kesme momentine ulasildiginda.
“H” veya “L” seviyesi, konuma ulagildiginda ayarlanir. m KAPATMA torkuna ulagildi: , 3
N . KAPATMA yoniinde kesme momentine ulasildiginda.
** 2SG7..."de “Motor sicakhg ¢ok ylksek”

isletim siralamasi

1. “Parametre” menlstinde Drive Controller

diigmesini, sinyal seti sembolii yanip | |i| | |
sénmeye baslayincaya kadar déndirin

(Sekil 1, Poz. 2). DDDDDDD
Siyah bir segment, skalanin ilk dért hanesin- N\ \ I 4

de (Poz. 1) glincel seti gosterir; burada Sekil
1'de Set 4 segilidir (ayrica yukaridaki tabloya
bakiniz).

2. Drive Controller digmesine basin.
Ayarlanan sinyal setini gosteren siyah
segment, yanip soner (Sekil 2).

1o
/Ir\

Sekil 1: Sinyal setlerlnln gosterge3|

3. Drive Controller digmesini dondurtin ve iste-
diginiz sinyal setini segin (Sekil 2, Poz. 1).
Skaladaki segment, secilen sinyal setini
uygun sekilde gésterir; bu sirada soldaki ilk
hane, sinyal seti 1'i ifade eder.

4. Drive Controller digmesine basin.
Secilen sinyal setinin parametre degerleri
uygulanir ve segilen sinyal setinin siyah
segmenti sabit olarak yanar.

Sekil 2: Sinyal seti segme
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COM-SIPOS uzerinden diger ayarlar

PC parametrelendirme programi COM-SIPOS lzerinden diger parametreler ayarlanabilir.
Bunlardan bazilar asagida tanimlanmistir. Daha fazla bilgi igin bkz. ‘4.8 PC parametrelendirme
programi COM-SIPOS” Sayfa 24.

Blokajin agilmasi

Aktiatoér son konum araliklarinin diginda bir blokaj algilayacak olursa, kesme islemi uygulanir ve
kirmizi LED 5 defa periyodik olarak yanip séner. Fakat halen karsi yonde isletim yapilabilecegin-
den, aktiiatdr yine “Iisletime hazir” durumdadir.

Blokaj algilandi

ng,-_r “Bloka'j'l a§mq” parametre degeri sifira esit \ & Aktiator isletimde

degilse, aktlatér bir blokaji algiladiktan sonra, -

blokaj ortaya ¢cikmadan 6nce isletim yapilan son oo *"*] e

o f el las s g =mm==d | arametrelendirme )

konum araliginin buyukligine uygun, ancak 2 1 ? uyarinca, denemelerin

sn'den daha uzun olmayacak sekilde, otomatik Py ":__'_'?f’,‘ sl

olarak kargl yonde ve daha sonra tekrar blokaj KAPALI |2l * / JACIK

ybénunde isletim yapar. Bu islem, blokaj asilinca- == ff—f——“: -

ya ya da parametrelendirilen deneme sayisina Rt oS I

ulasilincaya kadar tekrarlanir. < Toplam hareket yolu »

Standart ayar 0'dr. Sekil: Blokajin agiimasi

Motor uyarisi

Egder motor sicakligi daha dnce ayarlanan bir degere ulasacak olursa, bir uyari gerceklesir. O ile 155

°C arasinda bir deger ayarlanmis olabilir.

VKS, uyari sinyalini ikili sinyal ve Fieldbus protokoll tizerinden saglayabilir.

Standart deder 135 °C'dir 2SG7 yarim donisli aktiatorde bu parametre mevcut degildir.

Motor isitici

Motor isitici, yogusmalari 6nlemek amaciyla ¢alistirilabilir. Motor isiticisi ¢aligirken, motor sicakligi

ile gevre sicakhgi arasindaki farka bagh olarak motor, durur haldeyken dogru akim ile isitilir.

Standart olarak isitici kapahdir.

Siddetli degisim gdsteren iklim kosullarinda aktiatér, motor isitici calisir halde igletiimelidir.

I Motor korumasi

Motor, termik hasarlara karsi elektronik bir tam motor korumasina sahiptir. Motor korumasi,
fabrikada etkinlestirilmistir.

Son konum arahigi 54

Son konum araligi igerisinde disuk devir sa- = E ' \

yistyla (Konumlandirma hizi veya daha bulylk 2 ;’“ \

konumlandirma zamani) hareket edilir. Aktiiator ; 3 Jf "1

bu araligin diginda torka bagli olarak kesme 8 —Ir H

yaparsa, bir ariza algilanir (‘Durum ve ariza KAPALI | ) | ACIK

sinyalleri” Sayfa 17). — (( e

0 2 20 80 98 100 %
Ayer aralthy yRceral
o | . {Lmemy, L | |
UZAKTAN isletim modunda kontrol KfffuﬁLf;;g-llzf" ncla Sk

Versiyona bagl olarak, aktiiatér veri kontrol
sistemi tarafindan

- ikili: impuls kontagi

- Fieldbus: Surekli kontak

- Ikili: Surekli kontak

Uzerinden kontrol edilebilir.

KAPALI maks, son konum araligi
Sekil: Son konum araliklari

AGIK maks. son konum aralii

Sayfa 32 Y070.301/TR
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Ara devre geriliminin sinirlanmasi

Uzun sireli ylksek baglanti gerilimi (en fazla +% 15’lik gerilim toleransinin kullanildigi ¢alisma
gerilimi), elektronik yontemlerle izin verilen dedere sinirlanan ara devre geriliminin akttator durur
haldeyken artmasina yol agar.

Bu fonksiyonun kapatilmasi, sadece gok 6zel sistem durumlarinda kullanilabilir ve yalnizca SIPOS
ile gérusuldukten sonra yapilabilir!

Calisma suresinin izlenmesi

SEVEN kontrol aktliatorleri, standart olarak dahili bir calisma suresi izleme 6zelligine sahiptir.
Burada, son konum ayarindan sonra aktiatorin ilk kez isletiimesi sirasinda toplam hareket yolunun
asgari % 3'U kadar bir hareket mesafesi boyunca - fiili olarak mevcut motor frekansi ve gikis devir
sayisi dikkate alinarak - calisma suresi dl¢ilir ve gecici olmayan sekilde kaydedilir.

Daha sonraki her isletimde, hareket suresinde ulasilan pozisyonun makul olup olmadigi kontrol
edilir. Pozisyon dlgimu sirasindaki farkli yik oranlari ve dlgim hassasiyetlerinden kaynaklanan
toleranslar bu sirada dikkate alinir. Beklenen pozisyona ilgili zaman igerisinde ulagilmamasi duru-
munda, aktuatoér "Ariza” durumuna gider ve “Calisma zamani hatasi” sinyalini verir.

Bu dahili izleme 6zelligi devre disi birakilabilir, yani bir galisma zamani asimi bir ariza mesajina yol
agmaz. Bu, 6zel uygulamalar icin faydal olabilir.

Teslimat durumunda ¢alisma siresinin izlenmesi ayarlanmistir.

Son konum devir sayisi

Kontrol akttatérd, son konum araligindan ayrildiktan sonra ayarlanan devir sayisina gegis yapmak
icin, her cihaz i¢in sabit olan bir son konum devir sayisi ile son konum araliklari arasinda hareket
eder.

Cok uzun toplam ¢alisma surelerinde, aktiuatorin heniiz son konum araligini terk etmeden 6nce
ayarlanmis ve tipik olarak yuksek devir sayisina mimkin olan en hizli sekilde gegis yapmasi
istenebilir. Ayni sekilde son konum araliklarina giris yaparken, daha sonra son konumda hizli bir
sekilde durmasi igin, aktiatérin mimkin oldugunca uzun silre ayarlanmis devir sayisi ile hareket
etmesi gerekli olabilir.

Ayrica bkz. “Son konum araligi parametreleri“ ve Bolim “Devir sayilarinin/konumlandirma zamanla-
rinin ayarlanmasi” Sayfa 30.

Normal

Yola ve torka bagl kesmede aktiator A
Ayarlanan

® daha sonra son konum araligina gegis yap- devir sayisy,
mak i¢in, son konumdan en kuguk devir sayisi
ile hareket eder, yak. 1 sn. (Sekil 1: Egri a),

bkz. b; Sonkonum |
’ devir sayisi
® son konum araligindan sonra, ayarlanan devir En kiiciik
. . Ay 1o
sayisi ile hareket eder. Bu genellikle, son ko- devir sayisi g
num devir sayisindan yiksektir (Egri c). Ancak i fmmmmn—- >
daha duguk ayarlanmig da olabilir, bkz. egri d. Son konum araligi i i Son konum araligs

isletim y6nii—————

® son konuma, “normal” son konum devir sayisi
ile hareket eder (e). Sekil 1: “Normal” son konum devir sayisi

Y070.301/TR Sayfa 33
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Hizl baglatma
= Yola bagh kesmede, mimkin oldugunca

F 3
kisa bir calisma siiresi elde etmek igin, derhal dﬁf;':;z:b— -
ayarlanan devir sayisina gegis yapllir. Ayrica 1 3
bkz. Sekil 2, egri a. 1 1
= Torka bagh kesmede, en kiigiik devir sayis| gg:irkg:;;g, R
ile son konumdan hareket edilir, yak. 1 sn. ve g - 3
. . En kiigiik PN 1
daha sonra ayarlanan devir sayisina gegis devir sayisi ]
yapllir, bkz. egrib. T\ T
Ancak ayarlanan devir sayisi, son konum devir Son konum aral! isletim yonii i Son kmumarahg;
sayisindan daha dusuk de olabilir; burada bkz.
egri c. Sekil 2: “Hizli baglatma” son konum devir sayisi
Son konum araligina giris yaparken (kesme
modundan bagimsiz olarak), “Normal” ayarinda
oldugu gibi devir sayisi, son konum devir sayisi-
na disuraldr.
Hizli baglatma/durdurma
Son konumdan disari ¢ikig, “Hizli baglatma” Ayarianan A
ayarinda oldugu gibidir. devirsawm.’__:"'i Tm—— .-.-...-.,"' - "
Son konuma giris: 1 4 1{ @
= Yola bagh kesmede, son konumu asmaksizin 3011_ konum | ." v o e e e g
aktiiatér durma pozisyonuna gelecek sekilde, ~ ““"" "' 4: | : 1
son konumdan hemen 6nce devir sayisi diisii- deﬁ'l‘r';‘éjfs"lbi;—f : 3
raldr, bkz. Sekil 3, Egri a. . \ T
< ——————-- > g ——————— =
= Torka baglh kesmede, anlik bir ylikselmeyi Son konum araligi § .\ Sonkonumaralg
ve muhtemelen vananin hasar gérmesini Isletim yoni —————

onlemek icin, devir sayisi son konum araligina
ulagsmadan 6nce son konum devir sayisina
disurulur, bkz. egri b.

Sekil 3: “Hizli baglatma/durdurma” son konum devir
sayisi

Teslimat durumunda son konum devir sayisi
“Normal” olarak ayarlanmistir.

Son konumlarin ayarlanmasi

Eger kontrol aktlatérleri vanalar Gzerine monte edilmis olarak teslim edilirlerse, bu prosedir vana
tedarikgisinin tesislerinde gerceklestirilir. Isletime alma sirasinda, bir ayar kontrolt yapilmalidir.

ECOTRON kontrol aktlatorleri gesitli segeneklerde mevcuttur:
® Sinyal digli kutusu veya

B non-intrusive pozisyon sensort ile

u yarim doénlsli aktiator 2SG7...

Son konumlarin ayari, sinyal digli kutulu segenekte farklidir. Asagidaki agiklamada bu duruma

Sinyal digli kutusu aktarma oraninin ayari, ,non-intrusive® secenekte ve ayrica yarim dénuslu
aktlatér 2SG7... icin gerekli degildir. Bu aktuatérin ayarlanabilir sinyal digli kutusu yoktur.

ﬂ%’ ‘ isaret edilmektedir.
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Fonksiyon prensibi Sinyal digli kutusu ile kurs algilamasi

Sinyal disli kutusu aktarma oraninin ve son konumlarin ayarlanmasiyla, vana hareket yolunun
(kursunun) uzunlugu ile baslangici ve bitisinin (ACMA ve KAPATMA son konumu), elektronik
Uniteye dogru olarak bildiriimesi saglanmis olur.

Sinyal disli kutusu
ayar tablosu

>
i

Déniigler

Strok

Sekil: Ayarlarin sematik olarak gosterilmesi: Sinyal digli kutusu aktarma orani
ve son konumlar

Aciklama

Cikis milinin (4) komple hareket yolu [(5) X —Y] i¢in gerekli olan dénusleri, sinyal digli kutusu (7)
Uzerinden, bir turdan daha kiclk bir dénme hareketine (potansiyometrenin maks. dénme agisi:
x - y) redukte edilir (Ayar (a) igin, bkz. sonraki Bolim “Sinyal digli kutusu aktarma oraninin
ayarlanmasl”).

Elektronik Unite, potansiyometrenin konumundan ¢ikis milinin konumunu, dolayisiyla bagli olan
vananin konumunu algilar.

Bunun igin potansiyometre, vananin mekanik bir son konumunun (X veya Y), potansiyometrenin
elektriksel konumlandirma araliginin bir limitine (x veya y) uygun olacagi sekilde ayarlanmis
olmalidir (Ayar (b) bkz. sonraki B6lim “Son konumlarin ayarlanmasi”.)
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5.5.3

5 igletime alma isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Son konumlarin ayarlanmasindaki siralama
1. Sinyal digli kutusu aktarma oranini ayarlayin (sadece sinyal disli kutulu segenekte).

2. Son konum pozisyonlarini ayarlayin (“Son konumlar” menusi):
a) Kapatma yonini segin.

b) Ilk son konumu parametrelendirin/ayarlayin:
— yola veya torka bagli kesme,
— ilk son konumun pozisyonu.

c) Ikinci son konumu parametrelendirin/ayarlayin:
— yola veya torka bagli kesme,
— ikinci son konumun pozisyonu.

Sinyal disli kutusu aktarma oraninin ayarlanmasi (sinyal disli kutulu segenek)

Hareket yolunun tamamini katetmek igin gerekli olan dénuslerin sayisinin bilinmesi gerekmektedir.
Bu verileri vana Ureticisi saglar. Eger bu bilgi mevcut degilse, asagida yer alan agiklamaya bakiniz.
Sinyal digli kutusu icin gerekli olan ayarlar, asagida yer alan “Sinyal digli kutusunun ayarlanmasi”
baslikli tabloda goértilebilir.

d/strok'un ara degerleri, sonraki yiiksek basamak degerine yuvarlanir (6rn. 30 d/Strok'ta basamak
degeri 36 ayarlanmalidir).

Sinyal digli kutusu ayari

Kontrol aktiiatoru tipi Vana d/Strok degerinin hareket yolu
2SAT7.1/2/3/4/5/6 08| 21| 55| 14 | 36* | 93 | 240 | 610 | 1575|4020
2SA7.7/8 02052137 35| 9* | 23,2| 60 | 152 | 393 | 1005

Sinyal disli kutusu | V¥V v v v v v v v v v

(Skala) Gizerinde mimkiin
olan 10 ayar » 081 21| 55| 14 36 93 | 240 | 610 | 1575|4020

*eger musteri tarafindan farkli talepte bulunulmamigsa, standart olarak ayarlidir.

Ornegin kontrol aktiiatériiniin eldeki mevcut “eski” bir vana (izerinde isletilmesi gerektigi igin do-
nus/strok sayisi bilinmiyorsa, o zaman aktiiatérii komple hareket yolu boyunca galistirin ve ¢ikis
milinin kag¢ tur ddndigunu gézlemleyin.

Cikis milinin gdzlemlenmesi mimkuin degilse, o zaman bu bolimu atlayin. Bélim 5.5.4 “Son ko-

num pozisyonlarinin ayarlanmasi”, “Ayarlama icin 6n kosul” basligi altindaki sinyal disli kutusuna
yonelik bildirime uyun.

Prosediir

1. Sinyal digli kutusu kapaginin
4 vidasini (Poz. 1) s6kin ve kapag ¢ikartin.

2. d/Strok degerini bir Gst basamak degerine
yuvarlayin
(Basamak degerleri icin yukaridaki tabloya
bakiniz).

3. Kayici garki (2), disli cark skala
Uzerinde istenilen basamak degerini
gosterecek sekilde ayarlayin:
Kayici ¢arki yalnizca hafif bir baski
uygulayarak istenilen yone bastirin.
Kayici ¢carkin ayarlanmasi, merkezi ¢arkin
(3) hafifce hareket ettirilmesi sayesinde
kolaylastirilir.

Sinyal disli kutusu kapagini heniiz monte etmeyin.

Bunun diginda son konum pozisyonlarinin ve

buna bagl olarak, eger varsa, mekanik konum

gostergesinin ayarlanmasi gerekir. Sekil: Sinyal digli kutusu aktarma oraninin
ayarlanmasi
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SIPOS SEVEN ECOTRON

Son konum pozisyonlarinin ayarlanmasi

Son konum posizyonlarinin ayarlanmasi, dogrudan kontrol aktiatori Gzerinden yapilir.

Ayarlama igin 6n kosul

u Vana sikismis olmamalidir. Gerekirse krank koluyla/el ¢arkiyla gevsetin. Krank kolunun
kullaniimasi igin bkz. Bélum “4.1 Krank kolu, el carki” Sayfa 14.

m Sadece sinyal digli kutulu segenekte:

— Sinyal digli kutusu ayarlanmis olmalidir, bkz. dnceki Bélim “Sinyal disli kutusu aktarma
oraninin ayarlanmasi”.

— Donus/strok sayilari bilinmedigi icin sinyal digli kutusunun aktarma orani ayarlanmayacak olur-

sa, yine de asagida tanimlanan prosediiru izleyin ve 15. islem adimindaki bildirimi dikkate alin.

= Son konum ayarinin iptali

— Sinyal disli kutulu secenek: Merkezi ¢arkin (Kayici kavrama) ayari degistiriimedigi middetce,
son konum ayarinin iptal edilmesi miimkiindur. Bunun igin Drive Controller diigmesini birkag
kez sola dogru dondrin.

— Sinyal disli kutusuz segenek:
Yeni son konum pozisyonu verilmedigi stirece, son konumlarin bundan dnceki ayari sakh
kalir.
= Hangi son konumun 6nce ayarlanacagina dair siralama zorunlu degildir. Asagidaki igletim
siralamasinda ilk 6nce, ACMA son konumunun ayari tanimlanmaktadir!

“Son konumlar” meniisiine girig

“Son konumlar” mendstine girig, yalnizca “Lokal | |

isletim” durumunda ger(;ekle$t|rlleblllr (Ayrica

bkz. “Parametre menisiine giris” Sayfa 28.) : \_/ \

1. “Son konumlar’ menisinu se¢me: Drive I | | |
Controller digmesini, disli cark sembolUnin
gergevesi yanip sbnmeye baslayincaya Sekil 1: Son konumlar meniisiinii segme

kadar dondirtn (Sekil 1). Disli cark sembolu-
niin kendisi ters olarak goruntilenir.

2. Secimi onaylayin: Drive Controller
diigmesini yaklasik 3 sn basili tutun! | |

Disli cark sabit olarak yanar ve guncel olarak
ayarlanan kapatma yéninin semboll yanip ¢ U N
soner (Sekil 2). ‘l\

\) 0

Kapatma yoniinii parametrelendirme $ekil 2: Son konumlar meniisi etkin,
kapatma yonii sola donislii

3. Kapatma yoniuni segme: Drive Controller
digmesini dondirun.
Ekranda kapatma yénu degisir - yandaki E

ornekte, sola donusliden sagda donugliye |

4. Segilen kapatma yonunu uygulayin: Drive

Controller diigmesine basin. . | i (_){ | |

Segcilen kapatma yoni kaydedilir ve ekran

ACMA son konumuna gegis yapar; ACMA  gekil 3: Son konumlar meniisii etkin,
semboll yanip soner (Sekil 4). kapatma yonii saga doniislii
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isletim Kilavuzu

SIPOS SEVEN ECOTR

ON

ilk son konum pozisyonunun ayarlanmasi

5.

ik olarak ayarlanmasi gereken son konumu

secin:

— ACMA son konumu énce ayarlanacaksa,
6. islem adimi ile devam edin.

— KAPATMA son konumu 6nce ayarlanacak-
sa, Drive Controller digmesini dénddrin.
Daha sonra KAPATMA sembolu yanip
soner.

Burada agiklanan 6rnekte, ACMA son
konumu gosterilmistir (Sekil 4).

Secilen son konumu onaylayin:
Drive Controller digmesine basin.
Ekran, secilen son konumla ilgili kesme
modunun ayarlanmasina gecis yapar.
Gegerli kesme modu, yanip sénen bir
sekilde goruntilenir (Sekil 5):
l4=> = yola bagl

= torka bagl

Kesme modunu kaydedin:

— Goruntilenen kesme modunu uygulayin:
Drive Controller digmesine basin,

ya da

— kesme modunu degistirin: Drive Controller
digmesini déndirtin ve ardindan basin.

Ekranda farkli gizgiler araciligiyla aktif kesme
modu gorintilenir (Sekil 5):

a = torka bagh

b = yola bagl

Sadece sinyal disli kutusunda: Sinyal digli
kutusu tzerindeki merkezi ¢arki orta konuma
ddéndurdn; 1 ve 2 numarali isaretler yukariya
bakarlar ve segilen son konumun son konum
semboll yanip séner (Sekil 6).

. Aktuatéru ilk son konum pozisyonuna hare-

ket ettirin: Drive Controller digmesine basin.
Son konum sembolii yanip soner.

Drive Controller digmesi 3 sn'den daha uzun
sure basili tutulacak olursa, kendiliginden
tutma islemi gergeklesir. Digmeye bir kez
daha basilmasi, islemi durdurur.

Onemli: isletim sirasinda
— vana pozisyonunu dikkate alin ve

— sadece sinyal digli kutusunda: merkezi
carkin dénme yoniine dikkat edin (Sekil 7);
bu 10. islem adimi agisindan énemlidir!

Yola bagh kesmede:

Vana son konum pozisyonuna ulagincaya
kadar, aktiiatéri isletin. Isletim yonii degisti-
rilerek, son konum pozisyonu ince ayarinin
yapilmasi mimkuinddr.

L/
2 | \%

="
||1|

|
Sekil 4: ACMA son konumu segili

E
F— /}\’ _/_

//\\

oA R
| 3%+ | 1 se—b

Sekil 5: Aktif kesme modunun goéstergesi;
a = torka bagh,
b = yola bagh

[«

Sekil 6: Son konum sembolii yanip
soniinceye kadar merkezi ¢arkin
orta konuma doéndiiriilmesi

Sekil 7: Dé6nme yoniinii
go6zlemleme
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Torka bagl kesmede: Drive Controller dig-
mesini 3 sn'den daha uzun sire basili tutun.
Aktuator, son konuma ulasilincaya kadar
otomatik igletim yapar.

10. Sadece sinyal disli kutusunda: Merkezi ¢arki,
kaydetme semboll gériiniinceye kadar (Sekil
8, Poz. a), yavas yavas son konuma hareket
ettirilirken déndirtldiga (bkz. 9. islem adi-
mindaki “Onemli” bélimii) yon ile ayni yénde
dondurdn.
Eger merkezi ¢cark zaten dayanma noktasin-
daysa, o zaman diger yone dogru déndirin.

Sekil 8: Kaydetme sembolii goriiniinceye
kadar merkezi ¢arkin dondiiriilmesi

11. Kaydetmeyi secin: Kaydetme semboll yanip
sOnmeye baslayincaya kadar, Drive Controller
digmesini déonduirtn, bkz. Sekil 9. | I'i'l |

| v
12. Son konumu kaydedin: Drive Controller
diigmesine basin. Q
A
EC

Cengel simgesi, ilk son konumun kayde-

dildigini onaylar. Ekran diger son konuma | I |
(mevcut 6rnekte KAPATMA son konumu) ve
kesme modunun parametrelendiriimesine
gegcis yapar - KAPATMA son konumunun ya-
nip sé6ndigu glincel olarak ayarlanan kesme

Sekil 9: Son konumun kaydedilmesi etkin

modunun (yola veya torka bagl) sembol(, . T
bkz. Sekil 10. | |

13. Aktlator Gzerinde mekanik bir konum ¢ / \
gostergesi varsa , bu durumda onun simdi
ayarlanmasi tavsiye edilmektedir. Bu se- “g:.r_ | I I | I

kilde son konuma ayrica hareket edilmesi

onlenmis olur. Ayarlama icin bkz. takip eden  gekil 10: KAPATMA son konumunda torka
B6lim 5.5.5 baglh kesme

14. Ikinci son konumdaki kesme modunu - “yola
bagl” veya “torka baglh” - (mevcut érnekte
KAPATMA son konumu) ayarlayin.

Bu islem, tipki ilk son konumda (ACMA)
kesme modunun ayarlanmasi ile benzer
sekilde gerceklestirilir.

Bunun igin, 7. islem adiminda agiklanan
yéntemi izleyin.

15. Aktiiatori ikinci son konum pozisyonuna v
hareket ettirin. lﬁ!

Bunun igin, 9. islem adimina bakiniz

La | 1Y
—
, 9. . L
Aktuator en azindan kaydetme semboli ksl ﬁ/ 1_.3.)( \

gorinitinceye kadar igletilmelidir, bkz. Sekil 11.
1-1 o |

Sadece sinyal disli kutusunda:
Sayet aktiator kaydetme semboli gorin- gkl 11: Kaydetme sembolii gériiniinceye
kadar aktiiatoriin isletilmesi

meden 6nce son konuma ulagmigsa, sinyal
disli kutusu ayari daha disik bir deger

[j%:' olarak degistirilmelidir.

Merkezi ¢ark, son konum pozisyonuna
ulasiilmadan 6nce tahdide ulasiyorsa,
sinyal digli kutusu ayari daha yiksek bir
deger olarak degistiriimelidir.

Daha sonra son konum ayari tamamen

tekrarlanmalidir! v A 7
N e
16. Kaydetme sembolliniin secilmesi: Kaydetme # ___\/; ¥

semboll yanip sénmeye baslayincaya kadar, nn e I | | |
Drive Controller digmesini saga déndurtn, : J AT

Sekil 12. Sekil 12: Kaydetme semboliiniin segilmesi
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17. Kaydetme islemini onaylayin:
Drive Controller digmesine basin. ' 7

iki cengel isareti, bkz. Sekil 13, dogru son | l'i'l | | v
konum ayarini kisaca onaylar ve yesil A Z
“Isletime hazir” LED'i yanip séner. - = J \
Ekranda “Son konumlar meniisii” sembolii 7 | I s
yanip soner. H | | | |

18. Aktuator uzerinde mekanik bir konum Sekil 13: Dogru son konum ayari

gostergesi varsa, o zaman mekanik konum
gostergesinin KAPATMA son konumu
ayarlanmalidir, bkz. B6lim 5.5.5.

Simdi diger mendler segilebilir
(Drive Controller digmesini dondartn).

Son konumlar ayarlandiktan sonra, merkezi ¢arkin ayari artik degistiriimemelidir!
Aksi halde son konumlarin komple yeniden ayarlanmasi gereklidir

Mekanik konum gostergesinin ayarlanmasi

Mekanik konum gdstergesi, vananin hangi konumda oldugunu gdésterir. Burada _=*=_  semboli
ACMA, I sembolli KAPATMA anlamina gelmektedir (bkz. Sekil).

Mekanik konum gdstergesi bir opsiyondur (2SG7... i¢in standart).

Kontrol akttatorii vana izerine monteli olarak teslim edilmigse, bu ayar 6nceden vana tedarikgisi
tarafindan yapilmistir. Ancak, isletime alma sirasinda ayarlarin kontrol edilmesi mutlaka gereklidir.

Mekanik konum gdstergesinin ayari daha énce son konumlarin ayarlanmasi ile birlikte yapiimamis-
sa, 0 zaman asagidaki gibi géstergeyi ayarlayin.

isletim siralamasi

1. Kontrol akttatoriinii KAPATMA son konumuna
hareket ettirin.

2. Sinyal disli kutusu kapagdinin vidalarini sokin.

3. KAPATMA semboli bulunan beyaz renkli
diski (Sekil 2, Poz. 2), sinyal disli kutusu
kapaginin gosterge caminda sembol ve ok
isareti (3) Ust Uste gelinceye kadar dondirtn.

4. Aktiatérd ACMA konumuna hareket ettirin.

5. Beyaz renkli diski (2) tutun ve ACMA islemine
iliskin ACMA semboll ile ok isareti (3)
Ust Uste gelinceye kadar seffaf diski (1)
déndardn.

6. Sinyal disli kutusu kapagini vidalayin.

Sekil 3: 28G7 konum gostergesi
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6 UZAKTAN isletim

UZAKTAN igletim (Uzaktan kontrol)

UZAKTAN kontrol

Kontrol akttatérlerinin UZAKTAN kontroll, otomasyon sistemine bagl olarak

= konvansiyonel baglanti

3 adet 24/48 V DC ikili giris: ACMA, KAPAMA ve STOP (kontrol islemi siirekli kontak sinyali

olarak gergeklesir)

ya da

= Fieldbus (6rn. PROFIBUS DP veya MODBUS RTU) Uizerinden gergeklestirilir.
Fieldbus Uizerindeki her kontrol akttiatériine (aygit), kendi veri yolu adresi lizerinden erisilir. Veri
yolu adresi, teslimat konumunda tiim aygitlarda énceden ayarlanmistir: Programlama formu,
siparis kodu “Y11” ile farkl bir siparis veriimediyse, PROFIBUS'ta126 ve MODBUS'ta 247'dir.
Bir Fieldbus ara birimi Uzerinden igletim, mustakil isletim kilavuzlarinda tanimlanmistir, ayrica

bkz. Bolim 1.5 “Tamamlayici Kilavuzlar”.

“UZAKTAN igletim” modundan “Lokal igletim” moduna gegis, Fieldbus Gzerinden devre disi

birakilabilir.

sinda belirtilmelidir.

Kontrol akttiatérii konvansiyonel olarak kontrol ediliyor olsa bile, Fieldbus izerinden génderilen
bir ACIL DURUM komutu, kontrol aktiiatérii tarafindan her durumda yerine getirilir.

Kontrol isleminin impuls kontagi olarak veya Fieldbus Gizerinden gergeklesmesi durumunda,
bu kontrol modu, PC parametrelendirme programi COM-SIPOS ile ayarlanmali (“Girig-Cikiglar”
kayit kartinda “UZAKTAN kontrol” segenegine tiklayin) ya da henliz aktiiatériin siparis asama-

UZAKTAN isletim modunda ekranin ve LED'lerin gostergeleri

Kontrol isleminin UZAKTAN gerceklestiriimesi
durumunda, aktlatériin asagidaki bilgileri
goruntilenir:

m UZAK LED'i (Sekil 1, Poz. 4a) yanar ve
ekranda UZAK sembolii (Poz. 4b) etkindir.

= Son konumlara gére kesme modu:

— torka bagli - egik gizgi (Poz. 1a) veya
— yola bagli - duz ¢izgi (Poz. 1b).

u Akttator KAPATMA son konumunda:
Ekranda KAPATMA sembolii (2a) gorinir ve
KAPATMA LED'i (2b) yanar.

= Aktuator ACMA son konumunda:
Ekranda ACMA semboli (5b) gorinir ve
ACMA LED'i (5a) yanar.

u Aktuatodr son konumlar arasinda bulunur:
8 segmentli pozisyon skalasi (3), konumu 9
kademeli olarak gdsterir, bkz. Sekil 2.
Burada her segment, yaklasik % 11'lik bir yol
hattina denk gelmektedir.
Ornek:

EEEEOCOO0 = AGMA konumu % 44,3 — 55,5.
Higbir segment aktif degilse, aktiator
KAPATMA ile % 11 ACMA arasinda bulunur.

u Aktuator isletimde:
Aktlatériun hangi yénde isletimde olduguna
bagli olarak, ilgili LED (ACMA veya KAPATMA)
yanip sOner ve ekranda ilgili son konum
semboll yanip soner.

1a 2a 2b 3 4a 4b 5a 5b 1b

T

Sekil 1: Uzaktan isletim

| A AR |
|%-|11 221 332 443 855 66,6 77,7 888 |
KAPALI Hareket yolu AGIK

Sekil 2: Pozisyon skalasi

Y070.301/TR
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UZAKTAN isletim modunda parametre ayarlarina bakma

UZAKTAN isletim modunu kesmeden, parametre ayarlarina bakmak mimkiinddr. Ayrica bkz.
“Parametrelerin kontrol edilmesi/ayarlanmasi” Sayfa 28.

isletim siralamasi

Aktuator UZAKTAN isletim modunda bulunur;

] sembolii etkindir ve UZAK LED'i yanar. I:l / AEEEEEE. \ —

|
1. “Lokal kontrol” meniisini segin: “Lokal . L
kontrol” sembolii Q yanip séniinceye Sekil 1: UZAKTAN igletim
kadar, Drive Controller digmesini dénduiriin
(basmayin!).

2. Segimi onaylayin: \
Drive Controller digmesine basin.

“Lokal kontrol” semboll ters olarak yanip
soner (Sekil 2).

]

3. “Parametre” menlsunu segin: “Parametre”
sembolii Pgl yanip sbnmeye baslayincaya
kadar Drive Controller digmesini (Sekil 3)
déndurin.

]

4. Secimi onaylayin:

Drive Controller digmesine basin.

“Parametre” sembolii (Sekil 4, Poz. 1) Sekil 3: Parametre meniisiinii se¢gme
etkindir ve otomatik olarak parametreler ve
ayarlari pes pese goruntilenir, bkz. Sekil 4:

. KAPATMA yoniinde kesme momenti,
. Skala; ilgili parametrelerin ayarini gosterir,

. Devir sayisi,

. Ikili girisler icin mesaj seti segimi, /l:ﬂﬂ@[ﬂl:ﬁﬁ

e. ACMA yéninde kesme momenti. |
|

a
b
c
d

11—
5. Parametre goriniminden ¢ikmak igin, lo

Drive Controller digmesine basin.
“Parametre” sembolu ters olarak yanip soner.
Simdi “Lokal kontrol” menUsi segilebilir. 1 a b C d e

Sekil 4: Parametrelere bakma
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Bakim, muayene, servis

Aktlatére yapilacak her midahaleden 6nce, asagidaki hususlardan emin olun

= planlanan 6nlemlerle (6rn. valflarin muhtemel isletimi) sistemde herhangi bir ariza ya da kisiler
acisindan tehlike olusmayacagindan;

m agktluatorin veya sistem bolumuanun talimatlara uygun olarak devreye sokulmus oldugundan.

Ana akim devrelerinin yani sira, olasi ek ya da yardimci akim devrelerine de dikkat edilmelidir!
= Bunlarin disinda, genel glivenlik kurallarina uyulmalidir:

— Butln kutuplar ayrilimalidir (24 V DC dahil); bu islem baglanti bashgini ¢ikartarak da

gergeklestirilebilir,

— Yeniden calismaya karsi emniyete alin,

— Sistemde gerilim olmadigindan emin olun,

— Topraklayin ve kisa devre yapin,

— Aktif haldeki komsu parcalar bariyerle kapatin ya da Gzerini 6rtiin.

Bakim, muayene, servis I ~

Genel

Kontrol aktGatorleri bakim gerektirmezler (Yaglama periyotlari igin bkz. |‘7.2 Yaglama periyotlari ve|
yaglama maddeleri).

isletime aldiktan sonra ve yaklasik 50 isletim saatinden sonra, kontrol aktiiatériiniin agagidaki
hususlarda genel bir muayeneye tabi tutulmasi tavsiye edilir,

u jglevini kusursuz bir sekilde yerine getirmesi,
u alisiimamig gurdltiler/titresimler ortaya cikmamasi,
u tespit elemanlarinin gevsememis olmasi,

® hig bir sizinti olmamasi.

SEVEN kontrol akttatérlerinin gévdesi, normal gevre kosullari altinda korozyona dayanikli bir
aliminyum alasimindan olusmaktadir. Montaj islemleri nedeniyle boya hasarlari meydana gelmesi
durumunda, bu hasarlar kiiguk hacimli kaplar icerisinde servisten tedarik edilebilen orijinal boyalarla
rétuslanabilir.

Bu liste bitiin olasiliklari iceremez. Tesise 6zgi hususi kosullara uygun olarak, icabinda ilave baska
kontrollerin yapilmasi da gereklidir. Muayene sirasinda saptanan, misaade edilmeyen sapmalar
veya degisiklikler derhal giderilmelidir.

Cihazlarin servis veya revizyon islemlerinin normal kullanim kosullari altinda, depolama stiresi dahil
her 8 yilda bir yapilmasi tavsiye edilir. Bu sirada, asagidaki islemler de gerceklestiriimelidir:

= Sanziman bdlmesindeki yaglama maddesini degistirin,

u Contalari degigtirin,

m Kuvvet akigi altinda olan pargalarda asinmayi kontrol edin,
u Elektrik baglantilarindaki digli baglantilari sikin.

isletim kosullarina bagh olarak, daha kisa bakim periyotlari gerekli olabilir.

Bu, 6zellikle ylksek sicaklik versiyonu kontrol akttatérleri icin gegerlidir — Siparis kodu T09.
Bunlar her 2 yilda bir servis tarafindan kurallara uygunluklari bakimindan kontrol edilmeli ve aginan
parcalar degistirilmelidir!

Bir tasma olmasi durumunda, muayenenin bir pargasi olarak contalar degistirilmelidir.

I Bunun igin, yetkili SIPOS Aktorik servis merkezlerinin hizmetlerinden yararlanmaniz tavsiye edilir.

Bununla ilgili taleplerinizi lutfen SIPOS Aktorik GmbHfirmasina yoneltin. Sizin igin yetkili olan
irtibat kigisinin adresini ve telefon numarasini www.sipos.deadresinde bulabilirsiniz. Sorularinizi
dogrudan e-posta ile service@sipos.de adresine yoneltebilirsiniz.
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7 Bakim, muayene, servis i§letim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Yaglama periyotlari ve yaglama maddeleri

Yaglama periyotlari
Yaklasik 8 yil sonra servis veya revizyon uygulayin (bkz. ).

Her 50 isletim saatinden veya 1 yil sonra, eJer varsa, Form A kavrama milini yaglama nipelinden
yaglayin.

I Form A ¢ikis millerinde, vana mili yaglamasinin ayrica yapilmasi gerektigine dikkat edin!

Bu periyotlar, normal yiiklenme kosullari igin gegerlidir. Daha fazla yiklenme durumunda, bakim
periyotlari buna uygun sekilde kisalir.

Yiksek sicaklik versiyonu kontrol aktuatorleri — Siparis kodu T09 — her 2 yilda bir SIPOS Servisi
tarafindan kurallara uygunluklari bakimindan kontrol edilmeli ve asinan pargalar degistiriimelidir!

Kapag! ve bashdi her agtiginizda, contalarin hasar gérup gérmedigini kontrol edin, gerekiyorsa
yenileyin ve gres ile yaglayin.

Yaglama maddesi tayini ve miktarlar

Kontrol aktliatorii tipi
28A7.1/2 28A7.3/4 28A7.5/6/7/8
Yaglama miktar1 [760 cm? 1600 cm? 2400 cm?
Dolum seviyesi’ |maks. 46 mm maks. 58 mm 23 —27 mm
Disli kutusu/ Kliibersynth GH 6 — 220 N (Kliiber firmasi)3 ya da |Mobil SHC Gear 2203
sanziman yadl yaglama Alphasyn PG 220 Polyglycol (Castrol firmasi), |(bkz. aygit iizerindeki
maddesi? Berusynth EP 220 (Bechem firmasi), Panolin EP  |isaretieme)
gear synth 220 (Kleenoil firmasi).

Diger yaglama Yaglama miktari |50 cm?

noktalan*  \asiama Yaglama gresi AR1 (ZEPF)
maddesi?
Cikis mili Yaglama miktari (2 cm?
Form A Yag Piyasada bulunan bilyall yatak gresi
glama iyasada bulunan bilyali yatak gresi
(28A7) maddesi?

Yarim donuUsli aktiatér 2SG7... |Bakim gerektirmez (AktUatorler igin verilen tavsiyeler burada da dikkate
alinmalidir.)

= Yaglama maddeleriyle ¢alisma ve bunlarin tasfiyesi konusunda uretici verilerine ve yururlikteki
yénetmeliklere uyulmalidir. Yaglama maddeleri hakkinda teknik bilgiler, talep Gzerine verilmek-
tedir.

u Alternatif yeni bir yaglama maddesi kullanmadan énce (fabrikada doldurulandan farkli olarak),
disli kutusu ve digli kutusu pargalari yikanmali ve temizlenmelidir (yaglarin birbirine karigsmasini
Onleyin).

Tyaglama maddesinin yiizeyinden, yag dolum vidasinda gévde dis kenarina kadar 8lgilmustir
2Gevre sicaklik araligi -20 — +60 °C.

SFabrikada dolum yapilan yaglama maddeleri.

4Om. sizdirmazlik halkalari, disli baglantilari, yatak, poyra yayi baglantilari, yalitimsiz ytzeyler v.b.
5eger varsa.
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8.2

isletim Kilavuzu 8 Yedek pargalar

SIPOS SEVEN ECOTRON

Yedek parcalar

Genel

Standart hale getiriimis, piyasada mevcut parcalarin diginda, yalnizca orijinal yedek parcalar
kullanilabilir. Yedek pargalar, genel olarak komple alt gruplar (bkz. asagidaki liste) seklinde tedarik
edilmektedir. Asagida yer alan resimli grafiklerde, tanimlamalar 3 rakamli olarak listelenmiglerdir.
Komple yedek parca tanimlamasi, “2SY7” 6n eki ile birlikte ortaya ¢cikmaktadir.

Liutfen yedek parga siparislerinde daima asagida yer alan bilgileri veriniz:
1. AktUatoriin siparis numarasi ve seri numarasi (bkz. Tip Plakasi),
2. Yedek parca tanimlamasi 2SY7 . . . (bkz. asagidaki liste),

3. Istenilen adet.

u Digtaki butin metal mahfaza parcalari korozyona dayanikli Aliminyum alagimindan olugsmakta

olup, standart olarak RAL 7037'ye (gumis gri) uygun renkte boyanmis ve C5 korozivite katego-

risine kadar olan talepleri kargilamaktadir.
I u Diger son kat boya renkleri » Siparis kodu Y35

m Cok glglu korozyon korumasi
Uzun koruma sireli korozivite kategorisi C5 »  Siparis kodu L38

Yedek parcga listesi

SEVEN aktuatérler, bakim periyotlari igerisinde herhangi bir ariza vermeden c¢aligsacak sekilde tasar-
lanmistir. Ancak deneyimlere gore, 6rnegin heniz igletime alma agamasinda bile, harici etkenler
nedeniyle kontrol aktiiatériinde hasarlar meydana gelebilmektedir. Bu tir olasiliklar igin, asagidaki
tabloda tavsiye edilen yedek pargalar listelenmistir. Baska parcgalara ihtiya¢ duyulmasi durumunda,
litfen servislere miracaat ediniz.

Yedek pargalarl oo

No. Tanimlama

28SY7001| Elektronik Unitesi (012 — 042)
2SY7041| Elektronik mahfazasi igin kapak
28Y7218| Conta takimi (Resimsiz)

2SY7219| Non-intrusive pozisyon sensori (niP)
2SY7220| Sinyal digli kutusu

2SY7225| Sinyal disli kutusu kapagi

2SY7250| Manuel tahrik

2SY7252| Topuzlu tutamak

A4 = Son ¢ rakam, parcalarina ayrilmis gizimdeki parca numaralarini gostermektedir.
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8 Yedek parcalar isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3 Parcalarina ayrilmis gizimler

8.3.1 Disli kutusu 2SA7 1/2/3/4.-

sejedied yopa, | oo

Cikis mili eklentisi

Reduksiyon flangi

Cikis mili A
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isletim Kilavuzu 8 Yedek parcalar
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3.2 Disli kutusu 2SA7. 5/6/7/8.-
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8 Yedek parcalar

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3.3 Kiiciuk yarim doéniislii digli kutusu 2SG7...-

Sayfa 48

Y070.301/TR



isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

8 Yedek parcalar

8.3.4 Elektronik linite (1,5 kW'a kadar motor)

Y070.301/TR
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8 Yedek parcalar

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3.5 Elektronik uinite (3 kW’tan itibaren motor)
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isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

9 indeks

indeks

A
Acli dereceleri. bkz. .. ... .. Sinyal digli kutusu
Aktarmaorant. ............ .. ... ... .. 36
AktGatorin “lokal” igletimi. ............. 22
Altgruplar. ......... .. ... . ... 7
Disli kutusu; sanziman. ............... 7
Elektronik Gnite. . . ................... 7
Ambalaj. ... 4
Analog girigler. . .......... .. ... ... 8
Ara devre geriliminin sinirlanmasi. ... .... 33
Ayarlama
Parametreye. ... ....... ... ... ... ... 28
Son konumlarin ayarlanmasli. ......... 34
Aygit Gzerindeki uyari isaretleri. .......... 3
Ayrikurulum. ... 13
Kablo uzunluklarr. .................. 13
Spesifikasyon. .......... ... ... ... 13
Ayri kurulum icin montaj kiti. . ........... 13
B
Baglanti
Fieldbus. . ......... .. ... .. ... .... 12
Potansiyel iletkeni. ................. 12
Baglanti, elektriksel. .................. 1
Bakim. ......... .. 19, 43
Blokajinagiimasi. .................... 32
Blokdevresemasl. .................... 8
C
Calisma suresinin izlenmesi. ........... 33
Cikismili. ...................... 6,9, 47
Cizim. ... ... 47
FormAversiyonu. ................... 9
Genel montaj agiklamalari. ............ 9
COM-SIPOS. ...... ... i 24
D
Depolama. ......... ... . ... ... ... . ... 4
Depolama esnasinda sicaklik. ........... 4
Depolamasicakh@r. ................... 4
Devirsayilar. ........... ... .. ...... 30
Disli kutusu/sanziman Unitesi. ........... 7
...... ayrica bkz. Pargalarina ayrilmis ¢izimler
Donusg/Strok. .. ....... bkz. Sinyal digli kutusu
Drive Controller. .. ................... 20
Durum géstergeleri. ............... 16, 17
Durum gostergeleri (LED). ............. 16
Durum ve ariza sinyalleri. . ............. 17

E

Ekran. ... ... 19
Gezinme. . ....... ... ... 20
Semboller. . .......... ... ..., 20

Ekranda gezinme..................... 20

Elektrik baglantilari. .. bkz. Blok devre semasi

Elektrik baglantisi. ................... 11
Fieldbus baglantisi. .. ............... 12
Yuvarlak figli baglanti. ............... 11

Elektronik Gnite. . ..................... 7

...... ayrica bkz. Pargalarina ayriimis gizimler
Elektronik unite ve disli kutusunun ayri monte

edilmesi. ......... ... ... .. ... ... ... 13
F
Fieldbus. . ........ ... ... . ... ... ..... 41

Fieldbus devre karti. bkz. Alt gruplar, elektronik
Unitesi

Fonksiyon prensibi. .. .................. 6
Non-intrusive pozisyon sensoérd. . ..... .. 6
Sinyal diglikutusu. . .................. 6
Sinyal digli kutusu ile kurs algilamasi. ... 35

G

Genel gorinim
Ekran sembolleri. .................. 20
MenlGyapisi. ........ ... .. .. 20

Gosterge
Ariza. .. ... 17
Isiklrdiyotlar. . ........ ... ... ... . ... 15
Kesmemodu. ..................... 38
Vananin konumu. ............... 21,40

Glc¢ modulu. bkz. Alt gruplar, elektronik lnitesi

Guvenlik bildirimleri. ................... 3
Bakim. ........ .. ... . . 43

Gulvenlik bilgileri. . .................... 3

H

Hizlibaglatma. ................... 33,34

Hizli baglatma/durdurma. ........... 33, 34

|

Isikli diyotlar (LED). .................. 15
Durum ve ariza sinyalleri. ............ 17

Isiticl. ... bkz. Motor isitici
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9 indeks

isletim Kilavuzu
SIPOS SEVEN ECOTRON

isletimealma. .................... 25, 26 Potansiyel iletken baglantisi. ........... 12
Onkosullar. ....................... 25 Potansiyometre. ...................... 6
Onlemlerin siralamast. .............. 26 PROFIBUS. ........ ... . ... . . ... 41
Siralama. . ............. ... ... ... 25 PROFIBUS isletim Kilavuzu. ............ 5
Temel bilgiler. ..................... 25

isletime hazir. ....................... 17 R

Roéle karti

K Alt gruplar, elektronik Unitesi. .......... 7

Kablorakorlari. .......... ... ... ... ... 11 Pargalarina ayrilmig gizim. ........... 49

Kapatmayoéni. ................... 34, 37

Kesmemomenti. .. ................... 28 S

Kontrol devre karti. . . .. .. bkz. Elektronik lnite Semboller. ... 4

KOnum. . . . 8 Bildirim. . ........ .. 4

Konum gostergesi. ............. 21,39, 40 Ekranda. ........... ... ... .. L. 19

Konumlandirma zamanlar. . ........... 30 Elektrostatik. ........... ... .. ... ... 4

Krank KolU. .« oo oo 14 Isiklrdiyotlar. . ........ ... ... .. ... 15
Ezilme tehlikesi. .. bkz. Guvenlik bildirimleri Uyar. ..o 4
Kontrol. ....... ... ... ... . ... ... 14 Vana U_r_eticisi tarafindan yapilacak

prosedirler. . ....................... 4

L Servis. . ... 43

Lokal isletme. . ...................... 22 Sinyaldiglikutusu. .................... 6

Lokalkontrol. ....................... 23 Aktarimorani. ... 36

Aktarim oraninin ayarlanmasi. ........ 36

M Ayarlamaiginénkogul. .............. 36

Mekanik baglanti. ..................... 9 Vana kursu. . ........co... 36

Menu Sinyal digli kutusu aktarma orani. . . ... ... 36
Lokalkontrol. . ..................... 21 Sinyal digli kutusu ile kurs algilamasi. .... 35
Parametreye. . .................. 22,28 Sinyalkablosu. ...................... 1
Sonkonumlar. .................. 22,37  Sinyaller

MenUyapist. ....... ... . .. 20 Durum. ......... .. 16, 17

Merkezigark. ....................... 35 Sinyalsetleri. .............. . ........ 31

Mil koruyucu boru. ................... 10 Sonkonumdevirsayisl. ............... 33

MODBUS. ............... ..., 41 Son konumlardaki devir sayisi. . ......... 33

MODBUS igletim Kilavuzu. . . ............ 5  Son konumlarin ayarlanmas

Motorisitic. ............ ... oL 32 Segenekler. . ............ ... .. ..... 34

Motor korumasl. ..................... 32 Son konumlarin ayarlanmasi. . .......... 34

Motoruyarisi. .......... ... .. ... 32

Muayene. ......... ... ... ... ... 43 T

Tamamlayici kilavuzlar. ................ 5

o) Tasfiye. ... 4

Ozel parametreler TaSIMa. « oo oo 4
Calisma suresinin izlenmesi. . ... .... .. 33  Tavsiye edilen yedek pargalar. .......... 45
Son konum devirsayist. ............. 33

u

P UZAKTAN isletim. .. .................. 41

Parametre ayarlarina bakma. . .......... 42 Ekrandaki gostergeler. .............. 41

Parametrelerin kontrol edilmesi/ayarlanmasi.28 Parametrelere bakma. . ... ........... 42

Parcalarina ayrilmig gizimler. ........... 46  Uzaktankontrol. ..................... 41
Disli kutusu; sanziman. . ............. 46 COM-SIPOS. . ... i 24
Elektronik tnite. . ................... 49
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9 indeks

\Y
Vanakursu. ......... ... .o, 36
Volan. ... ... ... . . . 14
Y
Yaglama maddeleri. .................. 44
Yaglama maddesi miktarlari. . ......... 44
Yaglama periyotlar. . ............... 44
Yedek parga gizimleri. . ................ 46
Yedekpargalar. . ..................... 45
Yedek parga listesi. . . ................. 45
Yuvarlak fis. ......... ... .. ... .. .... 11
Yuvarlak figli baglant. ................. 11
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SIPOS

AKTORIK

Makine yonetmeligine uygun AB uygunluk beyani / montaj beyani

asagidaki tip kodlari olan elektriksel ayar surtculeri igin:
2SA5..., 2SB5..., 28C5..., 2SG5...
2SA7...,2SG7...,28Q7...

bunlarin asagidaki modeller igin:
ECOTRON
PROFITRON
HiMod

Ureticisi olarak SIPOS Aktorik GmbH isbu belgeyle yukarida anilan ayar siriiciilerinin asagidaki yonergelerin
gerekliliklerine uydugunu beyan eder:

2014/30/AB (EMU Yonergesi)

2006/42/AT (Makine Yonergesi)

Belirtilen yonergelere gore asagidaki uyumlulastiriigmis normlar uygulanmistir:

Yonerge 2014/30/AB
EN 61800-3: 2004 /A1: 2012

Ydnerge 2006/42/AT
EN ISO 12100:2010
EN ISO 5210:1996
EN ISO 5211:2001
DIN 3358:1982

SIPOS ayar surlclleri endlstriyel armatilerin kumandasi igin 6ngoérilmustir. Devreye alinmasi, komple
makinenin 2006/42/AT yonergesinin kurallarina uydugu giivence altina alinana kadar yasaktir.

Yoénergenin Ek I'e gére olan asagidaki temel gereklilikleri saglanmigtir:
Ek I, Madde 1.1.2, 1.1.3,1.1.5,1.21,1.2.6, 1.3.1, 1.3.7,1.5.1,1.6.3,1.7.1,1.7.3, 1.7.4

Uretici, kismen tamamlanmis makinenin belgelerini talep lizerine resmi makamlara elektronik yoldan iletmek-
le yukamlidur. Ek VII Bélim B uyarinca makineye ait olan 6zel teknik belgeler hazirlanmigtir.

Dokimantasyon igin yetkili: Dr. Thomas Suckut, Im Erlet 2, 90518 Altdorf, Almanya

Ek olarak runler igin gerekli olduklar 6lguide asagidaki uyumlulastiriimis normlarin uygulanmasiyla 2014/35/
AB (Algak Gerilim Yonergesi) yonergesinin temel saglk ve glivenlik hedefleri saglanmistir:

EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010
EN 60034-1:2010 / AC:2010
EN 50178:1997

Altdorf, 2017-07-18

Dr. Thomas Suckut
Genel Midur

Bu beyan, herhangi bir garanti igermez. Birlikte teslim edilen Griin dokimantasyonlarindaki guvenlik bildirimlerine uyulmalidir.
Aygitlar Gzerinde Ureticinin onayi alinmadan bir degisiklik yapiimasi durumunda, bu beyan gegerliligini yitirir.

Sertifikalar, Uzerlerinde belirtilen verilis tarihinden itibaren gegerlidir. Degisiklik yapma hakki
saklidir. Guincel olarak gecerli sirumler, internette http://www.sipos.de adresinden indirilmek
Uzere kullanima sunulmustur.
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