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Navod k obsluze 1 Zaklady
SIPOS SEVEN ECOTRON

Zaklady

Bezpeénostni informace

VsSeobecné

Zde popisované stroje jsou soucasti zafizeni pro primyslové oblasti pouZiti. Jsou vyrobeny podle
odpovidajicich, obecné uznavanych pravidel techniky.

VSechny prace pfi pfepravé, montézi, instalaci, uvedeni do provozu, udrzbé a opravach musi
provadét kvalifikovany personal.

Kvalifikovanym personalem ve smyslu bezpecnostné technickych pokynu v této dokumentaci jsou
osoby, které maji opravnéni provadét prislusnou potfebnou ¢innost podle standard bezpeénostni
techniky a pfitom znaji mozna rizika a dokaZou je eliminovat. Obsluha musi byt dikladné sezname-
na s vystraznymi pokyny na zafizeni a bezpecnostnimi pokyny v tomto navodu k obsluze.

Pro prace na silnoproudych zafizenich plati zakaz vyuzivani nekvalifikovanych osob, mimo jiné dle
normy DIN EN 50110-1 (dfive DIN VDE 0105) nebo IEC 60364-4-47 (VDE 0100 ¢ast 470).

= Svodovy proud
Svodovy proud pohonu €ini vétSinou vice nez 3,5 mA. Je proto vyZzadovana pevna instalace
podle normy IEC 61800-5-1.

u Chybny proud ochranného spinac¢e nebo kontrolnich zarizeni
Pomoci integrovaného ménice kmito€tl Ize v ochranny vedeni uzemnéni vyvolat stejnosmérny
proud.
Pokud se v siti pouziva pfedfazené ochranné zafizeni chybného proudu nebo kontrolni zafizeni
chybného proudu, je nutné pouzit typ B.

Bezchybny a bezpecny provoz predpoklada spravnou prepravu, odborné skladovani, instalaci,
montaz a peclivé uvedeni do provozu.

Toto je vyrobek s omezenou dostupnosti dle normy IEC 61800-3.

Tento vyrobek miize v obytnych zénach zpusobovat radiové poruchy; v takovém pfipadé bude
provozovatel pravdépodobné nucen ucinit odpovidajici opatfeni.

V prvni fadé je nutné dodrzovat:

m Technicka data a udaje o pfipustném pouziti (montazni, pfipojovaci, okolni a provozni podminky),
které jsou mj. uvedeny v katalogu, v objednavce, v navodu k obsluze, na typovém Stitku a v dalsi
dokumentaci k vyrobku.

u vSeobecné predpisy tykajici se instalace a bezpecnosti;

® mistni specificka ustanoveni a poZzadavky na zafizeni;

= mistni okolni podminky, pfedevsim pak kmitavé namahani, které maze vznikat pfi montazi
servopohonu na vibrujici armaturu;

= odborné pouzivani nafadi, zvedacich zafizeni a dopravnich prostredk(;

® pouzivani osobniho ochranného vybaveni, obzvlasté pfi vysokych okolnich teplotach a moznych
vysokych teplotach povrchl servopohonu.

Vystrazné pokyny na stroji

Nebezpe&i pohmozdéni. Pfi stlaCeni rucni kliky
nebo ruéniho kola davejte pozor na to, abyste si
nepohmozdili ruku nebo prsty, viz obrazek.

Plati pro stroje konstrukéni fady 2SA7.5/6/7/8:
Udava, jaké mazivo bylo pouzito, viz téz kapitola
.7 .2 Intervaly mazani a maziva“ na strané 44.

Horké povrchy. Varovani pfed vysokymi teplotami
povrchu (vyvolanych vysokymi teplotami okoli,
¢astym zapinanim a dlouhou dobou provozu). Obr.: Nebezpeci pohmozdéni
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1 Zaklady Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Transport a skladovani

m Stroj musi byt zaslan v pevném obalu.

u Pro pfepravu omotejte lano kolem motoru a kolem pouzdra
ruéniho kolecka, viz ilustrace. Oka na elektronické jednotce
(obr. poz. 1) pouzivejte pouze ke zvedani vlastniho
servopohonu.

m Zvedaci zafizeni v zadném pfipadé nepfipevriujte
k ruéni klice nebo ruénimu kolecku.

m Skladujte v dobfe vétrané, suché mistnosti
pfi -30 °C — +80 °C.

u Chrante proti vlhkosti od zemé skladovanim v regalu
nebo na dfevéném rostu.

u Viko, resp. kryt pfipojek, kabelové prachodky a kryt

elektronické jednotky udrzujte zaviené. Obr.: Transport

Likvidace a recyklace

Baleni

Obaly naSich vyrobkl se vyrabéji z ekologickych, snadno tfiditelnych materiald a mohou se znovu
zhodnocovat. Mezi naSe obalové materialy patfi: Desky z aglomerovaného dreva (MSB/OSB),
karton, papir, PE folie. Pro likvidaci obalovych materialt doporu€ujeme recyklacni podniky.

Servopohon

Servopohony SEVEN jsou modularné zkonstruované a daji se dobfe rozdélovat podle materialu
a tfidit na: Elektronické soucasti, rizné kovy, plasty, mazaci tuky a oleje.

Obecné plati:

® Mazaci tuky a oleje pfi demontazi shromazdéte. Jedna se zpravidla o latky ohroZujici vodu, které
se nesmi dostat do Zivotniho proostiedi.

= Demontovany material odevzdejte k regulované likvidaci, resp. k opétovnému vyuziti roztfidénych
materiall.

u Dodrzujte narodni a mistni pfedpisy o likvidaci odpadu.

Pokyny k navodu k obsluze

Bezpecnostni pokyny: Pouzivané symboly a jejich vyznam

V navodu k obsluze se pouzivaji nasledujici symboly, které maji riizny vyznam.
Pfi nedodrzeni mize dojit k t&€Zkym zranénim nebo vécnym Skodam.

Varovani upozorfiuje na €innosti, které pfi nespravném provadéni mohou vést k bezpe€nostnimu
riziku pro osoby nebo majetek.

Upozornéni upozorfiuje na €innosti, které maji podstatny vliv na spravné fungovani.
PFi nedodrzeni maze podle okolnosti dojit k naslednym Skodam.

Na zakladnich deskach se nachazeji elektrostaticky ohrozené souéasti, které mohou byt
poskozeny nebo zni¢eny elektrostatickym vybojem. Je-li pfi nastavovacich pracich, méfenich
nebo vyménach desek nutné dotykat se sou€asti, musite se bezprostfedné predtim dotknout
uzemnéného kovového povrchu (napf. pouzdra) a postarat se tak o odvedeni elektrostatického
naboje.

Pracovni kroky provedené dodavatelem armatur:
U servopohon(, které se dodavaji namontované na armaturach, provadi tento pracovni krok
dodavatel armatury. PFi uvedeni do provozu musi byt provedena kontrola nastaveni.

Strana 4 Y070.301/CS



1.4.2

1.5

Navod k obsluze 1 Zaklady
SIPOS SEVEN ECOTRON

Oblast platnosti

Navod k obsluze nemUze z dlivodl prehlednosti obsahovat vSechny detailni informace o moznych
konstrukénich variantach a predev§im nem0ze brat v Gvahu kazdy myslitelny pfipad instalace,
provozu nebo udrzby. Proto obsahuje navod k obsluze v podstaté pouze pokyny pro kvalifikovany
personal (viz odstavec 1.1), které jsou nezbytné pfi pouzivani stroji k uréenému Géelu v primyslo-
vych odvétvich.

Pokud jsou stroje pouzivany mimo pramyslové prostfedi a jsou na né kladeny zvySené bezpeénostni
pozadavky, musi byt bEhem montézZe provedena pfisluSna opatieni.

Pfipadné dotazy, obzvlasté v pfipadé chybéjicich podrobnych informaci o vyrobcich, zodpovi
autorizovany prodejce servopohont SEVEN. Zasadné vzdy uvadéijte typové oznaceni a vyrobni
Cislo pfislusného pohonu (viz typovy stitek).

Doporu€ujeme Vam, abyste pfi planovani, montazi, spousténi a servisu vyuZili podpory a sluzeb
autorizovaného servisu.

Upozorfiujeme na to, Ze obsah navodu k obsluze a dokumentace vyrobk( neni souc¢asti zadné

pravni vztah neméni. VSechny zavazky firmy SIPOS Aktorik vyplyvaji z platné kupni smlouvy, ktera
obsahuje také uplnou a vyhradné platnou regulaci ru€eni za vécné vady. Tyto smluvni regulace
nejsou na zakladé pokynu v téchto navodech a dokumentacich nijak rozSifeny ani omezeny.

Dopliujici navody

Maly kyvny pohon 2SG7

COM-SIPOS-PC program pro parametrizaci

Navod k obsluze sbérnice PROFIBUS

Navod k obsluze sbérnice MODBUS

Druh jisténi IP68-8 m ,K51“

Zvy$ena odolnost proti kmitani ,K57, ,K58"

Zvysena odolnost proti kmitani dle seizmickeé tfidy S2A ,K59*
Velmi silna ochrana vici korozi

Kategorie korozivity C5 s dlouhou ochrannou dobou ,L38*
Pohon SIPOS SEVEN s USV

Binarni a analogové vstupy volné dostupné pres sbérnici
a dalSi

Pokud vyrobce pfidavnych namontovanych, resp. vestavénych cizich prvka sestavil a spolu se
strojem dodal specialni navody k montazi a obsluze, jsou tyto navody k obsluze pfilozené a musi
se dodrZovat.
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2 VSeobecné Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

2 VSeobecné

2.1 Funkeéni princip

Popis

Elektronika s integrovanym méni¢em frekvence (1) fidi motor (2). Motor otaci pres Snekovy hridel
(3) vystupnim hfidelem (4), ktery pak pohani pfevod nebo pFes vietenovou matici pak vieteno
armatury (5).

Pohyb Snekového htidele (3) se prenasi pres hlasici hfidel (6) na

u signaliza¢ni pfevodovku (7). Signaliza¢ni pfevodovka se pohybuje a otaci potenciometrem (8).

nebo:

® neintruzivni snimac polohy (niP) (7b) v pfipadé ,neintruzivniho® provedeni. Neintruzivni snimac
polohy pocita pocet otacek a zaznamenava pozici v ramci otacky. Toto zjiStovani pozice probiha
také bez externiho elektrického napajeni.

Z polohy potenciometru nebo neintruzivniho snimace polohy rozpozna elektronika pozici vystupni-
ho hridele (9), a tedy pozici pohanéné armatury a na zakladé procesnich poZadavku Fidi motor.

Detekce to¢ivého momentu (DE) probiha elektronicky.

Obr.: Funkeéni princip
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2.2

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

2 VSeobecné

Konstrukéni skupiny

Servopohony fady SIPOS SEVEN jsou tvoreny
hlavnimi konstrukénimi skupinami pfevodovka
a elektronicka jednotka.

Detaily naleznete v kapitole |Nahradni dily*

Hlavni konstrukéni skupina prevodovky
sestava z téchto konstrukénich skupin:

1 Konektor pro pfipojeni elektroniky,
2 Motor,
3 Prevodovka,

4 Signaliza¢ni pfevodovka nebo neintruzivni
snimac polohy (nevztahuje se na model
2SG7) s krytem,

5 Rucni pohon (klikou nebo koleckem),

6 Dostupné, na provedeni zavislé mechanické
nastavby.

U malého kyvného pohonu 2SG7 se nepouziva
prevod; pfevodova jednotka a ru¢ni pohon maji
jinou formu.

Hlavni konstrukéni skupina elektronické
jednotky sestava z téchto konstrukénich
skupin:

1 Elektricka pfipojka (existuji dvé varianty),
2 Konektor pro pfipojeni pfevodovky,
3 Pouzdro elektroniky s krytem,

4 Konstrukéni skupina vykonového dilu
s vykonovym modulem

5 Reléova karta (doplnék),

6 Ridici deska s displejem a volitelnym pfipoje-
nim primyslové sbérnice.

1 2

hY
I
I
I
1
1
1z
i
N

"

| W ———

B sy e il i

Obr.: Konstrukéni skupiny prevodu

Obr.: Konstrukéni skupiny elektronické jednotky

Y070.301/CS
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2 VSeobecné Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Blokové schéma zapojeni (elektrické pripojky)

Blokové schéma zapojeni znazorfuje elektronické konstrukéni skupiny a vstupy a vystupy pro
pFipadné specifické pFipojky zakaznika.

ridici konstrukéni
skupina
4;usaz.u
karta displeje
Poloha 4 — 20 mA A
E & mnmisThE
3 binarnich vstupu:
AUF, ZU, ST%P, @_, @ [ DALKOVE
24 V/48 V @) =_oTEVREND
5 binarnich vystupu BT
VIag v L =) ® T zavReno
—— o @
] - N B SEPLEE Y
o . g o =i i e
-
o Pfipraveno
kanal 152 3 ® [Af
2 'lE
kanal 2 [ > 2 @ X)poruchs
- -3
jistka
; I(;apn?:{la%innél
vystup 24V DC 2 K3 ] 2 F 5§
0 >
> ©
s
=
l :
konstrukéni | «|s B | & ¥l
skupina é é |J1J'I.i'L |—ﬂ-| EZI:E/E
V Y 1 Kidovy tencio- Ax
e st N N |
sitovy zdmjy '¢' 2 neintruzivni =
vstup pro dodatecné ey | signalizaéni pfevodovka snimaé pozice

A_‘H_f 'y
v+ K}

napajeni
24V DC elektroniky

sitové napajeni

- = varianta

*neplati pro 28G7...

v

%
ruéni kolo
It

ebo
armatura klikal

asynchronni motor

Obr.: Blokové schéma zapojeni
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Navod k obsluze 3 Montaz a pripojeni
SIPOS SEVEN ECOTRON

y A4l - y _
Montaz a pripojeni —
c
&4 - m
Montaz na armaturu/pfevodovku o
Q.
Pokud byl servopohon dodan namontovany na armatufe, provadi tento pracovni krok dodavatel )
armatury. Pfi uvedeni do provozu vSak musi byt provedena kontrola nastaveni. Q.
©
= Dodrzujte bezpe€nostni informace (viz kapitola )! N
u Pfed zahgjenim montaze N+
— musite zajistit, aby v dusledku zamyslenych opatfeni (eventualni spusténi armatury apod.) 'E
nemohlo dojit k zadnému ohrozeni osob nebo k poruse zafizeni. o
— musite dodrzovat mistni okolni podminky, pfedevsim pak kmitavé namahani, které mize E
vznikat pfi montazi servopohonu na vibrujici armaturu.
= Pfi montazi mize vlozka koncového hfidele vypadnout z hfidele.

= PFi demontazi krytu elektroniky dbejte na to, aby nevypadla.

Doporu€ujeme Vam, abyste pfi planovacich, montaznich, spoustécich a servisnich pracich vyuzili
podpory a sluzeb autorizovaného servisu SIPOS Aktorik.

Vseobecné pokyny k montazi vsech variant koncovych hrideli

= Montaz a provoz muze probihat v libovolné poloze. Dodrzujte pfitom mistni okolni podminky,
predevSim pak kmitavé namahani, které mize vznikat pfi montazi servopohonu na vibrujici
armaturu.

m Zabrarite naraziim a jinému pouziti sily.

m Zkontrolujte, jestli se pfipojovaci pfiruba a provedeni koncového hfidele hodi k armatufe,
resp. prevodu.

= Dukladné vycistéte dosedaci plochy pfipojovacich pfirub na servopohonu a na armature,
resp. pfevodu.

u Lehce namazte spojovaci mista.
= Nasadte servopohon na armaturu, resp. pfevod, davejte pfitom pozor na vycentrovani.

m Pouzivejte Srouby s jakosti nejméné 8.8. V pfipadé pouziti nerezavéjicich Sroubu je lehce
namazte vazelinou.
Zvolte hloubku zaSroubovani nejméné 1,25 x pramér zavitu.

= Nasadte servopohon na armaturu, resp. pfevod a rovhomérné kfizem utahnéte Srouby.

m Skfif servopohonu je vyrobena z hlinikové slitiny, ktera je za normalnich okolnich podminek
odolna proti korozi. Pokud b&hem montaze dojde k poskozeni laku, mohou byt podkozena mista
opravena originalni barvou, kterd je k dostani v malych nadobkach u SIPOS Aktorik.

Provedeni s koncovym hiidelem, tvar A
Pokyn k montazi
Zavitové pouzdro se Sroubuje ota€enim rucni kliky, resp. ru¢niho kole¢ka na vieteno armatury.

Odpruzené koncoveé hfidele A jsou pod vysokym pnutim. Demontaz a montaz zavitového pouzdra
k fezani zavitu je nutné provadét podle navodu k montazi Y070.289!

Demontaz a montaz zavitového pouzdra

Pokud zavitové pouzdro nebylo objednano s lichobéznikovym zavitem (dodatek k objednacimu
¢islu ,Y18") nebo je opotfebované a potfebuje vyménit, postupujte nasledujicim zplsobem:

Y070.301/CS Strana 9
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3 Montaz a pripojeni Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Pohanénou pfirubu (obr., €. 1) nesmite
sejmout z otoéného pohonu!

1. Vy8roubuijte stfedici krouzZek (obr., €. 5)
z pohanéné pfiruby.

2. Zavitové pouzdro (4) vyndejte spolu
s axialnimi vénci a pfirubami axialnich
lozisek (3).

3. Odstrante axialni vénec a pfiruby axialnich
lozisek (3) ze zavitového pouzdra.

4. Pouze kdyz bylo zavitové pouzdro dodano
bez zavitu: Vyfezte zavit do zavitového pouz-
dra (4) (pfi upnuti davejte pozor na obvodové
a Celni hazeni) a vycistéte.

5. Namazte axialni vénce a pfiruby axialnich
loZisek (3) mazacim tukem a na kuli¢kova
loZiska nasadte na nové, resp. opracované Obr.: Montaz provedeni

zavitoveé pouzdro (4). s koncovym hfidelem,
tvar A

6. Vlozte zavitové pouzdro (4) s axialnimi lozZis-
ky do pohanéné pfiruby (Celisti musi spravné
zabirat do drazky vystupniho hfidele pohonu).

i,

7. ZaSroubujte stfedici krouzek (5) a utahnéte
jej az na doraz. Dbejte pfitom na Cisté nasa-
zeni hfidelového tésnéni (6).

8. P¥ipojte mazaci lis k maznici (2) a vlisujte 1 2 3 4 3 6 5
tolik tuku na mazani kuli€kovych loZisek,
aby vytékal mezi stfedicim krouzkem (5) Obr.: Provedeni s koncovym hridelem,
a zavitovym pouzdrem (4). tvar A, namontované

,_’E U koncovych htideld tvaru A méjte na paméti, Ze se mazani vietena armatury musi provadét
samostatné!

3.1.3 Montaz ochranné trubky vietene

1. Odstrarite uzaveér (obr., poz. 1).

2. Zkontrolujte, jestli vysunuté vieteno nepresa-
huje délku ochranné trubky.

3. Na zavit a tésnici plochy naneste tésnici
hmotu (napf. 732 RTV od firmy Dow Corning,
Mnichov).

4. ZaSroubujte ochrannou trubku vietena (2).

Obr.: Montaz ochranné trubky vietena

Strana 10 Y070.301/CS
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Navod k obsluze 3 Montaz a pripojeni
SIPOS SEVEN ECOTRON

Elektrické pripojeni

Soucasti jsou koncipované tak, ze po spravném zapojeni neni mozné se pfimo dotknout nezakry-
tych dilt pod napétim, tzn. je zaru¢ena ochrana proti nebezpeénému dotyku dle IP2X, resp. IPXXB.

V pohonu jsou i pfi zastaveném motoru nebezpecna elektricka napéti. Nez otevrete kryt nebo
viko, odpojte pohon od elektrického napajeni.

Pockejte na vybiti kondenzatortl nejméné 5 minut a b&hem této doby se nedotykejte zadnych
kontaktd.

u Sitové napéti musi v kazdém pfipadé byt v rozsahu hodnot uvedeném na
typovém Stitku.

u Sitovy kabel: Pro pfipojeni k siti pouzivejte kabelové Sroubeni z kovu.

u Signalni kabel: Pro pfipojeni signalniho kabelu pouzivejte kabelové Sroubeni z kovu se stinici
vlozkou, protoze jinak mize dojit k porucham. Tento signalni kabel musi byt proveden jako
stinény a stinéni musi byt oboustranné, resp. na obou stranach uzemnéné. Dbejte na peclivou
instalaci stinéni do kabelového Sroubeni!

u Kabelova Sroubeni a utésnéna mista (O-krouzky) musi byt peclivé namontovany, aby byl
dodrzen pozadovany stupen kryti! Pfipustné priifezy vodi¢i naleznete ve schématu zapojeni.

m Kabelova Sroubeni a kabely nejsou soucasti dodavky.

3.2.1 Pripojeni s valcovym konektorem

1. OdSroubuijte kryt pfipojek (obr., poz. 2)
s konektorovym prvkem (1).

2. Odsroubujte zaslepky z pozadovanych
kabelovych pFivodu v krytu pFipojek.

3. Vysroubujte konektorovy prvek (1) z krytu
pFipojek (2).

4. VoIné zaSroubujte kabelové Sroubeni (3) 3 i;g
a protahnéte pfipojovaci vedeni (4). -\
]

5. PFipojte pfipojovaci vedeni podle schématu \
zapojeni viozeného v krytu pfipojek; pfitom 4
davejte pozor, aby byla pfipojka ochranného 4—/
vodi€e na spravném misté.

Q=

= |

Obr.: Pfipojeni s valcovym konektorem

6. NaSroubujte konektorovy prvek (1) do krytu
pFipojek (2) a pak pfiSroubujte kryt pFipojek.

7. Utahnéte kabelova Sroubeni (3).

Y070.301/CS Strana 11

'enil w

az a pripoj

ry v

Mont




zeyuoly | o

A

iuafodiid e ze

-

3 Montaz a pripojeni Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

3.2.2 Pripojeni sbérnice Feldbus

1. Odmontujte pouzdro pFipojek priimyslové
sbérnice Feldbus (obr., poz. 2) a kryt
pfipojek (4).

2. VySroubuijte konektorovy prvek (1) z pouzdra
pfipojeni primyslové sbérnice (2).

3. OdSroubujte zaslepky z pozadovanych
kabelovych pfivodu v pouzdre pfipojek
sbérnice Feldbus.

4. VoIné zasSroubujte kabelova Sroubeni (5)
a protahnéte pfipojovaci vedeni (6).
Pro vedeni sbérnice Feldbus stadi kabelova
Sroubeni bez stinéni, viz bod 7 dole.

5. Pripojte sitova a pfip. signalizaéni vedeni
podle schématu zapojeni vioZzeného v krytu
pfipojek; pfitom davejte pozor, aby byla
pfipojka ochranného vodie na spravném
misté.

Obr.: Ptipojeni sbérnice Feldb
6. Znovu zasroubujte konektorovy prvek (1) r-- Fripojent sbernice Feldbus

do pouzdra pfipojek (2) sbérnice Feldbus. a = Pokud je servopohon poslednim uéastnikem
ve vétvi sbérnice, musi byt zakonovaci
7. PFipojte pfipojovaci vodiée sbérnice Feldbus odpor nastaveny na zapnuto (ON) nebo
k zakon&ovaci desce sbérnice (3). musi byt pouzit externi zakoncovaci odpor.
PFitom zasurite stinici pletivo (7) pod b = Pfipojka pro externi 24 V elektrické
kovovou svorku (8). napajeni. Umoziuje komunikaci pfi
odpojeni od sité.
8. Znovu nagroubuijte pfipojovaci viko (4) ¢ = Pfipojeni pro PROFIBUS DP-Busmonitor
a pouzdro pfipojeni (2) pramyslové sbérnice. (analyzator protokolu).

9. Utahnéte kabelova Sroubeni (5).

3.2.3 Vnéjsi pripojka potencialniho vodice

Vnéjsi pfipojka potencialniho vodic¢e muze
byt pouzita jako funk&ni uzemnéni, nikoli jako
ochranné uzemnéni.

1. Stahnéte plastovy uzavér (1) z elektronického
pouzdra.

2. PfiSroubujte pomoci Sroubu M5 (2) a pod-
lozky (3) potencialovy vodi¢ (4) a upinaci
podlozku (5) (drazky ukazuji smér kryt!).

Obr.: PriSroubovani potencialového vodice

Strana 12 Y070.301/CS
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Navod k obsluze 3 Montaz a pripojeni
SIPOS SEVEN ECOTRON

Oddélena instalace [r—
c
Pokud to vyZaduji okolni podminky — nap¥. ex- ()]
trémni vibrace, vysoka teplota anebo nepfiznivé 6‘
prostorové usporadani, musi byt elektronicka o
jednotka namontovana oddélené od pfevodovky. -
Montazni sada pro oddélenou instalaci pfevo- Q
dovky a elektronické jednotky muze byt objedna- (4]
na spole¢né se servopohonem nebo zvlast jako
prislugenstvi (2SX7300-. . .). MontaZni sada :c"é
je pfipravena k zapojeni. Pokud si objednate b
montazni sadu pfimo se servopohonem, dodava C
se volné pfiloZena k pohonu. (o)
Pfed zacatkem praci odpojte pohon od E
zdroje napéti!

Postup

1. Namontujte zalomeny drZz&k (obr. poz. 3)
v misté instalace pouzdra elektroniky.

2. Odmontujte pouzdro elektroniky (1)
z pfevodovky (6) a pomoci o-krouzku (2)
namontujte na uhelnik (3).

3. Standardni montaz, viz A
NaSroubujte montazni sadu ,oddélena insta-
lace”: Kryt konektoru s kontaktnimi koliky (4)
pod uhelnikem (3) a kryt konektoru se
zditkami (5) na jednotce prevodovky (6).

4. Montaz pomoci trubkové chranicky
vietene, viz B
Aby nebylo omezovano vedeni ochranné

trubky vfetene, je nutno oto¢it kryt pfipojek Obr.: Samostatna instalace
0 90° nebo 180°: A = Standardni
OdSroubujte Srouby (7) z valcového konek- B = s ochrannou trubkou vietena

toru (8), valcovy konektor oto¢te o 90° nebo
180° a opét jej naSroubujte. PokraCujte dle
popisu uvedeného pod bodem 3.

I = Pfi montazi dbejte s ohledem na dodrzeni stupné kryti na spravné viozeni o-krouzkd.

@ I m V zasadeé je nutné zajistit, aby vedeni nijak neomezovala pohyblivé ¢asti, napfiklad otocné

rameno kyvného pohonu.
I = Motor mGze byt ve vyjimeénych pfipadech velmi horky, proto nenechaveijte vedeni leZet na
motoru.

Specifikace spojovaciho vedeni mezi elektronickou jednotkou
a jednotkou prevodovky

Sitové pfipojeni: stinéné a UV-stabilni, napf. vedeni TOPFLEX®-611-C-PUR-4G1 ,5/11,3.
TOPFLEX® je ochranna znamka spole¢nosti HELUKABEL.

Ridici pfipojka: stinéné a UV-stabilni, napf. L [Y11Y-7x2x0,5/11,4-S.
Spojovaci vodi¢e se dodavaji v riznych délkach:
m Standardni délky: 3 m; 5 m; 10 m,

u s dodatecnym zafizenim (filtrem) do 150 m.
V pfipadé samostatné instalace del$i nez 10 m s filtrem je nutné nastavit pfi parametru
,Oddélena instalace” hodnotu ,Délka vedeni vétsi nez 10 m a pfipojeni pres LC filtr aktivné.
Viz registrace COM-SIPOS ,Ostatni’.

Y070.301/CS Strana 13
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Pokyny pro obsluhu a provoz

Jednoduchou parametrizaci s ¢teni dat pohonu nabizi parametriza¢ni program COM-SIPOS,
viz ,4.8 Parametrizacni PC program COM-SIPOS* na strané 24.

Rucni klika, ruéni kolecko

I u Strojni pohanéni ruéni kliky nebo ruéniho kolecka neni dovoleno.
| ® Po uvedeni do provozu nepojizdéjte s pohonem pomoci ruéni kliky nebo ruéniho kole¢ka za
jeho stanovené koncové polohy.
‘ u PFi zatlaeni ruéni kliky nebo ruéniho kolecka je nutné dbat na to, abyste nenechali ruku mezi
ruéni klikou nebo ruénim kole¢kem a pouzdrem: Nebezpeci pohmozdéni! Viz nasledujici krok
ovladani 3.

Pfi motorovém provozu je ruéni klika,
resp. ruéni koleCko zastavené.

Obsluha

Obsluha u vSech servopohon s vyjimkou
2SGT7:

1. Pohon musi byt zastaveny (1).

2. Vytahnéte sponu (doplnék) (2). Spona slouzi
jako pojistka proti neumysinému zapnuti ruéni
kliky / ruéniho kole¢ka, pokud je pohon vy-
staven velkym otfesim nebo vysokému tlaku
vody (stupen kryti IP68-8).

3. Zatlacte (3) ruéni kliku / ruéni kolo smérem
k pfevodové skfini proti sile pruziny a ota-
Cejte (4). (Pozor: Nebezpeci pohmozdéni pfi
zatlageni!) Obr.: Obsluha ruéni kliky

@

Jakmile ruéni kliku nebo ruéni kolo zatlagite, motor se zastavi. Teprve po uvolnéni ruéni kliky,
resp. ruéniho kole¢ka mize pohon pojizdét opét elektricky.

Pouze u modelu 2SG7:

Otacejte ruénim koleckem bez zatlaeni. Ruéni provoz plisobi soubézné s motorovym: Jestlize se
béhem motorového provozu otaci ruéni kolecko, dojde v zavislosti na sméru otaéeni k prodlouzent,
resp. zkraceni doby chodu.

Smér otaceni
Otaceni ruéni kliky nebo ruéniho kole¢ka doprava zpUsobuje u

u Oto¢ny pohon 2SA7: Otaceni vystupniho hiidele doprava (vyjimka u 2SA7.7. a 2SA7.8.).

= kyvného pohonu 2SG7: Pfi pohledu na mechanicky ukazatel polohy ota€eni doprava na spojce,
resp. na oto¢né pace.

Podle vestavéného prevodu se miize smér otaceni lisit.
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Navod k obsluze
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz

Svételné diody (stavova a poruchova hlaseni)

Informace servopohonu se obsluze prenasi pres

m Svitivé diody (LED)
m Displej (viz kapitola ,4.3 Displej“ na strané 19)

V této kapitole je uveden prehled svételnych diod a informaci pro uzivatele.

Prehled svételnych diod

Svételné diody signalizuji stav, ve kterém se
pohon nachazi:

1

Svételna dioda _®_ (ZAVR., Zluta).
Kontrolka LED ZAVR blika, kdyZ pohon
pojizdi ve sméru zavirani, a nepferuSované
sviti, kdyZ je pohon v koncové zaviené
poloze.

°
Svételna dioda MM (MISTNE, Zluta).
LED kontrolka MISTNE sviti, pokud vyberete
moznost ,Mistné*.

Svételna dioda L] (DALKOVE, modra).
LED kontrollga MISTNIVE sviti, pokud vyberete
moznost ,DALKOVY provoz“.

Svételna dioda @ (OTEVR., zelena).
Kontrolka LED OTEVR. blika, kdyz pohon
pojizdi ve sméru otevirani, a nepferuSova-
né sviti, kdyz je pohon v koncové oteviené
poloze.

Svételna dioda ® (Cervend) zobrazuje

v provozu hlaseni o poruse, viz nasledujici
prehled ,Stavové a poruchové signaly®.
B&hem nastaveni koncovych poloh sviti
dioda tak dlouho, dokud neni nastaveni
koncovych poloh v pofadku.

Svételna dioda h/] (zelena) sviti, kdyz je
pohon pfipraveny pro provoz. Blika b&hem
nastaveni koncovych poloh a pokud ovladate
ruéni kliku / ruéni kolo, také pfi poruse
prepinani z rezZimu DALKOVE do reZimu
MISTNE. Viz také nasledujici prehled
L~Stavoveé a poruchové signaly“.

_n_-r:?ﬁ_ﬂ@@;lfmé

:."ln|g:'n-n

| (11 TIT

Obr.: Svitivé diody

Y070.301/CS
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Zobrazeni fizeni; smér pojizdéni; koncova poloha

LED (svételné diody) zobrazuji prostfednictvim sviceni a/nebo blikani
u fizeni — mistni provoz nebo dalkovy provoz,
= smér (OTEVRENO nebo ZAVRENO) pii pojizdéni,

= koncovou polohu, pokud se pohon nachazi v nékteré koncové poloze (OTEVRENO nebo
ZAVRENO).

Stavy svételnych diod (vypnuto — stale sviti — blika) jsou zobrazeny v tomto navodu k obsluze
nasledujicim zpusobem:
() Dioda nesviti
o |z

— @ — Kontrola LED sviti trvale
SN

1.\ . ’/a
—~¢ - Dioda blika
Lol

A

Usporadani diod Stav diod Vysvétleni

EE =53

(lutd) | (zelena)

KX

Obé kontrolky LED jsou vypnuté: Pohon stoji a nachazi se mezi
koncovymi polohami.

9, 9

4|

Q Dioda ZAV blika: Pohon pojizdi ve sméru koncové polohy ZAV.

M —l - Dioda OTV blika: Pohon pojizdi ve sméru koncové polohy OTV.
— : h @) Dioda ZAV ftrvale sviti: Pohon je v koncové poloze ZAV.
O %ﬁ\’.:: Dioda OTYV trvale sviti: Pohon je v koncové poloze OTV.
(modra)

Pohon se nachazi ve stavu ,Mistni provoz".

()
)

P Pohon se nachazi ve stavu ,Délkovy provoz*.

(zelend) | (Cerve- | Tyto kontrolky LED zobrazuji: stav ,Pfipraveno k provozu“ nebo
na) .Porucha“ a stav b&€hem uvedeni do provozu. Informace najdete
v kapitole ,Stavova a poruchova hlaseni®.

Strana 16 Y070.301/CS
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SIPOS SEVEN ECOTRON

4 Pokyny pro obsluhu a provoz

4.2.3 Stavové a poruchové signaly
Prostfednictvim kontrolky LED ,Pfipraveno
k provozu“ (obr. poz. A) a kontrolky LED &
.Porucha“ (poz. B) se zobrazuje stav zafizeni I 'l"
a hlageni pFi poruchach. K dispozici je také R
analyza poruch. Néktera ,poruchova hlaseni“
mohou byt vymazana, viz pravy sloupec ,Druh
poruchy“ v nasledujici tabulce.
Vysvétlivky:
u S — automaticky mazana poruchova hlaseni.
Poruchové hlaseni se automaticky vymaze
po odstranéni pfi€iny poruchy.
® R — mazatelna poruchova hlaseni
Poruchové hlaseni trva i po odstranéni pFiciny
poruchy, dokud nedojde k potvrzeni. A B
Pr(l) fOth,Zg;' (\F/)ymazartn E)OI’UC’h:/)’je nutneé vy- Obr.: A=LED ,,Pfipraveno k provozu*
volat nabidku ,Parametry” v mistnim provozu. B = LED ,,Porucha®
= N — nesmazatelna poruchova hlaseni.
PFi¢inu poruchy je nutné vyresit.
Nasledujici tabulka zobrazuje mozné kontrolky
LED ,Pfipraveno k provozu“ a ,Porucha®,
prislusny stav a pomoc pfi poruchach. Stavy
svételnych kontrolek LED (vypnuto — stale svitit — blikat) jsou zobrazeny nasledujicim zplsobem:
= Dioda nesviti
@ =LED sviti trvale
€ =LED bliké nepretrzité MMM
= LED blika pravidelné Blikani, 3x za sebou, se po pauze 1 sekunda opakuje:
-4 - 3x I _
7N 3 x blikani + pauza=1cyklus .Irr rirri
Dioda
. : : coni Typ
\/ ® Vyznam Napravna opatieni poruchy
(zelena) [(Cervena)
D l ’f_»
-®- ( Pohon je pfipraven k provozu.
Fh
= S ) ) ] Provedte uvedeni do provozu.
O —,/I‘ S Porucha: neplatné uvedeni do provozu Viz |5 Uvedeni do provozu* na strand 25. N
u Zkontrolujte snadnost chodu armatury.
N/ Porucha: u Sniitel pocet spl'navc?l’.(ih cykIL"J:
' -0 2x Teplot t Fili KA = Okolni teplota je pfili§ vysoka S
LN eéplota motoru prilis vysoka. u Zkontrolujte parametr
,0ddélena instalace” (COM-SIPOS).
i Porucha:
( — 4 -3x| Vypadek sitového napéti nebo velké Zkontrolujte napajeci napéti. S
25 vykyvy sitového napéti.
Porucha: PferuSené vedeni od = Pfi oddélené instalaci zkontrolujte
: _3"' - 4| ™ drahového potenciometru/neintruzivniho |  pfivodni vedent. R
A snimade polohy nebo teplotniho &idla; m Zkontrolujte pfivodni vedeni

= Pfivodni vedeni z DALKOVEHO rezimu.

(pfip. sbérnici Feldbus).

Y070.301/CS
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Dioda
¢ . . — Typ
\/ ® Vyznam Népravna opatieni poruchy
(zelena) |(Cervena
Porucha: m Zkontrolujte snadnost chodu armatury.
Aid Draha je zablokovana, tzn. byl dosaZen = Nastavte vy3Si hodnoty toCivych
() | =@ -5x| vypinaci moment v ramci drahy. momentd. S
ke Pohon je pojizdny jesté v jednom sméru = Zkontrolujte parametr
(pry€ od blokady). ,Oddélena instalace* (COM-SIPOS).
= Nové uvedeni do provozu.
m ZKkontrolujte signaliza¢ni pfevodovku
a potenciometr drahy.
N1/ Porucha: m Zkontrolujte snadnost chodu
C — @ —6x| = Byly pfejety koncové polohy armatury. N
22 m Chyba pfi kontrole doby chodu = Nastavte vy$Si hodnoty toCivych
momenta.
m ZKkontrolujte parametr
,Oddélena instalace* (COM-SIPOS).
«\ | "r_»
Q - @ — | Porucha: Vypadek zafizeni Nutny servis, oprava.
Y
Na desce elektroniky pfesurnite spinac
BOOT (1) a stisknéte RESET (2).
_«.\'.".» _~.\'.".-— Pohon nereaguje na dalkové ovladani
A “, v | ani na tlacitka.
B ‘ f,_1 ~ Uvedeni do provozu je aktivni:
Fy X - Nastaveni koncovych poloh v pofadku.
- 1/ | Uvedeni do provozu je aktivni: ) ,
-0 1x| - @ i i i L. Provedte uvedeni do provozu. N
FARY /1 v | Nastaveni koncové polohy neni v pofadku
_\" /'—1x _5"."—_2)( Uvedeni do provozu je aktivni: Ukonéete uvedeni do provozu N
o B Nelze provést uvedeni do provozu. a vyhodnotte blikani.
W = Uvolnéte ruéni kliku / ruéni kolec¢ko.
“0-2x| O Ruéni klika / ruéni kolecko je aktivni. = Pfi oddélené instalaci zkontrolujte S
2 privodni vedeni.
457 .1, | Uvedenido provozu je aktivni:
~@0>2x| ~® |RunikKlika / koletko je aktivni b&hem Uvolnéte ruéni kliku / ruéni kolecko. S
o "I | uvedeni do provozu.
Uvedeni do provozu je aktivni:
N/ Je aktivni uvedeni do provozu pies
-0 -3x Q rozhrani USB nebo Feldbus, tzn. Neni --- --=
a k dispozici mistni uvedeni do provozu
a provoz pomoci mistniho fizeni.
i N ] . , ] -
S(4ax| O | Prepnutiz DALKOVE na MISTNIje Uvolnit pres sbérmici PROFIBUS s
Farm zablokované.

Strana 18
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4.3

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

4 Pokyny pro obsluhu a provoz

Displej

Graficky segmentovy displej informuje uzivatele pomoci nejriznéjSich symbol{i o stavu servopo-
honu b&hem provozu, uvedeni do provozu a parametrizaci. Pfehledné zobrazeni a jednoznacné

symboly umozfiuji jednoduchou obsluhu. Pfimo na pohonu Ize ovladani aktivovat pomoci ovladace

pohonu (otoény knoflik / tlagitko)

V této kapitole je uveden prehled symboll na displeji a informaci pro uzivatele. Jakmile se
seznamite s vyznamy symboIL"J muzete pohon ovladat rychle a snadno.

o

B

Obr.: Segmentovy displej

—Sageia Wﬁx

Poz. Popis na strané ¥

Poz. Popis na strané ¥
1 Nabidka Parametrizace 28
2 Nabidka Nastaveni koncovych 37
poloh
3 E Nabidka Mistni ovladani 22
4 Zobrazuje nastaveny zpUsob vypinani
ve sméru ZAVRENO:
v zavislosti na draze nebo 38
\ v zavislosti na momentu 38
Zobrazuje vybranou koncovou
5 V¥ polohu ZAVRENO 87
Hacek potvrzuje spravné
6 Vv nastaveni koncové polohy 37
Symboly pro koncovou polohu
7 I ZAVRENO 37
8 mp Mistnirezim 22
9 m Dalkovy provoz 22
== Symboly pro koncovou polohu
10 . OTEVRENO 37
Zobrazuje vybranou koncovou
M ¥ olohu OTEVRENO 37
Hacek potvrzuje spravné
12 v nastaveni koncové polohy 37
13 Zobrazuje nastaveny zplsob vypinani 37
ve sméru OTEVRENO:
/ v zavislosti na to¢ivém momentu
nebo
v zavislosti na draze 37

14 Nastaveni zpisobu vypinani v koncové
poloze OTEVRENO
=i vypinani v zavislosti na draze
nebo
g:' vypinani v zavislosti na to¢ivém
momentu

UloZeni nastaveni koncové
15 n polohy OTEVRENO

16 ;, —% Sada hlageni pro binami vystupy

17 (YN Poget otasek

18 MWL) Stuenice,
razuje graficky podle

pfedvolené funkce nastavenou
hodnotu;
pfi pojizdéni pak polohu.

19 Nastaveni sméru zavirani:

fO; pravotoCivy nebo

\ O] levotocivy

20 n UloZeni nastaveni koncové
polohy ZAVRENO
21 Nastaveni zpUusobu vypinani v koncové
poloze ZAVRENO:
vypnuti v zavislosti na tocivém
momentu nebo

I=»1 vypinani v zavislosti na draze

37

37

37

37

31

30

28
30
31

37
37

37

28

37

Y070.301/CS
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4.4

441

44.2

4.5

4 Pokyny pro obsluhu a provoz Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Ovladani na displeji

Oylédéni oto¢éného knofliku / tlacitka
»Rizeni pohonu*.

@ = OtocCeni fizeni pohonu:

Vybér polozky nabidky,
koncové polohy, nastaveni.

@ = Stisknuti Fizeni pohonu:

Potvrdte volbu.

Pokud fizeni pohonu nepouzivate déle nez dvé ~ Obr.: Ovladani fizeni pohonu
minuty, pfejde podsviceni displeje do poho-

tovostniho rezimu. Chcete-li displej aktivovat,

stisknéte fizeni pohonu po dobu 2 sekund nebo

otocte o 3 klidové polohy.

Navigace v ramci nabidky

O (/
.?@ - ‘. /,.. ~ | ,
I:I / MEEC000 D\_:/

— =T I T 2s T = s

Obr.: Ovladani na displeji

A = Otoceni fizeni pohonu: B = Stisknuti Fizeni pohonu: C = Otoceni fizeni pohonu:
Posunujte se mezi nabid- Vlybranou nabidku potvrdte. Rezim V ramci nabidky mlzete
kami. Zobrazena nabidka pohonu se zméni podle vybrané pfepinat mezi jednotlivymi
blika. nabidky a symbol nabidky jiz poloZzkami.

nebude zobrazen inverzné.

Struktura nabidky

Displej nabizi tfi nabidky: . St 21
Pl Y T (1 Nabidka Mistni ovladani 5" 2")
1 Mistni ovladani
Prepinani mezi mistnim
2 Koncové polohy L T S
3 Parametr e ‘ ; :
: @ M'sm' provoz : Dalkovy provoz
i Pojezd pohonu
1 ——_| \_ R Strana22 ' _____________ Strana 41 .)
— -
/ e @ i _ Strana 22
22— O Nabidka Koncové polohy
Nastaveni koncovych poloh
L Strana 34, 37
3_»—"f’7 '
. i @ . Strana 22
Obr.: Nabidky , Nabidka Parametry
Zména parametru 1 Zobrazeni parametri
L Strana 28 1 Strana 42

Tento prehled zobrazuje strukturu nabidky. Cisla v krouzku odkazuji na nasledujici vysvétlivky;
udaje Cisel postrannich Cisel na podrobny popis.
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4.6

4.6.1

Navod k obsluze 4 Pokyny pro obsluhu a provoz
SIPOS SEVEN ECOTRON

Vysvétleni

@ V nabidce ,Mistni ovladani“ Ize pfepinat mezi moznostmi ,Mistni provoz* a ,Dalkovy provoz®.

@ Pomoci moznosti ,Mistni provoz“ Ize pojizdét s pohonem.

3 V nabidce ,Koncové polohy“ se provadi nastaveni sméru zavirani, koncovych poloh
OTEVRENO a ZAVRENO, véetné pfislugného zptisobu vypinani.

4 Pokud v rezimu ,Mistni provoz“ pfepnete na nabidku ,Parametry”, mizete ménit hodnoty
parametra.

5 Pokud v rezimu ,Dalkovy provoz® pfepnete na nabidku ,Parametry”, mazete zobrazit
nastavené hodnoty parametr(i; zména hodnot parametrii neni mozna.

Prehled nabidky

Nasledujici popisy zobrazuji, jaké moznosti jsou na displeji a ramci funkci jednotlivych nabidek
dostupné.

Pokyny pro obsluhu a provozl H

Nabidka Mistni oviadani {3}

1 Nabidka ,Mistni ovladani“ je aktivni.

2 Vypnuti v koncové poloze ZAVIRANI je
zavisla na draze (pfima draha),

nebo
3 Vypnuti v koncové poloze ZAVRENO je
zavislé na to€ivém momentu (zahnuta draha).

4 Symbol ZAVRENO, pro vyb&r sméru ZAVRENO,
ve kterém je nutné s pohonem pojizdét.

10
Obr. 1: Prehled nabidky Mistni ovladani

5 Rizeni probiha mistné (Mistni provoz),
nebo
6 Rizeni probiha prostfednictvim automatizaé-

niho systému / Fidiciho stanovisté (Dalkovy
provoz).

7 Symbol OTEVRENO, pro vybér sméru
OTEVRENO, ve kterém je nutné s pohonem
pojizdét.

8 Vypnuti v koncové poloze OTEVRENO je

zavislé na draze (pfima draha), E b4 . O | 4
E’] I — ==

nebo \

/e —

9 Vypnuti v koncové poloze OTEVRENO je
zavislé na to¢ivém momentu (zahnuta draha). I

10 Zobrazeni pozice; ¢erny pravy roh (segmenty) ' 00000

zobrazuji, jak daleko se servopohon nachazi _
— “‘m.

v poloze OTEVRENO. Kazdy segment piitom

odpovida 11 % ujeté drahy. Vysvétlivky

najdete na nasledujicim obrazku 2. %-11 221 33 2 44 3 555 66 6 7 7 888
Priklad: ZAVRENO Draha nastaveni OTEVRENG
EEEEOO00 = Pozice OTEVRENO 44,3 —

55,5 %. Pokud neni aktivni zadny svegment, Obr. 2: Zobrazeni pozice

nachazi se pohon mezi pozici ZAVRENO

a 11 % OTEVRENO.

Y070.301/CS Strana 21
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4.6.2

4.6.3

4.7

4 Pokyny pro obsluhu a provoz Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Nabidka Koncové polohy o
1 Nabidka ,Koncové polohy* je aktivni.

2 Zobrazuje vybranou koncovou polohu
ZAVRENO.

3 Vypinani v koncové poloze ZAVRENO:
a = v zavislosti na draze;
b = v zavislosti na toivém momentu

4 UloZeni pozice pro koncovou polohu b ab
ZAVRENO. 1 23345 66 789910
5 Hacek potvrzuje, Ze koncova poloha Obr.: Piehled nabidky Koncové polohy

ZAVRENO byla spravné uloZena.

6 Smeér zavirani
= levotodivy;
b = pravotocivy.
7 Hacek potvrzuje, Ze koncova poloha
OTEVRENO byla spravné ulozena.

8 Ulozeni pozice pro koncovou polohu
OTEVRENO.

9 Vypinani v koncové poloze OTEVRENO:
a = v zavislosti na to¢ivém momentu;
b = v zavislosti na draze.

10 Zobrazuje vybranou koncovou polohu

OTEVRENO.
Nabidka Parametry ,
1 Nabidka ,Parametry” je aktivni.
2 Vypinaci moment ve sméru ZAVRENO. @@@D@DQE
3 Stupnice; zobrazuje nastaveni jednotlivych e |
parametr(.
4 Pocet otacek. {‘
5 Nabidka sady hlaseni pro binarni vstupy. 4 5 6
6 Vypinaci moment ve sméru OTEVRENO. Obr.: Piehled nabldky Parametry

Pokud v nabidce ,Dalkovy provoz* vstoupite
do nabidky ,Parametry”, Ize hodnoty parametrd
pouze zobrazit.

Pojizdéni pohonu ve sméru ,,Mistné“

Pohonem Ize pojizdét pouze v pfipadé platného nastaveni koncové polohy! Aby bylo mozné pojiz-
dét s pohonem mistné, je nutné aktivovat rezim ,Mistni provoz“ a vybrat nabidku ,Mistni ovladani*.
Do nabidky Ize vstoupit v ramci stavu ,Dalkovy provoz“ nebo prostfednictvim jedné z obou dalSich
nabidek:

Zména stavu ,,Dalkovy provoz“ na
»Mistni provoz“ a pojizdéni s pohonem.

Pohon se nachézj ve stavu ,Dalkovy provoz". :
LED kontrolka DALKOVE sviti a na displeji se
zobrazi symbol pro Dalkovy provoz d(obr. 1). {

Obr. 1: Displej zobrazuje aktivni
dalkovy provoz

Strana 22 Y070.301/CS



Navod k obsluze 4 Pokyny pro obsluhu a provoz
SIPOS SEVEN ECOTRON

1. Vybér mistniho rezimu: Otocte Fizeni pohonu
doleva.
Zacne blikat symbol pro ,Mistni provoz* ri'|
(obr. 2).

2. Potvrdte volbu: Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Mistni provoz je aktivni; symbol pro ,Mistni
provoz“ trvale sviti, véetné Zluté kontrolky
LED pro mistni rezim. Symbol pro Dalkovy
provoz a LED kontrolka dalkového provozu
jsou vypnuté (obr. 3)

Obr. 2: Je zvoleno piepinani
mistné-dalkové

3. Vyberte smér pojizdéni:
— ZAVRENO > Rizeni pohonu otoéte doleva,
dokud se nezobrazi symbol ZAVRENO.

— OTEVRENO > Rizeni pohonu otoéte
doprava, dokud se nezobrazi symbol
OTEVRENO.

Obr. 3: Moznost mistné-dalkové je aktivni

4. Pojizdéni pohonu: Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Pohon sjede ve sméru vybrané koncové
polohy' a ukazatel pozice se odpovidajicim
zplsobem zméni, viz také pfedchozi kapitola
4.6.1.

Pokyny pro obsluhu a provozl H

n@:’ Pokud stisknete Fizeni pohonu na dobu delSi nez 3 sekundy, prob&hne samopfidrZeni.
Pokud stisknete Fizeni pohonu jesté jednou, pohon se zastavi.

Prepnuti z nékteré nabidky do nabidky
»Mistni ovladani“.

1. Dokoncete nastaveni koncovych poloh nebo
parametrizaci a volbu nastavte na moznost
,Mistni ovladani“ (symbol domecku).
Symbol domecku blika obracené (obr. 4).

2. Potvrdte volbu. Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Symbol blika normalné (obr. 5) a nabidka
Mistni ovladani je aktivni.

3. Dale jako podle postupu v kroku €. 4.

Obr. 5: Je aktivni Mistni ovladani

® Tézky chod akéniho €lenu, pfip. nepfiznivy prabéh tocivého momentu. V tomto pfipadé pferuste postup:

= Armatura dosahla mechanického razu. V tomto pfipadu provedte nové nastaveni koncovych poloh (kapitola 5).
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4 Pokyny pro obsluhu a provoz

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

4.8

Parametrizac¢ni PC program COM-SIPOS

Parametriza¢ni program pro PC, COM-SIPOS, je softwarovy nastroj pro tyto ucely:

m Dozor: Cteni parametr(i pohonu a stavu zafizeni;

= Diagnostika: Hledani poruch

m Zavadéni nového firmwaru Aktualizace softwaru na aktualni stav

= Archivace: Ulozeni parametrt servopohonu do PC / notebooku;

u Obsluha: Pojezd pohonu v rezimu Mistni provoz;

m Parametrizace: Nastaveni, které Ize zménit na displeji v reZimu Mistni provoz,
Ize zménit také v programu COM-SIPOS. Kromé toho Ize nastavit nasleduijici typy

pohonu pro Déalkovy provoz:
— Impulsni kontakt Konv

— Trvaly kontakt BUS

— Trvaly kontakt Konv

m DalSi nastaveni pfes program
COM-SIPOS najdete v kapitole ,5.4
Dal8i nastaveni pfes COM-SIPOS*
na strané 32.

Pocita¢ a servopohon propojite kabe-
lem USB A/B. Informace o propojeni
USB na Fidici desce najdete na obr.,
poz. 1.

COM-SIPOS se dodava vcetné
kabelu USB a uzivatelské pFirucky
(disku USB; objednaci €islo:
28X7100-3PC02.

PFi demontazi krytu elektroniky
dbejte na to, aby nevypadla.

Obr.: Propojeni USB na fidici desce

Strana 24
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5.1

5.1.1

5.1.2

5.2

Navod k obsluze 5 Uvedeni do provozu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Uvedeni do provozu

Zaklady

Postupujte podle nasledujicich pokynti

u Pred zaCatkem praci na nainstalovaném pohonu zajistéte proskoleni kvalifikovaného personalu
tak, aby pfi uvedeni do provozu nedoslo k zadné poruSe na zafizeni ani k zadnému ohrozeni
osob.

= P¥i volbé zpusobu vypinani nebo nastaveni to¢ivého momentu nevhodného pro armaturu se
mUze armatura poskodit!

u V pohonu se vyskytuji nebezpe&na elektricka napéti.

u Pokud pfepnete do nabidky ,Dalkovy provoz®, sjede pohon, pokud je z fidiciho stanovisté
zadan Fidici povel!

Doporu€ujeme Vam, abyste pfi planovacich, montaznich, spoustécich a servisnich pracich vyuzili
podpory a sluzeb autorizovaného servisu SIPOS Aktorik.

Zajisténi predpokladil pro uvedeni do provozu

Po montazi nebo pfi revizi zkontrolujte a zajistéte nasledujici body:

= Pohon je spravné namontovany.

m VSechny upevhovaci Srouby a spojovaci prvky jsou pevné dotazené.

= Pfipojky pro uzemnéni a vyrovnani potenciall jsou spravné provedené a nainstalované.
u Elektrické pfipojeni je spravné provedené.

u Byla u€inéna vSechna opatfeni na ochranu prfed nebezpecnym dotykem pro pohyblivé souéasti
nebo dily pod napétim.

u Pohon a armatura nejsou poskozené.

= Je dodrzen rozsah teplot pfipustny pro pohon a také je bran v ivahu pfenos tepla z regula¢niho
clenu.

Dalsi kontroly mohou byt zapotfebi v zavislosti na konkrétnich provoznich podminkach zafizeni.

Postup uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu probiha ve 4 hlavnich krocich:

1. Aktivujte rezim Mistni provoz pohonu.

2. Ovéfte / nastavte parametry.

3. U varianty se signaliza¢ni pfevodovkou: Ovéfte/nastavte pfevod signalizaéni pfevodovky.

4. Nastavte pozice koncovych poloh v€etné sméru zavirani a zpusobu vypinani.
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Uvedeni do provozu I 4]




nzoaoid op juapaan |

5 Uvedeni do provozu Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Jednotliva opatieni pro uvedeni do provozu je uvedeno v nasledujicim prehledu.

Cisla stran odkazuiji na podrobny popis.

Opatieni Vysvétleni Popis viz:

Aktivace rezimu Mistni provoz pohonu

Pfepnéte do nabidky
,Mistni ovladani“

¢

Vyberte Mistni provoz. Strana 22
A vyberte Mistni provoz

Ovéreni / nastaveni parametrii armatury

Pfepnéte do nabidky ,Parametry“.  Strana 28

Provedte parametrizaci Strana 28
Parametrizace vypinaciho momentu v koncové
vypinaciho momentu poloze ZAVRENO a v koncové
poloze OTEVRENO.

'

Parametrizace Oveérte / nastavte parametry Strana 30
poétu otacek, otacek, resp. regulacni dobu.
resp. regulacni doby
Vyberte jednu ze 4 sad hlaseni, Strana 31
Vybér sady [~ - a tim stanovite pfeddefinovana
hlaseni (Lme hlaseni na 5 vystupech hlaseni.
(stanoveni preddefinovanych
P hlaseni.)

U varianty se signaliza¢ni prevodovkou:
Nastaveni prevodu signalizaéni prevodovky

Ovérte / nastavte prevodovy Strana 36

) pomeér hlasici pfevodovky.
Nastaveni

signaliza¢niho pfevodu

Nastaveni koncovych poloh, véetné sméru zavirani a zptisobu vypinani

Prepnéte do nabidky Strana 37
.Koncové polohy*.
Volba smaru Ovérte / nastavte smér zavirani: Strana 37
e l levotoCivy nebo pravotodivy.

Vyberte symbol koncové polohy Strana 38
OTEVRENO nebo ZAVRENO.

Zadani prni g / (Zde koncova poloha OTEVRENO.
koncove polohy Poradi nastaveni koncovych poloh

neni rozhodujici.)

{

Zptisob vypinani 1 Oveéfte / nastavte zpusob Strana 38
parametrizacé a vypinani v prvni koncové poloze;
v zavislosti na draze nebo

koncové poloh o . o
P y v zavislosti na todivém momentu.

'
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Navod k obsluze 5 Uvedeni do provozu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Opatieni Vysvétleni Popis viz:

Jen u signalizacni prevodovky: Strana 38
Otocte centralnim kolem na

signalizacni pfevodovce tak, aby

Sipky 1 a 2 ukazovaly nahoru.

Otoceni
centralniho kola
ve stfedni poloze

. . Spustte pojezd do pozice prvni
Pojezd do pozice @ koncové polohy (zde koncova
1. koncoveé polohy poloha OTEVRENO).

{

Jen u signaliza¢ni pfevodovky: Strana 39
Otacejte centralnim kolem tak,

aby Sipka ukazovala dol( a symbol

uloZeni se zobrazil na displeiji.

Nastaveni
centralniho kola

'

. .. , Otacejte fizenim pohonu, dokud
UloZenipozice prvni B neblika symbol uloZeni. Poté
koncoveé polohy stisknéte tlagitko Fizeni pohonu.

'

Je-li k dispozici mechanicky Strana 40
ukazatel polohy, ovéfte / nastavte
Nastaveni ukazatele pozici OTEVRENO.

polohy

'

) L Ovérte / nastavte zpUusob Strana 39
Zpusob vypinani 2. vypinani v druhé koncové poloze;
parametrizace koncove E'-:' v zavislosti na draze nebo

polohy v zavislosti na to¢ivém momentu.

'

Pojezd do pozice 2. Najedte s pohonem do druhé

] koncové polohy. (Zde se jedna
kopn(;‘igx;a/ I"“' o koncovou polohu ZAVRENO.)
Vyberte symbol ulozeni a potvrdte.
Ulozenipozice druhé y y P
koncové polohy
Je-li k dispozici mechanicky Strana 40

ukazatel polohy, ovéfte / nastavte
Nastaveni pozici ZAVRENO.

ukazatele polohy

PFepnuti na V nabidce Mistni ovladani Strana 22
dalkovaiient E pfepnéte na dalkovy provoz.

Neni nutné provadét vdechna nastaveni. Pokud jiz pfi objednani servopohonu byly zadany udaje
pro nastaveni, nebo byl servopohon dokonce dodan namontovany na armatufe, je vyZzadovana
pouze kontrola nastaveni.
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5.3.1

5.3.2

A\

5 Uvedeni do provozu Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Ovéreni / nastaveni parametrt

Parametry ,Vypinaci moment ZAVRENO*, »Vypinaci moment OTEVRENO*, ,Pocet otadek”
a ,Sada hlaseni“ se nastavuji / zadavaji prostfednictvim nabidky ,Parametry*.
Pofadi parametrizace neni zavazné. V nasledujicim popisu odpovida pofadi popisu na displeji.

Vstup do nabidky Parametry

1. Zapnuti ve stavu ,,M"stnl' provoz‘:

a. Vyberte symbol M Otacejte fizenim
pohonu.
b. Potvrdte volbu: Stisknéte ovlada¢ pohonu.

2. Vyberte symbol pro ,Mistni ovladani*
Otacejte fizenim pohonu.

Symbol blika. I I

3. Potvrdte volbu: Stisknéte ovladac pohonu. v \
Symbol ,Mistni ovladani“ blika obracené.

4. Vyberte nabidku ,Parametry*: g = | | | |
Otadejte ovladaéem pohonu, dokud symbol " s
zamku nebude blikat obracené (obr. 1). Obr. 1: Vybér nabidky Parametry

5. Potvrdte volbu: Stisknéte ovlada¢ pohonu. S / .

Pohon se nachazi v nabidce ,Parametry*, |

symbol zamku trvale sviti a blika symbol ! \ZEI![EIEEIDDD\

prvniho parametru, zde to€ivy moment ;_J#\/
v koncové poloze ZAVRENO (obr. 2). ol 93'1: I

Nyni Ize vybrat jednotlivé parametry
(otacet ovladacem pohonu). Obr. 2: Nabidka Parametry je aktivni

Chcete-li nabidku ,Parametry” ukongit,
vyberte symbol zamku a potvrdte.

Nastaveni vypinacich momentu

Vypinaci moment

Nastaveni ur€uje, kterého toCivého momentu je nutné v zavislosti na zatiZzeni dosahnout, aby
se motor vypnul. To plati jak pfi vypnuti v koncové poloze zavislém na to¢ivém momentu, tak pfi
zablokovani. Proto je nutné nastavit vypinaci moment také pfi vypnuti zavislém na draze.

Vypinaci moment konkrétniho servopohonu se fidi konstrukci servopohonu, ktera ur€uje ucel
pouzivani. Rozsah vypinaciho momentu servopohonu je uveden na typovém Stitku.
Vypinaci moment Ize

= u servopohon provozni tfidy A (provoz OTEVRENO-ZAVRENO) a B (inching / polohovani)
nastavit moment od 30 do 100 %
® a u servopohonu provozni tfidy C (modulaéni rezim) od 50 do 100 %

vzdy v intervalech 10 %. Standardnim nastavenim je vzdy pfisluSna nejmensi mozna hodnota
(u tfidy A a B vétSinou 30 % maximalni hodnoty, u tfidy C a D 50 % maximalni hodnoty).

V nasledujici tabulce najdete mozné hodnoty nastaveni.

u U kyvného pohonu 2SG7 se vypinaci moment neda zménit.

® PFi volbé zplUsobu vypinani nebo nastaveni to¢ivého momentu nevhodného pro armaturu se
muze armatura poskodit!
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Vypinaci momenty
Rozsah vypinani Mozné hodnoty pro nastaveni v Nm od Mdmax
[Nm] 30 % 40 % 50 % 60 % 70 % 80 % 90 % 100 %
Zobrazeni na displeji ™| moo00oOo | EEO00000 | EEECO00C | EEEECOO0C | EEEEEOCC | EEEEEECC | SEEEEESD | SEEEEEEE
Trida A a B (Provozni typ podle normy EN 15714-2) — 2SA70.../2SA73...

9-30 9 12 15 18 21 24 27 30

18 - 60 18 24 30 36 42 48 54 60

37 -125 37 50 62 75 87 100 112 125

75— 250 75 100 125 150 175 200 225 250

150 — 500 150 200 250 300 350 400 450 500
300 — 1000 300 400 500 600 700 800 900 1000
600 — 2000 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
1200 — 4000 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000

A Standardni nastaveni je 30 %
Trida C (Provozni typ podle normy EN 15714-2) — 2SA75...

10 - 20 10 12 14 16 18 20

20 -40 20 24 28 32 36 40

40 - 80 40 48 56 64 72 80
87 - 175 87 105 122 140 157 175
175 — 350 175 210 245 280 315 350
350 — 700 350 420 490 560 630 700
700 — 1400 700 840 980 1120 1260 1400
1400 — 2800 1400 1680 1960 2240 2520 2800

A Standardni nastaveni je 50 %

Ovladaci sekvence

1. Aktivujte nabidku ,Parametry®; blika symbol
zamku f Viz také kapitola ,5.3.1 Vstup do
nabidky Parametry” na strané 28.

2. Potvrdte, stisknéte ovlada¢ pohonu.
Zobrazi se blikajici symbol pro vypinaci
moment (1) v koncové poloze ZAVRENO
(2) a také stupnice (4) s rozsahem nastave-
ni od 30 do 100 %. Segmenty (pravé rohy 1 2 3 4
Gerné barvy (3) zobrazuji aktuaini nastaveni, o, 4. Napigka vypinaciho momentu
pfiCemz kazdy segment pfedstavuje stupen v koncové poloze ZAVRENO
10 %. Uvedena ilustrace po strané proto
zobrazuje, Ze nastaveny vypinaci moment
60 % je maximalnim momentem.

3. Pokud je nutné zobrazené nastaveni zménit,
stisknéte ovladac pohonu.
Symboly pro vypinaci moment a koncovou
polohu ZAVRENO trvale sviti a ¢erné
segmenty na stupnici blikaji.

4. Nastaveni zménite otacenim ovladace poho-
nu (pro tfidu pohonu A a B: 30 % — 100 %;
pro tfidu pohonu C: 50 % — 100 %).

Hodnoty nastaveni kazdého stupné najdete
v tabulce vyse.
Stupnice (obr. 2, poz. 1) zobrazuje zménu.

Obr. 2: Stupnice vypinaciho momentu

5. Stisknéte ovladac fizeni; zména nastaveni | ° | | S .
se aktivuje a blikaji opét symboly pro konco- m H_:__
vou polohu ZAVRENO a vypinaci moment. U:DDD xr\

Parametrizace vypinaciho momentu v koncové ‘L‘L&—

poloze OTEVRENO se provadi odpovidajicim f | I | | | j =

zplUsobem. Vyberte symbol pro vypinaci P

moment koncové polohy OTEVRENO (obr. 3,

poz. 1) a postupujte dale tak, jak je popsano 1

v kroku €. 3. Obr. 3: Vypinaci moment v koncové poloze

OTEVRENO
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Nastaveni poctu otacek /doby chody

Nastavenim poctu otacek / regulaéni doby se stanovuje rychlost pojezdu pohonu. Podle typu
pohonu Ize nastavit rlizné hodnoty pro pocet otacek / regulaéni dobu, viz nasledujici tabulka (typ
pohonu a nastavitelny rozsah otacek najdete na typovém stitku). Nové servopohony jsou pfedna-
stavené. Pokud zékaznik nevyzaduije jiné feseni, je standardnim parametrem pro smér ZAVRENO
a OTEVRENO hodnota 4. stuperi 7stupfiového rozsahu parametrd (faktor odstuptiovani: 1,4).

Chcete-li zachovat aktualni hodnoty, pokracujte kapitolou ,5.3.4 Vybér sady hlaseni“ na strané 31“.

Standardné je nastaven stupen 4.

Rozsah . . . . esx .
po&tu otacek Mozné hodnoty pro vystupni otacky [ot./min]
Zobrazeni na displeji »|m0000000 (mmO0O0000 | EERO0000 | EEEEDO000 | EEEEEOC0 | EEEEEEO0 | SEEEEEED
1,25-10 1,25 1,75 2,5 3,5 5 7 10
2,5-20 2,5 3,5 5 7 10 14 20
5-28 5 7 10 14 20 28 —
5-40 5 7 10 14 20 28 40
10-80 10 14 20 28 40 56 80
20-112 20 28 40 56 80 112 -_—
20-160 20 28 40 56 80 112 160
Regulaéni doby pro kyvny pohon 28G7
Rozsah doby chodu Mozné hodnoty pro regula¢ni dobu [s/90°]
80— 10 80 | 56 | 40 | 28 | 20 14 | 10
A

Ovladaci sekvence
Pohon se nachazi v nabidce ,Parametry*.

1. Otacejte ovladanim pohonu, dokud nebude
blikat symbol poctu otacek (obr. 1, poz. 2).
Cerné segmenty na stupnici, obr. 1, poz. 1,
zobrazuje v ramci prvnich sedmi mist
aktualné nastaveny stupefi poctu otacek /
regulacni doby, viz také tabulka vySe.

2. §tisknéte ovladac pohonu.
Cerné segmenty na stupnici blikaji (obr. 2).

3. Otacejte ovladacem pohonu a vyberte

pozadovany stupen poctu otacek / regulaéni

doby.
Stupnice zobrazuje vybrany stuper
(obr. 2, poz. 1).

4. Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Hodnota parametru vybraného stupné bude
aktivovana a bude opét blikat symbol poctu
otacek.

Nyni Ize vybrat nékterou ze 4 sad hlaseni: Ota-
Cejte ovladac¢em pohonu, dokud se nezobrazi
symbol hlaseni.

Obr. 1: Stupen poctu otacek / regulaéni doby

ezl

! II'.-r

Ek/ s

JIJ\I HU'l

1

| 8N

Obr. 2: Zména stupné poctu otacek /

regula¢ni doby
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5.3.4 Vybér sady hlaseni
Zde Ize stanovit, ktera hlaseni budou pfifazena 5 vystuptm. Pfitom Ize vybirat ze 4 sad hlaseni
(tvofenych preddefinovanymi hlaSenimi pro kazdy z 5 vystupl hlaseni).
Sady hlaseni §g ?‘5
Zobrazenina |§:3| 3 Hlaseni
displeji =S
1 H | a Konec drahy OTV a Konec drahy OTV:
- PF¥i vypinani v zavislosti na draze v poloze 100 % OTV;
Sada 1 2 | H|b Ko?.ec': drahy ZAV Pfi vypinani v zavislosti na togivém momentu
3 L | ¢ Togivy moment OTE / ZAV >=08 % OTV.
BUODODOD) 4 | H | d Pripraven k provozu + DALKOVE || ;' konec drahy ZAV:
5 L | e Vystraha teplota motoru** P¥i vypinani v zavislosti na draze v poloze 0 %.
PFi vypinani v zavislosti na to¢ivém momentu: v poloze
1 H | f Oteviend koncova poloha OTV <=2% OTV
Sada 2 2 | H | g Zavfena koncova poloha ZAV ¢ Dosazen to&ivy moment OTV/ZAV:
3 H | h Blika¢ Pokud je dosazen to€ivy moment ve sméru OTV nebo
COMOOOO00 [ 4 [ H [ d Pripraven k provozu + DALKOVE || 2AV: o
5 | L | i Vystraha teplota motoru** d Pripraven k provozu + DALKOVE .
PFi moznosti pojezdu s ovladanim DALKOVE.
1 H|f Ote\v/ren’a koncoYa poloha OTV e Vystraha teploty motoru:
Sada 3 2 H | g Zaviena koncova poloha ZAV Pri dosaZeni vystrazné teploty motoru (135 °C).
3 | L |j Porucha f, g koncova poloha OTV, koncova poloha ZAV:
OOomOoOddn| 4 | H | k Mistni Pfi vypinani v zavislosti na to¢ivém momentu
/Y ** v poloze 100 % OTV /0 % OTV.
5 L | i Vystraha teplota motoru PFi vypinani v zavislosti na toc¢ivém momentu,
. je-li dosazeno rozepinaciho momentu v oblasti koncové
1| H la Konecdrahy OTV polohy (>= 98 % OTV / <= 2 % OTV).
Sada 4 2 H | b Konec drahy ZAV b Blikac
= : < ikac:
3 | H |d Pripraven k provozu + DALKOVE 0,5 Hz zména, hladina vysoka / nizka, pokud pohon
DOOmMO0O00] 4 | L |/ Togivy moment OTEVRENO pojizdi o
5 | L [m Tocivy moment ZAVRENO (v Klidovém stavu nizka).

* H = Pracovni proud (aktivni, vysoky: Napajeci napéti, binarni

vystup),

L =Klidovy proud (aktivni, nizky: 0 V).
Uroven ,H“ resp. ,L“ se nastavuje pfi dosazeni stavu.

** umodelu 2SG7... , Teplota motoru je pfilis vysoka“

Jj Porucha:
Pokud nedoslo k zadné poruse.
k Mistné: ] .
Pohon stoji v poloze MISTNE.

| Dosazen tocivy moment OTV:
Pokud je dosazen to¢ivy moment ve sméru OTV.

m Dosazen to€ivy moment ZAV:
Pokud je dosazen to€ivy moment ve sméru ZAV.

Ovladaci sekvence

1. V nabidce ,Parametry“ otacejte ovladanim
pohonu, dokud nebude blikat symbol sad
hlaseni (obr. 1, poz. 2).

Cerny segment zobrazuje v ramci prvnich

Ctyf mist stupnice (poz. 1) aktudlni sadu;
zde na obr. 1 je zadana sada 4 (viz také
tabulka vyse).

2. §tisknéte ovlada¢ pohonu.

Cerny segment, ktery zobrazuje nastavenou
sadu, blika (obr. 2).

3. Otacejte ovladanim pohonu a vyberte
pozadovanou sadu hlaseni (obr. 2, poz. 1).
Segment na stupnici zobrazuje vybranou
sadu hlaseni, pficemz prvni misto vlevo
predstavuje sadu hlaseni 1.

4. Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Aktivuji se hodnoty parametr( vybrané sady
hladeni a €erny segment pro vybranou sadu
hlaSeni bude trvale svitit.

Obr. 2: Vybér sady hlaseni
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Dalsi nastaveni pres COM-SIPOS

Pomoci pocitatového parametrizaniho programu COM-SIPOS mohou byt nastaveny dalsi
parametry. Nékteré jsou popsany dale. Dalsi informace najdete v kapitole ,4.8 Parametriza¢ni PC
program COM-SIPOS* na strané 24.

Pfekonani blokovani

Pokud pohon detekuje mimo oblasti koncovych poloh blokovani, vypne se a ¢ervena kontrolka
LED bude 5x pravidelné blikat. Pohon ale nadale signalizuje stav ,Pfipraveno k provozu®, protoze
v prot&jSim sméru jesté pojizdét maze.

Pokud se hodnota parametru ,Pfekonani bloko-
vani“ nerovna nule, pohon po zjisténi blokovani
automaticky pojizdi v opaéném sméru podle

velikosti oblasti koncové polohy, ktera byla na- L vania

Rozpoznani blokady
A 4

Pohon pojizdi

Pocéet pokusu

jeta dFive, neZ do$lo k blokovani, aviak ne déle Dtk Besess [ s
nez 2 sekundy, a poté znovu pojizdi ve sméru ';g;:fr?;é _ s /
blokovani. To se dé&je tak dlouho, dokud neni ZAV] { / n.] _‘-‘ |OTV
blokovani pfekonano nebo dokud neprob&hne *“—\—* "‘f‘f‘H N
parametrizovany pocet pokust. it A0
Standardni nastaveni je 0. - Celkova draha nastaveni >
, Obr.: pirekonani blokovani
Vystraha motoru P
Varovani je vydano, kdyZ teplota motoru dosahne pfedem nastavené hodnoty. Je mozné nastavit
hodnotu mezi 0 a 155 °C.
Vystrazny signal mize pfedan fidici technice binarnim signalem a protokolem sbérnice Feldbus.
Standardni hodnota je 135 °C.
U kyvného pohonu 2SG7 neni tento parametr k dispozici.
Pfredehfivani motoru
PFredehfivani motoru se zapina kvuli prevenci kondenzace vody. Pfi zapnutém pfedehfivani je
motor v klidu v zavislosti na rozdilu mezi teplotou motoru a okolni teplotou ohfivan stejnosmérnym
proudem.
Standardné je pfedehfivani vypnuté.
PFi silné se ménicich klimatickych podminkach musi byt pohon v provozu se zapnutym zahfivanim
motoru.
I Ochrana motoru
Motor je vybaveny plnou elektronickou ochranou proti tepelnému poskozeni. Motorovy jistic je
zapnuty pfimo z vyroby.
Rozsah koncovych poloh h
Uvnitf oblasti koncové polohy probiha pojezd ;j ; / 7 ( \
s niz§im poctem otacek (rychlosti chodu, resp. g2 Jf} \
s del$i dobou chodu). Jestlize se pohon mimo 8 EJ f,-’ \
tuto oblast vypne v zavislosti na to¢ivém s | y ".\T
momentu,l Je_de’EeI?:)vana po[ucha (,Stavové a ZAV ! - ! oTV
poruchové signaly” na strané 17). T 4 1 f + =
T 2 20 80 98 1To %
Rozsah Rozsah
P b Bozsan_y, -l ]
Rizeni v dalkovém provozu o hastaveni nastaven! ~— —
Min. oblast Min. oblast
koncové polohy ZAV kancové polohy OTV

Podle typu provedeni Ize pohon prostfednictvim
fidici techniky ovladat pres

- Impulzni kontakt Konv

- Trvaly kontakt BUS

- Trvaly kontakt Konv

Max. oblast kencové polohy ZAV  Max. oblast kancové polohy OTV

Obr.: Oblasti koncovych poloh
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Omezeni napéti meziobvodu

Vysoké napajeci napéti (provozni napéti s vyuzitim tolerance napéti az +15 %) vede v klidovém
stavu pohonu ke zvySeni napéti meziobvodu, které je na elektronické draze omezeno na pfipust-
nou hodnotu.

Vypnuti této funkce je mozné pouze ve zcela zvlastnich situacich a po domluvé se spole¢nosti
SIPOS!

Kontrola doby chodu

Servopohony SEVEN maji standardné jednu interni kontrolu doby chodu. Pfitom se v pfipadé
prvniho pojezdu pohonu podle nastaveni koncovych poloh po draze pojezdu alespon 3 % celkové
drahy méfi, nikoli zbézné uklada doba bé&hu — pfi zohlednéni skute¢né frekvence motoru, resp.
otacek na vystupni strané.

Pfi kazdém dalSim pojezdu se pak ovéfuje, zda je poloha dosazena v ¢ase pojezdu pravdépodob-
na. Pfitom se zohledfuji tolerance odliSného chovani pfi zatiZzeni a nepfesnosti méfeni pfi vymé-
fovani polohy. Pokud se nepodafi ve stanoveném Case polohy dosahnout, pfejde pohon do stavu
.Porucha” a signalizuje ,,Chybu doby béhu®.

Toto interni sledovani Ize deaktivovat, tzn. pfekroCeni doby bé&hu nevede k poruchovému hlaseni.
Lze pouzit pro zvlastni situace.

PFi dodani je sledovani doby béhu aktivni.

Pocet otaéek koncové polohy

Pojezd pojizdi v ramci Useku koncové polohy na zakladé otacek koncové polohy pro kazdé zafize-
ni, aby se po opusténi oblasti koncové polohy aktivoval nastaveny pocet otacek.

V pfipadé velmi dlouhych ¢ast béhu bude pravdépodobné nutné, aby se pohon co nejrychleji, jesté
pred opusténim oblasti koncové polohy, pfepnul na nastaveny, vétSinou vyssi pocet otacek. Dale
muZze byt vyZadovano, aby pohon pfi viezdu do Useku koncové polohy pojizdél co nejdéle nastave-
nym poctem otacek, aby se pak rychle v koncové poloze zastavil.

Viz také kapitola ,Parametry oblasti koncovych poloh® a,Nastaveni poctu otacek /doby chody* na
strané 30.

Normalni

V pfipadé vypinani v zavislosti na draze a to-

A
&ivém momentu pojizdi pohon ”asgat:gﬂip

u z koncové polohy s nejmensim pocétem ota-
Cek, asi 1 s (obr. 1: kfivka a), aby se pak prep-

nul na podet otacek koncové polohy, viz b; Pofetotacek B 1A
koncowé polohy
u do oblasti koncové polohy s nastavenym Minimalni
poctem otacek. Ten je obvykle vy$si nez pocet otacky
otacek koncové polohy (kfivka c). Muze byt : i B
v s v - Rozsah koncovych i Rozsah koncovjch
v§ak nastaven i nizsi, viz kfivka d. paloh i - L ¢ poloh
Smeér pojezdu
= DtO, l‘oli“(’o)"e polohy s ,normalnim® poctem Obr. 1: Poéet otaéek koncové polohy ,,Normalni
otacek (e).
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Rychlé spusténi

u V pfipadé vypinani v zavislosti na draze se
ihned aktivuje nastaveny pocet otacek, aby
bylo mozné co nejrychleji dosahnout kratké
doby béhu. Viz také obr. 2, kfivka a.

u V pfipadé vypinani v zavislosti na to¢i-
vém momentu se z koncové polohy pojizdi
s nejmensim poc¢tem otacek asi 1 s a poté se
aktivuje nastaveny pocet otacek, viz kfivka b.

Nastaveny pocet otacek muze byt také nizSi nez
pocet otacek koncovych poloh, viz také kfivka c.

Pfi vjezdu do oblasti koncové polohy se (neza-
visle na zpudsobu vypinani) jako pfi nastaveni
.,Normalni“ snizi pocet otacek na pocet otaek
koncové polohy.

Rychlé spusténi / zastaveni

Vyjezd z koncové polohy je stejny jako pfi nasta-
veni ,Rychlé spusténi‘.

Vjezd do koncové polohy:

u V pfipadé vypinani v zavislosti na draze se
kratce pfed koncovou polohou pocet otaek
snizi, aby pohon dosahl klidového stavu bez
prejeti koncové polohy, viz obr. 3, kfivka a.

u V pfipadé vypinani v zavislosti na to¢ivém
momentu se pfed dosazenim oblasti koncové
polohy pocet otacek snizi na pocet otacek
koncové polohy, aby se zabranilo pfevySeni
a moznému poskozeni armatur, viz kfivka b.

Pfi dodani je pocet otacek nastaven na ,Normal-

ni.

Nastaveni koncovych poloh

y
Mastavené
otacky P

Pocet otétf:ek; i
koncové polohy " || =
Minimalni _§ &
otacky P

|

AN

ossah koneovjen
0Z53 nNCov: H
poloh J

Obr. 2: Pocet otacek koncové polohy
»Rychlé spusténi‘

F 3
Nastavené P s LT
utac‘:ky} .

li f

Pocetoticek | |

5.1........'....
i Rozsah koncovych

—— Smér pojezdu '—EELh

Minimalni 42 J : 4
otacky [
G ——————— 1 \ i m—————— L
Rozsah koncovych § + Rozsah koncovjch
poloh . poloh

Obr. 3: Pocet otacek koncové polohy
»Rychlé spusténi / zastaveni“

U servopohon(, které se dodavaji namontované na armaturach, provadi tento pracovni krok
dodavatel armatury. PFi uvedeni do provozu musi byt provedena kontrola nastaveni.

U servopohond ECOTRON existuji riizné varianty:

u se signaliza¢ni pfevodovkou nebo
® s neitruzivnim snimacem polohy
® kyvny pohon 2SG7...

v nasledujicim popisu.

Nastaveni koncovych poloh se signalizaéni pfevodovkou se liSi. Odkazy k tomu naleznete

Nastaveni pfevodu signalizacni pfevodovky neni u ,neintruzini“ varianty ani u kyvného pohonu
2SG7 vyzadovano... Tento pohon nema nastavitelnou signalizacni prevodovku.

: Smér pojezdu ——————
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Navod k obsluze 5 Uvedeni do provozu

SIPOS SEVEN ECOTRON

Princip funkce Snimani drahy se signalizaéni pfevodovkou

Nastaveni pfevodového poméru pfevodu a koncovych poloh zajistuje, Zze délka a také pocatek
a konec (oteviena a zaviena koncova poloha) drahy armatury budou spravné hlaSeny pfimo na

elektroniku.

Hodnota| nastaveni signalizacni
nastaveni prevodovky

Tabulka

Obr.: Schematické zobrazeni nastaveni: Nastaveni prevodového poméru
a koncovych poloh

Vysvétleni

Otacky vystupniho hfidele (4), které jsou nutné pro celkovou drahu chodu [(5) X —Y], jsou pomoci
signalizacni pfevodovky (7) sniZzeny na méné nez jednu otaCku (max. uhel nato€eni potenciometru:
x - y) (nastaveni (a) viz nasledujici kapitola ,Nastaveni pfevodu signaliza¢ni pfevodovky*).

Z polohy potenciometru rozpoznava elektronika pozici vystupniho hfidele, a tedy také pozici

pfipojené armatury.

Kromé toho musi byt potenciometr nastaven tak, aby mechanicka koncova poloha armatury
(X nebo Y) souhlasila s koncem elektrického regulaéniho rozsahu potenciometru (x nebo y)

(nastaveni (b) viz nasledujici kapitola ,Nastaveni koncovych poloh®.)

Y070.301/CS
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5.5.3

5 Uvedeni do provozu Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Poradi pfi nastaveni koncovych poloh:
1. Nastavte prevodovy pomér hlasici pfevodovky (jen u varianty se signalizacni pfevodovkou).

2. Nastaveni koncovych poloh (nabidky ,Koncovych poloh®):
a) Vyberte smér zavirani.

b) Provedte parametrizaci / nastaveni prvni koncové polohy:
— vypinani v zavislosti na draze nebo v zavislosti na to¢ivém momentu,
— pozice prvni koncové polohy.

c) Provedte parametrizaci / nastaveni druhé koncové polohy:
— vypinani v zavislosti na draze nebo v zavislosti na toivém momentu,
— pozice druhé koncové polohy.

Nastaveni prevodu signalizaéni prevodovky (Varianta se signaliza¢ni pfevodovkou)

Musi byt znam pocet otacek, které jsou zapotrebi k projeti celé drahy. Tyto udaje poskytuje vyrobce
armatury. Pokud tyto informace nejsou k dispozici, postupujte podle pokynu uvedeného nize.
Potiebné nastaveni prfevodu se pak da zjistit z nasledujici tabulky ,Nastaveni prevodu*.

Mezihodnoty ot./zdvih. se zaokrouhluji na nejblizsi vys$si odstupriovanou hodnotu
(napf. pfi 30 ot./zdvih se nastavuje odstupfiovana hodnota 36).

Nastaveni signaliza¢ni prevodovky

Typ servopohonu Regulaéni draha armatury [ot./zdvih]
2SAT7.1/2/3/4/5/6 08| 21| 55| 14 | 36* | 93 | 240 | 610 | 1575|4020
2SA7.7/8 02052137 35| 9* | 23,2| 60 | 152 | 393 | 1005

10 moznych nastaveni | V v v v v v v v v v

na signaliza€ni pfevodovce
(stupnice) » 08| 21| 55| 14 | 36 | 93 | 240 | 610 | 1575|4020

*Nastaveno standardné, pokud zakaznik nepoZaduje néco jiného.

Pokud pocet ota€ek na zdvih neni znam, napfiklad proto, Ze servopohon ma byt v provozu na
stavajici ,plvodni* armature, pojizdéjte s pohonem pfes celou drahu a sledujte, o kolik otacek se
otodi vystupni hfidel.

Pokud sledovani vystupniho hfidele neni mozné, pfeskocte tuto kapitolu.

V kapitole 5.5.4 ,Nastaveni koncovych poloh* v ¢asti ,Podminka nastaveni koncovych poloh*

dodrzZujte pokyny pro signalizacni pfevodovku.

Postup

1. Uvolnéte 4 Srouby (poz. 1)
z vika signaliza¢ni pfevodovky a sejméte
viko.

2. Zaokrouhlete hodnotu ot./zdvih
flované hodnoty naleznete ve vySe uvedené
tabulce).

3. Posuvné kolo (2) nastavte tak, aby ozubeni
bylo proti poZadované odstupriované hodnoté
na stupnici:

Posouvejte posuvné kolo poZzadovanym
smérem pouze malou silou.

Prestaveni posuvného kola si miizete usnad-
nit lehkym pohybem centralniho kola (3).

Viko signaliza¢ni pfevodovky jeSté neupeviujte.

Jesté musi byt nastaveny koncové polohy a poté

nezavisle, pokud jsou k dispozici, mechanicky

ukazatel polohy. Obr.: Nastaveni pfevodu signalizaéni
prevodovky
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Navod k obsluze 5 Uvedeni do provozu
SIPOS SEVEN ECOTRON

Nastaveni koncovych poloh

Nastaveni koncovych poloh se provadi pfimo na servopohonu.

Podminka nastaveni

= Armatura nesmi byt upnuta. Pfipadné ji uvolnéte ruéni klikou nebo ruénim koleckem.
Obsluha ruéni kliky — viz kapitola ,4.1 Ru¢ni klika, ruéni kolecko® na strané 14.

= Jen u varianty se signalizaéni pfevodovkou:

— Signaliza¢ni pfevodovka by méla byt nastavena podle pfedchazejici kapitoly
,Nastaveni pfevodu signaliza¢ni pfevodovky*“.

— Pokud nebyl nastaven prevod signaliza¢ni pfevodovky, protoze neni znam pocet otacek/
zdvih, pak presto postupuijte dale popsanym zpusobem a fidte se pokynem
v ovladacim kroku ¢&. 15.

= Preruseni nastaveni koncové polohy

— Varianta se signaliza¢ni pfevodovkou: Pokud nebylo sefizeno centralni kolo (kluzna spojka),
Ize nastaveni koncovych poloh ukongit. Otacejte oviadanim pohonu nékolikrat doleva.

— Varianta bez signalizacni pfevodovky:
Dosavadni nastaveni koncovych poloh zlstane zachovano, dokud nebude uréena nova
koncova poloha.
m Poradi, ve kterém maji byt koncové polohy nastaveny, neni zavazné. V nasledujici posloupnosti
pfi obsluze je nejdFive popsano nastaveni koncové polohy OTEVRENO!

Vstup do nabidky ,,Koncové polohy*“

Do nabidky ,Koncové polohy* Ize vstoupit pouze
ve stavu ,Mistni provoz®. (viz také kapitola
,Vstup do nabidky Parametry“ na strané 28.)

1. Vyberte nabidku ,Koncové polohy“: Otacejte /H
ovladac¢em pohonu, dokud ramecek symbolu

centralniho kola blika (obr. 1). Symbol Obr. 1: Vybér nabidky Koncové polohy
centralniho kola je zobrazen obracené.

-
!

2. Potvrdte volbu: Drzte ovlada¢ pohonu
stisknuty po dobu cca 3 sekundy!
Centralni kolo trvale sviti a blika symbol ak- E

tualné nastaveného sméru zavirani (obr. 2). Q v \

Nastaveni parametri sméru zavirani . | ‘T\) ol | | I
3. Volba sméru zavirani Otacejte Fizenim Obr. 2: Nabidka Koncove polohy je aktivni,
pohonu. smér zavirani je levotogivy

Na displeji se zméni smér zavirani —
v uvedené, pfikladu z levotocivého na

pravotocivy (obr. 3). E |
4. Aktivace vybraného sméru zavirani:

I
Stisknéte ovladac pohonu. ﬁ U ’
o Loy wr g . N e

Vybrany smér zavirani se ulozZi a displej se . I T b |
T | |

zméni na koncovou polohu OTEVRENO;
blika symbol OTEVRENO (obr. 4).

Obr. 3: Nabidka Koncove polohy je aktivni,
smér zavirani je pravotocivy
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Nastaveni prvni koncové polohy

5.

Vyberte koncovou polohu, ktera byla nasta-

vena jako prvni:

— Pokud je nutné nastavit prvni koncovou
polohu OTEVRENO, postupuijte dale podle
kroku ¢&. 6.

— Pokud je nutné nastavit prvni koncovou
polohu ZAVRENO, otacejte ovlédénim
pohonu. Blika pak symbol ZAVRENO.

V tomto popsaném pfikladu je to koncova
poloha OTEVRENO (obr. 4).

Potvrdte vybranou polohu: Stisknéte ovladac
pohonu.

Displej se zméni na nastaveni zpdsobu vypi-
nani pro vybranou koncovou polohu. Zobrazi
se blikajici aktualni poloha vypinani (obr. 5):

>l = v zavislosti na draze
= v zavislosti na toCivém momentu

UloZeni zplsobu vypinani:
— Aktivace zobrazeného zpUsobu vypinani:
Stisknéte ovladani pohonu,

nebo
— zménte zpUsob vypinani: Otacejte
ovladanim pohonu a poté ho stisknéte.

Na displeji se pomoci riiznych pfimek
zobrazi aktivni zpGsob vypinani (obr. 5):
a = v zavislosti na to€ivém momentu

b = v zavislosti na draze

Jen u signalizaéni pfevodovky: Centralni
kolo na signaliza¢ni prevodovce otocte do
stfedni polohy; znacky 1 a 2 ukazuji smérem
nahoru a symbol vybrané koncové polohy
blika (obr. 6).

Najedte s pohonem do prvni koncové
polohy: Stisknéte ovlada¢ pohonu.

Symbol koncové polohy blika.

Pokud stisknete Fizeni pohonu na dobu delSi
nez 3 sekundy, prob&hne samopfidrzeni.
Opétovnym stisknutim pojizdéni zastavite.

Dulezité: Pfi pojezdu
— dbejte na polohu armatury

— jen u signalizani pfevodovky: a smér
otaceni centralniho kola (obr. 7). Dllezité
pro ovladaci krok €. 10!

Vypinani v zavislosti na draze:
nedosahne koncové polohy. Zménou
sméru pojizdéni je mozné vyladit nastaveni
koncové polohy.

PFi vypinani v zavislosti na to¢ivém
momentu: DrZte ovlada¢ pohonu stisknuty
déle nez 3 s. Pohon jede automaticky, dokud
nedosahne koncové polohy.

= R =D
o\ / ey

||1|

Obr. 4: Je vybrana koncova poloha

OTEVRENO
v ' v
| I
_\_, &a R
= =3 S
I "I/E::'\ | "/HTH\_" b

Obr. 5: Zobrazeni aktivniho zplsobu vypinani;
a = v zavislosti na to¢ivém momentu,
b = v zavislosti na draze

D 2y

i@ :*’%ff‘ )&

- |\ Q‘ — ~
\}‘—{A\\\_;;ﬂ/f | KTI_J'_
/ _L_Lﬁ»@

Obr. 6: Otacejte centralnim kole€kem
ve stiredni poloze, dokud neblika
symbol koncové polohy

) Obr. 7: Dodrzujte
smeér otaceni.
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10. Jen u signalizaéni pfevodovky: Pomalu

otacejte centralnim kolem tak dlouho ve _L\# /,.«-

stejném sméru, ve kterém se otaci pfi \ '.' il
jeti do k & polohy (vi éni T

najeti do koncové polohy (viz upozornéni '&i_‘\_

k ovladacimu kroku €. 9), az se na displeji h—— N / E-’"—/_a
zobrazi odchylka symbol ulozeni (obr. 8, \\ i ,_w‘;-”u | i

poz. a). A -

Pokud uz je centralni kolo na dorazu, pak Obr. 8' Otacejtebcen'tralnllr)n Ikolle(v:kern, dokud
otacejte jingm smérem. se nezobrazi symbol ulozeni

dokud neblika symbol ulozeni, viz obr. 9.

12. Ulozeni koncové polohy: Stisknéte ovladac G \_/ F
B, ozont o Komoone o Jee
I

Héacek potvrdi uloZeni prvni koncové polohy.

Displej se zméni na dalSi koncovou polohu  gpyr, 9: Ulozeni koncové polohy je aktivni
(v pfedchéazejicim pfikladu na koncovou po-

lohu ZAVRENO) a na parametrizaci zptisobu

vypinani — symbol pro aktualni nastaveny

zplsob vypinani, v zavislosti na draze nebo . T
vypinacim momentu, v koncové poloze | |

ZAVRENO blika, viz obr. 10. ¢ \ \

11. Vybér ulozeni: Otacejte fizenim pohonu, m | . | | v

13. Pokud je pohon vybaveny mechanickym ,Fr- | | | | I
ukazatelem polohy , je vhodné ho nyni
nastavit. Tak se vyhnete samostatnému Obr. 10.Vypnut| v koncové poloze ZAVRENO
najizdéni do koncové polohy. Nastaveni je zavisli na toéivém momentu

popsano v nasledujici kapitole 5.5.5.

14. Nastavte zplsob vypinani — v zavislosti na
draze“ nebo ,v zavislosti na to¢ivém momen-
tu“,“ v druhé koncové poloze (v uvedeném
pFikladu v koncové poloze ZAVRENO).

To Ize nastavit stejné jako zpusob vypinani
prvni koncové polohy (OTEVRENO).
Postupujte stejné, jako je popsano v ovlada-
cim kroku €. 7.

polohy.

Viz krok ovladani €. 9.
S pohonem je nutné popojizdét tak dlouho, N

dokud se nezobrazi symbol uloZeni H viz
obr. 11. |H| o |

15. Najedte s pohonem do druhé koncové ﬂ

Obr. 11: Pojizdéjte s pohonem, dokud se

Jen u signaliza¢ni pfevodovky: nezobrazi symbol ulozeni

Pokud je pohon pred zobrazenim symbolu
ulozeni v koncové poloze, je nutné zmeénit
nastaveni hlasici pfevodovky na nizsi

I]gj hodnotu.

Pokud centralni kolo dosahne dorazu pred
koncovou polohou, je nutné zménit nasta-
veni hlasici pfevodovky na vyssi hodnotu.
Poté je nutné nastaveni koncovych poloh

kompletné zopakovat! > 7
N &
16. Vybé&r symbolu uloZeni: Otadejte fizenim ﬁ / ¥
pohonu doprava, dokud neblika symbol . n[ I | | I
ulozeni, viz obr. 12.

Obr. 12: Vybér symbolu ulozeni

Y070.301/CS Strana 39

Uvedeni do provozu I 4]




nzoaoid op juapaan |

>

5.5.5

5 Uvedeni do provozu Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

17. Potvrzeni ulozeni: Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Dva hacky, viz obr. 13, potvrzuji kratce
spravné nastaveni koncovych poloh a zelena | 7 .
kontrolka LED ,,Pfipraveno k provozu® sviti. | m

Na displeji blika symbol ,Nabidka koncovych _| Z \
poloh*. - ~ J

P
18. Ma-li pohon mechanicky ukazatel polohy, H [ | I [ | [
pak nastavte koncovou polohu ZAVRENO
mechanického ukazatele polohy, viz Obr. 13: Spravné nastaveni koncovych poloh
kapitola 5.5.5.

Nyni Ize vybrat ostatni nabidky (otacet ovlada-
¢em pohonu).

Po nastaveni koncovych poloh se centralni kolo jiz nesmi pfestavovat! Jinak je zapotrebi
kompletni nové nastaveni koncovych poloh.

Nastaveni mechanického ukazatele polohy

Mechanicky ukazatel polohy zobrazuje, v jaké poloze se nachazi armatura. Symbol _=*=_  oznacuje
polohu OTEVRENO a symbol _§ _ oznaduje polohu ZAVRENO (viz obr.).

Mechanicky ukazatel polohy je volitelny.

Pokud se servopohon dodava jiz namontovany na armatufe, je toto nastaveni pfedem provedeno
dodavatelem armatury. Je vSak bezpodminecné nutné provést kontrolu nastaveni béhem uvedeni do
provozu.

Pokud nebylo nastaveni mechanického ukazatele polohy provedeno jiz pfi nastaveni koncovych
poloh, nastavte ukazatel nasledujicim zpusobem.

Ovladaci sekvence

1. Najedte se servopohonem do koncové
polohy ZAVR.

2. Odsroubuijte viko signalizaéni pfevodovky.

3. Otacejte bilym kotouc¢em se symbolem
ZAVRENO (obr. 2, poz. 1) tak dlouho, az
bude symbol a znacka Sipky (3) v okénku
vika signalizacni pfevodovky lezet proti sobé.

4. Najedte se servopohonem do polohy OTEVR.

5. Pridrzte bily kotou¢ (1) a otacejte prahlednym
kotou¢em (2) tak, aby symbol OTEVRENO 3
lezel proti znacce Sipky (3).

6. Zasroubujte viko signaliza¢ni pfevodovky.

Obr. 3: Ukazatel polohy 2SG7
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SIPOS SEVEN ECOTRON

Dalkovy provoz (Dalkové sefizovani)

Dalkové serizovani

Servopohony jsou podle systému automatizace fizeny pfes

= konvencni pripojeni . .
3 binarni vstupy 24/48 V DC: OTEVRENO, ZAVRENO a ZASTAVENO (Fizeni probiha formou
trvalého kontaktu)

nebo

= primyslovou sbérnici (napf. PROFIBUS DP nebo MODBUS RTU).
Kazdy servopohon (u€astnik) na sbérnici Feldbus je kontaktovan pfes svou adresu sbérnice.
Adresa sbérnice je pfi dodavce u vSech zafizeni pfednastavena: 126 pro PROFIBUS a 247 pro
MODBUS, pokud v programovacim formulafi, dodatek k objednavce ,Y11“ nebylo stanoveno
jinak.
Provoz pfes rozhrani pramyslové sbérnice je popsan ve zvlastnich navodech k obsluze, viz také
kapitola 1.5 ,Doplfiujici navody*.
Prepinani ze stavu ,Dalkovy provoz“ do stavu ,Mistni provoz* muze byt zablokovano pomoci
primyslové sbérnice.

Nouzovy pfikaz odeslany pres pramyslovou sbérnici bude proveden v kazdém pfipadé
servopohonem, i kdyz je servopohon fizen konvencéné.

Pokud probiha Fizeni formou impulzniho kontaktu nebo pfes primyslovou sbérnici, je nutné tento druh
fizeni nastavit pomoci pocitacového programu pro parametrizaci COM-SIPOS (kliknéte na moznost
.Dalkové Fizeni“ na karté ,Vstupy-Vystupy“), nebo je nutné je zadat jiz pfi objednavce pohonu.

Zobrazeni v dalkovém provozu displeje a kontrolek LED

Probiha-li fizeni dalkové, budou zobrazeny 1a 2a 2b 3 4a 4b 5a 5b 1b
nasledujici informace o pohonu:

u Kontrolka LED pro dalkovy rezim (obr. 1,
poz. 4a) sviti a na displeji je aktivni symbol
dalkového Fizeni (poz. 4b).

= ZpUsob vypinani podle koncové polohy:

— v zavislosti na to¢ivém momentu — zahnuta
¢ara (poz. 1a) nebo
— v zavislosti na draze — rovna €ara (pos. 1b).

u Pohon je v koncové poloze ZAVREVNO:
Na displeji se zobrazi symbol ZAVRENO (2a) . L
a kontrola LED ZAVRENO (2b) sviti. i hsaanaiis)

= Pohon je v koncové poloze OTEVRENO: Obr. 1: Dalkovy provoz
Na displeji se zobrazi symbol OTEVRENO
(5b) a kontrola LED OTEVRENO (5a) sviti.

u Pohon se nachazi mezi koncovymi polohami:
Polohovaci stupnice s 8 segmenty (3)
zobrazuje v 9 stupnich polohu, viz obrazek 2.
Kazdy segment pfitom odpovida 11 % ujeté
drahy. Priklad: [_—_|[_—_|[_—_|[___1[___]|:||_—_]
EEEEO000 = Pozice OTEVRENO 44,3 — i
55,5 %. Pokud neni aktivni Zadny segment, i
nachazi se pohon mezi pozici ZAVRENO
a 11 % OTEVRENO.

u Pohon jede:
Podle sméru pojizdéni polohy blika Obr. 2: Stupnice pozic
odpovidajici kontrolka LED (OTEVRENO
nebo ZAVRENO) a na displeji blika
odpovidajici symbol koncové polohy.

\

%-!11 221 332 443 555 666 7?? 888 |
ZAVRENO Draha nastaveni OTEVRENQO

v
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6 Dalkovy provoz

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

Zobrazeni nastaveni parametri v dalkovém provozu

Zobrazeni nastaveni parametrd je mozné bez pferuseni dalkového provozu.
Viz také kapitola ,Ovéfeni / nastaveni parametr(“ na strané 28.

Ovladaci sekvence

Pohon se nachazi v dalkovém provozu;
symbol gje aktivni a kontrolka LED sviti.

1. Vybér nabidky ,Mistni ovladani“: Otacejte
ovladac¢em pohonu (nesmite stisknout!),
dokud neblika symbol ,Mistni ovladani* Q

2. Potvrzeni volby: Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Symbol ,Mistni ovladani® blika obracené
(obr. 2).

3. Vybér nabidky ,Parametry“: Otacejte
fizenim pohonu, dokud neblika symbol
.Parametry* P (obr. 3).

4. Potvrdte volbu: Stisknéte ovlada¢ pohonu.
Symbol ,Parametry” (obr. 4, poz. 1) je aktivni
a zobrazi se automaticky po sobé& parametry
a jejich nastaveni, viz obrazek 4:
a. Vypinaci moment ve sméru ZAVRENO,
b. Stupnice; zobrazuje nastaveni jednotli-

vych parametr(,

c. Pocet otacek,
d. Vybér sady hlaseni pro binarni vstupy,
e. Vypinaci moment ve sméru OTEVRENO.

5. Chcete-li zobrazeni parametrl ukongit,
stisknéte ovladac pohonu.
Symbol ,Parametry” blika obracené.
Nyni Ize zvolit nabidku ,Mistni ovladani®.

A ] | =]

=

Obr. 1: Dalkovy provoz

I |

| | | |

Obr. 2: Vstup do menu

N

]

N\

Obr. 3: Vybér nabidky Parametry

| |
- /AEEEE

N | f’lé?%
a b & d

Obr. 4: Zobrazeni parametru
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Navod k obsluze 6 Dalkovy provoz
SIPOS SEVEN ECOTRON

Udrzba, kontroly, servis

Pfed kazdym zasahem do pohonu zajistéte, aby

u diky cilenym opatfenim (eventualni pouziti ventild) nemohlo dojit k zadné poruse zafizeni ani
k ohrozeni osob;

= pohon, resp. ¢ast zafizeni, byl podle predpisi odpojen od elektrického napajeni. Kromé
hlavnich proudovych obvodu pfitom nesmite zapomenout také na pfipadné nainstalované
pfidavné nebo pomocné elektrické obvody!

= Dale musite dodrzovat vSeobecné platna bezpec¢nostni pravidla:
— Provedte sepnuti pfes vSechny poly (také pfi 24 V DC); Ize dosahnout také vytazenim krytu

pripojky,

— Zaijistéte proti opétovnému zapnuti.
— Zkontrolujte stav bez napéti.
— Uzemnéte a zkratujte.
— Ohradte nebo zakryjte sousedni souc¢asti pod napétim.

VSeobecné

Servopohony nevyzaduiji pfili§ ndroénou udrzbu (intervaly mazani najdete v kapitole |,7.2 Interval

Doporucujeme po uvedeni do provozu a po cca 50 provoznich hodinach provést na servopohonu
vSeobecnou kontrolu a zjistit, jestli

u je zaru€eno bezchybné fungovani,

u nevznikaji Zadné neobvyklé zvuky nebo vibrace,

® upevnovaci prvky nejsou uvolnéné,

® nedochazi k zadnému prosakovani.

Skfin servopohont SEVEN jsou vyrobeny z hlinikové slitiny, ktera je za normalnich okolnich pod-

minek odolna proti korozi. Pokud b&éhem montaze dojde k poskozeni laku, mohou byt poskozena
mista opravena originalni barvou, kterd je k dostani v malych nadobkach v servisu.

Tento pfehled nemUize byt Uplny. S ohledem na konkrétni podminky pouZivani zafizeni mohou byt
pripadné zapotrebi jesté dalSi kontroly. NepFipustné odchylky a zmény zjisténé pfi kontrolach musi
byt neprodlené odstranény.

Servis, resp. revize stroju se za normalnich provoznich podminek doporucuje kazdych 8 let, véetné
doby skladovani. V této souvislosti je nutné provést nasledujici ukony:

= vyménu maziva ve vané prevodovky,

= vyménu tésnéni,

m kontrola opotfebovani dil(i v pfenosu sily,

u dotazeni Sroubovych spoju elektrickych pfFipojek.

Nezavisle na provoznich podminkach mohou byt vyzadovany také kratsi intervaly adrzby.

To plati zejména pro servopohony v provedeni pro vysoké teploty — dodatek k objednacimu Cislu
T09. Kazdé 2 roky musi servis zkontrolovat jejich fadny stav a vymeénit dily podléhajici opotfebeni!

Po zaplaveni je v ramci kontroly nutné vyménit té€snéni.

I Doporucujeme vyzadat si asistenci autorizovaného servisniho centra SIPOS Aktorik.

V pfipadé dotazl se obratte na spole¢nost SIPOS Aktorik GmbH. Adresu a telefonni ¢islo kompe-
tentni kontaktni osoby naleznete na internetové strance www.sipos.de. Své dotazy mizete zasilat
také pfimo e-mailem na adresu service@sipos.de.
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7 Udrzba, kontroly, servis

Navod k obsluze

SIPOS SEVEN ECOTRON

Intervaly mazani a maziva

Mazaci intervaly

Po cca 8 letech provedte servis, resp. revizi (viz kapitola B.1).

Po kazdych 50 provoznich hodinach, resp. 1 roce namazte pomoci mazaci hlavice spojku tvaru A, je-li

namontovana.

I U koncovych hfidell tvaru A méjte na paméti, Ze se mazani vietena armatury musi provadét

samostatné!

Tyto Ihaty plati pfi normalnim namahani. PFi silnéj§im namahani se intervaly udrzby pfimérené zkracu;ji.

U servopohon( v provedeni pro vysoké teploty — dodatek k objednacimu Cislu TO9 — musi servis spole¢nosti
SIPOS kazdé dva roky zkontrolovat jejich fadny stav a vymenit dily podléhajici opotfebeni!

Po kazdém sejmuti vik a krytd zkontrolujte poSkozeni té€snéni a v pfipadé potfeby je vymérite

| a namazte.

Vhodna maziva a mnozstvi

Typ servopohonu

2SA7.1/2 2SA7.3/4 2SA7.5/6/7/8
MnozZstvi maziva |760 cm? 1600 cm?® 2400 cm?
Hladina naplné’ |max. 46 mm max. 58 mm 23— 27 mm

Prevodovy olej

Mazivo?

Kliibersynth GH 6 — 220 N (vyrobce Kliiber)3 nebo
Alphasyn PG 220 Polyglycol (vyrobce Castrol),
Berusynth EP 220 (vyrobce Bechem),

Panolin EP gear synth 220 (vyrobce Kleenoil).

Mobil SHC Gear 2203
(viz oznaCeni na pfistroji)

mista4

Ostatni mazana

Mnozstvi maziva

50 cm?

Mazivo?

Mazaci tuk AR1 (ZEPF)

Koncovy hfidel
tvaru A% (2SA7)

Mnozstvi maziva

2 cm?

Mazivo?

béZny mazaci tuk na kuli¢kova loziska

HKyvny pohon 2SG7...

malé pozadavky na udrzbu (Také zde je ale nutné brat v ivahu doporuceni vydana

pro servopohony.)

Iy

= Pfi manipulaci s mazivy a jejich likvidaci musite dodrzovat pokyny vyrobcu a platné predpisy.
Technické informace o mazivech na vyzadani.

a vycistit pfevod a jeho sou€asti (nemichejte oleje).

I u Pfed pouzitim nového alternativniho maziva (misto napIné od vyrobce) musite proplachnout

1

2Rozsah okolnich teplot -20°C az +60 °C.

SMazivo naplnéné z vyroby.

4napf. tésnici krouzky, ozubené spoje, loziska, zalicované pruziny, nezakryté soucasti atd.

5pokud jsou k dispozici.

méfeno od hladiny maziva k vnéjsi strané sk¥iné u plniciho otvoru oleje
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Navod k obsluze 7 Udrzba, kontroly, servis
SIPOS SEVEN ECOTRON

Nahradni dily

Vseobecné

S vyjimkou normovanych béznych soucasti se smi pouzivat jen originalni nahradni dily. U nahradnich dilG se
zpravidla dodavaji kompletni konstrukéni skupiny (viz nize uvedeny seznam). V nize uvedenych ilustracich se
pouzivaji oznaceni s 3 Cislicemi. UpIné oznaceni nahradnich dilG ziskate pfidanim znakl ,2SY7*“ na zacatek.

Pfi objednavani nahradnich dilti uvadéjte vzdy nasledujici udaje:
1. Objednaci Cislo a sériové Cislo pohonu (viz typovy Stitek),
2. Oznaceni nahradniho dilu 28Y7, . . (viz nasledujici seznam),

3. Pozadovany pocet kust,

m VVSechny vnéjsi kovové &asti skfiné jsou vyrobeny z korozivzdorné hlinikové slitiny, jsou
standardné lakované v odstinu podobnému RAL 7037 (stfibroSeda) a splfiuji pozadavky az po
kategorii korozivity C5.

I ® Jiny barevny odstin kryciho laku » Dodatek objednavky Y35

= Velmi silna ochrana viéi korozi

Kategorie korozivity C5 s dlouhou ochrannou dobou » Dodatek objednavky L38

Seznam nahradnich dilu

Pohony SEVEN jsou koncipované tak, aby béhem udrzbovych cykld bez zavad fungovaly. Podle zkuSenosti
se v8ak muZze stat, Ze v dlsledku vnéjsich vliv(i dojde napt. jiz pfi uvedeni do provozu k poSkozeni servopohonu.
Pro takovy pfipad jsou v nasledujici tabulce uvedeny doporu¢ené nahradni dily. Budete-li potfebovat jiné dily,
obratte se na nas servis.

C. Oznaéeni

28Y7001| Elektronicka jednotka (012 — 042)
2SY7041| Kryt na pouzdro elektroniky
28SY7218| Sada tésnéni (bez vyobrazeni)
2SY7219| Neintruzivni snimac polohy (niP)
28Y7220| Signaliza¢ni pfevodovka
2SY7225| Viko signalizaéni prevodovky
2SY7250| Ruéni pohon

28Y7252| Vejcita rukojet

A 44 = Posledni tfi Cislice odkazuji na Cisla dili na vykresech.
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8 Nahradni dily Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3 Vykresy v rozmontovaném stavu

8.3.1 Prevod 2SA7 1/2/3/4.-

Vlozka koncového hfidele

Redukéni pfiruba

Vystupni hfidel A
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Navod k obsluze 8 Nahradni dily
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3.2 Prevod 2SA7. 5/6/7/8.-
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8 Nahradni dily

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3.3 Maly kyvny prevod 2SG7...-
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

8 Nahradni dily

8.3.4 Elektronicka jednotka (motor do 1,5 kW)

Y070.301/CS
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8 Nahradni dily

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

8.3.5 Elektronicka jednotka (motor od 3 kW)
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Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

9 Rejstiik

Rejstfik

A |
Analogové vstupy. .................... 8 Indikace stavu (LED). ................. 16
Inspekce. ........ ... ... 43
B
Baleni. .......... ... ... . ... ... ... 4 K
Bezpecénostni informace. ............... 3 Kabelové Sroubeni. . .................. 1"
Bezpe&nostni pokyny. . .. ... ... L. 3 Koncovy hfidel. .. ..................... 9
Udrzba. ... 43 Obecné montazni pokyny. . ............ 9
Blokové schéma zapojeni. .............. 8 ProvedenitvarA..................... 9
Konstrukéni skupiny. . . ................. 7
c EIEKrONIKA. . . ... eeeee e 7
Centralni kolo. ...................... 35 Pfevodovka. .............. ... ... ... 7
COM-SIPOS. .........ovviiiiinn 24 Kontrola dobychodu. ................. 33
D L
Dalkové ovladani. . ................... 41 Likvidace. ... .. 4
COM-SIPOS. ....... . it 24
Dalkové sefizovani. .................. 41 M
Délkovy provoz. ..................... 41 Maziva. ....... ... ... 44
Zobrazeni na displeji. ............... 41 Mazaciintervaly. ................... 44
Zobrazeni parametrd. ............... 42 Mnozstvimaziva. .................. 44
Deska sbérnice Feldbus. Viz Konstrukéni skupi- ~ Mechanické pfipojeni. .. ................ 9
ny elektronicke jednotky Mistni ovladani. ..................... 23
Displej. ...... ... .. .. . . 19 MODBUS. . . . . o\ 41
Ovladani. ......................... 20 Montazni sada pro oddélenou instalaci. . .. 13
Symboly. ........ ... 20
Dopiiujici navody. .. ..., 5 N
Doporuc¢ené nahradnidily. ............. 45  Nabidka
Drahaarmatury. ..................... 36 Koncové polohy. ................ 22,37
Drive Controller. ..................... 20 Mistniovlddani. .................... 21
Parametr. . ............ ... ...... 22,28
E Nahradni dily. .. ..o, 45
Elektricke pfipoje. Viz Blokové schéma zapojeni  Nastaveni
Elektrické pfipojeni. .................. 1" Nastaveni koncovych poloh. .......... 34
Pfipojeni sbérnice Feldbus. . . ......... 12 Parametr. . . . . oo 28
Pfipojeni s valcovym konektorem. .. ... 11 Nastaveni koncovych poloh. ... ......... 34
EIektroqické j’edn,otka. ............ s 7. VaRanty. .. ......oioii 34
..... Viz také Vykresy v rozmontovaném stavu Navod k obsluze MODBUS. ... 5
F Navod k obsluze PROFIBUS. . ........... 5
Funkéni princip. . ........ ... ... .. ... 6 o
N.eintruzivnl' snimac poloy. ........... 6 Ochranamotoru. . .................... 32
Slg'né!nl" pFe’vodovka .................. 6 Ochrann4 trubka vistene. . 10
2;;2?2;2;?2{;2 dovkow. g5  Oddélenainstalace. .................. 13
Délky vedeni. ..................... 13
H Specifikace. . . ........ ... L. 13
Hlaseni Oddélena montaz elektroniky a pfevodu. .. 13
Stav. .. 16, 17 Omezeni napéti meziobvodu. . .......... 33
Otacky na zdvih. . Viz Signalizacni pfevodovka
Ovéfeni / nastaveni parametrd. ......... 28
Ovladani nadispleji. .................. 20
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9 Rejstiik

Navod k obsluze
SIPOS SEVEN ECOTRON

P Signalnikabel. ........... ... ... .... 11
Pocet otaCek koncové polohy. .......... 33  Signalinipfevodovka. .................. 6
Pocétyotacek. .............. ... ...... 30 Nastaveni pfevodu. .. ............... 36
Pojizdéni mistné. .................... 22 Podminky pro nastaveni. ............ 36
Pojizdéni pohonu v rezimu ,Mistné®. ... .. 22 Prevod. ........ .. ... . ... ... ... .. 36
Poloha. ........ .. ... .. ... .. .. ... 8 Skladovéni........... ... ... ... ... 4
Potentiometr. ........................ 6 Smérzavirani. ................... 34, 37
Predehfivani. ...... Viz Predehfivani motoru ~ Sniméani dréhy se
Predehfivanimotoru. ................. 32 signalizaCni prevodovkou. ............ 35
Prehled Stavova a poruchova hlaseni. .......... 17
Struktura nabidky. .................. 20 Stavovéindikace. ................. 16, 17
Symboly na displeji. ................ 20 Struktura nabidky. . . ......... ... L. 20
Prekonani blokovani. ................. 32 Svitivédiody (LED). .................. 15
Prevodova jednotka. . ... ... 7 Stavova a poruchova hlaseni. .. ....... 17
..... Viz také Vykresy v rozmontovaném stavu ~ Symboly. ............................ 4
Prevodovy pomér. . ................... 36 Elektrostatika. ...................... 4
Pfevod signaliza¢ni pfevodovky. ........ 36 Nadispleji. . ............ ... . ... ... 19
Pfipojeni Pracovni kroky vyrobce armatury. . .. .. .. 4
Potencidlovy vodi€. ................. 12 Svitivé diody. .......... .. ... . ... 15
Primyslova smérnice. .. ............. 12 Upozornéni................ ... ...... 4
Pripojeni elektrické. .................. 11 Vystraha. ......... ... ... ... ... ... 4
Pfipojeni s valcovym konektorem. ....... 11
Pfipojka potencialniho vodi¢e. .......... 12 T
PROFIBUS. ..o, 41 Teplota 4
Provozuschop. ...................... 17 Transport. .......ooovviiiiiii 4
Primyslova smérnice. ................ 41 U
R Udrzba. . ... 19, 43
Regulaéni doby. . ............o oo, 30 Uhly natoCeni. . . . Viz Signalizacni pfevodovka
Reléova karta Ukazatel polohy. . ................. 39, 40
Konstrukéni skupiny elektronické jednotky. 7 Uvedeni do provozu. .............. 25,26
Nakres v rozmontovaném stavu. . ... ... 49 Pofadi. ..., 25
Ridici deska. . . . . . . Viz Elektronicka jednotka; T oradiopatieni. ... 26
Viz Konstrukéni skupiny elektronické jednotky Pfedpoklady. ...................... 25
Ruéniklika. ..................ooo.... 14 Zaklady. ... 25
Nebezpe&i pohmozdéni. ................
................ Viz Bezpecénostni pokyny v
ObslUNA. . . oo oo 14 Valcovy konektor. .............. ... ... 11
RUBNIKOIO. ..o 14 Vykonovy modul
Rychlé spustént. ... ... 34 . Viz Konstrukéni skupiny elektronické jednotky
Vykresy nahradnich dild. .............. 46
S Vykresy v rozmontovaném stavu. . .. ... .. 46
SadyhldSeni. ....................... 31 Elektronicka jednotka. . .............. 49
SEIVIS. « o oo oo 43 Pfevodovka. ...................... 46
Seznam nahradnich dild. .............. 45 Vypinacimoment..................... 28
Signaliza¢ni pfevodovka Vystrahamotoru. .................... 32
Drahaarmatury. ................... 36  Vystrazné pokyny nastroji. . ............. 3
Nastaveni prevodu. . ................ 36 Vystupnihfidel..................... 6, 47
Podminka nastaveni. ............... 36 Nakres. ....... ... ..ol 47
Pfevod. ........ ... .. ... .. .. ... 36
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9 Rejstik

Z
Zobrazeni
Druh vypinani. ..................... 38
Poloha armatury. . ............... 21,40
Porucha. ........... ... ... ... .... 17
Svitivédiody. ........... ... ... . ... 15
Zobrazeni nastaveni parametra. ........ 42
Zobrazeni pozice. .................... 21
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SIPOS

AKTORIK

EU Prohlaseni o shodé / Prohlaseni o zabudovani podle smérnice
o strojnich zarizenich

2SA5..., 28B5..., 2SC5..., 25G5...
28A7...,2SG7..., 28Q7 ...

v provedenich:
ECOTRON
PROFITRON
HiMod

Spolecnost SIPOS Aktorik GmbH jako vyrobce prohlasuje, zZe vySe uvedené servopohony spliuji zakladni
pozadavky nasledujicich smérnic:

2014/30/EU (smérnice EMC)
2006/42/ES (smérnice o strojnich zafizenich)

Ve smyslu uvedenych smérnic byly pouzity nasledujici harmonizované normy:

Smérnice 2014/30/EU
EN 61800-3: 2004 /A1: 2012

Smérnice 2006/42/ES
EN ISO 12100:2010
EN ISO 5210:1996
EN ISO 5211:2001
DIN 3358:1982

Servopohony SIPOS jsou uréeny k ovladani pramyslovych armatur. Uvedeni do provozu nesmi probéhnout
dfive, nez bude doloZeno, Ze celkové strojni zafizeni odpovida ustanovenim smérnice 2006/42/ES.

Jsou dodrzeny nasledujici zakladni pozadavky pfilohy | této smérnice:
Priloha I, oddil 1.1.2, 1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.6,1.3.1,1.3.7,1.5.1,16.3,1.7.1,1.7.3,1.7.4

Vyrobce se zavazuje poskytnout pfisluSnému narodnimu organu na pozadani elektronickou cestou doku-
mentaci tykajici se tohoto neupiného strojniho zafizeni. PFislusna technicka dokumentace pro toto neupiné
strojni zafizeni byla vypracovana v souladu s pfilohou VII ¢asti B.

Zplnomocnény zastupce pro dokumentaci: Dr. Thomas Suckut, Im Erlet 2, 90518 Altdorf, Némecko

Kromé toho jsou pouzitim nasledujicich harmonizovanych norem, pokud jsou pro tyto produkty relevantni,
splnény zakladni cile ochrany zdravi a bezpecnosti prace podle smérnice 2014/35/EU (smérnice pro nizka
napéti):

EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010

EN 60034-1:2010 / AC:2010

EN 50178:1997

Altdorf, 18. 07. 2017

Dr. Thomas Suckut
Jednatel spole¢nosti

Toto prohlaSeni nezahrnuje zadné zaruky. Musi byt dodrzovany bezpecnostni pokyny v dodavané dokumentaci k vyrobku.
V pfipadé neschvalenych zmén stroju ztraci toto prohlaseni svou platnost.

[[/-:%-: Certifikaty jsou platné od data vystaveni téchto certifikatd. Zmény jsou vyhrazeny.
Aktualni platné znéni je k dispozici ke stazeni na internetové strance http://www.sipos.de.
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