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Benutzerhandbuch

SIPOS SEVEN: COM-SIPOS 1 Allgemeine Hinweise
1  Allgemeine Hinweise D
7))
L ) . . ) ()
COM-SIPOS ist eine Software zur Inbetriebnahme, Parametrierung, Bedienung, Diagnose, ;
Wartung, Fehlerbehebung und Visualisierung. c
Alle iber COM-SIPOS dargestellten Parameter kann man beim PROFITRON/HiMod auch am f
Grafikdisplay des Stellantriebs anzeigen und mit dem Drive Controller an der Vor-Ort-Steuerstelle
einstellen. (D)
Beim ECOTRON sind nicht alle Parameter mit dem Drive Controller an der Vor-Ort-Steuerstelle c
einstellbar. (T)
.Datew Bearbeiten Ansicht Stellantrieb  Schnittstelle  DE/EN/CS/PLAZH/RU 7 q)
w@ 8 & % & 2 5] =)
Stellaniriebs-Anlagenkennzeichen Antriebsinfo IArmawr} Ein-/Ausgange | Sicherheit | Sonstiges | SW-Funktionen | Feldbus | M-urve | B+B | Diagnose | Gerdtezustand | <
39AZ00ZA001
Stellantriebs-Anlagenkennzeichen S9AZO0ZA001 Projekt
! Antriebsinfo
1 Amatur Parametersatzerstellung
! Ein-/Ausgings Datum | 27.04.2021 Unrzeit [ 10:51 COM-SIPOS Version [3.13 Herkunft [PC
_! Sicherheit
_! Sonstiges Alllgemein
: EZE':::'F”"W”E” Bestelnummer | 25A7521-2C0204FC4 Typ Modulation
_! Drehmomentkurve
_! Bedienen+Beobachten (B+B) Seriennummer 1234567890129 Motorgarantie vorhanden
_! Diagnose
i) Gerdleztend Ursprungs Seriennummer 1234567890129 Firmware Version | 3.13 02.03.21
Meldegetriebecinstellung [UjHub] 0 g:"f:;g‘n‘;"d MODBUS ATU-2 Kandle

Anmerkung [max. 80 Zeichen] |—

Software-Funktionen

wegabh. Drehzahleinstellung Jm
ST e wegabh. frei enstelbare Stelzeiten | richt freigeschaltet
Prozessregler ,m externe analoge Drehzahlvorgabe Jm

Splitrange-Funktion | nicht freigeschaltet

Info

@ Projekt, Meldegetriebecinstellung und Anmerkung werden nur in der STE-Datei gespeichert! Nicht im Antricb.

Abb.: COM-SIPOS-Startmaske

Im Antrieb sind gefahrliche Spannungen vorhanden. Wahrend der Kommunikation muss je nach
A Typ und Ausfuhrung ggf. der Deckel der Elektronikeinheit entfernt werden. Vermeiden Sie daher
bitte das Berlihren von Leiterbahnen oder Bauteilen mit den Handen oder mit metallischen
Gegenstanden.
Durch Abstimmung mit dem zustandigen Anlagenpersonal grundsatzlich sicherstellen bzw. die
Bestatigung einholen, dass durch das unbeabsichtigte Inbetriebsetzen keine Stérung der Anlage
bzw. Geféahrdung von Personen entstehen kann. Wenn eine fur die Armatur ungeeignete
Abschaltart gewahlt wurde, kann die Armatur beschadigt werden!

A\ Auf den Leiterplatten befinden sich hochempfindliche CMOS-Halbleiterbauteile, die gegen
At statische Elektrizitat besonders empfindlich sind. Vermeiden Sie daher bitte das Beruhren von
Leiterbahnen oder Bauteilen mit den Handen oder mit metallischen Gegenstanden.

@ Diese Betriebsanleitung ist nur zusammen mit der entsprechenden Betriebsanleitung des
Stellantriebs vollstéandig:
ECOTRON Y070.301/DE,

PROFITRON/HiMod Y070.302/DE.

Y070.339/DE Seite 3
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Benutzerhandbuch
2 Installation und Programmstart SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

2 Installation und Programmstart

2.1 Lieferumfang

Zum Lieferumfang, Bestell-Nr.: 2SX7100-3PC02 (Abb. 1),
gehdren:

m USB-Stick:
USB-Stick mit ,COM-SIPOS PC-Parametrierprogramm® und
Benutzerhandbuch,

m USB-Kabel A/A (fur PROFITRON/HiMod):
USB 2.0-Kabel mit zwei gleichen Steckern, Typ Standard-A, Abb. 1: Lieferumfang
fur die Verbindung vom Laptop zur externen USB-Buchse am
Elektronikgeh&use,

= USB-Kabel A/B (flir ECOTRON):
USB 2.0-Kabel mit zwei ungleichen Steckern, Typ
Standard-A und Standard-B, fur die Verbindung vom Laptop
zur internen USB-Buchse auf der Steuerplatine.

2.2  Systemvoraussetzungen

Hardware:

= Pentium 100 MHz, USB-Port
m mindestens 25 MB verfugbarer Speicher auf der Festplatte
m Bluetooth (fir PROFITRON/HiIMod, wenn die Kommunikation tber Bluetooth erfolgen soll).

Betriebssystem: Windows® 7/8/10

Seite 4 Y070.339/DE



Benutzerhandbuch
SIPOS SEVEN: COM-SIPOS 2 Installation und Programmstart

2.3 Installation

| Die Installation von COM-SIPOS ist nur mit Administratorrechten moglich!

USB-Stick in USB-Schnittstelle des Laptops stecken. Die Installation startet entweder automatisch
oder durch Doppelklick auf die Datei ,Setup_COM-SIPOS.exe".

Als Erstes wird unter ,Select Language” die Sprache des Installationsprogramms gewabhlt.

Falls frihere COM-SIPOS-Versionen installiert sind, wird im néchsten Fenster darauf hingewiesen.
Mit dem Button ,Ja“ starten Sie die empfohlene Deinstallation der gefundenen alteren Version(en).
Die folgende englische Bestatigung zum Léschen einfach quittieren.

Wenn die Meldung ,Uninstall successfully completed” bzw. ,Uninstall completed. Some
elements..." erscheint, schlieen Sie das Fenster “Remove Program From Your Computer‘ mit
“OK”.

Die Uninstall-Routine erscheint so oft, wie frihere COM-SIPOS Versionen gefunden werden.
Empfehlung: Alle Alt-Installationen entfernen lassen.

In alten Programm-Verzeichnissen ,Setup COM-SIPOS Flash German* bzw.

L~Setup COM-SIPOS Flash English* enthaltene Antriebsparameter-Dateien (Endung: *.ste)
bleiben unter dem gespeicherten Verzeichnis erhalten!

COM-SIPOS Flash-Verzeichnisse ohne Antriebsparameter-Dateien werden vollstandig geléscht.

Jetzt startet die eigentliche Installation der aktuellen Programmversion = ,Weiter“-Schaltflache
anklicken = ,Lizenzvereinbarung” lesen und bestatigen, ,Ich stimme zu“ =» ,Liesmich-Datei", u.a.
mit den Features der neuen Version.

Mit ,Weiter* zum néchsten Schritt ,Zielpfad wahlen“: Default-Einstellung fiir den Zielordner ist
,C:\Programme (x86)\COM-SIPOS*. Uber den Button ,Blattern ...“ kénnen Sie ein
Installationsverzeichnis auswéahlen oder neu anlegen.

Im nachsten Fenster mit ,Weiter* den eigentlichen Kopiervorgang starten, was kurz in einem
weiteren Fenster angezeigt wird.

JFertig stellen” im letzten Fenster beendet die Installation.

Y070.339/DE Seite 5
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2 Installation und Programmstart SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

24 COM-SIPOS starten

Durch die Installation wurden 3 Verknlpfungen zum Start des Programms angelegt:

m Symbol (Icon, Abb. Pos. 1) auf dem Desktop,
® Short-cut unter ,Start = Alle Programme* (Abb. Pos. 2) und
® als Haupteintrag unter ,Start = Alle Programme =» COM-SIPOS" (Abb. Pos. 3).

1 3 2

%/ U —

COM-SIPOS

COM-SIPOS

@_] ASCII-files-Dateien (MS-Excel)
"\ Benutzerhandbuch
COM-SIPOS

&3 Uninstall COM-SIPOS

= User manual

e = - |

I |Programme /Dateien durchsuchen @

| Programme/Dateien durchsuchen

[ ,'Start|

Abb.: COM-SIPOS starten

(o

Unter ,Start\Alle Programme\COM-SIPOS" stehen auch noch die Benutzerhandbiicher in den
verfigbaren Sprachen sowie ,Uninstall COM-SIPOS" zum Entfernen der Software von Ihrem
Laptop.

Nach dem Klick auf eine der Startmoglichkeiten zeigt sich die COM-SIPOS-Benutzeroberflache.
Default-Sprache ist die des Betriebssystems (falls COM-SIPOS die Sprache des Betriebssystems
nicht unterstitzt, wird Englisch eingestellt). Die Einstellung einer anderen Programmsprache ist im
Kapitel 5.6 beschrieben.

A

IS5y

2.5 Verbindung herstellen

Fur die Verbindung vom Stellantrieb zum Laptop gibt es ausfiihrungsabhéangig folgende
Maéglichkeiten:

m ECOTRON: Verbindung tiber USB-Kabel A/B
Anschluss des USB-Kabels A/B bei getffnetem Elektronikgehduse an die interne USB-Buchse,
Typ B, auf der Steuerplatine, siehe Kapitel 2.5.1.

Vermeiden Sie bei gedffnetem Elektronikgehause elektrostatische Entladungen (ESD) an
elektronischen Bauteilen. Elektrostatische Entladungen kdnnen hochempfindliche CMOS-Geréte
beschadigen. Elektronische Bauteile weder mit der Hand noch mit Metallwerkzeugen berihren!

= PROFITRON/HiMod: Verbindung Uber USB-Kabel A/A
Anschluss des USB-Kabels A/A an die externen USB-Buchse am Elektronikgeh&use, siehe
Kapitel 2.5.2.

= PROFITRON/HiMod: Verbindung Uber Bluetooth
Die Kommunikation erfolgt kabellos tiber die im Stellantrieb integrierte Bluetooth-Schnittstelle,
siehe Kapitel 2.5.3.

| Bluetooth-Kommunikation ist nur mit Windows® 7, 8 und 10 méglich!

Seite 6 Y070.339/DE
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2 Installation und Programmstart

2.5.1 ECOTRON: Verbindung uber USB-Kabel A/B

Zum Verbinden des USB-Kabels A/B zwischen Laptop und
Stellantrieb den Deckel des Elektronikgehduses vom
Stellantrieb abnehmen. Dieser ist mit Schrauben befestigt.

AnschlieRend das USB-Kabel A/B an die interne USB-
Buchse, Typ B, im Stellantrieb anschlie3en.

Die USB-Buchse befindet sich auf der Steuerplatine, siehe
Abb. Pos. 1.

B Verwenden Sie ausschlie3lich das USB-Kabel, welches
mit der Software mitgeliefert wird!

B Eine Kommunikation mit COM-SIPOS ist auch bei
Netzausfall bzw. noch nicht ausgefiihrtem
Netzanschluss mdéglich — die USB-Schnittstelle am
Laptop dient als Spannungsquelle!

Abb.: Interner USB-Anschluss
auf Steuerplatine beim
ECOTRON

2.5.2 PROFITRON/HiMod: Verbindung uber USB-Kabel A/A

Der USB-Anschluss am Stellantrieb ist staub- und wasser-

geschutzt und befindet sich links unten am Elektronikgehause.

Zum Verbinden des USB-Kabels A/A zwischen Laptop und
Stellantrieb ist die Schutzkappe (Abb. 1, Pos. 1) der externen
USB-Buchse (Pos. 2) abzuschrauben. Diese ist gegen
Verlieren mit Kunststoffband gesichert.

AnschlieRend das USB-Kabel A/A an die externe USB-Buchse,

Typ A, anschlie3en.

B Verwenden Sie ausschliel3lich das USB-Kabel, welches
mit der Software mitgeliefert wird!

B Eine Kommunikation mit COM-SIPOS ist auch bei
Netzausfall bzw. noch nicht ausgefiihrtem
Netzanschluss mdéglich — die USB-Schnittstelle am
Laptop dient als Spannungsquelle!

Dies wird am Display des Stellantriebs mit rotem
Rahmen, querliegendem USB-Symbol und der
Stérungsmeldung ,14 Netzspannung“ angezeigt.

Die Verbindung iber den USB-Anschluss wird im Display des
Stellantriebs mit einem USB-Symbol angezeigt (Abb. 2, Pos. 1).

Abb. 1: Externer USB-Anschluss beim
PROFITRON/HiMod

1 Z:‘L' B
.Bel@erﬁlt
LI ) 111111 TTTEEEE e iy
Abb. 2: Anzeige im Display bei
Kommunikation Giber USB

Y070.339/DE
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2.5.3 PROFITRON/HiMod: Verbindung tber Bluetooth

PROFITRON und HiMod haben eine Bluetooth-Schnittstelle. Die Kommunikation tber Bluetooth ist
bei Auslieferung betriebsbereit.

Jedes Bluetooth-Gerat (Slave) hat zur Identifikation eine eindeutige Bluetooth-Adresse. Zusatzlich
besitzt jedes Bluetooth-Geréte zur leichteren Auswahl einen Geratenamen, der sich bei
Stellantrieben standardméaRig aus dem Anlagenkennzeichen — sofern vorhanden — und der
nachgestellten 9-stelligen Seriennummer zusammensetzt.

Am Stellantrieb wird die Kommunikation tiber Bluetooth durch

Blinken des Bluetooth-Symbols (Abb. Pos.1) im Display ;f* -
angezeigt. 1 7 -
.Belﬁb_erelt

Abb.: Anzeige im Display bei
Kommunikation Giber Bluetooth

B Die Bluetooth-Funktion ist GUber Parameter abschaltbar!
B Bluetooth-Kommunikation ist nur mit Windows® 7, 8 und 10 mdglich!

B Gleichzeitiger Verbindungsaufbau tber USB-Kabel und Bluetooth ist nicht zulassig.
Fur die Kommunikation tber Bluetooth muss eine vorhandene Verbindung Gber USB-Kabel
vorher unterbrochen werden!

2.6 COM-SIPOS deinstallieren

Deinstallieren von COM-SIPOS:
»Start = Alle Programme = COM-SIPOS = Uninstall COM-SIPOS”

Mit dem Befehl ,Uninstall COM-SIPOS" unter ,Start\Alle Programme\COM-SIPOS* Iasst sich die
Software wieder entfernen: Wahlen der Deinstallationsmethode ,Automatisch®, mit ,Weiter* zum
nachsten Fenster und mit ,Ende” die Deinstallation durchfiihren.

Sie sollten stets diesen Weg zum Entfernen des COM-SIPOS PC-Parametrierprogramms wéahlen,
da nur so sichergestellt ist, dass alle Antriebsparameter-Dateien, die mit COM-SIPOS im dortigen
Verzeichnis gespeichert wurden, auch erhalten bleiben.

Seite 8 Y070.339/DE
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3 Parameter lesen und schreiben

3 Parameter lesen und schreiben

Lesen (Download) und Schreiben (Upload) von Parametern

Antriebsparameter

Aufgabe

Beschreibung

Vorgehensweise

Anzeige

Die Antriebsparameter werden auf den Registerkarten
angezeigt.

OL46)

Andern

Nach dem Download kénnen die Parameter je nach Antriebstyp
geandert werden.

D=>2=>0

Speichern

Samtliche Antriebsparameter (Kunden- und Werksparameter),
einschlieBlich Endlageneinstellung und Betriebsdaten kénnen in
einer Datei (2 KB) gespeichert werden.

Wir empfehlen das Speichern der Antriebsparameterdateien
nach erfolgreicher Inbetriebnahme zu Dokumentations- und
Referenzzwecken (besonders bei Austausch der Elektronik).

OL4O

Duplizieren

Diese Funktion ist besonders hilfreich beim Installieren einer
Ersatzelektronik oder einer neuen Steuerplatine, da alle
urspriinglich programmierten Kunden- und Werksparameter,
einschlieBlich der Endlagenstellung in das neue Ersatzteil
geladen werden.

Dadurch entsteht eine identische Kopie des ersetzten Teils und
eine erneute Inbetriebnahme nach erfolgtem Austausch ist nicht
erforderlich.

D=>@=>0O

Drucken

Die ausgedruckten Antriebsparameter kénnen zu
Dokumentationszwecken verwendet werden.

@=>®

Senden

Die gespeicherten Antriebsparameter kénnen zu
Auswertungszwecken als Anlage an service@sipos.de
gesendet werden.

D=>@

Fehlerbehebung

Aufgabe

Beschreibung

Vorgehensweise

Anzeige von
Diagnhose und
Fehlermeldungen

Diese Daten werden in den Registerkarten ,Diagnose”,
.Feldbus” und ,Geratezustand“ angezeigt.

Sollten mégliche Fehler nicht behoben werden kénnen,
speichern Sie bitte die Antriebsparameter und senden Sie
diese an service@sipos.de.

@=>®

Firmware-Update

Aufgabe Beschreibung Vorgehensweise
Update Die ir_1$tal_lierte Firmwgre-Version wird unter der Registerkarte @ - @
~Antriebsinfo” angezeigt.
Y070.339/DE Seite 9
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3 Parameter lesen und schreiben

Benutzerhandbuch

SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

Verdrahtung prufen

Aufgabe Beschreibung Vorgehensweise
Stellantriebs- Die Yerdrahtung zur L"eittechnik kann unabhéngig vom
Ausgange 9 Antriebszustand gepruft werden.

Leittechnik-Eingénge
Leittechnik- Die korrektg Ubertragung binargr und a}naloger Leittechnik- @-»@
Ausgéange Ausgangssgnale zum _Stellantrlet_) sowie der FeI(:j‘t?.le-Zu§tand
Stellantriebs- des Stellantriebs kann in der Registerkarte ,B+B* Uberprift
Eingange werden.
Schritte: siehe Kapitel
@ Antriebsparameter auslesen (Download). 3.1
) Anzeige/Andern der Parameter auf den Registerkarten. 7
® Neue/gednderte Antriebsparameter schreiben (Upload). 3.2
@ Speichern einer herunter geladenen Antriebsparameterdatei. 51
® Drucken einer Zusammenfassung der Antriebseinstellungen 51

und Diagnosedaten. Beispiel siehe Kapitel 10.
® Anzeige der Diagnose- und Geratezustandsdaten. 7.7,7.10und 7.11
@ Firmware aktualisieren (Update). 4
Uberpriifen der Leittechnikschnittstelle (Leittechnik-Eingange). 8
©O) Uberpriifen der Leittechnikausgange (Stellantriebs-Eingénge). 7.9

3.1 Antriebsparameter auslesen

Die Daten der Stellantriebe kdnnen zu verschiedenen Zwecken ausgelesen (Download) werden:

= Fehlerbehebung
= Dokumentation

= Damit die Daten fir den Fall, dass die Elektronik oder die Steuerplatine ersetzt werden muss,

vorhanden sind.

Antriebsparameter einmal auszulesen und als Datei abzuspeichern! Alle Antriebsparameter,
einschlie3lich der Endlageneinstellung, kdnnen dann in die Ersatzelektronik geladen werden.
Wurde das Getriebe nicht von der Armatur geldst, ist eine neue Inbetriebsetzung nach dem

I]%D ‘ Es ist daher dringend zu empfehlen, nach erfolgter Inbetriebnahme bei allen Antrieben die

Tausch nicht notwendig!

Seite 10
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3 Parameter lesen und schreiben

Vorgehensweise:

(Die Arbeitsschritte 1. und 2. sind bei Bluetooth-Anwendung nicht notwendig.)
Deckel des Elektronikgehduses abnehmen (nur bei ECOTRON).

1.

2. USB-Kabel anschlief3en (siehe Kapitel 2.5).
3. COM-SIPOS starten (siehe Kapitel 2.4).
4. Gegebenenfalls noch die korrekte
Schnittstelle einstellen (siehe Kapitel 5.5).
Die eingestellte Schnittstelle bleibt bis zur
erneuten Anderung gespeichert.
5. Antriebsparameter auslesen (siehe Abb. 1). Stellantrieb | Schnittstelle  DE/EN/CS/PL/ZH/RU
.Parameter lesen“ umfasst alle G| B =y
Antriebsparameter, also Werksparameter Parameter schreiben
sowie die Kundenparameter, die tiber .
COM-SIPOS geanpdert werden konnen, Abb. 1: Antriebsparameter auslesen
einschlieBlich Endlageneinstellung und
Betriebsdaten.
6. Ggf. Art und Weise des Abspeicherns Einstellungen STE-Dateien 2
festlegep (siehe Abb. 2). I
Name, Anderungshistorie sowie der Ablageort ¢ Stalantiobs Ariagenkermzeichen SAKZS)
einer Antriebsparameterdatei (*.ste) kénnen " Sedernummer (SWNRS)
Uber ,Einstellungen STE-Dateien” ¢ Datum (SDATS)
voreingestellt werden, siehe auch Kapitel 5.1 " Unbenamt
¥ Freie Textvorgabe (z.B. KW SIPOS 1_SAKZS)
[@3 Die Einstellungen bleiben bis zur erneuten |$SNRS-SDATS-SAKZS
Anderung gespeichert! Dtei iiberschreiben
Neue STE-Dateien werden mit ,Speichern® I Dateinamen automatisch erweitem
im voreingestellten Verzeichnis mit Verzeichnis STE-Dateien
eingestelltem Dateinamen abgelegt. Verzsichris: [MASIPOS STE Dateion =1
Wird wahrend einer Anwendung die
Einstellung der STE-Dateien erneut = | =]
geandert, muss zum Aktivieren COM- Abb. 2: *ste-Dateien voreinstellen
SIPOS neu gestartet werden!
7. Antriebsparameter speichern Datei Bearbeiten Ansicht Ste
(siehe Abb. 3). Offnen...
Speichern
[@3 B Die erstellte Datei hat die Endung “.ste". Speichern unter...
Die GroRe betragt nur wenige Bytes und EEE USRI
ist zum Versand per E-Mail bestens medteee i )
geeignet! Abb. 3: Antriebsparameter speichern
B ,Speichern unter” ist zu wahlen, wenn
Uber ,Einstellungen STE-Dateien” keine
Voreinstellung gemacht wurde!
Y070.339/DE Seite 11
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3.2 Neue/geanderte Antriebsparameter schreiben

3.2.1 inden Antrieb

Wurde nach dem Auslesen der Antriebs-
parameter mit COM-SIPOS eine Anderung an
den Kundenparametern (z.B. Abschaltmoment,
Abtriebsdrehzahl etc.) vorgenommen und sollen
diese wirksam werden, muss ein Upload Uber Abb.: gednderte Parameter speichern
Meni ,Stellantrieb”, Menipunkt ,Parameter

schreiben®, erfolgen, siehe Abb.

Stellantrieb | Schnittstelle  DE/EN/CS/PL/ZH/RU 7
v Parameter lesen

Parameter schreiben

3.2.2 indie Ersatzelektronik

Nachfolgende Vorgehensweise ist besonders hilfreich beim Installieren einer Ersatzelektronik, da
alle vom urspringlichen Antrieb ausgelesenen und gespeicherten Antriebsparameter (Kunden- und
Werksparameter einschlie3lich Endlageneinstellung und Betriebsdaten) auf das neue Ersatzteil
geladen werden. Dadurch entsteht eine identische Kopie des ersetzten Teils. Eine erneute
Inbetriebnahme nach erfolgtem Austausch ist nur erforderlich, wenn auch das Getriebe des
Antriebs von der Armatur gelést wurde.

Vorgehensweise:
(Die Arbeitsschritte 1. und 2. sind bei Bluetooth-Anwendung nicht notwendig.)
1. Deckel des Elektronikgehduses abnehmen (nur bei ECOTRON).
USB-Kabel anschlieRen (siehe Kapitel 2.5).
COM-SIPOS starten (siehe Kapitel 2.4).

2
3
4. Gegebenenfalls noch die korrekte Schnittstelle einstellen (siehe auch Kapitel 5.5).
5

. Antriebsparameterdatei (*.ste) des Datei Bearbeit
urspringlichen Antriebs in COM-SIPOS
offnen, siehe Abb. 1 und 2. Speichern
Abb. 1: STE-Dateien 6ffnen
Oifnen 2|
Suchen in: I_} ste-Dateien j L] = B
[Bfa0aco1aa00t ste! B 106HZ0AB002.ste (] 23WDOLAADOL ste
(&) o0acoiaa10l.ste M) 106HA0AB00Z.ste | 8] 23WD01 AA002 ste
|8 ooacozeconT.ste |8 10HB30ABOOZ. ste
() 00ACO2BCN13,5te 2] 10WD204E002 ste
(8 10BK10CC101.ste  [2] 11GF20AB47.5te
(8] 106Fz0A8002 ste  [2] 11GHZ0AE417 ste
Dateiname: |EIDAEEI'IMDEH.ste Offnen I
D ateityn: | COM-SIPOS-Dateien [*.ste] =l Abbrechen |/
A
Abb. 2: Antriebsparameterdatei auswéhlen
6' Antr?ebspara_rneter des urspru_ng”Chen Stellantrieb | Schnittstelle DE/EN/CS/PL/ZH/RU 7
Antriebs in die Ersatzelektronik schreiben.  paameter lesen
Das Speichern (Upload) der vollstédndigen Parameter schreiben
Antriebsparameter erfolgt tiber Meni Bestelldaten / Ausstattung stiges | SwFunktionen | Feldbus | bk

»Stellantrieb”, Untermeni ,Werksdaten®,
Menupunkt ”EEPROM beschreiben ! Endlzgeneinstellung - Anzeige Potiabweichung
siehe Abb. 3. Austausch Positionsgeber S

ECOTRONM Einstellungen vergleichen

COM-SIPOS Vers
Bestellnummer dndern

Echtzeituhr

Weitere Informationen zum Austausch der
Elektronikeinheit entnehmen Sie der :
Montageanleitung Y070402/DE| Werksdaten 3 EEPROM beschreiben

Abb. 3: Upload der Antriebsparameter

Seite 12 Y070.339/DE



Benutzerhandbuch
SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

4 Firmware aktualisieren

Firmware aktualisieren

Ein Firmware-Update wird Gber das Menii ,Stellantrieb”
vorgenommen, siehe Abb.

B Firmware aktualisieren ist nur im Ort-Betrieb moglich!

B Ein Firmware-Update kann immer durchgefuhrt werden,
auch wenn die Antriebsparameter vorher noch nicht
ausgelesen wurden!

B Wahrend eines Firmware-Updates wird die Kommunikation
zur Leittechnik unterbrochen!

Vorgehensweise:

Stellantrieb | Schnittstelle  DE/EN/CS/PL/ZH/RU 7

v Parameter lesen

Parameter schreiben

Bestelldaten / Ausstattung

Austausch Positionsgeber
Bestellnummer dndern

Echtzeituhr
Werksdaten

Firmware laden...

Abb.: Firmware laden

1. Gegebenenfalls noch die korrekte Schnittstelle einstellen (siehe Kapitel 5.5).

2. Methode des Firmware-Updates auswahlen.

Dazu im Menii ,Stellantrieb” den Menupunkt fiir das Firmware-Update aufrufen:

® Firmware laden“

ECOTROM Einstellungen vergleichen

Endlageneinstellung - Anzeige Potiabweichung

Der Menlpunkt ,Firmware laden® ist zu wéhlen bei ECOTRON sowie bei PROFITRON und
HiMod, wenn das Firmware-Update mittels USB-Kabel erfolgen soll.

=> weiter mit Kapitel 4.1

Y070.339/DE
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Benutzerhandbuch
SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

4.1

Vorgehensweise:

1.
2.

Ansteuerung auf ,ORT" einstellen.

USB-Kabel anschlieRen (siehe Kapitel 2.5):

Firmware laden mit USB-Kabel

a. bei ECOTRON, nach Abschrauben des Elektronikdeckels, an der internen USB-Buchse

(Typ B) auf der Steuerplatine,

b. bei PROFITRON/HiMod, nach Abschrauben der Schutzkappe, an der externen USB-Buchse

(Typ A).
Im Menii ,Stellantrieb” den Befehl
JFirmware laden* aufrufen, Schaltflache
Datei driicken und gewlinschte Firmware
auswabhlen, z.B. 7PR_vxxx.sev fur
PROFITRON- und HiMod-Antriebe, bzw.
7EC_vxxx.sev bei ECOTRON, siehe Abb.

Die gewiinschte Firmware muss sich in
einem Verzeichnis befinden, auf das der
Laptop zugreifen kann!

Im Dialogfenster die Schaltflache Start
driicken (die Start-Schaltflache ist wahrend
der Datenlubertragung gesperrt).

Das Ubertragen der neuen Firmware wird im
Fortschrittsbalken angezeigt.

Die neue Firmware wird automatisch
gestartet, nachdem die Meldung
.Erfolgreich beendet”im Textfenster
erscheint.

Uber die SchlieRen-Schaltflache das
Dialogfenster schlieRen.

USB-Kabel abziehen.

Deckel des Elektronikgehauses anschrauben
bzw. Schutzkappe aufschrauben.

Firmware laden

Bootschalter
[~ mit Bootechalter, ausschiieRlich bei
-5IPOS SECOTRON
-SIFIOS 5 PROFITROMN mit Firmware var 2,53
- tehlender Fimware [erstmaliges Laden)

Firmware hochladen

Datei |wiekte\SIPDT 3 - Steuerbaugruppe’10 Softwareh P - Labor'FPR_W 30416051 0ULI03. sev

FPR_ . zev flir SIPOS SEVEN PROFITROM/Hik od
FEC_wnuw zev fiir SIPOS SEVEN ECOTRON
PR_ws bin fiir SIPOS 5 Flash PROFITRON

s = Yersionsnummer

E

w# Einlezen der Firmware-D ated

w# Yerbindung zum Antrieb herstellen

" Wersion der P im Antrieb einlesen

w# 3.03 26.04.07 -» Hochladen miglich

w® P-Block 1 in Flash-Speicher Libertragen
w# Fuf-Block 2 in Flash-5 peicher Ubertragen
= Pi-Block 3 in Flash-5peicher Libertragen
w# Status Pw-Hochladen im Antrieb

Firmware hochladen: |Erfalgreich beendet

Schlieben

Abb.: Firmware laden USB-Kabel

Nachdem die Firmware in den Antrieb geladen wurde, kénnen die aktuellen Parameter tiber
Stellantrieb => Parameter lesen herunter geladen werden. Die installierte Firmware-Version wird
unter der Registerkarte ,Antriebsinfo” angezeigt.

I ‘

Wird das Laden der Firmware unterbrochen (Stromversorgung des Antriebs wird ausgeschaltet,
USB-Kabel wird abgezogen etc.), wird dies mit rotem Kreuz und Info im Textfenster angezeigt. In
diesem Fall muss das Laden der neuen Firmware-Version durch erneutes Driicken der

Schaltflache Start wiederholt werden!

Seite 14
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5 Menus

| Datei Bearbeiten Ansicht Stellantrieb  Schnittstelle  DE/EN/CS/PL/ZH/RU

51 Datei

Bearbeiten  Ansicht Ste
Offnen...
Speichern
Speichern unter...

Einstellungen STE-Datei...

Drucken...
Seitenansicht

Druckereinrichtung...
ASCI-Konvertierung
1 CAI9AZO0ZAN0L ste

Beenden

Das Menii Datei enthalt die folgenden Befehle:

Offnen Offnet eine auf dem Laptop abgespeicherte Antriebsparameterdatei (*.ste).

Speichern Speichert nach vorgenommener Anderung von Kundenparametern die mit
COM-SIPOS gedffnete/aus dem Antrieb gelesene Antriebsparameterdatei
unter gleichem Namen bzw. entspr. den unter ,Einstellungen STE-Datei*
vorgenommenen Einstellungen im Laptop ab.

Speichern Speichert die gedffnete/aus dem Antrieb gelesene Antriebsparameterdatei
unter unter einem vorgebbaren Dateinamen und Verzeichnis im Laptop ab.
Einstellungen | Dateiname, Anderungshistorie (Erweiterung des Dateinamens mit a, b, ...)
STE-Datei und Ablageort der Antriebsparameterdateien *.ste kdnnen voreingestellt

werden. Es kénnen auch freie Texte, z.B. Anlagenbezeichnung und/oder
Kombinationen aus den vorgeschlagenen Namensgebungen, gewahlt werden.
Im eingetragenen Beispiel setzt sich der Dateiname aus Seriennummer,
Datum und Anlagenkennzeichen zusammen.

Einstellungen STE-Dateien &J
——

STE-D ateiname

™ Stellantriebs-Anlagenkennzeichen [FAKZ$)

™ Seennummer [Fa/MNAE

" Datum ($DATH)

" Unbenanink

+ Freie Testvorgabe [ 2.B. K/ SIPOS 1_$4KZ3)
[$SMRS_$DATS_$4KZ$

D atei liberschreiben

I Dateinamen autamatisch erwetern

“Werzeichnis STE-Dateien

Werzeichhis: |M 45IPOS STE-D ateien
oK Abbrechen |
Drucken Druckt eine Zusammenfassung der Antriebseinstellungen und Diagnosedaten.

Beispiel siehe Kapitel 10.
Seitenansicht | Zeigt eine Voransicht des zu druckenden Dokuments.

Drucker- Wahit den Drucker und Druckeranschluss aus.

einrichtung

ASCII- Speichert die Antriebsparameter in einer Textdatei (*.txt)
Konvertierung | (siehe Kapitel 9).

Letzte Datei Zeigt bis zu 4 zuletzt getffnete Antriebsparameterdateien an (*.ste).
Beenden Beendet COM-SIPOS.

Y070.339/DE Seite 15
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5.2 Bearbeiten

Datei | Bearbeiten Ansicht Stellani

v

Rickgéngig  Strg+Z

Ausschneiden Strg+X
Stell:  Kopieren Strg+C

@ Einfligen Strg+V

Das Menu Bearbeiten enthlt die folgenden Befehle:

Ruckgangig

Macht den letzten Befehl riickgéngig.

Ausschneiden

Loscht Daten aus dem Dokument und verschiebt diese in die
Zwischenablage.

Kopieren Kopiert Daten aus dem Dokument in die Zwischenablage.
Einfligen Fugt Daten aus der Zwischenablage in das Dokument ein.
5.3 Ansicht

Datei Bearbeiten [Ansicht] Stellantrieb  Schn

=5 H @ v Symbolleiste

v | Statusleiste
Stellantriebs-Anlager ' Explorer
T T I

Das Menu Ansicht enthalt die folgenden Befehle:

Symbolleiste

Schaltet die Symbolleiste ein und aus.

Statusleiste

- - - Ausschalten wird nicht empfohlen!
Schaltet die Statusleiste ein und aus.

Explorer

Schaltet den Explorer ein und aus.

Seite 16
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5 Ments

54 Stellantrieb

slal s &

v Parameter lesen

| Antriebsinfo

Amatur
Ein-/Ausgange
Sicherhet

Sonstiges
Software-Funktionen
Feldbus
Drehmomentkurve

Diagnose
| Geratezustand

Stellantriebs-Anlagenkennzeiche

S9AZ00ZA001

Bedienen+Beobachten

Datei Bearbeiten Ansicht | Stellantrieb | Schnittstelle DE/EN/CS/PL/ZH/RU 7

Parameter schreiben
Bestelldaten / Ausstattung

ECOTRON Einstellungen vergleichen
Endlageneinstellung - Anzeige Potiabweichung
Austausch Positionsgeber

Bestellnummer andern

Echtzeituhr

Werksdaten 3

Firmware laden...

Simulation Antriebsausgénge 4

Datenaufzeichnung

Das Menii Stellantrieb enthélt die folgenden Befehle:

Diese Befehle kénnen nicht ausgefiihrt werden, wenn unter Registerkarte ,B+B* (Kapitel 7.9) die
zyklische Datenaktualisierung ,zyklisch akt.” aktiviert wurde!
Die zyklische Datenaktualisierung wird in der Statusleiste mit ,POLLING" angezeigt:

I\/IenUSI(n

Unter Kundenparameter werden all die Parameter verstanden, die Gber das
Display am Antrieb, Gber die Registerkarten des COM-SIPOS PC-
Parametrierprogramms oder uber Feldbus gedndert werden kénnen.

POLCNG [ [T
Parameter Liest die Antriebsparameter vom Antrieb (Kundenparameter, Werksparameter
lesen einschlieBlich Endlageneinstellung und Betriebsdaten) mit COM-SIPOS aus.
Parameter Schreibt die mit COM-SIPOS vorgenommene Anderung von
schreiben Kundenparametern in den Antrieb.

Bestelldaten / | Angezeigt wird die vom Werk Bestelldaten / Ausstatiung i
H Seriennummer
Ausstattung ausgelle_ferte Ausstattung des S e
Stellantriebs. Ureorirs Sor
. . . . L. . RIS e ALTE ‘89002?1500102
Beriicksichtigt sind nachtraglich
freigeschaltete Software-Funktionen, die Be;‘e':dite” e
. . .. esielnummer - -
mit Freischalt-Code aktiviert wurden und
damit elektronisch den Kennbuchstaben e e nieh o
. - Elektrizcher Drehantrieb flir Modulationsbetrieh
an 15. Stelle in der Bestellnummer - schalimoment [Nl 10- 20
andel’n - Flarscharale DIN 150 5210 F10
.. . .. - Endwellenausfiihrung DIM 150 5210: Farm B1
Nachtragliche Veranderungen der - Drebzshhbersich [1/mir 5- 40
Mechanik sowie am elektrischen e e
Anschluss bleiben unberiicksichtigt. - Spindelschitzrohr ohne
Nachriistung einer Feldbusschnittstelle pRnRTRON
. . « .. - Dhne Enweiterung der Elekbronikeinheit
oder des ,non-intrusive“-Positionsgebers | -slungsede
W”.d erkannt Und |m Feld - Rundstecker mit Schraubanschiuss
Zusatzinformationen in roter Schrift P o —
angezeigt, z.B. ,MODBUS RTU 2-kanalig - Unichiefesurg 750
nachgerdistet".  Bluetooth Mo verhanden
0K
Y070.339/DE Seite 17
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5 Menis SIPOS SEVEN: COM-SIPOS
Endlagen- _ Diese Funktion ist hilfreich bei getrennter Aufstellung, wenn keine
einstellung — - Einsicht auf die Anzeige der Elektronikeinheit mdglich ist.
Anzeige ‘ Angezeigt wird die wertmaRige Abweichung des Potentiometers
Poti- ] 4 bei der Endlageneinstellung, ebenso die fiir den Abgleich auf null
abweichung “=l erforderliche Drehrichtung des Zentralrades.

Austausch Der Austausch eines Positionsgebers wird im Dialog unterstiitzt.
Positions- Erforderliche Arbeitsschritte sind vorgegeben:
geb er Austausch Positionsgeber &

1. Daten lesen

-Den PC mit dem Antrieb verbinden und die Positionsgeber -

Daten einlesen

Positionzgeber-D aten lesen
|
Abbrechen
= | Eine erneute Inbetriebsetzung ist nicht erforderlich!

Bestell- Diese Funktion ist passwortgeschiitzt.
nummer []%3 Das Andern einer Bestellnummer darf nur von autorisierten
andern

Personen vorgenommen werden!

Echtzeituhr

Die Echtzeituhr gibt es nur bei PROFITRON und HiMod.
Bei Auslieferung entspricht Datum und Uhrzeit der Zeitzone des Herstellers.

Datum und Uhrzeit kbnnen vom Laptop (Default-Einstellung) tUbernommen
oder individuell durch Eintragungen in den Feldern ,Datum” und ,Uhrzeit"
vorgegeben werden.

Echtzeitubr einstellen __XC

Echtzeituhr Antrieb

Datum und Uhrzeit noch nicht erfasst! Lesen

-

Datum und Uhrzeit
Datum Uhrzeit

23.11.2016 J |n:|9:22: 13 = Setzen

[¥ Datum und Uhrzeit PC in Antrieb iibernehmen

schiiefien

Werksdaten

Schreibt mit dem Befehl ,EEPROM beschreiben” alle Antriebsparameter des
Ursprungs-Antriebs (Kundenparameter, Werksparameter einschlief3lich
Endlageneinstellung und Betriebsdaten wie Motorbetriebsstunden, Anzahl der
Abschaltungen, etc.) in die Ersatzelektronikeinheit.

Diese Funktion ermdglicht nach dem Austausch der Elektronikeinheit ein
einfaches und schnelles Inbetriebnehmen.

Seite 18
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SIPOS SEVEN: COM-SIPOS 5 Meniis
Firmware Die Funktion ,Firmware laden” ermdglicht ein einfaches und schnelles
laden Firmware-Update.

Zudem ist bei PROFITRON/HiMod kein Offnen des Elektronikgehauses
erforderlich.

Die Antriebsparameter im Antrieb bleiben unverandert.

Es erscheint das Dialogfenster zum Speichern der neuen Firmware in den
Antrieb.
| = |

Firmware laden L J

Bioatzchalter
I™ mit Bootschalter, ausschiisflich bei
-SIPOS SECOTROM
-SIPI0S 5 PROFITROM mit Firmyeare wor 2,63
- fehlender Firmware [erstmaliges Laden]

Firmware hochladen
Datei ‘-iekta\SIPm 3 - Stewerbaugrupped 10 Saftware Py - Labor\7PR_Y.304160510ULIO3. sev

7R _wx.sev fir SIPOS SEVEN PROFITROMN /Hitdod
TEC_waxs.sev fur SIPOS SEVEM ECOTRON
PR_vsex.bin flir SIPOS & Flash PROFITRON

Hii = Yersionshummer

e, oo

+ Einlesen der Firmware Datei

w# Werbindung zum Antrieb herstellen

= Wergion der P im Antrish einlesen

s 303 26.04.07 -» Hochladen mioglich

w# Fd-Block 1 in Flash-Speicher Ubertiagen
= Pwi-Block 2 in Flash-5peicher Ubertragen
w# Fi-Block 3 in Flash-Speicher Libertiagen
" Status Pf-Hochladen im Antrieh

Firmware hochladen: |Efolgreich beendet

Schlisben

Vorgehensweise beim Firmware-Update, siehe Kapitel 4.1

Simulation Uberpriifung der Leittechnikschnittstelle, siehe Kapitel 8.

Antriebs-

ausgange

Daten- Speichert in Abstédnden von ca. 1 sec flr eine einstellbare Aufzeichnungs-

aufzeichnung | dauer von 1 bis max. 1000 min den jeweiligen Stellungsistwert mit
zugehdrigem Zwischenkreisstrom und bei angeschlossenem Drehmoment-
messflansch DMF auch das Drehmoment in einer CSV-Datei.

Der Dateiname ,DataLog_Jahr_Monat_Tag_Stunde_Minute" und der
Ablageort der Datei sind vorgegeben.

Datenaufzeichnung

Folgende Werte werden zyklisch vom Antrieb gelesen und in eine Datei gespeichert:
- Stellungsistwert

- Zwischenkreisstrom

- Drehmoment (nur mit DMF)

Datei [ Datalag_YYYY_MM_DD_HH_MM

Ordner |C1 ‘Program Files (x88)\COM-SIPOS

Aufzeichnungsdauer [min] |1 Start

Schiiefien

Aufzeichnung von Daten l3uft

o 0;
0% 100 %

Cancel

I\/IenUsIm
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ISy

55 Schnittstelle

Datei Bearbeiten Ansicht Stellantrieb [Schnittstelle | DE/EN/CS/PL/ZH/RU

E@ @ ’E E @| —COM-PDr‘teln;tellgn .

| Eingestellte Schnittstelle bleibt bis zu einer erneuten Anderung gespeichert!

Das Menu Schnittstelle enthalt folgenden Befehl:

COM-Port Einstellung des Ports, an dem das USB-Kabel am Laptop angeschlossen ist
einstellen oder die Bluetooth-Kommunikation am Laptop, PC oder Programmiergerét
eingerichtet werden soll.

Der COM-Port muss hier ausgewahlt werden (siehe auch unter Start\Geréte
und Drucker\...\Hardware).

Bei Verbindung Uber USB-Kabel wird der erforderliche COM-Port

angezeigt als ,SEVEN USB (COM..)".

COM-Part einstellen lﬂ

Info

Fiir 5IPOS B-Antriebe gilt: ist keine zerelle RS 232-Schnittstelle am Computer vorhanden,
muszs ein USE-Seriell&dapter eingesetzt werden.

COM-Part

ok | Abbrechen

5.6 DE/EN/CS/PL/ZH/RU

Datei Bearbeiten Ansicht Stellantrieb  Schnittstelle [DE"EN;"CS«’PL:"ZHIRU]'

=l 8 v u 2 2 * Deutsch

English

Stellantriebs-Anlagenkennzeichen Antiebsinfo ]Ar Cesky
[ggez00za001 Polski
Stellantriebs-4 274

Im Menii DE/EN/CS/PL/ZH/RU kann die Sprache ausgewahlt werden.

Derzeit werden die Sprachen Deutsch, Englisch, Tschechisch, Polnisch, Chinesisch und Russisch
unterstatzt.

Nach Installation des COM-SIPOS PC-Parametrierprogramms ist die Sprache des Betriebssystems
voreingestellt. Steht die Sprache des Betriebssystems nicht zur Verfligung, wird Englisch
ausgewahlt.

Ggf. Spracheinstellung am Laptop vornehmen:
Start /Systemsteuerung/Alle Systemsteuerungselemente/Region und Sprache.

Die ausgewahlte Sprache bleibt gespeichert.
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SIPOS SEVEN: COM-SIPOS 5 Menis
57 7 (Hilfe)
Datei Bearbeiten Ansicht Stellantriech  Schnittstelle  DE/EN/CS/PL/ZH/RU
=l & . 3‘? ? Benutzerhandbuch SIPOS 5
J_l _I IE g ‘@ J J‘ Benutzerhandbuch SIPOS SEVEN
Stellantriebs-Anlagenkennzeichen  — Antiebsinfo |Armatur| Ein-./‘AusgéngeI & o
[S36z00zA001 | | e
Das Menu ? enthalt die folgenden Befehle:
Benutzer- PDF-Dokument des COM-SIPOS Benutzerhandbuchs.
handbuch ...
Info Zeigt den Stand der installierten COM-SIPOS Version an:
Info Gber COM-SIPOS X
Version 3.13 25.05.2021
Copyright © 2021
by SIPOS Aktorik GmbH
Y070.339/DE Seite 21
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6 Direktbefehle iber Symbole SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

6 Direktbefehle Uber Symbole

sl s & % & s 9

In der Symbolleiste kdnnen mittels der Symbole h&aufig verwendete Befehle mit nur einem
Mausklick direkt ausgefiihrt werden.

L=

Offnet eine auf dem Laptop abgespeicherte Antriebsparameterdatei (*.ste).

< entsprechend fiir ,Datei* =& ,Offnen” >

Speichert nach vorgenommener Anderung von Kundenparametern die mit
COM-SIPOS gedffnete/aus dem Antrieb gelesene Antriebsparameterdatei
unter gleichem Namen bzw. entspr. den unter Men( ,Datei“ mit Befehl

.Einstellungen STE-Datei“ vorgenommenen Einstellungen im Laptop ab.

< entsprechend fir ,Datei“ = ,Speichern“ >

Druckt eine Zusammenfassung der Antriebseinstellungen und Diagnosedaten.
Beispiel, siehe Kapitel 10.

Die Antriebsparameterdatei muss vor dem Ausdruck gedffnet bzw. vom an
COM-SIPOS angeschlossenen Stellantrieb unter Menu ,Stellantrieb” mit
.Parameter lesen" ausgelesen worden sein.

< entsprechend fiur ,Datei“ = ,Drucken” >

Liest die Antriebsparameter vom Antrieb (Kundenparameter, Werksparameter
einschlieBlich Endlageneinstellung und Betriebsdaten) in COM-SIPOS ein.

< entsprechend fur ,Stellantrieb” = ,Parameter lesen” >

Ebl

Schreibt die mit COM-SIPOS vorgenommene Anderung von
Kundenparametern in den Antrieb.

< entsprechend fir ,Stellantrieb” = ,Parameter schreiben” >

Schreibt alle Antriebsparameter des Ursprungs-Antriebs (Kundenparameter,
Werksparameter einschlie3lich Endlageneinstellung und Betriebsdaten) in die
Ersatzelektronikeinheit.

Diese Funktion ermdglicht nach dem Austausch der Elektronikeinheit ein
einfaches und schnelles Inbetriebnehmen.

< entsprechend fir ,Stellantrieb* = ,Werksdaten“ = ,EEPROM beschreiben” >

Zeigt Informationen Uber die vom Werk ausgelieferte Ausstattung des
Stellantriebs, inkl. nachtréglich freigeschalteter Software-Funktionen.

Nachriistung einer Feldbusschnittstelle oder des
~hon-intrusive“-Positionsgebers werden erkannt und angezeigt.

< entsprechend fir ,Stellantrieb” = ,Bestelldaten / Ausstattung” >

Zeigt Informationen zur aktuellen COM-SIPOS Version an.

< entsprechend fur ,?“ = ,Info" >

Seite 22
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7 Registerkarten fur Parameter und
aktuelle Werte

Die Antriebsparameter und aktuellen Werte sind in themenbezogenen Registerkarten dargestellt.
Mit Mausklick auf eine Lasche wird die entsprechende Registerkarte gedffnet.

Aptrighsinfo  Armatur l Ein-.-"Ausgénge] Sicherheit] Sonstiges] SW-Funktionen] Feldbus] M-Kurve] B+B ] Diagnose] Gerétezustand]

Die Parameter kdnnen erst angezeigt werden, wenn die Verbindung zwischen Antrieb und
COM-SIPOS hergestellt (siehe Kapitel 2.5) und die Antriebsparameterdatei in COM-SIPOS
eingelesen wurde (siehe Kapitel 3.1)!

Je nach Verwendungszweck kann es sich hierbei um eine auf dem Laptop gespeicherte und mit
COM-SIPOS gedffnete Antriebsparameterdatei (siehe Kapitel 5.1, Menii ,Datei*, Befehl ,Offnen®)
oder um die aus dem Antrieb gelesene Antriebsparameterdatei handeln (siehe Kapitel 5.4, Meni
LStellantrieb”, Befehl ,,Parameter lesen®)!

Sehr schnell geht die direkte Auswahl der gesuchten Parameter/aktuellen Werte tber die seitlich
angebrachte Explorer-Navigation.

Mit Mausklick auf den gesuchten Themenbereich im Explorer wird die entsprechende Registerkarte
gedffnet und der betreffende Themenbereich gelb hervorgehoben.

Steflantriebs-Anlagenkennzeichen Antriebsinfo  Amatur IEn-/Ausgénge | Sicherhet | Sonstiges | SW-Funktionen | Feldbus | M-Kurve | B+B | Diagnose | Gerdtezustand
S9AZ00ZA001
Stellantriebs-Anlagenkennzeichen 99AZ00ZAN01
(! Antriebsinfo
21 Amatur
E= Schiiefrichtung ZU Schliefirichtung 2U jrechtsdrehend ™
¥ Zusatzgetriebe
B S :
T Zusatzgetriebe
£ Abschaltmoment Getriebeart | Kein Zusatzgetriebe vi Getriebetyp | nicht vorhanden v
2% Endlagenbereiche
2 E Abschaltart im Endlagenbersich Untersetzungsverhéltnis 1] Faktor Aus-/Eingangsmoment |0
£ Bin- :
E =i E::h/x:iange Maximales Ausgangsmoment [Nm] 0 Maximale Eingangsdrehzahl [1/min] |0
! Sonst
Eg & e umub [0 Meldegetriebesinstelung [UfHub] [0.8
- Feldbus
- Drehmomentkurve .
= Drehzahl Betrieb
-1 Bedienen=Beobachten (B+E) e =
[~ Diagnose Drehzahl 2U [yjmin] |20 Drehzahl AUF [1/min] | 14 j
B2 Gerdtezustand
-Drehzahl NOT
Drehzahl NOT ZU [1/min] |20 ﬂ Drehzahl NOT AUF [1jmin] | 14 i
- Abschaltmoment -
winm] [0 = AUF [Mm] |20 =
Endlagenbereiche
Endiagenbereich ZU[ %10 %bis |2 ﬂ Endlagenbereich AUF [ %] o8 ji bis 100 %
Abschaltart im Endlagenbereich
Abschaltart Endlage 2U  |wegabhanaig - Abschaltart Endlage AUF  |wegabhéngig -
Stellantriebs- Das im Antrieb hinterlegte Anlagenkennzeichen des Stellantriebs
Anlagenkennzeichen wird als Zuordnung im Feld tGiber dem Explorer und in den meisten

Registerkarten angezeigt.

War bisher noch kein Anlagenkennzeichen vergeben, kann die
Eintragung im Feld Gber dem Explorer, oder bei geschlossenem
Explorer, in der Registerkarte ,Antriebsinfo“ vorgenommen werden.
Mit ,Parameter schreiben“ im Menu , Stellantrieb* wird das
Anlagenkennzeichen (ibernommen und in allen Registerkarten
angezeigt.
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7.1 Antriebsinfo

Antriebsinfo !Armaturl Ein-/Ausgange i Sicherheit I Sonstiges SW-FunlctionenI Feldbusl M-Kurve i B+B I Diagnosel Geratezustand

|StelIantriebs-nnlagenkennzeiﬁen I 99AZ00ZA001 | | Projekt | |

-Parametersatzerstellung

Datum |2?.U4.2021 Uhrzeit I10:51 COM-SIPOS Version |3.13 Herkunft |PC

— Alllgemein
Bestellnummer ; 35A7521-2CD20-4FC4 Typ | Modulation
Seriennummer | 1234567890129 Maotorgarantie | vorhanden
Ursprungs Seriennummer | 1234567890129 Firmware Version | 3.13 02.03.21

Meldegetrieheeinstellung [U/Hub] | 0 g?:f:;;‘"‘;”d MODBUS d\m‘u-z Kandle

Anzeige der
Feldbusschnittstelle,
wenn vorhanden

Anmerkurjg [max. 60 Zeichen] i—

— SoftwareFurktionen

wegabh. Drehzahleinstellung | nicht freigeschaltet
freigeschaltet = =
stehngreger | - wegabh. frei einstelbare Stelzsiten | nicht freigeschaltet

Prozessregler | freigeschaltet externe analoge Drehzahlvorgabe | nicht freigeschaltet
Split-range-Funktion I nicht freigeschaltet

@ Projekt, Meldegetriebeeinstellung und Anmerkung werden nur in der STE-Datei gespeichert! Micht im Antrieb.

~Info—

/
Stellweg | 16 UsHub Anzeige bei Ausfihrung mit ,non-intrusive“-Positionsgeber.

| Projekt ‘ Projektname ‘

Parametersatzerstellung

Datum Datum des Einlesens der Antriebsparameter (STE-Datei).

Uhrzeit Uhrzeit des Einlesens der Antriebsparameter (STE-Datei).

COM-SIPOS Version Antriebsparameter (STE-Datei) wurden mit dieser COM-SIPOS-
Version eingelesen.

Herkunft Zeigt die Herkunft des aktuellen Datensatzes an:

PC = vom Stellantrieb mit COM-SIPOS ausgelesene
Daten.

USB-Stick = vom Stellantrieb auf USB-Stick gespeicherte
Daten.
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7 Registerkarten fur Parameter und aktuelle Werte

Allgemein

Bestellnummer

Bestellnummer des Antriebs.

Typ

Betriebsart des Stellantriebs:
AUF-ZU, Positionierung, Modulation oder permanente
Modulation.

Seriennummer

13-stellige Nummer der Elektronikeinheit zur werksseitigen
Dokumentation des Antriebs.

Motorgarantie

~vorhanden“ bzw. ,nicht vorhanden”.

Ursprungs-Seriennummer

13-stellige Nummer der urspriinglich ausgelieferten
Elektronikeinheit (nur relevant bei Austausch). Bei Auslieferung
eines Stellantriebs sind Seriennummer und Ursprungs-
Seriennummer identisch.

Firmware Version

Versionsnummer der Firmware
(z.B. 3.04 10.05.16 =» Version 3.04 vom 10.05.2016).

Meldegetriebeeinstellung
[U/Hub]

Hier kann der Bediener nach erfolgreicher Inbetriebnahme die
Einstellung des Meldegetriebes zu Dokumentationszwecken
eingeben.

[max. 60 Zeichen]

Stellweg Bei Ausflhrung mit ,non-intrusive“-Positionsgeber wird der exakte
[U/Hub] Stellweg angezeigt.
Anmerkung Der Bediener kann eine Anmerkung eingeben.

Es kénnen max. 60 Zeichen eingegeben werden.

Software-Funktionen

Stellungsregler

Prozessregler

wegabh.
Drehzahleinstellung

wegabh. frei einstellbare
Stellzeiten

externe analoge
Drehzahlvorgabe

Split-range-Funktion

Jreigeschaltet” bzw. ,nicht freigeschaltet”.

HiMod mit Freischalt-Code nachtraglich am Gerat selbst
freigeschaltet werden!
Manche Funktionen bedingen zusatzliche Hardware-

ugD Jede Software-Funktion kann bei PROFITRON und
Optionen, z.B. 2. Analogeingang!
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2

7.2 Armatur

B Die ECOTRON-Ausflihrung hat keine ,Drehzahl NOT* und es kénnen auch keine
unterschiedlichen Drehzahlen fiir Verfahren in ZU- und AUF-Richtung eingestellt werden!
Die unter ,Drehzahl ZU" eingestellte Drehzahl gilt auch fiir Verfahren in Richtung AUF.

B Beim Schwenkantrieb 2SG?7 ist das Abschaltmoment nicht verédnderbar, beim Schwenkantrieb
2SQ7 ist das Abschaltmoment nicht iber Parameter veranderbar!

B Ein Zusatzgetriebe kann nur bei PROFITRON-/HiMod-Ausfiihrung erfasst werden
(nicht bei 2SG7 und 2SQ7)!

Artriebsinfo  Amatur | Ein-/Ausgange I Sicherheit I Sonstiges I SW-Funktionen I Feldbus I M-Kurve I B+B | Diagnose | Geratezustand i

Stellantriebs-Anlagenkennzeichen l S9AZ00ZAD01 ‘
Schliefrichtung ZU |rechtsdrehend j
—Zusatzgetriehe
Getriebeart | Kein Zusatzgetriebe j Getriebetyp | nicht vorhanden ;‘
Untersetzungsverhalinis IU Faktor Aus-/Eingangsmoment ID
Maximales Ausgangsmoment [Mm] I 0 Maximale Eingangsdrehzahl [1/min] |0

UfHub IU Meldegetriebeeinstellung [U/Hub] |D.8

—Drehzahl Betrieb

Drehzahl ZU [1/min] |20 j Drehzahl AUF [1/min] | 14 j
—Drehzahl NOT
Drehzahi NOT 2U [yjmic] |20 = Drehzahi NOT AUF [ymi]  [14 =
—Abschaltmoment
ZU [Mm] IZO 'I ALF [Nm ] Izo vi
-Endlagenbereiche
Endlagenbereich ZU [ %] 0 % bis |2 j Endlagenbereich AUF [ %] |98 j bis 100 %%
— Abschaltart im Endlagenbereich
Abschaltart Endlage ZU Iwegabhéngig ;j Abschaltart Endlage AUF Iwegabhéngig ;’
SchlieRrichtung ZU Jrechtsdrehend” oder ,linksdrehend” (nicht bei 2SQ7).

n:.g Wird dieser Parameter geandert und gespeichert, muss
eine neue Endlageneinstellung des Antriebs
durchgefiihrt werden!
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Zusatzgetriebe

physikalischen GréRen dieser Kombination aus Stellantrieb und Zusatzgetriebe, z.B. mit
Stellgeschwindigkeit [mm/min] und Abschaltkraft [kN] bei Anbau einer Lineareinheit!
Die Armatur betreffenden, neuen Parameterwerte werden auch am Display des

[@3 ‘ Nach der Eingabe eines Zusatzgetriebes rechnet die Stellantriebssoftware mit den

Stellantriebs angezeigt!

Getriebeart

e Kein Zusatzgetriebe

e Drehgetriebe
e Schwenkgetriebe

e Lineareinheit

Es ist kein Zusatzgetriebe montiert bzw. ein am Stellantrieb
montiertes Zusatzgetriebe soll in der Stellantriebssoftware
unbericksichtigt bleiben.

Auswahl der Getriebeart, die von der Stellantriebssoftware
bertcksichtigt werden soll.

Getriebetyp
e Benutzerdefiniert

e GS ...

2SP78..

LBenutzerdefiniert" ist zu wéhlen, wenn das angebaute
Zusatzgetriebe in der Auswahl an Getriebetypen nicht enthalten ist.

Auswabhl aus bekannten, bereits vordefinierten Getriebetypen, die
grundsatzlich fir den Stellantrieb als Anbau moglich sind.

Die folgenden 4 Anzeigefelder zeigen die Getriebedaten des bekannten, bereits vordefinierten
Getriebetyps an (nicht &nderbar) bzw. miissen bei benutzerdefiniertem Getriebetyp hier

eingegeben werden:

Untersetzungsverhaltnis

bzw.

Spindelsteigung [mm]

Das Untersetzungsverhaltnis ist das Verhaltnis der Drehzahl am
Getriebeeingang zur Drehzahl am Getriebeausgang.

Einstellbar sind beim
- Drehgetriebe: 1,0 bis 100,
- Schwenkgetriebe: 1 bis 10000.

Bei Lineareinheiten kann die Spindelsteigung [mm] von 1 bis 100
eingestellt werden.

Faktor Aus-

/Eingangsmoment
bzw.

Faktor Aus-/Eingangskraft

Der Faktor ,Aus-/Eingangs..." beschreibt um wieviel das
Drehmoment bzw. die Kraft am Getriebeausgang groRRer ist
gegentber dem Drehmoment bzw. der Kraft am Getriebeeingang.

Einstellbar sind beim
- Drehgetriebe: 0,1 bis 500,
- Schwenkgetriebe: 1,0 bis 5000,
- Lineareinheit: 1,0 bis 100.

Maximales

Ausgangsmoment [Nm]
bzw.

Maximale
Ausgangskraft [kN]

Maximal zulassiges Drehmoment bzw. Kraft mit der das
Zusatzgetriebe belastet werden darf.

Einstellbar sind beim
- Drehgetriebe (Nm): 1 bis 50000,
- Schwenkgetriebe (Nm): 10 bis 500000,
- Lineareinheit (kN): 1 bis 1000.

Maximale
Eingangsdrehzahl [1/min]

Maximal zulassige Eingangsdrehzahl am Zusatzgetriebe.

Y070.339/DE
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Die folgenden 2 Anzeigefelder
und werden auch nicht angeze

sind bei Ausflihrung mit ,,non-intrusive“-Positionsgeber nicht relevant
igt:

U/Hub

bzw.

Stellwinkel [°]

bzw.

Hub [mm]

Armatur bezogene Angabe, die den Stellweg von AUF nach ZU
beschreibt.

Einstellbar sind beim
- Drehgetriebe (U/Hub): 0,1 bis 9900,
- Schwenkgetriebe (°): 1 bis 360,
- Lineareinheit (mm): 1 bis 10000.

Meldegetriebeeinstellung
[U/Hub]

Mit Eingabe eines Zusatzgetriebes wird die Angabe der
Meldegetriebeeinstellung auf null gesetzt, ebenso, wenn
nachtraglich der Wert fur U/Hub, Stellwinkel bzw. Hub geandert
wurde.

der Stellantriebssoftware berechnet werden.
Erst nach dem Befehl ,Parameter schreiben* wird die

n@ Die erforderliche Meldegetriebeeinstellung kann nur von
erforderliche Meldegetriebeeinstellung angezeigt!

Drehzahl Betrieb

Drehzahl ZU
[1/min] / [s/90°]

Drehzahl AUF
[1/min] / [s/90°]

Innerhalb eines typabhangigen Drehzahlbereiches (2SA7) bzw.
Stellzeitbereiches (2SG7 und 2SQ7) einstellbar (siehe Typenschild
des Antriebs).

Drehzahl NOT

Drehzahl NOT ZU

NOT-Drehzahl (2SA7) bzw. NOT-Stellzeit (2SG7 und 2SQ7)

[1/min] / [s/90°] in Richtung ZU.
Drehzahl NOT AUF NOT-Drehzahl (2SA7) bzw. NOT-Stellzeit (2SG7 und 2SQ7)
[1/min] / [s/90°] in Richtung AUF.

Abschaltmoment

ZU [Nm]

AUF [Nm]

Abschaltmoment in 10 %-Schritten von Mmax. einstellbar:
2SA70/2SA73: Mmin. = 30 % Mmax.
2SA75/2SA78: Mmin. = 50 % Mmax.

Endlagenbereiche

Endlagenbereich ZU
[%]

Endlagenbereich AUF
[%]

Innerhalb des Endlagenbereichs wird die Drehzahl auf eine
vorbestimmte (langsame) Endlagendrehzahl eingestellt. Bei
drehmomentabhéngiger Abschaltung innerhalb des
Endlagenbereiches signalisiert ein Auslésen des Drehmoments
eine glltige drehmomentabhéangige Abschaltung — auBerhalb
dieses Bereichs wird ein Fehler gemeldet.

Abschaltart im Endlagenb

ereich

Abschaltart Endlage ZU

Abschaltart Endlage AUF

~wegabhéngig" oder ,drehmomentabhangig".

@ Wird dieser Parameter geandert und gespeichert, muss
eine neue Endlageneinstellung des Antriebs
durchgefiihrt werden!

Anzeige bei
- Drehgetriebe:
- Schwenkgetriebe:
- Lineareinheit:

Bei parametriertem Zusatzgetriebe werden dessen physikalischen Gré3en angezeigt!

Drehzahl [1/min] und Abschaltmoment [Nm],
Stellzeit [s/90°] und Abschaltmoment [Nm],
Stellgeschwindigkeit [mm/min] und Abschaltkraft [kN].
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7.3 Ein-/Ausgénge

Bei der ECOTRON-Ausfiihrung kann nur das ,Meldungsset” und die ,Ansteuerung FERN*

geandert werden!

Antriebsinfo ] Amatur  Ein-/Ausgange ]Sicherhe'rt ] Sonstiges | SW-Funktionen ] Feldbus ] M-Kurve ] B+B ] Diagnose ] Geratezustand ]

- 1 Bindrausgange -

stellantriebs-Anlagenkennzeichen ] 99AZ00ZAN01 Melduna; Pegel:
Ausgang L [Endlage AUF s+
S e Ausgang 2 ]Endlage U ‘:j ]AS L]
Bin&reingénge j—‘_‘:‘i AS = Arbeitsstrom |
l,qs v] MOT-Eingang (a5 - |
(AUF, ZU, STOPP, Mode) RS = Ruhestrom Ausgang 3 ]Moment ALF erreicht LJ iRS :J
Mode-Eingang [Keine Funktion = Ausgang 4 |Moment ZU erreicht rlRrs ]
Ansteuerung FERN 1Ana|og: Stellungsregler AE1 _ﬁ Ausgang 5 JSbﬁfUHQ LJ lRS ._'J
Alternative [ :
Ansteuerung 1n|cht aktiv _:_1 Ausgang & IUor Ort _:_j jAS .:.J
I Ausgang 7 ]Blinker ‘1] jAS :_]
Ausgang 8 IWarnung Motortemp. :_j iRS _!_|

Analogeingang 1 (AE1)

Bereich: Kennlinie:
4 - 20ma _:J ]steigend LJ

—Analogeingang 2 (AEZ)

Bereich: Kennlinie:
nicht vorhanden_:‘_J |r|icht \rorhand_f_J

~Grenzen Leitungsbruch Analogeingdnge

Untere Grenze [ma] [3.5  —
| el e

Anpassung Armaturen-Durchflusskennlinie -

Obere Grenze [ma] | 21 j

AS = Arbeitsstrom ; RS = Ruhestrom

Meldungsset: _J _| _J _J

[~ Einstellung festhalten
Zwischenkontakte -
ZU[%] 0 %bis |0 j AUF [%] | 100 ::jbism

|~ Analogausgang 1 (AA1)
Ausgangsgralie: Bereich: Kennlinie;
iSteIIungs—Istu\'ert _:J ]4 - 20 mA _VJ ]steigend _:]

 Analogausgang 2 (AAZ)

Ventil-Kennlinienanpassung: Riickmeldung: Ausgangsgrobe: Bereich: Kennlinie:
Ohne - Armaturenposition j lnicht vorhanden _"__J ]nicht vorhanden :_] ]nicht vorhand_:_]

Binareingange
(AUF, ZU, STOPP, Mode)

NOT-Eingang

Der Pegel fur die Binareingange kann wie folgt eingestellt
werden:

AS (Arbeitsstrom) = 24/48 VV DC (high aktiv)
RS (Ruhestrom) =0V DC (low aktiv).

Der Pegel fur NOT-Eingang kann getrennt eingestellt
werden.

Mode-Eingang
¢ Keine Funktion
e Umschaltsperre ORT/FERN

o Motorbetrieb aktivieren

e Freigabe ORT

Der Binareingang ,Mode* wird nicht genutzt.

Signal von der Leitstelle verhindert ein Umschalten der
Ansteuerung am Antrieb zwischen FERN und ORT.
Signal = aktiv: Umschaltung gesperrt.

Signal = nicht aktiv: Umschaltung méglich.

Von der Leitstelle kann das elektrische Verfahren des
Antriebs ermdglicht oder gesperrt werden (Motorsperre).
Signal = high (24/48 V): Antrieb ist verfahrbar.
Signal = low (0 V): Antrieb ist nicht betriebsbereit.

Von der Leitstelle kann die Bedienung am Antrieb
freigegeben oder eingeschrankt werden.

Signal = aktiv: Bedienung moglich.

Signal = nicht aktiv: Nur Beobachten mdglich.
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Ansteuerung FERN

Binar: Dauerkontakt
Binar: Impulskontakt

Binar: Proportionalfahrt

Analog: Stellungsregler AE1
Analog: Stellungsregler AE2
Analog: Prozessregler AE1
Analog: Prozessregler AE2

Intern: Prozessregler
Festsollwert

Intern: Zeitsteuerung

Feldbus: Dauerkontakt
Feldbus: Proportionalfahrt
Feldbus: Stellungsregler
Feldbus: Prozessregler

Mdgliche Ansteuerarten:

Dauerkontaktgabe mit AUF- und ZU-Befehlen.

Impulskontaktgabe mit AUF-, ZU- und STOPP-Befehlen.
Impulskontakt Uber Ansteuerung FERN ist nur

mdglich, wenn die alternative Ansteuerung ,nicht
aktiv* ist!

Positionsénderung proportional zur Impulslange:

Positionsédnderung [%] = E{%&E x 100 %

Die Einstellung der Laufzeit wird in Registerkarte
~Sonstiges” vorgenommen.

Stellungsregler mit Sollwert Giber analogen Eingang AE1.
Stellungsregler mit Sollwert Giber analogen Eingang AE2.
Prozessregler mit Sollwert Giber analogen Eingang AE1.
Prozessregler mit Sollwert Giber analogen Eingang AE2.
Prozessregler mit festem Sollwert.

Ansteuerung des Antriebs zu vorgegebenen Zeitpunkten.
Hier kdnnen bis zu 10 Schaltpunkte parametriert werden.
Uhrzeit: Stunde und Minute

Fahrbefehl: Deaktiviert, ZU, AUF

Dauerkontaktgabe Uber Feldbus mit AUF- und ZU-Befehlen.
Beschreibung, siehe ,Binér: Proportionalfahrt®.
Stellungsregler mit Sollwert Gber Feldbus.

Prozessregler mit Sollwert Uber Feldbus.

Alternative Ansteuerung
(STOPP-Signal aktiv)

nicht aktiv

Binar: Dauerkontakt

Binar: Proportionalfahrt
Analog: Stellungsregler AE1
Analog: Stellungsregler AE2
Analog: Prozessregler AE1
Analog: Prozessregler AE2

Intern: Prozessregler
Festsollwert

Intern: Zeitsteuerung
Feldbus: Dauerkontakt
Feldbus: Proportionalfahrt
Feldbus: Stellungsregler
Feldbus: Prozessregler

Mdgliche zweite Ansteuerart:

Die Uber den Parameter ,,Ansteuerung FERN" gewéahlte
Ansteuerart ist aktiv, unabhéngig vom STOPP-Signal.
Binares STOPP-Signal ist aktiv und

Parameter ,Ansteuerung FERN" ist nicht auf

~Binar: Impulskontakt* eingestellt:

Die hier Uber den Parameter ,Alternative Ansteuerung”
wahlbare Ansteuerart ist aktiv.
Binares STOPP-Signal ist nicht aktiv:

Die Uber den Parameter ,Ansteuerung FERN" gewahlte
Ansteuerart ist aktiv.
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Analogeingang 1 (AE1)
Je nach Anwendung und aktivierter Software-Funktion, kann dieser Analogeingang z.B. fiir den
Stellungssollwert, externe analoge Drehzahlvorgabe oder fir Prozesssollwert verwendet werden.

Fur die Ansteuerarten ,Intern: Prozessregler Festsollwert” und ,Feldbus: Prozessregler kann ein
Prozessregler nachtraglich freigeschaltet werden, auch wenn der Antrieb keine zuséatzliche
Analogbaugruppe (AE2 + AA2) hat.

In diesem Fall ist der Prozessistwert am Analogeingang 1 anzuschliel3en!

Bereich:

e 4—20 mA Leitungsbrucherkennung mdoglich (live zero).

e 0-20mMA Leitungsbrucherkennung nicht méglich (dead zero).
Kennlinie:

e steigend 20 mA entspricht 100 % AUF.

o fallend 20 mA entspricht 0 % AUF.

Analogeingang 2 (AE2)

Je nach Anwendung und aktivierter Software-Funktion, kann dieser Analogeingang z.B. als
Eingang fur den Prozessistwert verwendet werden.

Bereich:

e 4—20 mA Leitungsbrucherkennung mdoglich (live zero).

e 0-20mMA Leitungsbrucherkennung nicht méglich (dead zero).
Kennlinie:

e steigend 20 mA entspricht 100 %.

o fallend 20 mA entspricht 0 %.

Grenzen Leitungsbruch Analogeingange

Leitungsbrucherkennung ist nur bei analogem Stromsignal 4 — 20 mA mdglich.
Ohne Anpassung wird Leitungsbruch erkannt, wenn das Stromsignal auf3erhalb des Bereichs von
3,6 — 21 mA liegt.

Untere Grenze (mA) Mégliche Einstellung fiir die untere Grenze: 0 bis 3,6 mA.
Standardeinstellung ist 3,6 mA.

Obere Grenze (mA) Mégliche Einstellung fiir die obere Grenze: 20 bis 22 mA.
Standardeinstellung ist 21 mA.

Anpassung Armaturen-Durchflusskennlinie

Diese Funktion steht nur bei Stellungsregler mit eingestellter Ansteuerungsart ,Analog: Stellungsregler AE.“
oder ,Feldbus: Stellungsregler” zur Verfligung! Die Kennlinienanpassung ist nur méglich mit einer der
beiden fest hinterlegten Armaturenkennlinien ,Gleichprozentig” bzw. ,Schnelles Offnen®!

Ventil-Kennlinienanpassung

e Ohne Standard-Sollwertverlauf.
 Gleichprozentig Exponentielle Erh6hung des Durchflusses mit dem 109
Stellweg.

Durchfluss

Gleiche relative Anderungen der Stellung ergeben
gleiche prozentuale Anderungen des Durchflusses.

[

. Position 10011
¢ Schnelles Offnen Von der ZU-Position aus groRe Anderung des b
Durchflusses fiir kleine Anderung der Stellung. Die
Anderung des Durchflusses pro Stellungséanderung

reduziert sich nichtlinear in Richtung AUF.

Durchfluss

=3

Position 0]

Ruckmeldung Wurde beim Parameter ,Ventil-Kennlinienanpassung* auf
»Gleichprozentig“ oder ,Schnelles Offnen” parametriert, kann hier der
Istwert entsprechend angepasst werden:

e Armaturenposition Der an die Leittechnik zuriickgemeldete Istwert entspricht der Stellung
der Armatur.
e Durchfluss Der an die Leittechnik zuriickgemeldete Istwert entspricht dem

Durchfluss [%)] fiir die hinterlegte Armaturenkennlinie.
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Binarausgange
Die Meldeausgange ,Ausgang 1" bis ,Ausgang 8" kbnnen wie folgt eingestellt werden:

Meldung:

9119/ 3||aNe pun Jaldwered inj ualiexialsiboay I\l

e Nicht verwendet

e Endlage ZU

o Endlage AUF

e Moment ZU erreicht
o Moment AUF erreicht

e Moment ZU/AUF
erreicht

e Stérung
o Blinker

o Betriebsbereit

e Betriebsbereit + FERN
e Vor Ort

e Zwischenkontakt ZU

e Zwischenkontakt AUF

e Stbrung Motortemp.

e Warnung Motortemp.
e Stdrung ext. Spannung
e Wartung

o Laufanzeige ZU

o Laufanzeige AUF

o Laufanzeige AUF/ZU
o Blinker + Endlage ZU

o Blinker + Endlage AUF

* Wegende ZU
o Wegende AUF

Meldeausgang wird nicht verwendet.

Das Signal ist aktiv, wenn:

der Antrieb in ZU-Endlage abgeschaltet hat.

der Antrieb in AUF-Endlage abgeschaltet hat.

der Antrieb in ZU-Richtung drehmomentabhéangig abgeschaltet hat.

der Antrieb in AUF-Richtung drehmomentabhéngig abgeschaltet
hat.

der Antrieb in ZU- oder AUF-Richtung drehmomentabhéngig
abgeschaltet hat.
eine Stodrung vorliegt.

der Antrieb verfahrt.
Wahrend des Verfahrens wechselt das Signal zwischen ,high* und
Jow" Zustand im Takt von 2 sec.

der Antrieb verfahren werden kann.

der Antrieb von FERN verfahren werden kann.

der Antrieb sich in Stellung ,Vor-Ort-Verfahren“ befindet.

die Antriebsposition sich im Bereich von 0 % bis zur im Parameter
LZwischenkontakte ZU [%)] 0 % bis" eingestellten Position befindet.

die Antriebsposition sich im Bereich von der im Parameter
LZwischenkontakte AUF [ ]“ eingestellten Position bis 100 %
befindet.

die max. Motortemperatur iberschritten ist.

die Motorwarntemperatur Gberschritten ist (nicht bei 2SG7).

Uber- oder Unterspannung erreicht ist bzw. bei Spannungsausfall.
eine der Wartungsgrenzen Uberschritten ist.

der Antrieb in Richtung ZU verfahrt.

der Antrieb in Richtung AUF verfahrt.

der Antrieb in Richtung AUF oder ZU lauft.

der Antrieb in Richtung ZU verfahrt und, wenn der Antrieb in
ZU-Endlage abgeschaltet hat.

Wahrend des Verfahrens wechselt das Signal zwischen ,high* und
Jow" Zustand im Takt von 2 sec.

der Antrieb in Richtung AUF verfahrt und, wenn der Antrieb in
AUF-Endlage abgeschaltet hat.

Wahrend des Verfahrens wechselt das Signal zwischen ,high* und
JJow" Zustand im Takt von 2 sec.

bei wegabhangiger Abschaltung Position 0 %, bzw.

100 % erreicht ist, bzw.

bei drehmomentabhéangigerer Abschaltung innerhalb des
jeweiligen Endlagenbereichs.

Pegel:

e AS
¢ RS

AS (Arbeitsstrom), d.h. 24/48 V: aktiv.
RS (Ruhestrom), d.h. 0 V: aktiv.
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Meldungsset: Beim ECOTRON kann zwischen 4 verschiedenen Meldungssets

mit jeweils 5 fest eingerichtete Meldungen ausgewahlt werden.
Der fiir jede Meldung vorgegebene Pegel AS (Arbeitsstrom, d.h.
24/48 V: aktiv) bzw. RS (Ruhestrom, d.h. 0 V: aktiv) kann nicht
veréandert werden.

Meldungen und Pegel werden unter ,Ausgang 1“ bis ,Ausgang 5"
angezeigt:

1] 2] 2 1] : 2 3 4
¢ Wegende AUF AS |Endlage AUF AS [Endlage AUF AS |Wegende AUF AS
Wegende ZU AS |Endlage ZU AS |Endlage ZU AS |Wegende ZU AS
Moment ZUIAUF rs |giinker AS |stérung Rs |Bgimensbereit+  ag
Ezgi:\e‘bsbereiu AS Eéthi'e\:lbsbereiH As |vor ort AS (’\ellr?gifh?AUF RS
Motoriomp: B |etoramp RS |wotortemps RS |omaint RS

* bei 2SG7 ,Stérung Motortemp.*

Einstellung festhalten
o [1 Parametrierung der Meldeausgange kann geéandert werden.

| Eingestellte Parametrierung der Meldeausgénge wird bis zum
SchlielRen des COM-SIPOS PC-Parametrierprogramms oder
Deaktivieren festgehalten.

Damit bleibt beim ,Parameter lesen“ eines anderen Antriebs
dessen Parametrierung der Meldeausgénge unbertcksichtigt und
die festgehaltene Parametrierung wird ibernommen.

Zwischenkontakte

ZU [%] 0 % bis Das Signal ,Zwischenkontakt ZU” ist im Bereich zwischen 0 % bis

zum eingestellten Wert aktiv.

AUF [%] ... bis 100 % Das Signal ,Zwischenkontakt AUF” ist im Bereich vom eingestellten

Wert bis 100 % aktiv.

Analogausgang 1 (AA1l)
Je nach Anwendung und aktivierter Software-Funktion, kann dieser Analogausgang z.B. fur den
Stellungs-Istwert oder fur Prozess-Istwert (wenn Prozessregler aktiv ist) verwendet werden.

Registerkarten fur Parameter und aktuelle Wertel\j

AusgangsgroRe:

o Stellungs-Istwert
Bereich:

e 4—20 mA Leitungsbrucherkennung mdoglich (live zero).

e 0-20mMA Leitungsbrucherkennung nicht méglich (dead zero).
Kennlinie:

e steigend 0 % = 0/4 mA, 100 % = 20 mA.

o fallend 0 % =20 mA, 100 % = 0/4 mA.

Analogausgang 2 (AA2)

Je nach Anwendung und aktivierter Software-Funktion, kann dieser Analogausgang z.B. als
Ausgang fir den Prozess-Istwert verwendet werden.

AusgangsgroRle:

o Prozess-Istwert
Bereich:

e 4—-20mA Leitungsbrucherkennung mdglich (live zero).

e 0—-20mA Leitungsbrucherkennung nicht méglich (dead zero).
Kennlinie:

e steigend 0 % = 0/4 mA, 100 % = 20 mA.

o fallend 0 % =20 mA, 100 % = 0/4 mA.

Y070.339/DE
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7.4 Sicherheit

Antriebsinfo ] AlTnaturl Ein-/Ausgange  Sicherheit lSonstiges ] SW-Funklionen] Feldbus] M-Kunre] B+B ] Diagnose | Geratezustand

Stellantriebs-Anlagenkennzeichen |

Motorwarnung bei [ °C ] 135 :II (max. 155 °C)

Motaorschutz Ein

Motorheizung  |Aus

Wartungsintervalle fiir Armatur
Schaltspiele

i |
10000000 =

S9AZ00ZA001

Fehler Ansteuerquelle  |Stellung halten -
NCOT-Position [ % ] i} j

DichtschlieBen  |Ein -

2 Blockade dberwinden,
Anzahl Versuche ! ud
drehmomentabh&ngige Betriebstunden
10000 =1 2500 -1
=1 =1

Motorwarnung bei [°C]
(max. 155 °C)

Grenztemperatur fir die Meldung ,Warnung Motortemperatur®
(nicht bei 2SG7).

Motorschutz

Zeigt an, ob der Motorschutz aktiv oder nicht aktiv ist
(nicht bei 2SG7).

@3 Der Motorschutz kann nur bei PROFITRON/HiMod und
nur Uber den Drive Controller am Antrieb ausgeschaltet
werden!

Motorheizung

Hier kann die Motorheizung aktiviert werden, wodurch
gewabhrleistet wird, dass die durchschnittliche Motortemperatur ca.
5 °C Uber der Umgebungstemperatur liegt und so die Kondensation
vermieden wird.

Die Motorheizung wird bei Einsatz des Antriebs unter
stark wechselnden klimatischen Bedingungen
empfohlen!

Fehler Ansteuerquelle

o Stellung halten

o NOT-Position anfahren
e Prozess-Istwert halten
o Festsollwert anfahren

e Letzten Befehl
ausfiihren

Hier kann die Reaktion auf einen Leitungsbruch programmiert
werden.

Alle Eingange der aktuellen Fern-Ansteuerungsquelle (analog oder
Feldbus) werden Giberwacht.

Mégliche Einstellungen sind:

In der aktuellen Position bleiben.

Selbststandiges anfahren zur parametrierten NOT-Position.

Der aktuelle Prozess-Istwert wird gehalten (nur mit Prozessregler).
Der Prozess-Festsollwert wird angefahren und gehalten (nur mit
Prozessregler).

Letzter Befehl wird ausgefihrt.

Diese Einstellung ist nur bei Ansteuerung tiber Feldbus sinnvoll.

NOT-Position [%]

Bei Anliegen des Notbefehls oder bei Erkennen von Leitungsbruch
und Parametrierung des Parameters ,Fehler Ansteuerquelle” auf
NOT-Position anfahren“ wird die hier parametrierte Position
selbstandig angefahren.
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Dichtschliel3en Liegt innerhalb eines Endlagenbereiches der Stellbefehl in
Richtung dieser Endlage an, so bleibt der interne Fahrbefehl
anstehen, bis die drehmomentabhé&ngige Abschaltung erfolgt bzw.
bis ein Stellbefehl in Gegenrichtung erfolgt ist.

Die Funktion ,DichtschlieRen” bedingt als gewahlte Abschaltart
~drehmomentabhangige Abschaltung”.

u@ Bei Verwendung des internen Stellungsreglers
.- Stellungsregler ...“ oder Prozessreglers
.- Prozessregler ...“ wird auch bei eingestellter
~wegabhédngige Abschaltung®, &hnlich wie beim
Dichtschlie3en, der Ansteuerimpuls bis zum Erreichen
der Endlage (0 %/100 %) verlangert!

Blockade iiberwinden, Automatisches erneutes Anfahren (max. 5x) bei Blockade
Anzahl Versuche auRRerhalb der Endlagenbereiche, 0 — 5 einstellbar, 0 = kein
erneutes Anfahren.

Wartungsintervalle fur Armatur

Die Wartungsgrenzwerte (Wartungsintervalle) haben nichts mit der Wartung des Antriebs zu tun
und sind lediglich fur die Wartungsplanung der Armatur gedacht!

Schaltspiele Hier kbnnen Wartungsintervalle eingestellt werden, bei denen der
Antrieb das Signal “Wartung" auslost.

Intervalle kénnen fiir ,Schaltspiele” und/oder
.drehmomentabhangige Abschaltungen*“ und/oder
Betriebsstunden Motor ,Betriebsstunden Motor* eingestellt werden.

drehmomentabhéngige
Abschaltungen

Y070.339/DE Seite 35

Registerkarten fur Parameter und aktuelle Wertel\j



91I9/\ 3||aNe pun Jalawered inj ualiexialsibay I\l

Benutzerhandbuch

7 Registerkarten fur Parameter und aktuelle Werte SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

7.5 Sonstiges

Antriebsinfo ] .NTnatur] Ein-/Ausgange ] Sicherheit Sonstiges SW—Funktionen] Feldbus] M-Kur\re] B+B ] Diagnose | Geratezustand

Stellantriebs-Anlagenkennzeichen J

SSAZ00ZA001

Kundenvariante

Displaysprache |deutsch ¥ | Display-Crientierung |0% vi' -
RerE e . Kundenvariante |0 j

Standby-Anzeige ]5tandard
Selbsthalt-Funktion Jakti\.' -

[~ Motor
Bremskraft [%] |0 ﬂ

— Adaptionsgrenzen Stellungsregler -

Standby-Zeit
= 10
LJ [min] Kundenparameter 1 |0 Kundenparameter 2 | 0

Kundenparameter 3 | Kundenparameter 4 | 0
Sperialparameter
= Begrenzung ZK-Spannung |Ein V]

i 0.5
Hochlaufzeit [s] =

Laufzeitiberwachung  |Ein X 1

= g ~ Konnektivitst

" 0.2 B | Totzone max. [%] | 2.5 laz2]
| HECELES =1 | Bluetooth |aktiv -
Proportionalfahrt USE |aktiv -

Laufzeit fur Propertionalfahrt: |Autom, Ermittung -
Drehmomentmessflansch
Ermittelt zU [s] |0 Ermittelt AUF [s] | 0
Anschluss |nicht\r0rhanden LJ
| 2 |

i &0 i 60
; Benutzerdefiniert ZU [s] =l Benutzerdefiniert AUF [s] =l

Meldung Netzspannungsstérung

Verzogerungszeit [s] | 6 j‘l

Getrennte Aufstellung

[~ Leitungslénge arésser als 10 m und Anschluss iiber LC-Filter

—Endlagen-Drehzahl 1 Leittechnik-akzeptanzzeit

]Normal ﬂ

i 25.5 =]
Akzeptanzzeit [s] =

Displaysprache

| Sprache der Texte auf dem Display des Antriebs.

Display-Orientierung
e Q°

90° rechts

e 180°

e 90° links

Je nach Einbaulage ist fur eine leichtere Lesbarkeit des Displays
eine Drehung der Displayanzeige moglich.
Standard ist 0°.

Standby-Anzeige

e Standard
e Position

e Position+Fillung
Position+Balken+Status

Schnellumschaltung ORT

Wird der Drive Controller die eingestellte Standby-Zeit lang nicht
betétigt, reduziert sich die Displaybeleuchtung und das Display
wechselt zur Standby-Anzeige:

Statusanzeige

Anzeige der Position in % oder Symbol fur AUF bzw. ZU in einer
Endlage.

Anzeige der Position in % und mit einer Fillstandsanzeige
Anzeige der Position in % und eines Positionsbalkens sowie
Anzeige des Antriebszustands.

Driicken des Drive Controllers im Standby-Zustand bewirkt den
Wechsel in den ORT-Betrieb und es kann sofort die
Verfahrrichtung gewahlt und der Antrieb verfahren werden.

e Selbsthalt-Funktion

Wird beim Vor-Ort-Verfahren der Drive Controller langer als 3
Sekunden gedriickt gehalten, erscheint im Display ,Selbsthaltung’
und der Antrieb verfahrt nach dem Loslassen des Drive Controllers
weiter bis die Endlage oder die Zielposition erreicht ist oder der
Drive Controller erneut gedriickt wird.

Wenn der Antrieb nach Loslassen des Drive Controllers nicht
weiter verfahren soll, dann die Selbsthalt-Funktion deaktivieren.
Standardeinstellung ist nicht aktiv.

Standby-Zeit [min]

Zeit ab letzter Betatigung bis zum Wechsel in die Standby-Anzeige
Standardeinstellung ist 10 min.
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Bremskraft [%] Ein Wert ungleich ,0 %" 16st — Gber den integrierten
Frequenzumrichter — den Mechanismus der Gleichstrombremsung
aus. Je groRBer der Wert, desto groRer wird der Bremsgleichstrom
eingestellt.

Bei einem Wert von ,0 %" wird stattdessen die Drehzahl des
Motors Uber den Frequenzumrichter schnellstmdglich bis zum
Stillstand reduziert. Dies ist nahezu bei allen Betriebspunkten der
schnellste Weg zum Stillstand, daher wird die Beibehaltung der
Standardeinstellung empfohlen.

e 0250 Standardeinstellung ist 0 %.

Hochlaufzeit [s] Hochlaufzeit vom Stillstand bis zu einer vorgegebenen Frequenz.
Je kirzer die Zeit, desto gréRer die Beschleunigung des Motors (=
schnelle Ansteuerung, hthere Belastung von Antrieb und Armatur)
und desto hoher der Netzstrom.

e 0,1 -1 (2SA70/3) Zeit vom Einschalten des Motors bis zum friihesten Erreichen einer
o 0,1—2 (2SA75/8) Referenzdre_hzahl, t_)eeinflusst die
Regelgenauigkeit/Einschaltdauer.
Standardeinstellung ist 0,5 s.

Adaptionsgrenzen Stellungsregler

Der Stellungsregler arbeitet adaptiv, d.h. die Totzone (Ansprechschwelle) wird laufend automatisch
an die Regelstrecke angepasst. Abhéangig von der Prozessanforderung kénnen der Minimal- und
Maximalwert der Totzone eingestellt werden.

Totzone min. [%] 0,2-5

Standardeinstellung ist 0,2 %.
Totzone max. [%] 0,2-5

Standardeinstellung ist 2,5 %.

Proportionalfahrt

Diese Funktion steht nur bei Stellungsregler mit eingestellter Ansteuerungsart
LBinar: Proportionalfahrt* oder ,Feldbus: Proportionalfahrt* zur Verfiigung!

Fur die Proportionalfahrt wird die Laufzeit (Stellzeit von Endlage zu Endlage) benétigt. Diese kann
vom Antrieb selbst ermittelt oder vom Benutzer gemessen und vorgegeben werden.

Laufzeit fir Proportionalfahrt:

e Autom. Ermittlung Selbststandiges Ermitteln der Laufzeit.
e Benutzerdefiniert Laufzeit wird vom Benutzer vorgegeben.
Ermittelt ZU [s] Die Laufzeit wird nach jeder Endlageneinstellung oder

Veranderung der Hochlaufzeit neu ermittelt. Fur die Ermittlung
muss der Antrieb fir mindestens 3 % vom Stellweg in eine
Richtung verfahren werden.

Ermittelt AUF [s]

Benutzerdefiniert ZU [s] Die Laufzeiten fir AUF und ZU kdénnen unterschiedlich vorgegeben

- werden.
Benutzerdefiniert AUF [s] Mdogliche Einstellung fiir die Stellzeit: 5 bis 3276 s.

Standardeinstellung ist 60 s.

Meldung Netzspannungsstdrung
Verzdgerungszeit bis Fehlermeldung ,Unterspannung” bzw. ,ext. Netzspannung fehlt" gesetzt wird.

Verzdgerungszeit [s] Ist die Netzspannung auf3erhalb der Toleranz von -30 % / +15 %
wird erst nach Ablauf der eingestellten Verzégerungszeit die
Fehlermeldung gesetzt.

Mdogliche Einstellung fiir die Verzégerungszeit: 0 bis 25 s.
Standardeinstellung ist 6 s.
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Getrennte Aufstellung
| Korrekte Parametrierung ist fiir den stérungsfreien Betrieb des Antriebs wichtig!

Leitungsléange grosser als
10 m und Anschluss tiber Beifalscher Einstellung kann eventuell eine Blockade nicht erkannt

LC-Filter werden, oder der Antrieb schaltet bei geringerem Drehmoment ab.
o [1 Einstellung, wenn keine getrennte Aufstellung oder getrennte
Aufstellung bis 10 m verwendet wird.
o« M Einstellung bei getrennter Aufstellung mit Kabellange groRer als

10 m mit LC-Filter.

Endlagen-Drehzahl

o Normal Der Stellantrieb verféhrt innerhalb der Endlagenbereiche mit der
typabhangig nicht veranderbaren Drehzahl.
e Schnell-Start Der Stellantrieb verféhrt sofort mit parametrierter Drehzahl AUF

bzw. ZU aus einer Endlage.
Ist die Abschaltart der Endlage auf ,drehmomentabhéangig“
parametriert, geschieht dies erst nach ca. 1 sec.

o Schnell-Start/-Stopp Das Herausfahren aus einer Endlage ist wie bei Einstellung
,Schnell-Start”.

Beim Hineinfahren in eine Endlage verfahrt der Stellantrieb
innerhalb des Endlagenbereiches mit parametrierter Drehzahl AUF
bzw. ZU bis kurz vor die Endlage, um dann ohne die Endlage zu
Uberfahren mit reduzierter Drehzahl zum Stillstand zu kommen.

l@b ~Schnell-Stopp* ist bei drehmomentabhangiger

Abschaltung nicht wirksam!

Ist die Abschaltart der Endlage auf
~-drehmomentabhangig" parametriert, verfahrt der
Stellantrieb in diese Endlage mit der typabhéngig nicht
veranderbaren Drehzahl.

Leittechnik-Akzeptanzzeit

Bei Wegnahme eines Fahrbefehls von der Leittechnik, kann der Antrieb trotzdem noch weiter
verfahren, wenn z.B. die Funktion ,DichtschlieRen” oder ,Ansteuerung FERN" auf
.Proportionalfahrt* parametriert ist.

Wird durch die Weiterfahrt die Endlage erreicht bzw. innerhalb des Endlagenbereichs
drehmomentabhé&ngig abgeschaltet und passiert dies innerhalb der eingestellten Akzeptanzzeit,
wird die entsprechende Meldung (,Endlage ..."“ bzw. ,Moment ... erreicht*) an die Leittechnik
gemeldet.

AuRerhalb der eingestellten Akzeptanzzeit und bei Einstellung auf ,0“ erfolgt die Meldung an die
Leittechnik erst, wenn ein erneuter Fahrbefehl in gleicher Richtung ansteht.

Akzeptanzzeit (s) Mégliche Einstellung fiir die Akzeptanzzeit: 0 bis 25,5 s.
Standardeinstellung ist 25,5 s.
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Kundenvariante

Unbefugtes Einstellen von kundenspezifischen Varianten kann zu Schaden an
Antrieb/Armatur/Anlage fuhren!

Kundenvariante Nr.

Kundenspezifische Programmierung abweichend von der
Standard-Firmware wird mit einer anderen Ziffer als “0“
gekennzeichnet (siehe Anhang zur Betriebsanleitung fir
kundenspezifische Varianten).
Einige kundenspezifische Software-Programmierungen sind
kostenpflichtig.
Die Freischaltung einer solchen Kundenvariante ist bei
Auslieferung des Antriebs in der Firmware hinterlegt und bleibt
auch bei einem Firmware-Update bestehen!
Kostenpflichtige Kundenvarianten werden angezeigt, ebenso, ob
eine Freischaltung vorliegt oder nicht:
- Freigeschaltete kostenpflichtige Kundenvariante:
Kundenvarionte Nt 5 ] faerrchd
- Nicht freigeschaltete kostenpflichtige Kundenvariante:
Kundenvarianie i, [ =] Saserelichi |
Jede nicht freigeschaltete Kundenvariante kann nachtraglich durch
Eingabe des entsprechenden PIN-Codes (kostenpflichtig!) am
Antrieb freigeschaltet werden.

Kundenparameter 1

Einige kundenspezifische Programmierungen haben variable

Kundenparameter 2

Einstellwerte. Uber ,Kundenparameter 1 bis ,Kundenparameter

Kundenparameter 3

4" kdnnen die Variablen entsprechend den Vorgaben in der
Zusatzbetriebsanleitung der Kundenvariante eingestellt werden.

Kundenparameter 4

n

pezialparameter

Begrenzung ZK-
Spannung

e Ein
e Aus

Lang anliegende hohe Anschlussspannung (Betriebsspannung
unter Ausnutzung der Spannungstoleranz von bis zu +15 %), fuhrt
bei Stillstand des Antriebs zur Erhéhung der
Zwischenkreisspannung, die auf elektronischem Weg auf
zulassigen Wert begrenzt wird.

=

Ein Abschalten dieser Funktion ist nur in ganz speziellen
Anlagensituationen angebracht und sollte nur nach
Rucksprache mit SIPOS erfolgen!

Standardeinstellung ist Ein.
eingeschaltet.

abgeschaltet.

Laufzeitiberwachung

Die maximale Laufzeit fiir das Durchfahren des Stellweges wird
beim ersten Verfahren nach der Endlageneinstellung ermittelt und
im Antrieb gespeichert.

Bei jedem zukiinftigen Verfahren wird dann tGberprift, ob die in der
Verfahrzeit erreichte Position plausibel ist, wenn nicht, meldet der
Antrieb die Stérung ,Laufzeitfehler”.

Standardeinstellung ist Ein.

¢ Ein eingeschaltet.
e Aus abgeschaltet.
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Konnektivitat

Bluetooth PROFITRON/HiMod sind mit Bluetooth ausgestattet.
Dabei ist es mdglich, Bluetooth zu aktivieren oder zu deaktivieren.
Standardmé&Rig ist Bluetooth aktiv.

¢ nicht aktiv Bluetooth-Funktion ist abgeschaltet.
o aktiv Bluetooth-Funktion ist eingeschaltet.
usB PROFITRON/HiMod sind mit einer USB-Schnittstelle ausgestattet.

Dabei ist es méglich die USB-Schnittstelle zu aktivieren oder zu
deaktivieren. Standardmagig ist die USB-Schnittstelle aktiv.

¢ nicht aktiv USB-Schnittstelle ist abgeschaltet.

e aktiv USB-Schnittstelle ist eingeschaltet.

Drehmomentmessflansch

Ist ein Drehmomentmessflansch montiert, kann hier eingestellt werden, wo die Signalleitung
angeschlossen ist und um welchen Drehmomentmessflansch es sich handelt.

Anschluss

e nicht vorhanden Es ist kein Drehmomentmessflansch montiert bzw. die
Signalauswertung erfolgt trotz Montage eines
Drehmomentmessflansches nicht tUber den Stellantrieb.
¢ Analogeingang AE1 Signalauswertung und Visualisierung des Drehmomentverlaufs
erfolgen Uiber den Stellantrieb.
Der Analogeingang, an dem die Signalleitung angeschlossen
wurde, muss hier eingestellt werden.
Das aktuelle Drehmoment wird in Registerkarte ,B+B" angezeigt.
In Registerkarte ,M-Kurve* kann der Drehmomentverlauf von ZU
nach AUF und von AUF nach ZU aufgenommen, gespeichert und
Uber ,Momentkurve lesen* dargestellt werden.

e Analogeingang AE2

Typ Auswahl des Drehmomentmessflansches, der von der
e 120 Nm (2SX7100-6A..) Stellantriebssoftware bertcksichtigt werden soll.

* 500 Nm (2SX7100-6B..)
« 1000 Nm (2SX7100-6C..)

Fernbedieneinheit
Die Fernbedieneinheit RCU bietet die Méglichkeit, einen Antrieb aus einer Entfernung von bis zu
100 m zu bedienen und hat somit die Funktion einer zweiten Vor-Ort-Steuerstelle.

Fur den Einsatz einer Fernbedieneinheit muss der Stellantrieb vorbereitet sein.
Der Datenaustausch zwischen Stellantrieb und Fernbedieneinheit geschieht tiber eine RS485-
Verbindung mit nur einer 2/4-adrigen Feldbusleitung.

| Beim AnschlieRen der Fernbedieneinheit miissen beide Abschlusswiderstande auf ON sein!

Modus Die Aktivierung der Funktion ,Fernbedieneinheit* muss am
Stellantrieb und auch an der Fernbedieneinheit erfolgen.
e Stellantrieb Das hier eingestellte Gerat ist der Stellantrieb.
e Fernbedieneinheit Das hier eingestellte Geréat ist die Fernbedieneinheit.
Baudrate Abhangig von der Verbindungsqualitat des Datenaustauschs
. zwischen Stellantrieb und Fernbedieneinheit konnen 3
e 6 Mbit/s - L .
Ubertragungsgeschwindigkeiten ausgewahlt werden.
o 3 Mbit/s
e 2 Mbit/s l@ Ist nach Verbindungsaufbau die Verbindungsqualitat
nicht ausreichend, muss die Baudrate herabgesetzt
werden!
Standardeinstellung ist 6 Mbit/s.
Aktiv Die Funktion ,Fernbedieneinheit* kann ein- und auch ausgeschaltet
werden.
e nein Die Funktion ,Fernbedieneinheit” ist ausgeschaltet.
° ja Die Funktion ,Fernbedieneinheit” ist aktiviert.
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7.6 Software-Funktionen

Artriebsinfo ] ﬂumatur] Ein-/Ausgange ] Sicherheit ] Sonstiges  SW-Funktionen l Feldbus ] M-Kurve ] B+B ] Diagnose ] Geratezustand ]

Stellantriebs-Anlagenkennzeichen | 99AZ00ZA001
Prozessregler wegabh. frei einstellbare Stellzeiten wegabhéngige Drehzahleinstellung (n-Kennlinie)
Position  Drehzahl
Verstarkung (kp) |0 :‘ g [% AUF]  [1/min]
Nachstelizeit (Tn) | 100 :‘ - 1 o [s =+
osition zei zei
Positi Stellzeit  Stellzeit z ’—D ,5—4
Festsollwert [ :‘ [ ALF] [s] gesamt [s] =l
% Start 0 0 3 o [s =1
=
1 [ o [ o | 4 o [s j
Split-range-Funktion
P 2 [ o [ =00 | 5 o [s j
Paosition Stromwert =]
[%AUF]  [mA] s [ o[ s | 6 o [s o
=
it o0 [ 4 a [ o[ =0 | 7[ o [s =
o [ = s [ o [ 0 | 8 o [s =
) 100 20 -
s [ o[ =0 | g o fs =
10 o [s =l
externe analoge Drehzahlvorgabe J 0 300 =l
Drehzahl ORT |normal ALUF/ZU 8 | g | b | Drehzahl ORT  |normal AUF/ZU
) 9 0 300
i Drehzahl FERN ‘mal AUF/Z
Drehzahl FERN |naormal AUF/ZU ! | ! (E2e normal AUF/ZU
w [ o [ z00 |
Drehzahleingang |Anzlogeingang 2 (AEZ)
Drehzahl ORT |no|'ma| AUF(ZU J

Drehzahl FERN | via Stellzeitkennlinie J

Drehzzhl NOT | Drehzahl NOT AUF/ZU - ~|
Umrechnungsf,
NOT<erninie | 1 =]

-

Prozessregler

Der Prozessregler ist als Pl-Regler realisiert. Der Prozessreglerausgang wirkt als Sollwert fur den
internen Stellungsregler.

Die Sollwertvorgabe fur den Prozessregler (Prozess-Sollwert) erfolgt je nach Ausfuihrung
unterschiedlich und wird tber die Funktion ,Ansteuerung FERN" und/oder ,Alternative
Ansteuerung” parametriert, siehe Kapitel 7.3.

Verstarkung (Kp) Verstarkung Kp ist im Bereich von -1,00 bis +1,00 einstellbar.
Standardeinstellung ist 0.

Nachstellzeit (Tn) Nachstellzeit Tn ist im Bereich von 0,1 bis 3000,0 s einstellbar.
Standardeinstellung ist 100 s.

Festsollwert [%] Feste prozentuale Vorgabe des Prozesssollwertes fir den

Prozessregler.

Split-range-Funktion

Mit der Split-range-Funktion kénnen zwei und mehr Stellantriebe in Folge mit nur einem anlogen
Signal 0/4 — 20 mA geregelt werden. Ein parametrierbarer Teilbereich des analogen Signals wird
dabei jedem Stellantrieb zugeordnet. Wichtigste Anwendung hierfir ist die Bypassschaltung zweier
Stellantriebe.

AuRerdem kann mit der Split-range-Funktion das analoge Signal 0/4 — 20 mA zum Regeln in einen
parametrierbaren Teilbereich des Stellwegs genutzt werden.

Der Bereich wird vorgegeben durch die Eingabe von einem Wertepaar
(Eingangsstrom [mA] und zugehérige Wegposition [%]) fir den Anfang und ebenso von einem
Wertepaar fur das Ende des Bereichs.

Position [% AUF] Stromwert 1 fur Position 1

(Stromwert 1 muss kleiner als Stromwert 2 sein)
Stromwert 2 fur Position 2

(Position 2 muss ungleich Position 1 sein)

Stromwert [mA]

Y070.339/DE Seite 41

Registerkarten fur Parameter und aktuelle Wertel\j



9119/ 3||aNe pun Jaldwered inj ualiexialsiboay I\l

&

Benutzerhandbuch
7 Registerkarten fur Parameter und aktuelle Werte SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

externe analoge Drehzahlvorgabe

Vorgabe der Drehzahl (Stellzeit) Gber einen Analogeingang entsprechend den Einstellungen in
Registerkarte ,Ein-/Ausgange”.

Dabei folgt die Drehzahl dem analogen Signal innerhalb des Drehzahlbereichs.

In den Endlagenbereichen wird mit der nicht veranderbaren Endlagengeschwindigkeit
verfahren (typabhangige Drehzahlstufe)!

Drehzahl ORT Die externe analoge Drehzahlvorgabe kann getrennt fiir ORT- und
o normal AUE/ZU FERN-Betrieb gewahlt werden.
« via Drehzahleingang Mit dem Parameterwert ,normal AUF/ZU"” verfahrt der Antrieb mit den
eingestellten Parametern fiir ,Drehzahl ZU” und ,Drehzahl AUF".
Drehzahl FERN Mit dem Parameterwert ,via Drehzahleingang” verfahrt der Antrieb
e normal AUF/ZU entsprechend dem Vorgabesignal 0/4 — 20 mA.

e via Drehzahleingang [ | BeiAnliegen des NOT-Befehls verfahrt der Antrieb mit
der in der Registerkarte ,Armatur” parametrierten
Drehzahl ,Drehzahl NOT ZU* bzw. ,Drehzahl NOT AUF*
entsprechend dem eingestellten Verhalten unter ,Fehler
Ansteuerquelle” in der Registerkarte ,Sicherheit"!

Drehzahleingang

¢ Analogeingang 1 (AE1) | Es kann, wenn Analogeingang AE2 vorhanden ist, frei entschieden
« Analogeingang 2 (AE2) werden, ob der Sollwert tber AE1 oder AE2 vorgegeben werden soll.

wegabh. frei einstellbare Stellzeiten

Diese Funktion ermdglicht die sekundengenauen Stellzeitvorgaben von bis zu 10 aufeinander
folgenden Teilabschnitten des Stellweges.

Dabei kann die Unterteilung des Stellweges fiir das Verfahren in AUF- und ZU-Richtung gleich
,Eine Kennlinie” oder unterschiedlich ,Getrennte Kennlinien“ sein.

In folgender Darstellung ist “Getrennte Kennlinien“ aktiviert:

O Eine Kennlinie: Die Parametrierung erfolgt von ZU- in AUF-Richtung.
ZU <-> AUF

®© Getrennte Kennlinien: | Die Parametrierung erfolgt von 100 % AUF nach ZU und danach
AUF -> ZU -> AUF wieder auf 100 % AUF.

Durch Vorgabe von bis zu 10 Wertepaaren (,,Position [% AUF]* und “Stellzeit [s]*) kbnnen die am
Prozess angelehnten erforderlichen Stellzeiten eingestellt werden. Eine eingegebene Stellzeit tn
beschreibt dabei die Zeitspanne von der letzten eingegebenen Position xn.1 bis zu der Position xn.

Position [% AUF] Wegposition in % des Stellweges.
Stellzeit [s] Stellzeit in Sekunden fir das Verfahren von der letzten zu der
Position dieses Wertepaares.
Drehzahl ORT Die Stellzeiteinstellungen kdnnen separat fir ORT-, FERN- und
e normal AUF/ZU NOT-Betrieb vorgegeben werden.

Die mit ,via Stellzeitkennlinie* bzw. ,via NOT-Kennlinie*
eingestellten Stellzeiten werden durch ,sanfte Taktung” realisiert.
Drehzahl FERN Antrieb verfahrt entsprechend der mittleren Geschwindigkeit,

e normal AUF/ZU errechnet aus den Eingaben der Kennlinie.
Bei Einstellung ,normal AUF/ZU" bzw. ,Drehzahl NOT AUF/ZU*
verfahrt der Antrieb mit den in der Registerkarte ,Armatur”
parametrierten Drehzahlen.

e via Stellzeitkennlinie

¢ via Stellzeitkennlinie
Drehzahl NOT

e Drehzahl NOT AUF/zZU

e via NOT-Kennlinie

Umrechnungsf. Faktor zum schnelleren (Werte < 1) oder langsameren (Werte > 1)
NOT-Kennlinie Verfahren bei NOT-Ansteuerung. Alle in der Kennlinie eingestellten
Stellzeiten werden mit diesem Faktor multipliziert.
K.ennlinie | Mit Klick auf diese Schaltflache wird der Verlauf der eingestellten
Weg-Stellzeit-Kennlinie angezeigt.
Weg-Stellzeit Kennlinie im Antrieb gultig
o [ Einstellungen sind noch nicht im Antrieb gespeichert.
| Einstellungen wurden vom Antrieb ausgelesen.
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wegabhangige Drehzahleinstellung (n-Kennlinie)

Diese Funktion ermdglicht die Linearisierung einer Ventilkennlinie durch Festlegung
unterschiedlicher Drehzahlen wahrend des Verfahrens von ZU nach AUF und umgekehrt.

In den Endlagenbereichen wird mit der nicht veranderbaren Endlagengeschwindigkeit
verfahren (typabhangige Drehzahlistufe)!

Die Vorgabe der Drehzahlkennlinie erfolgt durch Eingabe von max. 10 Stutzpunkten:
Weg [% AUF] in 1 %-Schritten und Drehzahl [1/min].

Die Parametrierung der Drehzahlkennlinie wird abgeschlossen, wenn der nachste Stiitzpunkt einen
kleineren Prozentwert des Stellwegs aufweist (z.B. Voreinstellungswert 0 %). Die Drehzahl des
letzten aktiven Stitzpunkts gilt bis zum Erreichen des Endlagenbereichs AUF.

Position [% AUF] Wegposition in % des Stellweges.

Drehzahl [1/min] Abtriebsdrehzahl innerhalb des Drehzahlbereiches auswahlbar:
- bei ECOTRON aus 7 moglichen Drehzahlen

- bei PROFITRON stufenlos in 2,5%-Schritten von
12,5 — 100% Nmax.

Drehzahl ORT Die Drehzahleinstellungen kénnen separat fir ORT- und
e normal AUF/ZU FERN-Betrieb vorgegeben werden.
. - Bei Einstellung ,via n-Kennlinie verfahrt der Antrieb mit den
¢ via n-Kennlinie o )
wegabhéngig parametrierten Drehzahlen.
Drehzahl FERN Bei Einstellung ,normal AUF/ZU* verfahrt der Antrieb mit den in
e normal AUF/ZU der Registerkarte ,Armatur” parametrierten Drehzahlen.
e via n-Kennlinie u@D ‘ Bei Anliegen des NOT-Befehls verfahrt der Antrieb mit

der in der Registerkarte ,Armatur” parametrierten
Drehzahl ,Drehzahl NOT ZU" bzw. ,Drehzahl NOT AUF*
entsprechend dem eingestellten Verhalten unter ,Fehler
Ansteuerquelle” in der Registerkarte ,Sicherheit!
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7.7 Feldbus

Antriebsinfo ] AlTnatur] Ein-/Ausgange ] Sicherheit ] Sonstiges | SW-Funktionen Feldbus l M-Kurve ] E+B ] Diagnose ] Geratezustand ]

Einstellungen Feldbus-Status

MODBUS MODBUS
=l vl aktiver BUS Kanal I—U
Adresse | 247 247
BUS Kanal 1 Mo communication
Ba“f[‘g;?:] 19200 ~ 19200 ~

BUS Kanal 2 Mo communication
PROFIBUS DP-V2 Redundanz

Redundanzart

Redundanzstatus

Kamalt [ Kamal2 [
Output Holdtime [ms] 300

HART

HART Connection Type Current Output
Wireless-Mode nein

Kommunikation nicht aktiv

Paritat |Gerade, lsmppj |Gerade, IStoppj
Elber\n\'.sz:isiéI ’3—ﬂ ,3—ﬂ

PROFIBUS
Kanal 1 Kanal 2

Adresse | 126 126

FZD3 |Zustands‘;-.'0|'t2

PZD4 |St'0|'me|dung 1

FZD5 |St'0|'meldung 2

PZD& |akt. Betriebsart

HART

Adresse |0
Uberw.zeit |0 ﬂ

[s]

zyklisch akt.

Anzeigen bei Ausfiihjung mit PROFIBUS:

PROFIBUS PROFIBUS DPV2 Zeitstempelung (TS)
Status TS Primary-K.anal ()
aktiver BUS Kanal | 0 | Zei arisation OK
BUS Kanal 1 | Ukbitfsl \w/ait Prm || Zeitstempelung gestaret
TIME AR Black
BUSKanal2 [ O kbitss| WatPm - Bpieryen

| User-PRM - Data mit TS-enable
| Master in operate
__| Zektsynchionisierung emplangen
| Pufferiiberauf
75 Status K1 0 TsSawsk2 [ 0

Detailbeschreibungen zu den angezeigten Werten finden Sie in der Betriebsanleitung PROFIBUS DP
(Bestell-Nr. Y070.401/DE) bzw. Modbus RTU (Bestell-Nr. Y070.400/DE).

Einstellungen
Die folgenden Kommunikationsparameter kdnnen separat fiir jeden Kanal eingestellt werden:

MODBUS
Adresse Eingabe der Bus-Adresse (werksseitig auf 247 eingestellt).
Baudrate [bit/s] Mégliche Einstellung fiir die Ubertragungsrate: 300 bis 115200 Baud.
Standardeinstellung ist 19200 Baud.
Paritét
¢ gerade 1 Stopbit Gerade Paritat oder ungerade Paritat mit 1 Stopbit oder keine Paritat mit

2 Stopbits sind einstellbar.

unger. 1 Stopbit
° ung & Standardeinstellung ist gerade Paritat mit 1 Stopbit.

e keine 2 Stopbits

Uberw.zeit [s] Die Verbindungsiiberwachungszeit kann zwischen 0 und 25,5 s
eingestellt werden. Standardeinstellung ist 3 s.
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PROFIBUS
Adresse Eingabe der Bus-Adresse (werksseitig auf 126 eingestellt).
PzD 3 Prozessdatenbereich:
PZD 4 Bei Auswahl des PROFIBUS-Telegramms PPO2 kénnen hier die Daten
festgelegt werden, die im zyklischen PROFIBUS-Telegramm immer als
PZD 5 PZD 3 bis PZD 6 (ibertragen werden.
PZD 6
HART
Adresse Eingabe der Bus-Adresse (werksseitig auf O eingestellt).
Uberw.zeit [s] Die Verbindungstiberwachungszeit kann zwischen 0 und 3600 s
eingestellt werden. Standardeinstellung ist 0 s.

Feldbus-Status

Zyklischer Datenaktualisierung ,zyklisch akt.“ muss angeschaltet sein!
Die zyklische Datenaktualisierung wird in der Statusleiste mit ,POLLING" angezeigt:

TS TR e

Der Feldbus-Status wird im laufenden Bus-Betrieb tUberprift und zeigt immer den zyklisch
aktualisierten Zustand der Bus-Kommunikation an.

MODBUS
aktiver BUS Kanal Anzeige des aktiven Kanals bei Datenaustausch; sonst 0.
BUS Kanal ... Fur jeden Kanal ,BUS Kanal 1* und ,BUS Kanal 2" wird der Status

e No communication
e Baudrate OK
e Data Exchange

des jeweiligen Kanals angezeigt:

Es findet keine Kommunikation statt.

Eingestellte Kommunikationsparameter sind in Ordnung.
Zyklischer Datenaustausch mit Modbus-Master.

HART

HART Connection Type
e Current Output
e Actuator

Kommunikation Uiber Analogausgang AA2.
Kommunikation Uber Analogeingang AE2.

Wireless-Mode

e nein
° ja

Wireless-Mode ist méglich, wenn der Stellantrieb Uber einen
Wireless-Adapter am Elektroanschluss verfiigt und die Einstellung
~Current Output” gewabhlt ist.

Verdrahtete Kommunikation.
Kabellose Kommunikation.

Kommunikation
e nicht aktiv
o aktiv

e Datenaustausch

Die Kommunikation Giber HART ist nicht aktiv.
Die Kommunikation Gber HART ist aktiv.

Es findet ein zyklischer Datenaustausch mit dem Antrieb statt.
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PROFIBUS

aktiver BUS Kanal

Anzeige des aktiven Kanals bei Datenaustausch; sonst 0.

BUS Kanal ...
kbit/s

Wait Prm
Wait Cfg
Data Exchange
Fail Safe

GC-Clear

Fur jeden Kanal ,BUS Kanal 1" und ,BUS Kanal 2" werden die
Ubertragungsrate in kbit/s und der Status des jeweiligen Kanals
angezeigt:

Warten auf Parametriertelegramm.

Warten auf Konfiguriertelegramm.

Zyklischer Datenaustausch mit PROFIBUS-Master.

Sicherheitstelegramme vom Master.

Der Antrieb bleibt im Zustand ,Data Exchange” und verhélt sich
entsprechend seiner Parametrierung.

(Global-Control-Clear): Zustandsmeldung des Masters.
Antriebsverhalten wie bei ,Fail Safe“.

PROFIBUS DP-V2 Redundanz

Redundanz gemafl PNO 2.212.

Redundanzart

SIPOS-Redundanz
PNO-Redundanz

Es werden folgende Redundanzarten unterstiitzt:
Der Antrieb entscheidet, welcher Kanal der aktive ist (Primary).
Der Master entscheidet, welcher Kanal der aktive ist (Primary)
Innerhalb der PNO-Redundanz wird noch unterschieden:

- Flying Redundanz (keine Leitungsredundanz etc.).

- System Redundanz (Leitungsredundanz méglich und Master
kann auch mit dem passiven Kanal (Backup) kommunizieren
etc.).

Nach dem Einschaltet befindet sich der Antrieb immer in der
SIPOS-Redundanz.

Redundanzstatus

Kanal ...

POWER_ON
S_WAITING
S_PRIMARY
C_CONFIGURE
BACKUP
BTP_PARTNER_ACK
BTP_SWITCHOVER
BTP_PRM_CMD
BTP_DX

PRIMARY
PTB_PARTNER_ACK
PTB_SWITCHOVER
NIL

Der Zustand fiur ,Kanal 1 und ,Kanal 2“ wird nur bei PNO-
Redundanz angezeigt:

- PTB steht fur Umschaltung Primary to Backup.
- BTP steht fur Umschaltung Backup to Primary.
Initialisierung.
Kanal ist Offline u. nicht empfangsbereit.
Kanal ist Online und empfangsbereit.
MS2-Verbindung aktiv.
Kanal ist Backup.
Start Kanalumschaltung (Offline bei Adresswechsel).
Warten auf SwitchoverDone-Meldung.
Warten auf PrmCmd mit Primary-Request.
Warten auf erstes DataExchange-Telegr. Master.
Kanal ist Primary.
Start Kanalumschaltung (Kanal ist Offline).
Warten auf SwitchoverDone-Meldung.
Ubergangszustand.

Output Holdtime [ms]

Zeit fur die Kanalumschaltung (nur bei PNO-Redundanz).

Wahrend der Kanalumschaltung werden fur diese Zeit die
Ausgéange gehalten.
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PROFIBUS DP-V2 Zeitstempelung [TS]
Zeitstempelung gemafn PNO 2.192.

Status TS Primary Kanal [ ]

Zustand der Zeitstempelung fur den aktiven Kanal (Primary) [Kanal 1] oder [Kanal 2] wird

nachfolgend angezeigt:

Zeitsynchronisation OK

. 9
o [

Uhrzeitsynchronisation empfangen und Zeitstempelung gestartet.
0.k.
nicht o.k.

Zeitstempelung gestartet

. 9

Bedingungen fiur Zeitstempelung sind erftllt, d.h.
»Time AR Block empfangen” und ,Master in operate” sind
empfangen und ,User - PRM - Data mit TS-enable” ist aktiviert.

gestartet

| nicht gestartet
Time AR Block Der Master meldet mit Telegramm ,SetPrm-Telegramm* im
empfangen beinhalteten Parameterblock , Time AR", in welchem Zeitabstand
die Uhrzeitsynchronisation erfolgt.
.8 empfangen
. nicht empfangen

User - PRM - Data mit
TS-enable

. 9
. [

Der Master meldet mit Telegramm ,SetPrm-Telegramm* im
beinhalteten Parameterblock ,User_Prm_Data“ die Aktivierung der
Zeitstempelung.

aktiviert
nicht aktiviert

Master in operate

. 9
o [

Master ist im Zustand ,Operate” und Antrieb (Slave) hat
Telegramm ,Global control operate* empfangen.

empfangen
nicht empfangen

Zeitssynchronisierung
empfangen

. 9
o [

Die Ubermittlung der Uhrzeitsynchronisation erfolgt in 2 Schritten:
- Master sendet TimeEvent und
- Master sendet ClockValue-Telegramm mit der Zeitangabe
wann TimeEvent-Telegramm gesendet wurde.
Uhrzeitsynchronisation innerhalb des vorgegebenen Zeitabstandes
empfangen.
Zeitabstand nicht eingehalten.

Pufferiberlauf

. 9

Waéhrend einer Kanalumschaltung werden zeitgestempelte
Meldungen gepuffert, da kein Datenaustausch zwischen Slave und
Master moglich ist.

Zeitgleiche Meldungen (max. 17 Meldungen) werden in einen
Datensatz geschrieben. Laufen in dieser Zeit mehr als 15
Datensatze auf, wird dies rot signalisiert.

Nur die Meldungen der ersten 15 Datensatze werden Gbermittelt.

Pufferiberlauf

| kein Puffertiberlauf
TS Status K... Nur fur Intern!
Zeigt Zustande/Stérungen fur , TS Status K1“ und , TS Status K2“ in
der Firmware.
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7.8 M-Kurve (Drehmomentkurve)

Drehmoment-Referenzkurven

Vorbeugende Armaturiiberwachung durch Vergleich von bis zu 3 zeitlich versetzt aufgenommenen
Drehmoment-Referenzkurven méglich. Die dargestellten Werte kdnnen vom tatséchlichen
Drehmoment abweichen, insbes. in den Endlagen und bei Drehzahlveranderungen wahrend des
Betriebs.

Die Drehmoment-Referenzkurven kdnnen mit COM-SIPOS angezeigt werden.

Ein Vergleich der aufgenommenen Drehmoment-Referenzkurven ist nur méglich, wenn gleiche
Antriebseinstellungen und Ventilbedingungen vorliegen.

Im unten dargestellten Beispiel ist eine deutliche Zunahme des erforderlichen Drehmoments in
Richtung ZU erkennbar (Kurve 3 blau).

Voraussetzungen sind:

B Antriebstyp: 2SA7 in PROFITRON- oder HiMod-Ausfiihrung!
B Antrieb ist auf der Armatur montiert!

B Antrieb befindet sich im betriebsbereiten Zustand!

Antriebsinfo ] Armatur] Ein-/Ausgange ] Sicherheit ] Sonstiges ] SW-Funktionen ] Feldbus M-Kurve ] B+B ] Diagnose ] Geratezustand ]

Stellantrieb Datei
Stellantriebs-Anlagenkennzeichen | 99AZ00ZAD01 | Offnen I
Die dargestellten Werte kénnen vom tatsachlichen Drehmoment abweichen, insbes. | |
in den Endlagen und bei Drehzahlveranderungen wahrend des Betriebs.
AUF-Richtung ====» <====ZU-Richtung

200.0

180.0 M"

i

\’\‘,\_/\ﬂ - 2000 M
1200
800

1500

' L 1000 \\\\’\
400 L“ i : 500
R | N

t t t t t t t t t u
00 10 20 30 40 S0 B0 YO 80 90 100 00 10 20 30 40 S0 S50 YO S0 SO 100

2500

Drehmoment INm1

Drehmoment INm1

oo

Stellweg [% AUF]| Stellweg [% AUF]j

¥ Kurve 1 {rot) [+ Kurve 2 {guen) ¥ Kurve 3 blau)

Drehmomertmessflansch  |nein

Drehmomentmessflansch | Zeigt an, ob ein Drehmomentmessflansch angeschlossen ist.

Bei angeschlossenem Drehmomentmessflansch werden die tGber
den Drehmomentmessflansch gemessenen, sehr genauen Werte
zur Ermittlung des Drehmomentverlaufs verwendet.

Die Einstellung fiir die Aufnahme der Drehmomentkurve Uber einen
Drehmomentmessflansch erfolgt in Registerkarte ,Sonstiges”.
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Stellantrieb
Momentenkurve Mit Klick auf ,Momentenkurve aufnehmen* erscheint das
aufnehmen Dialogfenster zum Aufzeichnen von Drehmoment-Referenzkurven.
a x

Furvennummer =

Furvenaufnahmme Imit "'Start Aufnahme" beginnen.

StartAufnahmel Abbrechen | SchlieBen I

Nach ,StartAufnahme*” fahrt der Antrieb in die ZU-Endlage, dann
in die AUF-Endlage und dann zuriick in die ZU-Endlage.

Der Status der Aufnahme wird unter ,Kurvenaufnahme*
angezeigt.

Im Falle einer Stérung wird ,ist nicht méglich" angezeigt.

Nach der Aufnahme befinden sich die Daten im Speicher des
Antriebs und missen zur Visualisierung Uber ,Momentenkurve
lesen" ausgelesen werden.

Momentenkurve lesen Nach dem Anklicken von ,Momentenkurve lesen” werden alle 3
moglichen Drehmoment-Referenzkurven ausgelesen (nicht
aufgezeichnete Kurven werden vernachlassigt) und in der
Registerkarte ,M-Kurve" angezeigt.

Datei

Mit dieser Option kénnen aufgezeichneten Drehmomentkurven unter der Registerkarte ,M-Kurve*
gespeichert oder zur Anzeige geoffnet werden.

Offnen Drehmomentkurvendatei 6ffnen
Das Standard-Dateimeni 6ffnet sich.

Die Daten werden aus der Datei ausgelesen und als
Drehmomentkurve in der Registerkarte ,M-Kurve" angezeigt.

Speichern Drehmomentkurve als Datei speichern
Die Kurvendaten werden im ASCII-Format gespeichert.

Registerkarten fur Parameter und aktuelle Wertel\j
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&

7.9

B+B (Bedienen und Beobachten)

Antriebsinfo ] AITI'IEI‘tIJI'] Ein-/Ausgange ] Sicherheit ] Sonstiges ] SW-Funktionen ] Feldbus ] M-Kurve B+B ] Diagnose ] Geratezustand ]

Leittechnik Stellung Analogeingénge
LT-Solwert | &2.0 o || Solwert 82.0 o, AUF ae1 | 02 ma
~Istwi 52.0 ! 32.0
LT-Istwert % Istwert % AUF AE2 0.1 ma
aktuelle Ansteuerung | Ort Prozess-Istwert 0.0 =g Treere
Steuerbefehl nein Motortemperatur 32 oC U | low
aktuelle Drehzahl 0 1jmin Motorwarnung | micht aktiv AUF | low
- low
Abschaltung nein Fwischenkreisspannung 333y STOPP o
: - NOT | low
Zwischenkontakt ZU nicht aktiv Motorstrom 0.0 A
Mode | low
Zwischenkontakt AUF nicht aktiv Elektroniktemperatur 36 =
- - Analogausgang
sicherheitsverhalten nicht aktiv
zyklizch akt. AAZ 0.0 mA
Bedienen Drehmomentmessfiansch
2U | ALF | STOPR | NOT Aktueller Wert Offset Nullpurkt-Abgleich |
| 0.0 Nm | 2433 Nm

ORT / FERN

Reset Mullpunkt-Abgleich

ACHTUNMG! Antrieb verfahrt auch bei Unterbrechung der

Kommunikation!

Leittechnik

Dieses Anzeigefeld erscheint nur bei Ansteuerung mit Stellungsregler mit parametrierter
LVentil-Kennlinienanpassung* auf ,Gleichprozentig® oder ,Schnelles Offnen®, siehe
Registerkarte ,Ein-/Ausgéange"!

LT-Sollwert Die Sollwertvorgabe der Leittechnik ist proportional zur

% gewiinschten Durchflussmenge entspr. der fest hinterlegten
Armaturkennlinie.

LT-Istwert Die Istwertmeldung an die Leittechnik entspricht je nach

% Parametrierung entweder der Stellung der Armatur oder der
Durchflussmenge in der Armatur.

Stellung

Sollwert Sollwertvorgabe fiir anzufahrende Stellwegposition in % AUF.

% AUF

Istwert Aktuelle Stellwegposition in % AUF.

% AUF

aktuelle Ansteuerung

e Fern Aktuelle Ansteuerung des Antriebs von ,FERN" oder vor ,ORT".
e Ort
Steuerbefehl
e ZU Fahrbefehl in Richtung ZU liegt an.
o AUF Fahrbefehl in Richtung AUF liegt an.
e nein Es liegt kein Fahrbefehl an.

aktuelle Drehzahl
1/min / sec/90°

Aktuelle Drehzahl (2SA7) bzw. aktuelle Stellzeit (2SG7 und 2SQ7).

IS5y

Wurde ein Zusatzgetriebe parametriert, wird angezeigt
bei

- Drehgetriebe:

- Schwenkgetriebe:
- Lineareinheit:

... Drehzahl [1/min],
... Stellzeit [sec/90°],
... Stellgeschwindigkeit [mm/min]!
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Abschaltung
e Endlage ...

e Moment ... erreicht

e nein

Anzeige ,Endlage ZU" bzw. ,Endlage AUF* bei weg- oder
drehmomentabhéangiger Abschaltung innerhalb des
Endlagenbereichs.

Anzeige ,Moment ZU erreicht*/,Moment AUF erreicht“, wenn Weg
blockiert.

Anzeige ,nein“, wenn Antrieb fahrt oder stoppt.

Zwischenkontakt ...

o aktiv

e nicht aktiv

Zwischenkontakt ZU“ bzw. ,Zwischenkontakt AUF".

Anzeige, wenn der bei PROFITRON/HiMod parametrierte
Zwischenkontakt fur AUF bzw. ZU Uber- bzw. unterschritten wurde.
Die Anzeige erscheint bei ECOTRON, wenn 2 % unterschritten
bzw. 98 % des Stellwegs Uberschritten wurden.

Zwischenkontakt wurde nicht Giber- bzw. unterschritten.

Sicherheitsverhalten
e nicht aktiv
e aktiv-NOT anfahren

e aktiv-Prozessistwert
halten

o aktiv-Festsollwert
anfahren

Verbindung zur Leittechnik ist 0.k.

Jaktiv-...“ wird mit Eintreten eines Fehlers an der Ansteuerquelle
angezeigt, z.B. bei Leitungsbruch (siehe Registerkarte ,Sicherheit”
unter ,Fehler Ansteuerquelle".

Prozess-Istwert
%

Prozess-Istwert in %.

Motortemperatur Zeigt die aktuelle Motortemperatur in °C an (nicht bei 2SG7).
°C
Motorwarnung (nicht bei 2SG7)
e aktiv Anzeige, wenn die Motorwarntemperatur tberschritten ist.
e nicht aktiv Wird bis zum Erreichen der parametrierten Motorwarntemperatur

angezeigt (siehe Registerkarte ,Sicherheit” unter
sMotorwarnung bei [°C]").

Zwischenkreisspannung
\%

Die Netzspannung wird zunachst gleichgerichtet und geglattet. Die
daraus resultierende Spannung ist die Zwischenkreisspannung
(= Netzspannung x 1,41 (1-phas.) bzw. x 1,35 (3-phas.)).

Motorstrom
A

Aktueller Strom im Spannungszwischenkreis in A.

Elektroniktemperatur
°C

Zeigt die aktuelle Elektroniktemperatur in °C an.

Analogeingénge

AE1l
mA

AE2
mA

Analogeingange bei PROFITRON/HiMod (Eingangsstrom in mA)
werden unabhangig von ihrer Verwendung angezeigt, wenn sie als
Hardware vorhanden sind. Dies ist bei Inbetriebnahme und
Fehlersuche (z.B. Normalisierung analoger Signale, gesttrte
Signale, Verdrahtungsprifung) hilfreich.

[gb Analogeingang 2 (AE2) befindet sich auf einem
Zusatzmodul, welches nur bei bestimmter Software-
Funktion bzw. Kombination von Software-Funktionen auf
die Steuerplatine des Antriebs gesteckt wird, z.B. bei
Prozessregler, passiver Versorgung des Stellungs-
Istwerts etc.!

Binareingange

ZU Binare Eingange (Anzeige ,low"/,high“) werden unabhéngig von
AUF ihrer Verwendung angezeigt. Dies ist bei Inbetriebnahme und
Fehlersuche (z.B. gestorte Signale, Verdrahtungspriifung) hilfreich.
STOPP
NOT
Mode
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Analogausgang

AA2
mA

Analogausgang 2 bei PROFITRON/HiMod (Ausgangsstrom in mA)
wird unabhangig von seiner Verwendung angezeigt, wenn er als
Hardware vorhanden ist. Dies ist bei Inbetriebnahme und
Fehlersuche (z.B. Normalisierung analoger Signale, gesttrte
Signale, Verdrahtungsprifung) hilfreich.

@3 Analogausgang 2 (AA2) befindet sich auf einem
Zusatzmodul, welches nur bei bestimmter Software-
Funktion bzw. Kombination von Software-Funktionen auf
die Steuerplatine des Antriebs gesteckt wird, z.B. bei
Prozessregler, passiver Versorgung des Stellungs-
Istwerts etc.!

Zyklische Datenaktualisie

rung

zyklisch akt. |

Nach dem Download der Antriebsparameter mittels ,Parameter
lesen” werden die zum Zeitpunkt des Auslesens aktuellen
Parameter angezeigt. Uber die Schaltflache ,zyklisch akt.” kénnen
die Daten der Registerkarte ,B+B“ vom Antrieb zyklisch abgefragt
und in ,B+B" mit momentanen Werten angezeigt werden. Die
zyklische Datenaktualisierung ist mit ,POLLING" in der Statusleiste
ersichtlich:

Y = O

Diese Funktion ist besonders dann interessant, wenn wéhrend der
Fernbetatigung eine Diagnose fiir den Antrieb erstellt werden soll.
Durch erneutes Kicken auf die entsprechende Schaltflache wird die
zyklische Datenaktualisierung wieder beendet.

Bedienen

Eine zyklische Datenaktualisierung wird in der Statusleiste mit ,POLLING" angezeigt:

[ POONG [ |

Zl

Im ORT-Betrieb kann der Antrieb Uiber die angezeigten

AlF

Schaltflachen angesteuert werden.

S5TOP

ORT /FERN

A

NOT

Ein Anfahren der NOT-Position ist Uber die Schaltflache ,NOT*
vorzunehmen.

Drehmomentmessflansch

Aktueller Wert
Nm

Offset
Nm

Zeigt das aktuelle Drehmoment in Nm an.

ngb Aufstellungs- und temperaturabhangig kann eine
Nullpunktverschiebung auftreten, so dass bereits im
unbelasteten Zustand ein Drehmoment, der sogenannte
Offset, ansteht.

Uber die Schaltflache ,Nullpunktabgleich® kann im
unbelasteten Zustand dieser Wert auf ,0“ gesetzt
werden!

Zeigt nach einem Nullpunktabgleich das Offset in Nm an.

MNullpunkt-Abgleich

Schaltflache anklicken, um bei Nullpunktverschiebung (Anzeige
eines Drehmoments im unbelasteten Zustand) einen
Nullpunktabgleich vorzunehmen.

Reset Nullpunkt-Abgleich

Zurlcksetzen auf Voreinstellung (12 mA = 0 Nm).
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7.10 Diagnose

Alle Diagnosedaten werden angezeigt.

Antriebsinfa ] AlTnatur] Ein-/Ausgange ] Sicherheit ] Sonstiges ] SW-Funktionen ] Feldbus ] M-Kurve ] B+B Diagnose | Geratezustand ]

Stellantriebs-Anlagenkennzeichen |

Betricbsdaten Antrieb

Schaltspiele &0
Schaltspiele/h 0

drehmomentabhangige Abschaltungen 2

S9AZD0ZA001

Betriebsstunden Matar 0
Betricbsstunden Elektronik ,7229
relative Einschaltdauer 0

wegabhangige Abschaltungen 54

Wartungsgrenzen fur Amatur
Schaltspiele

drehmomentabhangige Abschaltungen

Wartung fir Ammatur

10000081 Betriebstunden Motor 2500

nicht notwendig

Betriebsdaten Antrieb

Wartung bestatigen

Diese Daten werden gesammelt und fest im RAM gespeichert. Zum Backup werden die Daten alle
24 Stunden in das interne EEPROM geschrieben; somit bleiben die Daten auch bei

Spannungsausfall erhalten.

Schaltspiele

Gesamtzahl der Schaltspiele seit erstmaliger Inbetriebnahme.

Schaltspiele/h

Mittlere Schaltspielzahl/Stunde ermittelt aus den letzten 10
Minuten.

drehmomentabhéngige
Abschaltungen

Gesamtzahl der drehmomentabhéngigen Abschaltungen seit
erstmaliger Inbetriebnahme.

wegabhéangige
Abschaltungen

Gesamtzahl der wegabhangigen Abschaltungen seit erstmaliger
Inbetriebnahme.

Betriebsstunden Motor

Gesamtzahl der Motorbetriebsstunden seit erstmaliger
Inbetriebnahme.

Betriebsstunden
Elektronik

Gesamtzahl der Elektronikbetriebsstunden seit erstmaliger
Inbetriebnahme.

relative Einschaltdauer

Relative Einschaltdauer der letzten 10 Minuten.

Wartungsgrenzen fur Arm

atur

Schaltspiele

drehmomentabhéangige
Abschaltungen

Betriebsstunden Motor

Mit Erreichen einer der 3 Wartungsgrenzen wird die Meldung
Wartung fur Armatur ,notwendig"“ erzeugt:

- Anzahl der Schaltspiele erreicht,
- Anzahl drehmomentabhéangiger Abschaltungen erreicht,
- Anzahl der Motorbetriebsstunden erreicht.

Y070.339/DE
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Wartung far Armatur

e nicht notwendig
e notwendig

Zeigt an, ob eine Wartung notwendig ist oder nicht.

ﬂ@ Die Wartungsgrenzwerte haben nichts mit der Wartung
des Antriebs zu tun und sind lediglich fur die
Wartungsplanung der Armatur gedacht!

Wwartung bestatigen

Eine durchgefiihrte Wartung muss mit Anklicken der Schaltflache
Wartung bestatigen“ bestatigt werden.

Nach einer Wartungsbestatigung wird der Schwellenwert
+~Wartungsgrenzen fur Armatur” fir ein neues Wartungssignal
erhoht, indem die aktuellen Daten fiir Schaltspiele,
drehmomentabhéngige Abschaltungen und Betriebsstunden Motor
zu den zuvor eingestellten Wartungsintervallen addiert werden.

Die Wartungsintervalle kénnen in der Registerkarte ,Sicherheit”
eingestellt werden (siehe Kapitel 7.4).
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7.11 Geratezustand

Antriebsinfo 1 AITI'IETLII’i En-ﬁﬂusgéngei Sicherheit 1 Sonstiges SW-Funktionenj Feldbus] M-Kurvei B+B i Diagnose Geratezustand

@/ Betrichsbersit FERN

J 01 Handbetrieb
| nz2nothetrieb
J 03 Weq blockiert

| 040rt-Betrieb blockiert

J 11 Motortemp. zu hoch
J 12 Uberspannung
J 13 Unterspannung

J 14 Netzspannung fehlt

J 21 Laufzeitfehler

—Storhistorie (keine zykl. Aktualisierung) —

J 31Endlagen einstellen J 41 Kein Signal Motortemp.

| 32 kein Signal aE1 B sz kein

J 33 Stérung Feldbus J 43 Kein Signal Positionsgeber
J 34 Kein Signal - Pos, gehalten J 44 stellweg dberschritten

| 35 Kein Signal - Natposition B «svsnsgna

J 36 Prozess-Istwert halten J 46 Stirung Analog-Zusatzmodul
J 37 Festzollwert anfahren J 47 Starung HART Kommunikation
|| 38 Kein Signal AE2 || 48 stérung AA2

B = kein Signal Ll | 49Kein Signal AA2

J 50 Stérung Hardware

|| 55EEPROM zuriickgesetzt

J 60 Stifrung Bluetooth

J 61 Starung Elektroniktemperatur

J 62 Stirung Positionsgeber

[1 = letzte Stérungen 2 = vorletzte Stérungen  usw, ! M 35t

5 0 Starung Fe
| J 90 Starung Hardware

Statusanzeige

a | o —
Storung zuriicksetzen
zyklisch akt.

Betriebsbereit FERN

. 9

.

Der Antrieb ist betriebsbereit und kann von ,FERN* [ # EI ¢
verfahren werden.

H:‘%D | Dennoch kann die Storung ,03 Weg blockiert* vorliegen!

Die Anzeige ist ohne Farbsignal, wenn
- der Antrieb auf Ansteuerung ,ORT* El = ©/ steht,
- einer der unten genannten Fehlermeldungen vorliegt.

Fehlermeldungen
J (ohne Farbsignal):

ﬂ (rot):

Es liegt keine Stérung vor.

Es liegt ein Fehler vor.
= MalRnahme zur Problemlésung notwendig (siehe unten)

Die Zahlen vor der Meldung weisen auf die Art der Stérung hin und ermdglichen dem Service eine

eindeutige Zuordnung.

Die erste Ziffer der Zahl bedeutet:

0 = betriebsméaRiger Zustand;

1 = selbstriicksetzende Stérung;

2 = quittierbare Stoérung;

3 = Stoérung durch externe Ursachen;

4/5/6 = Stérung im Gerat.

Ausfiihrliche Beschreibung der mdglichen Meldungen, siehe folgende Tabelle.
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01 Handbetrieb

Meldung erscheint, wenn:
- Handrad/-kurbel betéatigt oder
- Leitung zum Handrad defekt ist.
=>» Handrad/-kurbel ziehen und/oder
=> Zuleitungen und Kontaktstellen Elektronik/Getriebe priifen
(siehe nachfolgende Belegungsubersicht)!
Sollte diese Meldung sporadisch auftreten, kbnnen Schwingungen
die Ursache sein. In diesem Fall Klammer verwenden.

02 Notbetrieb

Ein NOT-Signal liegt an.
Es wird die parametrierte NOT-Position angefahren.

03 Weg blockiert

Eine Blockade im Weg des Antriebs wurde festgestellt.

Das tatséchlich benétigte Drehmoment ist grof3er als das
eingestellte Abschaltmoment, oder Parameter ,getrennte
Aufstellung® ist auf ,>10m mit Filter" gesetzt, obwohl kein LC-Filter
vorhanden ist.

@ Der Antrieb kann auf elektrischem Wege noch immer in
die Gegenrichtung verfahren werden!

= Armaturen- und Drehmomenteinstellung prifen, ggf.
Abschaltmoment erh6hen bzw. Funktion ,Blockade Gberwinden”
verwenden und

=> Stellglied auf Schwergéangigkeit prifen und
=>» Parameter ,Getrennte Aufstellung” prifen!

04 Ort-Betrieb blockiert

Nur Statusmeldung!

Die ORT-Umschaltung kann tber Feldbus blockiert werden. Bei
einem Feldbus-Kommunikationsfehler wird die ORT-Umschaltung
automatisch wieder freigegeben.

11 Motortemp. zu hoch

Der Motor hat die Maximaltemperatur von 155 °C iberschritten.
Mégliche Grinde:
- Uberhohte Umgebungstemperatur,
- zu lange Laufzeit,
- zu viele Schaltspiele,
- tatsachlich bendétigtes Drehmoment zu hoch,
- Windungsschluss im Motor oder Verbindung zum
Temperaturfuhler im Motor unterbrochen (nur beim 2SG7),
- Parameter bei getrennter Aufstellung ,>10 m mit Filter” nicht
gesetzt.

@ Die Motortemperaturiiberwachung kann durch
Parametrierung am Antrieb (nur PROFITRON/HiMod)
deaktiviert werden (Anlagenschutz vor Motorschutz).
Jedoch entféllt dann sofort die Gewéhrleistung fiir den
Motor!

=> Betriebsbedingungen, Armatur sowie Motor prifen und
=>» Parameter ,Getrennte Aufstellung” prifen!

12 Uberspannung

Netzspannung zu hoch (auBerhalb der Toleranz +15 %).
=>» Netzspannung priifen!
= Netzspannung auf Schwankungen prifen!

13 Unterspannung

Netzspannung zu niedrig (aul3erhalb der Toleranz -30 %).
=>» Netzspannung priifen!
= Netzspannung auf Schwankungen prifen!

14 Netzspannung fehlt

Netzspannung ausgefallen oder zu niedrig.
=>» Netzspannung priifen!
=>» Anschlussleitung prifen!
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21 Laufzeitfehler

Nach 3 % der Stellzeit hat der Antrieb weniger als 0,5 % Weg
durchfahren. Die Stellzeit wird nach der Endlageneinstellung
gemessen und gespeichert.

Mégliche Griinde:

Potentiometer-Kontakte im Rundstecker wurden heraus-
gedrickt (siehe nachfolgende Belegungsiibersicht),

- Falsche Montage und/oder Einstellung des Potentiometers nach
einem Austausch,

- Motorkabel unterbrochen (Motor lauft nicht).

- Fehler bei der Stellungserfassung
(das Zahnspiel zwischen Potentiometer und Zentralrad ist zu
klein oder zu grof3: Es wird keine Positionsénderung
festgestellt, obwohl der Motor l&auft),

- Meldegetriebeuntersetzung wurde geandert:

- Meldegetriebe dreht in der umgekehrten Richtung oder
- zu grol3 gewdhlte Einstellung des Verschieberades (U/Hub)
im Meldegtriebe,

- Antrieb ist blockiert (Antrieb kann aus Stellung/Endlage nicht
verfahren werden),

- Fehlerhaftes Potentiometer (Leitschicht unterbrochen),

- Parameter bei getrennter Aufstellung ,>10 m mit Filter” nicht
gesetzt,

= Armatur, Meldegetriebe, Motor sowie Potentiometer prifen!
=>» Parameter ,Getrennte Aufstellung” prifen!

31 Endlagen einstellen

Diese Meldung kann folgende Ursachen haben:
- Endlageneinstellung wurde noch nicht durchgefihrt,
- Endlage wurde durch Handradbetéatigung Gberfahren,

- Rutschkupplung des Meldegetriebes wurde verdreht, bzw. die
Meldegetriebeuntersetzung wurde verandert oder
- Abschaltart wurde geéndert (z.B. von drehmomentabhéangig in
wegabhéngig)
=>» Endlageneinstellung durchfuhren!

32 Kein Signal AE1

Diese Meldung ist nur bei Live-zero Einstellung (4 — 20 mA)
maglich.
Grenzwert I: > 21 mA oder < 3,6 mA Uber- bzw. unterschritten

=>» Eingangsstrom prifen!

33 Stérung Feldbus

Die Feldbus-Kommunikation wurde unterbrochen (Timeout). Dieser
Fehlerstatus wird nur als Stérung gemeldet, wenn die Ansteuerung
FERN Uber Feldbus erfolgt.

@ Die BUS-Adresse muss von der Standardeinstellung
(126 bei PROFIBUS und 247 bei Modbus) abweichen!

= Feldbus-Kommunikation und Anschluss prifen!

34 Kein Signal —
Pos. gehalten

Kein Signal von der Ansteuerquelle (Leitungsbruch).
Der Antrieb bleibt stehen.

Der Antrieb ist in Ansteuerung ,ORT“ verfahrbar (z.B. Handrad,
Notbetéatigung, alternative Ansteuerung).

=> Leitungen/Kontakte im Rundstecker tberprifen!

35 Kein Signal — Kein Signal von der Ansteuerquelle (Leitungsbruch).
NOT-Position Der Antrieb fiihrt eine NOT-Fahrt durch.
Der Antrieb ist in Ansteuerung ,ORT" verfahrbar (z.B. Handrad,
Notbetétigung, alternative Ansteuerung).
=> Leitungen/Kontakte im Rundstecker tberprifen!
Y070.339/DE Seite 57

Registerkarten flr Parameter und aktuelle Wertel\j



9119/ 3||aNe pun Jaldwered inj ualiexialsiboay I\l

7 Registerkarten fur Parameter und aktuelle Werte

Benutzerhandbuch
SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

36 Prozess-Istwert halten

Kein Signal von der Ansteuerquelle (Leitungsbruch).

Der bei Erkennung des Leitungsbruchs vorhandene Prozess-Istwert
wird weiter ausgeregelt.

Der Antrieb ist in Stellung ,,Ort* verfahrbar (z.B. Handrad,
Notbetéatigung, alternative Ansteuerung).

@ Nach Umschaltung auf ,Fern“ wird der dann vorhandene
Prozessistwert ausgeregelt!

=> Leitungen/Kontakte im Rundstecker tberprifen!

37 Festsollwert anfahren

Kein Signal von der Ansteuerquelle (Leitungsbruch).
Der Prozess-Festsollwert wird angefahren und gehalten.

Der Antrieb ist in Ansteuerung ,ORT“ verfahrbar (z.B. Handrad,
Notbetéatigung, alternative Ansteuerung).

=> Leitungen/Kontakte im Rundstecker tberprifen!

38 Kein Signal AE2

Diese Meldung ist nur bei Live-zero Einstellung (4 — 20 mA)
maglich.
Grenzwert I: > 21 mA oder < 3,6 mA Uber- bzw. unterschritten

=>» Eingangsstrom prifen!

39 Kein Signal LWL

Bei Feldbus mit Ringtopologie: Von einer oder beiden Seiten wird
kein Telegramm empfangen.

=> Zuleitung und Kontaktstellen prifen!

41 Kein Signal Motortemp.

Verbindung zum Temperaturfiihler unterbrochen.

=> Zuleitungen und Kontaktstellen Elektronik/Getriebe priifen
(siehe nachfolgende Belegungsiibersicht)!

42 Kein Signal
Potentiometer

Es werden keine Daten vom Potentiometer empfangen.

=>» Zuleitungen und Kontaktstellen Elektronik/Getriebe priifen
(siehe nachfolgende Belegungsiibersicht) und

=> Zuleitung bei getrennter Aufstellung priifen!
= Meldegetriebe tauschen!

43 Kein Signal
Positionsgeber

Es werden keine Daten vom Positionsgeber (niP) empfangen.

=> Zuleitungen und Kontaktstellen Elektronik/Getriebe priifen
(siehe nachfolgende Belegungsiibersicht) und

=> Zuleitung bei getrennter Aufstellung prifen!
=> Non-intrusive Positionsgeber tauschen!

44 Stellweg uUberschritten

Stellung des Zentralrades befindet sich zu nahe am mechanischen
Endanschlag des Meldegetriebes:

- Die Endlagen wurden durch Handbetatigung iberschritten oder

- Rutschkupplung im Meldegetriebe wurde verdreht bzw. die
Meldegetriebelbersetzung wurde verandert.

=>» Erneute Einstellung der Endlagen erforderlich!

45 Kein Signal
Stillstandssensor

Es werden keine Daten vom Stillstandssensor empfangen.

=> Zuleitungen und Kontaktstellen Elektronik/Getriebe priifen
(siehe nachfolgende Belegungsibersicht) und

=> Zuleitung bei getrennter Aufstellung priifen!

46 Stérung
Analog-Zusatzmodul

Es wird kein Signal vom Analog-Zusatzmodul empfangen.

=> Flachbandleitung zum Analog-Zusatzmodul prifen,

=>» Spannung aus-/einschalten (AC/DC)!

Wenn Meldung weiterhin vorhanden, dann Elektronik tauschen.

47 Stérung
HART Kommunikation

Analogbaugruppe defekt. Keine HART-Kommunikation moglich.
=>» Spannung aus-/einschalten (AC/DC)!
Wenn Meldung weiterhin vorhanden, dann Elektronik tauschen.

48 Storung AA2

Keine Ausgabe tber AA2 mdoglich.
=>» Spannung aus-/einschalten (AC/DC)!
Wenn Meldung weiterhin vorhanden, dann Elektronik tauschen.

49 Kein Signal AA2

Verbindung von AA2 zur Leittechnik unterbrochen.
=>» Zuleitung und Kontaktstellen priifen!
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50 Stérung Hardware

Fehler in der Elektronik.
=>» Spannung aus-/einschalten (AC/DC)!
Wenn Meldung weiterhin vorhanden, dann Elektronik tauschen.

55 EEPROM zuriicksetzen

Fehler im Parameterspeicher.

Es wurden beim Speichern in den Antrieb aufgrund einer Stérung
(Abbruch, Spannungsausfall, USB-Kabel gezogen etc.) nicht alle
geanderten Einstellungen ibernommen.

Betreffende Einstellungen wurden auf die Standardeinstellung
(Default-Wert) zurlickgesetzt.

=> Einstellungen uberprifen!

60 Storung Bluetooth

Kommunikationsfehler mit Bluetooth-Modul.

Der Antrieb ist weiterhin betriebsbereit und kann tber die Vor-Ort-
Steuerung oder mit COM-SIPOS parametriert werden.

=>» Spannung aus-/einschalten (AC/DC)!
Wenn Meldung weiterhin vorhanden, dann Elektronik tauschen.

61 Storung
Elektroniktemperatur

Elektroniktemperatursensor defekt.

Der Antrieb ist weiterhin betriebsbereit.

=>» Spannung aus-/einschalten (AC/DC)!

Wenn Meldung weiterhin vorhanden, dann Elektronik tauschen.

62 Storung
Positionsgeber

Signal des non-intrusive Positionsgebers (niP) ist gestort;
Position kann nicht erfasst werden.

=>» Zuleitungen und Kontaktstellen Elektronik/Getriebe prifen,
(siehe nachfolgende Belegungsiibersicht) und

=>» Zuleitung bei getrennter Aufstellung priifen!

63 Kein Signal
DE-Schalter

Signale von den beiden Drehmomentschaltern werden nicht
erkannt.

=> Zuleitungen und Kontaktstellen Elektronik/Getriebe prifen,
(siehe nachfolgende Belegungsiibersicht) und

=> Zuleitung bei getrennter Aufstellung priifen!

80 Warnung RCU

Keine Verbindung zur Fernbedieneinheit.
=> Zuleitungen und Kontaktstellen prifen und

=>» Parametrierung fir die Fernbedieneinheit am Stellantrieb und an
Fernbedieneinheit tberprifen!

90 Stoérung Hardware

Die Signatur der Baugruppe Steuerelektronik fehlt oder ist
fehlerhaft.

Werden z. B. dltere Antriebe auf Firmware V3.12 oder hdher
hochgeristet, erscheint wegen der fehlenden Signierung diese
Fehlermeldung.

=> Eine aktuelle Steuerbaugruppe uber service@sipos.de anfordern
mit Angabe der aktuellen Parametrierung (COM-SIPOS-Datei).

Y070.339/DE
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Storhistorie (keine zykl. Aktualisierung)

Storhistorie 1 = letzte Stérungen 2 = vorletzte Stérungen usw.
o1 Die letzten 5 Stérungen werden im Antrieb gespeichert.
o2
o3
4
5
Nach erfolgreichem Zuriicksetzen der aktuellen Stérung kann das
Storungsprotokoll mit Anklicken der Schaltflache ,Historie I6schen”
geléscht werden.

PC
Stirung zurlicksetzen | Liegt eine Stérung vor, kann mit Anklicken dieser Schaltflache

versucht werden, die Stérung zurlickzusetzen.
Nur quittierbar Stérungen, wie ,Laufzeitfehler* werden geldscht.
Liegen keine weiteren Stérungen vor, wechselt der Antrieb wieder
in den Zustand ,Betriebsbereit FERN", angezeigt mit griinem
Farbsignal.

zyklisch akk. | Nach dem Download der Antriebsparameter mittels ,Parameter

lesen” wird der zum Zeitpunkt des Auslesens aktuelle
Geréatezustand angezeigt. Uber die Schaltflache ,zyklisch akt.”
kénnen die Antriebsparameter vom Antrieb zyklisch abgefragt und
der momentane Geratezustand angezeigt werden. Die zyklische
Datenaktualisierung ist mit ,POLLING" in der Statusleiste

ersichtlich: Y = -l |

Diese Funktion ist besonders dann interessant, wenn wahrend der
Fernbetatigung eine Diagnose fiir den Antrieb erstellt werden soll.
Durch erneutes Kicken auf die entsprechende Schaltflache wird die
zyklische Datenaktualisierung wieder beendet.

Belegungsubersicht — Steckerelement Getriebestecker
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8 Uberprifung der Leittechnikschnittstelle

Die Schnittstelle zur Leittechnik kann durch Simulation der Antriebsausgange Uberpriift werden.

Das Meni Stellantrieb erlaubt Gber den Befehl ,Simulation Antriebsausgange“ zum einen die
Auswahl ,Leittechnik konv.“, bei der mit simulierten bindren und analogen Ausgangssignalen die
Verbindung zur Leittechnik Gberprift werden kann. Mit der Auswahl ,PROFIBUS Telegramm®
dagegen kann mit frei parametrierbaren, simulierten PROFIBUS-Telegrammen die Auswertung der
Telegramme in der Leittechnik Uberpruft werden.

m  |eittechnik konv.*
Im Simulationsmodus ,Leittechnik konv.“ kdnnen unabhangig vom Antriebszustand die
Leittechnikausgange des Stellantriebes gesetzt werden und somit die Verbindung zwischen
Antrieb und Leittechnik tUberpruft werden.
Diese Funktion ist sehr niitzlich zur Uberpriifung der Kommunikationsschnittstelle, selbst wenn
die Inbetriebnahme noch nicht erfolgte und noch keine Netzspannung anliegt. So zum Beispiel
kann das binare Signal fur ,Antrieb in Endlage ZU abgeschaltet* tiberprift werden ohne den
Stellantrieb in die Endlage ZU zu verfahren.

= PROFIBUS Telegramm*
Im Simulationsmodus ,PROFIBUS Telegramm*“ kénnen unabh&ngig vom Antriebszustand die
Ausgangsdaten des Telegramms des Stellantriebs gesetzt werden.
Hiermit ist es moglich, die Auswertung des Telegramms in der Leittechnik zu Uberprifen.

m Die korrekte Ubertragung binérer und analoger Leittechnik-Ausgangssignale zum Stellantrieb
kann in der Registerkarte ,B+B*, der Feldbus-Zustand des Stellantriebs in der Registerkarte
.Feldbus” Uberpriift werden (siehe Kapitel 7.7 bzw. 7.9)!

® Wahrend der Simulation darf keine zyklische Datenaktualisierung — angezeigt mit ,POLLING*
in der Statusleiste — eingestellt sein (siehe Kapitel 7.7, 7.9 bzw. 7.11)!

8.1 Simulation starten

Datei Bearbeiten Ansicht | Stellantrieb | Schnittstelle  DE/EMN/CS/PL/ZH/RU 7

= - @ ’g _\-" Parameter lesen

Parameter schreiben

Stellantrishs-Anlagenkennzeiche Bestelldaten / Ausstattung - SW’-Funktionen] Feldbus] M-Eurve
99387004001
ECOTRON Einstellungen vergleichen —
B~ Antriebsinfo Endlageneinstellung - Anzeige Potiabweichung
B Amatur Austausch Positionsgeber - _
(- Eirnrf8usodnge COM-SIPOS Yersion
- Sicherheit Bestellnummer dndern
- Sonstiges Echtzeituhr
[ SoftwareFunktionen T
G- Feldbus Werksdaten »
- Drehmomentkurye )
| Bedienen+Beobachten Firmware laden... 456 ah

-
-1

| Diagnose
- Gerdtezustand

Simulation Antriehsausginge 3 Leittechnik konv.
] 1 PROFIBUS Telegramm

Der Start in den Simulationsmodus muss bestétigt werden:  com-sos

|'9'| Den Simulationsmodus starten?

Ja | MNein |

B Im Simulationsmodus werden zyklisch Daten zwischen COM-SIPOS und dem Stellantrieb
ausgetauscht. Empfangt der Stellantrieb im Simulationsmodus 10 sec lang kein Telegramm
von COM-SIPOS, so beendet der Stellantrieb den Simulationsmodus und fuihrt einen RESET
aus!

B Innerhalb des Simulationsmodus werden Zustandsinformationen verandert, nach Beenden des
Simulationsmodus fiihrt der Stellantrieb deshalb einen RESET aus!

Y070.339/DE Seite 61

Uberpriufung der Leittechnikschnittstelle Ioo



9]191snIuyasyiuydssnia sap bunjnidiagn Ioo

8 Uberpriufung der Leittechnikschnittstelle

Benutzerhandbuch
SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

&

8.2 Simulationsmodus fur konventionelle Leittechnik

Nach dem Start des Simulationsmodus ,Leittechnik konv.“ erscheint folgender Dialog.

Simulation Antriebs-Ausg. - Leittechnik konv. =
Binarausgange
[~ Endlage AUF [45 | [high |
[2-Endlage ZU [45 | [high |
|3 - Moment ALUF emeicht IE |0rig. j
|4 - oment 2L emeicht W |0rig. j
|5 - Strung Iﬁ |0rig. j
|B -or Ot IE |0rig. j
[~ Biinker [25 [oia -]
|8 -"w'armung Motortemp. Iﬁ |I0w j . Eingabefe|d
Analogauzgang 1 (&A1) /
lﬁnalogausgang |9.1 |EI -100 q — Eingabebereich
Setzen | v Original

Binarausgange

Im Register ,Ein-/Ausgédnge” vorgenommene Anderungen an den biniren Meldeausgangen
werden hier ibernommen, wenn die Funktion ,Einstellung festhalten® aktiviert wurde!

Fur die binéren Stellantriebsausgénge lassen sich folgende Werte einstellen:

* orig.
e low

Der Ausgang wird entsprechend der Parametrierung gesetzt.
Der Ausgang wird auf aktiv gesetzt (24/48 V).
Der Ausgang wird auf nicht aktiv gesetzt (0 V).

Analogausgang 1 (AA1)

Der analoge Stellantriebsausgang kann folgendermal3en eingestellt werden:

Eingabefeld

Wert der ausgegeben werden soll.

Eingabebereich
e 0—100 %
e 0 - 10000
e 0—20mA

Es kann zwischen den Einheiten ,0 — 100 %", ,0 — 10000“ oder
40 — 20 mA* gewahlt werden.

Original
« M
e [

Aktueller Stellungs- oder Prozess-Istwert wird ausgegeben.
Wert des Eingabefeldes (z.B. 9.1 mA) wird ausgegeben.

Setzen |

Der Analogausgang wird entsprechend dem Wert von Eingabefeld
und Eingabebereich gesetzt.

Schliefen |

Mit Klick auf diese Schaltflache wird der Simulationsmodus
verlassen.
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8.3 Simulationsmodus fur PROFIBUS

Nach dem Start des Simulationsmodus ,PROFIBUS Telegramm* erscheint folgender Dialog.

B Simulation Antriebs-Ausgange - Profibus Telegramm =l 8
25w 1 Stormeldung 1
[7.0 Handkurbel/ad betatia [oia. =] (N [ B SIEEE joig__|
| e |nein j | 1 Flagh kemary defekt |mig, j
2 Rak defek i
[ 7.2 Antiieh in Endlags ZU [oig. =] | - o]
= [3EEFROM defekt |orig. v
| 7.3 Antrieb in Endlage ALUF | arig. j
| 4 Intemne 5 pannung fehlerhaft | afig. ﬂ
|?.4Abschaltmoment ZU emeicht |0[ig_ j
| 5'watchdog angesprochen | afig. ﬂ
| 7.5 Abschaltmoment ALUF emeicht |0rig. ﬂ | B b Tk |olig ﬂ
| 7.6 Antrieb Fahrt nach ZU [ai. 7] i |mig. =
| 7.7 Antrieb f5hrt nach ALUF | arig. ﬂ | & Metzspannung [Metzteil) fehlt |0lig. ﬂ
9 Uberspannung [Umrichter] ig.
8.0 Betriebsbereit FERN |orig. | | . e
= — | 10 Unterspannung [Urrichter] |o[ig_ ﬂ
| 81 Notbetatigung miglich |oig. | 11 Steliveg berschiiten @ <
| 8.2 Summenztomeldung |orig. j | 12 wiegsensor-Signal fehlt |orig. j
| 63 Frei |°fi9- J | 13 Motartemperatur-Signal fehit |0lig. ﬂ
| 8.4 Werk sprogrammierng o.k. |orig. j | 14 Frei |D[ig_ J
| 8.5 Endlageneinstellung o k. |orig. j | 15 Sonstige Umrichterstaning |o[ig_ ﬂ
| 8.6 Parametrierung Stellantieb ok |orig. j Stimeldung 2
//| 2.7 IBS wor Ok aktiy |0[ig_ ﬂ | 0 Starung Analogeingang 2 [AEZ) |0lig. ﬂ
1 Stdrung Analogei 1 [AET i
Analogausgang 1 [A41) |2 = ?rung Analogemgang 1[M1] |0[?g. ﬂ
[Stellungsistwert |333 [0-10000 | e ) i~
| 3 Leitungzbruch Binareingang |mig, j
Seten | [ Digina | 4 K.eine Bus-Fommunikation Kanal 1 u. 2 |U[ig_ ﬂ
5'weg blockiert |0lig. ﬂ
| E I}u]sitfehler |0lig. ﬂ
| 7 Matarte |0lig. ﬂ

| Position innerhalb des
Telegramms (Byte.Bit)

Eingabefeld

Eingabebereich

Fur das Telegramm PPO1 und PPO2 kénnen hier einzelne Bits/Bytes gezielt verandert werden.

ZSW1 (Zustandswort 1) / Stérmeldung 1 und Stérmeldung 2

* orig.

° ja
e nein

Das Bit wird von der Firmware des Antriebs zustandsabhéngig
gesetzt.

Das Bit wird fest auf 1 gesetzt.
Das Bit wird fest auf 0 gesetzt.

Analogausgang 1 (AAl) (B

yte 9 und 10)

Eingabefeld

Wert der ausgegeben werden soll.

Eingabebereich
e 0100 %
¢ 0—-10000
e 0—-20mA

Es kann zwischen den Einheiten ,0 — 100 %", ,0 — 10000“ oder
,0 — 20 mA* gewahlt werden.

Original
M
e [

Aktueller Stellungs- oder Prozessistwert wird ausgegeben.
Wert des Eingabefeldes (z.B. 333) wird ausgegeben.

Setzen |

Der Analogausgang wird entsprechend dem Wert von Eingabefeld
und Eingabebereich gesetzt.

Schiiefen |

Mit Klick auf diese Schaltflache wird der Simulationsmodus
verlassen.
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9 * ste in *.txt konvertieren

Das Menu Datei enthélt tber den Befehl ,ASCII-Konvertierung“ die Moglichkeit, die als Binardatei
(*.ste) gespeicherten Parameterdaten (Kunden- und Werksparameter sowie aktuelle Werte) in eine

U9Jal]I9AUO)N 1X) 'y Ul 93]S’y I@

Textdatei (*.txt) zu konvertieren.

Datei Bearbeiten Ansicht Ste
Offnen...
Speichern
Speichern unter...
Einstellungen STE-Datei...

Drucken...
Seitenansicht
Druckereinrichtung. ..

ASCII-Konvertierung

1 M:\SIPOS STE-Dateien)|
2 99AZ00ZA001.ste
30_2015-05-12_ a.ste

Beenden

Quelle

asciKonverterung T

— Quelle
& Aktuelle Parameter

€ Eine/mehrere STE -Dateilen)
 Werzeichnis

Drateilen) ™ erzeichnis:

IM:\SIF’DS STE-Dateizn' . |

~Ziel
Dateierzeichniz:
[C:\Frogram Fies [+BENCOM-SIPOS Flash\0_2015-011¢ ||

oK. Abbrechen |

® Aktuelle Parameter

Speichert die Antriebsparameter des aktuell mit COM-SIPOS
kommunizierenden Stellantriebs als Textdatei im txt-Format.

Datei Bearbeiten Format Ansicht
ACTUATOR_TAG AKZ 99A700ZA001

DATE DATUM = 07.04.2016 <
TIME UHRZEIT > 08:22 <
COM-5IPOS VERSION = 3.02 <

ORDER_NO__BESTELLNUMMER 25A75112CD104AB4
WORKS_NO WERKSNUMMER > 6900271500102 <
FIRMWARE VERSION 302_150000
REMARKS ANMERKIINGEN ——

ngb | Der Dateiname (mit Endung .txt) ist frei wahlbar!

® Ein/mehrere
STE-Datei(en)

Konvertiert eine oder mehrere ausgewahlte .ste-Datei(en) in ein
vorzugebendes Verzeichnis im txt-Format.

ugD | Der Dateiname kann nicht geéndert werden
(Name.ste = Name.txt)!

® Verzeichnis

Konvertiert alle in einem ausgewahlten Verzeichnis gespeicherten
* ste-Dateien in ein vorzugebendes Verzeichnis im txt-Format.

@ | Der Dateiname kann nicht geandert werden
(Name.ste = Name.txt)!

Datei(en)/Verzeichnis:

Auswabhl des Verzeichnisses und Markierung der ,.ste“-Datei(en),
die konvertiert werden soll(en).

Ziel

Datei/Verzeichnis

Vorgabe des Verzeichnisses, in das die konvertierte(n) ,,.txt*-
Datei(en) gespeichert werden soll(en).
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Textdateien in einer Tabelle darstellen

Um alle Daten von SIPOS-Antrieben in einer Anlage Ubersichtlich darstellen und vergleichen zu
koénnen, ist es moglich, alle Parameter in einem Excel-Tabellenblatt darzustellen.

Hierbei ist wie folgt vorzugehen:

= COM-SIPOS Binardateien (.ste-Dateien), wie oben beschrieben, in Textdateien (.txt-Dateien)

konvertieren.

m Das speziell fur die Darstellung mehrerer Antriebsparameter-Dateien eingerichtete Excel-
Tabellenblatt (Datei) unter Start =»Alle Programme =» COM-SIPOS mit ,ASCIlI-files-Dateien
(MS-Excel)” starten.

=

Fur diese Funktion muss Excel die Ausfiihrung so genannter Makros erlauben. Beachten Sie

bitte mdgliche Meldungen beim Start und quittieren Sie diese. Ggf. ist die Sicherheitsstufe
bzgl. Makros in Excel niedriger einzustellen (s. Excel-Menii Extras = Makro =» Sicherheit...).
Nach Quittierung bzw. Veranderung der Sicherheitsstufe fir Makros ist das Programm neu zu

starten!

® Linker Mausklick auf die Schaltflache ,SIPOS ASCII-Dateien lesen (*.txt)" startet das Excel-

Makro.

m Verzeichnis mit den aufzulistenden .txt-Dateien wahlen. Mit Klick auf ,OK“-Schaltflache werden
dann alle markierten .txt-Dateien in Tabellenform im xIs-Format dargestellt.

Fur jeden Antrieb werden die Daten spaltenweise dargestellt:

@ d &=
Start | Einfgen  Seitenlayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklerlools  Acobat
Al hneid i . = =
d Ausschneiden Courier Hew 10 - A A === ®-  Sizelenumbruch Standard

32 Kopieren ~

ASCILXIs [Kompatibilitatsmodus] - Micrasoft Excel

N

Standard

Gut

* ste in *.txt konvertieren I@

SIPOS 5 Flash / SIPOS SEVEN ASCIIl-Dateien lesen (" txt)
Read SIPOS 5 Flash / SIPOS SEVEN ASCIHile (*txt)

; F &£ U-|i- &-A- B Verbinden und zentrieren - ©8« o, on | %2 5% | Bedingte  AlsTabelle Bere
o Format dbertragen et — et B - #00 #0| Eormatierung + formatieren ~ E I:
Zwischenablage Schiiftart . Ausrichtung 3 zahi Format
Al - A
A [ B C D

1
%
3
4
5 ACTUATOR_TAG RBRZ
6 DATE DATUM
7 |TIME UHRZEIT
8 COM-SIPOS VERSION

9 ORDER_NO_BESTELLNUMMER
10 WORKS_NC___ WERKSNUMMER

11 FIRMWARE VERSION
12 REMARKS ANMERKUNGEN
13 | PROFIBUS_IDENT NR

14 SIGN GEAR MELDEGETRIEBE
15 WARN MOTOR___ TEMPERATUR

16 | SETPOINT. SOLLWERT
17 |OP_MODE BETRIEBSART
18 ACTUAL VALUE _ ISTWERT
19 |DC_LINK_VOLT ZX_SPG
20 PROFIBUS ADR_1
21 PROFIBUS ADR 2

22 | BAUDRATE 1
23 | BAUDRATE

2
24 PROFIBUS STATE 1
25 | PROFIBUS_STATE 2
26 CYCLES_H SCHALTSP_H

27 |REL_CYCL_EINSCHALTDAUER
28 WO_CYCLES__ANZ_SCHALTSP
29 No_TRAV_CUT_OFF__ANZ WE
30 |NO_TORQ CU TOFF ANZ DE
3 |NO_EL OP aNZ EL BETRSID
32 |NO_MOT OP ANZ MOT BETRS
33 MAINT_CYCL WART_SCH_SP
34 MAINT_TC_CUTOFF_WART_DE
35 MAIN MOT_OF_ WART MOT_H
36 ERRCRS1_STOERMELDUNGEN1
37 ERRORS2_STOERMELDUNGEN2
38 |SPEED_CLOSE_DREHZAHL_ZU
39 |SPEED_OPEN_DREEZAHL AUF
40 EM SP CL__ NOT DREHZ ZU
41 EM SP_OP_ NOT DREHZ AUF
42 TORQ CLOSE RBSCEMOM ZU
43 TORQ_OPEN__ZBSCHMOM AUF
44 ENDPOS_CL____ ENDLAGE_ZU
45 ENDPOS_OP___ ENDLAGE_AUF
46 STRUC_CODE_STRUKT_CODE1
47 | STRUC_CODE_STRUKT_CODEZ
48 MODE_CP BETRTEBSART
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Beispiel: Ausdruck des Antriebszustandes

Benutzerhandbuch
SIPOS SEVEN: COM-SIPOS

10

Beispiel: Ausdruck des

Antriebszustandes

SIPOS Aktorik GmbH

Anlagendokumentation Stellantrieb SIPOS SEVEN

Projekt:

Antriebsinfo
Stellantriebs-Anlagenkennzeichen
Bestellnummer
Seriennummer
Ursprungs Seriennummer
Meldegetriebeeinstellung [U/Hub]
Anmerkung
Stellungsregler
wegabh. Drehzahleinstellung
wegabh. frei einstellbare Stellzeiten

Armatur
SchlieRrichtung ZU
Zusatzgetriebe
Untersetzungsverhaltnis

99Z00ZA001
2SA7511-2CD10-4AB4
6900271500102
6900271500102

36

freigeschaltet

nicht freigeschaltet
nicht freigeschaltet

rechtsdrehend
Schwenkgetriebe
51

Maximales Ausgangsmoment [Nm]1000

Stellwinkel [°]
Drehzahl ZU [1/min]
Drehzahl NOT ZU [1/min]
Abschaltmoment ZU [Nm]
Endlagenbereich ZU [%]
Abschaltart Endlage ZU

Ein-/Ausgéange
Binareingange
[AUF,ZU,STOPP,Mode]
Mode-Eingang
Ansteuerung FERN
Zwischenkontakt ZU [%]
Analogausgang 1 (AA1)

Analogeingang 1 (AE1)

Binarausgang 1
Bindrausgang 2
Bindrausgang 3
Binarausgang 4

Sicherheit
Motorwarnung bei [°C]
Motorheizung
DichtschlieBen
Wartungsintervall fur Armatur
Schaltspiele
Betriebsstunden Motor

Sonstiges
Displaysprache
Bremskraft [%]
Kundenvariante Nr.
Stellungsregler Totzone Min. [%]
LC-Filter (getrennte Aufstellung)
Endlagen-Drehzahl

Feldbus

folgende Anzeigen nur, wenn ent:

90

14

14

30

0-2
drehmomentabhangig

AS

Keine Funktion

Analog: Stellungsregler AE1
0-2

Stellungs-Istwert

4 mA-20 mA

steigende Kennlinie

4 mA-20mA

steigende Kennlinie
Endlage AUF/AS
Endlage ZU/AS

Moment AUF erreicht/RS
Moment ZU erreicht/RS

135
Aus
Ein

100000
2500

deutsch

0

0

0.2

nicht vorhanden
Normal

Datum 13.06.2018

Firmware Version
Typ
Motorgarantie

Prozessregler
externe analoge Drehzahlvorgabe
Split-range-Funktion

NOT-Position [%]

Geratetyp
Faktor Aus-/Eingangsmoment
Maximale Eingangsdrehzahl [1/min]
Meldegetriebeeinstellung

Drehzahl AUF [1/min]

Drehzahl NOT AUF [1/min]

Abschaltmoment AUF [Nm]

Endlagenbereich AUF [%]

Abschaltart Endlage AUF

NOT-Eingang

Alternative Ansteuerung
Zwischenkontakt AUF [%]
Analogausgang 2 (AA2)

Analogeingang 2 (AE2)

Binarausgang 5
Binarausgang 6
Binarausgang 7
Binarausgang 8

Motorschutz
Fehler Ansteuerquelle
Blockade tiberwinden, Anzahl Versuche

drehmomentabh. Abschaltungen

Hochlaufzeit [s]

Verzbdgerungszeit Netzfehlermeldung [s]
Stellungsregler Totzone Max. [%]
Drehmomentmessflansch
Leittechnik-Akzeptanzzeit [s]

sprechende Feldbus-Schnittstelle vorhanden!

3.10 13.04.18
Modulation
vorhanden

nicht freigeschaltet
nicht freigeschaltet
nicht freigeschaltet

0

GS 63.3-51:1
16.7

108

14

14

14

30

96— 100
wegabhangig

AS

nicht aktiv
100 - 100
nicht aktiv

nicht aktiv
Stérung/RS

Vor Ort/AS
Blinker/AS

Warnung Motortemp./RS

Ein
Stellung halten
0

10000

0.5

6.0

25

nicht vorhanden
255

MODBUS Kanal 1

MODBUS Kanal 2

Adresse 247 Adresse 247
Baudrate 19200 bit/s Baudrate 19200 bit/s
Paritat gerade Paritat gerade
Uberwachungszeit 30s Uberwachungszeit 30s
PROFIBUS Kanal 1 PROFIBUS Kanal 2
Adresse 1 126 Adresse 2 126
PZD 3 Zustandswort 2 PZD 5 Stérmeldung 2
PZD 4 Stérmeldung 1 PZD 6 akt. Betriebsart
Diagnose
Betriebsdaten Antrieb
Schaltspiele 25 Schaltspiele/h 0
drehmomentabh. Abschaltungen 4 wegabhangige Abschaltungen 6
Betriebsstunden Motor 0 Betriebsstunden Elektronik 216
relative Einschaltdauer 0

Geratezustand
Betriebsbereit FERN

Storhistorie (1 = letzte Stérungen, 2 = vorletzte Stdrungen usw.)
1

2

nicht vorhanden
nicht vorhanden

(S0

nicht vorhanden
nicht vorhanden
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