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Baureihen S -SIWI-C...

Elektrische Drehantriebe fir kerntechnische Anlagen
und R-SIWI-C... fiir Steuer- und Regeleinrichtungen

Bild 1 Elektrischer Drehantrieb flr kerntechnische Anlagen,

Baureihe S - SIWI - CAS

Ubersicht

Lieferprogramm

Baureihe Typenreihe | Ausfuhrung
fur Steuer- S-SIWI-C M76361 Normalausfihrung
einrichtungen s gjwi.cD | M76361 fiir kleine Havarie
S-SIWI-CAS M76371 fur groRe Havarie
fur Regel- R-SIWI-C M76362 Normalausfiihrung
einrichtungen [ p giwi-cD | M76362 fur kleine Havarie
R-SIWI-CAS M76372 fur groRe Havarie

zum Einsatz in kerntechnischen Anlagen

mit Drehstrommotor

3/PEN AC 50 Hz 380V

mit Anschlussflansch und Endwelle, Ausfiihrung A, B, C, D oder E

nach DIN 3210
oder wahlweise

mit Anschlussflansch nach EN ISO 5210, Teil 1, und Endwelle,
Ausfiihrung A, B1 oder B3 nach EN ISO 5210, Teil 3,
oder Ausfiihrung C nach DIN 3338, Dez. 1987
oder Ausfiihrung D nach Werksnorm

Elektrische Drehantriebe

|
Baureihen S-SIWI-C/-CD Typ [M76361-C M76361 - E M76361 - F M76361 - G
Baureihe S -SIWI- CAS Typ [M76371-C M76371 - E M76371 - F M76371 - G
Einstellb. Abschaltmoment minimal | 10 Nm 30 Nm 60 Nm 100 Nm
maximal | 60 Nm 120 Nm 250 Nm 500 Nm

Abtriebsdrehzahl  gestuft von .. bis .. |5 his 180 min™ 5 bis 180 min™ 5 bis 180 min™ 5 bis 180 min™
BaugroBe nach DIN3210/1SO5210 | / F10 0/ F10 1/2 / Fl14 3/ F16
Baureihen R-SIWI-C/-CD Typ [M76362-C M76362 - E M76362 - F M76362 - G
Baureihe R —SIWI-CAS Typ [M76372-C M76372 - E M76372 - F M76372 - G
Abschaltmoment Baureihe R-SIWI-C | 20 und 30 Nm 50 und 80 Nm 120 und 180 Nm 250 Nm

Baureihen R-SIWI-CD / -CAS | 20 und 30 Nm 60 Nm 120 Nm 200 Nm
Abtriebsdrehzahl  gestuft von .. bis .. |5 bis 40 min™ 5 bis 40 min™ 5 bis 40 min™ 5 bis 40 min™
BaugréfBe nach DIN 3210/1SO 5210 |0 / F10 0 / F10 1/2 | F14 3/ F16

ﬂ=.JlD

Baureihen S-SIWI-C/-CD Typ [M76361-M M76361 - N M76361 - S M76361 - U
Baureihe S —SIWI-CAS Typ | M76371-M M76371 - N M76371 - S M76371 - U
Einstellb. Abschaltmoment min?mal 200 Nm 300 Nm 500 Nm 1000 Nm
maximal 900 Nm 1250 Nm 1800 Nm 4000 Nm
Abtriebsdrehzahl - gestuft von .. bis .. |5 pis 180 min™ 5 bis 180 min™ 5 bis 60 min™ 5 bis 60 min™
Baugrofe nach DIN 3210 /1SO 5210 3/ F16 4 | F25 4 | F25 5 / F30
Baureihen R-SIWI-C/-CD Typ [M76362-M M76362 - N M76362 - S M76362 - U
Baureihe R —SIWI-CAS Typ [ M76372-M M76372 - N M76372-S M76372 - U
Abschaltmoment Baureihe R-SIWI-C | 400 Nm 750 Nm 1500 Nm 3000 Nm
Baureihen R-SIWI-CD / -CAS | 400 Nm 600 Nm 1000 Nm 2000 Nm
Abtriebsdrehzahl  gestuft von .. bis.. | 5 bis 40 min™ 5 bis 40 min™ 5 bis 15 min™ 5 bis 10 min™
BaugroRe nach DIN 3210/1S0 5210 |3 / F16 4 | F25 4 | F25 5/ F30
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Technische Erlauterungen

Bedeutung der Abkiirzungen
In der Bezeichnung der Baureihen

S Steuereinrichtungen

R Regeleinrichtungen

SIWI sicherheitstechnisch wichtig

C Kennbuchstabe fiir Stellantriebe zum Einsatz in kerntechnischen Anlagen,
z. B. in Kernkraftwerken des Blocktyps WWER

D mit druckdichtem Gehause fir die Schalt- und Meldeeinrichtung

AS  auslegungsstorfallfest

Anwendungsbereich

Die elektrischen Stellantriebe der Baureihen S / R-SIWI-C, S / R-SIWI-CD und S / R SIWI-CAS ( Typenreihen M76361/62 und
M76371/72, siehe Lieferprogramm Seite 2 ) sind in allem funktionswichtigen Bauteilen baugleich mit den Drehantrieben der
Baureihen S- und R-SIWI sowie S- und R-SIWI-AS, die seit Jahren erfolgreich in Kernkraftwerken eingesetzt werden.
Gegenuber den Baureihen S- und R-SIWI sowie S- und R-SIWI-AS wurden die technischen Varianten erweitert.

Die Drehantriebe aller dieser Baureihen zeichnen sich durch ihre hohe Verfiigbarkeit aus. Sie werden vorzugsweise zum
Betatigen von Armaturen eingesetzt, die fiir den sicheren Betrieb kerntechnischer Anlagen von Bedeutung sind.

Die Drehantriebe der Baureihen S-SIWI-CD und R-SIWI-CD ( ausgelegt fiir die ,kleine Havarie* ) sowie der Baureihen S-SIWI-
CAS und R-SIWI-CAS ( ausgelegt fir die ,grof’e Havarie* ) missen sicher arbeiten unter den Storfallbedingungen, wie sie z.
B. in der Spezifikation fiir Kernkraftwerke des Blocktyps WWER vorgeschrieben sind.

Fir die Betriebsbedingungen der ,, groRen Havarie“ sind die Drehantriebe so ausgelegt, dass sie nach Eintritt eines Storfalls
noch mindestens einen Tag lang oder - in der Ausfiihrung ,langzeitverfigbar® ( Lieferung auf Anfrage ) — mindestens ein Jahr
lang funktionsfahig bleiben. Diese Funktionsfahigkeit unter Storfallbedingungen ist durch Auslegung und Konstruktion sicher-
gestellt und wurde bei den Drehantrieben der Baureihen S- und R-SIWI sowie S- und R-SIWI-AS durch eine experimentelle
Qualifikation nachgewiesen.

Diese Qualifikation erfolgte nach der deutschen Regel KTA 3504, Fassung 11 /2006, (, Elektrische Stellantriebe des
Sicherheitssystems in Kernkraftwerken® ). Die Regel KTA 3504 entspricht in der Priffolge und den Prifbedingungen
mindestens der in vielen Landern angewandten amerikanischen Vorschrift IEEE " Std. 382 -1980 ,, IEEE Standard for
Qualification of Safety-Related Valve Actuators® . Die Regel KTA 3504 fordert darliber hinaus — auch fiir Drehantriebe, die
aulderhalb der Hille ( Containment ) eingesetzt werden — theoretische Prifungen in Form von Festigkeitsnachweisen flr die
im Kraftfluss liegenden Antriebsteile sowie Daten, die fiir das Zusammenwirken mit der Armatur erforderlich sind. Hierzu
gehéren, z. B. Angaben von Uberhéhungsmomenten von der Armatursteifigkeit und Abschaltverzégerung.

Ausfiihrungen

Die Drehantriebe der Baureihen S-SIWI und S-SIWI - AS sind aus den bewahrten Drehantrieben der Standardbaureihe S und
R ( Typenreihe M76341 /42 ) weiterentwickelt worden.

Die Drehantriebe der Baureihen S- und R-SIWI-C, S-und R-SIWI-CD und S- und R-SIWI-CAS unterscheiden sich von den
nach der Regel KTA 3504 qualifizierten Drehantrieben im wesentlichen durch erweiterte Drehmomentbereiche sowie durch
eine Ausfluihrung fir die ,kleine Havarie* ( Baureihe S- und R-SIWI-CD ), deren Anforderungen in der Regel KTA 3504 nicht
enthalten sind. Die fiir die ,kleine Havarie® ausgelegten Drehantriebe haben ebenso wie die Drehantriebe fiir die ,grofte
Havarie® ( Baureihen S- und R-SIWI-CAS ) ein druckdichtes Gehause fiir die Schalt- und Meldeeinrichtung und fiir den
elektrischen Anschluss.

In die Drehantriebe der Baureihen S- und R-SIWI-CAS ( Typenreihe M76371 /72 ) fir die ,gro3e Havarie” werden Bausteine
eingesetzt, die den Beanspruchungen wie Druck, Temperatur, Luftfeuchtigkeit und Strahlung standhalten, die im Storfall
auftreten kdnnen.

Y. |EEE bedeutet » Institute of Electrical and Electronic Engineers®.
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Technische Erlauterungen

Aufbau und Arbeitsweise

Motor
Als Antriebsmotor wird ein Drehstrom — Asynchronmotor verwendet.

Getriebe

Der Kraftfluss geht bei allen Drehantrieben vom Motor tber ein Stirnradvorgelege und Schneckengetriebe auf die
Abtriebswelle. Bei den Drehantrieben M763.. — S und M763.. — U ist dieser Getriebekombination noch eine Umlaufgetriebe
nachgeschaltet. Durch die Wahl verschiedener Polzahlen des Motors und Getriebeuntersetzungen ergibt sich eine gestufte
Abtriebsdrehzahlreihe von 5 bis maximal 180 min™ . Um bei allen Abtriebsdrehzahlen einer BaugréRRe das gleiche maximale
Abschaltmoment zu erhalten, werden den Antrieben dieser Baugré3e Motoren mit verschiedenen Leistungen zugeordnet.
Die Schneckenwelle wird mit vorgespannten Tellerfedern mittig zum Schneckenrad gehalten und ist nach beiden Seiten axial
verschiebbar ( Wanderschnecke ). Tritt an der Abtriebswelle ein Lastmoment auf, das gréRer ist als das durch die
Vorspannung der Tellerfedern eingestellte Moment, so driickt die Umfangskraft am Schneckenrad die Schneckenwelle aus
ihrer Mittellage. Dabei wird tGiber ein Hebelsystem ein Drehmomenttaster betatigt, der den Motor tber die zugehdrige
Steuereinrichtung ( z. B. Schitzwendeschalter ) abschaltet.

Das Getriebe ist mit einem Hochdruck-Schmiermittel gefillt und nach allen Seiten mit Dichtringen abgedichtet.
Alle Getriebewellen laufen in Walzlagern.

Handbetrieb

Die Stellantriebe kdnnen bei Bedarf durch ein bei Motorbetrieb stillstehendes Handrad betétigt werden. Durch Driicken eines
Umschalthebels wird der Antriebsmotor ab- und das Handrad auf die Abtriebswelle ( Endwelle ) aufgekuppelt. Diese Stellung
wird durch ein besonderes System verklinkt. Bei Anlauf des Motors ist daflir gesorgt, dass das Handrad automatisch und ohne
Gefahr fiir den Bedienenden ab- und der Antriebsmotor aufgekuppelt wird. Motorbetrieb hat immer Vorrang vor Handbetrieb.
Die Drehantriebe M763..-F, -G, -M, und -N koénnen auch mit einem Untersetzungsgetriebe fur das Handrad geliefert werden,
bei dem die Handradwelle um 90° versetzt zur Abtriebswelle angeordnet ist. Fir diese Ausfiihrung liegt — vor allem hinsichtlich
der Schwingfestigkeit — keine Qualifikation nach Regel KTA 3504, Fassung 11 / 2006 vor.

Die Drehantriebe M763..-S und -U sind generell mit einer Handraduntersetzung ausgerustet.

1 Motor

2 Schalt- und Meldeeinrichtung

3 Elektrischer Anschluss tber Stecker
4 Abtriebswelle ( Endwelle )

5 Getriebe

6 Handrad

Bild 2 : Baugruppen eines elektrischen Drehantriebs, Baureihe S - SIWI
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Technische Erlauterungen

Flanschanschlussmasse und Endwellenausfiihrungen
Die in diesem Katalog aufgefiihrten elektrischen Drehantriebe kénnen

mit Flanschanschlussmassen und Endwellenausfiihrungen nach

— Y

folgenden Normen geliefert werden : i gg;
> DIN 3210 ( seit 1984 ungliltig ) #d
> EN 1SO 5210 B ? § )
> DIN 3338 | | / }j —
Pt / H
Die EN ISO 5210 ersetzt im wesentlichen die bisher giiltige f'g". '
Norm DIN 3210. EREN R \ N -
In EN 1SO 5210 sind genormt : I —= ; :
> Teil 1: Flanschanschlussmasse #dy z *
> Teil 2: Drehmomente und Schubkrafte #k 7.
> Teil 3: Kupplungsmasse fiir Gewindebuchse, ’
Steckbuchse und Bohrung mit PaRfedernut Bdi
Bild 3: Endwellenausfiihrung A ( Hohlwelle mit

Gegeniiberstellung

Alte und neue Bezeichnungen fiir die Anschlussformen der Stellantriebe

Gewindebuchse ) mit Flanschanschlussmassen

Bezeichnung nach Bezeichnung nach
DIN 3210 [ ENISO 5210 | DIN 3338 DIN 3210 EN ISO 5210 | DIN 3338
Baugréfie oder 0 F10 F10 Endwellenausfiihrungen :
Flanschbaugréfie Ya F14 F14 Hohlwelle mit
3 F16 F16 Gewindebuchse A A --
4 F25 F25 Steckbuchse B B1 -
5 E30 F30 Klauenkupplung C -- C
6 F35 F35 Freies Wellenende D - 1)
7 F40 F40 Bohrung mit PaRfedernut E B3 -
1): Entsprechend DIN 3210, Flanschanschlussmasse nach EN ISO 5210.
Wichtige MaRe ( in mm ) nach DIN 3210 und EN ISO 5210; vgl. Bild 3
Spalte | : DIN 3210
Spalte Il : EN ISO 5210 : I I 1 ! 1 ! I ! I
BaugréRe/  FlanschbaugrofRe 0 F10 Ya F14 3 F16 4 F25 5 F30
d, 125 175 210 300 350
d, 60 70 100 130 160 200 180 | 230
h 1 max 3 4 5 5 5
5 k 102 140 165 254 300 | 298
(2}
§ Z  Anzahl der Gewinde 4 4 4 8 8
= d; M 10 M 16 M 20 M 16 M 20
< Spindelkraft in kN " 40 /30 | 60/40 85/60 110/85 | 200/130 | 250/150 | 300/200 400/250
L2 ds 26 30 50 50 65 65 60 70
Q
5 E 14 1 3 2 2 2 2 48 48
'§ "% I 45 58 80 80 92 92 92 110
weo Antriebstyp -C/-E -F -G/ -M N/-S -U

Die MaRe der tibrigen Endwellenausfiihrungen B1, B3, C und D sind identisch mit den bisher in DIN 3210 festgelegten Maf3en.
" max. Spindelkraft in der ZU - Endlage fiir Steuer / Regel

In der Norm DIN 3338, Ausgabe 12.1987, sind die Masse flir die Endwellenausfiihrung C ,Hohlwelle mit Klauenkupplung*
(ohne Flanschanschlussmasse ) festgelegt. Sie sind der bisher giiltigen Norm DIN 3210 entnommen. Die zugehdrigen

Flanschanschlussmasse sind in der EN ISO 5210, Teil 1, enthalten.
Die Endwellenausfiihrung D ,, freies Wellenende mit Paltfedernut “ ist weiterhin lieferbar. Die Wellenmasse sind der DIN 3210
entnommen, die Flanschanschlussmasse jedoch wahlweise der DIN 3210 oder der EN IS0 5210, Teil 1.
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Technische Erlauterungen

Schalt- und Meldeeinrichtung

Die Schalt- und Meldeeinrichtung ist in einem Gehause untergebracht, das fir alle Antriebe einer Baureihe einheitlich ist. Bei
den fur die kleine und groRe Havarie ausgelegten Drehantrieben der Baureihen S- und R-SIWI-CD und S- und R-SIWI-CAS ist
dieses Gehause druckfest ( winkelférmig, mit runder Haube) und unterscheidet sich dadurch vom Geh&use der Antriebe in
Normalausfiihrung, Baureihe S- und R-SIWI-C.

Die Schalt- und Meldeeinrichtung kann folgende Bausteine aufnehmen :
> Drehmomentabhangige Schalter ( max. 4 Stiick )

> Wegabhangige Schalter, betatigt Uber
- Rollenschaltwerk ( maximal 2 Stlck ), nur bei mehr als 5 Umdrehungen je Stellweg ( Bestell-Nr.- Ergdnzungen F bis S
an der Datenstelle 12, siehe Bestelldaten, Abschnitt 4, Seite 27 );
bei 5 und weniger Umdrehungen je Stellweg (Bestell-Nr.- Ergdnzungen A bis E ) wird ein Nockenschaltwerk verwendet.
- Nockenschaltwerk ( maximal 5 Schalter )

> Stellungsmelder
- Mechanischer Stellungsanzeiger
- Potentiometer

> Blinkgeber ( Blinkkontakt ) zur Laufkontrolle
> Heizwiderstand

> Untersetzungsgetriebe zum Reduzieren der Umdrehungen je Stellweg ( U/Stellweg ) auf einen Drehwinkel von
etwa 250° fur die Betatigung des Nockenschaltwerkes und der Stellungsmelder

Elektrischer Anschluss

Der Motor und die Bausteine der Schalt- und Meldeeinrichtung
sind bei Lieferung vollstandig auf einen Stecker oder tber
Klemmen verdrahtet. Alle Stecker- oder Klemmeneinsatze sind in
einem gemeinsamen Gehause untergebracht ( Bild 4, 5).

Die Kabel werden (iber eingeschraubt mitgelieferte
Verschraubungen aus Metall mit Panzerrohrgewinde eingefihrt
und sind kundenseitig abzudichten.

Vor — Ort — Steuereinrichtung

Mit einer angebauten Vor-Ort-Steuereinrichtung mit Schwenk-
tastern fir die Stellungen AUF — STOP - ZU oder zusatzlich

noch mit ein Wahlsachalter fur die Stellungen ORT — AUS — FERN
kénnen die Stellantriebe bei Bedarf wahlweise von einer oder
zentralen Warte aus direkt vor Ort angesteuert werden.

Die Vor-Ort-Steuereinrichtung ist an Stelleantriebe aller Typen -

sowohl mit Klemmen- als auch mit Steckeranschluss — anbaubar. Bild 4 - Klemmenanschluss ( oben ) und

Steckeranschluss (unten)

SIPOS Aktorik ~ MP 35.1 6



Technische Erlauterungen

Elektrischer Anschluss Elektrische Stellantriebe Elektrische Stellantriebe
in Normalausfiihrung, fur kleine Havarie,
Baureihen S-SIWI-C und R-SIWI-C Baureihen S-SIWI-CD und R-SIWI-CD

fur groRe Havarie,
Baureihen S-SIWI-CAS und R-SIWI-CAS

Uber Stecker

Uber Klemmen

Vor-Ort-Steuereinrichtung
mit Anschluss

Uber Klemmen

Uber Stecker

Bild5: Arten des elektrischen Anschlusses

Qualifikation der Drehantriebe

Herstellung
Die Drehantriebe werden unter Anwendung strenger, qualitatssichernder Malnahmen hergestellt. Die Qualitat der Antriebe
entspricht der Regel KTA 3504, Fassung 11 / 2006.

Typprifung
nach Regel KTA 3504, Fassung 11 /2006

Die fiir die Drehantriebe der Baureihen S- und R-SIWI sowie S- und R-SIWI-AS durchgefiihrte Typpriifung ist in ihrem
Ergebnis Ubertragbar auf die Drehantriebe der Baureihen S- und R-SIWI-C, S- und R-SIWI-CD sowie S- und R-SIWI-CAS.

Ziel der Typprufung war, die Funktion der Stellantriebe einer Baureihe unter normalen Betriebsbedingungen und unter den
Storfallbedingungen nachzuweisen.

Das Priifniveau, die Reihenfolge und die geforderte Dokumentation der Qualifikation sind in den nationalen und internationalen
Regelwerken spezifiziert. Die praktische Priifung eines Stellantriebs entsprechend der Regel KTA 3504, Fassung 11 / 2006, ist
in den Bildern 6 bis 8 dargestellt.

Besonderes Augenmerk verlangt die Alterung der Stellantriebe. Im Rahmen der Typpriifung wurde deshalb, zeitlich gerafft, der
Zustand der Stellantriebe nach 40-jahriger betrieblicher Beanspruchung durch Temperatur, Feuchte, Strahlung,
Betriebsschwingungen nachgebildet. Diese Zeitraffung durch Uberhéhung der betrieblichen Belastung ist z. T. in den
Regelwerken festgelegt und wird bei AREVA NP GmbH durch vergleichende Daten aus Kraftwerken nach mehr als 15 Jahren
Betrieb abgesichert.

SIPOS Aktorik ~ MP 35.1 7



Technische Erlauterungen

Vorbeanspruchung zur Nachbildung betrieblicher
Beanspruchung

Thermische Voralterung :
28 Tage, 125°C

Mechanische Vorbeanspruchung durch Lastspiele
(s.Bild7):
2000 Lastspiele, 100 Handumschaltungen

Nachbildung von Uberdruckbeanspruchung :
15 Zyklen, paps ~ 6,3 bar

Nachbildung betrieblicher Strahlenbeanspruchung :
y - Strahlung 50 kGy

Nachbildung betrieblicher Schwingungen

( Rohrleitungsvibration ) :

10 Zyklen, 3 Achsen;

5 bis 18 Hz : £ 0,6 mm; 18 bis 200 Hz : 0,75 * g

—

Priifungen nach Vorbelastung

Ii

Mechanische Lebensdauer

Schwingfestigkeit

Kiihimittelverlust -
storfallfestigkeit

Ausgangsdaten

Ausgangsdaten

Ausgangsdaten

Lastspiele : 3000 Lastspiele

Schwingungspriifung :
1 bis 35 Hz; 4,5*g

Bestrahlung mit Storfalldosis

Ermittlung Enddaten

Schwingungsprifung :
5 bis 100 Hz; 5*g

Dampfbeaufschlagung :
1h, 155° C, pavs ~ 5,5 bar

Ermittlung Enddaten

Nachbestrahlung :

200 kGy

Langzeit - Klimaprufung:
Anforderung > 24 h;

56 Tage, 75° C,

95% rel. Feuchte,
borhaltige Lésung

I Ermittlung Enddaten

Ablaufschema der praktischen Priifung nach Regel KTA 3504, Fassung 11 / 2006

Bild 6 :
J- Momentiiberhdhung -p
x 'I (12 bis 2)M gy ,l
/ /
M/M g, Mo =maximal einstelibares !
Abschaltmoment /
1 o e e e e s s e e e e e T — — —— — ——— — — — — -
(05 bis 10) M ., (05 bis 10) M .,
0’5 — = = =
/L /L /L
” 30 ” 100 7 1305 Zeit —>
Laufzeit >30s Pause <70s Laufzeit >30s Pause >70s
01s 01s
in Zu -Richtung in Auf- Richtung bis zum néchsten
g 4 g g Lastspiel

3 3 B 3 3 i
g 5 2 8 3| 2
£ = e =
w < @ i) < [}

Bild 7 : Programm fiir das Lastspiel eines Drehantriebs fir Steuereinrichtungen

SIPOS Aktorik ~ MP 35.1



Technische Erlauterungen

A
B > 95% rel. Feuchte _
170
°C
150
S
2
©
1y
a
g 100
(]
=
p=}
S
o
60° C
50 50° C
>05bar 0.3 bar >0,2 bar
0..10 sec 1 23 5 10 Priifzeit [h] 24
= Toleranzband der Priiftemperatur
Alle Druckangaben geben den Uberdruck an.
A An diesen Punkten werden wahrend des Priifablaufes Messungen und Priifungen am Stellantrieb durchgefiihrt. Gemessen bzw. gepriift werden
z. B.: Isolationswiderstand im Steuerkreis, Belastungsmoment, Motorwirkleistung, Motorphasenstrom, Betriebsspannung, Funktion der Endschalter.
Bild 8 : Bedingungen der Dampfbeaufschlagung bei der Priifung der KihImittelverlust-Storfallfestigkeit

Zusammengefasst werden mit der Typprufung nachgewiesen :

o Festigkeit

Die Festigkeit der im direkten Kraftfluss liegenden Bauteile ist gemafR der Regel KTA 3504 nach anerkannten Methoden mit
vorgeschriebenen Sicherheitsfaktoren rechnerisch nachgewiesen. Die Sicherheitsfaktoren, die den Drehmomentbereichen mit
den Bestellnummer-Erganzungen 7 und 8 ( Datenstelle 11, siehe Bestelldaten, Abschnitt 3, Seite 25 bis 27 ) zugrunde liegen,
sind zwar niedriger; sie sind aber immer noch héher als die Sicherheitsfaktoren bei den jahrzehntelang bewahrten
Drehantrieben der Grundbaureihen S und R.

In der Berechnung sind die derzeitigen Bestimmungen, Richtlinien und Normen des Maschinen- und Getriebebaus
berlcksichtigt.

e Lebensdauer

Fuir die Drehantriebe wird eine Lebensdauer von mindestens 5000 Lastspielen bei folgenden Priifbedingungen nachgewiesen
(Bild7):
a) Ablauf eines Lastspiels :
- Start aus einer Endlage
- 30 s Laufzeit
- drehmomentabhangige Abschaltung bei maximal einstellbarem Abschaltmoment
Pause <70 s
- Start in die Gegenrichtung
30 s Laufzeit
- drehmomentabhangige Abschaltung
b)  Drehmoment wahrend der Laufzeit groRer als 50% des maximal einstellbaren Abschaltmoments
c) Wahrend des Abschaltvorgangs muss als Uberhéhungsmoment mindestens das 1,2- bis 2-fache des maximal
einstellbaren Abschaltmoments auftreten.

e Schwingungsfestigkeit

Die Drehantriebe sind schwingfest gegen Krafte und Momente, die im normalen Betrieb auftreten, sowie gegen induzierte
Erschitterungen durch Erdbeben (4,5 g ) und Flugzeugabsturz (5 g ).

Die Festigkeit des Anschlussflansches bei Uberlagerten Erschitterungen ist nachgewiesen. Dabei ist eine Im Massen-
schwerpunkt des Antriebes angreifende konstante Beschleunigung von 5g beriicksichtigt.

e Zulassige Strahlenbelastung

Elektrische Drehantriebe, Zulassige Energiedosis
Baureihen

S- undR-SIWI-C 50kGy (= 5*10°rad)
S- undR-SIWI-CD 50kGy (= 5*10°rad)
S - und R - SIWI - CAS 250kGy  (=25*10°rad)

SIPOS Aktorik ~ MP 35.1 9
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Technische Daten

Baureihen

Zulassiger Druck und Umgebungstemperatur

Elektrische Stellantriebe Kennbuchstaben | Betriebs- Max. zulassiger | Max. zulassige
firr Steuereinrichtungen fir Regeleinrichtungen in Kurzangabe bedingungen Absolutdruck Umgebungs-
zur Bestell - Nr. bar temperatur
Baureihe Typenreihe | Baureihe Typenreihe
S-SIwl-C M76361 R-SIWI-C M76362 N.N normal 1,2 60° C
S-SIwWI-CD M76361 R - SIWI-CD M76362 N.K kleine Havarie 1,7 90° C
S - SIWI-CAS | M76371 R - SIWI-CAS | M76372 N.H groRRe Havarie 55 155° C
Baugrofen und Momente :
Abhangig vom maximalen Abschaltmoment sind verschiedene Baugrofien der Drehantriebe festgelegt :
Elektrischer Drehantrieb, Typ M7636./7. -
-C -E -F -G -M -N -8 -u
BaugréRe nach DIN 3210 0 0 1/2 3 3 4 4 5
FlanschbaugréRe nach EN ISO 5210 F10 F10 F14 F16 F16 F25 F25 F30
Max. einstellbares Abschaltmoment
bei Drehantrieben fiir Steuereinrichtungen
Baureihen S-SIWI-C, - CD und — CAS Nm 60 120 250 500 900 1250 1800 4000
Stellmoment
bei Drehantrieben fir Regeleinrichtungen
Baureihe R-SIWI-C, Nm 20/30 50/80 | 120/180| 250 400 750 1500 3000
Baureihen R-SIWI-CD und — CAS Nm 20/30 60 120 200 400 600 1000 2000
Lichte Weite der Hohlwelle ( Getriebedurchlass ) und 27,8 36 53 53 71,5 71,5 63 74
Toleranz [ mm ] +0,2 +0,2 +0,2 +0,2 +0,5 +0,5 +1 +1
332:1 401 :1
Handraduntersetzung, Ausfiihrung | 1:1 1:1 1:1 1:1 1:1 1:1
83:1 100 : 1
Ausfiihrung I 13:1 18,5:1
1): selbsthemmendes Getriebe ( bis 15 min™) 2): nicht selbsthemmendes Getriebe (ab 20 min™)
Handraduntersetzung :
Ausfihrung | ( Grundausfihrung ): Handrad direkt auf die Endwelle wirkend bei Drehantrieben M763.. - C .. bis - N;

Handrad — Untersetzungsgetriebe serienmafig eingebaut bei Dreh-
antrieben M763.. — S und - U;

Ausflihrung Il ( weitere Ausfiihrung ) :

Untersetzungsgetriebe bei Drehantrieben M763.. - F bis N;

Wirkungsgrade der Handrad-Untersetzungsgetriebe

Schneckengetriebeaufsatz mit seitlich angeordnetem Handrad als Handrad —

Untersetzungsverhaltnis,
Handrad / Endwelle 13:1 18,5:1 83:1 100:1 332:1 401:1
Wirkungsgrad n 0,45 0,6 0,6 0,6 0,32 0,32

Selbsthemmung
Drehantriebe flr Steuereinrichtungen

Die Drehantriebe der Baureihen S-SIWI-C, -CD und —CAS sind bei hoheren Drehzahlen der Abtriebswelle nicht
selbsthemmend ( siehe Bestelldaten ). Bei vorhandenem Dauerkontaktgeber muss dann der Abschaltbefehl des
drehmomentabhéngigen Schalters durch ein Hilfsschiitz aufrechterhalten werden ( Anordnung des Hilfsschiitzes :

siehe Grundschaltung gemaf Datenblatt )
Drehantriebe fiir Regeleinrichtungen

Diese Drehantriebe ( Baureihen R-SIWI-C, -CD und —CAS ) sind bei allen Abtriebsdrehzahlen selbsthemmend.

1)

2)

SIPOS Aktorik ~ MP 35.1
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Motor

Drehantriebe flir Steuereinrichtungen

Drehantrieb, . . Betriebsart nach .
Baureihe Betriebsbedingungen EN 60034 — 1 Warmeklasse
S-SIWI-C normal Kurzzeitbetrieb S2 - 10 min H
S-SIWI-CD kleine Havarie Kurzzeitbetrieb S2 - 10 min H

. Kurzzeitbetrieb S2 - 10 min,
S - SIwI - CAS grolRe Havarie im Storfall S2-1.5 min H

Ausflhrliche Motordaten : siehe Seite 33 bis 38

Drehantriebe flr Regeleinrichtungen

Fur alle Baureihen ( R-SIWI-C, -CD und —CAS ) und damit fur alle Betriebsbedingungen gilt :

Der Motor hat Isolierstoffklasse H ( Bremsmotor : Warmeklasse H/F ( Motor / Bremse )) und ist mit einem
Kaltleitertemperaturfiihler ( Ansprechtemperatur : 170 ° C ) ausgeristet.

Ein geeignetes Kaltleiter-Ausldsegerat ist in der Schaltanlage vorzusehen.

Betriebsart nach EN 60034-1 :

> Drehantrieb mit Bremsmotor ( nur bei Baureihe R-SIWI-C ) : Aussetzbetrieb S4-25% ED - ....c/h
> Drehantrieb ohne Bremsmotor : Aussetzbetrieb S5-5...25% ED - ....c/h
mit - 1200c/h fur Motor < 2,2 kW
- 1000c/h fir Motor 2,2 bis 3 kW
- 600c/h fir Motor > 3 kW oder

- 30c/h-50%ED fir alle Motore beim Einschalten von Hand ( z. B. bei Inbetriebnahme oder beim Justieren
der Schalt- und Meldeeinrichtung ) sowie beim Steuern des Stellantriebes,
wobei das Laufmoment maximal 50 % des Abschaltmomentes betragen darf.

Um den Hochlauf des Motors sicherzustellen, ist eine Impulsdauer am Ausgang des Stellers von 50 ms bei Thyristorbetrieb
bzw. 150 ms bei Bremsmotoren einzuhalten. Kiirzere Impulse verschlechtern die Qualitat der Regelung.

Damit unzulassig hohe Drehmoment- und StromstoRe vermieden werden, ist am Stellerausgang eine Mindestpausenzeit
sicherzustellen :

- 80 ms beim Bremsen mit Thyristor — Umkehrsteller

- 180 ms beim Bremsen von Bremsmotoren

Ausflhrliche Motordaten : ab Seite 46

Elektrischer Anschluss

Schalt- und Meldeeinrichtung :

Anschluss Uber Stecker :
zwei 24 — polige Steckereinsatze, Buchsen und Stifte versilbert oder vergoldet
> bei Baureihe S- und R-SIWI-C mit Schraubanschlissen,
> bei Baureihe S- und R-SIWI-CD und — CAS  mit Crimpanschlissen, Anschlussquerschnitt : 2,5 mm?

Anschluss uUber Klemmen :
max. 48-poliger Klemmeneinsatz; Anschlussquerschnitt : 2,5 mm?

Motorstecker :
Anschlussspannung 3/PEN AC 50 Hz 380 V nach EN 60034

Anschluss liber Stecker :
6 — poliger Steckereinsatz 35 A mit Schraubanschliissen, Buchsen und Stifte versilbert
Anschlussquerschnitt : max. 6 mm?

Anschluss Uber Klemmen :
6 - poliger Klemmeneinsatz; Anschlussquerschnitt : max. 6 mm?

Fir den Anschluss der Motoren bei Drehantrieben fiir Steuereinrichtungen, Baureihen S-SIWI-C, -CD und —CAS gilt :

Bei Motoren mit Nennleistung > 4 kW bis 11 kW kdnnen je Auf3enleiter 2 Adern an 2 Steckerkontakte angeschlossen werden,
um den Gesamtquerschnitt der Zuleitungen zu vergroRern. Zusammengehdrige Anschliisse, z. B. 1 und 4 fir AulRenleiter L1,
sind im Steckerunterteil oder im Klemmeneinsatz durch Briicken verbunden ( Bild 9 ).

Bei Motoren mit Nennleistung > 11 kW sind je AulRenleiter stets 2 Adern und 2 Steckerkontakte zu verwenden.

SIPOS Aktorik ~ MP 35.1 11
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Leitungseinfiihrung :

Wenn nicht anderes vereinbart, werden die Leitungen Uber Verschraubungen aus Metall mit Panzerrohrgewinde nach
DIN 46320 in den Stellantrieb eingefihrt. Die Verschraubungen sind bei Lieferung dicht in das Gehause eingesetzt und mit

Blindstopfen verschlossen.

Bei Bestellung ist anzugeben :
1. Art oder Fabrikat der Verschraubu

ng

2. GroRe der Verschraubung oder Durchmesser der anlagenseitig verwendeten Anschlusskabel

3. Anzahl der Verschraubungen

Alternativ sind auch metrische Verschraubungen nach EN 50262 mdglich.

Anschlussplan

Der Anschlussplan ( Bild 9 ) zeigt die max. mdgliche Bestlickung der Schalt- und Meldeeinrichtung nach den Spezifikationen

fir den Kernkraftwerk-Block WWER.

Je nach Anlage kann die Bestlickung davon abweichen. Verbindlich ist der in den Datenblattern des Angebots angegebene
und dann bei Lieferung im Stellantrieb eingeklebte Anschlussplan.

Motor ohne Bremse Motor mit mechan. Bremse
Motor without brake Motor with mechan. brake
Nur bei Motaren Morop Gea TopMosa Morop ¢ MeXaEMYECKHM TOPMO3OM
Only for mofors
<= 4 kW
11
[ M
| 3~
L3 ] ot
U v |w .
Nur bei Motoren -
Only for motors
=
i \ >4 . NkW
My v b1 1]
I(é)‘!”!”!”!”!"!ll pely bv v Jn rejufvifwd Y 1] 2
H 1234586
|@ritzsticaLs |
F’ f’ U Eulr bfei Mott'Jren [
| nly for motors
____—3_|_ d j 000000 co0o0o00 OO
|_||||i|_|>11kw |_(7)123456 m1 2 3 4 5 6
iarYvyyvyey:, | | = —
Ni23456! @u iz K @uus s
[@riLzcsLiizLs

Anschluss — Steuerantrieb

Anschluss — Regelantrieb K

Bild9 a Anschlussplan ( Motor )
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Bild9b

" : Verdrahtung gilt fir Bremsmotore mit einer Spannung von 380V .. 415V.

30 0 ¢ 0 O« 1 Lo € < LEX. > |
12131415 16171819 202122 2324 + #@)2526 27 28 2930 3132 3334 3536 37383940 41424344 45464748 -

Anschlussplan der Schaltelemente ( Grundschaltung mit Potentiometer )
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Schalter sind im nichtbetdfigten Zustand gezeichnet | / Switches are shown in not operated position | /
KomuyraTops npencraBlneHH B HemeRAcCTBHH !
Verbindlich ist der im Stellantrieb eingeklebte Anschlussplan !

Bl Blinkkontakt WE  Wegabhangiger Schalter ESR Elektronischer Stellungsmelder

DE Drehmomentabhangiger Schalter POT Potentiometer AUF-STOP-ZU : Vor-Ort-Steuereinrichtung
HZ Heizwiderstand

Bild9c Anschlussplan der Schaltelemente ( Grundschaltung mit elektronischem Stellungsmelder )

Zulassige Belastung der Schalter

Die verwendeten drehmomentabhéangigen und wegabhéngigen Schalter sind Mikroschalter mit versilberten oder vergoldeten
Kontakten.

Kontakte : Ag

Kontakte : Au

Wechselstrom Gleichstrom
Spannung Widerstandslast, Lebensdauer, Spannung Widerstandslast, Lebensdauer,
Offner / SchlieBer Schaltzahl Offner / SchlielRer Schaltzahl
AC V A DC V A
210 bis 230 <5 0,8 *10° 24 bis 48 0,003 - 0,8 0,8*10°

Achtung : An Offner / SchlieRer nur gleiche Potentiale verwenden !

Elektronischer Stellungsmelder

( Funktionsfahigkeit unter Storfallbedingungen nach Bild 8 nicht nachgewiesen )

Speisespannung (U )

Stromversorgung, z. B. mit

Max. Burde (Ryp)
Ausgangssignal

Stromaufnahme

Ausfiihrung

Messbereich
Kleinste Messspanne
GroRte Messspanne

Drehmoment am Antrieb
Linearitatsabweichung ( Toleranzband-
einstellung ) bei Messspanne 270°

Einflusseffekte bei Messspanne 270°
- an der Speisespannung

- der Birde
- der Umgebung

stemperatur

Zulassige Umgebungstemperatur

DC 18 bis 30 V

Diese Grenzwerte dirfen durch eine Gberlagerte Welligkeit der
Speisespannung nicht tber- oder unterschritten werden !

Stromversorgung STEP-PS/1AC/24DC/0.75 ( Nr. 2868635 ),

Fa. Phoenix Contact GmbH & Co.

fur Tragschienenmontage

2 - Leiter Anschluss

4 | 3 — Leiter Anschluss

R.=50*(U-12)Q

4 bis 20 mA
max. 30 mA

Eingepragter Gleichstrom

RL=50*(U-25)Q

0 oder 4 bis 20 mA
max. 30 mA

ohne Rickholfeder, durchdrehbar

0 bis 340°

80°

340°

ca. 0,1 Ncm

<1%

<0,1 % Uber den gesamten Bereich

<0,1%
<0,3% / 10K
- 25° bis +80°C

Uber den gesamten Bereich

SIPOS Aktorik ~ MP 35.1
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Potentiometer 100 Q + 10% fir Stellungsanzeige

( Funktionsfahigkeit unter Storfallbedingungen nach Bild 8 nicht nachgewiesen )
Kennlinie linear
Nennbelastung bis 2,5 W

Heizwiderstand

Anschlussspannung AC 220V, 110 V oder 24 V
Leistung 8 bis 10 W

EMV - Vertraglichkeit

Die Antriebe erfiillen die Anforderungen bzgl. der elektromagnetischen Vertraglichkeit nach den Fachgrundnormen

EN 61000-6-2 und EN 61000-6-4. In einem ergdnzenden Test wurden die stellantriebsrelevanten Anforderungen nach
GOST R 50476 — 2000, die in den EN — Normen nicht enthalten waren, nach TE Design Group Il getestet.

Das ' Quality criteria A’ wurde dabei eingehalten.

Korrosionsschutz

Der dekontaminierbare Korrosionsschutz der Drehantriebe besteht aus einer Schicht Grundlack und einer Schicht Decklack.
Die Schichtdicke des gesamten Anstriches betragt mindestens 120 pum.

Schutzart nach DIN EN 60529

Getriebegehause

Gehause der Schalt- und Meldeeinrichtung

Elektrischer Anschluss IP 65

Vor — Ort — Steuereinrichtung

Motor bei
> Baureihen S-SIWI-C, -CD und -CAS IP 65
> Baureihen R-SIWI-C ohne Bremse IP 67, mit Bremse IP 55
> Baureihen R-SIWI-CD und -CAS IP 67

Drehmomenteinstellung bei Lieferung

Das zum Betatigen der Armatur erforderliche Abschaltmoment (in den Bestelldaten kurz ,Abschaltmoment genannt ) wird im
Werk mit der Pfeilmarkierung (2, Bild 10 ) auf den Strich 11 der Strichskala des Klemmstiickes ( 4 ) eingestellt. Das
Drehmoment kann dann noch bei Bedarf nachtraglich durch Drehen des Einstellknopfes ( 1) auf Strich 13 um etwa 15%
erhoht werden.

Das an der Armatur erforderliche und auf Strich 11 eingestellte Abschaltmoment fur Links- und Rechtslauf sowie das noch auf
Strich 13 einstellbare Drehmoment wird auf das in der Schalteinrichtung eingeklebte Schild ( 7 ) eingetragen.

Das auf Strich 13 einstellbare Abschaltmoment iberschreitet dabei nicht das maximale Drehmoment des dem Stellantrieb
zugeordneten Drehmomentbereichs ( siehe Datenstelle 11 der Bestell-Nr. ). Ist dies trotzdem der Fall, so wird das
erforderliche Drehmoment von Strich 11 auf Strich 12 oder sogar 13 eingestellt.

Einstellknopf
Einstellmarke
Skale
Klemmstlick
Schraube
Klemmstlick
Hilfsskale
Nockenscheibe

g
ONO G A WON =

Strich 10 Strich 13

Bild 10 : Drehmomentschaltwerk
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Einbaulage
Die Einbaulage der Drehantriebe ist beliebig.

Abtriebsdrehzahlen der Drehantriebe

Die Nenndrehzahlen der Abtriebswelle, die in den Bestelldaten und auf den Typenschildern der Drehantriebe angegeben sind,
werden mit einer Abweichung von bis zu +/- 15% bei dem maximal zuldssigen Laufmoment erreicht, das gleich ist dem halben
maximalen Abschaltmoment. Die tatsachliche Belastung eines Drehantriebs wahrend des Stellvorgangs wird stets kleiner oder
hdéchstens gleich dem maximal zuldssigen Laufmoment sein. Die Abtriebsdrehzahl, die sich dabei einstellt, liegt somit im
Bereich zwischen der Leerlaufdrehzahl des Antriebs und der Drehzahl beim maximal zulassigen Laufmoment.

Uberhéhungsmoment

Bei drehmomentabhangiger Abschaltung in den Endlagen oder bei Stérung in einer Zwischenlage kdnnen an der

Antriebswelle der Armatur vom Stellantrieb her Momente entstehen, die gréRer sind als die eingestellten Abschaltmomente.

Die GroRe eines solchen Uberhéhungsmoments hangt ab von der

e  Abschaltverzégerung zwischen dem Ansprechen des drehmomentabhangigen Schalters im Stellantrieb und dem
Trennen des Motors vom Netz,

. Steifigkeit der Armatur,

. Drehzahl des Stellantriebes,

e  Einstellung der Drehmomentabschaltung

Die fir den Einsatz in kerntechnischen Anlagen besonders entwickelten Motoren haben gegeniiber Normalmotoren den
Vorteil, dass sich die Uberh6hungsmomente durch die Lastabhangigkeit der Motordrehzahl nach dem drehmomentabhangigen
Abschalten des Drehantriebes in einer der Endlagen der Armatur stark verringern.
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Hinweise auf Bestellung

Aufbau der Bestellnummer

Datenstelle 123456 78 9101 12131415
Bestell - r. Mol L-L LT -L I 1]
Ak A AFX X XK1k

Kennziffer(n) / Kennbuchstabe fir :
( siehe auch Zusatze zur Bestellnummer):
Drehantrieb in Normalausfiihrung 6
fur kleine Havarie 6
fur groRe Havarie 7

Baureihe :
Drehantrieb flr Steuereinrichtungen 1
fur Regeleinrichtungen 2

Drehantriebstyp, max. Abschaltmoment oder Abschalt-
moment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle

Endwellenausfiihrung nach DIN 3210

Abschaltmomentbereich ( bei Drehantrieben f. Steuereinrichtungen )
oder Motor ( bei Drehantrieben fiir Regeleinrichtungen )

Anzahl der Umdrehungen je Stellweg ( U/Stellweg )
Elektrischer Anschluss und Vor-Ort-Steuereinrichtung

Schalt- und Meldeeinrichtung :
Meldebausteine
Schaltbausteine

Zusatze zur Bestellnummer

WIS - [T 11 1-[[-[1]-2
Kurzangaben additi; (N[ T 1+[ T T 1+[ T [ 1+[ T T 1+[ T TI+[TT1+[T 11+ .-
Reihenfolge beliebig A AAA A A [ A

Elektrischer Anschluss und
Vor-Ort-Steuereinrichtung

Betriebsbedingungen

normal N |
kleine Havarie K
grofde Havarie H |

Weitere Ausflihrungen :
Oberflachenlackierung

Andere Endwellenausfiihrung
z. B. nach EN ISO 5210, Entwurf DIN 3338
Werksnorm oder
mit abnormalen Innendurchmesser bei
Endwellenausfiihrung C
Handrad-Untersetzungsgetriebe ( Handrad seitlich )

Zuséatzliche Bausteine in der Schalt- und Meldeeinrichtung

Datenblatt

Grundlage fur jede Bestellung und fiir die Bearbeitung im Herstellerwerk ist das Datenblatt (Bild 11, Seite 17 ). Das Datenblatt
wird bereits bei der Bearbeitung des Angebotes erstellt und unterliegt bis zur technisch geklarten Bestellung dem
Anderungsdienst. Es enthalt alle anlagenspezifischen Angaben, die zusatzlich zu den Bestelldaten fiir die ordnungsgemafe
Lieferung der Stellantriebe unerlasslich sind.
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Das Datenblatt besteht aus folgenden Blattern .

Blatt1:  Armaturendaten, Einsatzbedingungen

Blatt 2 : Elektrischer Stellantrieb, Anschlussart mit Pg-Verschraubungen, Gewicht, Maf3bild

Blatt3: Motor, elektrische Daten

Blatt 4 : Dokumentationsunterlagen, z. B. Schwerpunktsdaten, Anschlussschaltbild, usw.

Die dem Datenblatt zu entnehmende Angebotsnummer ist bei Bestellung und sonstigem Schriftverkehr unbedingt anzugeben.

Bild11, Blatt 1

Kunde : Anfrage Nr. : Kommissions Nr. : Werks -Nr. :
[Customer / 3akasunk Inquiry No. / Ho. anpoca Commission No./KoMMucconHiit Ho. Serial No./ eiamNap© =
IAnlage / Spezifikation : Angebots-Nr. : Bestell Nr. : Blatt page/cTpanuua 1
Project/Specification/ MpoexT cne.. Quotation No./ Ho. odepTsi Order No./Ho. 3akasa von ofiua 1 Blattern / pages/cTpanuu
Armatur Valve / ApmaTypa Einsatzbedingungen /
Drehmoment Spindeldaten Ambient conditions /
Torque / KpyTALuMi MOMEHT Stemdata / [laHHble WwAMHAENs Venosus akcnnyaTaumm
i i 2
PN SchlieRen Offnen Durchmesser / | max. Schub Stellzeit 2|2 5
ol o . 5 Closing / Opening / Dia/ max. Thrust / U/ Stellweg Closing time 2le |=8
S|l 8 4 I} ) [bar] Bpemsi g o S| %9
slese ss52| 5856 o DN SakpbiTve OrkpeiTue Duametp maxc. Tsira Rev./Stroke yoranosm 2|l3 2lzg
oS|css|aas| 2 3¢ [[6:;]] [Nm] [Nm] [mm] [kN] 06./paGounii nyTs s s2 |2, 81T%
g&s|c5z|s58] 8 S ¢ [Nm]/[HM] [Nm]/[Hw] [mm]/[mm] [KNT/[kH] h e | 288|3uE
Selsag|g8g| 52 ¢ fsecl/fel | SE [T S5| 08
O06lwog|lafel T =2 z2 | 8=l0S§
Stand Mitteilung Datum Name
Rev. / Pes. Notice / Coobiuetve Date / flata Name / damnnus prep. by |appr. by
Date :
Name :
SIPOS Aktorik GmbH
Bild 11, Blatt2
Kunde : Anfrage Nr. : . Kommissions Nr. : Werks - Nr. : 0
[Customer / 3akasunk Inquiry No. / Ho. sanpoca Commission No. / Kommusaorhsiit Ho. Serial No. / Cepus Ho.
IAnlage / Spezifikation : Angebots-Nr. : Bestell Nr. : O|Blatt page/ctpamua 1
Project/Specification Quotation No./ Ho. odpeptsi  Order No.Order No. / Ho sakasa von offua
Mpoekt/Creundukaums Bléattern / pages/ctpanny, 1
Elektrischer Stellantrieb Electric A pi 7
AnschluBart
Electrical eckve
MaRbild /
T Dimensions /
— = °
c 32 H —_ aGapursi
EES g 292_
old ) Stellantriebs - Typ SEsg = ZEZ
€ e 8gl 8,3 Actuator type / Tun cepsonpveona —3 8 o g Pg 16 | Pg21 | Pg29 | Pg 36 5 %‘;
P o] B a8 | 23 | L2 $28
a3|8E3| s &g NSS| EE | 22 (R
ag|lcsi| 55¢ &3¢ £ £ S = 08§
28|S2E| B8y °ofc| g5 | 29 5%
GOolesdl oee o071 <° | oa 8£e
Bild 11, Blatt3:
Kunde : Anfrage Nr. : . Kommissions Nr. : Werks - Nr. : 0
(Customer / 3akasumk Inquiry No. / Ho. sanpoca Commission No./KoMMUCCHOHHBI Ho. Serial No./Cepus Ho.
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C
Normalausfuhrung

Bestelldaten

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe S-SIWI-C Bestell Nr.: mMm76361-[ [ [[]]- [ 1]-2z
Grundausfihrung :
e Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3), ohne Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse F
e 2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,
e 2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,
e Endwelle Ausfiihrung B nach DIN 3210,
e Typenschild, deutsch /russisch beschriftet,
o Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack
Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollsténdig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.
1. Drehantriebstyp, maximales Abschaltmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung m7e3 61-[ [ [T ]-[[[[]-z [T[]+-
Bestell — Nr. — Ergénzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 24 bis 28
Max. Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Antrieb | BaugréRe nach Nur bei Endwellenausfiuhrung A
Abschalt- drehzahl der | Ergénzung, untersetzung selbst-
moment Abtriebswelle | Datenstellen hemmend | DIN 3210 | EN ISO 5210 max. Spindel @ zuléassige
einstellbar 7,8und 9 Axialbelastung
Nm 1/min D]] i mm kN
5 C52 267,7
7,5 C53 182,2
10 C54 ) 124,7 (63,7)1)
15 C55 93,3
20 C56 67,7 ja
60 30 C57 93,3 0 F 10 26 40
40 C58 67,7
60 C59 47,5
80 C60 33,7
120 C61 23,3 (11,9) 1) nein
180 C62 15,9
5 E52 258 (509) 1)
75 E53 74,3 (83,1) 1)
10 E54 137,8
15 E55 83,1
20 E56 63,2 ja
120 30 E57 38 0 F 10 35 60
40 E58 63,2
60 E59 46,4
80 E60 36,2
120 E61 11,6 nein
180 E62 15,8
5 F52 280,4
75 F53 164,4
10 F54 128,9
15 F55 86,9
20 F56 62,2 ja
250 30 F57 43 1/2 F 14 51 85
40 F58 70,8
60 F59 43
80 F60 35,9
120 F61 10,7 nein
180 F62 15,5
5 G52 280,4
7,5 G53 164,4
10 G54 128,9
15 G55 86,9 ja
20 G56 62,2
500 30 G57 43 3 F 16 51 110
40 G58 70,8
60 G59 43
80 G60 15,5
120 G61 10,7 nein
180 G62 15,5

D Werte in ( ) gelten fiir Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Erganzung 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3 )
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C

Normalausfuhrung
Bestelldaten
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe S-SIWI-C Bestell Nr.: mMm7ze3et1-[ [[TT[]-[TT1]-z

Grundausfihrung :

Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3), ohne Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse F
2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,

2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,

Endwelle Ausfihrung B nach DIN 3210,

Typenschild, deutsch / russisch beschriftet,

Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack

Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollstdndig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.

1. Drehantriebstyp, maximales Abschaltmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)

1234 56 7809101 122131415
Bestell - Nr. — Erganzung m7e3 e61-| [ [[[]|-[[[[]-z2 [T[]+-

Bestell — Nr. — Erganzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 24 bis 28

Max. Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Antrieb | BaugroBe nach Nur bei Endwellenausfiihrung A
Abschalt- drehzahl der | Ergénzung, untersetzung selbst-
moment Abtriebswelle | Datenstellen hemmend | DIN 3210 | EN ISO 5210 max. Spindel @ zuléssige
einstellbar 7,8und 9 Axialbelastung
Nm 1/min D:\:' i mm kN
5 M52 124,4
75 M53 84,8
10 M54 64
15 M55 84,8
20 M56 64 ja
900 30 M57 49,2 3 F 16 65 200
40 M58 36,1
60 M59 49,2
80 M60 17,9
120 M61 12,3 nein
180 M62 16,6 (16,0) 1)
5 N52 124,2
75 N53 84,8
10 N54 64
15 N55 84,8 ja
20 N56 64
1250 30 N57 49,2 4 F 25 65 250
40 N58 36,1
60 N59 239 (21,2) 2
80 N60 17,8 (16,6) 3) nein
120 N61 12,3
180 N62 16,6
5 S52 272,9
7,5 S53 184,5
10 S54 134,6 ja
1800 15 S55 184,5
20 S56 68,2 4 F 25 60 300
30 S57 46,2
40 S58 33,6 nein
60 S59 46,1
5 us52 281,3
7,5 us3 191,5
10 us4 281,3 ja
4000 15 U55 191,5
20 us6 70,3 5 F 30 70 400
30 us7 47,9
40 us8 36,5 nein
60 U59 47,9

D Werte in () gelten fur Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Ergdnzung 2, 3 und 4 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3)
2 Werte in ( ) gelten fiir Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Erganzung 7 und 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3 )
3 Werte in () gelten fur Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Ergdnzung 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3)
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-CD

fur kleine Havarie

Bestelldaten

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe S-SIWI-CD Bestell Nr.: mMm76361-[ [ [[]]- [ 1]-2z
Grundausfihrung :
e Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3 ), ohne Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse H
e 2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,
e 2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,
e Endwelle Ausfiihrung B nach DIN 3210,
e Typenschild, deutsch /russisch beschriftet,
o Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack
Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollsténdig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.
1. Drehantriebstyp, maximales Abschaltmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung m7e3 61-[ [ [T ]-[[[[]-z [T[]+-
Bestell — Nr. — Ergénzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 24 bis 28
Max. Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Antrieb | BaugréRe nach Nur bei Endwellenausfiuhrung A
Abschalt- drehzahl der | Ergénzung, untersetzung selbst-
moment Abtriebswelle | Datenstellen hemmend | DIN 3210 | EN ISO 5210 max. Spindel @ zuléassige
einstellbar 7,8und 9 Axialbelastung
Nm 1/min D]] i mm kN
5 C12 267,7
7,5 C13 182,2
10 Cl4 ) 124,7 (63,7)1)
15 C15 93,3
20 C16 67,7 ja
60 30 C17 93,3 0 F 10 26 40
40 C18 67,7
60 C19 47,5
80 C20 33,7
120 Cc21 23,3 (11,9) 1) nein
180 C22 15,9
5 E12 258 (509) 1)
75 E13 74,3 (83,1) 1)
10 El4 137,8
15 E15 83,1
20 E16 63,2 ja
120 30 E17 38 0 F 10 35 60
40 E18 63,2
60 E19 46,4
80 E20 36,2
120 E21 11,6 nein
180 E22 15,8
5 F12 280,4
75 F13 164,4
10 F14 128,9
15 F15 86,9
20 F16 62,2 ja
250 30 F17 43 1/2 F 14 51 85
40 F18 70,8
60 F19 43
80 F20 35,9
120 F21 10,7 nein
180 F22 15,5
5 G12 280,4
7,5 G13 164,4
10 G14 128,9
15 G15 86,9 ja
20 G16 62,2
500 30 G17 43 3 F 16 51 110
40 G18 70,8
60 G19 43
80 G20 15,5
120 G21 10,7 nein
180 G22 15,5

D Werte in () gelten fur Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Ergénzung 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3)
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-CD

fur kleine Havarie

Bestelldaten

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe S-SIWI-CD Bestell Nr.: mMm7e6361-[[[[T[]-[[T[]-z

Grundausfihrung :

Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3), ohne Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse H
2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,

2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,

Endwelle Ausfihrung B nach DIN 3210,

Typenschild, deutsch / russisch beschriftet,

Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack

Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollstdndig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.

1. Drehantriebstyp, maximales Abschaltmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)

1234 56 7809101 122131415
Bestell - Nr. — Erganzung m7e3 e61-| [ [[[]|-[[[[]-z2 [T[]+-

Bestell — Nr. — Erganzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 24 bis 28

Max. Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Antrieb | BaugréRe nach Nur bei Endwellenausfihrung A
Abschalt- drehzahl der | Ergénzung, untersetzung selbst-
moment Abtriebswelle | Datenstellen hemmend | DIN 3210 | EN ISO 5210 max. Spindel @ zuléssige
einstellbar 7,8und 9 Axialbelastung
Nm 1/min D:\:' i mm kN
5 M12 124,4
75 M13 84,8
10 M14 64
15 M15 84,8
20 M16 64 ja
900 30 M17 49,2 3 F 16 65 200
40 M18 36,1
60 M19 49,2
80 M20 17,9
120 M21 12,3 nein
180 M22 16,6 (16,0) 1)
5 N12 124,2
75 N13 84,8
10 N14 64
15 N15 84,8 ja
20 N16 64
1250 30 N17 49,2 4 F 25 65 250
40 N18 36,1
60 N19 239 (21,2) 2
80 N20 17,8 (16,6) 3) nein
120 N21 12,3
180 N22 16,6
5 S12 272,9
7,5 S13 184,5
10 S14 134,6 ja
1800 15 S15 184,5
20 S16 68,2 4 F 25 60 300
30 S17 46,2
40 S18 33,6 nein
60 S19 46,1
5 ui12 281,3
7,5 u13 191,5
10 U4 281,3 ja
4000 15 Ul5 191,5
20 uU16 70,3 5 F 30 70 400
30 u17 47,9
40 u18 36,5 nein
60 uU19 47,9

D Werte in () gelten fur Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Ergdnzung 2, 3 und 4 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3 )
2 Werte in ( ) gelten fiir Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Erganzung 7 und 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3 )
3 Werte in () gelten fur Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Ergdnzung 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3)
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-CAS

fur groRe Havarie

Bestelldaten

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe S-SIWI-CAS Bestell Nr.: m7e6371-[ [ [T ]-[11]]z
Grundausfihrung :
e Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3 ), ohne Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse H
e 2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,
e 2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,
e Endwelle Ausfiihrung B nach DIN 3210,
e Typenschild, deutsch /russisch beschriftet,
o Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack
Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollsténdig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.
1. Drehantriebstyp, maximales Abschaltmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung m7e3 71-[ [ [T ]-[[[l]-z [T[]+-
Bestell — Nr. — Ergénzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 24 bis 28
Max. Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Antrieb | BaugréRe nach Nur bei Endwellenausfiuhrung A
Abschalt- drehzahl der | Ergénzung, untersetzung selbst-
moment Abtriebswelle | Datenstellen hemmend | DIN 3210 | EN ISO 5210 max. Spindel @ zuléassige
einstellbar 7,8und 9 Axialbelastung
Nm 1/min D]] i mm kN
5 C12 267,7
7,5 C13 182,2
10 Cl4 ) 124,7 (63,7)1)
15 C15 93,3
20 C16 67,7 ja
60 30 C17 93,3 0 F 10 26 40
40 C18 67,7
60 C19 47,5
80 C20 33,7
120 Cc21 23,3 (11,9) 1) nein
180 C22 15,9
5 E12 258 (509) 1)
75 E13 74,3 (83,1) 1)
10 El4 137,8
15 E15 83,1
20 E16 63,2 ja
120 30 E17 38 0 F 10 35 60
40 E18 63,2
60 E19 46,4
80 E20 36,2
120 E21 11,6 nein
180 E22 15,8
5 F12 280,4
75 F13 164,4
10 F14 128,9
15 F15 86,9
20 F16 62,2 ja
250 30 F17 43 1/2 F 14 51 85
40 F18 70,8
60 F19 43
80 F20 35,9
120 F21 10,7 nein
180 F22 15,5
5 G12 280,4
7,5 G13 164,4
10 G14 128,9
15 G15 86,9 ja
20 G16 62,2
500 30 G17 43 3 F 16 51 110
40 G18 70,8
60 G19 43
80 G20 15,5
120 G21 10,7 nein
180 G22 15,5

D Werte in ( ) gelten fiir Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Erganzung 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3 )
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-CAS

fur groRe Havarie

Bestelldaten

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe S-SIWI-CAS Bestell Nr.: m7e6371-[ [ [T ]-[11]]z
Grundausfihrung :
e Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3 ), ohne Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse H
e 2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,
e 2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,
e Endwelle Ausfiihrung B nach DIN 3210,
e Typenschild, deutsch /russisch beschriftet,
o Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack
Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollsténdig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.
1. Drehantriebstyp, maximales Abschaltmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Erganzung m7e3 71-[ [ [T ]-[[[l]-z [T[]+-
Bestell — Nr. — Ergénzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 24 bis 28
Max. Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Antrieb | BaugréRe nach Nur bei Endwellenausfiuhrung A
Abschalt- drehzahl der | Ergénzung, untersetzung selbst-
moment Abtriebswelle | Datenstellen hemmend | DIN 3210 | EN ISO 5210 max. Spindel @ zuléassige
einstellbar 7,8und 9 Axialbelastung
Nm 1/min D]] i mm kN
5 M12 124,4
7,5 M13 84,8
10 M14 64
15 M15 | 84,8
20 M16 64 ja
900 30 M17 49,2 3 F 16 65 200
40 M18 36,1
60 M19 49,2
80 M20 17,9
120 M21 12,3 nein
180 M22 16,6 (16,0) 1)
5 N12 1242
75 N13 84,8
10 N14 64
15 N15 84,8 ja
20 N16 64
1250 30 N17 49,2 4 F 25 65 250
40 N18 36,1
60 N19 239 (21,2) 2
80 N20 17,8 (16,6) 3) nein
120 N21 12,3
180 N22 16,6
5 S12 272,9
75 S13 184,5
10 S14 134,6 ja
1800 15 S15 184,5
20 S16 68,2 4 F 25 60 300
30 S17 46,2
40 S18 33,6 nein
60 S19 46,1
5 u12 281,3
75 u13 1915
10 u14 281,3 ja
4000 15 U15 191,5
20 uU16 70,3 5 F 30 70 400
30 u17 47,9
40 uis 36,5 nein
60 U19 47,9

D Werte in () gelten fur Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Ergdnzung 2, 3 und 4 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3)
2 Werte in ( ) gelten fiir Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Erganzung 7 und 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3 )
3 Werte in () gelten fur Abschaltmomentbereiche mit Bestell - Nr. - Ergdnzung 8 zur Datenstelle 11 ( Abschnitt 3)
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS
2. Endwellenausfuhrungen nach DIN 3210
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung m763 1 -*[**1 |-[T111]-z2 [T[]+-
Endwellenausfiihrung Bestell-Nr.-Erganzung
Datenstelle 10
A : Hohlwelle mit Gewindebuchse V) 1
B : Hohlwelle mit Steckbuchse 2
C : Hohlwelle mit Klauenkupplung 3
D : Freies Wellenende mit PaRfeder ¥ 4
E : Bohrung mit Pal3federnut H 5
A 7
B : mit Spindelschutzrohr, in Standardlange ¥ 8
C : 9
Andere Spindelschutzrohrlangen auf Anfrage Standardléange des Spindelschutzrohres
wie oben; bei M76361 - und M76371 -
Weitere Endwellenausfihrungen zusétzliche Kurzangabe
Seite 28 und 29, Abschnitte 8,9 und 10 erforderlich -C -E -F -G -M | -N | -S | U
125 mm 250 mm 500 mm
3. Einstellbereiche fir das Abschaltmoment
1 23 4 5 6 7 8 9 10110 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung mMm763 =1 -[*[*[*[*0-[[[[]-z [T[]+-
Nenndreh- | Abschaltmoment einstellbar von min. ... bis max. ... Nm Bestell-Nr.-
zahl der bei Drehantriebstypen M76361- und M76371- Erganzung,
Abtriebs- e -E _E -G Datenstelle
wellel min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe 1
E 1/_?1'”1 S-SIWI- S-SIWI- S-SIWI- S-SIWI-
mi
Kennung) -C -CD | -CAS -C -CD | -CAS -C -CD | -CAS -C -CD | -CAS I:‘
25 - 60 60 40 - 120 120 100 - 250 250 150 - 500 | 490 8
25 60 56 52 40 120 109 100 100 250 245 215 150 500 420 | 385 7
25 52 - - 40 106 - - 100 220 - - 150 380 - - 1
5 15 - 45 43 30 - 90 85 60 - 180 180 100 - 300 | 300 1
(52/.12) - - - - 40 106 - - - - - - - - - - 2
15 39 35 33 30 - 72 67 60 165 151 140 100 280 250 234 2
- - - - 30 65 58 53 60 145 127 117 100 220 202 182 3
-- - -- -- -- - -- -- 60 115 103 91 -- - -- -- 4
25 60 60 55 -- -- - - 100 250 250 225 150 500 460 420 8
- - - - 40 108 100 93 100 - 195 180 150 | 440 375 330 7
25 58 -- -- 40 99 - - 100 225 - - 150 380 - - 1
7,5 15 - 45 45 30 - 90 85 60 - 180 180 100 - 300 | 300 1
(53/.13) - - - - - - - - - - - - 150 | 305 - - 2
15 46 41 38 30 84 76 70 60 165 146 137 100 - 268 243 2
15 35 32 29 30 67 62 57 60 130 118 107 100 225 209 189 3
10 27 24 22 30 57 52 47 - - - - - - - - 4
25 - 60 55 40 120 120 106 100 250 250 225 - - - - 8
25 60 52 48 40 - 105 105 100 - 195 180 150 | 440 365 | 335 7
25 51 - - 40 107 - - 100 240 - - 150 345 - - 1
10 15 - 45 41 30 - 90 90 60 - 180 180 100 - 300 280 1
(54/.14) 15 40 35 32 30 81 74 69 60 175 164 148 100 300 264 245 2
10 31 28 26 30 72 62 57 60 130 115 107 100 240 210 191 3
10 24 22 20 30 56 51 45 - - - - - - - - 4
10 18 16 15 -- - -- -- -- - -- -- -- - -- -- 5
25 60 60 56 40 120 120 113 100 250 250 225 150 500 500 460 8
- - - - 40 - 98 90 100 - 200 180 150 [ 490 395 | 365 7
25 55 -- -- 40 112 - - 100 235 - - 150 345 - - 1
15 15 - 45 45 30 - 90 90 60 - 180 180 100 - 300 280 1
(.65/.15) 15 48 42 39 30 83 74 69 60 160 142 128 100 295 264 241 2
15 38 34 30 30 64 60 54 60 120 110 100 100 235 214 190 3
10 29 26 24 - - - - - - - - - - - - 4
10 23 21 19 - - - - - - - - - - - - 5
10 18 16 15 - - - - - - - - - - - - 6
25 - 60 60 40 120 120 111 100 - 250 250 150 - 500 500 8
25 60 59 52 40 - 97 90 100 250 210 185 150 500 435 | 405 7
25 52 -- -- 40 117 - - 100 210 - - 150 350 - - 1
20 15 - 45 44 30 - 90 90 60 - 180 175 100 - 300 280 1
(.56/.16) 15 40 36 34 30 85 80 72 60 165 153 135 100 245 224 200 2
15 35 30 28 30 63 56 52 60 145 127 118 100 210 189 172 3
10 27 25 22 -- - - - 60 115 101 92 - - - - 4
10 21 19 17 - - - - - - - - - - - - 5
10 17 15 14 - - - - -- - - -- -- - - -- 6
1) Festigkeit mit den in Regel KTA 3504 geforderten Sicherheitsfaktoren nicht nachgewiesen.
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

3. Einstellbereiche fur das Abschaltmoment

1 23 4 5 6 7 8 9 10110 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung mMm763 =1 -[*[*[*[*0-[[[[]-z [T[]+-
Nenndreh- | Abschaltmoment einstellbar von min. ... bis max. ... Nm Bestell-Nr.-
zahl der bei Drehantriebstypen M76361- und M76371- Erganzung,
Ab}lrlebs- e -E _E -G Datenstelle
we e. min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe 1
E 1/_?1'”1 S-SIWI- S-SIWI- S-SIWI- S-SIWI-
mi
Kennung) -C -CD | -CAS -C -CD | -CAS -C -CD | -CAS -C -CD | -CAS I:‘
25 - 60 60 40 - 120 113 100 250 250 230 150 500 500 | 490 8
25 60 51 49 40 120 107 97 100 - 200 185 150 | 440 385 | 350 7
25 58 - - 40 102 - - 100 240 - - 150 355 - - 1
30 15 - 45 45 30 - 90 82 60 - 180 180 100 - 300 | 300 1
(57/.17) 25 52 - - - - - - - - - - - - - - 2
15 - 42 39 30 88 78 72 60 170 155 138 100 300 269 245 2
15 38 34 31 30 70 62 56 60 145 130 119 100 240 212 195 3
10 33 28 26 - - - - 60 115 106 93 - - - - 4
10 24 21 19 -- - -- -- -- - -- -- -- - -- -- 5
10 20 17 16 - - - - - - - - - - - - 6
25 - 60 60 40 - 120 | 120 | 100 | 250 | 250 | 245 | 150 - 500 | 500 8
25 60 58 53 40 120 108 103 100 - 195 180 150 500 410 | 395 7
25 58 -- -- 40 108 - - 100 230 - - 150 350 - - 1
40 15 - 45 45 30 - 90 87 60 - 180 180 100 - 300 | 300 1
(58/.18) - - - - - - - - 100 | 195 - - 150 | 315 - - 2
15 42 38 36 30 83 74 68 60 - 173 157 100 - 286 263 2
15 38 30 28 30 65 58 54 60 155 134 124 100 240 212 193 3
10 28 24 22 - - - - 60 120 107 98 - - - - 4
10 24 20 19 - - - - - - - - - - - - 5
10 18 15 14 - - - - - - - - - - - - 6
25 - 60 60 40 - 120 117 100 250 250 245 150 500 500 500 8
25 60 50 47 40 120 105 95 - - - - 150 | 430 400 | 385 7
25 49 - - 40 101 - - 100 215 - - 150 305 - - 1
60 15 - 45 40 30 - 90 82 60 - 180 180 100 - 300 | 300 1
(59/.19) - - - - - - - - 100 190 - - 150 305 - 2
15 41 37 34 30 79 70 64 60 - 173 160 100 - 280 261 2
10 29 27 25 30 61 54 50 60 145 129 117 100 265 253 238 3
10 26 21 19 - - - - 60 115 105 95 100 215 195 183 4
10 19 17 15 -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- 5
25 - 60 60 40 120 120 113 100 - 240 235 150 500 500 | 500 8
25 60 58 55 40 - 98 90 100 250 210 200 150 | 445 425 | 405 7
25 57 - - 40 116 - - 100 225 - - 150 360 - - 1
80 15 - 45 45 30 - 90 90 60 - 180 180 100 - 300 280 1
(.60/.20) - - - - 40 99 - - 100 180 - - - - - - 2
15 44 39 36 30 - 88 80 60 - 163 153 100 290 249 225 2
15 34 31 28 30 78 68 64 60 160 145 133 100 235 195 181 3
10 29 26 24 30 61 55 50 60 120 107 98 - - - - 4
10 21 19 17 -- -- -- -- -- - -- -- -- - -- -- 5
25 60 60 60 40 - 120 120 100 - 250 250 150 500 500 500 8
- - - - 40 - 106 98 100 - 230 215 150 - 385 | 370 7
25 56 - - 40 120 - - 100 250 - - 150 | 410 - - 1
120 15 - 45 45 30 - 90 90 60 - 180 180 100 - 300 [ 300 1
(61/.21) - - - - - - - - 100 200 - - 150 305 - - 2
15 44 39 36 30 85 77 69 60 - 172 155 100 - 263 250 2
15 37 33 30 30 73 64 60 60 165 135 125 100 245 208 192 3
10 26 24 22 - - - -- 60 140 111 101 -- -- - -- 4
10 24 19 17 -- -- -- -- -- - -- -- -- - -- -- 5
25 - 60 60 40 - 120 120 100 250 250 250 150 500 500 | 500 8
25 60 54 51 40 120 112 108 100 - 205 200 150 | 440 410 | 390 7
25 50 - - 40 98 - - 100 205 - - 150 370 - - 1
180 15 - 45 40 30 - 90 80 60 - 180 180 100 - 300 | 300 1
(62/.22) - - - - - - - - 100 200 - - - - - - 2
15 38 34 31 30 79 71 64 60 - 167 156 100 285 259 249 2
10 30 27 25 30 63 55 51 60 180 151 142 100 220 186 176 3
10 25 22 21 - - - -- 60 145 117 110 -- - - -- 4
10 18 16 15 -- -- -- -- -- - -- -- -- - -- -- 5
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

3. Einstellbereiche fir das Abschaltmoment

1 23 4 5 6 7 8 9 10110 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung mMm763 =1 -[*[*[*[*[-[[[[1]-2 [T]]+
Nenndreh- | Abschaltmoment einstellbar von min. ... bis max. ... Nm Bestell-Nr.-
zahl der bei Drehantriebstypen M76361- und M76371- Erganzung,
Abtriebs- M °N -s -u Datenstelle
wellel min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe 1
E 1/_:“'”1 S-SIWI- S-SIWI- S-SIWI- S-SIWI-
mi
Kennung) -C -CD | -CAS -C -CD | -CAS -C -CD [ -CAS -C -CD | -CAS \:‘
300 900 900 890 - - - - 800 [ 1800 | 1800 | 1770 | 1800 - 4000 | 4000
300 - 700 660 400 | 1250 | 1160 [ 1080 - - - - 1800 | 4000 | 3850 | 3650
5 300 730 - - 400 | 1000 - - 750 | 1750 - - 1800 | 3240 - -
(527.17) 200 - 600 600 300 - 900 900 500 - 1500 | 1440 | 100 - 3000 | 2800
200 600 565 520 300 730 710 660 500 | 1400 | 1240 | 1140 | 1000 | 2650 | 2500 | 2250
200 460 425 400 300 600 565 520 500 | 1000 [ 900 810 | 1000 | 2150 | 1950 | 1800
300 900 900 890 400 | 1250 | 1250 | 1250 | 800 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 - 4000 | 4000
300 860 790 740 -- -- -- - - -- -- -- 1800 | 4000 | 3800 | 3600
7,5 300 690 - - 400 | 1000 - - 750 | 1730 - - 1800 | 3700 - -
(.63/.13) 200 -- 600 600 300 -- 900 900 500 -- 1500 | 1500 | 1000 -- 3000 | 3000
200 500 480 450 300 860 795 740 500 | 1410 | 1290 | 1190 | 1000 | 2750 | 2600 | 2450
200 410 385 355 300 690 645 610 500 1180 | 1060 970 1000 | 2200 | 2050 | 1900
300 900 900 900 - - - - 800 [ 1800 | 1800 | 1750 | 1800 - 4000 | 4000
300 750 710 670 400 | 1150 | 1120 | 1040 - - - - 1800 | 4000 | 3750 | 3550
10 300 650 - - - - - - 550 | 1550 - - 1800 | 3350 - -
(5417.14) 200 600 570 300 - 900 900 500 - 1455 | 1350 | 1000 3000 | 3000 |

200 | 520 | 485 | 460 | 300 | 750 | 715 | 675 | 500 | 1270 | 1200 | 1080 | 1000 | 2600 | 2600 | 2500
200 | 375 | 365 | 340 | 300 | 650 | 600 | 560 | 500 | 1040 [ 940 | 870 | 1000 | 2000 | 1850 | 1750
300 | 900 | 900 | 900 [ 400 | 1250 | 1250 | 1190 | 800 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 4000 | 4000 | 4000
300 | 860 | 820 | 740 | 400 | 1060 | 990 [ 920 | 800 | 1690 | 1710 | 1650 | -- - - -
15 300 [ 720 | - - - - - — | 750 [ 1750 | - — | 1800 [ 3200 | - -
(55/.15) | 200 | -~ | 600 | 600 | 300 | - | 900 | 900 | 500 | -- | 1500 | 1500 | 1000 | -- | 3000 | 3000
200 | 590 | 530 | 485 | 300 | 860 | 820 | 740 | 500 | 1300 | 1225 | 1160 | 1000 | 2700 | 2550 | 2400
200 420 | 385 | 300 | 710 | 645 | 595 | 500 | 1210 | 1100 | 1030 | 1000 | 2300 | 2250 | 2250
- - - - - - | 500 | 1060 | 100 | 940 | 1000 | 1750 | 1750 | 1700
300 | 900 | 900 | 900 [ 400 | 1250 | 1240 | 1190 | 800 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 4000 | 4000 | 3850
300 | 800 | 740 | 690 [ - - - - - - - - - - - -
20 300 | 650 | -- — | 400 | 1000 [ - — | 700 | 1680 | - — | 1800 [ 3250 | - -
(56/.16) | 200 | -~ | 600 | 560 | 300 | -~ | 900 | 900 | 500 | -- | 1500 | 1500 | 1000 | -- | 3000 | 3000
200 | 535 | 485 | 450 | 300 | 800 | 745 | 690 | 500 | 1350 | 1260 | 1165 | 1000 | 2500 | 2400 | 2250
200 | 445 | 400 | 365 | 300 | 650 | 620 | 560 | 500 | 1100 | 1040 | 940 | 1000 | 2300 | 2200 | 2050
300 | 900 | 900 | 900 | 400 | 1250 | 1250 | 1250 | 800 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 4000 | 4000 | 4000

300 | 760 | 720 | 680 | 400 | 1100 | 1060 | 1000 | - - - - - - - -

30 - - - ~ | 400 | 1000 | - ~ | 650 | 1650 | -- - - - - -

(57/.147) | 200 | - | 600 | 600 | 300 | - | 900 | 900 | 500 | - [ 1500 | 1500 | 1000 | 2950 | 2940 | 2900
200 | 610 | 575 | 530 | 300 | 760 | 730 | 690 | 500 | 1520 | 1450 | 1360 | 1000 | 2800 | 2700 | 2600
200 | 500 | 475 | 430 | - - - — | 500 | 1130 | 1080 | 1025 | 1000 | 2250 | 2150 | 2050
200 | 410 | 370 | 345 | -- - - - - - - - - - - -
300 | 900 | 900 | 900 | 400 | 1250 | 1250 | 1240 | 800 | 1800 | 1800 | 1800 | -- = = =
300 | 750 | 700 | 670 | 400 | 1060 | 1040 [ 980 | - - - —- | 1800 | - | 3200 | 3200

40 - - - - - - - ~ | 600 |1570 | - ~ | 1800 | 3200 | -- -

(58/.18) | 200 | - | 600 | 600 | 300 | - | 900 | 900 | 500 | - [ 1500 | 1440 | 1000 | -- | 3000 | 3000
200 | 560 | 535 | 510 | 300 | 810 | 785 | 740 | 500 | 1200 | 1150 | 1090 | 1000 | 2350 | 2300 | 2300
200 | 450 | 420 | 390 | 300 | 755 | 720 | 675 | 500 | 1110 | 1060 | 990 | 1000 | 2150 | 2050 | 1950
200 | 370 | 350 | 315 | -- - - - | 300 | 80 | 785 | 750 | -- - - -
300 | 900 | 900 | 860 | 400 | 1250 | 1250 | 1250 | - = = = = = = =
300 | 760 | 710 | 670 | 400 | 1070 | 1040 [ 980 | - - - ~ | 1800 | - | 3350 | 3350

60 300 | 640 | - ~ | 400 ] 920 | - - - - - ~ | 1800 | 3300 | -- .

(59/.19) | 200 | - | 600 | 600 | 300 | - | 900 | 820 [ -- - - ~ | 1000 | - | 3000 | 3000
200 | 495 | 495 | 475 | 300 | 680 | 650 | 620 | 500 | 1330 | 1320 | 1320 | 1000 | 2550 | 2500 | 2400
200 | 380 | 355 | 335 | -- - - - | 500 | 1130 | 1050 | 1000 | 1000 | 2000 | 2000 | 1950
300 | 900 | 900 | 890 | 400 | -- | 1250 | 1210
300 | 740 | 710 | 670 | 400 | 1250 | 1170 | 1130

80 300 | 680 | - — 400 ] 970 | = -

(60/.20) | 200 | - | 600 | 600 | 300 | - | 900 | 900

200 510 485 460 300 740 710 670
200 410 380 355 300 680 655 610
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

3. Einstellbereiche fir das Abschaltmoment

1 23 4 5 6 7 8 9 10110 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung mMm763 =1 -[*[*[*[*[-[[[[1]-2 [T]]+
Nenndreh- | Abschaltmoment einstellbar von min. ... bis max. ... Nm Bestell-Nr.-
zahl der bei Drehantriebstypen M76361- und M76371- Erganzung,
Abtriebs- M N Datenstelle
welle . . . . . . 11
. min. max. bei Baureihe min. max. bei Baureihe
[ 1/min] S-SIWI- S-SIWI-
('mit
Kennung) c | cp | -cas c | -co | cas B
300 900 900 900 400 1250 | 1250 | 1250 8
300 840 800 770 -- -- -- -- 7
300 670 - - 400 920 - - 1
120 200 -- 600 600 300 -- 900 900 1
(.61/.21) 200 510 490 465 300 840 815 780 2
200 475 450 420 300 670 655 615 3
200 355 335 320 -- -- -- -- 4
300 900 900 900 400 1250 | 1250 | 1250 8
300 780 760 740 400 1040 | 1000 [ 980 7
300 | 690 - - - - - - 1
180 200 -- 600 600 300 -- 900 900 1
(.621.22) 200 540 530 530 300 820 810 795 2
200 455 425 405 300 690 685 660 3
200 385 380 375 -- -- -- -- 4
4. Umdrehungen pro Stellweg
1234 56 7 8 91011 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Erganzung m7es » 1 -[***[*[*-0 T []-z [ T[]+
. Bestell-Nr. - Ergénzung,
Umdrehungen / Stellweg (U/Hub ) bis S Datenstellge lzzu 9
0,25 A
0,5 B
1 C
2,5 D
5 E
7,5 E
10 H
15 J
30 K
60 L
120 N
250 P
500 Q
1000 R
2000 S

5. Elektrischer Anschluss und Vor-Ort-Steuereinrichtung
( Kabeleinfiihrungen nach Datenblatt )

123 4 56 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Bestell - Nr. — Erganzung M763 =1 -[*[*[*[*[*|]-*¥ [ |-z T[]+ -
Vor-Ort-Steuereinrichtung mit Elektrischer Bestell-Nr.- Drehantriebe
Schwenktastern AUF-STOP-ZU, Anschluss Ergdnzung, in Normalausfuhrung fir kleine Havarie fur grolRe Havarie
Ztns_gggl\‘mn Wahlschalter ORT- | tber Datef;telle Baureihe S-SIWI-C Baureihe S-SIWI-CD Baureihe S-SIWI-CAS
Typenreihe : M76361-.. Typenreihe : M76361-.. | Typenreihe : M76371-..
. %
ohne Vor-Ort-Steuereinrichtung Klemmen NIN N1K N1H
Stecker * N2N N2K N2H
) ohne Klemmen * N3N N3K N3H
muvorOrt | wahlschalter | stecker * N4N N4K N4H
einrichtung mit Klemmen * N5N N5K N5H
Wahlschalter Stecker * N6N N6K N6H
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

6. Schalt- und Meldeeinrichtung : Meldebausteine

123 4 56 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Bestell - Nr. — Erganzung M763 * 1 -[*[*[*[*[*]- ¥ |-z [T[]+-
Meldebaustein (e) Bestell-Nr.- Drehantriebe
Erganzung, Typenreihe : M76361-.. | Typenreihe : M76371-..
Datenstelle 14
B
ohne Meldebaustein 0
ESR Elektronischer Stellungsmelder 1
POT Potentiometer 100 Q 2
SA Mechanischer Stellungsanzeiger 3
EST und SA 4
POT und SA 5

7. Schalt- und Meldeeinrichtung : Schaltbausteine

1234 56 7 8 91011 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung M 76 3 * 1 -|*|*|*|*|*|-|*k*| | 7 +
Schalter (vierpolig angeschlossen) Bestell-Nr.- Drehantriebe
Erganzung,
Datenstelle 15
Ausfiihrung drehmoment- wegabhéngig l Typenreihe : M76361-.. | Typenreihe : M76371-..
abhéngig
. 4 WE 1
mit Silberkontakten 2DE 6 WE 2
. 4 WE 3
mit Goldkontakten 2DE 6 WE 4
Weitere Ausfuhrungen  auf Anfrage
Weitere Ausfiihrungen
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 1 -[*[*[*[*][*]-[*[¥[*][*]- 2
Kurzangabe additiv HEEEEEEEI
Reihenfolge, beliebig
Klartext

( falls erforderlich )

8. Endwellenausfuhrungen nach EN ISO 5210 oder DIN 3338
( FlanschanschlussmaRe nach EN ISO 5210, Teil 1)

Bestell - Nr. — Ergénzung M763 1 -[*[*[*[F[*]-[*[¥[*]*]- z
Kurzangabe additiv + O+

Endwelle Norm Bestell-Nr.- Kurzangabe
Ergénzung,
Datgnstelleglo D:D
( Abschnitt 2)
Ausfihrung A:  Hohlwelle mit Gewindebuchse EN ISO 5210, Teil 3 1 A32
Bl: mit Steckbuchse EN ISO 5210, Teil 3 2 A33
C: mit Klauenkupplung DIN 3338 3 A34
D: Freies Wellenende m. Passfeder 1) | 2) 4 A35
B3 : Bohrung mit PaRfedernut 1) EN ISO 5210, Teil 3 5 A36
Ausfihrung A mit Spindelschutzrohr EN ISO 5210, Teil 3 7 A37
B1 in Standardlange nach EN ISO 5210, Teil 3 8 A38
C Seite 24, Abschnitt 2 DIN 3338 9 A39
1) Festigkeit mit den in der Regel KTA 3504 geforderten Sicherheitsfaktoren nicht nachgewiesen.
2): Abmessungen des Wellenendes entsprechend DIN 3210, Flanschanschlussmasse jedoch nach EN ISO 5210, Teil 1
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

9. Endwellenausfiuhrungen C ( Hohlwelle mit Klauenkupplung ) nach DIN 3210 mit maximalem Innendurchmesser

Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 1 -[*[*[*[*]*]-[*[¥[*][*]- z
Kurzangabe additiv + D]] + .
Maximaler Innen- bei Drehantriebstypen Bestell-Nr.-Ergénzung, Kurzangabe
durchmesser d, M76361 - und M76371 - Datenstelle 10 |:|:|:|
-- -C 3 od. 9 --
36 -E 3 od. 9 A20
S8 .. f:Flund -G )___.80d 9 | ____ A0 .
65 -M 3 od. 9 A21
70 -N 3 od. 9 A21
- -S und -U 3 od. 9 --

10. Handrad — Untersetzungsgetriebe ( Handrad seitlich; Ausfiihrung nach DIN 44834 nicht qualifiziert )

Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 1 -[*[*[*[*[*]-[*[¥[*[*]- z
Kurzangabe additiv + [D] + .
Untersetzung i bei Drehantriebstypen bei Endwellenausfuihrung nach DIN 3210 Kurzangabe
Handrad / Endwelle | M76361 - und M76371 - [TT11
A, B oderC ohne Spindelschutzrohr A81
13:1 -F und -G A, B oderC mit  Spindelschutzrohr A82
D oder E A83
185:1 M und -N A, B, C oder D ohne Spllndelschutzrohr A86
A, B oderC mit  Spindelschutzrohr A87
11. Zusatzliche Bausteine in der Schalt- und Meldeeinrichtung
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 1 -[*[*[*[*][*]-[*[¥[*][*]- z
Kurzangabe additiv + D]] + .
Baustein (e) Kurzangabe Drehantriebe
D:D Typenreihe : M76361-.. | Typenreihe : M76371-..
1 WE ( wegabhangiger Schalter ) zusétzlich far AL
DE-Uberbriickung
1 WE ( wie bei Kurzangabe A0O1) und POT 100 Q
als 2. Potentiometer AD2
1 POT 100 Q als 2. Potentiometer A03
Heizwiderstand AC 220V A22
AC 110V A23
AC 24V A24
12. Kundenpositionsschild zusétzlich
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 1 -[*[*[*[*][*]-[*[¥[*[*]- z
Kurzangabe additiv + [D] + .
Kurzangabe
Kundenpositionsschild BO3
13. Oberflachenlackierung
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 1 -[*[*[*[*][*]-[*[¥[*][*]- z
Kurzangabe additiv + D]] + .
Dekontaminierbare Lackierung Kurzangabe
( Komplettlackierung ) LT

Lackierung mit Grundlack und dekontaminierbarem Decklack

( Gesamte Schichtdicke : min.120 um, Farbe : RAL 7030) L18
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Laufende Nummern fir die Motoren; Gewichte der Drehantrieb

Bestelldaten

Hinweis :
In den nachfolgenden Tafeln ( bis Seite 32 ) sind den Motoren der Drehantriebe fur Steuereinrichtungen laufende Nummern zugeordnet.
Aus den Seiten 33 bis 38 sind die Daten der Motoren bei den zugeordneten Motornummern angegeben.

Nenndreh- | Kennziffer fir Drehantriebstypen M76361- und M76371-
zahl der Einstellbereich _c _E _E -G
Abtriebs- des Abschalt-
welle Enggsfgltl?l\slr.- Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht
min Erganzung, bei Baureihe d. D'reh— bei Baureihe d. D'reh— bei Baureihe d. D_reh— bei Baureihe d. D_reh—
. Datenstelle 11, antriebs antriebs antriebs antriebs
('mit siehe -Cund | -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS
Kennung ) | gestelldaten -CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg
8 22 22 28 18 18 38 56 56 72 80 80 79
7 8 8 28 32 32 39 54 54 72 76 76 79
5 1 4 4 28 24 24 38 42 42 71 56 56 77
(:521.12) 2 2 2 28 22 22 38 40 40 71 54 54 77
3 - - - 8 8 37 30 30 69 42 42 76
4 _ — _ _ — _ 20 20 69 _ _ —
8 24 24 28 = = ~ 76 76 74 104 104 80
7 ~ ~ - 102 102 44 56 56 72 96 96 80
75 1 22 22 28 102 102 44 56 56 72 80 80 79
(.53/.13) 2 8 8 28 86 86 42 54 54 72 76 76 79
3 4 4 28 84 84 42 42 42 71 56 56 77
4 2 2 28 62 62 40 - - - - - -
8 86 86 35 58 58 41 82 82 74 ~ ~ -
7 32 32 28 58 58 4 76 76 74 104 104 80
1 24 24 28 46 46 40 76 76 74 96 96 80
10 2 22 22 28 44 44 40 56 56 72 80 80 79
(.547.14) 3 8 8 27 32 32 37 54 54 72 76 76 79
4 4 4 27 24 24 37 - - - - - -
5 2 2 27 _ — _ — — — — - —
8 26 46 30 78 78 42 104 104 72 132 132 84
7 - - - 60 60 40 96 96 72 130 130 84
1 44 44 30 60 60 40 9 96 72 122 122 81
15 2 32 32 28 58 58 40 76 76 71 104 104 78
(.55/.15) 3 24 24 28 46 46 39 56 56 72 96 96 78
4 22 22 28 - - - - - - - - -
5 8 8 27 - - - - - - - - -
6 4 4 27 ~ — — — — — — - —
8 60 60 31 82 82 42 130 130 79 154 154 91
7 58 58 31 78 78 42 122 122 76 152 152 91
1 46 46 30 78 78 42 104 104 73 130 130 84
20 2 44 44 30 60 60 40 96 96 72 122 122 81
(.56/.16) 3 32 32 28 58 58 40 80 80 71 104 104 78
4 24 24 28 - - - 76 76 71 - - -
5 22 22 28 - - - - ~ - - - -
6 8 8 27 ~ — — — — — — - —
8 52 52 31 124 124 47 132 132 79 174 174 100
7 64 64 30 100 100 43 130 130 79 154 154 91
1 38 38 30 98 98 43 130 130 79 152 152 91
30 2 28 28 28 82 82 42 122 122 76 132 132 84
(.571.17) 3 26 26 28 78 78 42 104 104 73 130 130 84
4 18 18 28 - - - 96 96 72 - - -
5 16 16 28 - - - - - - - - -
6 6 6 27 ~ — — — — — — - —
8 50 50 31 92 92 25 118 118 76 172 172 100
7 48 48 31 74 74 44 116 116 76 128 128 86
1 52 52 31 72 72 44 116 116 76 126 126 86
40 2 38 38 30 50 50 40 88 88 73 118 118 82
(.58/.18) 3 28 28 28 48 48 39 70 70 73 90 90 78
4 26 26 28 - - - 68 68 73 - - -
5 18 18 28 - - - - - - - - -
6 16 16 28 ~ — — — — — — - —
8 72 72 35 94 94 25 128 128 80 190 190 130
7 50 50 31 92 92 45 — ~ - 172 172 100
1 48 48 30 74 74 44 126 126 80 170 170 100
60 2 52 52 31 72 72 44 118 118 76 128 128 85
(.59/.19) 3 38 38 30 50 50 40 90 90 73 148 148 97
4 28 28 28 - - - 88 88 73 126 126 85
5 26 26 28 ~ — _ _ _ — _ _ _
8 92 92 36 136 136 47 170 170 95 176 176 104
7 74 74 35 120 120 47 128 128 80 174 174 104
1 72 72 35 120 120 47 148 148 92 164 164 96
80 2 50 50 31 92 92 44 126 126 80 154 154 99
(.60/.20 3 48 48 30 74 74 44 118 118 76 152 152 91
4 52 52 31 72 72 44 90 90 73 - - -
5 38 38 30 - - - - - - - - -
Hinweis :
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Laufende Nummern fir die Motoren; Gewichte der Drehantrieb

Bestelldaten

In den nachfolgenden Tafeln ( bis Seite 32 ) sind den Motoren der Drehantriebe flr Steuereinrichtungen laufende Nummern zugeordnet.
Aus den Seiten 33 bis 38 sind die Daten der Motoren bei den zugeordneten Motornummern angegeben.

Nenndreh- | Kennziffer fur Drehantriebstypen M76361- und M76371-
zahl der Einstellbereich e -E -E .G
Abtriebs- des Abschalt-
welle Tgx;(ta:ltl—el:r R Mqtor Ifd._Nr. Gewicht Mqtor Ifd. _Nr. Gewicht Mqtor Ifd._Nr. Gewicht Mqtor Ifd._Nr. Gewicht
Umin Erga ’ bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh-
ganzung, ; h ; ;
. Datenstelle 11, antriebs antriebs antriebs antriebs
('mit siehe -Cund [ -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS
Kennung ) | gestelldaten -CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg
8 100 100 36 140 140 49 174 174 95 196 196 130
7 - - -- 134 134 49 164 164 91 176 176 104
120 1 50 50 31 134 134 49 164 164 91 176 176 104
(.61/.21) 2 48 48 30 124 124 47 154 154 94 174 174 104
3 52 52 31 100 100 44 152 152 86 164 164 96
4 38 38 30 - - = 132 132 79 - - =
5 28 28 28 - - = - - = - - =
8 92 92 36 138 138 49 172 172 95 202 202 135
7 74 74 35 136 136 47 170 170 95 200 200 135
1 72 72 35 94 94 44 170 170 95 190 190 130
180 2 50 50 31 92 92 44 128 128 80 172 172 104
(.62/.22 3 48 48 30 74 74 44 148 148 92 150 150 98
4 52 52 31 - - = 126 126 80 - - =
5 38 38 30 - - = - - = - - =
Nenndreh- | Kennziffer fur Drehantriebstypen M76361- und M76371-
zahl der Einstellbereich M °N s _uU
Abtriebs- des Abschalt-
welle Tgx;(ta:ltl—el:r R Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht
Umin Erga ’ bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh-
ganzung, ; h ; ;
. Datenstelle 11, antriebs antriebs antriebs antriebs
('mit siehe -Cund [ -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS
Kennung ) | gestelldaten -CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg
8 178 178 177 - - - 152 152 146 176 176 212
7 166 166 167 180 180 185 - -- - 174 174 212
5 1 166 166 167 178 178 185 132 132 130 164 164 204
(52/.12) 2 158 158 164 166 166 175 130 130 130 154 154 207
3 156 156 164 158 158 172 122 122 128 152 152 200
8 198 198 206 204 204 215 164 164 143 196 196 237
7 180 180 177 -- -- -- - -- - 192 192 237
7,5 1 178 178 177 198 198 208 154 154 146 176 176 212
(53/.13) 2 166 166 167 180 180 185 152 152 138 174 174 212
3 158 158 164 178 178 185 132 132 130 164 164 204
8 204 204 210 -- -- -- 174 174 151 202 202 245
7 198 198 206 204 204 215 -- -- - 200 200 245
10 1 180 180 177 204 204 215 164 164 143 190 190 237
(.541.14) 2 178 178 177 198 198 208 154 154 146 172 172 212
3 166 166 167 180 180 185 152 152 138 150 150 206
8 164 164 169 174 174 186 190 190 185 226 226 305
7 154 154 165 164 164 177 172 172 151 - - -
15 1 152 152 165 164 164 177 188 188 185 202 202 241
(.557.15) 2 132 132 159 154 154 181 150 150 145 200 200 241
3 130 130 159 152 152 173 128 128 132 190 190 237
4 -- -- = - - = 148 148 144 172 172 212
8 174 174 178 176 176 186 176 176 151 194 194 241
7 164 164 169 - - = - - = - - =
20 1 154 154 172 174 174 186 174 174 151 196 196 241
(567.16) 2 152 152 165 164 164 177 164 164 143 192 192 241
3 132 132 159 154 154 181 154 154 146 176 176 212
8 176 176 178 196 196 208 196 196 190 224 224 320
7 174 174 178 192 192 208 - - = - - =
30 1 174 174 178 176 176 186 192 192 190 216 216 300
(.571.17) 2 164 164 169 174 174 186 176 176 151 194 194 241
3 154 154 172 - - - 174 174 151 196 196 241
4 152 152 165 -- -- -- - -- - - -- -
8 196 196 196 194 194 208 194 194 190 - - =
7 176 176 178 196 196 208 - - = 224 224 320
40 1 176 176 178 196 196 208 196 196 190 224 224 320
(58/.18) 2 174 174 178 192 192 208 192 192 190 218 218 296
3 164 164 169 176 176 186 176 176 151 194 194 242
4 154 154 172 -- -- -- 174 174 151 -- -- -
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihe S-SIWI-C, -CD und -CAS

Laufende Nummern fir die Motoren; Gewichte der Drehantrieb

Bestelldaten

Nenndreh- | Kennziffer fir Drehantriebstypen M76361- und M76371-
zahl der Einstellbereich M °N .S U
Abtriebs- des Abschalt-
welle Enggfgltf,\slr : Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht | Motor Ifd. Nr. Gewicht
. . ’ bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh- | bei Baureihe d. Dreh-
1/min Erganzung, - . - -
Datenstelle 11, antriebs antriebs antriebs antriebs
('mit siehe -Cund | -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS -Cund | -CAS
Kennung ) | gestelldaten -CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg | - CD etwa kg
8 202 202 206 194 194 208 - -- - - -- -
7 200 200 206 196 196 208 -- -- - 222 222 325
60 1 190 190 196 176 176 186 -- -- - 222 222 325
(.59/.19) 2 172 172 178 174 174 186 202 202 190 220 220 325
3 150 150 171 -- -- -- 200 200 190 212 212 296
8 196 196 200 218 218 271
7 192 192 200 194 194 208
80 1 176 176 178 196 196 208
(60/.20) 2 174 174 178 192 192 208
3 164 164 170 176 176 186
8 218 218 263 224 224 299
7 194 194 200 -- -- --
120 1 196 196 200 218 218 271
(61/.21) 2 192 192 200 194 194 209
3 176 176 178 196 196 208
4 174 174 178 - - =
8 220 220 290 222 222 299
7 226 226 275 220 220 299
180 1 214 214 263 220 220 299
(.621.22) 2 202 202 200 212 212 271
3 200 200 200 214 214 271
4 190 190 195 -- -- --
Mehrgewichte
far Drehantriebstypen M76361 - und M76371 -
-C -E -F -G -M -N -S -U
Mehrgewicht etwa kg
Endwelle, Ausfuhrung A 2 2,5 3 4 6 6 10 12
Handrad-Untersetzungsgetriebe - - 20 20 13 13 -- -
Vor — Ort —Steuereinheit 3,5

Mehrgewicht zwischen S-SIWI-C und S-SIWI-CD: 3 kg
Mehrgewicht zwischen S-SIWI-C und S-SIWI-CAS : 4 kg
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihen S-SIWI-C, -CD und -CAS

Daten der Motoren, Lfd. Nrn. 1 bis 46, BaugréRe 56 bis 71
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihen S-SIWI-C, -CD und -CAS

Daten der Motoren, Lfd. Nrn. 48 bis 86, BaugréfRe 71 bis 80
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihen S-SIWI-C, -CD und -CAS

Daten der Motoren, Lfd. Nrn. 88 bis 140, BaugroéRe 80 bis 90
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihen S-SIWI-C, -CD und -CAS

Daten der Motoren, Lfd. Nrn. 148 bis 180, Baugrofe 100L bis 112M
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baureihen S-SIWI-C, -CD und -CAS

Daten der Motoren, Lfd. Nrn. 188 bis 226, Baugrof3e 132S bis 160L
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Elektrische Drehantriebe fur Steuereinrichtungen, Baurhen S-SIWI-C, -CD und -CAS

(SVYO-IMIS-S aymineg ‘- T.E9/IN dgatiueyaid Iny

uabunbBuipaqenQIS Jalun  UlW G'T — 2S

usbunBuipagrewioN Jaun  uw 0T —2S T — €009 N3 yoeu uesgaliag

pun @2/ D-IMIS-S aylaineg ‘- T9E9/LIN @gatnueyaiq iny )

€e0 ‘20 'T€D pun 120 ‘61O '8TO : dqelueziny Nw USIOION 194 H : ossepjawIeM
€0 ‘20 ‘70 : agebueziny| U USIOI0N 13q L9 dI
720 '6TO ‘81O : agebueziny 1w USIOION 189 vr/G9dl 162509 NI NIQ yoeu uezinyos
(i uagey uayolazioA a1z1asabuababiua Binazyoialb aiu uaunp usbunyuemyds aig ) % € + %9 - : zuanbal4 -
29S 09 ‘puIW : N_dZINeT AN} %0T + % 0C- : Bunuueds - UabumuemMydSzuanbalg pun -sbunuueds abissenz

38

SIPOS Aktorik MP 35.1



Elektrische Drehantriebe fir Regeleinrichtungen, Baureihe R-SIWI-C

Normalausfuhrung

Bestelldaten

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe R-SIWI-C Bestell Nr.: mMm76362-[ [ []]]- [ 1]-2z
Grundausfihrung :
e Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3), mit3 Kaltleiter, ohne Bremse, lIsolierstoffklasse H
oder mit Bremse, Isolierstoffklasse F
e 2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,
e 2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,
e Endwelle Ausfiihrung B nach DIN 3210,
e Typenschild, deutsch / russisch beschriftet,
e Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack
Der Drehantrieb ist selbsthemmend. Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollstéandig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.
1. Drehantriebstyp, Stellmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 62 - \ \ | \ |- \ \ \ | - Z | | | | +
Bestell — Nr. — Erganzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 43 bis 44
Stell- Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Laufende Nummer Gewicht des Antriebes | BaugroRe nach
moment drehzahl der | Ergéanzung, untersetzung | fur Motor mit Motor
(nicht Abtriebswelle | Datenstellen ohne mit ohne mit DIN 3210 | ENISO 5210
verstellbar ) 7,8und 9 Bremse Bremse Bremse Bremse
Nm 1/min D:\:' i etwa kg etwa kg
5 C52 267,7 3 2 28 30
7,5 C53 182,2 3 2 28 30
10 C54 124.8 6 5 27 29
20 15 C55 87,2 12 11 28 30 0 F 10
20 C56 63,6 15 14 28 30
30 C57 44,8 24 23 29 31
40 C58 33,6 30 29 30 32
5 C72 267,7 3 2 28 30
7,5 C73 182,2 6 5 28 30
10 C74 124.8 12 11 28 30
30 15 C75 87,2 15 14 28 30 0 F 10
20 C76 63,6 24 23 30 31
30 Cc77 44,8 30 29 30 32
40 C78 33,6 39 38 33 36
5 E52 258 6 5 36 38
75 E53 172 12 11 38 40
10 E54 137,6 15 14 38 41
50 15 E55 93 24 23 39 41 0 F 10
20 E56 63,2 30 29 39 41
30 E57 38 39 38 42 44
40 E58 31,1 48 47 44 46
5 E72 258 12 11 38 40
7,5 E73 172 15 14 38 40
10 E74 137,6 24 23 39 41
80 15 E75 93 30 29 39 41 0 F 10
20 E76 63,2 39 38 42 44
30 E77 38 48 47 44 46
40 E78 36,2 60 59 47 50
5 F52 243,1 19 20 72 74
7,5 F53 186,5 27 26 72 74
10 F54 128,8 36 35 74 7
120 15 F55 87 36 35 74 76 % F14
20 F56 62,2 45 44 74 77
30 F57 42,9 54 53 78 80
40 F58 35,9 57 56 79 82
5 F72 243,1 27 26 72 74
7,5 F73 164,3 36 35 74 7
10 F74 128,8 36 35 74 7
180 15 F75 87 54 53 78 80 Y2 F 14
20 F76 62,2 57 56 81 83
30 F77 429 63 62 88 90
40 F78 35,9 63 62 88 90
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Elektrische Drehantriebe fir Regeleinrichtungen, Baureihe R-SIWI-C

Normalausfuhrung

Bestelldaten

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe R-SIWI-C Bestell Nr.: mMm76362-[ [ []]]- [ 1]-2z
Grundausfihrung :
e Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3), mit3 Kaltleiter, ohne Bremse, lIsolierstoffklasse H
oder mit Bremse, Isolierstoffklasse F
e 2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,
e 2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,
e Endwelle Ausfiihrung B nach DIN 3210,
e Typenschild, deutsch / russisch beschriftet,
e Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack
Der Drehantrieb ist selbsthemmend. Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollstéandig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.
1. Drehantriebstyp, Stellmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle)
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung m7re3 62-[ [ [T ]-[[[[]-z [T[]+-
Bestell — Nr. — Ergénzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 43 bis 44
Stell- Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Laufende Nummer Gewicht des Antriebes | BaugroRe nach
moment drehzahl der | Ergénzung, untersetzung | fur Motor mit Motor
( nicht Abtriebswelle | Datenstellen ohne mit ohne mit DIN 3210 | EN1SO 5210
verstellbar ) 7,8und 9 Bremse | Bremse | Bremse | Bremse
Nm 1/min D:\:‘ i etwa kg etwa kg
5 G52 243,1 36 35 79 81
7,5 G53 164,3 45 44 81 82
10 G54 128,8 45 44 81 82
250 15 G55 87 57 56 84 86 3 F 16
20 G56 62,2 63 62 93 98
30 G57 429 72 71 96 102
40 G58 35,9 72 71 96 102
5 M52 124,4 69 68 172 176
75 M53 84,8 75 74 166 168
10 M54 124,4 57 56 158 161
400 15 M55 84,8 63 62 167 171 3 F 16
20 M56 64 72 71 169 174
30 M57 49,2 81 80 178 182
40 M58 36,2 87 86 201 211
5 N52 124,4 75 74 174 178
7,5 N53 124,4 66 65 178 182
10 N54 124,4 72 71 176 182
750 15 N55 84,8 81 80 185 189 4 F 25
20 N56 64 87 86 208 218
30 N57 49,2 90 89 222 231
625 40 N58 36,2 90 89 222 231
5 S52 272,9 72 71 143 148
7,5 S53 184,5 81 80 152 157
1500 10 S54 134,7 87 86 191 201 4 F25
15 S55 92,7 90 89 204 215
3000 5 us2 281,4 87 86 243 253
7,5 U53 191,6 90 89 257 266 5 F 30
2140 10 Us4 133,8 90 89 257 266
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Elektrische Drehantriebe fir Regeleinrichtungen, Baureihe R-SIWI-CD

fur kleine Havarie

Bestelldaten

7 8 9 1011 12 13 14 15

1 2
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe R-SIWI-CD Bestell Nr.: M7

Grundausfihrung :

Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3), mit 3 Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse H
2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,

2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,

Endwelle Ausfuhrung B nach DIN 3210,

Typenschild, deutsch / russisch beschriftet,

Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack

Der Drehantrieb ist selbsthemmend. Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollstéandig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.

1. Drehantriebstyp, Stellmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle )
1 23 4 5 6 7 8 9101 12 13 14 15

Bestell - Nr. — Erganzung m7res ez2-[ [[[[|-[[T[]-z [IT[]+-
Bestell — Nr. — Erganzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 43 bis 44
Stell- Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Laufende Gewicht des BaugréBe nach
moment drehzahl der | Ergénzung, untersetzung Nummer Antriebes
( nicht Abtriebswelle | Datenstellen fur den Motor DIN 3210 EN ISO 5210
verstellbar ) 7,8und 9
Nm 1/min l:l:\:\ i etwa kg
5 C12 267,7 3 31
7,5 C13 182,2 3 31
10 Cl4 124,8 6 30
20 15 C15 87,2 12 31 0 F 10
20 C16 63,6 15 31
30 C17 448 24 32
40 C18 33,6 30 35
5 C32 267,7 3 31
7,5 C33 182,2 6 31
10 C34 124,8 12 31
30 15 C35 87,2 15 31 0 F 10
20 C36 63,6 24 88
30 C37 44,8 30 33
40 C38 33,6 39 36
5 E12 258 12 41
75 E13 172 15 41
10 El4 137,6 15 41
60 15 E15 93 30 42 0 F 10
20 E16 63,2 39 45
30 E17 38 48 47
40 E18 31,1 48 47
5 F12 243,1 19 75
7,5 F13 186,5 27 75
10 F14 128,8 36 7
120 15 F15 87 36 77 Ya F 14
20 F16 62,2 45 77
30 F17 42,9 54 81
40 F18 35,9 57 82
5 G12 243,1 27 82
75 G13 164,3 36 82
10 G1l4 128,8 45 84
200 15 G15 87 54 84 3 F 16
20 G16 62,2 57 87
30 G17 42,9 63 96
40 G18 35,9 63 97
5 M12 124,4 69 175
7,5 M13 84,8 75 169
10 M14 124,4 57 161
400 15 M15 84,8 63 170 3 F 16
20 M16 64 72 172
30 M17 49,2 81 181
40 M18 36,2 87 204
5 N12 124,4 75 177
75 N13 124,4 66 181
10 N14 124,4 63 177
600 15 N15 84,8 72 179 4 F 25
20 N16 64 81 188
30 N17 49,2 87 211
40 N18 36,2 90 225
5 S12 2729 57 131
75 S13 184,5 63 143
1000 10 S14 134,7 72 146 4 F25
15 S15 92,7 87 194
5 u12 281,4 72 208
2000 75 u13 191,6 87 246 5 F30
10 Ul4 133,8 90 260
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Elektrische Drehantriebe fur Regeleinrichtungen, Baureihe R-SIWI-CAS

fur groRe Havarie

Bestelldaten

5 6 7 8 9 1011 12 13 14 15
72 -[TTTT]-0TTT

1 2 3 4
Elektrischer Drehantrieb, Baureihe R-SIWI-CAS Bestell Nr.: M763

- Z

Grundausfihrung :

Motor fur Drehstrom - Vierleitersystem 3/PEN AC 50 Hz 380 V (L1, L2, L3), mit 3 Kaltleiter, ohne Bremse, Isolierstoffklasse H
2 drehmomentabhangige Schalter fiir Rechts- und Linkslauf,

2 wegabhangige Schalter und 1 Blinkkontakt,

Endwelle Ausfuhrung B nach DIN 3210,

Typenschild, deutsch / russisch beschriftet,

Grundierung fiir dekontaminierbaren Decklack

Der Drehantrieb ist selbsthemmend. Motor und Schalt- und Meldeeinrichtung sind vollstéandig auf Stecker oder Klemmen verdrahtet.

1. Drehantriebstyp, Stellmoment und Nenndrehzahl der Abtriebswelle ( Endwelle )
1 23 4 5 6 7 8 91011 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Erganzung m7zes 72-[ [ [T ]-[[[[]-z2 [T[]+-

Bestell — Nr. — Ergénzung zu den Datenstellen 10 bis 15 : siehe Seite 43 bis 44

Stell- Nenn- Bestell-Nr.- Getriebe- Laufende Gewicht des BaugroBe nach
moment drehzahl der | Ergénzung, untersetzung Nummer Antriebes
( nicht Abtriebswelle | Datenstellen fur den Motor DIN 3210 EN ISO 5210
verstellbar ) 7,8und9
Nm 1/min D:\:‘ i etwa kg
5 C12 267,7 3 33
75 C13 182,2 3 33
10 Cl4 124,8 6 32
20 15 C15 87,2 12 33 0 F 10
20 C16 63,6 15 33
30 c17 44,8 24 34
40 C18 33,6 30 37
5 C32 267,7 6 33
7,5 C33 182,2 6 33
10 C34 124,8 15 33
30 15 C35 87,2 15 33 0 F 10
20 C36 63,6 30 35
30 C37 44,8 30 35
40 C38 33,6 39 38
5 E12 258 12 43
75 E13 172 15 43
10 El4 137,6 24 43
60 15 E15 93 30 45 0 F 10
20 E16 63,2 39 47
30 E17 38 48 49
40 E18 31,1 48 49
5 F12 243,1 27 77
7,5 F13 186,5 27 77
10 F14 128,8 36 79
120 15 F15 87 45 79 Y F 14
20 F16 62,2 45 79
30 F17 42,9 54 83
40 F18 35,9 57 85
5 G12 243,1 36 84
75 G13 164,3 36 84
10 Gl14 128,8 45 86
200 15 G15 87 54 86 3 F 16
20 G16 62,2 57 89
30 G17 42,9 63 98
40 G18 35,9 63 99
5 M12 124,4 69 177
7,5 M13 84,8 75 171
10 M14 124,4 57 163
400 15 M15 84,8 63 172 3 F 16
20 M16 64 72 174
30 M17 49,2 81 183
40 M18 36,2 87 206
5 N12 124,4 75 179
7,5 N13 124,4 66 183
10 N14 124,4 63 179
600 15 N15 84,8 72 181 4 F 25
20 N16 64 81 190
30 N17 49,2 87 213
40 N18 36,2 90 227
5 S12 272,9 57 133
75 S13 184,5 63 145
1000 10 s14 134,7 72 148 4 F25
15 S15 92,7 87 196
5 u12 2814 72 210
2000 7,5 uU13 191,6 87 248 5 F30
10 Ul4 133,8 90 262
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Elektrische Drehantriebe flr Regeleinrichtungen, Baureihe R-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

2. Endwellenausfuhrungen nach DIN 3210

1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 *2 -\*\*\*| \ |-

Bestell-Nr.-Ergéanzung

Endwellenausfiihrung Datenstelle 10

B : Hohlwelle mit Steckbuchse 2

C : Hohlwelle mit Klauenkupplung 3

D : Freies Wellenende mit PaRfeder ¥ 4

E : Bohrung mit PaRfedernut 5
wie oben;

Weitere Endwellenausfihrungen

Seite 44 und 45, Abschnitte 8,9 und 10 2usatzliche Kurzangabe

erforderlich

n Festigkeit mit den in Regel KTA 3504 geforderten Sicherheitsfaktoren nicht nachgewiesen.

3. Motor
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung M763 =2 -*[*[*[*[F|-[ [ [ [1]-2 [T[]+-
. Bestell-Nr.-Erganzung,
Motor fiir Drehstrom 3/PEN AC 50 Hz 380 V Datenstois 17
mit 3 Kaltleiter n
ohne Bremse 1
mit Bremse, nur fur Drehantriebe in Normalausfihrung
Baureihe R-SIWI-C 2

4. Umdrehungen pro Stellweg

1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung mMm763 =2 -[*[*[*[*[*]-L1 [ []-z [T[]+-
Umdrehungen / Stellweg ( U/Hub ) bis Bemgg}':;gfeﬁ?:zgung'
]
0,25 A
0,5 B
1 C
25 D
5 E
7,5 E
10 H
15 J
30 K
60 L
120 N
Hohere Werte siehe Seite 27, Abschnitt 4

5. Elektrischer Anschluss und Vor-Ort-Steuereinrichtung
( Kabeleinfiihrungen nach Datenblatt )

1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung M763 * 2 -[*[*[*[*[*|]-*¥ [ |-z [ T[]+ -
Vor-Ort-Steuereinrichtung mit Elektrischer Bestell-Nr.- Drehantriebe
Schwenktastern AUF-STOP-ZU, Anschluss Erganzung, in Normalausfiihrung fur kleine Havarie fur gro3e Havarie
Ztng-gg;rmmlt Wahlschalter ORT- | tber Datef§te"e Baureihe R-SIWI-C Baureihe R-SIWI-CD | Baureihe R-SIWI-CAS
Typenreihe : M76362-.. Typenreihe : M76362-.. | Typenreihe : M76372-..
ohne Vor-Ort-Steuereinrichtung Klemmen * NIN NIK NIH
Stecker * N2N N2K N2H
it Vor-Ort ohne Klemmen * N3N N3K N3H
mit Vor-Ort- Wahlschalter *
Steuer- Stecker N4N N4K N4H
einrichtung mit Klemmen * N5N N5K N5H
Wahlschalter Stecker * N6N N6K N6H
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Elektrische Drehantriebe flr Regeleinrichtungen, Baureihe R-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

6. Schalt- und Meldeeinrichtung : Meldebausteine

1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung M763 *2-[*[*[*[*[*]-*[*[ ] |-z [T[]+-
Meldebaustein (e) Bestell-Nr.- Drehantriebe
Erganzung, Typenreihe : M76362-.. | Typenreihe : M76372-..
Datenstelle 14
ohne Meldebaustein 0
ESR Elektronischer Stellungsmelder 1
POT Potentiometer 100 Q 2
SA Mechanischer Stellungsanzeiger 3
ESR und SA 4
POT und SA 5

7. Schalt- und Meldeeinrichtung : Schaltbausteine

1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 2 -[*[*[*[*[*]-[*[*[*[ |-z [ T[]+ -
Schalter ( vierpolig angeschlossen ) Bestell-Nr.- Drehantriebe
Ergéanzung,
Datenstelle 15
Ausfihrung drehmoment- wegabhéngig D Typenreihe : M76362-.. Typenreihe : M76372-..
abhangig

- 4 WE 1
mit Silberkontakten 2DE 6 WE 2

it Goldkontakts 2DE 4 WE 3
mit Goldkontakten 6 WE 4
Weitere Ausfuhrungen  auf Anfrage

Weitere Ausfiihrungen

Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 *2 -

Kurzangabe additiv HEEEEEEEEI R
Reihenfolge, beliebig

Klartext
( falls erforderlich )

8. Endwellenausfuhrungen nach EN ISO 5210 oder DIN 3338

Bestell - Nr. — Ergéanzung M 76 3 * 2 -|*[*|*|*|*|_|*k*x|*x|_ 7
Kurzangabe additiv + O+

Endwelle Norm Bestell-Nr.- Kurzangabe
( FlanschanschlussmaRe nach EN 1SO 5210, Teil 1) Ergédnzung,
Datenstelle 10 D:D
( Abschnitt 2)
Ausfihrung B1 : Hohlwelle mit Steckbuchse EN ISO 5210, Teil 3 2 A33
C : Hohlwelle mit Klauenkupplung Entwurf DIN 3338 3 A34
D: Freies Wellenende m. Passfeder 1| 2) 4 A35
B3 : Bohrung mit PaRkfedernut 1) EN ISO 5210, Teil 3 5 A36
1): Festigkeit mit den in Regel KTA 3504 geforderten Sicherheitsfaktoren nicht nachgewiesen.
2): Abmessungen des Wellenendes entsprechend DIN 3210, Flanschanschlussmasse jedoch nach EN ISO 5210, Teil 1
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Elektrische Drehantriebe flr Regeleinrichtungen, Baureihe R-SIWI-C, -CD und -CAS

Bestelldaten

9. Endwellenausfiihrungen C ( Hohlwelle mit Klauenkupplung ) nach DIN 3210 mit maximalem Innendurchmesser

Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 2 -[*[*[*[*]*]-[*[*¥[*][*]- z
Kurzangabe additiv + D]] + .
Maximaler Innen- bei Drehantriebstypen Bestell-Nr.-Ergénzung, Kurzangabe
durchmesser d, M76362 - und M76372 - Datenstelle 10 [D:‘
- -C 3 od 9 -
36 -E 3 od. 9 A20
s {Fud-c | ____8od 9 ____|_ ____ A0 ___ . ________
65 -M 3 od. 9 A21
70 -N 3 od. 9 A21
- -S und -U 3 od. 9 -

10. Handrad — Untersetzungsgetriebe ( Handrad seitlich; Ausfihrung nach Regel KTA 3504 nicht qualifiziert )

Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 2 -[*[*[*[*[*]-[*[¥[*][*]- 2
Kurzangabe additiv + D]] + .
Untersetzung i bei Drehantriebstypen bei Endwellenausfiihrung nach DIN 3210 Kurzangabe
Handrad / Endwelle | M76362 - und M76372 - [T
A, B oderC ohne Spindelschutzrohr A8l
13:1 -F und -G A, B oderC mit  Spindelschutzrohr A82
D oder E A83
1851 M und -N A, B, C oder D ohne Spl.ndelschutzrohr A86
A, B oderC mit  Spindelschutzrohr A87

11. Zusatzliche Bausteine in der Schalt- und Meldeeinrichtung

Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 2 -[*[*[*[*[*]-[*[*¥[*][*]- z
Kurzangabe additiv + D]] + .
Baustein (e) Kurzangabe Drehantriebe
D:D Typenreihe : M76362-.. | Typenreihe : M76372-..
1 WE ( wegabhéangiger Schalter ) zusatzlich fur AO1

DE-Uberbriickung
1 WE ( wie bei Kurzangabe A0O1) und POT 100 Q

als 2. Potentiometer AD2
1 POT 100 Q als 2. Potentiometer A03
Heizwiderstand AC 220V A22
AC 110V A23
AC 24V A24
12. Kundenpositionsschild zuséatzlich
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 2 -[*[*[*[*[*]-[*[¥[*][*]- 2
Kurzangabe additiv + D]] + .
Kurzangabe
Kundenpositionsschild B03
13. Oberflachenlackierung
Bestell - Nr. — Ergénzung M76 3 * 2 -[*[*[*[*][*]-[*[¥[*][*]- z
Kurzangabe additiv + D]j + ..
Dekontaminierbare Lackierung Kurzangabe
( Komplettlackierung ) C1TT11
Lackierung mit Grundlack und dekontaminierbarem Decklack L18
( Gesamte Schichtdicke : min.120 um, Farbe : RAL 7030)
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Daten der Motoren, Lfd. Nrn. 1 bis 60, BaugroRe 56 bis 90
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Elektrische Drehantriebe flr Regeleinrichtungen, Baureihen R-SIWI-C, -CD und -CAS

Daten der Motoren. Lfd. Nrn. 62 bis 90. BauartfRe 100 bis 132
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Sachverzeichnis

Seite
A N
Abtriebswelle 4 Nockenschaltwerk 6
B P
Bausteine der Schalt- und Meldeeinrichtung 6 Potentiometer 6,11, 14
Blinkgeber 6
Bremsmotor 11 R
Rollenschaltwerk 6
D
Drehantrieb fir kerntechnische Anlagen, S
Baureihen S-SIWI-C... fir Steuereinrichtungen 2,18 Schalter 6, 13
Baureihen R-SIWI-C... fiir Regeleinrichtungen 2,39 Schalt- und Meldeeinrichtung 6,11
Drehmomentabhangige Schalter 6 Schneckengetriebe 4
Drehstrommotor 4 Steckeranschluss 7
Stellungsmelder 6, 13
E
Elektronischer Stellungsmelder 13 U
Endwelle 4 Umschalthebel fur Handrad 4
Elektrischer Anschluss 6,7,12 Untersetzungsgetriebe 4,6,11
G Y,
Gehéause 3,6 Verschraubung fiir Leitungseinfiihrung 12,17
Getriebe 4 Vor — Ort — Steuereinrichtung 7
H w
Handrad 4 Wegabhéngige Schalter 6, 13
Handrad - Untersetzungsgetriebe 4,11
Heizwiderstand 6, 14
K
Kaltleitertemperaturfuhler 11
Kerntechnische Anlage, Kernkraftwerk 3
Klemmenanschluss 6, 11
L
Leitungseinfhrung 12
M
Mechanischer Stellungsanzeiger 6
Meldeeinrichtung 6, 11
Motor 4,11
Bestell — Nr. / Seiten - Verzeichnis
Bestell - Nr.  Seite Bestell - Nr.  Seite
M76361 — C12 bis C22 20 M76362 — C12 bis C38 41
M76361 — C52 bis C62 18 M76362 — C52 bis C78 39
M76361 — E12 bis E22 20 M76362 — E12 bis E18 41
M76361 — E52 bis E62 18 M76362 — E52 bis E78 39
M76361 — F12 bis F22 20 M76362 — F12 bis F18 41
M76361 — F52 bis F62 18 M76362 — F52 bis F78 39
M76361 — G12 bis G22 20 M76362 — G12 bis G18 41
M76361 — G52 bis G62 18 M76362 — G52 bis G58 40
M76361 — M12 bis M22 21 M76362 — M12 bis M18 41
M76361 — M52 bis M62 19 M76362 — M52 bis M58 40
M76361 — N12 bis N22 21 M76362 — N12 bis N18 41
M76361 — N52 bis N62 19 M76362 — N52 bis N58 40
M76361 — S12 bis S19 21 M76362 — S12 bis S15 41
M76361 — S52 bis S59 19 M76362 — S52 bis S75 40
M76361 — U12 bis U19 21 M76362 — U12 bis U14 41
M76361 — U52 bis U59 19 M76362 — U52 bis U54 40
M76371 - C bis M76371 -G 22 M76372 - C bis M76372-U 42
M76371 - M bis M76371 - U 23
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Verkaufs- und Lieferbedingungen

Im Inlandsgeschaft :

Es gelten die Allgemeinen Verkaufsbedingungen sowie die Allgemeinen Lieferbedingungen fur Erzeugnisse und
Leistungen der Elektroindustrie.

Preise in Euro gelten ab Werk, ausschlie3lich Verpackung ; diese wird zum Selbstkostenpreis berechnet und nicht
zuriickgenommen.
Die Umsatzsteuer ( Mehrwertsteuer ) ist in den Preisen nicht enthalten. Sie wird gesondert in Rechnung gestellt.

Im Exportgeschéft :

Es gelten die Allgemeinen Lieferbedingungen fiir Erzeugnisse und Leistungen der Elektroindustrie sowie alle mit den
Preislistenempfangern vereinbarten sonstigen Bedingungen.

Soweit auf den einzeln Seiten dieser Liste nichts anderes vermerkt ist, bleiben Anderungen, insbesondere der
angegebenen Werte, MalRe und Gewichte, vorbehalten.

Die Abbildungen sind unverbindlich.

Wir behalten uns Preisénderungen vor und werden die jeweils bei Lieferung gtiltigen Preise berechnen.

SIPOS Aktorik

Im Erlet 2
D — 90518 Altdorf
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